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El presente invento se refiere a las máquinas de enlu­
cir portátiles movidas por un motor, ya sea eléctrico e in­
corporado, o bien de cualquier tipo dispuesto a distancia, 
y que por un árbol general de transmisión único manda si- 

5.- multáneamente, por una parte, dos rotores de proyección cen­
trifuga que giran en sentido inverso a distancia uno del 
otro y, por otra parte, un tornillo sin fin hueco que lleva 
la materia, por ejemplo el mortero, de la cuba o depósito 
de la máquina que la contiene al intervalo que separa los 

10.- dos rotores.
En algunas de estas máquina, el mando del tornillo sin 

fin de alimentación es asegurado por el árbol general de 
transmisión por medio de un mecanismo reductor de velocidad 
que tiene una primera inversión ortogonal constituida por 

15.- un tomillo sin fin y una rueda de dentado helicoidal y una 
segunda inversión ortogonal que comprende dos piñones có­
nicos; este reductor carece sin embargo, en el uso, de re­
sistencia, estando sometidos al tomillo sin fin y la rueda 
de dentado helicoidal a un desgaste extremadamente rápido. 

20.- Es por ello que el invento tiene por objeto un perfec­
cionamiento aportado a estas máquinas y que tiene, entre el 
tornillo sin fin de alimentación y el árbol general de trans­
misión, un tren de engranajes reductor de velocidad de en­
granajes cilindricos y con trazado en envolvente de círculo. 

25.- Lás máquinas mencionadas más arriba presentan a veces
r
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una rejilla de seguridad dispuesta entre el tomillo sin 
fin y los rotores, estando destinada esta rejilla a modi­
ficar el caudal de la máquina y a impedir el paso de otras 
materias que el mortero y de una dimensión anormal tales 
como guijarros o desechos de aglomerados que con suscepti­
bles de deteriorar los rotores. Aunque garantizan la segu­
ridad de estos últimos, esta disposición no protege el tor­
nillo de alimentación que puede ser dañado bajo la acción 
de cuerpos extraños en cuestión que lo bloquean en su alo­
jamiento.

Para evitar este inconveniente, el presente invento 
tiene por objeto igualmente, un perfeccionamiento aportado 
a estas máquinas y que comprende un dispositivo de desem­
brague automático del árbol de arrastre del eje portador 
del tomillo sin fin con relación a la cadena de transmi­
sión que lo arrastra.

En un modo de realización ventajoso del invento,este 
dispositivo de desembrague está dispuesto entre el árbol 
de arrastre del tornillo sin fin y la rueda conducida de la 
cadena de transmisión y está constituido por una bola que 
sobresale en el ánima de esta rueda encajando en una cubeta 
del árbol y que es escamoteable por compresión de un resorte.

Como, por otra parte, es obligatorio tomar grandes pre­
cauciones con los aparatos pórtátiles accionados por moto­
res eláctricos, una máquina conforme al invento puede, de 
manera ventajosa, presentar un dispositivo de unión.aislada 
con el motor de arrastre. La máquina puede tener igualmente 
brazos de aprehensión aislados, particularmente el que con­
tiene el interruptor y el cable con revestimiento de caucho 
que viene del motor.



La- siguiente descripción de un ejemplo dado a titulo 
no limitativo hará comprender mejor, con referencia a los 
dibujos anejos, como puede ser puesto en práctica el pre­
sente invento.

60.- La figura 1, es una vista en planta con arranques par­
ciales de una máquina conforme al invento cuyo depósito ha 
sido quitado.

La figura 2, es una vista parcial y en planta del ob­
jeto de la figura 1, en corte seg&a el plano del árbol de 

63.- transmisión y del eje del tomillo sin fin.
La figura 3, es una vista lateral de la rueda dentada 

que tiene el dispositivo de desembrague segón el invento.
La máquina ilustrada por la figura 1 tiene un árbol 

general de transmisión 1 que manda simultáneamente dos ro- 
70.- tores de proyección centrifuga 2 dispuestos uno por encima 

del otro y que giran- en sentido inverso a distancia uno del 
otro; tiene por otra parte un tomillo sin fin hueco 3 dis­
puesto en un canal 4 colocado en el fondo de un depósito 
y que lleva la materia contenida en el depósito al inter- 

75.- valo que separa los dos rotores 2.
El tornillo sin fin hueco 3 está constituido por una 

banda metálica de anchura creciente desde el lado del cár­
ter 5 de la transmisión por tornillo hasta la proximidad 
de los rotores y está montada en hélice alrededor y a dis- 

80.- tancia de un árbol 6;'este árbol está conectado por un dis­
positivo de bayoneta 7 (figura 2) al árbol de salida 8 de 
la transmisión por tomillo y está centrado, en la prpxi- 
midad de los rotores, en un cojinete elástico susceptible - 
de pivotar alrededor de un eje transversal horizontal 9. 

85*- Entre la salida del tomillo sin fin y los rotores está in-
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terpuesta una rejilla de seguridad 10 que sirve de recupe­
rador, efectúa un tamizado y una regulación del caudal y!, 
puede llevar una pantalla central.

El árbol de transmisión 1 lleva una rueda de dentado 
helicoidal que engrana con dos ruedas de dentado helicoidal 
perpendiculares a la primera y fijada sobre los ejes de - 
arrastre 11 de los rotores 2. Estos rotores tienen un recu­
brimiento exterior 12 de materia flexible provista de se­
ries longitudinales de dientes dispuestos al tresbolillo y 
que dejan entre ello huecos longitudinales y diametrales; 
cada rotor está, centrado sobre su eje 11 por un manguito 
cónico 13 y está asociado a un extractor 14 que actúa a modo 
de un extractor de cubos. Por otra parte un rodillo 15 limi­
tador de chorro proyectado y recuperador dé materia está 
dispuesto delante del rotor superior 2 y a un nivel inferior 
al de su eje y es arrastrado en sentido inverso de este ro­
tor por un tren de reducción atacado por el árbol de trans­
misión 1; este rodillo está asociado a una lámina flexible 
rascadora dispuesta entre §1 y el rotor y otra lámina 16 de 
limitación de chorro y de recuperación de materia está dis­
puesta delante del rotor inferior y a un nivel superior al 
de su eje.

Con el fin de permitir las proyecciones verticales, el 
depósito en el que está dispuesto el tornillo sin fin es ob­
turado por una tapa que es de forma semejante a la del ca- - 
nal 4, que está asociada a una empuñadura de maniobra y cuyo 
desplazamiento es facilitado por rodillos transversales y 
longitudinales que son solidarios a §1.

El tren de engranajes reductor de velocidad ilustrado 
por la figura 2 permite transmitir la rotación del árbol 1



al árbol de salida 8 que le es paralelo y está acoplado 
al árbol 6 del tornillo hueco; a este efecto, tiene dos;, 
árboles intermedios 17 y 18 paralelos a los árboles l.y,8 
y ruedas 19a, a 19f de dentado cilindrico, con trazado en 

120.- envolverte de circulo y de módulo 1. La rueda conductora
19a está enchavetada sobre el árbol 1, las ruedas 19b y  19c 
enchavetadas sobre el árbol 17, las ruedas 19d y 19e encha- 
vetadas sobre el árbol 18 y la rueda conducida 19f enchar 
vetada sobre el árbol 8; la rueda 19a tiene 20 dientes y 

12$..- engrana con la rueda 19b que es de 30 dientes, la rueda 19c 
tiene 12 dientes y engrana con la rueda l9d que es de 35 
dientes, y la rueda 19e tiene 12 dientes y engrana con la 
rueda 19f que es de 60 dientes. Este tren de engranajes 
arrastra puás el árbol 6 a una velocidad de rotación que 

130.- es aproximadamente la 1/22 parte de la del árbol 1 de a- 
rrastro.

Este tren de engranakes está contenido en el interior 
de un cárter 3 en forma de cubeta que está aplicado sobre 
el lado del bastidor 20 de la máquina normal a los árboles 

135*- 1 y 6. Las dos extremidades de cada uno de los árboles 17 
y 18 presentan apoyos que se encajan por medio de rodamien­
tos de bolas, en soportes dispuestos por un lado, en el 
fondo del cárter y, por el otro, en el bastidor. La extre­
midad del árbol 8 que no está acoplada al árbol 6 presenta 

140.- igualmente un apoyo soportado de la misma manera por el 
cárter y este mismo árbol 8 está apoyado, entre la rueda 
19f y el montaje de bayoneta 7, por otro rodamiento conte­
nido en un caequillo 21 que sobresale del bastidor y del 
cárter. Igualmente, el árbol 1 está apoyado, entre la rueda 

143*- 19& 7 su extremidad situada del lado del mando por el motor,
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por un rodamiento solidario del cárter. Estos dos últimos 
rodamientos son mantenidos lateralmente por pasadores.Este 
conjunto de rodamientos y cojinetes asegura asi el centra­
do y la guia de los árboles de engranajes. ;'

150.- El dispositivo de desembrague ilustrado por las fi­
guras 2 y 3 está dispuesto entre el árbol 8 y la rueda' 1%  
que está montada no enchavetada sobre este árbol. La rueda 
dentada 1%  presenta radialmente un alojamiento cilindrico 
perforado que se abre por una parte sobre el ánima inte- 

155.- rior de la rueda y por otra parte, por dos superficies rec­
tangulares 22, de una parte y otra de aquella. El aloja­
miento contiene un resorte helicoidal 23 que se apoya so­
bre el fondo del alojamiento situado en la proximidad de 
la periferia de la rueda y contiene igualmente una pieza 

160.- soporte 24 que recibe una bola 25 que sobresale en el in­
terior del ánima de la rueda bajo la sol&citación del re­
sorte sobre la pieza soporte. La bola está destinada a 
cooperar con una cubeta 26 practicada en forma de casquete 
esférico en el árbol 8 que atraviesa el ánima de la rueda. 

165*- El resorte y la bola son mantenidos en el espesor de la
rueda por dos pequeños costados de dapa delgada 33 fijados 
a una y otra parte de la rueda.

Asi, en funcionamiento normal, la bola mantiene en po­
sición de acoplamiento la rueda con el árbol bajo la acción 

170.- del resorte empotrado. Por el contrario, cuando el tornillo 
de alimentación está bloqueado accidentalmente, la bola 
arrastrada por la rueda abandona la cubeta del árbol com­
primiendo el resorte, y tal como un satélite, gira con la 
rueda alrededor del eje en la posición representada en tra- 

175.- zos mixtos en la figura 3*



La. inmovilización del tomillo de alimentación 3 no 
afecta pues an ning&n modo la rotación del eje general de 
arrastre 1; no hay ya proyección de materia y se puede cor­
tar el motor y vaciar la máquina por inversión para elimi- 

180.- nar el objeto que ha provocado el bloqueo del tornillo. .
Las figuras 1 y 2 representan igualmente el dispositi­

vo de unión y aislamiento entre la máquina y el motor eléc­
trico que la arrastra. Este dispositivo comprende una trans­
misión flexible 27 (figura 1) que está formada por un alma 

185.- 28 y por una funda 29 flexibles. Esta funda 29 presenta en 
su extremidad una boca tubular fileteada 30 que puede ser 
roscada en el interior de una tuerca 31 roscada a su vez de 
una manera permanente en el interior de un ánima practicada 
en el fondo del cárter 5 y que es atravesada por la extre- 

190.- midad del árbol 1. Este último es solidario en su extremo 
de una toma tubular 32 que presenta una espiga destinada a 
cooperar con una toma en forma de destornillador dispuesta 
en la extremidad del alma 28 de la transmisión.

-La boca 30, la tuerca 31 y la toma 32 están realizadas 
195<-, de una materia aislante como una poliamida tal como la co­

nocida bajo el nombre de "Nylon", lo que asegura un ais lamí er 
to total entre, por una parte, el alma y la funda de la trane 
misión y por otra parte, el árbol general y el cárter de re­
ducción de la máquina. Los brazos de aprehensión 34 y 35 son 

200.- igualmente de materia aislante.
Es bien evidente que sin salir del marco del presente 

invento se pueden aprotar modificaciones a las formas de 
ejecución que acaban de ser descritas.
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20$.- Los puntos de invención propia y nueva que se presentan

para que sean objeto de esta Patente de Invención en España, 
por veinte anos, son los siguientes:

13.- Máquina de enlucir portátil, del género de arras­
tre por motor y con mando, por árbol de transmisién único 

210.- por una parte, de dos rotores de proyeccién centrifuga que 
giran en sentido inverso a distancia uno del otro y, por 
otra parte por una cadena de transmisién, de un tomillo sin 
fin hueco que lleva la materia de enlucido de un depósito 
hacia el intervalo que separa los dos rotores, caracterizada 

215.- por el hecho de que la máquina comprende entre dicho árbol
y dicho tomillo un tren de engranajes reductor de velocidad 
con dentado cilindrico y con trazado en envolvente de un 
circulo.

23.- Máquina según el punto 13, caracterizada por el 
220.- hecho de que comprende un dispositivo de desembrague automá­

tico del árbol de arrastre del eje portador del tornillo y 
de la cadena de transmisión que lo arrastra.

33.- Máquina según el punto 23, caracterizada por el 
hecho de que el árbol de arrastre del eje portador del tor- 

225.- nillo es arrastrado por una rueda de la cadena de transmi­
sión no enchavetada sobre este árbol y por medio de una bola 
que sobresale en el ánima de esta rueda encajando en una 
cubeta hecha en el árbol, pudiendo escamotearse esta bola 
comprimiendo un resorte empotrado en un alojamiento de la 

230.- rueda.
43.- Máquina según el punto 13, caracterizada por el 

hecho de que está unida a un motor exterior por una trans­
misión flexible que tiene, por una parte, una funda que pre-
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senta una boca aislante a roscar en una tuerca aislante a 
su vez roscada en un orificio de la máquina y, por otra 
parte, un alma que presenta en su extremidad una toma en 
forma de destronillador que coopera con una toma aislante 
de espiga situada en el extremo del árbol de transmisiSn.

5a.- Máquina segán el punto IB, caracterizada por el 
hecho de que los brazos de aprehensión de la máquina están 
realizados de una materia aislante.

6&.- "MAQUINA DE ENLUCIR PORTATIL", todo tal y conforme 
se describe en la presente Memoria, la cual consta de 243 li­
neas y a titulo de ejemplo se representa en los adjuntos di­
bujos.
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