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La presente invencidn estd relacionada con un
raparato para bobinar cintas textiles en un bote para cin-
tas en una posicidn de bobinado y para suministrar botég~
vacios a la posicidn de bobinado y descargar botes 1lleros
5 de la misma, y se refiere particularmente, =2 unque no éx;
.clusivamente a una diéposicién cambiadora de botes paré'un

‘bobinador de cinta utilizado en un bastidor de estirado.:

Se han hecho hasta ahora propuestas paras réeﬁﬁla%
zar automdticamente un bote lleno en la posicibn de bobi-%
10 nado por un bote vacio movido desde una posicidn de resér-
va, pero en muchas de estas propuestas se han proporciona-
do complicados mecanismos cambiadores de botes, y un obje-r
to de la presente invencidn es proporcionar una disposi-
cién cambiadora de botes, que es de funcionamiento sencillo
15 ¥ que no requiere un mecanismo de accionamiento complicadof
.. De acuerdo con la presente invencidn, se propor-;
clona un aparato pars bobinar cintas textiles en un bote
para cintas en una posicidén de bobinado Y para sumninistrar

botes vacios a la posicidn de bobinado y descargar botes

20 llenos de la misma, comprendiendo el aparato una placa gi—?

ratoria para soportar y conducir un bote a la posicidn de
bobinado, y medios desplazadores de botes que pueden actuar
para mover un bote vacio desde una posicidn de reserva se-—
parada del bote en la posicidn de bobinado hacis la placa
25 giratoria y hacia una posicidn avenzada més alld de 1a PO~
.sicién de bobinzdo, psra desplazar al bote lleno desde la

Placa giratoris a una posicidn de descarga, en la que estd

libre de un bote en la posicibn de bowinado, y entonces ha-
§

cer retroceder ¢l bote vacio de la posicibn avanzada para

30 colocarlo en la posicidn de bobinado sobre la placa girato-
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Ahora se describird una realizacidn de la inven=
‘cidn a titulo de ejemplo, con referencia a los dibujos que

jse acompafian, en los cuales:
i Lo
5 f La figura 1 es un alzado frontel esquemitico de
Eun bastidor de estirado de cabeza Unica con un aparato bo-
‘binador de cinta y cambiador de botes de acuerdo con la in-
vencidn,
la Figura 2 es una vista en planta del bastidor
10 de estirado y del aparato bobinador de cinta y cambiador
de botes mostrados en la Figurs 1,
la Figura 3 es un alzado en corte transversal de
parte del aparato mostrado en la Figura 1,
la Figura 4 es un corte fragmenterio de parte del
15 aparato mostrado en la ¥Figura 3 en una disposicidn alterna-
tiva, y )
la Figura 5 es un diesgrama esquemdtico en blogues
de un sistema de control para controlar el funcionazmiento
‘automdtico del aparato mostrado en las Figuras 1 a 4.
20 : Refiriéndose primero a las Figuras 1 y 2, un bas-
i
;tidor de estirado de cabeza ﬁnica 11 estd provisto de una
cabeza del bobinador central (mno representada) que tiene
una rueda de tubo giratoria convencional, a través de la |

1
i
1
i

cual se girve cinta a un bote de cinta giratorio 12 monta-

H

i
25 do en una placa giratoria accionada 13 debajo de la cabeza
i
1
i

del bobinador y al mismo nived gue el piso 14, haciendo

los giros combinados de la rueda de tubo y el bote 12 por ;

medio de la placa giratoria 13, que la cinta sea deposita~

R

%da en forma bobinads en el bobte 12.

30 : Como se muestra en la figura 3, la placa girato-
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-ria 13 estd provista de un eje hueco colgante 15 montado-

‘ria es accionada por un rodillo de friccibn 17 en contacto

‘con la parte inferior de la placa giratoria 13, ¥ el movi-

~de manera que se proyecta a través de una aberturs central

25 en la placa giratoria 13 y hacia arriba en una abertursa

-t6n 24 es bajado a una posicidn por debajo de la placa gi-

'ratoria 13.

.carriles de gufa 27 a2 30 en el piso en la zons de la placa
‘giratoria 13 pars guiar los botes 121 y 122 a Lo largo de
un recorrido que se extiende diametralmente a través de la

?placa giratoria 13, de forma que un bote vacio es obligado,

de forms giratoris en un cojinete central 16 debajo del nl-
Vel del suelo y el bote 12 descansg en contacto de rozamlen—
to gobre la placa giratoria 13 con su eje coincidente oon

.el eje de giro de la placa giratoria 13. Ia placa glrato-

miento giratorio de la placa giratoria 13 es transmitido

al bote 12 por medio del contacto de rozamiento entréﬁié
base del bote 12 y la placa giratoria 13.

Un vdstago vertical 18 con una cabezs ahusada 7
cOnicamente 19 estd montado pars movimiento axial_deslizqﬁ—
te en el eje hueco 15 de la placa giratoria 13, y estd aeé—
plado & un brazo 20 de una palanca acodada 21, de la cual%
el otro brazo 22 estd conectado al extremo de un vistago :
de pistdén 23 de un pistén neumdtico 24 montado debajo delg
nivel del suelo, siendo la disposicidn tal, que durante la

operaciln de bobinado, el vdstago 1B estd por encima del

nivel de la superficie superior de la placa giratoria 13,

central 26 en la base del bote, y por la actuacidn del pis

Como se muestra en la figura 2, hay dispuestos

a moverse hacia la placa giratoria 13 desde un lado de su~§
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iminigtro de la misma, y un bote lleno 123 a moverse desde |

;la placa giratoria 13 a una posicibn de descarga en el ;a{
;do opuesto de la misma. En el lado de suministro de laibia;
ca giratoria 13, los botes vacios 121 y 122 estdn sujetdgé
5 por brazos de rodillos 31 y 32 provistos de muellcs eﬁ 1a |

1
i

primera y segunda posiciones de reserva separadas y un me=-

'canismo 33 orientador de botes estd dispuesto para avanzar
simultdneamente los botes vacios 121 y 122, siendo avanza-
do el bote 121 en la primera posicidn de reserva hacia la
10 placa giratoria 13 y siendo avanzado el bote 122 en la se-
gunda posicidn de reserva a la primers posicién de reserva.
El mecanismo 33 orientador de los botes comprende un pis—
t6n orientador neumdtico 34 montado debajo del nivel del
suelo y dispuesto con un vdstago de pistdén 35 desplazable
15 longitudinalmente debajo del suelo a lo largo de la 1inea
central del recorrido de guia que debe ser atrayvesado por
los botes vacios 121 y 122 para ser avanzados hacia la pla-
ca giratoria 13. Bl vdstago de pistdén 35 estd provisto de
.dos dedos orientadores 36 y 37 montados de forma pivotante
20 ique estdn provistos de muelles de manera gue se proyectan |
& través de una ranura 38 en el suelo y que estdn dispues—é
tos de forma accionable pare ponerse en contacto con los
lados de los botes en la parte posterior de los mismos,
siendo tal la disposicidn que cuando el vdstago de pistén
25 35 es avanzado, el primer dedo 36 se pone en contacto con
la parte pOsterior del bote 121 enm la primera posicidén de
reserva, y el segundo dedo 37 se pone en contacto con la

parte posterior del bote 122 en la segunda posicién de re~

'serva, haciendo que los dos botes 121 y 122 sean avanzados

30 'sumul téneamente a través de una distancia igual a la carrera

| k
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total del pistén orientador 34. Los botes 121 y 122 estan
provistos de rebordes de refuerzo 39 gue estdn colocadgg

~de tal manera que se pongan en contacto con losg dedos—b}ieg

;tadores 36 y 37, y que se pongan en conbacto uno con éidﬁ

5 dtro cuando los botes son llevados a relacidn de toPelf’i
En funcionamiento, la cinta es alimentads desde

la cabeza bobinadora al bote 12 dispuesto centralmente en

la placa giratoria 13 y hecho girar con ésta. En estéxhoi

mento, el vdstago colocador de botes 18 es mantenido_éﬁila
10 posicidn que se muestra en la Figura 3, en la cual sé'pro;
yecta por encimas de la placa giratoria 13, y el vastago 35
del pistdn orientador 34 es mantenido en su posicidn com—
pletamente retralda, como se muestra en la FPigura 1, en la
que los dos dedos orientadores 36 y 37'estén detris y se-~
15 parados de los botes vacios 121 y 122 en la primera y se-
gunda posiciones de reserva. Cuando el bote en la placa gi-
ratoria estd lleno, un movimiento medidor de longitud en '
la cabeza bobinadora produce una sefial que es empleada pa%
ra parar el bobinador y para accionar uns yilvula para ap;i-
20 car aire comprimido al pistén de actuacidén 24 del vdstago,
‘el cual retrae el véstago 18, vy al mismo tiempo, el vista—
Ego 18 acciona otra vdlvula para aplicar aire comprimido all
écilindro del pistén orientador 34, de manera que el véstago
édel pistbén 35 avanza toda su carrera, haciendo que los de—
25 "dos 36 ¥y 37 se pongan en contacto con los botes 121 y 122

‘en la primers y segunda posiciones de reserva ¥ les hagan

'avanzar silmultédneamente. El bote vacio 121, desde la prime

ra posicidn de reserva, se apoys contra el bote lleno 12,
¥y lo desplaza de la placa giratoria 13. Ia carrers total |

30 del pistén orientador 34 estd dispuesta de tel manera que



|
i

§e1 bote lleno 12 sea movido por el bote vacio 121 a ungipd-

i
;sicién apartada de la placa giratoria 13 wna distancia. pre-
{ e

| determinada, estando todavia el bote vacio 121 en conmtacto

con €1, y tomando una posicidn en la placa giratoria 13 i

5 (que estd mds alld de la posicibn central para el bobinado.,
| l

{La alimentacitn de aire comprinido al cilindro Gel pistén !

forientador 34 es entonces investida a la terminacidn de la
gcarrera total del vastago de pistdén 35, retirdndose el pri-
gmer dedo 36 venciendo a su muelle y desplazdndose por deba-
10 Jo de la base del bote 122 colocado en la primera posicidn
de reserva. Otro bote vacio (no representado) es entonces
movido, bien manualmente, o por medio de un transportador
a la segunda posicidn de reserva a lo largo del suelo 14
¥y entre los carriles de guia 29 y 30, retirandose el segun-
15 do dedo orientador 37 venciendo a su muelle, para permitir
.el avance del otro bote vacio z la segunda posicidén de re-
serva. Al terminar la carrera de retraccidn del vistago
de pistén 35, la alimentacidén de aire comprimido al pistén
.de actuacidn 24 del vdstago, es invertida, y el vdstago
20 ;colocador de bote 18 es por esto proyectado a través de la

i
;abertura central en la placa giratoria, como se muestra en

%la Figura 4, para poners en contacto con la base del bote |
i . _ ]
:vacio 121, sgiendo la disposicidn tal que la cara terminal

cénica del vdstago 18 se apoya contra el borde de la aber-—
i

25 tura 26 en la base del bote 121 ¥ por el avance continuadq

idel véstago 18, desplaza al bote 121 sobre la placa gira-

1

toria 13 de manera que es movido hacfa atrds a una posicién

1

,central en la misma, listo para recibir cinta de la cabeza;
g '
‘bobinadora.

30 Para botes de, por ejemplo, un diametro de 48,26?om.
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la carrera total del pistén orientador estd dispuesto .que
i sea de 81,28 cm. y la separscidn entre los botes en 1a,prn-
mera y segunda posicicnes de reserva estd dispuesto que

| sea 25,4 cm., mlentras que la separacidn entre el bote 121

ien la primera posicidén de reserva y el bote lleno 12 en “1e

i placa giratoria bobinadora 13 estd ajustada a 24,76 cms

:La seperacién entre el segundo dedo actuador 37 con el p1=—
:ton orientador 34 completamente retraido y el bote 124 £n
:la segunda posicidn de reserva es de 7,62 cm., y el prlme:
§dedo orientador 36 con el pistén orientador 34 complétqf

imente retrafido estd separado 7,62 cm. del bote 121 en la

;primera posicidn de reserva. Un sencillo cdlculo mostrard
ique la cantidad del movimiento aplicado al bote lleno por
iel bote vacio desplazador es entonces de 48,89 cm., siendg

§por lo tanto el bote llenc 12 separado de la placa girato-

gria en 6,35 mm., con el bote vacio 121 todavia en contactd

con el bote llemo 12, y desplazado més alld de la posicidn

Enormal de bobinado 6'35 mm. el véstago 18 de cabeza cénice

‘estd hecho de tal manera que entre en la abertura central
.en el bote 121 en esta posicidn en la placa giratoris 13,§

'y lo centre en la placa giratoria al avanzar en la abertu-
ira 26.
t

: Esta dispuesto que el bote lleno desplazado 12

' sea movido hasta un carrillo 40 en forma de una plataforms

%41 provista de pares de ruedas auto-orientables 42 y 43,
!

i
'y para este objeto, el suelo 14 en.el lado de descarga def

rla placa giratoria 13 estd formado con dos rampas separadas
44 y 45 que se extienden por debajo del nivel del suelo,
:por lag cuales pueden desplazarse las ruedas auto—orlenta-

:bles 42 y 43 del carrillo 40 para llevar la plataforma 41

. 341301
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del carrillo al nivel del suelo, siendo la disposicidn tal,
que el bote 1leno 12, al desplazarse de la placa giratorié
14 es entonces desplazado a la plataforma 41 del carillo

40 bajado, siendo las rampas 44 y 45 lo suficientemente ;
inclinadas para evitar el desplazamiento del carrillo 40 5

cuando el bote lleno es deslizado sobre la plataforma 41.
Un émbolo neumdtico controlado manuvalmente 46 estd dispuesL
to debajo del nivel del suelo, y al ser actuado se apoys
contra un tope dispuesto en el carrillo debajo de la platar
forma 41 y hace que el carrillo 40 se desplace sgobre sus |

ruedas auto-orientables 42 y 43 subiendo las rampag 44 y

45 hasta el suelo 14, donde un operador puede retirarlo

rodando.
i

t

Refiriéndose ahors a la Figura 5, el nmovikiento E
medido de longitud 47 sirve para actuar un brazo de accio-?
namiento 48 que fontrola el funcionamiento de un interrup—j
tor SW1, siendo la disposicidn tal, que al terminar el su~§

ministro desde la cabeza bobinadora de una longitud prede-?

terminada de cinta que representa la cantidad necesaria pal
ra llenar el bote 12, el brazo 48 suelta el interruptor SW1,

el cual abre un circuito de activacidn de una vdlvule de
, :
Fire accionada a solenoide S1, 1o que ocasiona la descone=-.

kién de un embrague en el accionamiento del bastidor egsti-
f

rador, placa giratoria y cabeza bobinadora y la apilca01on:
de un freno a los mismos, de forma que detenga al bastidor’
gstlrador ¥y a la placa giratoria y pare el suministro de

¢

cinta desde la cabeza bobinadors. Ia vdlvula de solenoide

51 controla el funcionamiento de una vdlvula de aire V1 ac
cionada neumdticamente, comprendiendo una entrada 494 la

cual es alimentada con aire a presidn desde una tuberia de

T oA TN g
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ialimentacidn 50 de aire a presién. Ia vilvula V1 estd .Jpro-
Vista de salidas 53 y 54 conectadas a los extremos opuestos
del cilindro del pistdn neumdtico 24 actuador del vés%ééo
y otras dos salidas 55 y 56 abiertas a la atmbsfera. Lgi,
vidlvula V1 en la posicidn mostrada en la Pigura 5 tranéﬁi—

te aire a presidn desde la entrada 49 s la salida 53, nian-

Feniendo el vdstago 23 del pistén 24 en la posicidn mostra

da, estando la vdlvula mantenida en esta posicidn por-is’

fuerza neumdtica transmitida por la vdlvula de solenoide.

E

§S1 activada, actuando contra un muelle de retroceso {ﬁeqrq
%porado en la vélvula. Al desactivarse la v4lvula de sole-
{noide S1, la vélvuls V1 cambia bara conectar la entrada 49
ia la salida 54, y la salida 53 a la atmésfera, por lo que
;el pistén 24 es movido al otro extremo del cilindro, hacien-~
fdo que el vdstago del pistdn 23 se mueva hgeia la derecha
;en la Pigura 5. El vistago de pistdn 23 estd provisto de
gun brazo actuador 57, que coopera con los interruptores
:SW2 y SW6, y la disposicidn es tal, que por el movimiento
del vistago del pistdén como se ha descrito, el interruptor
SW6 es soltado al comienzo de 1a carrera, y el interruptor
'SW2 es accionado al terminar ls carrera, por lo Ultimo de
élo cual el véstago 18 toma una posicidn retraida, debajo
del nivel de la placa giratoria 13.

El interruptor SW2 controlals activacidn de una,

valvula de aire S2 accionada por solen01de la qus a su

Avez controla el funcionamiento de una vdlvula de aive V2 :
acclonada neumdticamente, que estd tambidn bajo el control’
de otra vdlvula §5 accionads por solenoide. Ia vélvula V2 |
estd provists de una entrada 58 conectads a 1a tuberia de -

presidn 50, salidas 59 y 60 conectadas a los extremos del

; oo 3461301



cilindro del pistén orientador de botes 34 y otras dossaé

lidas 61 y 62 conectadas a la atwbsfera a través de las vél-
vulas de control de gasto 63 y 64. La valvula V2 en la poé

sicidn mostrada en la Figura 5 conecta la entrada 58 a 135
5 salida 59, manteniendo el pistdn 34 y el vistago de pistéé
35 con sus dedos orientadores 36 y 37 en la posicidn gque §
se muestra en la Figura 5. Después de la activacibn de laé
vilvula de solenoide $2, la valvula V2 cambia, ocasionan- |
do que sea suministrado aire a presidm al extremo derecho
10 del pistén 34 y un desplazamiento del pistén y vdstago de

pistdn 35 hacia la lzquierda en la figura 5. Al comienzo '
de egta carrera de avance del pistdén orientador 34, es f
soltado un interruptor SW3 y a la terminacidn de la carre{
ra, es acclonado un interruptor SW5. Al final de la carre%
15 ra, el bote lleno 12 habrd sido desplazado de la placa gii
ratoria 13 y al alcanzar su posicidn desplazada final hacﬁ

gque se suelte un interruptor SW4.

La suelta del interruptor SW4 ocasionz la desgac-~

ftivacién de la vdlvula de solenoide 52, superando el efec—
20 ito del interruptor SW2 que ha sido mantenido en condicidn

fde funcionamiento por el vdstago de pistdn 23, que estd mah—
teniendo el vdstago 18 en su posicidn retraida. El funcio-
naniento ﬁel interruptor SW5 ocasiona la activacidn del so;
lenoide S5, que sirve para cambiar la vdlvula V2 de ﬁanera;
25 que es sﬁmihistrado aire a presidén desde la entrada 58 a

la salida 59, lo que ocasiona que el pistén orientador 34 ;

ejecute una carrera de vuelta, llevando al vdstago del pis—

i46n 35 con los dedos orientadores 36 y 37 de vuelta a la

¢

posiciln mostrada en la Figura 5. Al final de la carrers
30 'de vuelta, es accionado el interruptor SW3 ocasiona la

i y
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}
xreactlva01on de la vdlvula de solenoide S1, por lo que, es

gcamblada la posicién de la vilvula V1 a 1la mostrada en la

;Plgura 5, produciendo la retraccidn del pistdén en el embd;

oy

10 24 y el movimiento de vuelta del vdstago de pistén 23,

y la proyeccidn del vistago 18 hacia arriba a través de la

§placa giratoria 13, cuyo ¥ltimo movimiento hace que el %o-

'te vacio 121 sea centrado en la placa giratoria. Al comlen
ézo de la carrera de vuelta del vistago de pistén 23, eW«1nT
terruptor SW2 se suelta, abriendo unos contactos en el. cirL
cuito de activacidn de la vdlvula de solenoide Ve, la cual,
sin embargo, ha sido previamente dejada en cirecuito ablerto
por el interruptor SWi. Al terminar la carrera de vuelta
del vastago de pistdén 23, es accionado el interruptor SWe,
haciendo que el embrague del accionamiento del bastidor dej
estirado, placa giratoria y cabeza bobinadora sea embraga—é
do de nuevo y que se suelte el freno, por lo que la méqui-§
na comienza el suministro de otra longitud medida de cinta§
en el bote vacio giratorio 121. |

El desplazamiento automdtico de un bote llenc deé-
de la placa giratoria y su reemplazo por un bote vacio eomé
se ha descrito anteriormente son entonces repetidos, siendg
;os botes llenos desplazados hasta el carriilo 40.

El émbolo eyector del carrillo 46 es alimentado
@on aire a presidn a través de una vélvula de aire V4 accid-

hada neumdticamente controlada POr una valvula de aire S4

accionada por solenoide, la cual es normalmente desactiva-
da y se activa por la actuacidn del interruptor SW4 y el ;
funcionamiento manual de un pulsador eyector de carrillo f
que tiene contactos incluidos en el circuito de activacidn

de la vdlvula de solenoide S4. Despuds del cambio de la vél}‘

oo 341301
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i vula V4 desde la posicidn mostrada en la fgura 5 hasta su

posicién alternativa, aire a presién es dirigido desde una
o
entrada 61 hasta wna salida 64, mientras que la otra sali-

da 65 de la vilvula es conectada a la atmésfera. Como re-%

1
sultado, el émbolo 46 eyector del carrillo es extendido, !
i o
“haciendo que el carrillo 40 se mueva hacia arriba de las i

[

rampag 44 y 45 y hasta el suelo 14, donde permanece el ca%

:rrillo hagta que es apartaco manualmente por un operador.
. Al soltar el pulsador eyector del carrillo, la vilvula- 54
iaccionada por solenoide se desactiva y la vdlvula V4 vuel-
ve a la posicidn mostrada en la Figura 5, haciendo gue el
émbolo 46 eyector del carrillo se retraiga. Cuando el ca-
rrillo 40 se separa de la posicidn de carga bajo la accidn
del émbole 46, un interruptor SW7 es soltado, y la dispo-

csicidn es tal, gue la suelta de este interruptor evita el

jfuncionamiento de la valvula de solenoide S2 e impide cual
gquier oriehtacién de botes posterior hasta la reposicidn
de un carrillo vacio en la posicidn de carga en las rampas
‘44 y 45, lo que desde luego ocasiona el funcionamiento del
:interruptor SWT.

Log botes vacios 121 y 122 que ocupan la primeré

}
¥y segunda posiciones de rese.va estdn dispuestos pars man-

tener los brazos de accionamiento 31 y 32 provistos de mue-

lles montados de forma pivotante, en disposiciones en las

que mantienen accionados 1os interruptores SWia y SW4b.

'El interruptor SWia estd dispuestos pars soltarse cuando
E - ’ ’ . - s 7
no hay ningun bote vacio presente en la primera posgicion

‘de reserva, asi como cuando un bote no estd debidamente
‘centrado en la primera posicidn de reserva, mientras que

el interruptor SWib estd dispuesto para permanecer acciona-



ido excepto cuando un bote no estd debidamente centrado en

ela segunda posicidn de reserva. Cada uno de los 1nterrvp-

;tores SWie y SWAb esta dispuesto, una vesz soltado, para

i .
iabrir el circuito de activacidn de la vdlvula 82 accionada

~

5 :por solenoide que controla el funcionamiento del plston
i
.orientador 34. Si cualquiera de los botes vacios en la prl

. - . . ’ " "
‘mera y segunda posiclones de reserva no esta debidamente:

centrado en su posicidn, uno de los interruptores SWialy’

SWib se soltard e impedird una operacidn de orieniaciﬁh7,;
10 por el pistdén 34, lo que tendria lugar normalmente a 1aﬁ%e;-
minacidn del llenado del bote en la placa giratoria. Siem—f
pre que, sin embargo, un bote esté presente en la primerai
posicidn de reserva vy esté debidamente centrado en esta
posicidn, una operacién de orientacidn de botes sersd lleva}
15 da a cabo por el pistdén 34, ya que ningunc de los interrup}
7 tores SWia y SWAb ha sido soltado. Sin embargo, si ningﬁng
bote vacio es alimentado a la primera posicidn de reserva |
después del avance del bote anterior, entonces el interrup;
tor SWia permanecers suelto e impedird que el pistén oriené
20 :tador lleve a cabo una operacidn de orientacidn al termina%
gel llenado del nuevo bote en la placa giratoria. El funeiok

‘nemiento normal, puede, no obstante, reanudarse moviento

un bote vacio a la primera posicidn de reserva, de forma

zque ocasione el funcionamiento del interruptor SWia, y des:

25 ?pués oprimiento un pulsador de reajuste dispuesto raya arran

car de nuevo la miquina.

La presente solicitud que corresponde a 1a pre~

sentada en Gran Bretafia, con fecha 3 de Junio de 1966, ba—

jo el nidmero 24923 se acoge a los benefici®s del articulo -

30 o1 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
% a0, - w i
7-7~67 | -4 - .. |
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§ Los puntos de Invencidn propia y nueva que se |
gpresentan para que sean objeto de la presente solicitud dé
iPatente de Invencidén en Espatia por Veinte aiios, son los sﬁ-
5 iguientes:
| 12+~ Un aparato para bobinar cintas textiles en
‘un bote para cintas en una posicidn de bobinado y para su-
ministrar botes vacios a le posicidn de bobinado y descar-
gar botes llenos de la misma, comprendiendo el aparato una
10 placa giratoria para soporbar y conducir uh bote en la po-
— gicidn de bobinado, y medios desplazadores de botes que
pueden actuar para mover un bote vacid desde una posicidn
.de reserva sepurada del bote en la posicién de bobinado ha-
‘cia la pléca giratoria y hacia una posicidm avanzada en la
15 ‘misma mds alld de la poslcidén de bobinado, para desplazar
el bote lleno desde la placa giratoria a uns posicidn de
-descarga en la yue estd libre de un bote en la posicidn de
fbobinado ¥y entonces hacer retroceder el bote vacio de la
zposicién avanzada para colocarlo en la posicidn de bobing~!

20 do sobre la placa giratoria.

2€.~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacién’

i1, en el que el citado medio desplazador de botes compren-

de un mecanismo orientador de botes para hacer avanzar un

bote vacio desde la posicidn de reserva a la posicidén avan-

i . . f
25 zada sobre la placa giratoria y entonces hacerlo retroceder

|
i

! . . .
para el siguiente avance de otro bote vacio desde la pogi-:
] :
cién de reserva a la posicidn avanzada en una siguiente ope-

racidén de orientacidn de botes, y medios colocadores de bo=

_ 341301
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“tes para hacer retroceder el bote desde la posicidn avanzal

i

‘3, que comprende medios de gufa para guiar botes a lo lar-
.80 de un recorrido que se extiende a través de la placa gi
§ratoria, de manere que un bote vacio es obligado a moverse

§hacia la placa giratoria desde un lado de swninistro de la

‘& una posicidn de descarga en un lado de descarga de la

da y colocarlo en la posicidén de bobinado. .

52, en el que los citados medios colocadores de botes com—

misma y un bote lleno a moverse desde la placa giratoria

migsma.

> a

as

€.~ Un aparato de acuerdo con la relv1nd1ca01on
prenden un vistago vertical provisto de uma porcidn de ca—
beza ahusada cénicamente y montado para movimiento ax1a1
desllzante a través de una abertura central en la base de
la placa giratoria, y en el que la disposicidn es ta1;=que¥

a la retraccidn del mecanismo de orientacidn de botes, el:

vastdgo colocador de botes es proyectado a traVes de la.

abertura central de la placa giratoria y entra en contact&
con la base del bote vacio sobre la misma, apoydndose ls

porcidn terminal cdnica del véstago co§tra un borde de unaé
abertura central en la base del bote y desplazando, al con:
tinuar avanzando el viéstago,el bote sobre la placa girato-
ria, de manera gue lo hace retroceder a una posicidn de boé
binado central sobre la placa giratoria, listo para reci- %

bir cinta.

i
42.~ Un aparato de acuerdo con lg reivindicaciéni

5%~ Un gparato de acuerdo con la reivindicacidn;

. . .

4, en el que estdn dispuestos medios para mantener un pri-;
mer bote vacio en el citado recorrido de guia en el lado

de suministro de la nlaca giratoria en una primera pos 1clon

s 941301
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|

de reserva y para mantener un segundo bote vacio en el Cle
. : . - |

tado recorrido de guia en unz segunda posicién de reserva

-separada de la citada primera posicidn de reserva, y en el

)
i

que el citado mecanismo de orientacidn de botes avanza 31-

)

5 ;multanemanete el primer y segundo botes vacios, siendo a-
?vanzado el bote en la primera posicidn de reserva a la po—
fsicién avanzada sobre la placa giratoris y siendo avanzado
:el bote en la segunda pogicidn de reserva a la primera po-
gicibén de reserva.

10 62.- Un aparato de acuerdo con la reivindicacién
5y en el que el mecanismo orientador de botes comprende un
pistén orientador accionado neundticaments, dispuesto con
un vastago de pistdén desplazable longitudinalmente a 1o
largo del recorrido de guia que debe ser atravesado por el

15 bote vacio que debe ser avanzado hacfa la placa giratoria,
en el que el vdstago de pistdén estd proviszto de dedos orien-
tadores dispuestos para ser accionados para ponerse en con-
tacto con los botes en la parte posterior de log mis SmOS,
siendo la disposicidn tal, que cuando el vdstago de pistdn

20 es avanzado, el primer dedo de spone en contacto con la par-
te posterior del bote en la primera posicidn de reserva ¥y |
*el segundo‘éedo se pone en contacto con la parte mosterlor;
del bote en la segunda pozicidn de reserva, haciendo que ‘
jlos dos botes vacios sean avanzados similtanemante a travéé

25 ?de una distancia igual a la carrera del piston orientadorni

5 72.~ Un aparato de aguerdo con la reivindicacién§

6, en el que los dedos orientadores estdn provistos de mueT

1

H
!

lles y la disposisidn es tal que por la retraccidn del vds-

:tago del pistdn crientador, el primer dedo orientador se

30 retrae venciendo a su muelle y se desplaza mis alld del bo-
T 7 4 ‘?"g‘} B
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»r

te colocado en la primera posicidn de reserva, y el segun-
‘do dedo orientador se retrae venciendo a su muelle para: per-
mltlr el avance de otro bote vacio a lo largo del 01tado

,recorrldo de guia a la segunda posicién de reserva.

i
1

; 82.- Un aparato de acuerdo con las reivindicacio

mes 6 6 7, en el que el vdstago colocador de botes estd dis-
Puesto para ser actuado por un pistén accionado neumdtica~

mente, y en el que hay dispuestos medios de control pars.-

controlar el funcionamiento sucesivo de este pistdn yidéi |
Pistén orientador de botes a la terminacidn del Llenadd def
un bote en la posicidn de bobinado.

92.~ Un apayato de aduerdo con la reivindicacidn
8, en el que los citados pistones son alimentados con aire
a presién por medio de vélvulas neumdticas controladas por
solencides, cuya activacidn estd controlada por medios in-,
terruptores dispuestos en el aparato ¥ que responden a lg :
terminacién de las carreras de avance y retracciln de los
dos pistones.

102.~ Un aparato de acusrdo con cualguiera de las
reivindicaciones 6 a 9, en el que estd previsto el despla—é

i

zamiento de botes llenos a lo largo del citado recorrido é
fde guia en el lado de descarga de la placa giratoria hastag
un carrillo gque sirve para soportar una pluralidad de boteé
1lenos. ‘

11%.- Un aparato de acuerdo con la reivindicaoié%
'10, en el que el suelo en el lado de descarga de la placa !
giratoria esté'formado con dos rampas separazdas que se ex-g
tienden por debajo del nivel del suelo, por las cuales puei
den desplazarse las ruedas del carrillo para llevar al ca-—

rrillo a una posicilén de carga, en la cual una plataforma

| Savrd
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del carrillo estd al mismo nivel que la placa giratoria,

'
!

len el que la disposicidn es tal, que botes llenos, al des-

iplazarse desde la placa giratoria, son desplazados hasta
!
ila plataforma del carrillo en la posicidn baja, y en el que

§las rampas estdn 1o suficientemente inclinadas como para %
Eimpedir el desplazamiento del carrillo desde la posicidn
;de carge cuando se desliza hacia é1 un bote lleno.

12¢,- Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn
‘11, en el que estd dispuesto un pistdén acclonado neumdti-~
camente controlado manualmente para desplazar al carrillc
de su posicidén de carga, y en el que hay dispuestos medios
para impedir el funcionamiento del mecanismo orientador de
botes hasta que haya un carrillo en la posicidn de carga
para recibir botes llenos.

13¢2.~ Un agparato de acuerdo con cualguiera de las
reivindicécioneé 6 a 12, que comprende medios interruptores
que responden a la ausencia de un bote vacio en la primera
posicidn de reserva, para impedir que el pistén orientador
de botes efectde un ciclo de orientacidén de botes.

142.~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacién
}13, en el que los citados medios interruptores responden

' ;
'a una deficiente colocacidn de un bote vacio en la primera)
iposicién de reserva, para impedir que el pistén orientador|
!

:de botes efectlie un-ciclo de orientacidén de botes.

i
|
i
|
; 152.~ Un sparato de acuerdo con la reivindicaciéy

%14, que comprende otros medios interruptores que respondeni
;a una deficiente colocacidn de un bote vacio en la segundaj
éposicién de reserva, para impedir que el pistén orientadorf
Ede botes efectle un ciclo de orientacién de botes. |

16¢.~ Un aparato para bobinar cintas textiles en

s~ 341301
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‘un bote para cintas.

-cede, representado en los dibujos que se acompafian y para

.los fines que se han especificado.

H
H
H
H

Tal y como se ha descrito en la memoria que ante

Bsta Memoris consta de veinte hojas escritas q'"

méquina por una sola cara.

14 JuL. 1960

Madrid,
P.A.

PSO/.
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