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Este invento se refiere a dispositivos de trang

v

porte y esthd dirigido mds particularmente a un dispositi-
§
vo de transporte para mover recipientes uw otros articulog.

Son bien conocidos dispositivos de transporte

para mover articulos pesados gque montan sobre el articu- -’

lo y le levantan después hasta una posicibén elevada de l%‘

[
-

manera que el articulo puede ser movido con el vehiculo.
Una desventaja detales dispositivos conocidos, es que elé
mecanismo de accionamiento debe ser necesariamente mis -
alto que el articulo a ser levantado y en ciertas cir —
cunstancias ésto puede ser un inconveniente, especialmegi
te si el articulo tiene que ser utilizado en.espacios:rgi

'
i
H
]
.

ducidos tales como a bordo de embarcaciones y otros vehii
culos de transporte o en almacenes.

De scuerdo con el presente invento, un dispo -i
gitivo de transporte para mover recipientes u otros arti§
culos, comprende un vehiculo bifurcado que tiene brazos
para que se extiendan a lo largo de cada lado de los ar-
ticulos a ser elevados y medios elevadores soportados por
los brazos destinados a elevar el articulode manera que
pueda ser movido con el vehiculo.

Como los medios elevadores estén soportados por
los brazos, la altura del disposhivq=puede ser mantenida
suficientemente baja para permitirle que trabaje en espa-
cios que son solamente un poco més altos que el propio =
articulo cuando esti en la posicidn elevada.

Los brazos del vehiculo bifurcado estén vrefe -
riblemente soportados sobre ruedas, de manera que la car-
ga sobre ellos es transmitida directamente a la superfi -

cte to sopors. 341010
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Tn una disposicibn preferida, los medios ele-

vadores incluyen un par de dispositivos elevadores, uno
de los cuales estd montado sobre cada brazo, y medios
para accionar los dispositivos en sincronismo.

De este modo, es necesario simplemente mover
el vehiculo de manera que se extienda a lo largo de ca-
da lado del articulo a ser levantado, conectar los dis-
positivos elevadores al articulo, y después accionarlos
de modo que el articulo sea levantado del terreno; el -
vehiculo puede shora ser conducido con el articulo has~
ta un lugar deseado.

En una disposicién conveniente, el par de dig
positivos elevadores estén dispuestos en o hacla los ex
tremos exteriores de los brazos, y se dispone un par =~
adicional de dispositivos elevadores en o hacia los ex-
tremos interiores de los brazos, estando dispuestos me-
dios para accionar los dispositivos en sincronigme. Con
esta disposicidén puede actuarse sobre cada esquina de
un recipiente, por ejemplo, mediante un dispositivo elg
vador individual, y con articulos tales como rgcipientes,
pueden utilizarse las disposiciones elevadoras apropia-
das.

Preferiblemente estd dispuesto un bastidor ele
vador entre los brazos al cual es conectado el articulo
a ser elevado, y pueden incluirse medios para hacer que
el bastidor elevador sea subido hasta una posicidn en la
que estid sobre los propios dispositivos elevadores.

As{, con esta disposicidn solamenie el basti-
dor elevador estid sobre el articulo a ser elevado, y un

bastidor tal puede mantenerse relatlvamente plano de mane

JELE

26.6.67 -3 -



10

18

20

25

30

ra que no produzeca excesiva altura adicional sobre el

articulo.

En una disposicidén preferida el bastidor ele- ;
vador tiene prolongaciones gque se proyecten hacia abajo i
que estén conectadas a los dispositivos elevadores, ¥
las prolongaciones que se proyectan hacia abajo pueden 'é,
actuar también como guias para situar el bastidor con ~
relacién a los brazos sobre el vehiculo.

Se apreciaréd por consiguiente, que el bastidor
elevador es elevado desde la parte inferior de las pro -
longaciones que se proyectan hacia abajo, y asi todo el
mecanismo elevador puede estar dispuesto por debajo del
nivel del lado superior del bastidor elevador.

En una disposicibén alternativa, cada par de -
dispositivos elevadores pueden estar conectados entre si
mediantemiembros elevadores transversales que son subi-
dos por los dispositivos elevadores y que suben el bas-
tidor elevador. Esta disposicibén es particularmente Gtil
para cargas extraordinariamente pesadas pero, por supues
to, es ligeramente mis alta cuando lleva el articulo a
causa de los miembros transversales sobre el bastidor
elevador.

Il miembro flexible puede tener la forma de
una cadena o cable dispuesto para pasér sobre una rue-
da montada sobre el ei%femo superior del miembro movible
verticalmente.

Pueden incluirse medios para compensar la car
ga entre los dispositivos elevadores si el recipiente o
articulo estd desequilibrado y cuando son utilizados ga-

tos accionados mediante fluido, pueden incluirge medios
<. 72 SRS
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de compensacidén para asegurar gue los gatos se mueven
al unisono a pesar de la posible disparidad de presio-
nes en los martinetes.

BEn esta disposicién los medios de compensa -
cibén pueden incluir un acoplamiento a cada gato que trang
mite su cantidad de movimiento a una v4lvula de control
de compensacién que controla la circulacibén de fluido
a los gatos correspondientes.

Cada acoplamiento puede incluir una cremalle~
ra que actla sobre un lado de un pifibn, el otro lado -
del cualresté en contacto también con una cremallera -
acoplada a otro gato y estando montado el pifién en una
palanca de manera que el movimiento desfasado de las -~
cremalleras producird movimiento de la palanca que estéd
conectada a la vAlvula de control de compensacidn.

El invento puede realizarse de varias formas,
pero serin descritas ahora dos realizaciones a modo de
ejemplo y con referencia a los dibujos que se acompaiian,
en los que:

La Figura 1 es un alzado lateral de un disposi
tivo de transporte de acuerdo con el invento,

La Figura 2 es un alzado extremo del dispositi-
vo mostrado en la Figura 1,

La Figura 3 es un alzado extremo de una cons -~
truccién alternativa.

La Figura 4 es una vista esquemdtica de parte
del circuito de control hidriulico, y

La Figura 5 es una vista en perspectiva de -
una disposicién como la representada en las Figuras 1 ¥y

2, en utilizacibn. 34 1 O 1 0
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En la primera disposicibn que éeré descrita
y seglin se muestra en las Figuragl y 2, el dispositivo
de transporte tiene la forma de un vehiculo de remolque;
¥y comprende un par de brazos 1, construidos de maners -
robusta, desplazados horizontalmente, que estin unidos
en un extremo mediante una parte de conexién 2 la cual
es de construccién robusta semejante. Cada uno de los
brazos 1 lleva una rueda de marcha 3 hacia su extremo
exterior y la parte de conexién 2 estd provista de un-dié
positivo de soporte en forma de un bastidor 4 que senéxér
tiende hacia abajo construido robustamente, de manerér-;
que cuando el remolque no esti en utilizacién descansé"—
T4 en una posicibén sustancialmente horizontal. El extre
mo de arrastre del remolque est4 provisto de una barrs
de arrastre 5 y de un pasador de arrastre G ¥y de una pla
ca 7 para cooperar con uns plataforma giratoria 8 monta-
da sobre un vehiculo tractor 9 seglinke muestra en la ﬁi-
gura 5.

El dispositivo de transporte que estd siendo

descrito es paral ser utilizado con recipientes y las di-

mensiones de los brazos 1 estan dispuestas por lo tanto

de menera que puedan Pasarse .a.lo largo de cada lado de
un recipiente, indicado en 10 en la Figura 5, que debe

ser levantado. Cada brazo 1 lleva dos gatos 11, 12, 13,
14, accionados hidriulicamente, que estdn montados en -
estructuras de soporte indicadas con 15, las cuales es-
tin montadas junto a cada extremo del brazo correspon -
diente. Asf, la estructura de soporte 15 del extremo ex

terior del brazo esté dispuesta mis alld de la rueda de

soporte 3. Cads estructura de soport ny @mgge@e un -
26.6.67 -6 - 34 t‘
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herraje que soporta los gatos 11, 12, 13, 14, en una po-
sicidn sustancislmente vertical y un carril de guia 16 -
de seccién en U gque se extiende paralelo al gato en el -
lado interior del brazo 1. Cada cilindro 17 de gato estd
dispuesto para estar rigido con el braze 1, y el pistédn
movible lleva un vistago que se extiende verticalmente 18
cuyo extremo superior lleva una rueda de polea 19. La Tue
da 19 estd dispuesta de manera que puede pivotarse ligera
mente en torno a un eje geoméirico vertical y puede girar
en torno a un eje geométrico sustancialmente horizontal
que es sustancialmente paralelc a la direccidn de exten-
gién longitudinal del brazo 1 sobre el cual estd monta -
da, y se hace pasar una cadena de rodillos 20 robusia so
bre la polea, estanio rigidamente fijado un extremo 21 -
al soporte 15 del gato. Bl otro extremo de la cadena en
el lado interior del braZo 1, estéi conectado = un basti-
dor elevador 22.

El bastidor elevador 22 que estéd montado entre
las ruedas de poleaz 19 de los brazos lateralesl, tiene -
la forma de una parte de bastidor superior 23% arriostrada
transversalmente, cuyas esquinas llevan disposiciones de
conexidn 24 de enclavamiento por torsién, de tipo conoci-
do, para aplicarse a conexiones de enclavamiénto por tor-
sibén apropiadas del extremo superior de las esquinas de
un recipiente 10. En cada esquina del bastidor superior

estén dispuestas prolongaciones que se proyectan hacia

abajo y que tienen la forma de patas 25 de seccidén en U
que cooperan con las gufas 16 de seccidén en U del lado

interior de los brazos y sirven asi para fijar el basti-

dor 22 contra movimiento longitudinalgy }rﬁﬁszrsal den-
AR A B S
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de las cadenas 20, gue pasan sobre las ruedas de po}ea

19, estéin conectados a los extremos inferiores de las -~ -

patas 25, de manera gue cuandoe son accionados los gatos

11, 12, 13, 14, las bielas 18 de los gatos subirdn apli-:

cando una fuerza de dos a uno conka las cadenas 20, lo

que a su vez elevari el bastidor elevador 22 desde el - '

extremo inferior de las patas 25 que se proyectan hacig

abajo. Por consiguiente, para elevar un recipiente 10,

que puede pesar 20 toneladas o mis, es solamente nece4a ‘

sario llevar el dispositivo de transporte a posicién con
sus brazos 1 a lo largo de cada lado del recipiente 10,
bajar el bastidor superior a la posicibn que se muestra
en las kiguras 1 y 2, accionar ei mecanismo 24 de encla
vamiento por torsidn, mediante aparatos hidrhulicos o
eléctricos adecuados, y despuds accioﬁar de nuevo lps‘-
gatos de fluido 11, 12, 13, 14, de manera que el bas%i-
dor elevador 22 sea elevado llevando con &€l el recipien
te. Las dimensiones de los gatos y de las patas que se

extienden hacia abajo estén dispuestas de modo gue cuan

. 4o el recipiente estd levantado del terreno ¥ el dispo~-

sitivo estd en forma de mévil, el bastidor elevador es—
%4 mis alto que los gatos y las poleas extendidas vy la
Gnica altura adicional del repipiente es la del espesor
del propio bastidor elevador superior segin se muestra
en las Miguras 1 y 2, y seglin se verad claremmbte en la

Figura 15. E1 recipiente puede ser movido ahora como -

sea necesario y puede, por ejemplo, ser cargédo de nue
vo sobre otro vehiculo segfin se muestras en la figurs 5.

S8i fuera necesario, el dispositivo elevador -

26.6.67 -8~ :543*1@@@
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podria estar provisto de prolongaciones angulares, se -
gin se muestra en lineas de trazos en 27 de la iigura 1.
Con esta disposicidn podrian disponersede nue-
vo disposiciones de enclavamiento por torsién y el bas -
tidor elevador adaptado podria ser utilizado asi con re-
cipientes de dos tamafios diferentes. Por supuesto, seria
necesario proporcionar la holgura necesaria para el reci
piente entre los brazos junto a la parte de conexidén 2.
Con el fin de compensar el desequilibrio'de -
carga del recipiente 10, estin dispuestos medios de com
pensacidén para asegurar la elevacién uniforme de cada -
gato 11, 12, 13, 14, 2 pesar de la disparidad de las -
presiones de los gatos y los cuatro gatos hidrdulicos es
t4n conectados asi mediante un sistema de sefializacién,
segln se muestra en la Figura 4, de manera que se hace
que tres de los gatos 11, 13, 14, sigan el desplazanien-~
to del restante 12, empleando el principio establecido -
de realimentacibén de posicibn mechnica en el sentido de
que puede hacerse que el gato principal 12 se desplace
como un dispositivo de circulto abierto, actuando los -
restantes tres gatos 11, 13, 14, como servomecanismos
de posicibén que se mueven en correspondencia con el des
plazamiento del gato principal. Asi, el control de los
gatos de fluido hidrdulico 11, 13, 14, es a través de =
v&lvulas respectivas de servocontrol 28, 29, 30, que son
accionadas de acuerdo con el movimiento del gato princi-
pal 12 que a su vez estd controlado mediante una vilvula
de direccibn 31 de cuatro vias accionada por solenoide.
Cada vélvula de servocohtrol 28, 29, 30, es accionada por
medio de una palancé pivotada centxz§?§n§$ ggdiﬁai? esque
26.6.67 —9- Pk
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do al carrete de la valvula, no representado, y cuyo otré
extremo lleva un pifibn 34 dispuesto entre un par de ca- :
denas de rodillos, indicadas esquemdticamente en 35, queg
actlian as{ como cremalleras. Los extremos dellas cadenas ;
desplazados en sentido contrario estdn conectados a ca— -
bles 36 que pasan en torno a poleas 37 soportadas por - -
las bielas de los cilindros neumédticos 38, y los otros
extremos deflas cadenas 35 estin conectados & cables 3¢

de una resistencia de 635 kgs. que pasan en torno a ro-
dillos 40 y estédn conectados en 41 a las bielas 18 de
los gatos hidrdulicos apropiados 11, 12, 13, 14. E1 mo~ ;
vimiento desfasado de los gatos hidriulicos, creado por
el desequilibrio del recipiente 10, es comunicado por -
consiguiente al pifidbn 34 montado sobre lg palanca %2,

que tenderéd a moverse en una direccién w otra y que ac -
tuard asi sobre el carrete de la vilvula para interrum -
pir la circulacibén de fluido al gato apropiado, aseguran
do asi que el recipiente 10 seri elevado siempre hori -
zontalmente.

Segin ée ha mencionade anteriormente la dispo~-
sicibn expuesta estd dispuesta ehtre cada uno de los ga-
tos de cada brazo 1 y tambiédn entre los pares de gatos
de los brazos opuestos, aseguranio asi gue el recipien-—
te no es inclinado en ninguna direccién cuando son accio
nados los gatos.

Los cables 39, las poleas 40, y las conexiones
41, estén representados en la Figura I, pero el resto -
dgl mecanismo de compensacién esti encerrado dentro de -

la cubierta de cads brazo 1 indicada en 20, al interior
& & %
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gibn indicadas en 51, estando la conexidn al vehiculo -

tractor en 52.

En la Figura 4 la tuberia de suministro de -
flufdo a presibn principal esti indicada en 42 y la tu-

berfia de descarga principal en 43. Se observard que las

vilvulas de servo 28, 29, 30 y la valvula de control

principal %1 pueden desviar fluido a presidn desde la
tuberia 42 al lado apropiado al pistdn 44 de cada uno de
los gatos mediante las tuberias 45, 46, conectanco el
otro lado en formas adecuada a la tuberia de descarga 43.
La tuberia 45 proporciona fluido a presidén cuendo se uti
liza el gato para elevar la carga, y en cada una de es-
tas tuberias estén dispuestas vilvulas de enclavamiento
controladas que tienen la forma de vidlvulas de retencién
accionadas por valvula auxiliar, de manera que los gatos
pueden ger enclavados en sus posiciones levantadas. Es-
tas valvulas de enclavamiento 47 estin conectadas median
te tuberias de mando 76 a una valvula 48 accionada por -
solenoide de manera que las vAlvulas de enclavamiento -
permiten el libre movimiento de los gatos cuando suben y
también cuando bajan siempre que las tuberfas auxiliares
76 estén activadas mediante la valvula 48. Ia conexibén -
eléctrica esti sin embargo en paralelo con el circuito
eléctrico de la vAlvula ¢e control 31, y cuando se eli-
mina la sefial de:excitacién, cuando no estid selecciona-
da la posicibén de subida ni la de bajada, las vilvulas
de enclavgmiento 47 estin cerradas manteniendo asi las
progiciones de los gatos independientemente de la carga.

Las lineas de trazos 49 indican tuberiagfie drenaje de -

26.6.67 -11 - 3,{}*5 @ ‘EO K ..
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las vilvulas 47.

:

Segin se muestra en la Figuré 4 estan dispues-i
tas tuberias de fluido a presibén 53, 54, que pueden lle—;
var fluido hidrfwlico hacia y desde el mecanismo de en -;
clavamiento por torsibn, sobre el bastidor elevador el
cual es accionado también mediante una vilvula 55 con -
trolade eléctricamente de tipo conocido. Si se desea pugé
de incluirse un sistema de lémpara indicadora que indica:
de forma conocida cuando estén acoplados todos 1los meca=-:
hismos de enclavamiento por torsidn, y estd dispuesta E;,
una barra articulada 56 entre el brazo 1l y el bastidof'r_
elevador 22 para conducir las lineas 53, 54 hasta el Eagi
tidor bajo control segin se muestra en la Migura 1.

Si se desea puede disponerse una rueda auto -
orientable 57 sobre cada brazo 1 en un soporte retrictil
58 accionado hidrdulicamente, siendo suministrado fluido
de accionamiento a través de las tuberias 59, 60 indica-
das en la ¥igura 4,7efectuéndose el control también a
través de una vAlvula 61 accionada por solenoide. Estas
ruedas autoorientables pueden ser bajadas por congiguien
te cuando el dispositivo de transporte no estd en utili-
zacibn y se desea moverle en conjunto lateralmente.

En cada una de las ruedas 3 estd dispuesto un
freno 62 neumftico y de resorte, siendo proporcionada de
nuevo la energia de accionamiento por el vehiculo trac-
tor 0.

En una disposicidn alternativs mostrads en la
Figura 3, son utilizados los mismos nimeros de referen-

cia para indicar partes similares, pero este dispositi-~

vo particular estéd previsto Para ser utilizado con reci.

26.6.67 - 12 - 55& g ié@
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pientes méis pesados, y por consiguienme”ééfé construido
de maners més robusta. Los soportes 65 de los gatos son
més altos en esta construccién y los véstagos de pistén
66 de los gatos sobresalen directamente desde el extre-
mo superior de los soportes 65. Cada uno de los vista -
gos de pistdén 66 esti sujeto a un miembro transversal 67
que se extiende trangversalmente, estando dispuestos dos
de taleg miembros transversales, uno para cada par de
gatos situados en lados opuestos, y estos propios miem
bros transversales 67 estén conectados en direccidén lon
gitudinal de manera que se forma un bastidor superior,
indicado en general en 68.

Este bastidor superior proporciona asi una -~
construccién extremadamente rigida. Cada uno de los miem
bros transversales 67 lleva un par de poleas indicadas
en 69 en torno a las cuales estin enrolladas de nuevo
cadenas elevadoras 70. Un extremo 71, de cada cadena
elevadora, estd sujeto firmemente al soporte 65 del ga-
to adecuado, y.el otro extremo de cada cadena esté fija
do en 72 a un bastidor elevador T73. Se apreciari que ca
da esquina del bastidor elevador 73 estd conectada asi
a una cadena 70 y el bastidor 73 estd provisto también
de las:conexiones de enclavamiento por torsidn normales
Para aplicarse también a un recipiente, indicado en ese
caso en lineas de trazos en 74,

Estéd dispuesto también un sistema de control
eléctrico e hidrdulico similar al descrito con referen-
cia a las Figuras 1 y 2, y se observari que cuando los

gatos son accionados las bielas 66 levantari el basti-

dor superior 68 haciendo asi que las poleas 62 levanten

26.6.67 -5 341010
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el bastidor elevador 73 al cual estéd unido élriécipien-

te. Se obtiene de nuevo una multiplicacién de dos a uno,
pero en este caso la construccidn tiende a ser ligera - §
mente mis rigida. Una desventaja es que el bastidor es-
t4 sobre el bastidor elevador, segin se muestra en 11 -
neas de trazos en la Figura 3, cuando el recipiente es

elevado de manera que la altura total es ligeramente ma—fr
yor que la altura total de la disposicién mostrads en 13&
Figuras 1 y 2, aunque incluso este aumento de altura so=
bre el recipiente es comparativamente escaso. 1"7

Esta clase de construccidn es adecuada pars - |
recipientes de hasta 40 toneladas, y si es necesario ﬁ@gl
de incluirse un miembro transversal de refuerzo adicional
75 que se extiende transversalmente a travéds del dispo -
sitivo en el extremo de arrastre para reforzar adicional’
mente los soportes 65.

Se apreciari que pueden disponérse de nuevo -
guias en los lados para impedir que el recipiente se mue
va longitudinalmente o transversalmente cuando ha sido -
levantado. El dispositivo puede por supuesto ser utili -
zado también con otros articulos aparte de recipientes
disponiéndose medios adecuados para conectar los articu-
los a ser elevados al bastidor. También en ciertas cir -
cunstancias, puede no ser necesario el rropio bastidor,
llevando fijaciones las cadenas 70 para conectarlas di-
rectamente al articulo a ser levantado.

En las disposiciones descritas el dispositivo
de transporte estd dispuesto como un remolque para uti-

lizacibén con un vehiculo tractor, pero puede ser conve-

niente incorporarlo en un vehicu tor tan dispues
YL
26-6-67 - 14 .,
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tas la posicién de accionamiento y las ruedas de direc-
cibén en el extremo cerrado del chasis bifurcado.

La presente solicitud que corresponte a la pre-
sentada en Gran Bretafia, con fechas 27 de Mayo dgl966
y 19 de Diciembre de 1966, con los niimeros 23%.820/66 y
56.640/66, respectivamente, se acoge a los beneficios
del articulo 51 del vigentefistatuto sobre Propiedad In-

dustrial.

-NOT A~

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa~-
tente de Invencidén en Bspafia, por VEINTE afios, son los
siguientes:

1.~ Un dispositivo de transporte para mover rg
cipientes u otros articulos que comprende un vehiculo bi
furcado que tiene brazos para que se extiendan a lo lar-
go de cada lado del articulo a ser levantado, y medios -
elevadores soportados por los brazos destinados a levan-
tar el articulo de manera gque pueda ser movido con el
vehiculo.

2.~ Un dispositivo de transporte como el rei -
vindicado en la reivindicacién 1, en el gue los brazos -
estédn soportados sobre ruedas.

3¢~ Un dispositivo de transporte como el rei-
vindicado en la reivindicacidén 1 6 en la reivindicacién

2, en el que logs medios elevadores incluyen un par de -

YR e M g M
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dispositivos elevadores uno de los cuales estéfrontado SO=

bre cada brazo, y medios para accionar los dispositivos

en sincronismo.

4.~ Un dispositivo de transporte como el rei-

vindicado en la reivindicacidn 3, en el que el par de -
dispositivos eleﬁadores estin dispuestos en o hacia los
extremos exteriores de los brazos ¥y un par adicional de
dispositivos elevadores estidn dispuestos en o hacia los
extremos interiores de los brazos, estando digpuestos me
dios para accionar todos los dispositivos en sincronismo. -

5.~ Un dispositivo de transporte como el rei 1’_-
vindicado en la reivindicacién 4, en el que esta dispues .
to un bastidor elevador entre los brazos, al cual es coc-
nectado el articulo a ser levantado.

6+~ Un dispositivo de transporte como el reivin
dicado en la reivindicscidn 5, que incluye medios para -
hacer que el bastidor elevador sea levantsdo hasta uns
posicibn eyfla que estd sobre los propios dispositivos ele
vadores.

T~ Un dispositivo de transporte como el reivine-
dicado en la reivindicacién 6, en el cual el bastidor ele-
vador tiene prolongaciones que se proyectan hacia abajo
que estén conectadas al dispositivo elevador.

8.~ Un dispositivo de transporte como el reivin-
dicado en la reivindicacibdn Ty en el que las rrolongacio-
es que se proyectan hacia abajo sirven como gufas para -
situar el bastidor con relacién a los "brazos.

Ce= Un dispositivo de transporte como el reivin-
dicado en la reivindicacidn 5, en el que cada par de dis-

pogitivos elevadores estin conectados entre si mediante -
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miembros de elevacidn transversales que son levantados

por los dispositivos elevadores y que levantan el basti
dor elevador.

10.~ Un dispositivo de transporte comec el rei-
vindicado en las reivindicaciones 5-9, en el que cada -~
dispositivo de elevacidén incluye un miembro movible ver-
ticalmente que actua sobre un miembro flexible, un extre
mo del cual esté fijado’con relacibén al trazo y cuyo otro
extremo estéd fijado al bastidor elevador.

11.~ Un disposgitivo de transporte como el rei-
vindicado en la reivindicacién 10, en el que el miembro
flexible tiene 15 forma de una cadena o cable dispuesto
Para pasar sobre una rueda montada sobre el extremo su—
perior del miembro movible verticalmente.

12.~ Un dispositivo de transporte como el rei-
vindicado en la reivindicacién 10 6 en la reivindicacién
11, cuando estén subordinadas s las reivindicacibnes 7 y
8, en el que el miembro flexible esti conectado 2l basgti-
dor elevadof en el extremo inferior de una de las prolon-
gaciones que se proyectan hacia abajo.

13.- Un dispositivo de transporte como el rei-
vindicado en las reivindicaciones 10-12, en el cual los
miembros moviblesrverticalmente estén proporcionados por
gatos hidriulicos.

14.- Un dispositivo de transporte como el rei-
vindicado‘én una cualquiera de las reivindicaciones pre-
cedentes, que incluye medios para compensar la carga en-
tre los éispositivos elevadores cuando el recipiente o
articulo estd desequilibrado.

15.- Un dispositivo de tr Zporte co%? el rei-
26.6.67 - 17 - g;’?@ iz@
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vindicado en la reivindicacién 14, cuando esti subordi- :

nada a la reivindicacién 13, en el que los medios de =~

compensacidn incluyen medios para equilibrar las pre -

siones hidrfmlicas entre los gatos hidréiulicos.

16.~ Un dispositivo de transporte como el rei—é
vindicado en la reivindicacibén 15, en el que los medios%
de compensacidn incluyen un acoplamiento a cada gato qué
transmite su cantidad de movimiento a unas vaAlvula de con

trol de compensacidn que controla la circulacibén de flui-

10

15

20

25

30

do a los gatos correspondientes.

17+~ Un dispositivo de transporte como el reif

vindicado en la reivindicacidn 16, en el que cada aco -
plamiento incluye una cremallera que actfia sobre un la-
do de un pifibn, cuyo otro lado estd en contacto tambidn

con una cremallera gacoplada a otro gato, estando sopor-

tado el pifidn por una palanca y produciendo el movimiegr

to desfasado de las cremalleras movimiento de la palan’

ca que estd conectada a la vdlvula de control de compen
sacidn.
18.~ Un dispositivo de %ransporte como el rei-
vindicado en una cualguiera de las reivindicaciones pre
cedentes en el que el vehiculo es un remolque, CUyO eX~-
tremo de arrastre estd provisto de un dispositivo de so
porte,
19.~ Un dispositivo de transporte como el rei-
vindicado en la reivindicacién 18, en combinacifén con un
vehiculo tractor gue proporciona unz fuente de energia
para accionar los medios de elevaccién.
20.- Un dispositivo de transporte para mover -

recipientes v otros artf{culos. 34 1 Q 1 0 :

26.6.67 - 18 -



Tal y como se ha descrito en 1; ﬁ;ﬁo;ia gque an-
tecede, representado en los dibujos que se acompafien y -

% para los fines que se han especificado.
Ia presente Memorie consta de diecinueve hojas,

escritas a mAquina por una sola cara.

I-iadrid, } zdw.' W

eom. 141010
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