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PATHENTE
DE
INVENXCIOAN

a favor de G.D. SOCIETA IN ACCOKANDITA SELPLICE DI ENZO
SERAGNOLI ED ARTGSTO SERAGHOLI; entidad italiana Bolonia
(Italia), Viae Bellinzone, 31, por "PERFECCIONALIMNTOS 1N
APARATOS TRANSPERTDORES DI ARTTCULOSY,

[iEKORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere g un aparato del
tipo utilizado para transporter o transferir srtfculos des—
de méquinas suministradoras a mdquinas receptoras, tales
como las miquinas de los sistemas para envolver automdtica-
mente articulos, y més particularmente la invencidn estd
relacionada con un aparato de este tipo, en el cual la trans-
ferencia o transporte de los articulos ocurre por fases e¢i-
clicas siempre activas o positivas.

En los presentes sistemas para envolver automdti-
camente articulos, las mdquinas receptoras individugles es~
tan dotadas, como es sabido, de una capacidad de recepcidn

mayor que la capacidad de entrega de las méquinas sumini s=-
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tradoras y receptoras, respectivamentie, se provee, a fin
de cumplir con requisitos para aumentar la capacidad de
produceidn, un aparato de transferencia destinado e almg~
cenar une cantidad predeterminads de artfculos que han de
ser suministrados, para el caso de una detencidn de la md-
quina receptora, y para suministrar dichos articulos al-
macenados a la maquina receptora, en el caso de que se in~
terrumpiera la entrega por parte de la correspondiente md-
quina o maquinas suministradoras.

De acuerdo con ello, estos aparatos de tramferen~
cla son previstos de manera que permitan el funcionamiento
de las mdquinas suministradoras en el caso de una deben-
cidn individual respectiva, dnicamente durante un periodo
de tiempo restringido, determinado por su cepacidad de gl-
macenaniento, y en todo caso, todos los aparatos almacena-
dores-transferidores conocidos ¥y utilizados actualmente en
los sistemas mencionados anteriormente bara envolver auto-
m&ticamente articulos, estin diseiiados ¥ llevados a la prac-
tica, no pbstante, de tal manera que sélo cumplen parcial-
nente los anteriores requisitos para aumentar la capacidad
de produccidn de estos sistemas, y, particularmente, no em-
plean de modo total le capacided de recepcidn de la miqui-
na receptora que, tal como se hs indicado anteriormente, es
mayor que la capacidad de entrega de las mdquinas suminis—
tradoras. Con estos aparatos de transferencis tambidn ocl—
rre, bajo condiciones especificas de detencidn de la entre-
&a por parte de las maquinas suministradoras, que la puesta
en marcha del suministro o transferencia de los artfculos
almacenados a la miquing receptora que se encuentra en fun~
cionamiento, tiene lugar con un retraso de un cieclo, ¥y elle

constituye, evidentemente, una restriccidn ulterior del on-
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pleo de la capacidad de recepcidén de la citada mdquine re-
ceptora.

Constituye el objeto principal de esta invencidn
el proporcionar un aparato almacenador y de transferencia
del tipo y para el uso mencionasdos anteriormente, dispues-
to para permitir une utilizacion més eficaz de la capaci-
dad de recepcidn de la méquina'receptora, independientenen—
te de la capacidad de entrega de las méquinas suministre-

doras.

Es otro objeto de la invencidn el proporcionar
un aparato en el que el transporte o transferencia de los
articulos a la mdquina receptora tiene lugar en fases ci-
¢licas siempre positivas,

Otro objeto de la presente invencidn es el con~
templar la posibilidad de proveer un tal aparato pars trans-
portar los articulos a la méquina receptora y que tiene
una consideracion autonomis de funcionamiento de dichas re-
ceptoras al pararse las mAguinas suministradoras en cual-
quier momento de la entrega.

Un objeio ulterior de la invencidn es el propor-
cionar lg posibilidad de ftener, a causa de la elevada ve-
locidad de funcionauicnto, los articulos bien alineados en—
tre si, particularmente en las etapas de almacenamiento den- -
tro del almacén.

Otro objeto ulterior de la presente invencidn es
el de proporcionar un tal aparato que es apto para alcanzar
los objetos referidos mediante una estructura perticular-
mente simple, obtenibles ficilmente y de funcionawiento se-
guro, de empleo sencillo y prictico, y asimismo de coste re-

lativamente bajo si se tiene en cuenta las prestacliones pro-
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porcionadas por el mismo,

Todos estos y otros objetos son conseguidos por
un aparato para transferir artfculos desde miquinas sumi-
nistradoras, particularmente adaptado pars las miguinas
envolvedoras aubtomaticas ¥y similares, de la clase que es-
tan formadas esenclaluente por unos primerocs medios de
transporte para suministrar los artfeculos desde al menos
una maquina suninistradora a una estacidn de transferencia;
de segundos medios de transporte para suministrar dichos
articulos de 1la citada estacidn de transferencia a por lo
menos una maguina receptora; de medios de almacenamiento
emplazados en la referids estacidn de transferencia entre
los primeros y segundos medios de transporte, pars swiinis-
trar los articulos desde la miquina suministradora a la es-
tacion de transferencia y desde esta §ltima s la maquina
receptora respectivamente; de medios empujadores en la os-
tacion de transferencia para trasladar los articulos que
son transportadores a dicha estucidn de transferencia por
los primeros medios de transporte a dichos segundos medios
de transporte para alimentar la maduins receptora a tra-
vés de los medios de almacenamiento; de medios elevadores
sincronizados con los medios empujadores, adaptados para
transferir por control los articulos dentro de dichos me-
dios de almacenamiento durante la etapa de transferencig
de los mismos desde los primeros medios de trnasporte de
la estacidn de transferencia a los segundos medios de trans-
porte de la maquina receptora; de medios interceptores adap-
tados para interceptar los articulos que se encuentran so-
bre los primeros medios de fransporte en la esiacidn de

transferencia antes de los medios de almacenamientos, y de
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medios para la retirads de articulos de dichos medios de al-

macenamiento para suministrarlos a los medios de transpor-
te en la maquing receptora a través de Llos medios empuja~
dores; con lo cual se proporciona ung combinacidn que com-
prende medios para accionar cicliuicemente los medios em-
pujadores de acuerdo con un movimiento intermitente que
incluye una parada inmediata a los medios de almacenamiento
al menos durante su movimiento hacis los segundos medios
de transporte para suministrar los articulos a la miquing
receptora, medios pars actuar una pluralidasd de veces en ca-
da ciclo a los medios elevadores de relacidn de tiempo con
la parads de los medios empujadores y en la etapa de movi-
miento de retroceso de dichos medios empujadores, respec—
tivamente, al alcanzar al menos la posicion correspondien-
te a dicha parada, y medios de enclavamiento pare contro-
lar en relacidn de tiempo mutus los medios de accionamien—
to de los medios elevadores, los medios interceptores y
medios para permitir ls retirada de articulos de los me-
dios de almacenaniento.

Otras caracteristicas y ventajas resultardn mds
evidentes de la siguiente descripecidn detallada de una reu-
lizacidn preferida pero no exclusiva del aparato de acuer-
do con la invencidn, ilustrada meramente g titulo de ejem—
plo y no de limitacidn en los adjuntos dibujos, en los cﬁa—
les:

Ia figura 1 es unz vistg en perspectiva del apa~
rato y corresponde a una escala menor de las figuras la,lb,
le ¥ 14 combinadas; las figures la,; 1b, lc y 1d, cuando son
consideradas conjuntamente, dibujdndoles juntas en el or-

den definido por los cuadrantes I,IT, IIT y IV, muestran,



en una vista en perspectiva parcialmente seccionada y con

partes fragmentadas, el aparato a mayor escala; la figura

2 es el diagrama electromecanico del principio operativo

de dicho aparato, y la figura 3 nuestra el diagrama de ca-
5, laGo del referido aparato.

Refiriéndose a la figura 1 se apreciars que el
aparato de la invencion comprende, mecénicamente, una ba-
se 1 de forma substancialmente hueca, que tiene pies de
apoyo 2 y en el interior de la cual se halla fijado, en su

10. fondo 3, un electromotor 4 para accionar dicho aparato.

Una polea de accionamiento 5 estd enchavebads
sobre el arbol del electromotor 4 ¥ transmite el movimien—
%o, a través de una correa 6, a una polea reductora 7 lle-
vada por un &arbol 8 que se halla soportado giratorio en

15, alojamientos adecuados (no representados) de la base 1.
Coaxial e integralmente con dicha polea 7 se ha previsto
una segunda polea 9, de menor didmetro ¥y que ‘btransmite el
movimiento, a través de una correa 10, a otra polea reduc-
tora 11l que se hallas enchavetada sobre un arbol =12-, sopor-

20, tado giratorio por la base.

Sobre el drbol 12 se halla montado, exteriormente
a la base 1, un volante 13 para el accionamiento manual de
la mdquina de una maners conocida, mientras que dentro de
dicha base 1, en una posicidn no ilustrada en la figura, se

25. encuentra montado loco un dico a modo de embrague, de una
clase ya conocida en este tipo de aparatos, el cual gira
conjuntamente con la anterior polea. Sobre el arbol 12 es-
t4 enchavetads, en una posicidn no representada en lsg fi-
gura 1, unz rueda de dientes inclinados que engrana con lg

30, rueds inclinados 14, la cual, & su vez, ostd enchavetada So-
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bre el 4rbol principal 15 del aparato, soportado girato-

rio sobre cojinetes fijos 16 de la base l. En el plano
medic vertical del aparato y formando éngulo recto con el
anterior arbol 15 estd previsto un saliente de tope fijo
vy anular 17, y a lados opuestos de dicho tope 17, simétri-
canente respecto a dicho plano medio, estdn montados sobre
el drbol 15, desplazados mutuemente de 180¢, dos pares de
levas 18-19 y 18219, respectivauente de una pieza la una
respecto de la otra y en cuanto a rotacidn, pero deslizan-
tes sobre dicho drbol 15, tal como se indics mejor en lo
que sigue, y dos levas 20-20"que giran de una pieza con
dicho drbol 15,

Solidaria de la leva 20 se ha previsto una leva
21, coaxial al drbol 15 y emplazada entre las levas 20 y 19,
mientras que exteriormente de la pared posterior 22 de la
base 1, se encuentran enchavetadas sobre el anterior arbol
15, una pluralidad de levas 23, 24, 25, 26, 27 y 28, ence-
rradas dentro de un alojamiento formado por una cubierta
29, solidaria de dicha pared wosterior 22 de la base 1.

Bl contorno de todas las leves anteriormente ci-
tadas puede ser apreciado del diagrama ilustrado en le fi-
sura 3, vy en lo que sigue resultard més evidente de la des-
cripeion del funcionawiento del aparato, dudo con referen-
cia, asimismo, al diagrams electromecdnico ilustrado en
lag figura 2.

Dentro de la base hueca 1 se¢ ha previsto un ta-
bique vertical 30, paralelo al arbol 15 y que soporta dos
electroimanes 32-32for medio del elemento de soporte 3l.
Las armaduras 33—33'electroimanes 32-32"11levan en sus ex-

. . . ’ .
tremos libres unos rodillos locos respectivos 34~34, dise-
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flados para acoplarse con las ranuras 36-36"de las levas

deslizantes 18-18 contra la accidn de los resortes anta—
gonistas 35-35"cuando dichos electroimanes 32-32"son ex~
citados tal como se apreciard mis adelante, Uios rodillos
38-33, disefiados respectivamente pars ascoplarse con las
ranuras 37-37 de las levas 19-19°, son soportados locos por
un pasador correspondiente 39-39 solidario radialmente de
una barra vertical respectiva 40-40", las cuales se extien—
den por encima del plano superior 41 de la base 1 a través
de 13 respectivas aberturas 42-42°, hacia yhas alld, tal
como se vera mis adelante, del plano horizontal 43 soporta~
do por la base 1 medisnte elementos de sostén (no represen-
tados en la figura l.) En los extremos libres superiores
de las barras verticales 40-40‘estdn soportadas unas pla~
cas o crucetas horizontales correspondientes 44-44'que se
extienden formando angulos rectos con el Zrbol 15,

Ias barras 40-40, junto con las crucetas respec-
tivas 44-44"constituyen elevadores accionables, %tal como
se verd mds adelante, por las levas 19-19, y estdn diseda-
das con dichas crucetas horizontales 44-44"para formar la
continuidad del plano horizontal 43 cuando tales elevadores
se encuentran en sus posiciones mds bajas. Una tolva corres-
pondiente 45-45", que tiene una columns vertical de forme
paralelepipédica y seccidn horizontal hueca recbangular
(ver fig.l), se halla dispuesta, soportada de naners cono-
cida, en las placas 44-44°de dichos elevadores, en una po-
sicion elevada respecto del plano horizontal, como se vera
mas adelante.

Un rodillo correspondiente 47-47 se encuentra aco-

plado constantemente con las ranuras 46-46'de las levas 20-
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20", cuyos rodillos estdn soportados locos en los extre-
mos libres de brazos respectivos 48-48", solidarios ra-
dialmente con los extremos inferiores de pasadores verti-
cales correspondientes 49-49°, sostenidos giratorios en

un elemento de soporte 50~-50"que es llevado por la pared
superior 41 de la base hueca l. Sobre los extremos supe-
riores de dichos pasaderes verticales 49-49‘estan enchave—
tados los extremos de brazos radiales 51-51°que se extien~
den por encima de la pared superior 41 pero por debajo del
plano horizontal 43, terminando los extrenos opuestos de
dichos brazos radiales de acuerdo con elementos en forms
de horguilla 52-52°, Entre las pias o ramas de dichas hor—
quillas 52-52°estdn pivotados en 53 y en 53 respectivamen—
te los extremos de una barras 54~54°, cuyos extremos opues-
tos respectivos estdn pivotados en 55-55’entre las orejas
56-56 ‘de elementos de soporte 57-57°, montados deslizantes
y guiados sobre barras de guia horizontales correspondien~
tes 58~58°, sostenides paralelamente al Arbol 15 de una ma~
nera conocida (no ilustrada en la figura 1) por la base hue-
ca L, por encima de la pared superior 41 de la misma y por
debajo del plano horizontal 43,

Unas correas transportadoras, representadas res—
pectivamente en 59-59°, estdn dispuestas exteriomiente de
los dos almacenes 45-45°, a la Gerecha ¥ a la izquierds se-
gun se mira le figura 1, resvectivamente, entre las seccio-
nes de plano horizontal 43-43‘y enrasades con dicho plano
horizontal. Estas correas transportadoras 59-59 estin mon—
badas sin fin sobre poleas locas de las cuales sdlamente
la polea 60 estd indicada en la figura 1. Dichas poleas es-

tan montadas sobre grboles correspondientes, ilustrado sdla-
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mente el 61, soporiamdos por la base 1 mediante cojinetes

fijos 62, y son accionadas mediante una rueda de cadena
(no representada) que estd enchavetada sobre el drbol 12.
Desde esta rueda de cadena el movimiento es transmitido
mediante una cadena (tampoco ilustrada) a otra rueda de
cadena (no visivle), emplazada dentro del elemento de So-
porte 63 sostenido por la base 1, y enchavetada sobre el
eje de una de las poleas locas de dichas correas. Uns ter-
cera correa transportadora 64 estd dispuesta entre las dos
tolvas Enteriores 45-45", a un nivel ligeramente inferior
que la superficie del plano horizontal 43 y enire las sec-
ciones 43" de dicho plano 43, estando esta correa montads
asinismo én forma sin fin sobre poleas locas no ilustradas,
Todas estas correas transportadoras son accionadas por la
anterior rueda de cadena de una manera conocida ¥y que no
necesita ser ilustrada particularmenie en lm dibujos. Un
empujador correspondiente 66~66 ests acovlado a soportes
57-57 ‘por tornillos 65-65'u otros medios conocidos equiva-
lentes, estando dichos empujudores disefiados, tal como se
verd mas adelante, para Geslizarse sobre el plano horizon-
tal 43, 43°, 43" desde una posicidn retrafds, correspondben~
te aproximadamente con su canto de empuje, con la posicidn,
indicada en la figura 1 a titulo de ejenplo, enrasada con
el borde de las correas transporbtadoras 59-59 ‘exterior con
respecto de las tolvas 45-45", a una posicidn de carrvers
naxima hasta que dicho borde de empuje respectivo es lle-
vado a los bordes opuestos respectivos de la correa trans—
portadora central 64 que pasa por encima de las placas 44—
44°de los elevadores ¥ por debajo de las anteriores tolvas
45-457

Un rodillo horizontal correspondiente §8-68°es
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soportado de una maunera lebremente giratoria y vertical-

gt
b

}’ nﬁm' 4

mente elevado ¥y rebajable vor elementos de soporte en for-
ma Qe horquilla 67-67°, en una posicidn por encima de las
secciones 437del plano horizontal, detrds de los cuales
estdn destinaGos a pasar los articulos que son empujados
por los elementos empujadores 66-66‘hacia las anteriores
correas transportadoras, tal como se apreciard en lo que
sisgue.

Un elewento de placa foja correspondiente 69-69°
soportado por el plano horizontal 43 ¥y que ge extiende en
édnsulo recto sobre la respectiva correa traasporsadora 59—

- ?

597, esta previsto en el plano vertical paralelo y que pa-~
sa @ través del lado izquierdo, tal como se avrecia en la
figura 1, de los elementos empujadores 66-66, uientras que
el lado opuesto, esto es el lado derecho, siempre para el
observador de lz figura 1, de dichos elementos empujadores
66-56", estd provisto con un elem:nto indicado respectiva-
meinte en 70-70", movible en el plano vertical que pasa a
través de dicho lado derecho del correspondiente elemento
enpujador G6-66". Uichos elementos movibles T0-70 son de
configuracidn a modo Ge hoja v estd diseiiados para asuuir
dos posiciones: uina posicién inferior sobre la respectiva
correa transportadora 59-59 “como elemcuto interceptador de
los articulos que se encuentran sobre dichas correas trans-
portadoras 59-5-"y una posicion elevada como se indica en
10 que sisue mas parbticularmente. Dichos elementos de hoja
interceptora 70-70 ‘estdan montados integralmente por uno de
sus extremos a la exbremidad de un mandril 71-71 sostenido
siratorio por un soporte respectivo 72-73°que se halla fi-

jado sobre el plano horizontal 43. En sus olros extremos
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dichos mandriles 71-71l"llevan fijado un brazo radial res—

pectivo 73-73", en cuyo extremo libre estd pivotado, en
T4-T4", el extremo de la armadura 75-75 de un electroiman
correspondiente 76~76 fijado a dicho planc horizontal 43.

Sobre los nicleos o armaduras 75-75 se halla non-
vado deslizante un resorte antagonista resvectivo 77-77°
que actia entre un saliente anular fijo a dichas armaduras
(no representado) y un elemento colateral fijo respectivo
78-787

Un rodillo 79 coopers con la leva 21 v es sosie-
nido libre por un pasador 80, fijado al extremo libre de un
brazo 81, cuyo extremo opuesto estd fijado a un pasador 82
sostenido glratoriamente sobre el elemento de soporie 83,
fijado en el fondo 3 de la base L. Es el obro extremo de
este pasador 82 estd asegurado el extremo de un brazo 84,
cuyo extremo libre lleva pivotado en 85 el extremo de una
barra 86, cuya barra se extiende verticalmente hacis arri-
ba, por encimg de la pared superior 41 de la base 1, y por
debajo del plano horizontal 43. Bl ptro exbremo de esta
barrs vertical 86 esba pivotado en 87 al brazo 68°de una
palanca de dos brazos 88, soportada en forma oscilante so-
bre un arbol 89, sdstenido horizontalmente por soportes fi-
jos, asociados con la base y no ilustrados en la fizura 1.
En los extremos libres de los brazos 88288" de la palanca
de dos brazos oscilantes 838, se halla pivotado en 90-90 un
elemento de soporte correspondiente 91-91°y en los que ter-
minan correspondientes tiras metalicas 92-92°, las cuales
se extlenden hacia arriba entre las secciones 43" del pla-
no horizontal 43 y las placas 44-44"del elevador correspon-

diente, y se extienden en toda la extensidn horizontal de
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las tolvas verticales 45-45'paralelamente s la correa

transportadora 64. Un arbol correspondiente, indicado en
93-94 ¥ 93754 respectivamente, estd previsto oscilante ho=-
rizontalmente de manera conocida, exteriormente a las e~
redes laterales de las tolvas 45-45", paralelamente a las
correas transportadoras 59-59°y 64, y adyacentes a los bor-
des inferiores de las mismas,

Sobre cada uno de los drboles horizontales 93-94
¥y 93°~04’estd fijada, por uno de sus extremos, una plura-
lidad de niembros 95-96 y 95°-96 "que tienen una configura—
cién de acuerdo con su extremo respectivo, como dientes que
se extienden por debajo del borde inferior de las paredes
laterales de las tolvas 45-45‘hasta el interior de dichas
tolvas a fin de formar; tal como se apreciari nejor més ade-
lante, un fondo parcilamente movible. En %al posicidn de
fondo parcial de las tolvas 45-45’, dichas miembros de dien—
te 9596 “se encuentran a una distancia de enfrentamiento
respectiva que es mayor que la dimensidn transversal de los
niembros transversales 44-44°de los elevadores 40-44 vy 407
-44",

Ios arboles 93-94 y 93°-941levan en uno de sus
extremos, extendiéndose mds alld de la dimensidn horizontal
de las tolvas 45-45'paralelamente a las correas transpor-
tadoras 59-59y 64, en posiciones fijas, los extremos de
brazos radiales indicados respectivamente en 97-98 y 97°-98;
cuyos extremos osuestos estdn pivotados a pares en 99-9¢°
respectivauente, entre si y con el extremo de la armadurs
180~100 "de un electroimdn correspondiente 101-101°, sopor-
tado por la base 1 de una manera conocida, no representada.

Un resorte antagonista correspondiente 102-102°
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que actia entre un saliente anular fijado a dichos nicleos

(no ilustrado en la figura) v un elemento de placa fija
respetiva 103-103", se halla deslizado sobre dichos mi~
cleos o armaduras 100-100". Dos, y respectivamente un miem-
bro sensor correspondiente 104-105, 104'-105- y 106~106"
estan previstos adyacentes a los extremos superior e infe-
rior en uno de los lados de las tolvas 45-45", en dngulo
recto con las correas de transmision 59-59°y 64, cuyos miem-
bros sensores sobresalen eldsticamente hacia dentro de di-
chas tolvas, y terminan en un microrruptor correspondien-
te 107-108, 107 -108’y 109-109°(ver fig. 2), alojados den-
tro de cubiertas adecuadas 110-111- y 110°-111"solidarias
de dichas tolvas,

La base electromecdnica relativa a una sola por-
cidn del aparato estd representada en la figura 2 y com-
prende un empujador, un elevador y una tolva de almacena-
wiento, siendo evidente le igualdad con la otra porcidn
del aparato que, como se ha indicado anteriormenie, esta
girads de 180° con respecto a la poreidn mencionada shora.

En este diagrama electromecdnico tambien se han
indicado las partes accionadas por la maguina envolvedora
y dispuestas para accionar sl aparato de la invencion.

En dicha fisura 2, en adicion a las norciones
del aparato que pueden ser acclonadas por la maquina en-
volvedora, ya descritas en ralacion con la figura 1, se
hz indicado el electromotor trifisico I para el acciona-
miento de la mdquina envolvedora y tres interruptores elec-
tromagnéticos t1-t2-t3 que accionan dicho motor I y, a la
vez, son accionados tal como se indica en el diagrama elec-

tromecanico y que sers mas evidente en lo que sigue. El
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interruptor electromasnético t1 estd provisto con cinco
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pares de constactos 1-2, 3-4, 5-6, 7-8 y 9-10, de los cua~-
les, los 1-6 son normalmente abiertos y los pares 7 a 10
son de posicidn normalmente cerrada. El interruptor $2 es-
t4 provisto de cuatro pares de contactos 1-2, 3-4, 5-6 y
T-8, de los que los pares 1 a 6 son normalmente abiertos
v el par 7-8 es normalmente cerrado, y el interruptor 13
estd provisto con cinco pares de contactos 1-2, 3~4, 5-6,
7-8 y 9-10, de los cuales, los pares 1 a 8 son normalmente
abiertos y el par 9-10 es normalmente cerrado.

Le méouine envolvedora de acuerdo con el ejenplo
contemplada como una mdquina de dos velocidades, y asi el
llanado mierorruptor de baja velocidad LC estd indicado dis-
puesto en la correa transportadora 64 para suministrar los
art{culos a dicha mdquine envolvedora. Hste microrruptor
I.C es del tipo que tiene dos contactos -1l-2-, movibles en-
tre constactos de commutacidn fijos 3-4 ¥y 5-6, y tiene en
serie un temporizador formado por un relé rl que es sli-
mentado con corriente continua a través de un rectificador
Rl, 7 un condensador ¢l derivado sobre la bobina de accio-
namiento del relé rl aue estd vrovisto de tres contactos
1-2-3, movibles entre consbactos de conmubacion fijos 4-5
6=-7 vy 8~9, Pambién se hn ilustrado un tenporizador de se-
sunda velocidad que comprende un relé r2, aslimentado con
corriente continue anlicada a través de un rectificador de
corriente R2, ¥ un condensador ¢2 derivado sobre la bobina
de accionamicuto de dicho relé r2, que estd provisto de tres
contactos 1-2-3 movibles entre contactos de commutacidn fi-
jos 4~5, 6=7 y 8-G, Xste temporizador es accionado por un

relé r3 provisto de tres conctactos 1-2-3~ movibles entre
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contactos de conmutacidn fijos =5, 6=T7 y 8~9. También for-
na parte de dicha maquina envolvedora una unidad denomina-
da de preajuste que comprende un relevador de control rd,
accionado por un microrruptor de preajuste Fl, de pulsador
manual ¥y norualmente abierto, un relé r5 accionado nor di-
cho relé r4 y alimentado con corriente continua suministra-
da por el rectificador R1l, y un telerruptor %4 accionado
por el relé r5. Cada uno de los relés rd-r5 tiene tres con-

tactos 1-2~3- movibles entre los conbactos de conmutacidn

]

ijos 4~5, 6-T7 y 0-9, mientras que el telerrupbtor 4 tiene
siete pares de contactos 1-2-, 3-4, 5-6, 7-8, 9-1C-, 11-12,
13-14, de los cuales los pares 1 a 1C son normalmente abier-
tos ¥ los pares 1l a 14 son normaluenbte cerrados. Paras el
aparato a gue se nhace referencia se ha indicado, en su lu-
gar, un nlcrorruptor MCL acclionado por un miembro sensor
112, dispuesto en la correa 59 que transporta los articu-
los desde la miquina suministradora a dicho aparato. Bste
microrruptor KCL es de un tipo tal que sus contactos se en-
cuentran en posicidn abierta cuando los artfculos transporia~
dos por la correa 59 pasan por debajo del miembro sensor,

¥y en posicion cerrada cuando no pasan arifculos. Dicho mi-
crorruptor ICL geciona un temporizador que comprende un re—
1é ro alimentado con corriente continua nor el rectificador
Rl 7 un condensador c¢3 derivado sobre la bobina de accio-
namiento de diche relé r6, que tiene tres condactos 1-2-3
movibles entre constactos de conmutacidn movibles 4-5, 6-7

r
g
2

v 8-9, Dicho relé r6 acciona un relé de alimentucidén r7 que

tiene tres contactos 1-2~3 movibles entre constactos de
contmtacidn fijos 4-5, 6~7 y 8-9, y un inberruptor electro-

’

. o 7 ] . - .
masnético de comtrol %5, clclicamente a través de microrrup-



Torees LC2-MC3 accionados por levas de cierre 23 y levas
de aperturse 24 del electronasnético 76 que acciona el mien-
bro de hoja intercentora T0.
Rl interruptor electromagnético 5 tiene seis
e pares de contactos 1l-2, 3~4, 5-6, 7-8, 9-1C y 11-12, de los
cuales, los pares 1 a lo son normalmenie ablertos y el par
11-12 es normalmente cerrado. Bl interruptor t6, que tie-
ne cuatro pares de contactos normalmente abiertes 1-2, 3-4,
5-6 y 7-8, estd previsto para controlar el electroimdn 32
10, que zeciona el elevador 40-44 a través de las levas 18-19
v accionado ciclicamente por el interruptor 5 a través del
microrruptor I.C4 accionado por lo leve 25, Ll electroiman
101 que acciona los miewbros de diente 95-96 asociados con
la tolva almacén 45 a modo de fondo parcial y movible de
15, dicha tolva, es accionado por el relé y el interruptor %7 .
Dicho relé tiene tres contactos l-2-3 movibles entre con-
tactos de conmutacidn fijos 4-%, 6-7 y 8=9, y es accionado
ciclicamente por un interruptor t5 a través del microrrup-
tor .06 accionado por la leva 26, mlientras que el interrup-
20. tor electromagnético t7 tiene cinco pares de contactos 1-2,
3-4, 5-6, 7-8 y 9-1C, de los cuales, los pares L a 6 y 9-1C
son normalmente abiertos, y el par 7-8 es normalmente cerrado
Bl par de autoexcitacidn 1-2 de este interruplor t7 es accio-

nado por el microrruptor 1C5 actuado por la leva 26. ICT es

25, un wicrorruptor que es accionado ciclicamente por la leva
23 7 estd dispuesto para preajustar el elevador 40-44 pa-
rg el funcionamiento, ¥ los miembros de diente 95-96 para
el cierre, a fin de hacer que la pila de articulos vuelve
o entrar en la tolve almacén 45, tal como se apreciard me-

30,

jor en lo que sigue Gel ejemplo de funcionawdiento del apa-
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rato. P2 y P3 indican dos mocrorruptores de parada, de pul-

sador manual, respectivamente normalmente cerrado y normal-
mnente abierto, para accionar el aparato intermitente, y %
indica un tranformador que es alimentado por la 1linea 113
y tiene una salida de 24 Volt.

Pal como se he indicado previamente, la Tigura
3 muestra el diagrama de los tiempos de Tase de las levas
23 a 28, del funcionamiento y espera de las levas 18 a 21.
La base de este diagrama es igual a un ciclo de la mdquina
correspondiente a 3602 de rotacidn del drbol Ge acciona-
miento principal 15. Suponiendo como base de partida la po-
sicidn de maxima retraccidn del empujador 66 (ver fig.l),
la leve Qe acclonamiento 20 para este empujador presenta
una zona de espera A-Al2, un primer avance Al2-ATI? hastg
que el borde de trabajo del empujador es puesto adyacente
al borde mds cercano s 61, de la crlceta 44 del elevador
40-44, una espers ATT¢~ATII®, un segundo avance ATLITC-ATVC
hasta que dicho borde de empuje es puesto adyacente al bor-
de nas cercano a 81 de la correa transportadora 64, uns pri-
mera carrera de retroceso AIVE-AV2 hasta que el mencionado
vborde de empuje es llevado hasta cerca de la posicidn de
partida del segundo avance AITIS~ATVE, una corta inversidn
de movimiento AVE-AVI¢, y finalmente un retroceso desde el
punto AVII® hasta la posicion de partida A.

Ia leva 21 ests prevista para accionar las pleti-
nas 92-92°, siendo las posiciones respectivemente opuestas
de 180¢ y en fase con los tiempos A de la leva 20, tal co=-
mo se aprecia en la Tigura 3, y de acuerdo con los tiempos
B-BI® correspondiente a una posicidn parcialmente elevada

BI2-BII® de una carrera hasta una vosicidn de maxima eleva-
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cidn, BITI®-BIV® de retorno o la posicidn parcialmente ele-

)\ 'i‘é&j

‘,ﬁv I3 ;‘..
AN

vada, BIVe-BV2 de espera entesta posicidn percialmente ele-
vada, BVe-BVIf de una carrera hasta una posicidn de méximo
descenso, BVI2-BVII? de espera en esta posicidn de maximo
descenso, BVII2-BVIII® de una carrera haata la posicidn
parciaslmente elevadas, y BVIII2-BIZ® de espera en conjuncidn
con BE&BI? en esta posicion parcilanente elevada. Sieupre en
fase con los tiempos A y B anterioruente mencionados, tam-
bién pueden tomarse los tiempos de cooperacidn del electroi-
nén 32 con la leva 18 y de la leva 19 que accione el ele-
vador 40-44. Tales tiempos estan indicado respectivamente
por C-CI2-CII2~-CII2-CIVe~CVe~CVIC~-CVIILCVIIIC-CIX® y D-DIC-
DIIe-DIITe-DIVe~DVe~DVIL-DVIIE,

Los digramas concernientes a las levas 23a 28 pa-
ra el accionemiento de los microrrupbores LC2 g IiC7 estdn
referidos a una linea neutra, debzjo de la cual estdn indi-

cdos los tiempos de cierre, y encima los tiempos de aper—
tura para estos microrruptores. Los periodos ciclicos rela-
tivos de apertura y cierre estdn indicados respectivamente,
en orden, por las letras ¥ g EIIIC, F a FIIIf, G a GVe&, H
alllTI¢, I g I IIT? y I g LIIIS,

#1 aparato descrito anteriormate en conexidn con
las figuras 1-3, denominado en lo que sigue "maguina X", en
combinacidn con una o mds maquinas suministradoras de arti-
culos a envolver, en lo que sigue denominadas "maquina YV,
y una mdouina envolvedora pera tales articulos a continua-
cidn denorinads "md.uina Z", estd, en principio, sujeto a
las sirsuientes condiciones operativass

12) Siendo operativas las maquinas Y y %, en la

méquina % se tendras
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a) microrruptor MCl abierto (presencia de arti-

culos a envolver bajo el miembro sensor 112 y que llegan
de la maquina Y sobre la correa transportadora 59);

b) elemento de hoja interceptora 70 en posicidn
elevada, de no intercepcidn;

c) niembros de diente 95-95 asociazdos con la tol-
va almacén 45 en una posicidn de cierre de dicha %olva por
el fondo parcidmente movible;

4} elevador 40-44 estacionario;

e) el empujador 66 que se mueve continucmente
alimenta la correa transportadora 64 dezsde la corres trans-
portadora 59 que pasa por encima del elevudor 40-44 ¥y por
debajo de la tolva almacén 453

112) lidquina Y parada y maguing “ en funcionsmien-
to; en 1la X:

a) IFcorruptor HCl cerrado (ausencia de articu-
los a envolver bajo el elemento sensor 112),

b) elemento de hoja intercepﬁofa 70 en la posi-
cidn inferior de interposicidn;

¢) miembros de diente 95-06; asociados con la tol-
va almacén 45, én la posicidn de apertura;

d) elevador 4C-44 esbacionario;

e) el empujador 66, al moverse continuamente, su-
ministra la corres transportadora 64 a part! de la pila de
art{culos almacenados en la tolva 45.

III%) aquina Y funcionamiento y maquina % parada;
en la mquina X se tendra:

¥icrorruptor IIC1 abierto (presencia de articulos

a envolver bajo el elemento sénsor 112, que llegan de la

maquina Y por la correa transportadora 59);
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b) elemento de hoja interceptora 70 en posicion

elevada, de no intercepcion;

e) miembros de diente 95-96, asociados con la
tolva almacén 45, en una vosicion de cierre de dicha tol-
va por el fondo parcigluenie movible;

d) elevador 40-44 en funcicneriento para almace-
nar articulos en la tolva 45;

e) el empujador G6, al moverse continuamente su-
ministra articulos a envolver al elevador 40-44 debzjo de
la tolva almacén 45 desde la correa transportadora 59.

IVe) Liaquinas ¥ y % paradas; en la naquina I ge
tendra:

a) Licrorruptor iiCl cerradc (ausencia de articu-
los & envolver debajo el elemento sensor 112);

b) elemento de hoja interceptora 70 en una posi-
cidn inferior de intercepciodn;

¢) miembros de diente 95-96 asociados con la t0l-
ve, almacén 45, en ung posicion de cierre del fondo parcial
movible de dicha tolva;

d) elevador 4C-44 estacionario;

e) empujador 66 en movimiento libre continuo.

Ve) Mdquina Y en funcionamiento, udquina 2 queda
parada y tolva almacén paradaj en la miaquina X se tiene:

a) i la maquina 3 todavia no se pone en marcia,
las condiciones que se repiten de acuerdo con el punto IIIZ
son interrumpidas por el microrrupbor 109 de la tolva 45,
1o cual detiene la mdquina ¥ ¥ pone la unidad en las con-
diciones de funcionamiento de acuerdo con el punto IVe.

Vie) ILidaquina Y parada, méquina 2 en funcionauien-
t0, tolva alumacén g punto Ge agotarse los articulos almace—

" . I P4
nados en la macuina I se tendras
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a) 5i la nmaquina Y todavia no se pone en marcha ,
las condiciones que se repiten de acuerdo con el punto II8
son interrumpidas por el microrruptor 100 de la tolva 45,
lo aue detiene la maguine 2 ¥ onone lo unidad en las cone—
diclones de funcionamziento de acvuerdo con el nunto IVe,

3i el aparato o nacwina esbuviera provisto con
partes siméiricas, opuestas de 1802, tal como se ha descri-
to anteriormente en relacidn con lo fisura 1, seris obvio
que las condiciones de funcionaniento relscionadas anberior-
mente tendrisn lagar en cada una de las partes opuestas
simulténeanente o en cuzlauier secuencia intercalade.

Ll funcionamiento de la unidzd, cue ha sido des-
crito con miras a la brevedad con relacidon a una sola de
lag partes de la mdquina X, esto es, en relacidn con un pul-
sador 66, elevador 40-44 v tolva almacén 45, es el siguien~

Supdngase, vor ejemplo, que luc dos maquinas ¥
y % estdn en condiciones de funcionar. ¥l microrruptor pa-
ra la llamads primera velocidad, emplazmado en la correa
trensportadora 64 que lleva los articulos a envolver a la
ndauine %, tiene sus comtactos 1-3 y 2-5 cerrados, con lo
que el relé rl del tenporizador de la primera velocidad es
excitado por corriente continua svministrada sor el recti-
fieador Rl v a través de los contactos cerrados 3-1 de &i-
che microrruptor ¥CG. Bl rolé r3 también es excitado a tra-
vés del par de contactos normalmente cerrados ¢-10 del in-
terruptor electromagnético tl, con lo gque suninistra corrieg
te al rectificador R2 ¥y excita el relé r2 del temporizador
de la segunda velocidad, a través de su par de contactos

1-4 v el citado par de contactos 9~10 del inberruptor elec-
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Bajo estas condiciones el niotor I. que acciona

tromagnético tl.

la méquina envolvedora Z eatd parado. Ahora, actuando co-
bre el pulsador manual del microrruptor Pl, el relé r4 es
excitado a través del microrruptor de parada P2 de pulsa-
dor nanual, vermaneciendo autoexcitado este relé r4 a tra-
vés del par de contactos l-4 v dicho microrrupior de nare—
da P2 del pulsador. La excitacicn del relé r4 vor su par

de contactos 2-6 ¥ a través de los contactos del microrrup-
tor 1iC, ocasiona la excitacidn del relé r5 que es alimen—
tado con corriente continua por el rectificador Rl. Lia ex—
citacion de dicho relé r5 produce, s través de sus contac-
tos 1-4 del microrruptor P2 de parada, la excitacion del
interruptor electromagnético a través de su par de contac-
tos 1-2 y el citado microrruntor de parada P2, El microrrup-
tor Lll, emplazado en la correa transvortadora 59 que lle-
va los arifculos a envolver de la maquina suminisfradora Y
a la macuing X, en ausencis de articulos sobre dicha correa
59 y, por tanto, a causa de la posicion rebajada del ele-
nento sensor 112, tiene cerrados sus conbtactos 1-3, con lo
que el relé temporizador r6, que comprende el condensador
¢3, es excitado con corriente continua suministradora wvor
el rectificador Rl. Al excitarse el relé r6, la commutacion
de su contacto movible de la posicion 3~9 a la posicidn 3-8
se produce con la resultbantes de excitacion del relevador
r7., ©l cierre de los contactos 3-8 del citado relé rG pro-
duce, en fase, a través del microrruptor LC2 que es accio-
nado por la leva eiclica 23, la excitacidn del interruvtor
electromaznético r5 que permanece retenido por su par de

contactos 1-2, a través del microrruptor 1iC2, accionable
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por la leva ciclica 24, y el par de contnctos 1-5 del re-

1¢ desexcitado 1-7. La excitacidn del interruptor elec-
tromesnético 5 produce, con su par de contactos 5-6, la
excitacidn del electroiman 76 que, mediante el brazo 73
56 pivotado a la armadura o nicleo 75 de este electroiman y
mendril 71, hace que el elemento de hoja 70 gire y se co-
logue en una posicidn inferior de intercepcidn, sobre la
correa ‘transportadora 59,
Los articulos o procedentes de la maauins sumi-
10, nistradora Y y desplazados hacia delante en el sentido de la
flecha f por la correa transportadora 59, sulados de mane-
ra conocide contra el elemento interceptor 70, se apoyan
unos contre los otros para formar un tren completo de ar-
t{culos debajo del elemento sensor 112. ¥n la seccidn en—
15, frentada al empujador 66 los articulos ($al como se vera
nas adelante), son retenidos en relacidn alineada entre lag
cara de trabajo de dicho empujador 66 y el rodillo 68, for-
mando una pared de contencién movible, detrds de la cual
pasan los articulos elevdndola automaticamente cuando son
20, desplazados hacia delante por el empujador 66. iientraes la
fila de articulos que se encuentra sobre la correa Transpor-
vadora 59 se mantiene incompleta, el elemento sensor 112 es
elevado y bajado cada vez que un articulo pasa por debajo
de 81 llevado por la corres 59, abriendo cada vez, por un
25, corto periodo, el microrruptor liCl.

El retraso en la vuelta a la.posicidn de repose
del relé r6, a causa del condensador ¢3 derivado sobre el
mismo, es mayor que el tiempo necesario para el de un tren
que tiene un nitmero predeterminado de articulos, correspons

30 diente en lo esencial a la distancia que media entre el mi-
o

crorruptor LCl y el elemento interceptor 70, que ©8 apro-
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ximadamente igual a la longitud del empujador 66 y, por

tanto, a la dimensidn transversal de la tolva almacén 45,
de forma que el paso de los artf{culos individuales o por
trenes de nimero menor que el nimero predeterminado, no
hace que el relé rG sea destinado, y por tanto, tampoco

el interruptor electromagnético t5, con la resultante re-
tencidn del elemento de hoja 70 en una posicién de inter-
posicién. Cuando se forma una hilera de articulos contra
el elemento interceptor 70, el elemento sensor ll2 perma-
nece elevado, con lo gue el microrruptor LiCl se abre, de
forms que, rebasado el tiempo predeterminado por el conden-
sador ©3, el relé r6 dejard de excitarse y abrira su par

de contactos 3-9 que alimentan en relevador r7, el cual cor-
ta la alimentacidn por la apertura de sus contactos 1-5 a
1os contactos de autoexcitacion 1-2 del interruptor elec-
tromagnético.

Al mismo tiempo, el microrruptor KC3 serd abierto
en fase por la leva ciciica 24, con lo cual el interruptor
electromagnético tamhién abre y no serd excitado ya que,
tal como se aprecia, el relé ré ya se ha desexcitado entre-
tanto.

La apertura del interruptor electromagnético 15
produce la apertura de sus contactos 5-06 y, por consiguien-
te, la desexcitacidn del electroiman 76, con lo que el ele-
mento interceptor 7O serd elevado bajo la accidn del resor-
te antagonista 77. ©n euste momento el empujador 66 (ver fig
3) estd efectuando una evarrera hacia delante, de wodo que,
sesdn se apreciard mejor en lo que sigue, suministrurd la
correa transporbadors 64 con articulos retirados de la tol-

va slmacén 45, y mentendrd cstacionarios los articulos so-
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bre la correa transportadora 59 por el borde transversal

de dicha correa. Tal como e ha mencionado anteriormente,
el pulsador 66, realizando continuamente sus movimientos
ciclicos, cuando estd a punto de alcanzar su posicidn de
naxina retraccidn, ilustrads en el ounto A Ge la figurs
3y abandona con su borde lateral la hilera de articulos
que se encuentran sobre la correa transportadora 59, la
cual los lleva contra el tope estacionario 69 en un tiempo
que corresponde gproximadamente a la fase de espera A-ALS,
Este empujador 66 empieza, entonces, su carrera AT®-ATIO,
llevendo los articulos que se encuentran delante de su bor-
de de empuje hasta encima del miembro transversal 44 Gel
elevador 40-44 y debajo de la tolva almacén 45, en cuya po=-
sicidn se detendrd por un tiempo AIIC-ATIY®, retenidndo con
su borde transversal los art{culos que todavia adelantan
sobre la correa transportadora 59.

rientras el empujador 66 realiza dicha carrers

2-ATI¢, lg tira 92 serd elevada por medio de la levs 21

de la barra vertical 86, que tiene un rodillo loca 79, coo-
perante con dicha leva 21 y balancin 88, contra cuya pleti-
na 92 son detenidos los articulos empunjados, a fin de mante~
nerlos en relaoién alineads.

Durante la espera ALIC-ATTI¢ del empujedor 66, di-
cha pletina 62 (ver fig.3), debido a la configuracidn de
la leva 21 es rebzjade de modo que 21 final del tiempo ATIE
AITIC el empujador 66 empezard una segunda carrera ALITS-
AIVE, llevando los articulos que se encuentran sobre la co-
rrea 64, que los lleva en el sentido de la flecha fl, has-
ta la maquina envolvedora %. Bste empujador 66 empezard en-

tonces su earrera de retroceso, efectuando una primera ex-
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cursidn AIVe-AVe, a fin de alinear eventuales articulos

caldos en el elevador 40-44, por inversién de su movimien-
0 en un tiempo AVE-AVIZ, haciendo luego una espera AVIG~
AVII® v volviendo luego a la posicidn de partida A.

3i la llegada de artfculos de la ngquina suminis-
tradora ¥ es tal que el elemento sensor 112 no es cabaZ de
cerrar su microrruptor liC2, el empujador 66, en sus carre-
ras de empuje continuas, 1levard interrumpidenente trenes
completos de articulos o, que se encontraran enfrentados a
su empuje, desde la correa 59 a la correa 64, tal cono se
he visto aenteriormente. Al contrario, si lo llegada de ar-~
t{culos de la maquina Y es tal que el elemento sensor 112
es capaz de cerrar el microrruptor 1101, el relé r6 seré
excitado entonces y wor ello, tal couo se ha vigto anterior-
mente, el electroimin 76 serd excitado y llevard el eleuen-
%o de hoja TC haste una posicidn de intercepcion sobre la
correa 59, mientras que el empujador 66 swiiristrard, tal
como se verd més adelante, la correa alimentadora 64 desde
18 tolva almecén. bntretanto los articulos suninistrados
oor la correa G4 alcanzan el microrrupbtor iC situado sobre
dicha correa 64 y canbia la posicién de sus contactos de
1-3 y 2-5 a 1-4 y 2-G. Lsta comutacidn hace gue el relé
yl sea degexcitado al cabo del tiempo predeterminado por el
condensador ¢l, v a través del par de contactos 3-8 del re-
1é ri, autoexcitado tal como se ha visto anteriormente, el
par de contactos 3-9 de dicho relé rl, el par de contactos
1-4 del relé excitado r2 y los pares de confactos 9-10 ¥
7-8 de los interruptores electromagnéticos t3 y 12 respecti-
vamente, excitard el interruptor electromasnético t1 que po-

ne en marcha el motor i a través de sus vares de contactos



5e

10.

20.

25,

30,

1 a 6. Al excitarse dicho interruptor electromasnético t1,
tiene lugar la apertura de los contactos 9-10 de dicho in=
terruptor elecircmagnético t1l, con lo que, al desensanchar
el relé r3, se interrumpe la alimentacidn del rectificador
R2, con el desenganche resultante del relé r2
al cabo del tiempo predeterminado por el condensador c2,
Asi, la commutacidn de los contactos del reld r2 desde la
posicién 1-4 hasta la posicidn 1-5 tiene lugar, con lo que
el interruptor electromagnético 1 es desexditado ¥ les in-
terruptores elechiromasnéticos 42 ¥ 13 son excitados a través
de los pares de contactos 3-8 del telé r4, 3-9 del relé ril,
1-5 Gel relé r2 y 7-8 de dicho interruptor electromagnéti-
co tl, asegurando de estz maenera el funcionamiento del mo-
tor H. Los interruptores electromagnéticos 2 ¥ 3 también
son alimentados a través de los pares de contactos de an-
toexcitacion 1-2 del interruptor eleotromagnétiéb 3, el
par de contactos 6~2 del microrruptor LC y el par de con-
tactos 9-10 del interruptor electromagnético t4.

Tal como se ha indicado antericrmente, si la lle-

gada de articulos de'la mdquina Y es tal que se permite al

elemento sensor 112 cerrar el microrruptor LCl, el relé r6

es exeitado y, por tanto, tal comc se ha visto anterioemen-
te, el electroiman 76 sersd excitado, llevando el elemento
de hoja 7C a una posicion de intercepcidn sobre la corres
59, mientras que el empujador 66, continuamente desplaza-
ble, suministra la correa 64 con articulos retirados de la
tolva almacén 45. De hecho, tal como se ha explicedo ante-

s 7 ) .

ricrmente, con el elemento de hoja 70 en la posicion de in-

* « 7 -
tercepcidn sobre la correa 59, se produce la excitzcidn del

relé r6, desexcitacidn del relé r7 y excitacidn del inte-
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rruptor electromagnético 15, con lo cual serd excitado el
relé r3 a través de los pares de contactos 3-9 del relé

r7, 3-4 del interruptor electromagnético execitado t4, 9-10
del telerruptor t5, microrruptor liC6 accionado ciclicamen~
te por la leva 27 y microrruptor 108 de la tolva 45, que

es cerrado debido a la presencia de articulos en dicha tol-
va 45, Ia excitacidn del relé r8, que permancce antoexci-
tado a través de su par de contactos 1-2 y el microrruptor
IiC7 accionado ciclicamente por la leva 28, determinada con
su par de contactos 2-6 la excitacion de su interrupbor elec-
tromasnético ¥7 que, aparte de ser alimentado a través del
relé r8, también es suministrado a través de su par Ge con-
tactos 1-2 que son antoexcitados a través del microrruptor
1169, accionado ciclicamente por la leva 26. Con su per de
contactos 3-4 v 5-6, la excitacidn del interruptor electro-
magnético t7 determinada la excitacidn del electroiman 101
que, por movimiento de su nicleo 100 y a través de las pa-
lances 97-98, contra la aceidn del resorte antagonista 102
produce &1 desplazsmiento de los elementos de diente 95-96
v deja caer artfculos contenidos en la tolva almacén 45,
sobre la cruceta 44, debajo del elevador 40-44,

Por tanto, en fase con la leva 27 de accionamien~
to del microrruptor }iC6 para la excitacidn del relé r8, la
pletina 92 sera elevada como elemento asociado, por la le-
va 21 ¥ los miembros relativos, ya mencionados previamen-
te (ver fig. 3), a fin de mantener dichos articulos que han
caido de la tolva 45 sobre la cruceta 44, debajo del eleva-
dor 40-44 en unn relacidn alineada. Tal como se ha visto
anteriormente, la pletina 92 es bgjada entonces, y el eumpu-

jador 66, con su borde de trabajo, producird la transferen-
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cia de una capa de articulos cada vez a la corrves 64, sien-
do la segunda capa retenida parcialmente dentro de dicha
tolva a fin de descansar con su superficie o lado inferior
contra la superficie o cara superior del empujador durante
una carrera del mismo,

Al persistir la falta de articulos bajo el ele-
mento sensor 112, el empujador 66 continuwarsd suministrendo
la correa transportadora 64 con articulos proporcionados
por la tolva 45 tal como se aczba de describir, ¥n su lu-
gar, cuando se ha formado una fila de artfculos sobre la
correa 59 contra ls hoja interceptora 70 y en nimero tal
que elevan el elemento sensor 112 que gbre, por tanto, el
microrruptor LiCl, en el momento predeterminado por el con-
densador ¢3, esto es, antes del salto del relé rG y del in-
terruptor electromagnético t5 por la aperturs del microrrup-
tor 1.03 accionado por la leva ciclica 24, se anula la autd-
excitacidn del reléd r8 es eliminada por la apertura del mi-
crorruptor LiC7 accionado por la leva ciclica 28, con lo cual
al seltar dicho relé r8, el interruptor electromagnéiico
t6 serd excitado a partir del par de contactos 2-7 de di-
cho relé r8 y el par de contactos 7-8 del interruptor elec-
tromagnético t6 todavia excitado, el cual, por cierrs de sus
pares de contactos 3-4 y 5-6, excita el electroimén 32 a
Tin de acoplar con su armadura o nicleo 34 la ranura 36 de
la leva 18, desplzandola sobre su eje 1% para hacer que el
rodillo 39, a=oclado con la barrs 40 del elevador 4C-44,
sea acoplado dentro de la ranura 37 de la leva 19, elevando
asi los articulos que descansan sobre la cruceta 44 del ele-
vador haste la posicidn de almacensaiento dentro de lu tol-

va 45.



10.

15,

30,

-31-

340925

iientras el elevador se encuentra en su posididn

mds elevada, el microrruptor IiC5 es abierto por la leva 26,
con lo que también salta el interruptor electromasnético
7, desexcitando el electroiman 101 a fin de permitir que
los elemensos de Giemte 95-96 se cierrcn bajo la aceion
del resorte antugonista 102, debajo de los articulos que
descansan sobre la cruceta 44 del elevador que todavia se
encuentra en posicidn elevada. untretanto, también se de-
sexcitan el relé r6 y el interruptor electromaznético 5,
de forma que al saltar el interruptor electromagmético 17,
en fase con el microrruptor accionado por la leva 25, tan-
bién se corta la corriente al interruptor electromasnético
t6 que, al saltar, produce la desexcitacidn del electroiman
32, deteniendo el elevador en su posicidn baja (para los
tiempos de fuse vor la fig.3). La vuelta a la posicion de
renoso del interruptor electromagnético 5 produce la de-
sexcitacidn del electroimen 76, de manera cue el elemento
interceptor 70 es elevado y se reanuda el swsinistro a la
correa G4, tal como se ha deserito previanonte.

Pal como se vuede ver ficilmente de las ebapus
funcionales gue se acaba Ge describir, el suministro a la
méauing envolvedora % por la correa transportadora 64 tie-
ne lusar en coda ciclo de naquina con moviiientos ciclica~
mente conbinuos y siempre positivos del empujador 66 que
swiinistra dicha correa G4, desde la correa 59 con articu-
los de la maquina suministradora Y, o desde la tclva alma-
cén A5. Si la maguina envolvedoras Z se para, el interruptor
electromesnético 4 es desexcitado a través de su par de
conbactos de autoexcitacidon 1-2, tal como se puede ver de

otra solicitud del mismo peticionario y de la misma fecha.
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BEn este caso, los articulos de la mdauina swsinistradora

I que avanzan sobre la correa 59, son almacenados en la tol-
va 45. De hecho, en una repeticion de los pasos descritos
anteriormente, en relacidn con la hoja interceptora TG, en
relacion con los artfculos de la correa 59, cihando diclos
articulos se encuentran enfrente del borde de trabajo del
empujador 66 y son puestos vor este ulbtimo encima de la crie-
ceta 44 del elevador 40-44, el interruptor electrouasnéti-
co t6 (ver fig.2) es excitado a través del par de conbactos
normzlmente cerrados 13-14 del interruptor electromasnéti-
co t4 que se encuenira desexcitudo, ¥y a travéds del par de
contactos normalmente cerrados 11-12 del interruptor elec-
tromagnético t5, asimismo desexcitado, accionando el citado
interruptor electromagzndtico 16, cfclicamente el elevador
40-44 que cleva los articulos al interior de la tolve 45,
pasando entre los elementos de diente 95-96 que se encuen-
tran en posicidn cerrada debajo de los bordes inferiores de
dicha tolva 45, separandolas contra la aceidn del resorte 102
¥ depositando dichos articulos sobre los citados elementos
de diente 95-96, los cuales s¢ clerran nuevamente debajo
de los artficulos bajo la sceidn del eitado resorte 102. Du-
rante estos pasos de almacenamiento dentro de la tolva 45,
si la mdquina envolvedora % es capaz de reanudar el funcio-
nandento, las anteriores condiciones de funcionamiento des-
critas se establecen por acclonamiento manual del microrrup-
tor del pulsador Pl, con las dos maquinas Y y 4 en funcio-
namiento, Por el conirario, si persiste la detencidn de 1a
dauina %, los articulos de la miquina envolvedora Y serdn
almacenados continuamente hasta alcanzar el nivel supsrior

de la tolva 45, en cuyo momento actuaran sobre el elemento
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sensor 106 para cerrar el microrruptor 109, deteniendo asi~-

mismo la ndouine suministradora Y.

o sdicifén a las condiciones de funcionawiento
descritas a titulo de ejemplo en ralacidon con los puntos
Ie y IIIe descritos anteriormente, es evidente, por el dia-
grama slectromecanico bdsico ilustrado en la Tigura 24 que
foubidn todas las demds condiciones funcionales son contro-
iables tonto individualmente como en cualquiera de las con-
binaciones relacionadas en los restantes puntos I1&, IVe,Ve
y VI2, gue no han sido deccrites en detalle por razones ob-
vias de brevedad de deserivcidn, s, vor banto, evidente,
en un tal aparato, el apreciable beneficio tdcnico-prachico
proporcionado en lu gaua especifica de instalaciones para
envolver antomdticamente art{culos. De hecho, a causa de la
nayor velocidad de las maquinas envolvedoras, la maquina 2
en el caso deserito, en relacion con las noquines suminis—
{tradoras, las maquinas suninistradoras Y en el caso Gdescri-
to, con el aparato de la invencidn tales mdquinas envolve-
doras son alimentadas siempie en cualquier ciclo de naquina,
independientenente de la capucidad de entrega de les magqui-
nas suministradores, por retirada automdtica, cuando es ne-
cesario, Ge articulos de le tolva almacén. De esta manera
se obtlene una ventajs ulterior debido a la posibilidad de
tener siempre a disposicién en la tolva almacén, cierto es-
pacio pars ¢l almacenamiento de art{culos para el caso de
una parace sccidental de la naquina envolvsdora.

®s evidente que la anterior reglizacion es dada
énicomente a titulo Ge ejemplo, y es, por consiguiente ob-
vio, que dentro del espiritu de lo descrito anteriormente

y reivindicado a continuacidn, en la practica pueden provesy-
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se muchas modificaciones y cambios, especialmente de natu-
raleza aplicatica practica de los detalles de construccién,
sin salirse, por ello, de los limites protectivos de esta
invencidn, Asi, por ejemplo, es evidenie que los nicrorrup-
tores 1iCl y kC, descritos a titulo de ejemplo con los miem-
bros sensores relativos que funcionan mecdnicamente pura
le presencia de articulos en las correspondientes correas tr
transportadoras 64 y 59, pueden ser substituidos por medios
conocidos equivalentes, aplbos para detectar la presencisa
de tales articulos y para accionar los miembros asociados
relativos del circuito, @ través de elementos que funcio-
nen por induceidn, capacitancia, rayos luminosos con célu-

L4 s . a -
las fotoelectricas asociadas, y similares,

ROTA

Se reivindica como objeto de la presente patente
de invencion,

1. En un aparato para transferir articulos desde
néquinas suministradoras, particulariente adaptado para nd~
quinas envolvedoras aubtoumdticas y similares, de la clase for—
mnada esencialmente por primeros medios transportadores para
suministrar los articulos desde al menos una mdquine sumi-
nistradora a una estacidn de transferenciaj segundos medios
de transporte pars suministrar dichos articulos desde la ci-
tada estzcion de transferencia a por lo menos una maquing

recepfora; de un medio de slmacenamiento emplazado en la es-
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tacidn de transferancia entre dichos primeros y segundos
medios de transporte para suministrar los articulos desde
la miquina suministradora a la estdeidn de transferencia
¥y Gesde esta 4lting a la méquina recentora, respectivamen-
te; de medios empujadores en la citada estacidn de trans—
ferencia nara transportar los articulos que son trasladados
a dicha estacion de transferencia por los vrimeros medios
de transporite, para suministrar la maquina receptora pasan—
do a través de los medios de almacenamiento; de medios ele-
vadores sincronizados con log medioz empujadores, adapta-
dos pare transfoerir por control los articulos dentro de los
medios de glmacenamiento durante la etapa de transferencis
de los nismos desde los primeros medios de trensporte en
la estacion de transferencia a los segundos medios recep-
tores en la méquina receptora; de medios interceptores adap-
tados para interceptar los artfculos de dichos primeros me-
dios de transporte en la estacion de transferencis antes de

los medios de almacenamientoj y de medios vara la retirada

de articulos de los citados medios de almacenamiento para

suministrarlos a los medios de transporte de la maquina re-
ceptora mediante los citados medios empujadores; compren=-
diendo la combinacion medios adaptados para accionar cicli-
canente los medios emnujadores de acuerdo con un movimiento
intermitente que incluye una detencion cercanc a los medios
de almacenamiento al menos durante su novimionto hacia los
sezundos medios de transporte para suministrar los art{cu-
los a la miquina recentora; medios para accionar una plure-
lidad de veces dentro de cada ciclo los citados medios ele-
vadores en relacidn de tiempo con la narada de los citados

medios empujadores y en la etapa de movimiento de retorno
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de dichos medios empujadores, respectivamente, al alcau-
zar al menos lae posicidn correspondiente o dicha parada,

vy medios de interenclavamiento para conirolar en relacidn
de tiempo mutua los medios de acclonamiento de los medios
elevadores, los medios interceptores y los medios para per—i
mitir la retirada de articulos de los citados melios de
almacenamniento.

2., Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn
1, en el que los medios para acclonar ciclicamente los me-
dios empujadores de acuerdo con un movimiento intermitente,
comprenden medios para permitir a dichos medios empujadores,
en su etapa de retroceso y substancialmente adyacente a la
posicion correspondiente a la citada parada, para realizar
un leve movimiento de inversidn seguido por una parads ¥,
respectivamente, por dicho movimiento de retroceso, habién-
dose previsto medios que tienen un movimiento ciclico al-
ternativo para funcionaptomo miembro de tope en la direccidn
del movimiento de dichos medios empujadores en fase con los
movimientos hacia delante de dichos medios empujadores, sub-
siguiente a dicha parada e inversidn de movimienio,

3. Un aparato de acuerdo con la reivindicacidnl,
en el que dichos medios de interrenclavamiento comprencen,
cléctricamente interconectados entre si, medios detectores
¥y sensores del suministro dispuestos en el trayecto de su~
ministro de los articulos desde la mdquina suministradors
a la estacidn de transferencia, primeros medios dc eleetro-
coneubacion relativos a los medios interceptores, acciona-
dos por los medios detectores y sensores de suministro, ¥y
segundos nedios de electrocommutacidn relativos a los medios

para permitir la retirada de articulos de los medios de al-
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nacenamiento, y terceros medios de electroconmutacidn,

accionados por dichos primeros medios de electrocomuta—
cidn, por los citados sesundos nedios de electroconnuba-
cion ¥ por nedios de electirocommntocidn del consrol accio-
nados nor mediocs de control asocialoc con dicia mdquing re-
cepbora, dispuestos para controlar dichos nedioz de acclo-
namiento de los medios elevadores, sieado loo citados se-=
gundos medios de eleetrocomaunbacion accionzdos por nedios
sensores para delectar 2l alnacenanionto, asociados con los
anteriormente mencionzdos nedios de almaceuziiento, medios
de electroconiubacion de control r medlos gensores y detec—
tores del swinistro.

4, ¥n un gparato de acuerdo con la reivindica-
cidn 3, quetomprende dos juegos de medios transportadores
vara cuministrar los artfculos a la estacion de transferen-
cie ¥ ur Juego de nedios transportadores pars suministrar
dicios articulos desde la estacidu transferenciz a la ma-
quina receptora, la combinacidn que compremie, para cada
uno de dichos juesos de medios suwinisiradores, una tolva
de olnacenaniento con medios asociados reluitivos nora per-
mitir bajo control la rebirada de articnlos almacenados, es-
tando dicha tolva dispuesta en la estaciodn de transferencia
entre dichos medios transportzdores correspondientes a la
estzcién de transferencia y los nedios transportadores pa-
re. 1os articulos desde dicha estaeidn hasta lg mdguina re-
ceptora; une nlurglidad de medios emnujadores, una plurali-
dad de medios elevadores y une piurclidad de medios inter-
gepiores, estando todos los medios cliados accionados por
cada uno de log medios transportadorss corresnondientes pa-

re, los articulos o la estacidn de transfersncia interconec—



tados mutuamente con un desenfase de 180°,
Ia vresente memoria consta de treinte ¥ ocho
hojas foliadas y eseriias a mdquina por Una sola cars.
Barcelona, ¢ de mayo de 1967
G.D.SOCIBRA IT ACCOLANDITA SEi-
PLICE DI EHZ0 SERAGKOLI 1D
ARTOST0 SERAGROLT,
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