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HEMORIA DESCRIPIIVA

Bsta invencidn se refiere a un dispositivo para el ajus
te automdtico de la separacidn entre el dnodo y el cdtodo de
las cubas o célulasg electroliticas con chtodo de mercurio.
Esta invencidn se refiere mds particulermente a un dispositi
vo para el ajuste automdtico de la separacidn entre el 4nodo
¥ el cétodo de cubas electroliticas con cdtodo horizontal de
mercurio, en las que se utilizen paquetes anddicos gque cuel-
éan de bastidores de metal los cuales descansan en adecuados
soportes fijados a las paredes longitudinales de la cuba 0o

sujetados a estructuras rigidas situadas fuera de la cuba. -

Bl cdtodo de este tipo de cuba estéd compuesto por una
capa de mercurio que corre por el fondo de 1a cuba. La solu-
cién que debe electrolizarse =-por ejemplo una solucién de
cloruro de alcalino- corre sobre la capa de mercurio. La su
perficie horizontal inferior de los dnodos se halla sumergi-
da en la solucién y forma una separacidén de unos pocos mili-
metros con la capa de mercurio. Los énodos cuelgan de un bag
tidor de metal mediante adecuados espdrragos, por ejemplo me
diante catorce juegos de conjuntos tripolares. La posicién
del bastidor con respecto a sus soportes -y por tanto la
distancia entre los dndos y el mercurio- puede ajustarse por

ejemplo mediante tuercas o tornillos de ajustes = = = = = = =
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Un factor, entre los varios que influyen sobre la di-

ferencia de voltaje entre electrodos y por tanto en la efi-
ciencia de energla de lss reacciones electroliticas, es la
separacién entre los electrodos. Debido 8l hecho de que
los anodos de grafito sufren efectos de desgaste al reali-
zar su trabajo de electrolisis, es necessrio hacer avenzar
de vez en cuando dichos anodos para volverlos a situar cer—
ca dei catodo, durante el servicio. En caso de que se va—
rie el funcionamiento de las cubas, es ademds necesario ele
var o bajar rapidamente los bastidores de soporte. Como ca
da bastidor tiene diversos soportes, la elevacion o el des-
censo de un bastidor implica el gjuste del correspondiente

nimero de tuercas O tOrnilloS. = —= = = = = = ~ = = = - - - -

El ajuste de cada tuerca suele realizarse a mano y es-
ta operacion menusl requiere una considerable centidad de
trabajo. Dicho ajuste no puede édemés calibrarse de modo
perfecto paras todos los soportes. Ello redunda en el hecho
de que el paralelismo entre las generatrices transversales
del paquete anodi.co y el fondo de la cuba puede mantenerse
muy diffcilmente. Debido a la disposicidn oblicue de los
énodos, la distribucidon de la densidad de corriente sobre
su superficie activa no es uniforme. Pueden ocurrir corto-
circuitos entre 1os anodos y el mercuric en rlgunos puntos.
Para evitar dichos cortocircuitos es frecuentemente necesa-
rio mantener los anodos distancimdos del mercurio hesta un
punto que en general es demasiado grande y por lo tanto es
tal que no permite el descenso del voltaje de la cuba a ve-

10reS NOTMELES. = = = = = = = = o= = = = = = - v m o = e -
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Asimismo, cusndo se emplean electrodos de metal, la e-
levacion ¥ el descenso del bastidor, requeridos por las va~-

riaciones de funcionamiento, implican colocaciones oblicuas

que originan igueles inconvenientes. = = = = = = -« = = =

Un propésito de este invencion e8, pues, proporcionar
un dispositivo para el ajuste automatico de la separscidn
entre el anodo y el catodo de cubas electroliticas con cato
do de mercurio equipadas con paquetes snodicos que cuelgan
de bastidores de metal, siendo dicho dispositivo %al que &a
rantice lg posiciodn paralela de la superficie horigzontal del
anodo con respecto al fondo de la cuba durante el desplaze-

miento del bastidor de SUSPENSION. = = = = = = = = = = = = =

Otro propdésito de esta invencidn es proporcionar un dis
positivo que evite que so originen cortocirecuitos y las con-

siguientes interrupciones de servicio de la cubge = = = = =

Ain otro propbsito de esta invencion es proporcionar un
dispositivo que cuide de modo asutomatico de mentener el vol=
taje de la cuba a los valores que corresponden al minimo con

4
sumo de energif. — — — = = = = - . .- - —-—-— — = - - - -

Estos y otros propdsitos se logran mediante esta inven-

4 e . - Ny 03 14
clon que se refiere & un dispositivo para el ajuste auboma—
tico de la separacidn entre 2nodo y catodo de cubas electro-
1{ticas equipadas con paguetes anddicos que cuelgen de bag-
tidorss metdlicos. XHste dispositivo prevé -para cada bas-
tidor- varios pares de soportes verticales roscados fijados

a las paredes longitudinales de la cubg enfrentados o fija-
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dos a egtructuras rigidas gituadags fuera de la cubge = ~ = =

El eje de cada par de soportes define un espacio subs-
tancialmente perpendiculer a2l eje de la cuba. Una fuerce
dotada de por lo menos una rueds dentada va montada en cade
goporte. RL bagtidor degscansa sobre diches ftuerces a tra-
vés de una capa interpuesta de material aislente. Un reduc
tor de veloeidad fijedo sl bestidor va acoplado g ceda par
de soportes. Il reductor de velocidad puede permitir que
un erbol gire en sentido de las agujas del reloj y en senti-
do opuesto a less mismas, siendo el eje geométrico de este
arbol paralelo al eje geometrico de los soportes y estando
dicho Arbol equipado con por 1o menos una rueda dentada mon
tada con interposicion de une capa intermedia de material

gaislantes = = = = = @ =w = - .- - - - -, - . .- —-—-—-——- -

ILa rotacidn de dicho arbol se transmite a la tuerca de
por 1o menos un sopordte mediante una cadena que acopla las

respectivas ruedas dentadasS,. = = = = = = = = « = - - - = - -

Bl movimiento rotstorio se transmite a la tuerca del
segundo soporte por medio de una cadena que acople la rueda
denteda de dicha tuerca con le segunda rueda dentada de la
tuerca del primer soporte o la segunda rueda dentada del ég
bol. Como el didmetro primitivo y el paso de las ruedas
dentadas de ambas tuercas son iguales, la cantidad de elevg
cion o descenso proporcionada al bestidor con respecto a ca
da uno de ambos goportes es igual, permitiendo asi que la
superficie horigontal de los énodos quede situada parslela

al fondo de la cuba durante el desplazamiento del bastidor.~-
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Bl dispositivo propuesto incluye ademds medios para
controlar de modo continuo ls diferencie de voltaje entre
el anodo vy el catodo & le altura de cads par de soportes y
pare permitir sutomaticamente gue el reductor de velocidad
funcione en 1lp direccion de rotacidn apropiada cuando la ai
ferencia de voltaje sobrepasa un limite de valores preseleg
cionados, siendo dichos medios aptos pars detener la rota-
cidn del reductor de velocidad tan pronto como ls diferen—
cia de voltaje alcanza un valor fijo dentro de los limites

antes especificadog. — = = = = = = = = - & - < - e - -

Bl dispositivo que es objeto de esta invencidn se des-
. K} 3 [4
cribe ahora a conbtinuscion de modo méds detallado con refe-

rencia s 1los planos anexos, en 108 cugleS! = = = = w = = -

La figura 1 muestra una secci’n transversal de uns cu-
ba electrolitica dotads del dispositivo a que se refiere es—
ta invencion. Ista seccidn transversal ha sido tomada s tre

14
ves de un par de s0porbes, = = = = = = = - - - - ---- -

Ta figura 2 muestra un~ realizacion oreferente del sis-

tema para acoplar el bastidor con el soporte, = = = = = = =

Ta figure 3 muestrs el esquema de conexion de un siste—
ma preferido para la regulecidn automdtica de la diferencia

de Voltajee = = = = = = = = = m - - - - - e e - - -

EL mercurio 2 (figura 1) corre sobre sl foudo 1 de la
cuba. Ta solucion 3 -que debs electrolizarse~ corre sobre

Sl MEYCUTIOe = = = o m w m o o v v e e o e o e e e e e e
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Los anodos 4 estsn compuestos por placasg, hechas de
grafito u otro material sdecuado, soportadas por esparra=~
gos 6 que pasan = traves de uns cubierts flexible 8 y eg-
tén sujetos el bastidor 7 mediante la tuerca 10 y la con-

Pratuerca Qe = = = = o e - e e e e e - - - - - -

La superficie horizontal inferior 5 de los anodos 4
e9ta sumergida en la solucion o salmuera 3. TLos soportes
12 y 13 estan fijedos = les paredes longitudinales 11 de
la cuba, por ejemplo mediante unidn soldada. Unas tuercas

14 y 15 ven roscadas sobre dichos soportes. = - = = = = =

La tuerca 14 soporta dos ruedas dentadas 16 y 17. Ia
tuerca 15 soporta la rueda dentada 18. &1 bastidor descan
se sobre las tuercas a través de un egpaciador interpuesto
19 y un anillo aislente 20 que aparecen mas en detslle en

1o figura 2¢ = = = = = = & = 0 . m - - e - e m oo

Un reductor de velocidad 21 fijado al bastidor 7 me-
diante una base adecuada -que no aparece en el dibujo por
ragones de simplicidad~ puede permitir que el arbol 22 y
su rueda dentada 23 girsn en ambos sentidos de rotacidn. Ia
rueda dentada 23 esta eléctricamente aislada del arbol 22
mediante un menguito 24 de material aislante. ILe diferen~
cia de voltaje entre &nodo y cétodo se controls uniformemen

te con un regulador automético adecusdl. = — = = ~ = = = =

La diferencia de voltaje puede medirse por ejemplo en-
tre los puntos de conexidn de la borra colectora de corrien

te anddicae més prdxima a los soportes y la envolvente de la
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El regulador propuesto compara automsticamente la dife

rencia de voltaje dentro de unos limites de valores Trese-
leccionados y controla la direccidn de rotacidn adecuada
del reductor de velocidad, esutomaticamente accionado, siem-
pre que sl valor de la diferencia de voltaje salze de di-
chos 1imites. X1 reductor de velocided 21 permite que la

rueda dentada 23 gire y itransmita su rotacidn o la tuerca

14 a través de la cadena 25 y las ruedas dentadns 17 y 18. =

Zn caso de que la diferencin de voltaje fuere demasia~
do grande, el desplazamiento oblenido sn los sonortes men-
cionados tiene el efecto de bajer el bastidor 7 y por tan=-
to los snodos 5 disminuyendo asi{ la diferencia de voltaje.
Si la diferencia de voltaje fuers demasiado pequelia, el des
plazamiento del bastidor tiene luger en direccion opuesta.
Cuesndo la diferencis de voltaje alconza un valor dentro de
los limites preseleccionados, el dispositivo regulador de-
tiene automsticamente su nccion sobre el reductor de velo-

cidad y el desplazamiento del bastidor. = = = = = = =« = = =

Tambien se prévén pulsadores para el control directo
de los motores, pera permitir una rapids intervencidn en ca
s0 de ineficiencis del regulador. Los reductores de veloci
dad estan ademss equipados con interruptores de final de ca~
rera tantg vars la operacion de elevacidn como la de des-
censo. Bl iwnberrupbtor de final de carrers de descenso evi-

te el contacto entre el anodo ¥y el fondo de la cuba en coaso
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de ineficiencia. 11l interruptor de finsl de carrera de e-
levacidn, en caso de ineficiencia, impide el deslizamiento
del bastidor fuera de los soportes y evita las distintas
serturbacionas que podrian tener lugsr como consecuencia

de una inmoderada elevacién de los anodos, como la interrup
cidn del eircuito eléetrico o la ebullicion de la saluuera
como congecuencia del aumento de la resistencia del circuil-

0 8léetricl. = = = = = = = - - - o e =

@n vez de usar un regulador para cada par de soportes,
gs posible usar un regulador unico pera cada bastidor. En
sste caso el regulador propuesto controla en forue clelica
-mediante un interruptor conmutador ciclico automatico- el
voltaje o la intensidad de corriente a la altura de cada
par de soportes y excita, si es preciso, los reductores de

volocidad gfectadoge = = = - = - e e e o = - -

Ta tuerca del segundo soporte puede ir acopleda direc—
tamente con el arbol del motor en vez de serlo con la tuer-

cadelprimersoporte. - e wm we em e s em me v e me e s e wm s

wn vez de sislar la rueda dentads fijada al arbol del
reductor de velocidaed, es posible aislar todo el reductor
de velocidad interponiendo una capa de materigl aislante

entre 1o bose del motor y el bastidor metalicos = = = = = -

Le figure 2 muestra la perte superior de un soporte
roscado 12, la tuerca 14 con les ruedas dentadas 16 y 17,
el anillo espaciador 19 y el anillo rislante 20. Dicho a-

nillo sislente estd hecho por ejemplo de ebonita y su par-
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te superior tiene un difmetro reducido que permite encajar

lo en el orificio adecuado 27 -de dimensiones algzo mayo-

reg- practicado en el besStidor: ~ = « = = - = - - - - o«

Parg goportar el bastidor, en vez de fijar los sopor-
tes a las paredes de la cuba o estructuras extefiores, es
posible atornillar dichos soportes a casquillos roscedos fi
jados en les paredes de la cuba 0 a los estructuras exter—

nes y, al contrario, soldsr las tuercas o los soportes. - =

Pueden usarse varios dispositivos automaticos para con

trolar la diferencia de voltaje y los reductores de veloci-

dBde = = = = = = = = . e - m— e e mmmm—————--

Pueden emplearse por ejesmplo reles galvanométricos con
doble bobina cruzada equipados con dos contactos electrdoni-
cos que actian respectivaments en los voltajes minimo y mé-
ximo permisibles. Cades contacto excita el reductor de velo-

. . . ’
cidad a través del circuito de relég,— = = = = = = = = = = =

En vez de relés galvenométricos del tipo de doble bobi-
na eruzada pueden usarse por ejemplo relés milivoltiométri-
cos, relds de transistor con voltaje limite variable, dispo
sitivos de control electroneumeticos o sistemes de memoria

"
magne'blca,....-.—..._-.-.—-.-—————--...—-—..--._

El 1{mite o la game de ajuste de la diferencis de vol-

taje suele cubrir una amplitud comprendida entre 10 y 50 nmV.

Con objeto de lograr la posibilidad de varisr -en fun

cidn de las variaciones que deben introducirse en las condi
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ciones de funcionamiento de las cubas y medisnte™una opera
cion unica~ los Juezgos de los distintos reguladorss acopla
dos a un bastidor, basta con varier el voltaje continuo eg=

tabilizado de 103 Jues0S. = = = = = = ~ @ - - - - —- - - - -

Uno de los sistemas de ajuste vreferidos se describe a
continuacion a modo de ejemplo, estendo basado dicho siste~
ma en el uso de relés galvenométricos con doble bobina, co=
mo se ha especificado antes. Ia figura 3 muestra el esque-
me de conexion del regulador que controls un reductor de ve

locidad, siendo

01 el interruptor conmﬁtador para conexiodn del regulador su~
tomAtico o el control manual de los motores,

02 el interruptor de la linea de entrada de corriente alter—
na,

31 el alimentador de suministro de corriente continus esta-
bilizade a los reles galvanométricos de tipo con doble
bobina cruzadsa,

32 el alimentador de suministro de corriente continua s am-
plificadores de impulso 42 de foto y resistencias 40,

33 el milivoltimetro para indicacidn del voltaje de ajuste,

34 la resistencia ajustable para el ajustado de regulacion
del punto de ajuste de los relés galvanométricos,

35 la resistencie ajustgble pars las regulacién de la inten-
sidad luminosa de las lémparss 39 que excitan las foforng
gistencias 40,

36 la resistencin ajustable para la regulacion del voltaje
"del punto de ajuste de cada relé galvanométrico,

37 el relé galvanométrico con bobina cruzada doble,
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38

39
40
41
42
43

44

15

Rqg
BT,

BI,

la pantalla para la intercepcion de la luz que exclte
las fotorresistencias 40, fijnda al equipo movil del
relé galvanométrico,

les lémparas del circuito de fotorresistencias 40,

las fotorresistencias,

los condensadores,

los amplificadores de impulso de las fotorresistencias
40,

la luz de aviso verde para seilalar el funcionamiento
en voltaje minimo,

la luz de aviso roja para sefialar el funcionamiento sn
voltaje méximo,

1z sirena de alarme para seflalar servicio irregular del
amplificador 42, el fello de las fotorresistencies 40,
el fallo de las lamparas 39 o el fallo de los relés Rg
¥y Rqor

la conexidn con el Anodo,

la conexidn con el catodo,

el microrrelé para el control del relé inberruptor Rg,
el microrreléd para el control del rele interruptor R10’
el reléd pare desconectar el control sutomatico de Llos
inversores de control remoto BT, ¥y BT2 en caso de que
tengan lugar fallos en el amplificador 42, etc.,

el relé para el control de la sirena de alarms 45,

el inversor de control remoto pera controlar le opsra-
cion de elevacidn del reductor de velocidad (slarma de
voltaje minimo),

el inversor de control remoto para controler la opera-

_cidn de descenso del reductor de velocided (alorma de
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R9 el relé interruptor controlado por el microrrele R1,

voltaje méximo),

R10 el relé interruptor controlado por el microrrelé R2,

P el pulsador para el control menual del reductor de velo
cidaed, pera la operacidn de elevacion del paguete and
dico,

P1 el pulsador para el control manual del reductor de velo
cidaed, para la operacidn de descenso del paquete anodi-
co,

FC el interruptor de final de la carrera de elevacidn y

descenso del paquete anddico. = = = = = = = = = = = = =

El esquema de la figura 3 muestra el regulador en posi
¢idn desconectada y los contactos de los relés en le situa-

. ’ »
cion correspondiente. — — =~ = = = = = = = = - - = = -~ —- ~

Cuando se conecta el regulador y el voltaje de la cuba

se halla dentro de los limites de ejuste, el dispositivo

Los relés R1 ¥ Ry son excltados, y los contactos R9 y
R10 cerrados. Al cerrarse los conbactos R1 ¥ R2, los relés
R9 y R1O ge excltan, se abren los contactos Rg ¥y R1O del cir
cuito de control de los inversores BT1 vy BT2 de control re-
moto, y se cierran los contactos Rg y Rqg (los segundos) del

circuito de los relés R1§ ¥ Rqg- Cuendo los contactos de

1os relés R9 y R1O cierran el circuito de los relés R17 ¥y
R,g estos Ultimos son excitados: el rele Ry7 cierra los con=
tactos R17_1 y R17_2 mientras que el rele R4y abre su con-

tacto del circuito de Sirengs = = = = = @ = @ = = = = - - -
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Los inversores de control remoto BT1 v BT2 no actuan,

en este caso; las lamparas 43 y 44 queden desconsctadas y
la sirena no es accionada. Cuando, por el contrario, se da
un minimo volteje de la cuba, el dispositivo Propuesto trao=-

baja como Sigues = = = = = = = = = & - - - .. .. -~

La pentalla 38, unida al indicador del relé galvanomé-
trico, corte la luz deda por la lampara 39 desexcitando en

consecuencia la fotorresigtencis 40 (izquierda) ------
El relé R1 resulta desexcitado y abre su conbacto R1. -

Mediante la apertura del contacto Rq el rels Ry resul-
ta desexcitado, cierra su contbacto R9 del circuito de ajus-
te y abre su conbacto R9 (el segundo) del circuito de reiés
Ryqs Rege ILos relés'R17, Ryg Permenecen excitados mientras
el relé R1O es excitado y cierra su contacto (el segundo)

Ry del circuito de relés Ry7s Rygi por lo tantoi - - - = =

-8l contacto R18 del releé R18 permanece abierto e impide el

funcionemiento de la sirena de slarma 45, = = = = = = = =

-ol reld R17 permanece exciitado medisnte el cierre de los
conbactos R17_1 ¥y R17_2; le lsmpara 43 se enciende ¥y el in-
versor de control remoto BT, controla el reductor de veloel

dad para elevar el paguete anddicOs = = = = = = = = = — = =

El funcionemiento del dispositivo propuesio en caso de
alarme por voltaje maximo de la cuba -no descrito aqui por
razones de brevedsd~ puede deducirse facilmente de la des-

cripcidn enterior. = = = = = = = = = = = .- — - - - - o
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Si ocurrdere algﬂn 2110 en alguna parte del dispositi-
vo (emplificadores, fotorresistencias, relés, etc.) origi-
nando en consecuencia perturbaciones en sl servicio, se da-

' . . « 7
ria la giguiente situecion? = = = = m = = = « « = - «w - = =

-los relés R1 y RE se excitarén abriendo asi sus contactos

L T R

~ los reles R9 y R10 se desexcitaran cerrando asi sus con-
tactos R9 y R10 del circuito de los invergores de control
remoto que determinaren simulteneamente la marche del redug

$or de velocided en direccidn opuesta, = = = = = = = = = =

~log segundos contactos Rg y Ry de los relés Ry ¥ Ry Abri-

ran el circuito del relé Ryq y Ryg que se desexcitaran, - -

-6l relé Ryq abrira sus contactos Ry7-1 ¥ Ry7-p,del circui-
to de inversores de control remoto BI4 y BT, evitando asi

que accionen el control del reductor de velocidad, = = = = =

-el relé R18 ge excita y cierra su contacto R18 del circui-
0 de la sirens de alarme que sefiala acusticamente la situa=

cidn de fuera de servicio del regulador. = = = = = = = = =~

Le figurs 3 muestra también los pulsadores P y P, pare
el control manual del reductor de velocidad, que puede rea-
lizarse solo después de haber zirado el interruptor conmu-
tador C1 pasandolo de su posicién "autonatico” a la posicién .

Tmanuglfle = = = = = = = = " - - .- .- — e e - .= - m - - -

El esquema de le figurs 3 muestra también el interrup-

tor de Tinel de carrers hecla arriba y hecia abajo del pa-
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quete de anodico considerado en situacion de servicio nor-
mal; la aberiturs de dicho interruptor evitars el funcionas~

miento de los inversores de control remoto B’l‘1 vy BTZ. - - -

Bs facil comprender que el uso de sistemas de ajuste

L4 . 3 > -
automatico -por ejemplo~ diferentes de los anteriormente
especificados permite obtener resultados igualmente buenos

51 se aplican de modo 2dectod0. = = = = = «- =~ ¢ . - - - - -

Tembién es facil comprender que el dispositivo que es
objeto de esta invenoién, descrito aqui en detalle con re-
ferencia & un tipo determinado de cuba electrolitica, se a-
dapta Tfavorasblemente a todos los otros tipos de cuba elec—
trolitica con catodo de mercurio y paguetes anddicos gque

cuelgan de bastidores metalicOSs = = = = = = = = = = = = = =

¥l dispositivo objeto de esta invencion permite que no

se observen cortocircuitos durasnte el serviecio de lo cuba. =

Bl dispositivo propuesto rescciona de modo répido ¥y e-
ficaz ente variaciones repentings y transitoriss de carga,
ya sSean debidas a desconexion de las cubss o ceusndas por

N . . o '
le instalocion alimentadora de corriente continug. = = = = -

Cuendo las verieciones de cargs son, por el contrario,
duraderas, el dispositivo propuesto no es capaz pars adapn-
terse automdticamente por si mismo a dichas varisciones pues
to que, si por ejemplo, la carga se estabiliza de modo per-
manente a valores mes altos, la diferencia de voltaje de la
cuba sumenta en une cantidad correlabtive, de modo que el

dispositivo controla la aproximacién de los electrodos que
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340861 =
permiten que se presente el cortocirculto: en estas clrcuns
tancias, el dispositivo reacciona con efectc fluctuante has
ta que se realiza manualmente un nuevo ajuste del aparsto.
Si por el comtrario la carge se estabiliza s valores més ba
jos, la diferencies de voltaje de la cuba disminuys en une
cantidad correspondiente, de modo que el dispesitivo contro-
la el movimiento de log electrodos implicando en consecuen=~
cia un consumo especifico mdés alto de energis eléctrica has—

ta que se ha reslizado manualmente un nuevo ajuste del apa-

POLO e = o = = = e e e e o e e e e o e e o o =

Para evitar estos inconvenientes debidos a las veria-
ciones permanentes de carga, el voltaje de ajuste que, se-
gﬁn esta invencién, reaglizgado preferiblemente en funeidn de
la intensiaad de corriente de electrolisis de la cuba &n re-—
lacidn proporcional: un=a variacidn proporcional del voltaje
de ajuste corresponde de este modo al mismo tiempo a cada
veriseidn de carza; los cortocircuitos debidos a aumentos
de carga y & moyor consumo especifico de energia eléectrica

debidos a los descensos de crfrga queden por tanto evitados.-

Con respecto al ajuste manuel, el dispositivo gue es
objeto de esta invencion permite obtener un descenso nota-
ble del voltaje medio de las cubas, lo que es un shorro con=-

0 ’ 3
siderable de energla eléctrica. = = = = = = = = - = - = = -

¥ G T A

Se declaran de novedad y propiedad pnrrs dspeilla, sus te=—

reitorios y plazas de soverania, las siguientes: - — - = - =
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REIVINDICACIONES

1.~ Porfeccionomientos en los dispositivos de ajuste
de la separsmcion de los elecirodos de uns cubs electroliti-
ca, ¥y mas particularmente en los dispositivos para el ajus-
te autometico de la separecion entre el #nodo y el cédtodo
de les cubes o células electroliticas con cAtodo de mercu—
rio y prquetes o grupos anddicos gue cuelgan de un bagtidor
de metal, ceracterizados porque el dispositivo comprende va-
rios pares de soportss verticales roscados fijrdos pera cae-
de Dbastidor a las paredes longitudinsles de la cuba o estruc
turas rigidas colocadas fuers de la cuba, estando el eje de
cada par de soportes en un plsno substancislmente perpendi-
cular al sje de la cuba; estando fijadz, & cada soporte,uns
tuerca con por 1o menos uns rueds denbtadas; apoyéndose el bas -
tidor sobre diches tuercas medisnte la inberposicion de una
capa de meterial aislante; previendose un reductor de velo-
cidad fijado 2l bestidor para cade par de soportes, sl cual
reductor de velocidad puede hacer que un arbol con su aje
geométrico peralelo sl eje del soporte gire en direccidn de
las agujas del reloj y en direccion opueste, estando dicho
arbol equipado con por lo menos une rueda dentada de la que
esta eléctricamente aislado; transmitiéndose la rotacicn del
Zrbol a la tuerca de por 1o menos un sonorte a través de una
cadena que une las respectlvas ruedas dentadas; transmitién~
dose la rotacidn a la tuerca del segundo soporte e través
de una cadena que conects la rueds dentada de dicha tuerca
con la segunde rueds dentada de lg tuercs Jdel primer sopor-

te o0 la segunda rueda dentada del drbol; siendo la slevacidn



0 descensgo impartidos al bagtidor iguales para cnda uno de
ambos soportes; por ser iguales el diemetro primitivo y el
paso de las ruedas dentadas de ambas tuercas; comprendien—
do Qaemés, el dispositivo, medios prra el control continuo
5e de la diferencia de voltaje entre el anodo y el catodo a la
altura de ceda par de soportes, asi como medios pare hacer
correr sutomaticamente el reductor de velocidad en direc—
cidn adecusda de rotacidn cuando la diferencis de voltaje
excedna los limites de unos valores praseleccionados, sien~
10. do capaces, dichos medios, de parer la rotacidn del reduc—
tor de velocidad tan pronto como la diferencia de voltaje
alcanza un valor fijado dentro de los 1{mites antes especi-

FL0OG0T e ™ = = = = = o o o o o ew e o o en wm o e e e e -

2.~ Perfoccionsmientos segun 1ls reivindicacion 1, ca-
154 recterizados porque los soportes roscados van fijados a las
paredes longitudinales de la cuba 0 a las estructuras exte-
riores mientras que las tuercas van simplemente fljades so-

bre 6l SOPOrtBe = = = = = = = = = = = = = == - - - - -

3.= Perfeccionamientos segun la reivindicacion ente-

204 rior, caracterizados porque el medio de controlar le diferen
clia de voltaje y epccionar sutomaticamente el reductor de ve-
locidad consiste en relés galvanométricos con doble bobina

cruzaeda equipados con dos contactos electrdnicos que actian, .

respectivamente, con el voltaje minimo y naximo permisible

25 en que cada contacto tiene que accionar el reductor de velo

. ’
cided a través de un circuito de TeléSe = = = = = = = = - =

4+~ Porfeccionemientos segin las reivindicaciones ante— -



mts.

Se

10.

riores, caracterizados porque el volteje minimo y méximo son
funcién, en relacidn de proporcionalidad, de le intensidad

de corriente de glectrolisige = « = w = - - - @ - - - - .

5e= WPERFECCIONANMIENTOS EN 105 DISPOSITIVOS DE AJUSTE
DE LA SEPARACION DE LOS ETECTRODOS DE UNA CUBA ELECTROLITI-

Todo ello conforme se describe y reivindica en lo pre=-
sente memoria que consta de velinte hojas, foliadas y mecano-
grafledas por una sole de sus carasg, y de tres laminas -de

dibujos que la ilustran.

BARCELONA, 3 KAY0 1967
P. A, M. CURELL SUNOL
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