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"PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS TENSADORES PARA!
CADENAS, CINTAS O ELEMENTOS ACCIONADORES ANALOGOS™-

Solicitante: RENOLD LIMITED (Formerly Renold Chains Limited), entidad.

inglesa, residente en Renold House, Wythenshawe,
Manchester, Lancashire, Inglaterra,
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La presente invencidn se relaciona con

dispositivos tensadores para cadenas, cintas y elementos
accionadores andlogos.

La invenciéﬁ proporciona un dispositivo
5 tensador para cadenas, cintas o elementos accionadores

Mod. 113
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andlogos, en el que se aplica la presidn tensadoré-ﬁeri—
vada de medios impulsadores, a través de un dispééifivo
acufiador, a un miembro tensador adaptado para apllear la
presidén tensadora a la cadena, cinta o elemento acciona-
dor andlogo, estando montados conjuntamente el depbsiti-
vo acufiador y el citado miembro en un séla unida@f{dapta--
da para fijarse directamente a un alojamiento o aéﬁorte
andlogo junto a una cadena, cinta o elemento aoclonador
andlogo, de manera que éstos sean tensados por dlcno

miembro.

La invencidn proporciona también un dispo-
sitivo tensador que comprende un miembro aplicador de
presidén adaptado para aplicar presidn tensadora a una
cadena, cinta o elemento accionador andlogo, un resorte
u otro medio impulsor del que deriva la presidén tensado-
ra, y un dispositivo acufiador interpuesto entre el medio
presionador y el miembro aplicador de presién, de manera
que la presidn sea transmitida desde el medio impulsor
al miembro aplicador de presidn mediante una aceidn acu-
fladora, montandose coﬁjun%amente el medio impulsor y el
miembro aplicador de presidn en una sdla unidad adaptada
para fijarse directamente a un alojamiento o soporte
andlogo adyacente & una cadena, cinta o elemento acciona-
dor andlogo, de manera que &stos reciban una presién ten-
sadora del citado miembro aplicador de presidn.

Preferiblemente, el miembro aplicador de
presidn estd provisto de una pieza sustituible que presen~-
ta una superficie de contacto accionador.

Preferiblemente, una superficie del dispo-
sitivo acufiador, cuya superficie aplica presidn en la
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citada accidn acufiadora, estard ‘provista de dlentes o de
asperezas andlogas de tal manera queafrezca re81sten01a

al movimiento del dispositivo acufiador contra 1la ac01on
del medlo impulsor. ‘

Preferiblemente, una superficie de??}éccién.
contra la cual reacciona el dispositivo acuﬁadorﬁdténdo
aplica presidn en la mencionada accidn acufiadors; .éstard
incurvada para proporcionar una variacidn en la ééclon
acutiadora al desplazarse el dispositivo acuiiador bago la

accidén del impulso.

Preferiblemente, la curvatura de la citada
superficie de reaccidén y la forma y disposicidn relativa
del dispositivo acufiador son tales que un cambio en el
impulso, al desplazarse el dispositivo acufiador bajo la
accidén del mencionado impulso, es compensado, por lo'ménaa
en parte, por un cambio en la accidn acusiadora.

Preferiblemente, el miembro adaptado para
aplicar presidén tensadora a una cadena, cinta o elemento
accionador andlogo comprende un brazo articulado.

Preferiblemente, el brazo articulado lo
estd a otro brazo y el dispositivo acufiador actida entre
los bragzos articulados.

Preferiblemente, el dispositivo estd adap-

tado de manera que médiante manipulacidén manual, el dis-
positivo acufiador puede ser desplagado contra la aceidn

~del medio impulsor para montar o volver a montar el dis-

positivo, en cuyo estado el medio impulsor queda comple-
tamente energizado. '

Preferiblemente, se dispondrén medios para
fijar liberablemente el dispositivo en el estado montado.
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Preferiblemente, el dispositivo acunador
estard deslizablemente montado sobre una guia y s&
dispondrd un miembro adaptado para desplazarse, cuando
el dispositivo queda montado con el medio 1mpulsor
totalmente energizado, a una posicidén de flgac16h, en
cuya posicidn se ofrece resistencia al movimien?oﬁhel
dispositivo acufiador bajo la accidn del medio impulsor.

S

Preferiblemente, la guia comprendera un
eje provisto de un dispositivo de chaveta y via de'cha—
veta intercambiables, en el que la chaveta y la via de
chaveta, cuando se interacoplan, son desplazables rela-
tivamente para permitir el movimiento del dispositivo
acufiador bajo la accidn del medio impulsor, en el que
la chaveta y su via son desacoplables cuando el disposi-.
tivo estd montado, con el medio impulsor totalmente
energizado y son desalineables mediante rotacidn del
éje, y en el que el dispositivo de chaveta y via de cha-
veta estd establecido de tal manera que, cuando se en-
cuentran desacopladds y desalineados, el movimiento del
dispositivo acufiador bajo la accidn del medio impulsor
encuentra resistencia, fijandose asi el dispositivo en
su estado montado.

Seguidamente se describirén construcciones
especificas de disgpositivos tensadores que incorporan
la invencidn, a modo delejemplos y con referencia a los
adjuntos dibujos, en los cuales: '

La figura 1 es un alzado frontal de un dis-
positivo tensador.

La figura 2 es un alzado terminal del dis-
positivo tensador mostrado en la figura 1, en la di-
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recceidn de la flecha A, ’ Sy

1a figura 3 es una vista en planta Helfdis-
positivo tensador mosirado en la figura 1, en la di-
reccidn de la flecha B.

. 13
Ty o0 oee

. La figura 4 es una vista en planta del dis-
positivo tensador mostrado en la figura 1, en la di~
reccibén de la flecha B, con omisidn de algunas pﬁﬁtes.

La figura 5 es un alzado frontal dé&. otro
dispositivo tensador.

La figura 6 es una vista terminal del dis~
positivo tensador mostrado en la figura 5, en la di~
reccién de la flecha C.

La figura 7 es una vista en planta del dis-
positivo tensador mostrado en la figura 5, en la di-
reccidén de la flecha D. '

Ia figura 8 es una vista esquemdtica y
ampliado de parte del dispositivo tensador mostrado en’
la figura 5.

La figura 9 es un algado frontal de una
modificacidén del dispositivo tensador de la figura 5,
mostrada en posicidn de tensado de una transmisién de
cadena.

La figura 10 es un alzado frontal de otro
dispositivo tensador.

La figura 11 es un alzado frontal de parte
del dispositivo tensador mostrado en la figura 10.

La figura 12 es una seccidn parcial por 1a
linea A-A de la flgura 1l.

La figura 13 es un alzado frontal de otra
parte del dispositivo tensador mostrado en la figura 10.
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la figura 14 es una vista en la dir d58idn
de flecha F de la parte mostrada en la figura 13%, :

La figura 15 es un alzado frontal deg.otra
parte del dispositivo tensador mostrado en la flgura 10.

"v".t

La figura 16 es una vista en la direccidn
de la flecha E de la parte mostrada en la figura 5.

_‘
e e

Ia figura 17 es un alzado frontal el .dig-
positivo tensador mostrado en la figura 10 y diépqésto
para tensar, junto con una tira tensadora, una traﬁsmi—
sidn de cadena de -larga distancia entre centros.

la figura 18 es un aglzado frontal de otra:
modificacidén del dispositivo tensador de la figura 5.

Ta figura 19 es un alzado terminal del
dispositivo tensador-mostrado en la figura 18, en la
direccidén de la flecha K.

La figura 20 es un alzado frontal de una
modificacidn del dispositivo tensador de la figura 10.

La figura 21 es un alzado frontal de una
parte del dispositivo tensador mostrado en la figura
20; ¥

La figura 22 es una vista en la direccidn
de la flecha G de la parte mostrada en la figura 21.

En estos ejemplos de dispositivos tensado-
res 11, lla, 1llb, llc y 114 para cadenas, cintas y simi-
lares, dos brazos estdn conjuntamente articulados y son
desviados entre s{ para proporcionar la presién tensa-
dora por medio de un dispositivo acuifiador impulsado por
un resorte que tiende a introducir al dispositivo acufia=-
dor entre los brazos para separarlos con una accidn
acufiadora,
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En el ejemplo de dispositivo tensadd? 1l
mostrado en la figura 1, dos brazos 13 y 14 estéd“ar%i~
culados entre s{ mediante un pasador hueco 15. Uha super-
ficie de contacto con la transmlslon, situada sobre una
cabeza deslizadora 16, presenta en su base una cola™de
milano que es retenida entre las lenglletas 17 pagg'ase-
gurar la cabeza deslizadora al brazo 13, las lenéﬁé%as
17 estén formadas solidariamente con el brazo 1j%51§
cabeza deslizadora 16 puede ser de caucho, plést%@g:u
otro material adecuado. )

Una cremallera 18 v4 rigidamente fijada al
brazo 13 al lado opuesto del mismo respecto al que ocupa-
la cabeza deslizadora 16. La cremallera presenta unasg
indentaciones 19 cortadas en su superficie alejada de
la cabeza deslizadora 16, Un extremo de una eje 21 estd
fijado a un soporte 22 (véase figura 4), que estd montado
sobre el pasador hueco 15 y puede girar libremente gobre
el pasador 15 dentro de los dos brazos 13 y 14. Un miem-
bro 23 en forma de cufia va montado sobre el eje 21 de -
manera que pueda deslizarse a lo largo del mismo. Un
resorte helicoidal 24 situado sobre el eje 21 actda entre
una arandela 25 asegurada al extremo del eje 21 mediénte
un brazalete 26 y el miembro 23 en forma de cufia, para
impulsar a este Ultimo hacia el pasador hueco 15,

El resorfé helicoidal 24 tiende a impulsar
al miembro en cufla 23 entre los brazos 13 y 14. Una super
ficie del miembro en cufila 23 se acopla contra la crema=-
llera 18 y otra superficie del citado miembro en cufia 23
se acopla contra la superficie interna del brazo 14, La
superficie del miembro en cuifla 23 que se acopla contra
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la cremallera 18 presenta unas indentaciones 27 cb?%adas
en la misma y la superflcle del miembro 23 que se«aQOpla

.

contra el bragzo 14 esta suavemente incurvada. ‘

NN

Cuando se utiliza para~tensar la cadéﬁa de
distribucidén del motor de un vehfculo, el dispositivo
tensador va montado con la cabeza deslizadora 162355
contacto con la cadena. Con frecuencia puede dlsponerse
de manera que el brazo 14 se encuentre entonces en con-
tacto con el bloque de cilindros del motor, 81endowpor
congiguiente limitado-el movimiento del brazo 14 median-
te la accidn acufiadora antes mencionada. El dispositivo
se atornilla en posicidn a través del pasador hueco 15.
Para tensar otras transmisiones de cadena, cinta o simi-
lares, el dispositivo se monta de manera que cuando 1la
cabeza deslizadora 16 se acopla al elemento accionador,
el brazo 14 se encuentra en contacto con cualquier miem-
bro fijo convenientemente situado, tal como por ejemplo
una caja de cadena. Si fuese necesario, habréd de dispo-.
nerse un tope para el brazo 14.

Cuando se desgasta la cadena, cinta o ele=-
mento accionador andlogo, el miembro acufiador 23 és
introducido entre los brazos 13 y 14 mediante el resorte
helicoidal 24. Como el brazo 14 es retenido por el bloque
de cilindrog, oaja de cadena u otro‘miembro, la resul-
tante accién acufiadora, en la que los bragzos 13 y 14
son separados entre si en una direccidn transversgal a
aquella en la que es introducido el miembro 23 en forma
de cuifia, fuerza a la cabeza deslizadora 16 contra el
elemento accionador, absorbiendo asi todo aflojamiento.
El movimiento inverso .del miembro 23 contra el impulso
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del resorte helicoidal 24 encuentra la resistencia”ﬁ%l’
acoplamiento de las indentaciones 19 de la cremallerq
18 con las indentaciones 27 del miembro en cufia 2)..Las
indentaciones interacopladas 19 y 27 se disponen dg‘
manera que permitan un grado limitado de movimiendo <de

retorno del brazo 13 en el sentido opuesto a acuei”én

et

‘que es impulsado por el resorte 24 y el miembro en, cuna

23. Esto constituye una importante caracterlstlcae‘nues
los dispositivos tensadores no deben ofrecer re81s+en01a
al movimiento de retorno demasiado a fin de que las ’
fluctuaciones debidas a una variacidn inherente en la
longitud del elemento accionador sean acomodadas. La
amplitud de tzl movimiento de retorno permitido puede
alterarse variando el tamafio de las indentaciones y/o

la forma de las mismas.

En este ejemplo, las indentaciones 27 y 19
estéan configuradas de manera que el movimiento del miem-~
bro en cufia 23 sobre 1la cremallera 18 contra el impulso-
del resorte helicoidal 24 sea posible mediante una mani-
pulacién manual que implique el desacoplamiento de las
indentaciones 19 reéspecto a las 27 y la firme tracecidn
del miembro en cufla 23 hacia atrds a mano. Este nuevo
montaje del dispositivo es facilitado por la provisidn
de una espiga 28 sobre el miembro en cufia 23.

En el ejemplo mostrado en la figura 5, las
partes que corresponden a lag del ejemplo ilugtrado en

-1la figura 1, han sido sefialadas con los mismos nimeros

de referencia, distinguidos por el sufijo "a".

En este ejemplo mostrado en la figura 5,
unas porciones replegadas a cada extremo del brazo 1l3a
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forman las orejas 29 y 3l. Cada oreja presenta un‘é%ifi—
cio alargado como en 32 (figura 6) y un eje 33 prbwisto
de cabeza se proyecta a través de los orificios situédos
en las orejas 29 y 3l. Estos orificios estdn situados

de tal manera que la cabeza del eje 33 queda entre.la

oreja 31 y el pasador 1l5a, en viritud de 1o cual elreje

es sueltamente mantenido en posicidn. En este ejeﬁﬁio,
el resorte 24a que impulsa al miembro en cufia 23%?%1
desplazarse a lo largo del eje 33, sobre el que és@g
deslizablemente montado el miembro en cufia 23a, actﬁa
entre la oreja 29 y el referido miembro 23a.

El brazo 1l4a tiene una porcidén 34 sustan-
cialmente incurvada, que proporciona una superficie de
reaccidn sobre la cual se apoya la superficie incurvada
del miembro en cuiia 23a, al ser impulsado a lo largo del
eje 33. Al desplazarse el miembro en cufia 23a hacia la
cabeza del eje 33, cambia el punto de contacto entre el
miembro 23a y el brazo l4a., Las superficies incurvadas
interacoplables estdn configuradas en este ejemplo de
tal manera que la accidn acufiadora aumenta al desplazar-
se el miembro 23a mas cerca de la cabeza del eje 33.
Este incremento en la accidn acufiadora tiende a compen-
gar la disminucidn de la fuerza eldstica al extenderse
el resorte 24a. '

El grado de movimiento de retorno permiti-
do del brazo 1l3a en el sentido opuesto a aquel en el Qque
es impulsado por el resorte helicoidal 248 y el miembro
en cufia 23a, puede alterarse varidndose el tamafio de los
dientes y/o la forma de las indentaciones, pudiéndose
alterar también mediante variacidn de la forma de una u
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otra superficie interacoplables incurvadas, o de ambas,

&g

del miembro en cufia 23a y del brazo l4a. Yot
Otro-. 1mportante aspectag de 1la conflgura01on.
de las guperficies interacoplables incurvadas del mlem-
bro en cufia 23a y del brazo l4a se ilustra en 1la flgura
8. En esta figura, la reaccidn R entre las superﬁ;éi@s
incurvadas e interacopladas forma un dngulo 4 con las
caras, indicadas por Y-Y, de las indentaciones 19a y 273, .
Lz forma de las superficies interacoplables e 1nchVadas
es tal que el angulo/g nunca es superior a 90 . Asi,
cuando un elemento accionador ejerce una presidn inverssa
sobre el brazo tensador 13a, la reaccidn del miembro en
cufia 23a actda desplazando a las indentaciones 19a y 27a
hacia su acoplamiento, evitdndose el movimiento inverso
del miembro en cufia 23a. Al mismo tiempo, es ficil montar:
el dispositivo tirando de 1la espiga 28a, permitiendo 1a
forma de las indentaciones que la cufia sea desplazada

manualmente en una u otra direccidn a lo largo del eje 33,

El movimiento relativo del brazo 13a y del
eje 33 en una direccidn transversal al citado eje 33,
es permitido por el alargamiento de los orificios 32 de
las orejas 29 y 31. Como es evidente por la figura 8,
tal movimiento relativo es necesario bara permitir que
el miembro en cutia indentado 23a se desplace sobre las
indentaciones 19a_del bfézo 13a.

. La figura 9 ilustra la manera en Gue puede
emplearse un dispositivo tensador del tipo mogtrado en
la figura 5, para tensar una transmisidn de cadena 51,
La figura 9 muestra también una modificacidn de este dig-
positivo tensador cuya modificacién permite el montaje y »
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fijacidn del dispositivo en estado energizado, es deeir
con el resorte helicoidal 24a totalmente energizadq,j

El eje 33 estd provisto de una pequefig
chaveta 52 y de medios, en este ejemplo una ranura 53 .
para destornillador, en el extremo del eje, para'?éé&li—
tar la rotacidén del mismo. E1l miembro en cuila ZBaaﬁfésen-

» G

ta una via de chaveta 54, que permite ‘el paso a treyés

‘ e

de ella de la chaveta 52. Para fijar al dispositéﬁb,fse
gira el eje 33 hasta que la chaveta y su via quedgh;j
alineadas, se tira del miembro en cuina 23a conira lé
accidn del resorte helicoidal 24a a lo largo del eje,
hasta que queda separado de la via de chaveta, girdndose
entonces el eje unos grados. El movimiento del miembro

en cufia 23a bajo la accidén del resorte 24a es entonces
impedido por el acoplamiento de la chaveta con la pared
terminal del miembro en cufia. El dispositivo puede poner-
se entonces en funcionamiento girando el eje 33 hasta
que la chaveta 52 y la via 54 quedan alineadas. Entonces .
el resorte 24a puede introducir al miembro en cuﬁa'23a

a lo largo del eje 33 y separar a los brazos.

El ejemplo mostrado en la figura 1O es
otra modificacibn del ilustrado en la figura 5. Esta
modificacidn adicional estd provista también de medios
para fijar al dispositivo en estado energizado, es decir
con el resorte helipoidalw§4b totalmente energizado.
Como en el caso de la figura 5, las partes mostradas en
la figura 10 que corresponden a las ilustradas en las
figuras 1 y 5, estdn sefialadas con los mismos nimeros de
referencia, distinguidos por el sufijo b.

Como en el caso del ejemplo mostrado en la
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figura 5, el miembro en cufia 23b es sustentado soﬁ?g'un
eje 33b provisto de cabeza. Sin embargo, el eje 33b.es
més largo que el eje 33 y estd provisto de dos ch@z§tas
35 y 36 (véanse figuras 13 y 14). Las chavetas 35 § 36
estdn situadas espaciadamente entre si a lo largo-dér la
dimensidn 1ongitudiha1 del eje 33b y también en 900'
alrededor de la circunferencia de dicho eje. La chgveta

LA
D
K3
LI

35 es mas estrecha que la 36 (véase figura 14) ycesﬁé

situada mas lejos de la cabeza del eje. . “«Nf

Junto al orificio alargado de la oreja 31b
del brazo 13b, se dispone una via de chaveta 37, que. es
suficientemente ancha para permitir el paso de la chave-
ta 36 (véanse figuras 11 a 14).

Las figuras 15 y 16 muestran el miembro
én cufia 23b, que estd provisto de una via de chaveta 38,
que es 8b8lo lo suficientemente ancha para permitir el
paso de la chaveta 35.

Para acoplar el dispositivo tensador mosg-
trado en la figura 10, el extremo del eje 33b alejado
de la cabeza se inserta a través de la oreja 31b, del
miembro en curia 23b y del resorte helicoidal 24b. Luego
se gira el eje 33b hasta que la chaveta 35 queda alinea-
da con la via de chaveta 37 situada en la oreja 31b y
con la via de chaveta 38 situada en el miembro’en cufia
23b. Se impulsa hacia adelante el eje 33b, a través'del

" orificio de la oreja 29b, hasta que la chaveta 35 queda

separada de la via 38. Luego se gira el eje 33b hasta

que la chaveta 36 queda alineada con la via 37. Seguida-
mente, empujando mas al €je 33b, el extremo de la chaveta
36 entra en contacto con el miembro en cufia 23b, que de
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este modo puede desplazarse contra la accidn del régérte
helicoidal 24b, energizando al dispositivo y permft;gﬁdo
que los brazos 13b y 14b se muevan conjuntamente. El N
dispositivo puede fijarse en esta condicidn energi%gha
impulsando al eje 33b hacia adelante hasta que laschgveta
36 queda separada de la via 37, girando luego el eje 33b

"v ¥

unos grados. ag.
.,': . 'v’:« .

El dispositivo tensador puede mont@?éei
entonces en su posicidn junto a un elemento accidﬁéd@r y
ponerse en accidn mediante rotacidén del eje 33D hasta que
la chaveta 36 quede alineada con la via 37. Esto permite
gue el resorte helicoidal 24b empuje al miembro en cufla.
23b junto con el eje 33b hacia la derecha segin se ve
en la figura 10, separando a los brazos 13b y 1l4b entre
sf, con la citada accidn acufiadora. La chaveta 36 se

desliza en la via 37 e impide la rotacidn del eje 33b.

Asi, siempre que la cabeza del eje 33b sea
accesible, el dispositivo puede reenergizarse ficilmente
y fijarse en estado energizado separadamente de un ele-
mento accionador junto al cual estd montado para su ten-
sado. La cabeza del eje 33b estd provista de una ranura
41 para destornillador, destinada a facilitar esta ope-
racidn. )

Ta figura 17 ilustra el dispositivo mostra-
do en la figura 10 para tensar, junto con una tira ten-
sadora 44, a una transmigidén de cadena, que en este ejem-
plo corresponde a un &rbol de levas superior de un motor
de cdombustidn interna. La transmisidn ilustrada presenta
una larga distancia entre centros, es decir los centros
de los drboles accionador y accionado estdn ampliamente
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espaciados y ha de tensarse un gran tramo de caden#:46.

La tira tensadora 44 articulada en Z%ﬁéE
impulsada contra la cadena en su extremo alejado dél.pl—
vote 45, mediante el brazo 14b de un dispositivo tensador
11b. En este ejemplo, ha de evitarse que el brazo’ fﬁb
se desplace hacia el exterior y, como se muestra,;ué'ha

. "

retirado su cabeza deslizadora. El dispositivo tensador

S
&

estd atornillado, en este ejemplo, sobre el bloque de

cilindros, cuya parte superior estd serialada por lav
1inea X-X.

Las figuras 18 y 19 ilustran otra modifi-
cacidn del dispositivo tensador de la figura 5, en la
que, como en el caso de la modificacidn de la flgura 9,
se disponen medios para fijar al digpositivo montado en
estado energizado, es decir con el resorte helicoidal
energizado. Las partes mostradas en las figuras 18 y 19
que corresponden a las ilustradas en las figuras 1, 5 ¥
9 estdn sefialadas con los mismos numeros de referencia,
distinguidos por el sufijo c. ' -

Otras modificaciones delpdispositivo tensa~
dor de las figuras 18 y 19 son laomisién de la espiga
28a, la provisidén de ranuras 53¢ para destornillador en
ambos extremos del eje, una diferente cabeza deglizadora
16¢c y una modificada relacidn de interacoplamiento entre
los bragzos ch'y-l4c.—“~

En la modificacidén ilustrada en las figuras
20 a 22, las partes que corresponden a las ilustradas en
las figuras 1, 5 y 10 estdn seiialadas con los mismos
nimeros de referencia, distinguidos por el sufijo d.

Una cabeza agrandada en el eje 33d, presen-




R
K3

ta unas superficies planas 55 ¥ 56 (véanse figuras’ 21 y
22). La rotacidn del eje 33d en més de unos pocos gxados
es impedida por medio de las superficies planas 55 ¥ 56,
que entran en contacto con el pasador hueco 15d s1'§i

5e eje 33d es puesto en rotacidn en mds de unos pocog« ghados
en una u otra direccidn. Esto simplifica la recolocaulon

de la chaveta 364 en la via 37 (véase figura 12)..,_

> "9

‘ Tas otras modificaciones comprenden{lap

provisién de unas ranuras 41d para destornilladorﬁgni

10. ambos extremos del eje y una cabeza deslizadora 164 de
1a misma forma que la ilustrada en las figuras 18 y 19.

Se comprenderd que al emplearse los dispo-
sitivos tensadores de las figuras 9, 10, 18 8 20, el
remontaje y fijacidén del dispositivo es una operacidn

15. sencilla y répida. Esto es particularmente valioso en
dispositivos del tipo mostrado en la figura 17, en los
que no han de establecerse especiales medios de acceso
para permitir el remontaje ¥ fijacidn.

Para transmisiones de distancias cortas o
20. medias entre centros, se emplean los dispositivos tensa-
dores de las figuras 10 y 20 con sus cabezas deslizado-
ras 16b y 164 acopladas directamente contra el elemento
accionador,

Se~compr;nderé que los dispositivos tensa-
25. dores como los ilustrados en las figuras i, 5, 9, 18 y 20
pueden emplearse junto con una tira tensadora.

Los componentes de los dispositivos tensa-
dores de estos ejemplos pueden construirse de metal y,
cuendo sea adecuado, con material pléstico. Lios componen-
30 ‘ tes pueden ser piezas comprimidas o, cuando resulte apro-
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piado, piezas de moldeo, de manera que los dispositf@os

vy
sas
@

M (

de estos ejemplos son de fabricacidn sencilla, llgemoa
y comparativamente econdmicos.

»
MR

Las cabezas deglizadoras pueden ser sustl-
tuidas o cambiadas por cabezas de forma dlferentetf“”

- e

Los dispositivos de estos ejemplos §§L§
requieren un punto de fijacidn, aunque puede ser necesa-
rio dlsponer un tope para el brazo 14, 14a, 14b, 140
144 (o en los dispositivos de la figura 17, para el “brazo
13, 13a, 13b, 13c & 134d).

Los dispositivos tensadores de estos ejeﬁ-
plos son compactos, requieren un espacio comparativamente:
pequefio adicional al ocupado por la transmisidn de cadena
¥ no precisan de un suministros de presidn o de aceite
para su funcionamiento.

La invencidn no se limita a los detalles
de los anteriores ejemplos. La cremallera, por ejemplo,

‘no ha de estar necesariamente separada, sino que puede

formarse, por ejemplo, solidariamente con el brazo 13,
13a, 13b, 13c 6 13d. Como variante, los dientes de la
cremallera pueden cortarse directamente en el lado infe-
rior del brazo 13, 13a, 13b, 13¢c & 13d. La cabeza desli-
zadora no ha de agegurarse necesariamente al brazo me-
diante una junta gnrcbléude’milano, sino que puede asegu-
rarse por cualquier medio adecuado. El brazo y la cabeza
deslizadora pueden formarse solidariamente con cualquier
material adecuado. Las lengiletas 17, 17a, 17b, 17c y y
174 pueden, por ejemplo, remacharse o soldarse al brazo

13, 13a, 13b, 13c 6 13d. El resorte que actda sobre el

miembro en cufia no ha de ser precisamente un resorte de
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compresién, sino que por ejemplo puede ser un resof%é

de tensién dispuesto para impulsar al miembro en cwna«.
entre los brazos. El medio destlnado a facilitar 1%»ro-
tacién del eje 33, 33b, 33c¢c 8 33d no tiene que sger ﬁéce-
sariamente una ranura para destornillador, sino quewpuede

ser, por ejemplo, un hexdgono para una llave de ragula—

r.‘

cién o una cavidad para una llave Allen.

e s s A e e WO -
=2 12 2 2 k%

Descrlta suficientemente la naturaleza
del invento, as{ como la manera de realizario en la
prdctica, debe hacerse constar que-las disposicilones.
anteriormente indicadas son susceptibles de modifica-
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio
fundamental., También se hace constar que el invento co=
rresponde a una solicitud de patente presentada en Ingla-
terra, con fecha 17 de Mayo de 1.966 n? 21966/66, acogien-
dose por lo tanto a los beneficios que conceden los Con-
venios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye
la esencia del referido invento y por 1lo que se solicita
patente de invencidn por 20 afios en Espaiia, sobre:
"Perfeccionamientos en dispositivos tensadores para cade-
nas, cintas o elementos accionadores anédlogos", caracteri-
zéndose por lo siguiente:

18,~ Perfeccionamientos en dispositivos
tensadores para cadenas, cintas o elementos accionadores
andlogos, caracterizados porque la presidén de tensidn
derivada de medios impulsores es aplicada a través de un
dispositivo acuiiador a un miembro tensador adaptado para
aplicar la presidn de tensado a la cadena, cinta o elemen-
to accionador andlogo, estando montados el dispositivo
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‘acufiador 'y el miembro conjuntamente en una sola unidad

adaptada para su fijacidén directamente a un aloaammento
o soporte andlogo adyacente a una cadena, cinta o ele--~

e

io—»

mento accionador anélogo, de manera que el miembro“fénse
a la cadena, c1nta 0 elemento accionador analogo.e_’m

28,- Perfeccionamientos segin la rejvihdi-
cacidén 1, caracterizados porqie 1ncluyen un mlembﬁd;.
aplicador de presidén adaptado para aplicar pr651on~ten-
sadora a una cadena, cinta o elemento accionador amalogo,,
un resorte u otro medio impulsor del que deriva la pre-
sidn de tensado, y un disposifivo acufiador interpuesto
entre el medio impulsor y el miembro aplicador de presidn,
de manera que la presidn sea transmitida desde el medio
impulsor al miembro aplicador de presidn a través de una
accidn acufiadora, estando montados conjuntamente el dig-
positivo acufiador, el medio impulsor y el miembro apli-
cador de presidn en una sola unidad adaptada para su
directa fijacién a un alojamiento o soporte gsimilar adya-
cente a una cadena, cinta o elemento accionador anilogo,

~de manera que el miembro aplicador de presidn aplique

una presidn tensadora a la cadena, cinta o elemento accic
nador andlogo.

32,- Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidén 2, caracterizados porque el miembro aplicador de
presidn estd provisto de una pieza sustituible que pre-
gsenta una superficiéﬂde contacto accionador.

42,~ Perfeccionamientos segin cualquiera

de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizados porque una
superficie del dispositivo acufiador, cuya superficie

aplica presién en la accién acufiadora antes citada, esté
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provista de dientes o de otras asperezas, de tal maliera
que ofrezca resistencia al movimiento del dlSpOSlt;vo.
acufiador contra la accidn del medio impulsor, T

58,~ Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidn 4, caracterizados porque una superficie desesds
reaccidn, contra la cual reacciona el dispositivoyacifia-
dor cuando aplica presidn en la citada accidn acgﬁ%?%ra,
se incurva para proporcionar una variacidn en la"@&é&én
acufiadora al desplazarse el dispogitivo acufiador bago la
accidn del 1mpulso.

628,~- Perfeccionamientos segiin la reivindi-
cacidn 5, caracterizados porque la curvatura de la cita-
da superficie de reaccidn y la forma y disposicidn rela-
tiva del dispositivo acufiador son tales que el cambio
de impulso al desplazarse el dispositivo acufiador bajo
la accidn del medio impulsor es compensado, al menos en
parte, por el cambio en la accidn acufiadora.

78.- Perfeccionamientos segin cualquiera
de las anteriores reivindicaciones, caracterizados porque
el miembro adaptado parz aplicar presidn tensadora a una
cadena, cinta o elemento accionador andlogo comprende un
brazo articulado.

82,- Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidn 7, caracterizados porque el brazo articulado lo
estd a otro brazo y el dispositivo acufiador actda entre
los brazog articulados.

92,- Perfeccionamientos segin cualquiera
de las anteriores reivindicaciones, caracterizados porque
se adapta de manera que mediante manipulacidn manual el
dispositivo acufiador puede moverse contra la accidn del
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medio impulsor para montar o volver a montar el d19b081-
tivo, en cuyo estado el medio impulsor queda completa~

('

mente energizado. : . e

<5

102, Perfecéionamientos seglin la reivin-
dicacidn 9, caracterizados porque se disponen mediagipara.

‘fijar liberablemente al dispositivo en el estado montado.

\-g,.t'

118,- Perfeccionamientos segun cualqwaera
de las anteriores reivindicaciones, caraoterlzados norque
el dispositivo acuiiador se monta deslizablemente sbbre
una gufa, disponiéndose un miembro adaptado para despla=
zarse cuando el dispositivo es montado, con el medio
impulsor totalmente energizado, a una posicidn de fija-
cidn, en cuya posicidén se ofrece resistencia al movimien-
to del dispositivo acuiiador bajo la accidn del medio

impulsor.

122,~ Perfeccionamientos segin la reivindi
cacidn 11, caracterizados porque la guia comprende un
eje provisto de un dispositivo de chaveta 'y via de chave
ta intercambiables, en el que la chaveta y la via de
chaveta, cuando se intercambian, son desplazables rela-
tivamente para permitir el movimiento del dispositivo
acuiiador bajo la accidn del medio impulsor, en el que
1a chaveta y la via de chaveta son desacoplables cuando
el dispositivo esté_montado con el medio impulsor total-
mente energizadb y son desalineables mediante rotacidn
del eje,_y en el que el dispositivo de chaveta y via
de chaveta se halla establecido de tal manera que, cuan=-
do se encueﬁtra desacoplado y desalineado, se ofrece
registencia al movimiento del dispositivo acufiador bajo
la accidén del medio impulsor, a fin de fijar al disposi-
tivo en el estado montado. ‘
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138,- "Perfeccionamientos en disp031%iﬁos

tensadores para cadenas cintas o elementos acczoﬂadores
tal y como gqueda sustancialmente descrlto en

andlogos™n,
la presente memoria e ilustrado en los adjuntos dlougos.

0d
b

Esta memoria consta de veintidds ho ja
.“ -

Se
escritas a mdquina por una sola cara,.
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