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La invencidn se refiere a un dispositivo elg
vador hidrdulico, del tipo de elevadores de fuerza con
dispositivo de bloqueo fijador del 4rbol de elevacidne

Para los tractores se ha desarrollado el dis

Se positivo de conexién, correspondiente a los dispositivos
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elevadores hidrdulicos, por regla genersl como suspen-
sibn de tres puntos, &l cual se pueden sujetar los ape
ros. Para poder shora, sin embargo, engancher tambidn
aparatos arrastrados detrds del tractor, tales como por
ejemplo prensas de balas, cortadoras de paja 0 espar-
cidores de abonos, se le puede acoplar & la suspensidn
de tres puntos un carril de arrastre. Esto no ofrece di
ficultad alguna mientras los aparatos enganchados sean
més pesados delante, Si por el contrario los aparatos
son mds pesados detrds puede suceder que el carril de
arrastre golpee hacis arriba, ya que no estd blogueado
en este direccidn.

Para evitar esta dificulted se conoce prever
en el tractor otros dos puntos de conexidén en 1los cua-
les se sujetan lag barras elevadoras del dispositivo
de enganche de tres puntos, despuds de soltar los co-
rrespondientes brazos elevadoress De esta manera se fi
ja el carril de arrastre & una altura determinads que
en la mayorie de los casos egtd normslizada. Este cambb
es incémodo, cost0so y no permite ninguna clase de gra-
duscién hidréulica de la altura del carril de arrastre,

También se ha dado a conocer un dispositivo
de elevacién hidrdulico en forma de un elevador de fuer-
za con un cilindro de trabajo de efecto sencillo, (pa-
tente alemana 1 196.338) en el que el &rbol de eleva-
cién se puede bloquear en la direccién de elevacién,
mediante un 4rbol de blogqueo que se introduce a mano en
la trayectoria de movimiento del brazo de fuerza conec-
tado con él. Aquf existe la desventaja de que el £rbol
de bloqueo, 2l bloguear mecdnicamente solo hacia arriba,
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actua solamente en une posicidn determinade del brazo
de fuerza. Ademds, esta construccidén no ha podido im-
ponerse en la préctica ya que en un blogueo asi del
vrazo de fuerza se han de recoger fuerzas muy elevadas
que se transmiten sobre la carcasa del elevador de
fuerzae

Le invencidn tiene por cometido crear un dis-
positivo de elevacidén del tipo de un elevador de fuer-
za con un dispositivo de bloqueo fijador del drbol de
elevacidn, en el cual se evitan con toda segurided las
mencionadas desventajas de los dispositivos de elevacién
conocidos. Esto se logra, segin la presente invencién,
esencialmente porque el dispositivo de bloqueo, previa
mente ajustable, estd desarrollado como dispositivo de
desconexidn que actua tanto en direccién ascendente co
mo descendente del dispositivo de elevacidn en depen-
dencia de la posicién de giro del 4rbol de elevacidn y
al mismo tiempo cierra el paso del lfguido del sistema
hidrdulico que se encuentra en el cilindro de trabajo
del dispositivo de elevacilén. De esta manera se logra
un dispositivo de elevacién hidrdulico que permite, tanto
hacia arriba como hacia abajo, una fijacidén impecable
del carril de arrastire de menera que aghora tambidn se
pueden enganchar al tractor aparatos que sean mas pesa
dos delante que detrds. Ademas es esenclal para la pre
aente invencién que, mediante un correspondiente ajuste
previo del dispositivo de bloqueo o bien de desconexién
se puede pamtener cuslquier altura deseada para el carril
de arrastre.

Finalmente tiene tambien el desarollo segin la
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presente invencién, la ventaja de que no se transmiten
esfuerzos sobre la carcasa del elevador de fuerza,
y& que estos se compensan dentro del cilindro de trabajoe

En ulterior desarrollo de la invencidn el dis
positivo de desconexidén se compone de un casquillo deg-
plazable, axialmente graduable, que penetra, axialmente
paralelo, en el c¢ilindro de trabajo en cuyo extremo
interior se ha alojado en forms desplazeble un pasador
palpador, que estd bajo los efectos de un muelle que,
al easentar sobre el &mbolo de trabajo alojado desplaza-
blemente en el cilindro de trabajo, puede cerrar un
taladro de salida que se encuentrs en el casquillo des—
plazable. La instalacién de desconexidn puede, sin em-—
bargo, estar también compuesta de una v4lvula de dos
direcciones conmutables a travéds de un varillaje de ac-
cionamientos que esta unida con el drbol de elevacién
0 bien con el brazo de fuerza a &1 sujeto del dispositi
Vo de elevacibn, que estd en conexién con un taladro
de salida en el recinto de trabajo en el lado de trac—
cibn del eilindro de trabajos

Dos ejemplos de ejecucién de la invencidn
estén representados en el dibujo y a continuacidén se
describen con més detalle, La carcase 1 del elevador de
fuerza estd sujetada en la forma ususl sobre la carcasa
de la caja de engranajes del tractor, no mostrado. En
le carcaga del elevador de fuerza 1 se ha alojado mn
4rbol elevador 2 que sobresale por ambos lados fuera de
la carcasa y, a través de brazos y barras de elevacidng
estd conectado con las barras inferiores de una suspen-
sién de tres puntos. El &rbol de elevacidén 2 estéd fija-

mente unido a un brazo de fuerza 3, en el cual se ha
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elojado giratoriamente una biela 4. EL otro extremo

de la biela estd articulado o un émbolo de trabajo 5
que estd alojado desplazablemente en un cilindro de
trabajo 6 inftroducido en la carcasea del elevador de
fuerza l. El cilindro de trabajo 6 estd cerrado por
una tapa T en la que se ha previsto un taladro de en-
trade 8 para la introduccién del lfquido del sigtema
hidrdulico, El lfquido del sistema hidrdulico entrante
llega al recinto de trabajo 9, que se encuentra en el
lado de presifn, entre la tapa 7 y el émbolo de traba
jo 5, ¥ aque estd separado por el émbolo 5 del corres-
pondiente recinto de trabajo de traccién 10. En el lado
de traccidn del émbolo de trabajo 5 se ha sujetado e
éste wn cilindro de gufa 11 que, en su otro extremo,
estéd guiado en forms desplazable en una pared interme-
dia 12 de la carcasa del elevador de fuerza l. En la
nisma pared intermedia 12 se gufa, axialmente despla-
zable, paralelo al cilindro de gufa 11 un casquillo
desplazable 13 En el interior, en el extremo del cas-—
quillo degplezable 13 dirigido hacia el émbolo de tra-
bajo 5, se ha previsto un pasador palpador 14, que estd
bajo la fuerza de un resorte 15 gue tiene la tendencis
de empujarle fuera del casquillo desplazable 13 y me-
diente un agujero alargado 16 y un gorrén 17 previsto
en el casquillo desplazable 13 se puede desplazar axial
mente. En la parte del casquillo desplazable 13, que
penetra en el recinto de trabajo 10, se ha previsto un
taladro de salide 18 que normelmente estéd abierto, pero

que se puede cerrar por 1l pasador palpador 14, En la

parte del casquillo desplazable 13, que se encuentra



10¢

15,

200

25,

304

fuera del recinto de trabajo 10, se ha previsto otro
taladro de salida 19 que esté libremente conectado con
el sumidero de la bomba 20,

El casquillo desplazable 13 se puede gradusr
exialmentes Para este finalidad se ha previsto wn me-
cenismo de graduacidén 2L, que en el presente ejemplo
de ejecucidén muestre une pelanca de cembio de dos bra- .
zos 22, que estd alojada giratoriamente en un gorrén
de articulacidn 23 sujetado a la carcasa del elevador
de fuerza l. la palance de cambio 22 estd, en uno de
sus extremos, conectada articuladamente a través de
la barra de conexibn 24 con el casquillo desplezable
13 ¥, en el otro extremo, a través de una barre de gre-
duacién 25 con el miembro gradusdor 26 de un husillo
de graduecifn 27. ELl husillo de graduacién 27 estéd
guiado en la parte inferior 1’de la carcass del ele-
vador de fuerze 1 y en pieza cojinete alll sujeta 28,
Girendo el husillo de gradwacién 27, mediante la mani-
vela a 61 sujeta 29, se puede desplazar axialmente &
través del mecanismo de graduacidn 21 el casquillo deg-
plazable 13,

Pare poder fijar hidrdulicamente un apero, o
bien el carril de arrastre a &1 sujeto, a una altura
determinada, se ha de graduar previamente el casquillo
desplazable 13 a través del mecanismo de graduscidén 21
e la pogicién axial deseadas, Si ehora se levanta el dig
positivo apero, mediante elimentscidn del lfquido del
sisfema hidrdulico a través del teladro de entrada 8,
hacie el lado de trabajo, de presién 9 se despleze el

émbolo de trabajo 5 hacia la izquierdsy de manera que
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el 1fquido de presién que se encuentra en el recinto
de trabajo en el lado de traccidén 10 puede salir a
través de losg taladros de salida 18 y 19 en el cas-
quillo desplazable 13 hacia el sumidero de la bomba 20.
5 Si por el contrario el émbolo de trabajo 5 se desplaza
hacia la lzquierda, de manera que tropiece contra el
pasador palpador 14 y empuje 4 cste asimismo hacis la
izquierda contra los efectos del resorte 15, se cierra
por el pasador palpador 14 el teladro de salide 18 y
10. ya no se puede evacuar mds lfquido del sistema hidréu-
lico fuera del recinto de trabajo 5, con lo cual el
4rvol de elevacién 2, y con ello el dispositivo apero
sujetado al carril de arrastre, quedan hidrdulicamente
bloqueadoss Gradusndo en forma correspondiente el cag-
3. quillo desplazable 13 mediante el mecanismo de gradua—
cibn 21 es posidle fijar el carril de arrastre hidrdu-
licamente en cualquier posicién arbitraria deseads.

En modificacién de la presente invencién es do
gible prever, en lugar del casquillo desplazable 13 con los
taladros de salida 18 y 19 que alll se encuentran el
taladro de salida directamente en el recinto de traba
jo 10, Este taladro de salida 31, dibujado con trazos

20,

interrumpidos, estd conectado con una vélvula de dos
direcciones 32, que en una posicidn de conexidn, conec
ta el recinto de trabajo 10 con el sumidero de la bom=-
ba 20 y, en la otra posicién de trabajo, cierra esta

conexidn. La conmutacibén de la védlvula de dos direccio

25

nes 32 se efectua convenlentemente también en dependen

304 cia de la posicidn de giro del 4rbol de elevacidén 2,

Esto se puede reaslizar por ejemplo conectendo el érbol
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de elevacién 2, o bien el brazo de fuerza conectado
e 61 3, a travéds de un varillaje de accionamiento con
la vélvula de dos direcciones 32. Este varillaje de
accionamiento, que puede desarrollarse arbitrarismente
convenienetemente en forma graduable, el cual no estd
repregsentado en el presente ejemplo de ejecucidén. AL
alcanzarse una posicidén previamente gradusda del 4rbol
de elevacidn 2 o bien del brazo de fuerza 2 se conmuta
automaticamente la vélvula de recinto de trabajo. 10,

En lugar de una conmutacidn automftica de la
vélvula de dos direcciones es asimismo posgible efectuar
egte conmutacién & mano. En este caso deberd prime-
remente el operario del tractor poner el dispositivo
de elevacién, con el carril de arrastre a &1 sujstado,
mediante la regulacibén de posicidén del tractor = la
altura deseada y despues la vAlvula de conmutacién 32
a su posicidn de bloqueoy

Se entiende que la invenciln no estd limitada
a los ejemplos de ejecucidén representados sino que den
tro del margen de lasreivindicaciones permite multiples
agplicacionese. Asi, sin mds, es posible que la manivela
29 del husillo de graduacién esté llevada también late
ralmente o hacia arribe fuera de la carcasa del elevador
de fuerzg, Finalmente se puede sustituir también el me~
canismo de graduacidén representado 21 llevando en linea
recte el casquillo desplazador fuera de la carcasa del
elevador de fuerza y desarrollerle allf como husillo
roscadds’

N O T A

Descrita suficientemente la natursleza del
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invento, asi como la maneras de realizarlo en la préctica
debe hacerse conster que las disposiciones anterior-
mente indicadas son susceptibles de modificaciones de
detalle en cuanto no glteren su principio fundamental.
Tembien se hace constar que el invento corresponde a
une solicitud de patente presentada en Alemenia No,
30826 de 13 de layo de 1966, acogiendose por lo ‘tanto,
a los beneficios que conceden los Convenios Internacio-
nales en vigor; siendo lo que constituye la esencia
del referido invento, y por lo que se solicita Patente
de Invencién por 20 afios en Espafia, sobre "PERFECCIONA-
MIENTOS EN DISPOSITIVOS ELKVADORES HIDRAULICOS", carsc-
terizdndose por lo sigulentes )

1l&,.~ Perfeccionamientos en dispogitivos ele-
vadores hidrdulicos del tipo de elevadores de fuerze
con digpositivo de bloqueo fijador del 4rbol de ele-
vacifn, caracterizados porgue el dispositivo de blogueo
previemente gradusble se desarrolla como wn digpositivo
de desconexién, que actua tanto en direccidén ascendente
como descendente del dispositivo de elevacién en depen-
dencia de la posicién de giro del 4rbol de elevacién y
al mismo tiempo cierra el paso del liguido del sigtema
hidrdulico que se encuentra en el cilindro de trabajo
del dispositivo de elevacidn.

28 ,~ Perfeccionamientos gsegin la rdvindicacién
12, caracterizados porque el dispositivo de desconexién
se compone de un casquillo desplazable, axialmente gra-
duzble, que penetra exialmente paralelo, en el cilindro
de trabajo, en cuyo extremo interior se aloja en forma

desplazable un pasgador palpador que estd bajo los efectos
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de un resorte que mediante asiento sobre el émbolo de

trabajo alojado desplazablemenie en el cilindro de tra-
bajo puede cerrar un teladro de salida que se encuentra
en el casquillo desplazable,

38 .- Perfeccionamientos seglin las reivindica-
ciones 12 y 28, caracterizados porque el casquillo despla
zable se conecta por su extremo que se encuentra fuere
del cilindro de trabajo a un mecanismo de graduacién
a accionar menualmente.

48 .- Perfeccionamientos segin la reivindicacién
38, caracterizades porque el mecanismo de graduscién
muestrea une palanca que se aloja giratoriamente en la
carcase del elevador de fuerza que, por una parte se
eonecta articuladamente a través de una barrs de conexién
con el casquillo desplazable y, por otra parte, a travéds
de una barra de graduacidn con el miembro de graduacidn de
un husillo graduedor, que es guiado por una pleza de
cojinete que se dispone en la carcass del elevedor de
fuerza y se puede graduar mediante una manivels que se
breve en la carcasa del elevador de fuerza.

58 .~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén
12, caracterizados porque el dispositivo de desconexidn
se compone de una védlvula de dos direcciones conmutable
a través de un varillaje de accionamientos que se ¢o-
necte con un taladro de salide en el recinto de trabajo
en el lado de traccidn del c¢ilindro de trabajo.
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68,~ "Perfeccionamientos en dispositivos

elevadores hidrdulicos", tal ¥ como queda sustan-—
clalmente descrito en la presente memoria, e ilus-
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