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PATENTE DE INVENCION 
Z 12 218

"PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE ELEVACION 
Y BASCULACION PARA EL VACIADO DE RECIPIENTES".

Elisabeth Zoller, de soltera Kehl, y 
Helga Schulz-Zöller, de soltera ZSller, 
ambas de nacionalidad alemana, residente en 
Wormser Str. 50-60, Laubenheim ü Mainz, 
Alemania.

La invención se refiere a un dispositi­
vo de basculación para el vaciado de recipientes, es­
pecialmente recipientes para basuras, en un depósito 
colector. En especial se refiere la invención a un 

5. dispositivo de elevación y basculación del tipo en el

Mad.M3
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que un carretón de elevación y basculación, que so­
porta el recipiente, y que está provisto de un par de 
elementos de traslación superior e inferior, especial­
mente de rodillos, rueda en dos carriles de guia dis­
puestos a distancia entre si uno al lado del otro esen­
cialmente fijos con relación a la pared del depósito 
colector.

En comparación con los dispositivos de ele­
vación y basculación en los cuales el carretón de ele­
vación está guiado por un brazo giratorio (por ejem­
plo según la patente suiza 286 395) y en comparación 
con aquellos dispositivos de elevación y basculación 
en los cuales la parte superior de los carriles de 
guía está desarrollada-como brazo giratorio o marco 
basculante (patente austríaca l8l 561) es, en los 
dispositivos de elevación y basculación del tipo fun­
damental arriba mencionado,necesario que los elemen­
tos de traslación inferiores, especialmente los rodi­
llos de traslación del carretón de elevación y bascu­
lación, para bascular abandonen su guía en o sobre los 
carriles de guía para, después, al final'del movimien­
to de retorno de la basculación, volver a entrar en 
las guías (véanse las patentes alemanas 655 879 y 
867 222). Esta clase de guía para los carretones de 
elevación y basculación implica como problema espe­
cial el lograr una transición lo más libre de golpes 
posible desde el movimiento de elevación al movimien­
to de basculación y una reinserción lo más libre de 
golpes posible de los elementos de rodadura en los 
carriles de guía. Se ha intentado lograr esto dispo-



- 3 -

5.

10.

15.

20.

25.

30.

340531
niendo en la parte superior de los carriles de guía 
un dispositivo de enclavamiento para los elementos de 
rodadura superiores del carretón de elevación (paten­
te alemana 655879) o una guía de cambio de dirección 
en forma de arco para los elementos de rodadura supe­
riores del carretón de elevación y basculación (paten­
te alemana 567 222). Finalmente se ha intentado tam­
bién eliminar estas desventajas mediante una regula­
ción correspondiente de la velocidad del dispositivo 
de accionamiento (patente alemana 1 026 685).

Todas estas medidas podran tener más 
o menos éxito en los dispositivos de elevación y bas­
culación con accionamiento por cable de tracción. Fa­
llan sin embargo fundamentalmente en aquellos dispo­
sitivos de elevación y basculación de la clase arri­
ba mencionada en los cuales se ha previsto un cilin­
dro de elevación y basculación que eleva el carretón 
de elevación y basculación a lo largo de una vía de 
guía (patente francesa 953 674). En tales dispositi­
vos se había de llevar hasta ahora el carretón de 
elevación y basculación con un cierto golpe o empuje 
a la posición final de basculación para obligarle-a 
iniciar el movimiento de basculación. For otra parte 
el cilindro de elevación y basculación no era capaz, 
debido a su ángulo de ataque pequeño contra el carre­
tón de elevación y basculación al final del movimien­
to de retroceso de la basculación, de recoger el gol­
pe de retroceso del carretón de basculación dirigido 
esencialmente perpendicular con relación a su linea 
de actuación.
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Por lo tanto, la invención tiene por cometido 

crear un dispositivo de elevación y basculación con ci­
lindro de elevación y basculación y con carriles de 
guía esencialmente fijos para el cilindro de elevación 
y basculación que trabaje ampliamente sin golpes y, por 
lo tanto, con menos ruido y menos desgaste de como has­
ta ahora era el caso. La construcción y el modo de tra­
bajo ael dispositivo de elevación y basculación deberá 
ser lo más sencillo, libre de averias y también seguro 
en caso de ensuciamiento.

Esto se logra según la presente invención por­
que aquellas partes de los carriles de guía, que están 
previstas para los elementos de traslación inferiores 
del carretón de elevación y basculación, en su zona su­
perior terminan en una inclinación por encima de la cual 
ruedan estos elementos de traslación en la última parte 
del movimiento de elevación. De esta manera se inicia, 
por el efecto del cilindro de elevación y de basculación 
y los elementos de traslación inferiores del carretón 
de elevación y basculación,.que ruedan sobre esta incli­
nación el movimiento de basculación del carretón de ele­
vación y basculación ya antes de terminar el proceso 
de elevación, de manera que el movimiento de elevación 
hace fluidamente y ampliamente libre de golpes su tran­
sición al movimiento de basculación. Por otra parte 
tropiezan los elementos de traslación inferiores del 
carretón de elevación y basculación al final del movi­
miento de retroceso de la basculación sobre esta incli­
nación. De esta manera se descompone la magnitud del 
movimiento de retroceso de basculación, bajo los efec-30
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34f!5!ltos de los elementos de traslación inferiores y la in­
clinación de la vía de guía, en componentes de pulsa­
ción de los cuales uno se encuentra esencialmente en di­
rección opuesta a la dirección de actuación del cilindro 
de elevación y basculación y por lo tanto puede ser re­
cogida por el cilindro de elevación y basculación. Se 
obtiene por lo tanto también una transición ampliamen­
te libre de golpes desde el movimiento de retroceso de 
basculación al movimiento de bajada.

Especialmente ventajoso, dentro del margen 
de la presente invención, es si los carriles de guía 
en los extremos superiores se sujetan giratoriamente, 
mediante gorrones coaxiales, al eje de giro de la placa 
frontal en dicha placa frontal y en la zona inferior, 
mediante por lo menos un elemento de sujeción axialmen­
te flexible, a la pared trasera del depósito colector.
De esta manera están los carriles de guía mismos flexi­
blemente móviles dentro de los límites dados por la fle­
xibilidad axial de los elementos de sujeción con rela­
ción a la pared del depósito colector, es decir, girato­
riamente. Los componentes de golpe o de impulso produ­
cidos al asentar los elementos de traslación inferiores, 
al final del movimiento de retroceso de basculación, so­
bre las inclinaciones, y que actúan en dirección trans­
versal a la dirección de actuación del cilindro de ele­
vación, son recogidos y amortiguados por estos elemen­
tos de sujeción flexibles.

La transmisión de los golpes por el cilin­
dro de elevación y basculación sobre la pared del depó­
sito se pueden evitar totalmente si el cilindro de ele-
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vación y basculación, en la zona inferior del carril 
de guía, se aloja giratoriamente mediante un bulón 
transversal dispuesto en ambos carriles de guía.

a la pared del depósito colector ofrece este alojamien­
to del cilindro de elevación y basculación además la 
ventaja de que el recorrido de fuerza no se ha de lle­
var por encima de tales elementos de sujeción flexibles.

pecialmente ventajosa si, al emplearse en forma conoci­
da un cilindro telescópico como cilindro de elevación 
y basculación, el primer miembro saliente del cilindro 
telescópico se ajusta, con relación a la posición final 
de elevación del carretón de elevación y basculación, 
de manera que los elementos de traslación inferiores 
del carretón de elevación y basculación, con el primer 
miembro totalmente salido del cilindro telescópico, se 
encuentren aún en la zona final superior de la incli­
nación. Mediante esta coordinación especial de las pie­
zas de la via de guía con relación a los miembros del 
cilindro telescópico empleado como cilindro de eleva­
ción y basculación se logra una recogida especialmen­
te blanda y segura del movimiento de retroceso de la 
basculación del carretón de elevación y basculación con 
el recipiente para basuras vaciado al asentar los ele­
mentos de traslación inferiores del carretón de eleva­
ción y basculación sobre la zona final superior de la 
inclinación. Se aprovecha aquí justamente la transición 
crítica en el desarrollo de fuerza o bien en el efecto 
de frenado del cilindro telescópico desde el primer

Al sujetar flexiblemente el carril de guía

La invención se puede realizar en forma es-



340531

5.

10.

15.

20 .

25.

miembro saliente sobre el segundo miembro saliente, o 
bien desde el segundo sobre el primero, para un modo 
de trabajo especialmente libre de golpes, pobre en rui­
dos y en desgaste del dispositivo en la transición del 
movimiento de retorno de basculación al movimiento de 
bajada del carretón de elevación y basculación.

Ulteriores características y ventajas de la 
invención se desprenden de la descripción a continua­
ción de un ejemplo de ejecución a base del dibujo, 
muestran:

La figura 1, un dispositivo de elevación y 
basculación según la presente invención con el recipien­
te para la basura enganchado, en vista lateral, en po­
sición de partida;

La figura 2 el dispositivo según la figura 1 
en la posición final de elevación;

La figura 3 el dispositivo según la figura 1 
y 2 en posición basculada;

La figura 4 el dispositivo según las figuras 
1 hasta 3 en vista desde atrás;

La figura 5 una sección según la línea V-V de 
la figura 4.

En el ejemplo representado se trata de un dis­
positivo de elevación y basculación para el vaciado de 
recipientes de basura en un vehículo colector de basu­
ras. En la pared trasera 1 de un vehículo colector de 
basuras se ha dispuesto un dispositivo vertedor con car­
casa vertedera 2 y una placa frontal 3) que está aloja­
do giratoriamente alrededor del eje horizontal 4 en la 
carcasa vertedera.30
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El dispositivo de elevación y basculación, 
según la presente invención, posee aquí dos carriles 
de guía 5 dispuestos uno al lado del otro a distancia 
lateral, que están sujetados esencialmente con rela­
ción a la pared 1 del depósito colector de basuras, y 
un carretón de elevación y basculación 6 que está pro­
visto de los conocidos ganchos 7 y de la placa de con­
tra-asiento para el recipiente de basuras 9. Para ele­
var y bascular el carretón de elevación y basculación 
6 se ha previsto un cilindro de elevación y bascula­
ción 10.

Los carriles de guía 5 muestran esencialmen­
te tres elementos de guía que son una parte superior 
5a en la que ruedan esencialmente blindadas los rodi­
llos de guía superiores 11 del carretón de elevación 
y basculación 6, una parte inferior 5b, que con su- 
superficie trasera forma una vía de guía abierta pa­
ra los rodillos de traslación 12 del carretón de ele­
vación y basculación 6 y una parte 5c central incli­
nada o acodada hacia adelante y hacia abajo, que en 
su parte trasera forma las inclinaciones 5d por enci­
ma de las cuales han de rodar los rodillos de trasla­
ción inferiores 12 del carretón de elevación y bascu­
lación 6 en la última parte de su movimiento de eleva­
ción. Cada carril de guía 5 forma una sola pieza con 
sus partes 5a, 5b,y 5c. La parte 5c inclinada o acoda­
da está desarrollada de manera que la via de guía for­
mada en la parte inferior 5b esté alineada con la vía 
de guía formada en la parte superior 5a. La distancia 
entre los rodillos de guía superiores 11 y los rodi-30
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líos inferiores 12 en el carretón de elevación 6 co­
rresponde aquí a la altura de elevación máxima que 
puede realizar el carretón de elevación.

Esta distancia es además aproximadamente 
5, la longitud de la vía de guía formada en la parte su­

perior 5a de los carriles de guía 5; en caso dado un 
poco mayor pero no menor a esta via de guía en la 
parte superior 5a. Cada carril de guía está provis­
to en el extremo superior de un muñón lateral 13 e in 

1 0. sertado con éste en la placa frontal 3. Para ello se
ha rebajado la placa frontal en la parte central in­
ferior y provisto de taladros de recepción para los 
muñones 13) para sujetar estos muñones 13 coaxialmen­
te al eje de giro 4 en la placa frontal 3. En el ex- 

1 5, tremo superior de los carriles de guía 5 se ha inser­
tado un disuanciador 14 entre los dos carriles de guía 
5, de manera que los muñones 13 se sujetan en los 
taladros de recepción de la placa frontal 3. En el 
extremo inferior de los carriles de guía 5 se ha dis- 

20. puesto un bulón transversal 15, que sirve para el alo­
jamiento giratorio del cilindro telescópico 10.

Simultáneamente se unen los carriles de 
guía 5 por el distanciador 14 y el bulón transversal 
15 a un marco de guía estable y giratoriamente alo- 

25. jado en la placa frontal 3, para el carretón de ele­
vación y basculación 5. En la zona inferior de este 
marco de guía formado por los carriles de guia 5 se 
ha sujetado, al dorso del marco y a la pared trasera 
1 del depósito colector, un elemento de sujeción elás 
tico, por ejemplo una pieza de goma-metal 16.30
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Este elemento áe sujeción 16 flexible en su 

dirección axial le permite al marco de guía formado 
por los carriles de guía, con relación a la pared tra 
sera 1 del depósito colector, un movimiento de giro 
limitado, amortiguado en ambas direcciones.

El cilindro telescópico 10 está articulado 
con su barra de émbolo 17 al ojal 18 en el carretón 
de elevación y basculación 6 y con su extremo infe­
rior del cilindro giratoriamente sobre el bulón 15.
La alimentación y evacuación del medio de presión al 
cilindro de elevación y basculación 10 se puede rea­
lizar a través de un taladro axial en el bulón 15 y 
un ulterior taladro en la pared frontal del cilindro 
de elevación.

Para amortiguar el movimiento de elevación 
el final del recorrido de elevación puede dotarse el 
distandador 14 de un revestimiento amortiguador fie 
xible 20. Finalmente es también conveniente desarro­
llar el extremo superior 21 de los carriles de guía 
de manera que los elementos de traslación superiores 
11 del carretón de elevación y basculación 6 en la 
posición final de elevación asuman una posición coa­
xial con el eje de giro 4 de la placa frontal 3, de 
manera que el carretón de elevación y basculación 6 
y el recipiente de basuras enganchado 9 giren coa­
xialmente con relación a la placa frontal 3. La pla­
ca frontal es girada entonces hacia dentro por los 
efectos del cilindro de elevación y basculación 10 
contra los efectos &el dispositivo de retorno, por 
ejemplo de un muelle de retorno 22 y retornada des-
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pues de desconectarse el cilindro de elevación y bas- 
culaoión por los efectos del dispositivo de retorno 
22.

El modo de trabajo del dispositivo según la 
presente invención es como sigue:

Después de que el recipiente para basuras 9 
se ha colocado detrás del dispositivo de elevación y 
basculación se pone el cilindro de elevación y bascu- 
lación 10 bajo fuerza por el medio de presión median­
te dispositivos de mando conocidos. De esta manera 
empuja el cilindro de elevación 10 dispuesto primera­
mente por los ojales 18 esencialmente paralelo o has­
ta con un pequeño ángulo de incidencia negativo con 
relación a las vías de guías 5b, 5a de los carriles 
de guía 5 el carretón de elevación y basculación 6 ha­
cia arriba de manera que éste agarra con sus ganchos 
7 el recipiente para basuras 9 y le levanta. Este mo­
vimiento de elevación continua en línea recta hacia 
arriba hasta que los rodillos de guía inferiores 2 
ruedan sobre la via de guía inclinada 5d en la zona 
central de los carriles de guia 5, de manera que el 
carretón de elevación y basculación 6 con el recipien 
te para basuras 9, bajo los efectos de esta via de 
guía inclinada 5d y el cilindro de elevación y bascu­
lación 1-j inicia su movimiento de basculación. De es­
ta manera aumenta el ángulo de ataque del cilindro de 
elevación y basculación 10 en el carretón de elevación 
y basculación. El movimiento de elevación con el mo­
vimiento de basculación iniciado en su parte superior 
queda terminado debido a que el carretón de elevación
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y basculación 6 en su posición final superior es em­
pujado contra el amortiguador 20, en el cual se en­
cuentran los rodillos de traslación superiores 11 coa 
xiales con el eje de giro 4 de la placa frontal 3° Los 
rodillos de traslación inferiores 12 del carretón de 
elevación y basculación 6 se encuentran en la parte 
final de la superficie de guía inclinada 5d, pero 
preferentemente aún sobre esta superficie de guía in­
clinada. El primer miembro 10b del cilindro telescó­
pico se habrá desplazado esencialmente en su totali­
dad fuera de la carcasa del cilindro 10a. Como el ci­
lindro de elevación y basculación 10 con su extremo 
inferior está alojado en las mismos carriles de guia 
5 se recoge el golpe con el cual el carretón de ele­
vación y basculación 6 es empujado contra el tope 10, 
por las propias vías de guía 5.

Durante la última parte del movimiento si­
multáneo de elevación y basculación ha aumentado el 
ángulo de ataque del cilindro de elevación 10 de ma­
nera que el ulterior efecto de presión del cilindro 
de elevación y basculación 10 produce el ulterior 
movimiento de basculación del cilindro de elevación 
y basculación 6 hasta la posición final de bascula­
ción, que está mostrada en la figura 3* Mediante la 
selección de la magnitud de la guía inclinada 5d y 
la selección de la magnitud del cilindro de elevación 
y basculación 10 se puede prever la transición al mo­
vimiento de basculación propiamente dicho, bien sin 
un aumento digno de mención de la presión en el in­
terior del cilindro de elevación y basculación 10, o30
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bien con un aumento c-.e presión previamente ¿etermi*
nado en el interior del cilindro.

Para retroceder el movimiento de bascula- 
ción y bajar el carretón de elevación y basculación 
c con el recipiente para basuras se desconecta el ci­
lindro de elevación y basculación 10 de manera que 
la placa frontal con el recipiente y el carretón de 
elevación y basculación bajo los efectos del disposi­
tivo de retorno 22 se giran hasta la posición final 
de la placa frontal bajo desplazamiento del medio de 
presión fuera del cilindro de elevación y basculación 
10. 51 ulterior movimiento de retroceso se efectúa 
bajo los efectos del peso del carretón delelevación 
y basculación 6 y del recipiente para basuras vacia­
do $ hasta cuc el carretón de elevación y basculación 
ó con sus rodillos de traslación inferiores 12 asien­
ta sobre la via de guía inclinada 5d. Al hacer este 
asiento se descompone la magnitud de movimiento o 
bien el par de torsión del movimiento de retroceso de 
la basculación, por la inclinación 5d en dos componen 
tes, de los cuales la componente más importante se 
encuentra paralela a la línea de efecto del cilindro 
de elevación y basculación 10 y es recogida por el 
cilindro de elevación 10. La componente perpendicu­
lar a la anterior es recogida por el elemento de su­
jeción amortiguador 16. Los rodillos de traslación 
inferiores 12 del carretón de elevación y basculación 
6 ruedan entonces a lo largo de la superficie de guía 
inclinada 5d y finalmente a lo largo de la vía de
guía 5b inferior en linea con la via de guía supe-30
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rior 5a hasta que el carretón de elevación y bascu- 
lación ha retornado a su posición de descanso infe­
rior y ha dejado el recipiente de basuras 9 sobre el 
suelo.

Para proteger la via de guia superior 5a 
contra un ensuciamiento es conveniente cubrir late­
ralmente esta vía de guia 5a con el perfil de los ca­
rriles de guia 5) tal y como se muestra esto en la 
figura 5, de manera que solo queda una estrecha ren­
dija para los ejes de los rodillos de traslación su­
periores 11.

N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza del 

invento, asi como la manera de realizarlo en la prác­
tica, debe hacerse constar que las disposiciones an­
teriormente indicadas son susceptibles de modificacio 
nes de detalle en cuanto no alteren su principio fun­
damental. También se hace constar que el invento co­
rresponde a una solicitud de Patente presentada en 
Alemania, con fecha 13 de mayo de 1966, bajo el nú­
mero Z 12218/66, acogiéndose por tanto a los benefi­
cios que conceden los Convenios Internacionales en 
vigor, siendo lo que constituye la esencia del refe­
rido invento y por lo que se solicita Patente de In­
vención por 20 años en España sobre: "PERFECCIORAIHEN 
TOS EN DISPOSITIVOS DE ELEVACION Y BASCULACION PARA 
EL VACIADO DE RECIPIENTES", caracterizándose por lo 
siguiente:

13.- Perfeccionamientos en dispositivos 
de elevación y basculación para el vaciado de reci-

: 4 0 5 5 1
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pientes, especialmente recipientes de basuras en un 
depósito colector, compuestos de un carretón de ele­
vación y basculación, que soporta el recipiente, y que 
está provisto de un par de elementos de traslación su­
perior e inferior, especialmente de rodillos y de dos 
carriles de guía dispuestos a distancia entre si uno 
al lado del otro esencialmente fijos con relación a la 
pared del depósito colector, para los elementos de 
traslación del carretón de elevación y basculación, 
así como de un cilindro de elevación y basculación que 
eleva el carretón de elevación y basuulación a lo lar­
go de la via de guía formada por los carriles de guia 
y la bascula al final de la vía de guía, caracteriza­
dos porque aquellas partes de los carriles de guía que 
se han previsto para los elementos de traslación in­
feriores del carretón de elevación y basculación,en 
su zona superior terminan en una inclinación por en­
cima déla cual ruedan estos elementos de traslación 
en la última parte del movimiento de elevación.

28.- Perfeccionamientos según la reivin­
dicación 18, caracterizados porque los carriles de 
guía se sujetan en la parte superior giratoriamente 
mediante muñones coaxiales al eje de giro de la placa 
frontal en esta última y en la zona inferior median­
te por lo menos un elemento de sujeción axialmente 
flexible a la pared trasera del depósito colector.

38.- Perfeccionamientos según las reivin­
dicaciones 1§ y 28, caracterizados porque el cilindro 
de elevación y basculación se aloja giratoriamente en 
la zona inferior de los carriles de guía mediante un
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bulón transversal dispuesto en ambos carriles de guía.

4-.—  Perfeccionamientos según una de las 
reivindicaciones 13 hasta 3-! caracterizados porque, 
al emplearse un cilindro telescópico como cilindro de 
elevación y basculación, el primer miembro saliente 
del cilindro telescópico se ajusta con relación a la 
posición final de elevación del carretón de elevación 
y basculación de manera que los elementos de trasla­
ción inferiores del carretón de elevación y bascula­
ción, con el primer miembro totalmente salido del ci­
lindro telescópico,-se encuéntren aún en la zona fi­
nal superior de la inclinación.

53.- Perfeccionamientos según una de las 
reivindicaciones 13 hasta 43, caracterizados porque 
los carriles de guía se desarrollan en el extremo su­
perior de manera que los elementos de traslación su­
periores del carretón de elevación y basculación asien 
ten coaxialmente con relación al eje del giro de la 
placa frontal en la posición final de elevación.

6§.- Perfeccionamientos según una de las 
reivindicaciones 13 hasta 53, caracterizados porque 
las partes de los carriles de guía para los elemen­
tos de traslación inferiores del carretón de elevación 
y basculación (con excepción de la inclinación) se 
desarrollan en línea con las partes de los carriles de 
guía para los elementos de traslación superiores del 
carretón de elevación y basculación.

73.- Perfeccionamientos según una de las 
reivindicaciones 13 hasta 6§, caracterizados porque 
los carriles de guía en su parte superior se desarro-
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lian como vías de traslación cerradas para los elemen-- 
tos de traslación superiores y en su parte inferior, 
con su superficie trasera, como vía de guía abierta 
para los elementos de traslación inferiores del carre­
tón de elevación y basculación, continuadas en una so­
la pieza y en la zona central están acodadas para for­
mar la inclinación.

83.- Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 73, caracterizados porque las vías de rodadura 
para los elementos de traslación superiores del carre­
tón de elevación y basculación están recubiertas la­
teralmente por los perfiles de los carriles de guía 
dejando solo una estrecha ranura libre para el eje de 
los elementos de traslación.

93;- Perfeccionamientos según una de las 
reivindicaciones 13 hasta 83, caracterizados porque 
entre los extremos superiores de los carriles de guía 
se ha dispuesto un tope amortiguador para limitar el 
movimiento de basculación del carretón de elevación y 
basculación.

108.- Perfeccionamientos según una de las 
reivindicaciones 18 hasta 9^, caracterizados porque la 
longitud de la vía de guía para los elementos de tras­
lación superiores es ligeramente inferior hasta igual 
a la distancia entre los elementos de traslación supe­
riores y los elementos de traslación inferiores en el 
carretón de elevación y basculación.

118.- Perfeccionamientos según una de las 
reivindicaciones 18 hasta 108, caracterizados porque, 
para una guía segura de los elementos de traslación del30
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carretón de elevación y basculación sobre su vía de 
guía, el cilindro de elevación y basculación está dis 
puesto con su línea de actuación con un pequeño ángulo 
negativo de incidencia hasta una posición aproximada­
mente paralela con relación estas vías de guia.

12§.- "Perfeccionamientos en dispositivos de 
elevación y basculación para el vaciado de recipientes"; 
tal y como queda sustancialmente descrito en la presen­
te Memoria y en el dibujo adjunto.
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