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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por "MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS SISTEMAS DE ARRASTRE Y REPRO-
DUCOiON’DE T.0S APARATOS DE GRABACION MAGNETOFONICA", a favor
de D. Javier MASVIDAL Montolio, de nacionalidad esﬁaﬁola, do~

micilisdo en Barcelona, Travesers de Gracia, 277.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Lea presente Pgtente de invencidn se refiere g unas
nmejoras introduci@as en los aparatos grabsdores de sonido so~-
bre cinte magnética, aplicadas concretamente a los dispositi-
vos de arféstre y reproduccidén de la propia cinta.

Como es sabido, en los magnetofonos hay que reali-
zar une serie de operaclones relacionadas con el arraste de
la cinta o distintss velocldasdes y en diferentes sentidos.
El aparato debe disponer de un sistema de arrastre lento ds
la cinte en un sentido, para realizar la grabacibén y la repro
duceidn, asi como de un avance répido de la misma, en caso
necesario. Iguslmente debe contar el grabador con un sistems
de rebobinado de la cinta, en sentido in@erso al anterior y
g velocidad grande.

Los movimientos citados se consiguen mediante rodi-

llos de diferentes didmetros que giran a distintes velocida-
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des gracias a transmisiones también diverses. Uno de los ro-
dillos sirve para producir el avence répido en un sentido y
el bobinado esimismo répido en sentido inverso.

En los megnetofonos de tamafio peguefio, por ejemplo,
los portitiles provistos de cartuchos de cinta, el rodillo
en cuestidn va montado sobre una palenca que se coloca manual
mente en dos posiciones diferentes, para obtener el contacto
del rodillo con los correspondientes rodillos de avance répi-
do y rebobinado, mientras que en una tercera posicidn se ob-
tepdrd el movimiento directo de grabacibn y reproduceidn e
velocidad pequefig. . '

El objeto de la presente Patente de invencidn es la

reelizacidén del cambio de posicidén de la mencionada palance

portadora del rodillo propulsor, mediante teclas o pulsadores
selectivos para cade posicidn deseada.
Bl dispositivo que se describiri, incluyendo los

perfeccionamlientos en cuestidn, se compone esencialmente de

tres teclas, una de las cuales corresponde e las posiciones

de reproduceldn y grabecidn del sonido, otra paras les posicién
de rebobinado y una ‘tercers para colocar la palanqg en posi-
clén de avence répido de le cinta. S

?ara facilitar la explicacidn, se acompefia a la pre
sente memoria una hoja de dibujos, en los que se ha represen—
tado, & titulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un ca-
go de reelizacion de las mejoras introducidaes en los aperatos
de grebacidn magnetofbénica que constituyen el objeto de la
presente Pgtente.

BEn los dibujos:

Lo figura 1 represente cada una de las teclas empleg
das pararel accionamiento de la palanca portadora del rodillo

motor, estando la citada tecla en posicibn de reposo.
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Lg figura 2 corresponde a una vista en la misma te-
cla, en su posicidn de trabajo, una vez oprimida la misma y
accionada la palenca acoplada cinemdticamente a ella.

Le figuras 3 muestra la palanca portedors del rodillo
motor, situada en su posicibn de reposo.

La figurae 4 corresponde a la posicibén de la palance
durante la grabacibn del sonido, mientras que la filgura 5 mueg
tra la posicibn de la misma pelancs en el momento del avance
répido de la cintas

Lg figura 6 muestra la disposicidén de la palanca
cugndo tiene lugar el rebobinsdo de la cinta, en sentido con-
trario al de los anteriores movimientos.

‘Oede una de las teclas estd constituida por una pie
za prismética -1-, de configuracibn adecuads, acopleda al ex-
tremo de una pleze -~2- en forma de T'y articulada en un punto
-3-, cercano a su extremo superior, con un eje de giro —3-—.
El otro brezo -4~ de la palance se destina a ejercer una fuer
za sobre la palanca‘ﬁnica ~5-y la cuel es portedorsa del rodi-
1lo motor y adopta la configuracibn de una T de forma simétri
ca, como se ve en las figuras 3 a 6. .

Ia palanca -5- ge halla articulada alrededor de un
8je =6«, y su parte horizontal ~7- se apoya por su borde in-
ferior sobre las terminaciones -4~ de las diferentes teclas, .
segin se ve en les figuras 1y 3.

Las -terminaciones laterales =8~ y =9~ de la zona
-7~ formen un biselado, con objeto de adaptarse a la forma
de la parte superior de les zonas -4~ de las palancas extre=
mas, mientras que el borde inferior =10~ serd accionado in-
mediatemente por la palanca correspondiente a la tecla cenw-
trale .

En los dibtujos se ha representado por =1i=, =12y
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-13-, respectivamente, las terminaciones -4- de las palancas
~2- correspondientes a las teclas, y en las figuras 4, 5y 6
se ve en cada caso cual de las zonas en cuestién es la gue
accions a la pelanca -5=-, portadoras del rodillo que daréd lu-
5. gar a la impulsidn de los rodillos solidarios de los ejes del
aparato grabador sobre los que se ingertan los carretes por-
tadores de la cinta.
El rodillo -14-~y que es el gue recibe positivamen=
te el movimiento del motor prinecipal y Gnico del aparato, pue
10{ de ponerse en contacto, alternativamente, con los rodilloes
' =15~ y =16~y correspondientes, como se ha dicho, a los ejes
portacarretes. ILg distancia entre tales gjas es invariable,
.lo que significa que se hallan situados de maners fija en el
bastidor del aparato grahador. ' ';
154 Por el contrario, el eje del rodillo -14= es esenw .
| cialmente mévil, desplazéndose junto con la palance ~5=-5 80~
bre la gque va montado cuando ésta es impulsadg por las palan-
cas -2=- golidarias de las teclas, y adopta 1és posiciones re;‘
presentedas en las figuras 4, 5§ 6. , .
20. Ig propulsidn del rodillo -14- se establece veﬁtajé;
| samente mediante una correa, corddn ; cadeng enrollads con
une polea solideria del eje del motor, a través, eventualmen-
te, de la correspondiente reduccidn de velocidad que aé lugg?
al funcionamiento del rodillo motor & velocidad constante. '
254 La cints magnética -1%-'discurre en el circuito pre
visto en el apéramo, empleéndose pars su arrastre los rodillos
vy ejes representados por =18-y ~19= y ~20~. _
Al realizar el arrastre lento de la cinta, a efec-
tos Ge grabacibn y reproduccién, aquélle discurre entre el
30. eje -19- y el rodillo presor -20-, los cusles se hallan gpli=-

cados uno contra el otro, como se ve en la figure 4, girando
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neturalmente en sentidos opuestos. Al mismo tiempo, el rodi-
1lo -18- =e pone en contacto con el rodillo ~16-, para dar
lugar e la recuperacidn de la cinta. '

La posicibén de avance répido se repressnta en la
figura 5, apreciindose como la opresidén de la tecla correspon
diente g la palanca -12- dar lugar sl giro de la pieza -5-
hacia le dereche y el contacto entre el rodillo -14- y el
-16~, estando separados log =18-y =19~ y -20- de las posiclo-
nes que se ven en la figura 4.

Ia figura 6 muestra, finalmente, la posicién correg
pondiente al rebobinado, en la que el rodillo =14~ se halla

en contacto con el =15-~, mientras que el -16~ queda libre y

los ejes y rodilles -18=y =19- y =20~ guedan en la disposicidn

que se indlea, es decir, separados.

En les figuras se representa mediante flechas los
sentidos de desplazamiento rectilineo y angular de las pal%?—
cas y las ruedas de manera que cada caso guede perfect;meﬁtg
claro el funcionamiento de cada elemento, en su papel de transg
misor de la energia product;Va counicada medisnte el rodilio
~14~ @ los rodilles .-15- y -16-'alternativamente;

Todo cuanto no aﬁecte, altere, cambie o modifique
la esencia de les mejoras descritas, seré variable a los ech-
‘tos de la actual Patente. :

¥oTA.

Se reivindice como objeto de este Patente de iﬁven—
cidn: o

1.~ Mejores introducidas en los sistemas de erras-
tre y reproduccién de los eparatos de grabacibén megnetoféni-
ca, caracterizadas porgue la impulsidn de los rodillos soli-
derios respectivamente de los ejes de arrollado y desarrolla-

do de la cinta se establece mediante un rodillo dnico, acclo=
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" nado positivamente, mediante una transmisién cinemitica, por
un motor eléctrico propulsor y montado en la parte central
de une paleance de estructura laminef y forma de T invertida,
articulada por su extremo superiof y susceptible de adopiar
5. diversas posiciones al ser impulsada por su parte inferior,

precisamente en la gzons correspondiente al borde horizontal
central y & las zonas biséladas marginales de la misma por
las terminaciones scopladas a la misme de otra pieza en T,
solidaria de las teclas.

10. 2.~ Mejoras introducidas en los sistemas de arras-
tre y reproduccidn de los aparatos de grabacidn magnetofoni-
ca, segin le reivindicacién anterior, caracterizadas porque

. cada una de las teclas de accionamiento, dispuestas ﬁor lo
menos en némero de $res, es solidaria de una palance en for-

15. ma de T invertida, oscilante alrededor de su exbtremo superior

y con su otro extremo libre gifuado, en la posicidn de repo-'

go del aparato, en la proximidad del borde inferior de la pie

za en T invertida portadora del rodillo propulsor; de mangra'
que el accionamiento de una tecla darlugar a la aplicacién, |

20. mediante su palance solidaria, de una fuerzas sobre la citada
pelence portarrodillos, con lo que el roqillo propulsor se
pone en contacto, albernativamente, con uno u oiro ée los ro-
dillos solidarios de los carretes portsdores de la cinta mag-
nética, figurando una posicidn neutra en la que el rodillo

25, propulsor queda aislado cineméticamente respecto a los otros
rodillos. )

J.= Mejoras introducidas en los sistemas de afras—
tre y reproducecidn de los aparatos de grabacibén magnetoféni-
ca, segin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas pore

30. que el movimiento lento de reproduceidn y grabacidn se veri-

fica en la poéicién aislada del rodillo impulsor y por trac—

cibén de la cinta magnética medisnte un pequefio rodillo y un
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eje por entre log cuales discurre, mientras que el deserrollo

de la propia cinta se establece mediante contacto cinemético

de un eje auxiliar con el rodillo correspondiente a la bobina
o carrete que cede la cinta, durante cuya posicibén reproduce

tora y grebadora la palance enT invertida portadora del rodi-
1llo es impulsada por la palanca suxiliar solidaria de la fe-

cla central.

4.- Mejorgs introducides en los sistemas de arras-
tre y reproduccién de los aparatos de grabacibén megnetoféni-
ca, segin las reivindiecaciones anteriores, caracterizadas por
que las oposiciones de avance répido y de rebobinado se obtie

nen respectiiamente por contacto cinemdtico de la rueda impul

_sora central con uno u otro de los rodillos solidarios de los

ejes de arrollado y desarrollado, mientras que las dos posi-.
ciones indicadas se obtienen por opresidn de una u otra de -
las teclas extremas, en tanto gue durante la fase en cuestidn
el rodillo y el eje de esrrastre quedan seperados, lo mismo
que el rodillo auxiliar del carrete desarrollador.

5.= Me joras introducides en los sistemas de arres-
tre y reproduccibén de los aparatos de grabecibén magnetoféni-
ca, segin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas por
que la estructura transversal del extremo de ls pieza en T,
cuyo otro extremo lleve montads la tecla de accionamiento,'
presents formas arqﬁeadas hacia la derecha o la izquierds, &
efecto de su aplicacibn contra los bordes derechos o izquier
do de la parte inferior de la pieza portarrodillos.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran
en la esenciaslidad de la Patente de invencidén definide en lms
anterlores reivindicaciones cuyo objeto es:

6=~ "MEJORAS INTRODUCID@S EN LOS SISTEMAS DE ARRAS~
TRE Y REERQDUC&ION DE L0OS APARATOS DE GRABACION MAGNETOFONICA"

-
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Consta la presente memoria de ocho hojas foliadss
mecanografiadas por une sola cara y de los dibujos unidos a
le mismee )

99 ABR 1967

Barcelona, 7
P.A. de D, Jgvier MASVIDAL olio,

F,
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