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BATENTE DE INVENCION

que por veinte esfios, para Espafia y sus Posesionee, se sclicita a favor -
de la firma: WASSEY~FERGUSON INDUSTRIES LIMITED, reeidente en TGRONTC(On
tario~Canada), 915 King Streat. pors "MAQUINA AGRICOLA".=

Bemoria Dgscriptive

La pregente invencidn concisrne de manera generel a la maquing
ria agrfcole, y, en particuler, a un sistome de acciocnsmiento y de mendo
de la velocided de las esspse cosechadoras u otro aparsto manipulador de-
cosechas de méguinas como, por ejemplo, las méquinas combinadea sutomg ~
tricas.

Segln la presente invencién, ls velocidad de las espes cosecha
dores pusde ser regulada inlcielmente por el operador, aumentando o die=
ninuyendo luego eutomdticamente con la velocidad sobre el suelo. Cusndo-
la mSquina se para en su movimiento de evence, o es accionads en mercha-

atrds, les aspas pueden seguir funcionando a le velocidad reguleda ini -
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cialmente por el operador. La velocided de las sspas puedsn ser cambiedas-
por el opsredor, cuando la méquina combinada se mueve, indepsndientemente~
de ls velodidad sobre el sueloe Las sspas y las ruedas de accionamiento de
la miquina son accionadas indepandisntemente unas de otres desde el motors
principal de la méquine combinada, s travds de dispositivos de accicnemien
to independientes de velecidad vari?ble. Un elemento de cambio del disposi
tivo de sccionamiento de velocidad varisble de las aspas estd ecoplado, mg
diante un cable, con uns pslence da cambioc de velocided, y el cable estd -
scoplado, ademds con la palanca de mando de la velocidad sobre el terrenoe
asociada con el dispositivo de accionamisnto de velocided variable de las-
ruades de traccién del vehfculo.El opsrador puede as{ determiner la veloci
ded de las aspes a travds de la pasicidn de la palanca de cambio de veloci
dad, sungntendc o disminuyendo le velocidad de la=s aspas de acuerdo con -~
los cambics de posicidn ds la palanca de mando de la velocidad scbre el =~
suelos

En algunae'méquinas de este tipo, las aspas o unidades cosechado
rse son accionadss directaments desde el &rbol difsrancial de la transmi -
sidn. La velocidad de las aspas suments, disminuye o se pers, s=si, al su -
mentar o disminuir la velocidad sobre sl terrenoc, ¢ al psrsrse sl vehfculo,
Al producirse un brusco cembio de direccidn, la accidn diferencial origine
un repentino e importante sumento o disminucidn de la velocidad de las as-
pas, segin le direccidn del cambio de dirsccidne Corrientemsnte, pars ceme
bier la velocidad de las sspas cosechadorss con respecto a la velocidad sg
bre sl suelo, ticnen gque instalarse pifones o polsas de distintos tamafins.

Gracies & la presente invencién, la velocidad a la cuel las ag =
pas u otros eparatcs cosechadores son accionados pusde ser elsgida nanipu~
lando una palanca de cambic dieminuysndo sntonces o aumentando sutomatica-
ments en respuests al movimiento del mando de la velocidad sobre el sueloe
que disminuye o suments ls velocidad sobre el suslo, ho afecténdola 1l ace

cidn diferencial durente los cambios de dirsccidne
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Se describira shora, s tf{tulo de ejemplo, unres forma de resliza
cidn de la invencidn con referencia sl adjunto dibujo, que representa es
queméticamente una forms de realizacidén de la invenciédn.

En el dibujo, la refersncia 2 indice la plstaforms del operg «
dor de una méquine sgricola combinada u otro vehiculo similar, y la refs
rencia 4 indica une de las rusdes metrices del vehiculo.La energ{a es =
tremsmitida & la rueds 4 dssde un érbol ds accionnmientolﬁ, accionado «
por el motor principal a través de una transmieidn de velocidad wasriable,
indicada de maners general por la refarencia 8. En la forma de roaligg -
cién ilustrada, le trensmisién 8 de velocided variable tiene forma de pg
laa doble, de difmetrc variable, provistea de discos exteriorms 10 y 12 «
unidos entre s y que flotan axilments sobrs un sje 16 con respecto a un
disco interior comin 14. Al moverse sxilmente sl disco 14, con respectoe
® los discos exterioras 10 y 12, los difimetros efsctivos de las poleas =
resultantes de ambos lados del disco interior 14 aumentsn y disminuyen -
de meners corraspondisnte.

El grupo 8 de poles doble ssté acoplado con el 8rbol motor 6 =
medients una correa 22, montada entre los discos 12 y 14 de la polea do-
ble y una polee 24e: montads sobrs el extremo del érbol 6. Entre los dis=
cos 10 y 14 del grupo de polea scble ssté montada una correa 26 que pass
alrededor de una polea 28 del #rbol eccionado 30 ds una caja 31 ds cam -
bio, a través de la cusl ss sccionsdo el eje 33 de la rueds 4. El sje 16
del grupo de polsa doble estd sujetoc e une palsnce 18 de cembio de velo~
cidad, montada pivotante sobre la estructura del vahfculo mediente un pi
vote 20. Generalsente, el motor de la méquina combinede funcions a una =
velocided esencialments constente y la velocided sobre el suelo es manda
de cembiendc le relacidn de accionemiento entre sl érbol de acclionamien-
to del motor y las rusdas motricese Asf, ed movimientc de subide y baja-
ds de la palanca 18 scbre el eje dol pivote 20 cambis verticalments la=~

posicién del grupo da poles 12 y hace que sl disco interior 14 se despls
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ce sxilmente con respecto = los discos 10 y 12, aumentando asf o disming-
yendo le velocided del vehfculo scbre el suelo. La pslenca 18 estd acopla
da mediante una bielas 32 con un cambio 34 de velacidad sobrs el suelo mon
dado, adyecente a la plataforms del operador, madiante un eje 36, La velo
cidad sobre el suslo es determinada por la posicién del cambio 34 ﬁuo. -
cuando es hecho pivotar sobrs sl saje 36, transmite a la palanca 18 la ro-
tacién sobre sl eje del pivots 20.

La refsraencie 38 indica de manera colectiva el aperatc cosecha=.
dor de la ﬁﬁquina combinaday qua, en la forma de realizacidn ilustrads,es
td conetitufdo por unse aspas cosechedores ctésicas, provistas de un sje~-
44 y de listones 42, Las aspas 38 son sccionades ngdianto cerreas 46 y 48,
por un elemento o &rbol accionado 40. El &rbol accionado 40 recube su ec-
cionsmiento de un &rbol motor 52 mediante una correa S50. El arbol es ac ~
cionado mediante una corrsa 54 por sl motor principal. Scbre sl extremo =
del 8rbol accionadc 40 satéd monteda una polea S6 de velocided veriable.la
poleas 56 poses un elemento mdvil §7, soclicitedc elasticaments hacis el -
elemento fijo 5 de la polea por un grupo de muslle 58. Una polea 60 ds =~
velocidad variable, provista de una mitad mévil 62, sstd montads scbre el
axtremo del eje 52 y scopleda con la polea 56 de velocided variebls median
te una corrsa 50. La parte mdvil 62 de la polea 60 es accionada por sl =
alemaento de cambiolﬁd. montadc pivotante scbre lea armadure del vehfculo -
mediants un pivote 66« El movimiento pivotante del elemento ds cembio 64-
sobra el pivote 66 aumanta y disminuys la relacidn de accionamisnto entre
los sjes 52 y ¢l eje 40.

Un extremo de un cable 68 est& acoplado con un elementa de cem-
bio 64, mientras qus el otro sxtremo del ceble esté acoplado con un brazo
60 sobrs la pelance 18 de mando de la velocided sobre el suelo. El cable~
68 pesa sobre las poleas 78, 80, 76.y B2 entre el slemento de cambio 64 y
al brazo 60. Las poleas 80 y B2 estén montades sobre un eje comin, monta=

do en un punto fijo debajo de ls plataforma del opersdor, y ls polea 78 =
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esté montada en un punto fijo de ls armadura del vehfculo entre la poles-
80 y sl elewento de cambio 64. La poleas 76 ssté montada sobrs uns palance
74 de cambio de velocided, uontida pivotante, mediants un pivote 72,scbre
sl lado de la platsforma del operadors

La palanca 74 da cembio de valocidad esté scoplads, mediants =
una biela 86, con un brazo de palencac88 montado sobre un sje o wanguito-
90 montado giratorio en unea placs. 94, Del manguito 90 scbresale radialmsn
te un elemento de cambio 92 pivotentes sobre al aje del menguito 90 con -
respectc s Ona ranurs arqueads 96 prevista en une placa 94, La renura 96«
estf prevista con una pluralidad de sntelladuras 96 pera un iloaento de =
bloqueo en formas de barra de prssién 100 con muslle de cargs, montada co-
rradize en la smpuflsdura 92 del cembio. La barra 100 poseew un diente o =
salients 102 que sobresals de ella y qus sirve pera el aslojamienta selsc~
tivo en las sntalleduras 98. Oprimisndo el extremo superior de la barra =
100 an contra de ls accidn del mueckle (no representado), ss desacopla el-
diente 102 de las sntalleduras 98, lo que permite al operador hacer pivo-
tar libremente el cembio 92 dentro de los l{mites de la ranura 96, Cuando
el cambio se sncusntra en la posicidn deseada, se suslta la barra 100 y &
9l diente 102 encsjs en la entalladura adscuada 98, El movimiento horario
del selector 92 en ls direccidn de la flecha b haca que al elemento da =
cambio 64 pivote en la direccidn de la flacha a, disminuyendo sl diémetro
ds la polea 60 sobrs la qus pass la correa S0. Inversamsnte, el movimien-
to antihorario del selaector 92 produce un movimiento horaric del elsmento
de cembio 64 alrsdedor del pévote 66, haciendo que la placa 62 se mueva ~
hacia el disco fijo de la polea 60 y mumente el diémstro efective de di -
che polea 60. El grupo aléstico 58 hace qus el didmetro eféctivo de la pg
les 56 sumentajy respsctivamante disminuys; en respussta a las disminucip
nes y aumentos del difmetro de la polea 60 sobre el aje 52.

Uns vez que la velocidad de las aspas ha sido dsterminade median

te la regulacidn del cambio 92, la velacidad da las aspas aumsnta o dismli
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nuye proporcianalments de acusrdo con los cabbios de pogiciin de la pslan
ca 18 de mendo de ls velocidad sobre el suelo. El movimisnto de la palen-
ca 18 en 1a direccidn de la flecha ¢ (en santido antihorario scbre el pi-
vote 20) hace qus el slemanto de cambic 74 girs en sentido horaric alredg
dor dal pivote 65, y viceversa. Asf, sl elemento de cambio 64 responde a~
los cembios de posicidn dal cambio 92 o del cambio 34 de velocidad scbre-
el suelo. La velocided de las aspas pueds sar cambiada, cuando la méquina
sstd en movimiento, cambiando la posicidn del cembio 92, Como las aspas -
38 son acclonadas independiantemente de las ruedad motrices 4, no hay ace
eién diferencial slguns que afecte la velacidad do las aspas durante los-
cambios de dirsccidn. Por consiguiente, la velocided do las aspas quada =
constente durante dichos cambios de direccibne El desplazamiento hacia de
lante de la médquina puede ser interrumpido interrumpiendo el accionamien-
to del &rbol 33 madiants un embargue 104 sccionado por un pedal 106. Sin-
embargo, las aspas seguirdn §irando a menos que sl motor esté parado o «
que la palaence del mecanismo trillador esté desembrageda.

Aln cuando l2 invencidn ha sido descrita con referencia al men-
doe de unas espas cosschadoras de uns méquina agricola combinads, es svie
dente qus la invencidn tiens ademds otras aplicaciones, como por ajemplo-
para sl accionamients da unidades cosechadoras da una cosachadora de tri-
go, de las aspas recogedoras de una smpacadora u otro aparato manipulador
de una miquine automotriz.

REIVINDICACIONES
18, Méquinas agricoles con uﬁ'éuéépo montedo sobre rusdas en contacto con
el suelo, qua comprenden cuande menos una rueda motriz, un motor y un spa
rato manipulador da la sosacha montados sn dicho cuerpa, un primer dispo-
sitivo de acclonamiantomda velocided variebls entrs el motor y lea rueda «
motriz psra accionar diche rueds motrix, y segundos medios de acclonamiep
to de velocidad variable entre sl motor y el eparato manipulador de la ss

sacha para acclionar sl aparato manipuledor da la sosachaj mediocs do mando
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que ynen dichos primsros ynsegundos medios de accionamiento ds velocided-
veriable, qua pueden ser accionados pars que accionen los segundos medios
de accionamiento de velocidad varisble para cambisr ls velocidad a la - -
cual sl aparato manipuledor de la cosscha es sccionado,por el motor da -
acuerdo con sl ajusts da los primeros medios de accionemiento de vekeoci -
dad variable para cambiar la velocidad scbre sl suelc.

28, Miquina segin la reivindicacidn 11, caracterizada por comprendar ade-
nds medios acoplados con dichoes medios de mendo para ajustar selectivamen
te dicho segundo dispositivo de accionamiento de velocidad variable y aue
mantar o dieminuir la velocidad del aparato manipulador de la cosechs in-
dependientemente de la velpcidad sobre sl suelo.

38, Méquina segln la reivindicacidn 12, caracterizada por el hacho de que
dichos primercs mediocs da accionamiento da velecidad variabls posaeen una-
palenca ds mando de velocidad sobre el suels mdvil sslectivamente para -
cembier le velocidad sobre el terreno, de modo gque la relacidn de acciona
miento entre la rusda de acclonamiento y al motor ss determinada por la e
posicidn ds dicha palanca ds mando de velocidad sobre el terreno, y de ~
que dichos medios de mando sstén conectados con dicha palsnca de mando eg
tén conectados con dicha palancs de mando de la velocidad sobrs el suelo,
de modo que los segundos medios da accionamiento de velocidad variable =
son regulados cambiando la posicidn de dicha palanca de mando de la velo-
clided sobre el susloe

43, Miquine seglin la reivindicacidn 33, cerdcterizada por el hacho de com-
prander, ademés, msdiocs acoplados con dichos medios de mando para regular
salactivements dichos segundos medios de accionamiento de velocidad varia
ble y cambiar la velocidad del aparato manipulsdor, ds la cosscha indepen
dientsmente de la posicién de dicha palanca de mando da la velocidad sobre
sl tarresnc.

58, Méquina segln 1la reivindicacidn 12, carscterizada por el hecho de gue

dichos primercs medios de accionamiento de velocidad variable comprandsn-
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una palanca de mendo de la vslocidad sobrs el suslo mévil selectivemente=

para cambiar ls velocidad da sccionamiento de la rueda motriz, compren -

diendo dichos medios de mando un cable acoplado entre dicha palance de =

mendo da velocidad sobre el susle y dicho segundo dispositivo de acciona;

miento de velocidad varieble, da mode que dicho segundo dispositivo de qg

cionamiento de velocidad varisble es regulado por dicho cable para cambiar
la VB;ocidad de accionamiento por dicho motor del apafato manipulador de-

larcoaacha cuando e#s accionada dicha palanca de mando de la velocidad so-

bra el suelo.

64+ Mquina sogln la reivindicacién 51, caracteriiada por comprander, ade

més, una palanca de cambio de vslocidad, acoplade con dicho ceble dispues

to entre los sxtremos de la misma, mdvil selectivamente hacia una posicidn
slegids da uns pluralidad de posieionoé para hacer que dicho cabls reguls

el segundo dispositivo de accicnamiento de velocidad variable pera cam -~

biar la velocided dal sparato menipulador de la cosecha indepsndientemen=

te de la posicién de la palanca de mando de la velocidad sobrs sl suelo,-

siendo dicha palance de mando de la velocidad sobrs el suslo mévil,inds -

pendisntemsnte de la palanca de cambio de velocidad para reguler simulta-

neamente dichos primero y sagundo dispositivos de velocidad variable.

78 Mquina seglin la reivindicacidn 12, caracterizada por el hecho de qua

dicho aparato manipulesdor da la cosecha tisne un &rbil de accionemiento -

acoplade para su accionamisnto con el motor a través de dichos segundos -

dispositivo de mccionamiento de velocidad variable, comprendiendo dicho »

snéundo dispositive de velocidad variable unaApolea de velocidad variable,
un slemento de cambic mdvil para sumentar o disminuir el diémetro sfecti=

vo de dicha polea de velocidad variable, incluyendo dicho primer medio de

accionamisnto de velocidad varieble una palance de mando ds velocidad so-

bre el suelo mévil para cambisr la relacidn de sccionamiento sntre la rug

da motriz y el motor, para regular selsctivemente la velocidad sobre el =

suslo, estando acopledo dicho medio de mando entre dicho slemento ds cambio
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pars aumantar o disminuir la velocidad del Arbol accionado del aparato mg
nipulador de le cosecha da acuerdo con los cambios de posicién de la pa =
lanca de mendo ds la velocidad socbre sl auelc y aumentar y ra.pectivannnb
te disminuir ls velocidad sobrs sl suaslc.

83, Midquina segin la reivindicacién 78, carécterizada por compresnder, ads
mis, un cambio de velocidad acoplado con dicho medio da mando para accib-
nar sslectivemente 91 slemtno de cambio y cambiar la velocidad de dicho «
érbol scclonado sin afectar la posicidn de la palance de mando de la valo
cidad eobrs el suelo.

98, Néquina segln la reivindicecién 78, cerécterizada por sl hecho de que
dicho medio de mando comprende un cable flsxible ecoplado entra dicho elsg
mento ds cambio y dicha palanca de mando de la velocidad sobre el suelo ~
ademés una palance de cembio de velocidad montads pivotante en sl cuerpe-
de ls méquina, una polea montads en dicha palanca de cembio de velocidad,
estando scoplado dicho cablae con dicha polsa en un punto intermedio sntrs
sus sxtremos, de modos que el movimiento pivotante de dicha palanca dg
cambio de velocidad provoca un correspondiente movimisnto des dicho slemst
to de cambio indepsndiente de dichs palanca de mando de la velocidad so-
bre al suslo, tel qua el acoplamiento por csble con la pslanca de mando =
da la velocidad sobre sl suelo mantisne una relacién proporcional entre «
la velocidad sobrs el suslo y la veloclidad del eje accionado del aparato-
manipulador de la cosecha, permitisndo la conexidn por cable con'dlcha pa
lenca de cambio de vslocidad un ajuste sslectivo de dicha relacidn propor,
cionale

108, méquina segin la relvindicacién 12, caracterizada por comprender, =
adends, una caja de cembio cuya entrada astd scopleds para ser accionada-
por dicho primer dispositivo de accionamiento de velocided veriableycuya=
selida estd acoplads para scclonar la rueda motriz, medios para lnterrum-
pir selectivamente el accionamiento entre dicho primer dispositivo da ec~

cicnemiento de velocidad variefle y dicha caja de cambio e interrumpir el
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movimiento de la mdquina, y de qus dicho primer dispositivo de accionemicn
to de velocidad verisble posse una palsnca de mendo de la velocided schre-
el suelo mdvil para cembiar selectivements le relecién entre el motor y la
entrada de le ceja de cembic y regular selectivamente la velotidad sobre «
el terreno, possyendo dicho segundo dispositivo de accionamisnto de velocl
ded verieble un elemento de cambic mévil pars cambier la relacidn sntre el
motor y sl aparato manipulador de la cosecha y reguler la velecidad a la =
cual es aceionado el sperato menipulador de la cosecha, comprendisndomdiee
cho medio de mando un cable flexible, acoplado entre dicha palenca de man-
do decla velocidad sobre el cualory dicho elementoc de camblo, tal que la «
posicifn de dicho elemento de cambic cambia cuando es cambieda la posicidn
de la palanca de mendo de la velocidad sobre sl suelo para mantener una re
lecidn proporcional entre la velocidad del eparato manipuledor de la cose-
cha y la velccided de sslide de dicho primer medio de esccionamientc de ve-
locidad veriahle, comprendiendo, esdemds, una palsnca de cambio de veloci -
dad pivotante en el cusrpo de la miquinea y acoplada con el cabls para requ
lar selsctivemsnte sl elemento de cambio y cambiar la valocidad del apared
to manipulador de la cosecha independiehtemente de la posicién de la pal@g
ta de mando de la velocided sobre el suelo, da modo que la velocidad del -
eparsto manipulador de la eosecha puede ser cembiada selectivemante niqg'-
tras la mdquina estd en movimisnto, para aumentar o disminuir la velocided
del aparsto manipulador de la cosecha con respecto a le velocidad sobre el
sugle, ceusando el ecoplemiento entre la palanca de mando de la velocidade
sobre el suslo y &l cable un sumento o disminucifn de la velocidad del epa
rato menipulador de la cosscha proporcional a la velocidad sobre el suelo=
continuando el funcionamiento del,aparato menipulador de la cosecha a la =~
velocidad determinads por la posicidn de la palance de cambio de velocidad
y por la palance de mando de la velocidad sobre el suelo cuando la méquina

se pare, avenza, retrocedey o resliza un cambic de direccidne

112, “MAQUINA AGRICOLAM.-
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Congta 1la presonts memoria descriptive de once hojas humaradas
y mecsnografiadas por une sola ds sus caras a las gue se acompafien una =

hoje de plsnoe para su més f'dcil comprensién.
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