
340199

4
1

PATENTE DE INVENCION

que por veinte años, para España y sus Posesiones, se solicita a favor - 

de le firma! HASSEY-fERGUSON INDUSTRIES LIMITED, residente en TORONTO(On 

tario-Canada), 915 King Street* por! "MAQUINA AGRICOLA".-

Memoria Descriptiva

La presente invención concierne de manera general a la maquina 

ria agrícola, y, en particular, a un sistema da accionamiento y de mando 

da la velocidad de las aspea cosechadoras u otro aparato manipulador de­

cosechas da máquinas como, por ejemplo, las máquinas combinadas autcmo - 

5 trices*

SegCn la presente invancián, la velocidad de las aspas cosacha 

doras puede ser regulada inicialmente por el operador, aumentando o dis­

minuyendo luego automáticamente con la velocidad sobra el suelo. Cuando- 

la máquina ae para en eu movimiento de avance, o as accionada an mercha- 

10 atrás, las aspas pueden aeguir funcionando a la velocidad regulada ini -
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cialmante por el operador. La velocidad de las aspas pueden ser cambiedaa- 

por el operador, cuando la máquina combinada se mueve# independientemente- 

de la velodidad sobre el suelo* Las aspas y las ruadas de accionamiento de 

la máquina son accionadas independientemente unas de otras desde el motor* 

principal de la máquina combinada# a través de dispositivos de accionamiqn 

to independientes de velocidad variable* Un elemento de cambio del diaposi 

tivo de accionamiento de velocidad variable de las aspas está acoplado# me 

diante un cable, con una palanca de cambio de velocidad, y el cable esté - 

acoplado, además con la palanca de mando de la velocidad sobre al terreno- 

asociada con el dispositivo de accionamiento de velocidad variable de lae- 

ruedaa de traecién del vehículo.El operador puede asi determinar la veloci 

dad de las aspas a través da la posición de la palanca de cambio de veloci 

dad, aumentando o disminuyendo la velocidad da las aspas de acuerdo con - 

los cambios de posicién de la palanca da mando de la velocidad sobre el - 

suelo*

En algunas máquinas de este tipo, las aspas o unidades cosechado 

ras son accionadas directamente desde el árbol diferencial da la transmi - 

aién* La velocidad de las aspas aumenta, disminuye o se para, asi, al eu - 

mentar o disminuir la velocidad sobre el terreno, o al pararse el vehículo* 

Al producirse un brusco cambio de direccién, la acción diferencial origina 

un repentino e importante aumento o disminución de la velocidad de las as­

pas, aegón la dirección del cambio de dirección* Corrientemente, para cam­

biar la velocidad de lae aspas cosechadoras con respecto a la velocidad ag 

bre el suelo, tienen que instalarse piñonea o poleaa de diatintoa tamaños*

Gracias a la presente invención, la velocidad a la cual las ag, - 

pas u otros aparatos cosechadoras son accionados puede ser elegida manipu­

lando una palanca da cambio disminuyendo entonces o aumentando automática­

mente en respuesta al movimiento del mando de la velocidad sobre el suelo- 

que disminuye o aumenta la velocidad sobre al suelo, no afectándola la ac­

ción diferencial durante los cambios de dirección.
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Se describirá ahora* a titulo da ejemplo* una forma da realiza 

cián da la invención con referencia al adjunto dibujo* que represante 

quamáticamante una forma da raalizacián da la invencián.

En al dibujo* la referencia 2 indica la plataforma dal operg - 

dor da una máquina agrícola combinada u otro vehículo similar, y la rafa 

rancia 4 indica una da las ruadas matrices dal vahículo.La energía aa * 

transmitida a la ruada 4 desde un árbol da accionamiento 6* accionado - 

por al motor principal a través da una transmiaián da velocidad variable* 

indicada da manara general por la referencia 8. En la forma de realiza - 

cián ilustrada, la transmiaián 8 da velocidad variable tiene forma da PR 

lea dobla* da diámetro variable, provista de discos exterioras 10 y 12 - 

unidos entra sí y que flotan axilmente sobra un eje 16 con respecto a un 

disco interior comán 14* Al moverse axilmente el disco 14* con respecto* 

a loa discos exteriores 10 y 12* los diámetros efectivos da las poleas - 

resultantes da ambos lados dal disco interior 14 aumentan y disminuyen - 

da manera correspondiente.

El grupo 8 da polea doble está acoplado con al árbol motor 6 - 

mediante una correa 22* montada entra loa discos 12 y 14 da la polea do­

bla y una polea 24ermontada sobre al extremo dal árbol 6* Entra los dis­

cos 10 y 14 del grupo de polea sobla está montada una correa 26 que pasa 

alrededor de una polea 28 dal árbol accionado 30 da una caja 31 da cqm - 

bio* a travás da la cual as accionado al aja 33 da la ruada 4. El aja 16 

del grupo da polea doble está aujeto a una palanca 18 da cambio da velo­

cidad* montada pivotanta sobre la estructura dal vehículo mediante un pi 

vota 20. Generalmente* al motor da la máquina combinada funciona a una - 

velocidad esencialmente constante y la velocidad sobra al aualo aa manda 

da cambiando la ralaoián da accionamiento entra al árbol da accionamien­

to del motor y las ruadas motrices* Así* aA movimiento da subida y baja­

da da la palanca 18 sobra al eje del pivote 20 cambia vsrticalmenta la—  

posicián del grupo da polea 12 y hace que el disco interior 14 ae desplR
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ce axilmente eon reepecto a loe diacoa 10 y 12, aumentando aaí o diaminp- 

yendo la velocidad del vehículo eobre el aualo. La palanca 18 eatá acopla 

da mediante una biela 32 con un cambio 34 de velocidad aobre el aualo mog 

dado, adyacente a la plataforma del operador, mediante un eje 36. La velo 

cidad eobre el aualo ea determinada por la poaición del cambio 34 que, *- 

cuando ea hacho pivotar eobre el eje 36, tranamita a la palanca 18 la ro­

tación eobre el eje del pivote 20.

La referencia 38 indica de manera colectiva el aparato coaecha- 

dor de la máquina combinada? que, en la forma de realización iluatrada,<g 

tó eonetituído por unaa aapaa coaachadoraa etáaicaa, proviataa da un eje- 

44 y de liatonea 42. Laa aapaa 38 aon aceionadaa mediante eorreaa 46 y 48, 

por un elemento o árbol accionado 40. El árbol accionado 40 racuba au ac­

cionamiento de un árbol motor S2 mediante una correa SO. EÍ árbol aa qc - 

cionado mediante una correa 54 por al motor principal. Sobre el extremo - 

del árbol accionado 40 eatá montada una polea 56 de velocidad variable.La 

polea 56 poaee un elemento móvil 57, aolicitado eláaticamenta hacia el - 

elemento fijo 59 de la polea por un grupo da muelle 58. Una polea 60 da - 

velocidad variable, proviata de una mitad móvil 62, eatá montada aobre el 

extremo del eje 52 y acoplada con la polea 56 da velocidad variable medi<a 

te una correa 50. La parta móvil 62 de la polea 60 ea accionada por el * 

elemento da cambio 64, montado pivotanta aobre la armadura del vehículo - 

mediante un pivote 66. El movimiento pivotanta del elemento de cambio 64- 

aobre el pivote 66 aumenta y diaminuye la relación de accionamiento entre 

loa ajea 52 y el eje 40.

Un extremo da un cable 68 eatá acoplado con un elemento de cam­

bio 64, mientra8 que el otro extremo del cable eatá acoplado con un brazo 

60 aobre la palanca 18 de mando de la velocidad aobre el aualo. El cabla- 

68 paaa aobre laa polaaa 78, 80, 76 y 82 entre el elemento de cambio 64 y 

al brazo 60. Laa polaaa 80 y 82 eatán montadaa 8obre un eje común, monta­

do en un punto fijo debajo de la plataforma del operador, y la polea 78 -
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está montada an un punto fijo da la armadura dal vahículo antro la polaa- 

60 y al elemento da cambio 64. La polaa 76 está montada aobra una palanca 

74 da cambio da velocidad, montada pivotanta, medianta un pivota 72,aobra 

al lado da la plataforma dal operador.

La palanca 74 da cambio da velocidad está acoplada, mediante - 

una biela 86, con un brazo da palancac88 montado aobra un aja o manguito- 

90 montado giratorio an una placa 94. Del manguito 90 aobraaala radialman 

ta un alemanto da cambio 92 pivotanta aobra al aja dal manguito 90 con - 

raapecto a úna ranura arqueada 96 praviata an una placa 94. La ranura 96* 

está praviata con una pluralidad da antalladuraa 98 para un alemanto da * 

bloqueo an forma da barra da presión 100 con mualle da carga, montada co­

rrediza an la ampuüadura 92 dal cambio. La barra 100 posase un dianta o - 

aalianta 102 que aobraaale da alia y qua airva para al alojamiento salac- 

tivo an laa antalladuraa 98. Oprimiendo al extremo superior da la barra - 

100 an contra da la acción dal muelle (no repraaantado), aa daaaeopla al- 

dianta 102 da laa antalladuraa 98, lo que permite al operador hacer pivo- 

tar libremente al cambio 92 dentro de loa límitea da la ranura 96. Cuando 

al cambio ae encuentra en la posición deaaada, se aualta la barra 100 y * 

al dienta 102 encaja en la entalladura adecuada 98. El movimiento horario 

dal aalector 92 en la dirección de la flecha jb haca que el alemanto da - 

cambio 64 pivote an la diraccián de la flecha disminuyendo al diámetro 

da la polea 60 aobra la qua pasa la correa SO. Inversamente, al movimien­

to antihorario del selector 92 produce un movimiento horario del elemento 

de cambio 64 alrededor del pávota 66, haciendo que la placa 62 ae mueva - 

hacia el disco fijo de la polea 60 y aumente el diámetro efectivo da ¿i - 

cha polea 60. El grupo elástico 58 haca que al diámetro efáctivo da la 

laa 56 aumente;y respectivamente disminuya; en respuesta a las disminucia 

nea y aumentos del diámetro de la polea 60 sobre el aje 52.

Una vez que la velocidad de las aspas ha sido determinada mediqn 

ta la regulación dal cambio 92, la velocidad da las aspas aumenta o dismi
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nuye proporeionalmente da acuerdo con loa cabbios da posición da la palajn 

ea 18 da mando da la velocidad 8obra el suelo. El movimiento da la palan­

ca 18 an la dirección de la flacha ¿  (an 8antido antihorario eobra al pi­

vote 20) haca que al elemento de cambio 74 gira an aentido horario alradg 

dor dal pivote 66, y viceversa. Así, al elemento da cambio 64 responda a- 

108 cambios de posición dal cambio 92 o del cambio 34 da velocidad sobra- 

ai suelo. La velocidad da las aspas pueda ser cambiada, cuando la máquina 

está an movimiento, cambiando la posicián del cambio 92. Como las aspas - 

38 son accionadas independientemente da las ruadad motrices 4# no hay se­

d á n  diferencial alguna que afecte la velocidad da las aspas durante loa- 

cambios de diracción. Por consiguiente, la velocidad de las aspas queda - 

constante durante dichos cambios da dipaecián. El desplazamiento hacia da 

lenta da la máquina pueda ser interrumpido interrumpiendo si accionamien­

to del árbol 33 mediante un embargue 104 accionado por un pedal 106. Sin- 

ambargo, las aspas seguirán girando a menos que el motor está parado o - 

que la palanca dal mecanismo trillador está desembragada.

Aán cuando la invención ha sido descrita con referencia al man­

dos de unas aspas cosechadoras da una máquina agrícola combinada, as evi­

dente que la invención tiene además otras aplicaciones, como por ajamplo- 

para el accionamiento da unidades cosechadoras da una cosechadora da tri­

go, da las aspas recogedoras da una empacadora u otro aparato manipulador 

da una máquina automotriz.

REIVINDICACIONES

1§. Máquinas agrícolas con un cuerpo montado sobra ruadas an contacto con 

el suelo, que comprendan cuando manos una rueda motriz, un motor y un apa 

rato manipulador de la cosecha montados en dicho cuerpo, un primer dispo­

sitivo de accionamientomda velocidad variable entre el motor y la ruada - 

motriz para accionar dicha ruada motriz, y segundos medios de accionamiqn 

to da velocidad variable entre al motor y el aparato manipulador da.la ea 

sacha para accionar al aparato manipulador de la aosecha; medios de mando
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que qnen dichos primeros ynsegundos medios de accionamiento de velocidad- 

variable, que puedan ser accionados para que accionen los segundos medios 

de accionamiento de velocidad variable para cambiar la velocidad a la - - 

cual el aparato manipulador da la cosacha es accionado,por al motor da - 

acuerdo con el ajuste da los primeros medios da accionamiento da vetoci - 

dad variable para cambiar la velocidad sobra el suelo.

2«. Máquina según la reivindicación 1*, caracterizada por comprender ade­

más medios acoplados con dichos medios de mando para ajustar selectivasen 

te dicho segundo dispositivo de accionamiento de velocidad variable y au­

mentar o disminuir la velocidad del aparato manipulador de la cosecha in­

dependientemente de la velocidad sobre el suelo.

3'. Máquina según la reivindicación 1*, caracterizada por el hacho de que 

dichos primeros medios da accionamiento de velocidad Variable poseen una- 

palanca de mando de velocidad sobre el suelo móvil selectivamente para — 

cambiar la velocidad sobre el terreno, de modo que la relación de acciona 

miento antro la rueda da accionamiento y al motor as determinada por la * 

posición da dicha palanca da mando de velocidad sobra al terreno, y de - 

que dichos medios da mando están conectados con dicha palanca de mando 

tán conectados con dicha palanca de mando de la velocidad sobre el suelo, 

de modo que los segundos medios da accionamiento de velocidad variable - 

son regulados cambiando la posición da dicha palanca de mando de la velo­

cidad sobre el suelo.

4*. Máquina según la reivindicación 3*, carácterizada por el hacho de com­

prender, además, medios acoplados con dichos medios de mando para regular 

selectivamente dichos segundos medios de accionamiento de velocidad varia 

ble y cambiar la velocidad del aparato manipulador, de la cosecha indapqn 

dientemente de la posición de dicha palanca de mando da la velocidad sobre 

el terreno.

5e. Máquina según la reivindicación 1*, caracterizada por el hecho da que 

dichos primaros medios de accionamiento de velocidad variable comprendan-
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una palanca de mando da la velocidad eobre el suelo móvil selectivamente- 

para cambiar la velocidad de accionamiento de la rueda motriz, compren - 

diendo dichos medios de mando un cable acoplado entre dicha palanca de - 

mando de velocidad sobre el suelo y dicho segundo dispositivo de acciona­

miento da velocidad variable, da modo que dicho segundo dispositivo de qc 

cionamiento de velocidad variable es regulado por dicho cable para cambiar 

le velocidad da accionamiento por dicho motor del aparato manipulador de- 

la cosecha cuando es accionada dicha palanca de mando de la velocidad so­

bra el suelo.

6*. máquina aegón la reivindicación 5*, caracterizada por comprender, adg 

más, una palanca de cambio de velocidad, acoplada con dicho cable dispuqs 

to entre los extremos de la misma, móvil selectivamente hacia una posición 

elegida da una pluralidad de posiciones para hacer que dicho cable regule 

el segundo dispositivo da accionamiento da velocidad variable para cam - 

biar la velocidad del aparato manipulador de la cosecha independientemen­

te da la posición de la palanca da mando de la velocidad sobre el suelo,- 

siendo dicha palanca de mando de la velocidad sobre el suelo móvil,inda - 

pendientemente de la palanca de cambio de velocidad para regular simultá­

neamente dichos primero y segundo dispositivos de velocidad variable.

7a. máquina segón la reivindicación 1', caracterizada por el hecho de que 

dicho aparato manipulador de la cosecha tiene un árbil de accionamiento - 

acoplado para su accionamiento con el motor a travós de dichos segundo - 

dispositivo de accionamiento de velocidad variable, comprendiendo dicho - 

segundo dispositivo de velocidad variable una polea do velocidad variable, 

un elemento de cambio móvil para aumentar o disminuir el diámetro efecti­

vo de dicha polea de velocidad variable, incluyendo dicho primar medio de 

accionamiento de velocidad variable una palanca de mando da velocidad so­

bre el suelo móvil para cambiar la relación de accionamiento entre la ru¿ 

da motriz y el motor, para regular selectivamente la velocidad sobre el - 

suelo, estando acoplado dicho medio de mando entre dicho elemento de cambio
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para aumentar o disminuir la velocidad del árbol accionado del aparato ma 

nipulador da la cosecha de acuerdo con los cambios da posicián da la m  - 

lance de mando da la velocidad sobra al aualo y aumentar y raapactivaman* 

ta disminuir la velocidad sobra al suelo.

8!. Máquina según la reivindicacián 7!, carácterizada por comprender, ad& 

máa, un cambio da velocidad acoplado con dicho medio de mando para accio­

nar selectivamente el alemtno da cambio y cambiar la velocidad da dicho - 

árbol accionado sin afectar la posicián de la palanca de mando de la vajg 

cidad sobra el suelo.

9*. Máquina según la reivindicacián 7*, carácterizada por al hacho da que 

dicho medio da mando comprende un cable flexible acoplado entra dicho eig 

manto de cambio y dicha palanca da mando de la velocidad sobra el suelo - 

además una palanca de cambio da velocidad montada pivotante an al cuerpo- 

da la máquina, una polea montada an dicha palanca da cambio de velocidad, 

estando acoplado dicho cable con dicha polea en un punto intermedio entre 

sus extremos, de modos que el movimiento pivotante da dicha palanca da - 

cambio de velocidad provoca un correspondiente movimiento da dicho alameí 

to do cambio independiente de dicha palanca de mando de la velocidad so­

bra al suelo, tal que al acoplamiento por cable con la palanca de mando - 

da la velocidad sobre el suelo mantiene una relacián proporcional entre - 

la velocidad sobra el suelo y la velocidad del aja accionado del aperato- 

manipulador da la cosecha, permitiendo la conaxián por cabla con dicha pa 

lenca de cambio da velocidad un ajusta selectivo da dicha relacián propojc 

cional.

10', máquina según la reivindicecián 1', caracterizada por comprender, - 

además, una caja da cambio cuya entrada está acoplada para ser accionada- 

por dicho primar dispositivo de accionamiento de velocidad variableycuys- 

salida está acoplada para accionar la rueda motriz, medios para interrum­

pir selectivamente el accionamiento entre dicho primer dispositivo da ac­

cionamiento de velocidad variable y dicha caja de cambio e interrumpir el
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movimiento da la máquina# y da que dicho primar dispositivo de aceionemiqn 

to da Velocidad variable poaee una palanca da mando da la velocidad sobra- 

ai suelo mávil para cambiar selectivamente la relacián entre al motor y la 

entrada da la caja de cambio y regular selectivamente la velocidad sobre - 

el terreno# poseyendo dicho segundo dispositivo de accionamiento de veloci 

dad variable un elemento de cambio mávil para cambiar la relacián entre el 

motor y el aparato manipulador de la cosecha y regular la velocidad a la - 

cual as accionado al aparato manipulador de la cosecha, comprendiandomdi—  

cho medio de mando un cable flexible# acoplado entre dicha palanca de man­

do decía velocidad sobre el suelo y dicho elemento de cambio# tal que la * 

poaicián da dicho elemento de cambio cambia euando es cambiada la poaicián 

da la palanca de mando de la velocidad sobre el suelo para mantener una 

lacián proporcional entre la velocidad del aparato manipulador de la cose­

cha y la velocidad de salida de dicho primer medio de accionamiento de ve­

locidad variable, comprendiendo, además# una palanca de cambio de veloci - 

dad pivotante en el cuerpo da la máquina y acoplada con al cable para regu 

lar selectivamente el elemento da cambio y cambiar la velocidad del apara* 

to manipulador da la cosecha independientemente de la posicián de la palan 

oa de mando de la velocidad sobre el suelo# da modo que la velocidad del - 

aparato manipulador de la cosecha puede ser cambiada selectivamente mien - 

trae la máquina está en movimiento# para aumentar o disminuir la velocidad 

del aparato manipulador de la cosecha con respecto a la velocidad sobre el 

suelo# causando el acoplamiento entre la palanca de mando de la velocidad- 

sobre el suelo y el cable un aumento o disminucián de la velocidad del apa 

rato manipulador da la cosecha proporcional a la velocidad sobre el suelo- 

continuando al funcionamiento del,aparato manipulador da la cosecha a la - 

velocidad determinada por la posicián de la palanca da cambio da velocidad 

y por la palanca de mando de la velocidad sobre el suelo cuando la máquina 

se pare# avanza, retrocede? o realiza un cambio de direccián.

11'. "MAQUINA AGRICOLA".-2B0
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Conata la preaanta memoria daaeriptiva de once hojaa numaradaa

y mecanografiadae por una aola da aua earaa a laa que aa acampanan una - 

hoja da planoa para au máa fácil comprenai&i*
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