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MEMORIA DESCRIPTIVA

0efefufewlulafulnRul -0ulnRe0eQulo0~0.2.0

que se acompafia & la solicitud

d e una

PATENTE DE INVENCIONX

fulululululwl el ulalulelululalalanlaluluLl

a favqr de Do NICASIO MARTINEZ JARANTA, de na;
cionalidad espafiola, residente en Murchante (Mava-
rra), calle Mayor s/n®, pors
% PHRFECCIONAMIENTOS EN BRAZOS OSCILANTES
DE MAQUINAS AGRICOLAS " .
AAAARABRBABRAABAGARAI A KL% %

Desde que 1as miquinas agricolas sonm eme
pleadas, es general ol uso de brazos oscilantes,
bien mean para la sujecidn y &coplamiento de rejes
al chasia, comovde cualquier otra clase de elemento

-

que haya de quedar en contacto con el terreno, fore
manio en &1 surcos, o hendiduras de profundided

constante, como 8e precisa por ejemplo en las md-
quinas sembradoras de cereales, precisando estos

brazos una tensidn variable para que la homogeneis
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dad en ;a gccign_aobre el terrenc sea completaw
mente csrrecya, por lo que 8i en un prino@pio se
emplearon brazos rigidos, actualmente eatos son
articulados y pantenid9§>en.qontqcto con la tierrs
mediante difereantes medios e%ﬁst{cqsg‘

. Yo obatante si 1a elasticidad de los me-
d@os‘emplgqushgs gongtanjp,_gomg ia_ggngralidad
de los medios actuales, no se consigue un efecto
de acuerdo con las apetencias, ya que la tensidn
de ',La natwgleza del guelo, de los posibles obgt&-
culos a encontrar, y de un gran nimero de factores,
que obligan al usuaric de la méquina a cambiar cone
tinuamente de elementos activos de la mdquina, &
bien a efectuar irabajos ain un completo rendimiende
al consegulr surcos de distintas caracter{aticas
con la misma miquina. _

Con el tin de evitar eatos inconvenientes
y conseguir en todo caso, ;a perfecta homogeneidad
en el trabajo efectuado, con el mfnimo de esfuerzo
yor parte del usuario de la méquine, y con la segue
ridad de que la tensidn dada &l brazo que lleva en
sf 1a herramigmta_éua en'pgda“qaspuse trate, ea la
adecuaﬁg con respecto alhtgrrano.ep"éuenge trbaja,
ge han ideado los perfeccionamientos & los que se
refiere la presente %emoria, cuyos perfeccionamien=
to8, no son 8619 aplicables & estas méquinas agri-
colas, sino a todo conjunto indusgirial y megdnieco
en el éue sea preciso mantener una tensidn prefie

Jjada en cualquier brazo basculantes
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I af, estos perfeccionamientos, conaiae
ten en montar el armazdn o brazo sobre el cual se
monta la herrayieq§g~precisg, sobre uphe;p‘t;apa.
versal, al cusl queda articulads, previendose en_
este ofs, m arrollamtento de un muslie hslicoidal
tr;;ip 1o epoya en posicidn de empuje sobre una
pletina Bolidarig del brazo, copnlp que sigmpre
e mantiene s éste bajo la presidn originaia por
la torsidn de dicho muelles Dado que, yor giro del
eje, puede aumentarse J disminuirse dicha tensidn
de torsidn al llevar en é1 un extremo del muelle,
mediante un mecanismo que pueda regular el gire
del eje, se obtiene la variacidn en tensidn sovre
el brazo basculante, proporcionando a éate mde o
menos en funcidn de las rTesistencias que haya de
salvar y de las oracter{aticas del trabajo a efec~
tuar, ) B -

_ A continuscicn se nard una detallada des-
cripeidn de los perfeccionamientos que se aluden,
con ;efe:engig a los planos que se acompafian, en
los que se :epresentg a simple tftulo de ejemplo,
no limitatico, uha forma preferente de realizacidn,
susceptible de todad aéuellaa variaciones de detaw
1le que no supongan alteracidn fundamental de los
mismos,

En dichos planos ae ilustrasz

. Figura I, vista en planta de un brazo &co=-

plado conforme a los perfeccionamientos que se citan,

Figura II, vista en seccidh de pert{l del
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mimo. . e e . .

~ Figura III, detalle de conjunto de Hacopla-

miento de\}m?ar de brazos a v...l'r'xhc_:l.z_as:!.g. 4

Segﬁn 9].. ejemplo de_gjec_ucicfmv representa~-
do, los perfeccionamientos que se preconizan, cone=
siste en montar un brazo formado por un armazdm
en 7a.ngulo. -lf- que en su vértice lleva acoplada la
reja =2« ¢ herramientas qﬁe én cala caso se trate,
¥ que en Ios extremos abiertos de dicho engulo, &8
prevé una pletina =3 que los une, puedando perpen
dicular a la bi;ectg:iz' _de dicho ax;gulo. .

. Los extremos abiertos del mismo, se prbidnd
gah por pletinas paralelas entre 3f{ ~4= que en sus
extremos llevan practicados taladros para paso de
un eje ~5~'s‘obr§ el cual puede bascular libremente
el conjunto descritos C e .

. TIntre las pletinas -4~ y Todeando el efe =5«
ge situa un mge‘.!.le hglicgidgl «6~ que lleva uno de
sug extremos -7e incluido dismetralmente en el eje
whe ¥y fi._'jo 8l mismo m_ediante_mtornilloa o elsmentos
que en cada cafio se consideren mas oportuncs., mien=
tras qﬁe el extremo contrario «8e apoya en conira«
posicidn sobre la phetina «3e que une los brazos wie
del soporte en anguleo con lo que, en»virtud de la
tensi'c?n'de torsidn de este muelle -6« se consigue
en el soporte =l- s fuerza de gmpu:]ehaciu &ie jo
que lleva al {ntimo contacto de la herramienta =3=
que lleve acop}eﬁa.contra el‘ ter?eno-.h_ )

Es eyidente, que, en e3tas circunstancias,

cualquier gire se le dé al eje =b6= supone una mayor
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o menor toraidn en el muelle =6w, en virtud del s
sentido de egte giro, lo que se transforma en una
Pregién még o menos acentuada sSobre la pletink =3e
¥ por tante sobre la herramienta «23- ,

Para una resiastencia regular y constante,
no agr& preciso variar la teng@gh de torsidn del
mue;;e! sino que con grg@uarlo ep‘p:incipio se
obtieng le. misma hqmoggneidgd en lg‘gcqign_@e ia
hqrramigptg, obteniendo &l propio tigmpo,_por la
elagticidad de; resorte, la posibilidad de balanceo
del aoportg “le ginﬂ;igagp»dg_rotyrg!

Por otra parie, en cuanto Be encuentren
variacipnee notaylea en 1as.ree;stencigs a vencer,
es facilmente graduable la tensidn en herramienta
variando el gradoAde torsidn del muelle =6~ yor
simple giro del eje ~b- o

Para lograr esta sencilla regulacidn sin
éue el operario que maneja la méqyina, haya de desw
plazarse desde su lugar de trabs&jo normal, en el
caso de mdquina agricola el asiento del venfculo
tractor, Be ha prgvisto el montaje de esie conjunto
sobre la plet;ng poateripr de un 9hgais w9=, colo~
canio el eje «b= transversalmente y sujeto medianw
fe escuadras =]0~ de plano perpendicular al de diw
cha pletiga posterior, y montando en el eje tantos
brazo8 «l= colio sean precisos'en cada caso,

Bn el gjg}-ﬁ-”en ?u,PFPtQ mgdio,_$ en el
que qnqrada.caSQ sea mas apropiado,_esté dotedo de
un pifidn ~1l~ solidario de dicho eje y a este pi~

fidn ataca engranando en &1 un husillo =12~ situado
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en el ext;gmo de un eje ~;5-"qge en su extrgmo
ileva un volante de écci@n =14~ colocado prdximo

al lugar de trabajo del operario de la méquina,
pa:a-éug sin molestiea glgqng puedauhaceyle_girar_

y con ello, se logre el giro del husillo ~12- del
piﬁﬂn ﬁllf ¥y por .eons.i_guieAntq,' dpl eje «b« regulan=
do el grado de ?orsign del muelle =6 ,

) Este mqptaje, permite ipc;uso llegar al
méximo giro de los brazos para elevarloa totalmen-
te ¥ dejarlos_ep pqaici&n ée tranaporﬁe pare une
cixculacién cduonda del véhfculp tragctor sin peliw
gro de que laghhe§rgmientaa choqugn con el sueloe

) Es evidente, que con gﬂtoa perfeccionas
mientos se obtienen gran nﬁmero de ventajas, entre
las que pueden contarsae, la de propercionar una
elast;c;da@.gspilgntg‘de hasta 90? 8in rgtﬁra, 1a
de proporcionar una ténsidn constante y perfecta-
mente regulada, la de ofrecer un grado de elastii-
cidad mucho mas grande que el de las clisicas ba-
lleatas aqtyalmente empleadas, y la de poder acod
plerse siempre al grado de dureza 4 obstaculos pree
vistos en el terreno en que se haya de irabajare

.  Este sistema de acoplamiento de brazos
gldstices y basculantes, como e8 natural no sole
serd limitado al empleo en mdquinae agricolas sine
en todas aquellas de cualquiera Que 8ed sSu naturas
leza y empleo, en las que sean precisos elementos
basculantes eldsticos y graduables,

La forma, meterialeas y dimensiones, ypodrén

ser varjables y en general, cuanto sed accesorioc ¥y
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160 aecundariq, _Biempre que no aliere, cambie_ olmodiv

figue la esenciai;td_gq del obje'{:g que se d_escr:}be.
Ios términos en que guqu redactada la

presente lemoria son ciertos y fiel reflejo del

objeto descrito, debiendose tomar con caracter

166 amplio y nunca en forma limitativa,

El pg'.hicion/ario se reserva el derecho de
obtencidn de los Certificados de Adicion comple=
mentarios por las mejoras o perfe_ccionamientos que
en lo suceaivo_pudiera aconsejarle la prictica.

170 Descritg suficientemente la naturaleza y
alcance de la Invencidn, asl como la forma de lle-
varla a la prﬁctica,' ge reivindica a tftulo prive-
tive las sj.gu‘:lgnt'egrparticul_ar;dades_ sobre las que

A ha de recaer la concesidn del privilegio de PATENIE

176 BE INVEICION que se solicitae

oT&A

DEB
REIVINDICACIONES
Bobelbelseloafbeds s Batbaltonthalelt Bt ool Bathe heBoToatonBbetheBorTq

180 PRIMERA.~ Por * PHRWECCIONALIENTOS IR
BRAZOS OSCILANTES DE MAQUINAS AGRICOLAS ", caractee
rizados por preveerse soportes constituidos por
rletinas acopladas entre af en angulo, en cuyo véra
tic_e se fija la herramienta que se trate, situada

185 en un plano perpendicular al determinado por los
lados de diepo angulo, mientras que los extremos
de estos lados, Be prolongan por pletinas paralew
las entre sf dotadas de taladros para su paso de

un eje transversal sobre el cual puede bascular el
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soporte, a fin de varier la posicidn de la herrae
mienta de trabajo'qu§~ae trgﬁg,._'h' _i )

o "szszpA,a.Eo;'*hggrfecg;ggggientos”eq
brazos oscilantes de miquinas agricolas', segun
reivimicacién primera, caracterizados porgue uniene
do los brazos en angulo del soporte se prevé una
pletina perpendicular a la b;segtriz de dicho angulo
¥y a distgncia adecuadsn del eje de giro, para que
el brazo de resorte que ha de ayoyar en esta ple~
tina no ses exces;vamente largos

TERCERA.= Por * Perfeccionamientos mn
brazos oscilantes de mdquinas agricolas *, megin
precedenies re@yindicaeiones, caracterizados por
haberse previstqrgq el eje de gi;o del goporie,
entre las doe pletinaa que Be acoplaq &l mismo, un
resorte helicoidal que incluye uno de X sus extrew
mos en un taladro diemetral existente en el misume
eje, mientra§ el ga;trgmo gontrarg..o., 1apqya7sobra la
pletina que une los dos brazos del soporte, quedsnw
qg_gp(gcciéanoptxagpestg para que este extremo
obligue al brazo & permenscer en la posicidn de tra
bajo ¥ con la tepaign adecuada al mismoe

. CUARIA,~ Por " Perfeccionamientos en braw
zoB8 oBcilantes de maéuinas agricolas %, Segun ante~
riores reivindicaclones, caracterizados por el hecho
de haberse previsto medios para hacer girer al eje
sobre el que S8e acoplen los brazos oscilantes, a fin
de graduar la tgpsign de torsidn en el muelle y por
tanto de eafuerzo sobre el brazo psoilante, en fune

cidn de las distintas caracterfaticas de dureze i



220

226

230

23D

2400"

or/i4xr

» Nueve =

' wiezens ),

330046

obstacules q-ug puedan presentarse en los distintos
terrancs en que e trabaje,
~ QUINTA.- Por " Perfecci onanientos en bra=-

zos oscilantes de m_équinaa agricolas*, segin reiw
vindioacionea pz_'ecedentes, caractgrizadoa por ha=-
berse previsto los medios de accidn sobre el eje,
constituidos por una transmisidn de giro en angulo
rectq,_ciue :q.ev_a a un eje_gon volanfe que quede
préximo al lugar de trabajo del usuario, para que
por giro en _‘l se gonsiga u;edig.n'teufi_iq'.f:g trangmi-
sién, el giro adecusdo en el eje que lleva acoplus
dos cuantos bmoa_ sean precisos en cada caso,

SFEXTA.= Por " PERFECCIONAMIENTOS EN BRAZOS
OSCILANTES, DE MAQUINAS AGRICOLAS *, _
_ - Todo %tal y como se describe en el cueryo
de la l[emoria'precodent.e, que constia de nueve ho jas
folindes y mecanografiasdas a dos espacio8 por una
gola de sus caras, a la que fe aconpafia otra de pla-
nos para mejor comprension de la misum,

Hadrisi s veintiocho de 8bril de 1.967,

P,A. de Do Nicasio Martinez Jaranta.

E. FCDRAUEZ DX RWVAS
F. k.,
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