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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

o-c-o-s-c-c-a.c-o-a-c-c-c-c-a-o-c-Q-c-a

que ae acompaña a la solicitud 

de u n a

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N
B-O-C-B-e-C-C-O-C-B-C-B-Q-O-S-S-B-O-C-C

a favor de D. NICASIO MARTINEZ JARANTA, da na« 

cionalidad española, residente en iíurchante (Nava­

rra), calle Mayor a/^H, por!

* PERFECCIONAMIENTOS EN BRAZOS OSCILANTES 

DE MAQUINAS AGRICOLAS " .

% % % % % % % % % % % % % % % % % % % % % % % % % %

Deade que las máquinas agrícolas son em­

pleadas, es general el uso de brazos oscilantes, 

bien aean para la sujeción y acoplamiento de rejas 

al chaaia, como de cualquier otra clase de elemento 

6 que haya de quedar en contacto con el terreno, for­

mando en ál surcos, o hendiduras de profundidad 

constante, como se precisa por ejemplo en las má­

quinas sembradoras de cereales, precisando estos 

brazos una tensión variable para que la homogenei­



dad en la acción sobre el terreno aea completa­

mente correcta, por lo que ai en un prlnoipio ee 

emplearon brazos rígidos, actualmente estos son 

articulados y mantenidos en contacto con la tierra 

mediante diferentes medios elásticos.

No obstante si la elasticidad de los me- 

dioB empleados es constante, como la generalidad 

de los medios actuales, no se consigue un efecto 

de acuerdo con las apetencias, ya que la tensión 

a que ha de ser mantenido el citado brazo, depende 

de la naturaleza del suelo, de los posibles obstá­

culos a encontrar, y de un gran námero de factores, 

que obligan al usuario de la máquina a cambiar con­

tinuamente de elementos activos de la máquina, ó 

bien a efectuar trabajos sin un completo rendimiento 

al conseguir surcos de distintas características 

con la misma máquina.

Con el fin de evitar estos inconvenientes 

y conseguir en todo caso, la perfecta homogeneidad 

en el trabajo efectuado, con ai mínimo de esfuerzo 

por parte del usuario de la máquina, y con la segu­

ridad de que la tensión dada ai brazo que lleva en 

ei la herramienta que en cada oaso se trate, ea la 

adecuada con respecto al terreno en que se trbaja, 

ee han ideado los perfeccionamientos a los que se 

refiere la presente Memoria, cuyos perfeccionamien­

tos, no son solo aplicables a estas máquinas agri- 

eolaa, sino a todo conjunto industrial y mecánico 

en el que sea preciso mantener una tensión prefi­

jada en cualquier brazo basculante.
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Ih ai, estos perfeccionamientos, oonaia-* 

ten en montar el armazón o brazo sobre el cual se 

monta la herramienta precisa, sobre un eje trans* 

versal# al cual queda articulado, previéndose en 

este eje, un arrollamiento de un muelle helicoidal 

que fija un extremo al mismo eje, mientras el con­

trario lo apoya en posición de empuje sobre una 

pletina solidaria del brazo, con lo que siempre 

se mantiene e òste bajo la presión originada por 

la torsión de dicho muelle. Dado que, por giro del 

eje, puede aumentarae ó disminuirse dicha tensión 

de torsión al llevar en ól un extremo del muelle, 

mediante un mecanismo que pueda regular el gire 

del eje, ae obtiene la variación en tensión sobre 

el brazo basculante, proporcionando a òste móe o 

menos en función de las resistencias que haya de 

salvar y de las oracterjfsticas del trabajo a efec­

tuar.

A continuación se haró una detallada des­

cripción de los perfeccionamientos que se aluden, 

con referencia a los planos que se acompañan, en 

los que se representa a simple titulo de ejemplo, 

no limitatico, uha forma preferente de realización, 

susceptible de todas aquellas variaciones de deta­

lle que no supongan alteración fundamental de loa 

mismos.

En dichos planos ae ilustra!

Figura I, vista en planta de un brazo aco­

plado conforme a los perfeccionamientos que ae citan.

Figura II, vista en seccióh de perfil del

<3
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mismo.

Figura III, detalle de conjunto de acopla­

miento de un par de brazos a un chasis.

Segón el ejemplo de ejecuciom representa­

do, los perfeccionamientos que se preconizan, con­

siste en montar un brazo formado por un armazón ' 

en ángulo -1- que en su vértice lleva acoplada la 

reja -2- ó herramientas que en cada caso se trate, 

y que en los extraños abiertos de dicho ángulo, se 

prevé una pletina -3- que los une, quedando perpen­

dicular a la bisectriz de dicho ángulo.

. Los extremos abiertos del mismo, se proion** 

gañ por pletinas paralelas entre si -4- que en sus 

extremos llevan practicados taladros para paso de 

un eje -5- sobre el cual puede bascular libremente 

el conjunto descrito#

Entre las pletinas -4- y rodeando el eje -5- 

se sitúa un muelle helicoidal -6- que lleva uno de 

sus extremos -7- incluido diametralmente ai el eje 

-5- y fijo al mismo mediante tornillos o elementos 

que en cada caso se consideren mas oportunos., mien­

tras que el extraño contrario -8- apoya en contra­

posición sobre la pletina -3- que une los brazos -1- 

del soporte en ángulo con lo que, en virtud de la 

tensión de torsión de este muelle -6- se consigue 

en el soporte -1- una fuerza de empuje hacia ahajo 

que lleva al intimo contacto de la herramienta -3- 

que lleve acoplada contra el terreno#

Es evidente, que, en estas circunstancias, 

cualquier giro se le dé al eje -5- supone una mayor
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o menor torsión en el muelle -6-, en virtud del s 

sentido de este giro, lo que ae transforma en una 

presión más o menos acentuada sobre la pletina -3- 

y por tanto sobre la herramienta -8- .

Para una resistencia regular y constante, 

no aeró preciso variar la tensión de torsión del 

muelle, sino que con graduarlo en principio se 

obtiene la misma homogeneidad en la acción de la 

herramienta, obteniendo al propio tiempo, por la 

elasticidad del resorte, la posibilidad de balanceo 

del soporte -1- sin riesgo de rotura.

Por otra parte, en cuanto se encuentren 

variaciones notables en las resistencias a vencer, 

es fácilmente graduable la tensión en herramienta 

variando el grado de torsión del muelle -6- por 

simple giro del eje -5- +

Para lograr esta sencilla regulación sin 

que el operario que maneja la máquina, haya de des« 

plazarse desde au lugar de trabajo normal, en el 

caso de máquina agrícola el asiento del vehículo 

tractor, ee ha previsto el montaje de este conjunto 

sobre la pletina posterior de un chasis -9-, colo­

cando el eje "5" transversalmente y sujeto median­

te escuadras -10- de plano perpendicular al de di­

cha pletina posterior, y montando en el eje tantos 

brazos -1- como sean precisos en cada caso.

Ri el eje -5- en su punto medio, ó en el 

que ene ada caso sea mas apropiado, está dotado de 

un piñón -11- solidario de dicho eje y a este pi­

ñón ataca engranando en el un husillo -12- situado



133 en el extremo de un eje -13- que en au extremo

lleva un volante de poción -14- colocado próximo 

al lugar de trabajo del operario de la máquina, 

para que sin molestia alguna pueda hacerle girar 

y con ello, se logre el giro del husillo -13- del 

135 piñón -11- y por aonsiguiente, del eje -5- regulan­

do el grado de torsión del muelle -6- .

Este montaje, permite incluso llegar al 

máximo giro de los brazos para elevarlos totalmen­

te y dejarlos en posición de transporte para una 

140 circulación cómoda del vehículo tractor sin peli­

gro de que las herramientas choquen con el suelo#

Es evidente, que con estos perfecciona­

mientos se obtienen gran nómero de ventajas, entre 

las que pueden contarse, la de proporcionar una 

145 elasticidad oscilante de hasta 900 sin rotara, la

de proporcionar una ttnsión constante y perfecta­

mente regulada, la de ofrecer un grado de elasti­

cidad mucho mas grande que el de las clásicas ba­

llestas actualmente empleadas, y la de poder acop 

150 piarse siempre al grado de dureza ó obstáculos pre­

vistos en el terreno en que se haya de trabajar# 

Este sistema de acoplamiento de brazos 

elásticas y basculantes, como es natural no sola 

será limitado al empleo en máquinas agrícolas sino 

155 en todas aquellas de cualquiera que aes su natura­

leza y empleo, en las que sean precisos elementos 

basculantes elásticos y graduables.

La forma, materiales y dimensiones, podrán 

ser variables y en general, cuanto sea accesorio y



secundario i siempre que no altere# cambie o modi** 

fique la esenciaíidad del objeto que se describe.

Los términos en que queda redactada la 

presente Memoria son ciertos y fiel reflejo del 

objeto descrito# debiéndose tomar con carácter 

amplio y nunca en forma limitativa.

El peticionario se reserva el derecho de 

obtención de los Certificados de Adición comple­

mentarios por las mejoras o perfeccionamientos que 

en lo sucesivo pudiera aconsejarle la práctica.

Descrita suficientemente la naturaleza y 

alcance de la Invención# así como la forma de lle­

varla a la práctica# se reivindica a título priva­

tivo las siguientes particularidades sobre las que 

ha de recaer la concesión del privilegio de DATENTE 

FE INVENCION que se Bolicita.
N O T A  

D E

R E I V I N D I C A C I O N E S

PRIMERA.- Ibr * DdREECCIiONAHIENTOS IB 

BRAZOS OSCILANTES DE MAQUINAS AGRICOLAS ", caracte* 

rizados por proveerse soportes constituidos por 

pletinas acopladas entre sí en ángulo# en cuyo vár­

tico se fija la herramienta que se trate, situada 

en un plano perpendicular al determinado por loa 

lados de dicho ángulo, mientras que los extremos 

de estos lados, se prolongan por pletinas parale­

las entre sí dotadas de taladros para su paso de 

un eje transversal sobre el cual puede bascular el
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aoporte, a fin de variar la posición de la herra­

mienta de trabajo que ae trate#

SEGUNDA.- Por * Perfeccionamientos en 

brazos oscilantes de máquinas agrícolas", según 

reivindicación primera, caracterizados porque unien­

do los brazos en ángulo del soporte se prevá una 

pletina perpendicular a la bisectriz de dicho ángulo 

y a distancia adecuada del eje de giro, para que 

el brazo de resorte que ha de apoyar en esta ple­

tina no sea excesivamente largo#

TERC3RA.- Por * Perfeccionamientos en 

brazos oscilantes de máquinas agrícolas ", aegán . 

precedentes reivindicaciones, caracterizados por 

haberse previsto en el eje de giro del aoporte, 

entre las dos pletinas que se acoplan al mismo, un 

resorte helicoidal que incluye uno de Bt Bus extre­
mos en un taladro diametral existente en el mismo 

eje, mientras el extremo contrario, apoya sobre la 

pletina que une los dos brazos del soporte, quedan­

do en acción contrapuesta para que este extremo 

obligue al brazo a permanecer en la posición de tra­

bajo y con la tensión adecuada al mismo#

CUARTA.- Por " Perfeccionamientos en bra­

zos oscilantes de maquinas agrioolas ", según ante­

riores reivindicaciones, caracterizados por el hecho 

de haberse previsto medios para hacer girar al eje 

sobre el que se acoplan los brazos oscilantes, a fin 

de graduar la tensión de torsión en el muelle y por 

tanto de esfuerzo sobre el brazo osoilante, en fun­

ción de las distintas características de dureza ó
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obstáculos que puedan presentarse en los distintos 

terrenos en que ae trabaje.

QUINTA.-* Por * Perfeccionamientos en bra­

zos oscilantes de máquinas agrícolas", según rei­

vindicaciones precedentes, caracterizados por ha­

berse previsto los medios de acción sobre el eje, 

constituidos por una transmisión de giro en ángulo 

recto, que lleva a un eje con volante que queda 

próximo al lugar de trabajo del usuario, para que 

por giro en úl se consiga mediante dicha transmi­

sión, el giro adecuado en el eje que lleva acopla­

dos cuantos brazos sean precisos en cada caso.

SEXTA.- Por " EHRFECCIONAÍKENTOS EN BRAZOS 
OSCILANTES, DE MAQUINAS AGRICOLAS

Todo tal y como se describe en el cuerpo 

de la Memoria precedente, que consta de nueve hojas 

foliadas y mecanografiadas a dos espacios por una 

sola de sus caras, a la que se acompa&a otra de pla­

nos para mejor comprensión de la misma.

Madrid, veintiocho de abril de 1.967,

P.A. de D. Nicasio Martínez Jaranta.
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