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Este invento se refiere a medios automd{ticos para con=
trolar la altura & la que es'elevad.a una cuchare cargadora in,clu-‘
yendo un mecanismo de retenide 1;ara. retener wna vilvula de ci)ntrol..
en una posicién que ocasione la elevacién de la cuchara y soltar

automaticamente la vdlvula de control hacia una posicién néutra o

de retencién olia.ndo la cuchara obtiene una altura deseada.

Unos medios algo similares para controlar la posicién

de 1a. cuchara se ilustran en nuestra Patento Norteamericana

n? 3.155..252 concedida a Muellner y Muntjanoff para "Mecanismo

ajustable de control de vdlvula para palas cargadoras montadas

sobre tractor”. Segin se explica en diche patente, la operacién

del equipo actual para movimiento de tierras exige la a.tenci&; del

operario a numeresos controles ademds del accionamiento del trac-

tor sobre el que va montado el equipo, Por ejemplo, en una pala

~cargadora. montada sobre un tractor, despues de que la cuchara que=

de ca.z"ga.da. mediante el empuje amontonandose en su interior el ma-
terial & manipular, la cuchara ttebe ser escalonada a una posicién
de transporte mediente la operacién de una vdlvula, elevada despuea:
mediante los brazos elevadoras pivota.ntl.emente unidc;a al tractor.
mediante la operacién de otra félvula., tmnsportadahdesp.ues median=

te la menipuldoién de los mandos del trackor y volcada mds tarde

‘tembien medionte la operacién de una vélvula, La elevacién de la

cuchara requiere tiempo y la atencién del operario para asegurarse
‘de que el movimiento de los brazos elevadores es detenido cuando la

cuchara ha alcanzado una altura apropiada. En consecuencia, el tiem—

- po pare el operaric y la duracién de wn ciclo cp;npleto de operacién

puéden. acortarse mediante medios, que interrumpan eutomaticamente

el.ciclo do elevacién o parsndo la cuchara a wna alture predetermi-

" nada, Otro de dichos mecenismos se muestra por ejemplo en nuestra

Patente Norteamericana n® 3,211,310 de Robert G. McIndoo para "Me-
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can@sm? de disparo para posicionar ;utomaticamente palas cargadoras
sobre vehfculo”, _ ’
Los mecanismos expuestos en las dos patentes antes refe- .
ridas operan hidraulicamente y un motive para la utilizacién de me-
canismos hidrdulicos ha resultado del hecho de que el movimiento
de los brazos elevadores de la cuchara ha de ser detectado y trans-
mitido a las'oercanias de las vdlvulas de control gnlelApuesto del n
operario del tractor., En consecuencia, la mayorie dg lasharticul;-
ciones mecénicas que pueden préferirse por su sencillez se han con=—

siderado poco prdcticas a causa de la necesidad de situar los com=

ponentes mecénicos en una posicién en que los mismos interfieren el

acceso:-al puesto del operario, } _
Un objeto del presente invento es facilitar medios mecd~
nicoa parae efectuar el referido control automdtico y que no inter—
fieran en modo alguno el acceso al puesto del operario,
0tro objeto del invento es proporcionar.un mecanismb
con medios ajustables para determinar la altura a la que el reco~
rrido de la cuchara es interrumpido pero permitiendo tales medios
el uiterior movimiento asﬁendente bajo el control del operario,

Otro objeto mds del invento es facilitar los antes re—

feridos medios junto con un medio de limitacidén definitiva para que

el movimiento ascendente ‘tras los primeros medios limitadores sea
tambien limitado proporcionando asf{ una altura mdxima a la que pue— -
de moverse la cuchara, »

Otros objetos y ventajas del invento y la forma en que'
el mismo puede llevarse a la prdctica resultarap claros por la si- '
guiente descripéi&n con referencie & los adjuntos d}bujos.

En los dibujoss

La Figura 1 es un alzado lateral de wna ﬁala cargadora

montada sobre un tractor, con controles construides de acuerdo con
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el presente invento,

‘La Figura 2 es una secc16n fragmentaria ¥ agrandnda
que 11ustra los detalles de algunos de los controles que ge e s=--
tran en la Figura 1 ‘ ' s )

Ny La Fxgura 3 es un detalle agrandadeo de wna pa.rte del
mecanismo que se muestra en la Figura 2,

- La Figura 4 es una vzsta. fragmentaria. ¥ agrandads que

ilustra una. forma modxficada. de una parte del mecanl.smo ilustrado

en.la I‘xg'ura 2.
Fa 1la. Fzgura 1 se 11ustra un tractor corriente que t-ie-

ne un puesto de operacién (10), un compartimento para el motor (11)

y bastidores de soporte, uno de los cuales se muestra en 12 pares

montar la cuchara cargadora (13), Ia cuchars estd soportadas en loi

* bragos elevadores (14) pivotados en 15 al bastidor (12) y adaptados

para ser elevados y descendidos por medio de un gate hidrdulico

(16) de doble accién, La arbi.culucidn de vuelco, generalmente indi-

‘cada.en 17, es operada por otro gato (18) de doble mocién., Los bra-

zos elevadores, las articulaciones de vuelco y los gatos estan ge= -

. neralmente provistos por parejas, disponiendose los otros miembros

de la pareje en'el lado opuesto del tractor, Los gatosc de eleva—

cién (16) que se emplean para elevar la cucharardes‘de la posicidn.

de cé.rgu. ilustrada en le Figura 1 hasta une posicidﬁ’eleynda o de

tr&naporte, estan sobre mufiones segin se muestra en' 20 y a la ele~ -

vacién o descenso de los brazos elevadores el gato oscilard elrede= 7

dor de los centros de los mufiones asi como tambien wa I'oando.. del

mufién, una parte de cuya banda se muestra en 21 en la Figura 2,

De acuerdo con el presente invento, una cartela (23)
va fija a la banda del mufién y oscilarf con el cilindro, Dicha os=
01150161:1 de la cartela (23) imparte un movimiento reciproco a une

artzcu1a016n de conexién (24) que estti pivotantemente conectada en-—
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tre la cartela y una palance acodade (25) dispuesta por debajo del
pupitre de control que se mmestra en 268 en las Figuras 1 y 2, El

otro extremo de la palenca acodada (25) estd pivotantemente coneo~

tado con una varilla (28) de control automdtico cuya funcién se ex-

plicard, Una ventz;.jp, ddl dispositivo as{ desorito reside en el he-
che de que una- articulacién mecdx_aica. muy sencilla entre el 'ga.to ele~
vador y una poaici6.n bajo el pupitre de control va dispuesf;a. ente=
ramente por debajo del piso Adel puesto del opei'a.rio. Una de iﬁs. pa—

lancas en el pupitre de control se muestra en 30 como comectada me—

‘diente wna articulacién mecdnica a una vélvula (31) de control del

gato elevador, Esta es una vdlvula de carrete de construceién co-
rriente que es urgide por un resorte centrador (que no se muestra)
a una ‘poaicildn neutra o de sujeci6.n en la que la comunicacién con
ambos extremos del gato elevador (16) estd oerm;ia, manteniendo la
cuch'nru cargadora en la posicién a la que la misma ha sido ajusta—

da, Ia elevacidn de los brazos elevadores se realiza mediante el ‘

movimiento de la palanca (30) a la posicién que se muestra con 1{-

neas & trazos en la Figura 2, A través de una articulacidén (32),
de una pelance (33) y de una articulacién (34), dicho movimiento
de la palenca de control transmite un movimiento de oscilacién a
une ;')ala.nca. acodada (35) en la direccién de las egujas del reloj.

Este movimiento actda al carrete de la vdivula (81) hacia la izguier—

"‘da por medio de una varilla (39). Ello dirige el fluido & presién

en una forma bien c:'onocida. al extremo de cabeza del gato (16) ex-

‘tendiendose el gato e impartiendo el movimiento de elevacidn a los

brazos elevadores, .
Un mecanismo de retenida mantiene la vdlvula (31) en

una posicién de elevacidén e incluye una palanca i)ivotada (36) con

un rodille (37) urgido descend_entemehte por un mueclle (38), El ro-

dillo (37) se apoya contra el exbremo de un brazo (40) soportade
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~por la palanca acodada (35) y rueda sobre el borde superior de di-

cho brazo cuando la palanca acodada Se he movido en la direccién

, de las agujas del reloJ para .impedir el movimiento de retorno de

la palanca acodada y mantener as{ la vélvula en su posicién dé ele-

vacién, El efecto de ésta retencién es vencido por la varilla de con~

trol automdtico (28), mejor ilustrada en la Figura & como urgida ha-

‘eia la izquierda por un muelle(42) y guisda entre un rodillo (43)
" y we ufia de guia (44) sobre mma palanca (45) pivotada en 46 con

. i
la cubierta del pupitre. La varilla de control .(28) se ilustra en

la posicién que ocupa cuando la cuchara es deacendida.. Cuando la cu-

’cha.ra es elevada, la varilla de control se mueve hacm nbnjof'media.n-
te- 1a articulacién previamente descrita hasta que ung” stiperficiot 1n-

.: olinadd:{47) de la misma coincide con el rodillo (43) y permite que

la varilla de conbrol se mueva hacia la izquierda, Fu tal momento,

" el extremo superior de la‘varilla de control se acopla con un bra-

zo pendiente (49) de la palanca de control (30) y oscila la palan-—
ca hacia la posicién de sujecién, venciendo la fuerza del mumelle 42

a la fuerza dol muelle de retenids (38). Asf, el movimiento de ele~

‘vacién de los brazos elevadores de 18 cuchara es mtefrmnpido en un

4 punto prédeteminado. Este punto es establecido por la posicidén del

rodillo (43) y puede ser variedo mediante el ajuste do tal posic:wn '

- 1o que se realiza segdn se muestra en la. Figura 3 fijando la pa.la.n-

ce. 45 con un perno (50) que se exbtiends a través de una ranure (51) .

‘en la pared del pupitre (26). La tuerca del perno, que se muestra

con 1fncas a trazos, estd posicionada exteriormente del pupitre pa=
ra que la misma pueda aflojarse pare permitir la elevacién y el des—
censo & volunted de la palance (45).

Generalmente, el 1fmite ajustado para la posicidén de la

cuchara estd algo por debajo de una altura mdxima y con ol mecanis~

mo del presente invento puede todavia obtenmerse la altura ndxima
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panteniendo manualmente ol operario 'lz_a, palam;ﬁ de control. (3@ en
su posiéio‘n de elevaoién. Tan pronto como la palanca es soltada-de
nuevo, el muelle (42) serd efectivo para forzar la misma volvien—
dola’a su posiocifh de sujecidn. '

B En la Figura 4 se muestra una forma modificada del me
canismo de control, en la que la palanca acodada (25°) ocorresponde
a la palanca acodada 25 de la Figura 2 y una varilla do control au=
tomdtico ( 28°) realiza de una forna dife'rente la flu.'loién de 1a Vam

rilla 28 de la Figura 2. En el extremo superior de la varilla 28*

" hay un par de levas ( 55 y 56) ajustablemente posioionadas asegura— -

das & la varilla por unos pernos que se extienden a través de una

‘ranura ( 57). Una artioulaeion ( 58) esta pivotantementie ooneotada Aa'

una cartela (59)sobre la cubierta del pupitre y tiene un extremo
ranurado gue abraza a un pasador (60) sobre la varilla (28°). Un
nuelle (62) urge & la varilla hacia laizquierda yA al movimiento

en la direcoién de las agujas del reloj de la palanoa acodada (25%)
la var'illa es arrastrada descendentemente y la leva 56 se acopla a '
un rodillo (64) soportado por la prolongacion ( 49°) de la palanca
de_oontrol ¥y oscila a lapalanca de control l;acia su posicidn de gu~
jeoidn. Si el operario menipula la palanca de oontrol ( 30) para ven=
cer éste mecanismo de disparo y para elevar la cuchama su posioién '
méxima; venoerd la fuerza del muelle ( 62) permitiendo que el roai-;'
1lo (64) pase la leva 56, Al movimiento .asoendente oontinuado de

la cuchara, laleva 55 se moverd hacia abajo y de nuevo urgird a

la palanca de control ( 30) a su posicidn de sujecién cusndo la mie-

ma aloanoe su altura maximas

En resumen, la Patente de INVENCION que se solioita de~

berd rocaer sobre las siguientess

~ BRELVINDICACIONES -

1. Mejoras en una pala-cargadora montada sobre un tractor con
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'}una clichara soporta&a sobre unos brazos elevadores y adaptada pa¥a 9'
raer élevada por wn gato hidfaﬁlioo pivdtantemenie ooneot#do entre ;-'
el tractor y lés brazos eievhdores,medios autonaticos de oontrol
0 comprendlendo una vdlvula para dirigir’ un fluido al menocionado gato
-3 al’ mQV1miento desde une, posioion neutra para elevar la ouohara,me~ .
dios de retenida para mentener la valvula en su posioién de eleva~
'oion de la ocuchara, y medios para oontrarestar "los medios de rote-
nida y devolver 1a vilvuls a su posioién neutra ousndo la cuchara
‘aloanza una altura predeterminada, inoiuyendo dichos dltimos medioa
10 . . upa artioulacién mecdnioa para transmitir el movimiento desde el
| gato de elevacion a la valvula. . ~ S 7
2, Mo joras segin la Reivindioaoion 1, caracterizadas.
poique ol tractor tiene un puesto para el operario y un pupitre de
- vdlvilas de control por detrds del gato elevador y la artioulaoiGnV
5 meeanioa asta entramente dispuesta fuera del area ooupada pox el
puesto del operario. ‘
3e Mejoras sdgln la Reivindiocacidn 2, caracterizadas
‘ porque el gato elevador estd montado en mufiones y 1a artioulaoién
inoluye una varilla de conexidn pivotada exoentricamente del mufion .
20 ;' .y 8o extiende haois el pupitre de control, : - ‘-
' 4+ Mejoras segln la Reivindioagién i, caraoterizadas
“porque los Gltimos referidos medios inoluyen una palanoca sotuadora
sobre la vilvula ¥ una varilla dé oontrol, y medios @eTables ala
. ~ elevaoién de la ouchara para pénér la varilla de oontrol en contac-
., 25 ‘ to efiéaz oon la palanca actuadora para superar a los medios de retenida
- . 5. Hojoras segin la ReivipdioaAiSn_l, oon unos me@ios
pam: ajustar los medios limitadores de reténidg.’ A
6+ Mojoras segiin la Reivindicacién 1, con unos medios
para‘ permitir el movimiento manual de la vdlvula hacia la posi-

30 cidn de elvacién de la ouchsra para prevenir la operacién de
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los medios limitadores de la reteno:l.on.

Te Se ‘reivindioa por 61timo oomo objeto sobre el que ha .
de recaer la Patente de Invepoién que se solicitas" MEJORAS EN UNA PALA
GARGADORA MONTADA SOBRE UN TRACTOR",

'i, Todo conforme queda descrito y reivindicado en la presente
memoria desoriptiva que oonsta de nueve pdginas meognqgrafiadas y ]

: A
dibujos adjuntos. :

' Madrid, 26 de abril de 1.967
BERNARDO UNGRIA

DPePe
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