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La presente invención se r e f i e r e  'a apara­

t o s  para impulsar o hincar elementos de su je c i ó n  o c l a v a - j
-- -- -  ¡

zón, y  más especialmente a perfeccionamientos en l a  ,eslruc^

tura para manipular l o s  elementos de su je ción  en t a l e s  apâ
- I*

r a t o s .  . !

Los aparatos impulsores de elementos de stf  

j e c i ó n ,  accionados por fuerza motriz, t iene n muchas v e n t a ­

j a s  desde un punto de v i s t a  de economía tanto de mano de 

obra como de tiempo, en r e l a c i ó n  con l a  impulsión de e l e -
* i* * !

mentos su jeta do re s robustos,  t a l e s  como c l a v o s ,  para uso , 

en l a s  i n d u s t r i a s  de c ons tr uc ció n.  Ahora bien,  en r e l a ­

ción con l o s  i n te n t o s  de a p l i c a r  l o s  conceptos de impul­

sión de elementos de su je ción  por fuer za  motriz a t a l e s  

elementos robustos,  surgen v a r i o s  problemas. Una herra­

mienta destinada a e s t a  a p l i c a c i ó n ,  a l  tiempo que p o r t á t i l ,  

debe ser  tambión rela tivam ent e  pesada para r e s i s t i r  l a s  

f u er z as  que se d e s a r r o l l a n  para impulsar o meter un clavo  

de un so lo  golpe.  E l  peso de l o s  c l a v o s  u t i l i z a d o s  es a s i  

mismo f a c t o r  importante, y  e l  peso a d ic io n a l  de todo un de 

p ó s i to  l l e n o  de ós tos tiende a r e d u c i r  l a  manejabilidad de 

l a  herramienta. Limitando e l  tamaño del  paquete de clav os  

que vaya a ac ept ar  e l  depósit o se puede tener c i e r t a  econo 

mía en peso, pero e s t a  l i m i t a c i ó n  s i g n i f i c a  ten er  que r e ­

cargar con mayor fre c u e n c i a  y,  por tan to,  mayores tiempos 

de i n a c t i v i d a d .

Otro problema en l a  cons trucc ión de t a l e s  

herramientas impulsoras está en l a  necesidad de proveer la  

p r e c is a  y  e f i c a z  r e te n c ió n  de l o s  elementos su jetadores  

dentro del  de pósit o,  la  guía de dichos elementos a su s a l í  

30 da d e l  depósit o y  e l  transporte de l o s  r e p e ti d o s  elementos
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! su je tado re s desde e l  depósit o a l a  cámara de impulsión o } 

i e l  pasaje de entrega o s a l i d a ,  de modo que sean adecuada-!

i mente impulsados e introd ucido s por e l  único recorrido,  de! 

fuerza de l  impulsor. Respecto a e s t o ,  la  manera concreta}
i }

5 : de empaquetar l o s  elementos de s u je c i ó n  t i e n e ,  sobre,estaj

e s t r u c tu r a ,  una importante r e l a c i ó n .  La presente inven- ; 

ción l l e v a  incorporada una e st ru c tu r a  de dep ósi to  en unión 

; de un paquete de elementos su je tado re s ,  del  t i p o  expuesto;  

en l a  patente americana de Peterson na 3 *0 8 3 , 3 6 9 , deT 2 ! 

1 0  de a b r i l  de 1963, por un conjunto de c l a v o s .

Los esf uerz os  a n t e r i o r e s  para h a b i l i t a r  un 

aparato impulsor de elementos s u je tad o re s ,  para elementos  

su jetad ore s de t i p o  robusto,  no han r e su lta d o hasta ahora 

enteramente s a t i s f a c t o r i o s .  Por ejemplo, en l a  a c tu al ida d  

15  se dispone de aparatos destinados a c l a v a r  puntas de cabe­

za en T. Dándole a l a  cabeza de dichas puntas una co n figu  

ra ción r e c t a n g u l a r ,  de anchura i g u a l  a l  diámetro de l a  e s p i  

ga, es po si ble  empaquetar t a l e s  puntas unas pegadas a otras,  

como se hace con l a s  grapas. En e s t a  formación de a s í  pega  ̂

20 das, l a s  puntas pueden hacerse avanzar de manera muy pare­

cida a como se hace avanzar una s e r i e  de grapas usuales pe 

gadas entre s í .  Ahora bien, est a d i s p o s i c ió n ,  presenta  

dos v e n t a ja s  cuando se t r a t a  de puntas de tamaño r e l a t i v a ­

mente grande cómo, por ejemplo, l a s  denominadas de " s e i s  

23 peniques" y  mayores,^ Primeramente, l a  c onf igurac ió n de la  

cabeza es t a l  que sencillamente no proporciona e l  mismo po 

der de r e te n c ió n  o su je c ión  que una punta común de cabeza 

plana redonda. Est o puede ser un grave inconveniente,  por 

ejemplo, en l a  i n d u s t r i a  de l a  construcción o e d i f i c a c i ó n ,

3 0  donde es p r e c iso  s a t i s f a c e r  r e q u i s i t o s  reglam ent arios.  En
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segundo lugar ,  un grupo o se r ie  de e s t a s  puntas pegadas, ¡

! que contenga un número de e l l a s  adecuado para perm iti r  [

{ una f re c u e n cia  de recarga convenientemente reducida,, pue-! 

j de presen ta r problemas de d i s t r i b u c i ó n  de peso nada tlesdej 

$ i ñ a b l e s .  Por ejemplo, r e c i é n  introduci da una s e r i e  de punj 

' t a s  de cabeza en T pegadas, en un depósit o alargado de ca 

pacidad s u f i c i e n t e  para r e c i b i r l a s ,  e l  centro de gravedad 

de l a  carga de elementos su je tad ore s estar á  aproximadamen 

te  en medio de l a  s e r i e  de puntas de cabeza en T pegadas..  

1 0  Al avanzar e sta  s e r i e ,  e l  centro de gravedad se i r á  des­

plazando hacia dentro, en e l  sen ti do de l  avance, mod ifi­

cando a s í  apreciablemente la  sensación al  peso de la  he­

rramienta,  y  su f a c i l i d a d  de maniobra.

La primera des ve ntaj a de l a s  puntas de c a -  

1$ beza en T puede superarse fác il m en te  u t i l i z a n d o  puntas co

muñes, de cabeza plana y  redonda. Ahora bien,  t a l e s  pun­

t a s  no se han reunido hasta ahora sa t i s f a c to r i a m e n te  en 

formación de paquete o se r ie  de puntas pegadas. Se han h<3 

cho d i v e r s a s  propuestas para empaquetar l a s  puntas comunes 

20 p a r a l e l a s  unas a o t r a s ,  empleando, por ejemplo, c i n t a s  de

p l á s t i c o  y  bandas s i n  f i n  de pa pe l .  Todas e s t a s  propues­

t a s  presentan e l  inconveniente de que en e l  aparato impul­

sor de elementos su jeta do re s es p r e c is o  disponer de medios 

para manipular l a  e stru c tu r a  que reúne o empaqueta estos  

25  elementos de s u j e c i ó n .  Por ejemplo, cuando se u t i l i c e  c i n

ta  de p l á s t i c o  es precis o  prever medios sea para impulsar  

la  cabeza de l a s  puntas a tr a v é s  de l a  c i n t a ,  sea para sec  

clonar la  c in t a  a f i n  de meterla con e l  c lav o,  y  en este  

caso l a  parte de l a  c i n t a  de p l á s t i c o  puede s o b r e s a l i r  por 

3 0  encima de l a  cabeza de l a  punta, una vez  c la v a d a .  Se. han
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¡ h a b i l i t a d o  aparatos impulsores de clavaz ón,  para separar  

; l o s  c l a v o s  de l o s  medios de empaquetado antes de efect uar !
i „ .......  '
¡ se realmente la  operación de c l a v a r l o s ,  pero e s t o  p re se n - i 
t - - ,
; ta  e l  inconveniente de que es p r e c is o  prever medios de re¡

5 ¡ ten ció n para s u j e t a r . e n  l a  cámara de impulsión e l  c l a v o  j

l ib e ra d o ,  antes de l a  operación de c l a v a r ,  y  es p r e c is o  ¡
' - t

asimismo manipular aisladamente l o s  medios de empaquetado! 

separados.

E l  paquete de c la va zón  d e s c r i t o  en l a  men;

1 0  clonada patente de Peterson proporciona una d i s p o s i c i ó n  ' 

de empaquetado que presenta una condición óptima para l a  

cons trucc ión del  aparato impulsor de c l a v o s .  Como se e x ­

pone en la  patente de Peterson, l o s  c l a v o s  van interconec  

tados en s e r i e ,  p a r a l e l o s  unos a ot r os,  mediante un par de 

15 alambres p a r a l e l o s ,  f l e x i b l e s  y  f r a n g i b l e s ,  soldados a l a  

espiga  de cada c l a v o .  Con e sta  d i s p o s i c i ó n ,  l a  parte de 

l o s  alambres que se extiende entre cada dos c l a v o s  parale^ 

l o s  adyacentes actúa en e f e c t o  como un sistema a r t i c u l a d o  

en paralelogramo, permitiendo e l  movimiento p a r a l e l o  t a n -  

20 to t r a n s v e r s a l  como longitudinalmente entre cada dos c l a ­

vos adyac entes.  C o n . t a l  a p ti tu d ,  es po si ble  disponer muí 

t i t u d  de c lavo s formando una esp e ci e  de r o l l o  en e l  que 

l a s  cabezas de l a s  puntas o c l a v o s  queden, en cada capa su 

c e s iv a  d e l  r o l l o ,  d isp ue sta s debajo de l a s  cabezas de l a  

25  capa precedente de l  r o l l o .  E l  paquete r e s u l t a n t e  c o n s i s ­

t e ,  pues, en un r o l l o  de elementos de su je c ió n  o c lav os pa 

r a l e l o s ,  de co n figu rac ió n  p e r i f é r i c a  generalmente c i l í n d r i  

ca, y  de con figu rac ió n cónica o troncocónica por ar riba  y  

por a b a jo .  Esta d i s p o s i c i ó n  proporciona una óptima d e n s i-  

30 dad de c l a v o s  en un esp acio dado, a s í  como l e —v e g t a j a  de que
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e l  centro de gravedad permanece rela tivam ent e e s t a c io n a r io  

según e l  r o l l o  se va desenrollando durante e l  tr ab ajo .

Es, pues, ob jeto  d e l  presente invento una

; e s t r u c t u r a  de dep ósi to  para r e te n e r  e f i c a z  y  efectivamen -

¡ te  un paquete c ó n i c o - c i l í n d r i c o  de clavazón,  d e l  t i p o  desj

i - - , !
' c r i t o ,  de manera que r e t i e n e  firmemente l o s  c l a v o s  én conj

}
d i c ió n  que permite r e t i r a r  fác il m e n te  del depósit o la  capá 

' e x t e r i o r  de l  r o l l o .  !
- j  , ¡

Otro objeto de la  presente i n v e n c i ó n - r e s i - i  

de en una e st ru c tu r a  de depósit o y  un paquete c ó n i c o - c i l í n

dr ico  de clavazón en á l  montado de manera que conser va,s u ! 

formación bajo f u e r t e s  cargas p e r c u t i e n t e s ,  permitiendo alj 

propio tiempo r e t i r a r  fác ilm en te  l o s  c lav os  d e l  paquete..

Otro ob je to  de l a  presente invención reside,  

en una e st ru c tu r a  de depósito d e l  t i p o  indicado,  que posee, 

medios perfecc ionados para a j u s t a r l a  de modo que no se acó 

moden paquetes de clavazón de d i s t i n t o s  tamaños.

: Si  bien e l  paquete de clavazón ar ro l lado en

'Cono y l a  forma de construcción de depósito de l a  p r e s e n t e . 

inve nc ió n proporcionan l a s  v e n t a j a s  de la  forma de construc  

.ción de c lav os  de cabeza plana completamente redonda con l a  

óptima densidad y  d i s t r i b u c i ó n  de peso de l o s  c lav os ,  en ! 

comparación con l o s  paquetes a base de elementos pegados, : 

se presenta el''problema de tra n sp o rt ar  o hacer avanzar l o s  ¡ 

elementos de s u je c i ó n  partiendo de l  paquete en r o l l o ,  p r o - ¡  

blema considerablemente más d i f í c i l  que cuando se t r a t a  de í 

un paquete a base de elementos pegados. E l  transporte o 

avance con un paquete a base de elementos pegados es cosa  

s e n c i l l a ,  que requiere  simplemente disponer de una fuerza  

de r e s o r t e ,  en e l  extremo l e ja n o  d e l  paquete, fuerza que
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i s i r v e  para predisponer elásti cament e  e l  paquete entero y  '

! o b l i g a r l o  a avanzar hacia una p o s i c i á n  de alimenta ción.
! , -  ' i
¡ Esta simple d i s p o s i c ió n  de avance no es p o s i b l e  con un ¡
I 1 . ' '
í paquete de elementos de clavazón en r o l l o .  Por e l  c'ontraj

5 ¡ r i o ,  aquí  hay que t i r a r  de l o s  elementos de clavazón'para}
¡ ' T"- ^
' sa c a r l o s  del  r o l l o ,  l o  que. hace n ecesa ria  una d is p o s i c ió n !
' . . . ¡
' mucho más complicada y  s u s c e p t i b l e  de mal funcionamiento }

! cuando se tr ab aja  a grandes v e l o c i d a d e s .

En r e l a c i ó n  con e l  problema de hacer avan-  

10 zar  l o s  elementos de clavazón r e t i r á n d o l o s  de paquetes en 

r o l l o ,  se tr o p i e z a  además con e l  problema de soportar l o s  

elementos de clavazón dentro de l  pasaje de suministro de 

l o s  mismos, y  antes de l a  operación de c l a v a r l o s .  Como 

antes se ha dicho,  l a s  d i s p o s i c i o n e s  hasta ahora p r e v i s t a s  

15  han venido presentando dos d i f i c u l t a d e s .  Primeramente, l a

manipulación de l o s  medios de empaquetado en e l  momento de 

la  entrega;  y/o en segundo lu gar ,  cuando l o s  medios de em­

paquetado sufren una previa separación,  l a  manipulación del  

elemento sujet ado r o c la vo  i n d i v i d u a l  dentro del  pasaje de 

20 entrega o suministro.

Conforme a l o s  p r i n c i p i o s  de l  presente i n ­

vento,  un paquete de clavazón construido con a r r e g l o  a l a s  

enseñanzas de l a  patente de Peterson presenta una condi­

ción óptima re sp e cto  a e st o s  dos problemas. En primer l u  

25 gar, l o s  alambres p a r a l e l o s  que s i r v e n  para "empaquetar"

l o s  elementos de clavazón permiten que e l  elemento del  pa­

quete que va primero quede suspendido por l o s  alambres d i ­

rectamente dentro del  pasaje de suministro, de modo que no 

hay necesidad de prever medios de agarre ajenos o e x t e r i o -  

3 0  r e s .  En segundo lu g ar,  e l  movimiento de impulsión de l  ele
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j mentó su je tado r  que va primero, con e l  pasaje de entrega,:  

j puede u t i l i z a r s e  para sec cionar l o s  alambres entre e ste  ; 

i elemento su jet ador cĵ ue va primero y  e l  inmediato súce'sivot,
i :

de modo que cuando e l  elemento que va primero sea intr'odu 

cido en su s i t i o ,  en e l  m at erial  de labor,  l l e v a r á  c o n s i ­

go una parte de l o s  alambres. E st o s  alambres sirven^de ¡
}

' púas de r e te n c ió n  dentro del  m ate rial  de labo r,  y  aUtgen- ¡
I

tan l a  e f i c a c i a  de l  c lav o como elemento de s u j e c i ó n : ' X s í , ¡  

no hay necesidad de disponer en e l  aparato impulsor.de/ c ía
í

vazón medio alguno para separar l o s  medios de empaqp^tado- 

de l o s  elementos su jetad ore s o c l a v o s ,  ni  de manipular de¡ 

otro modo l o s  medios de empaquetado aparte de l o s  elemen­

tos  s u je t a d o r e s .  Por e l  c o n t ra rio ,  como más arri ba  se Jha 

indicado,  l o s  medios de empaquetado en forma de alambres 

p a r a l e l o s  no sólo f a c i l i t a n  la  su ste n tació n  de l o s  elemen, 

tos su je tad ore s antes de l a  impulsión o in troducción  de 

l o s  mismos, sino que acre cie n ta n  l a  e f i c a c i a  de e st os ú l ­

timos, una v ez  metidos.

Por todo e l l o ,  es además objeto del  presen­

te invento un aparato impulsor de clavazón de l  t i p o  mencio 

nado, que posee medios perfecc ionados para tr an sp ort ar  l o s  

elementos su je tado re s o de cla va zó n de un paquete en r o l l o ,  

del  t i p o  d e s c r i t o ,  a l  pasaje de entrega o s a l i d a  de l  apa­

r a t o .

25

3 0

Otr o obje to del presente invento resid e en 

unos medios de tran sport e de l  t i p o  indicado,  que poseen 

'medios per feccionados para e f e c t u a r  l a  acción de c orta r  l o s  

medios de alambre que s ir v en  para empaquetar l o s  elementos  

de c lavazón,  en resp uest a a l  movimiento de impulsión del  ; 

elemento de clavazón que va primero.

339750
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Otra c a r a c t e r í s t i c a  nec esaria  para e l  fun-:  

cionamiento e f i c a z  de un aparato impulsor de clavazón del* 

t ip o  aquí p r e v i s to  c o n s is t e  en una est ru ctu ra que permite!  

a l  operario obtener rápido acceso a l  depósit o,  con e l  ob-'
- .1 ¡

j e t o  de re du cir  e l  tiempo n ecesa rio para e f e c t u a r  l a ' r e -  ' 

carga, y  obtener acceso a.losT medios de guía y  transporte:  

del  paquete para f a c i l i t a r  l a  reoar ga,  a s í  como para f a c í  

l i t a r  l a  reparación en e l  caso de que haya un a t a s c o .

Por co n sig u ie n te ,  es además ob je to  de l  pr<3 

sente invento un aparato del  t i p o  d e s c r i t o ,  que posee me­

dios perfeccionados para perm iti r  un rápido acceso n o .s ó­

l o  a l  i n t e r i o r  de l a  est ru c tu r a  de depósito sino a l  i n t e r i o r  

de l a  estru c tu r a  de guía,  entre e l  depósito y  l o s  medios 

de t ra n sp o rt e ,  a s í  como a l  i n t e r i o r  del  pasaje de e n t r e ­

ga o s a l i d a  de l o s  elementos de clavazón.

Otro ob jeto  del  presente invento re sid e  en 

un aparato del  t i p o  indicado,  en e l  que l a s  pa rt es compo­

nentes están disp u e s ta s ,  unas r e spe c to  a o tr as,  de manera 

que e l  d i s p o s i t i v o  puede ser convenientemente manipulado 

por e l  operador, tant o h o r i z o n t a l  como v erti ca lm ent e  pará-  

c l a v a r  sea en sen ti do normal o a l  sesgo, presentado l a  d i s  

p o si c i ó n  una condición óptima de e q u i l i b r i o  que no v a r ía  

materialmente a l  v a r i a r  l a  carga de elementos su jeta do re s  

o de clavazón durante e l  uso.

Otro objeto de l  presente invento r esid e en 

un aparato del  t ip o  indicado,  de cons trucc ión rela tiv am en­

te s e n c i l l a ,  de funcionamiento e f i c a z  y  económico de manu­

f a c t u r a r  y  mantener.

Estos y  otros o b je to s  del  presente invento  

se ir á n  desprendiendo en e l  transcurso de la  s i g u ie n t e  des

339750



c r i p c i ó n  d e t a l l a d a ,  y  de l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  f i n a l e s .  ¡
! !
j La invención puede comprenderse mejor por ¡

i r e f e r e n c i a  a l o s  di bu jo s adjuntos,  donde se tnuestra'úha
)
¡ forma de e je c u ció n  i l u s t r a t i v a  de l a  misma, y en l o s . c ú a -  

5 l e  s :

l a  f i g u r a  1 es una v i s t a  en persp ect iva

i de un aparato impulsor de clavazón r e a l iz a d o  conforme; a

: l o s  p r i n c i p i o s  de l  presente invento,  en l a  c ua l  se ULuá- : 

tra  l a  d i s p o s i c i ó n  general de l a s  part es componentes-del  

10 aparato;

la  f i g u r a  2 es una v i s t a  en alzado -fron­

t a l  de l a  parte i n f e r i o r ,  de manipulación de l o s  c lav os ,  

de l  aparato i l u s t r a d o  en la  f i g .  1;

-  l a  f ig u r a  3 es una v i s t a  en alzado pos-

15 t e r i o r  de l a  e st ru c tu r a  representada en l a  f i g .  2;

la  f ig u r a  4 es una v i s t a  en sección f r a g

mentarla y  ampliada, tomada por l a  l i n c a  4-4  de l a  f i g .  1;

l a  f i g u r a  5 es una v i s t a  en sección toma 

da por l a  l í n e a  5-5  de l a  f i g .  4 ;

20 -  l a  f i g u r a  6 es una v i s t a  en pe rsp e ct iv a

de l a  forma de con str uc ció n de de pós it o de l  presente inven  

to ,  y  que i l u s t r a  l a  misma en su po si ci ón  de a b i e r to ,  para 

acceso,  y  para r ece pc ió n de un paquete de c l a v o s ;

' -  la  f i g u r a  7 es una v i s t a  en sec ció n fr a ^

25 mentaría ampliada-, tomada por l a  l í n e a  7 - 7  de l a  f i g .  5;

-  l a  f i g u r a  8 es una v i s t a  semejante a l a  . 

f i g .  7 , que i l u s t r a  l a  est ru c tu r a  de depósit o ajustad a pa­

ra dar acomodo a un paquete de c l a v o s  de menor tamaño que 

l o s  representados en l a  f i g .  7;

3 0  -  l a  f i g u r a  9 es una v i s t a  semejante a l a
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f i g .  8, que i l u s t r a  la  e st ru ctu ra de dep 6sito ajustada pa¡; 

¡ ra dar acomodo a un paquete de c l a v o s  todavía más peque- j

! ñ o s;

I -  l a  f ig u r a  10 es una v i s t a  en sección j

I fragmentaria y  ampliada, tomada por l a  l í n e a  10-10 de l a  ¡ 

' f i g .  4 ; . . .  ' ' ¡

-  l a  f i g u r a  11  es  ̂ una v i s t a  en p e r s p e c t i - i  

va de l a  est ru ctu ra representada en l a  f i g .  4 , y que Ilujg 

tra  l o s  medios de transporte o avance de l a  presenté i n ­

vención,  y  l a  manera de tener acceso a l o s  medios de tranjs 

porte y  a l  pasaje de entrega o s a l i d a  de l o s  elementos de 

clavazón;

la  f i g u r a  12 es una v i s t a  en sec ció n  

fragmentaria tomada por la  l í n e a  1 2 -1 2  de l a  f i g .  4 y  que 

i l u s t r a  la  manera de soportar un elemento de clavazón den 

tr o del  pasaje de entrega del  mismo; y

-  l a  f i g u r a  13  es una v i s t a  semejante a 

l a  f i g .  12, que i l u s t r a  l a  manera de secci onar l o s  alam­

bres de empaquetado, durante l a  parte i n i c i a l  d e l  movi­

miento de impulsión o in troducción  d e l  elemento su jet ador  

o c l a v o ,  dentro de l  pasaje de entrega d e l  mismo.

Con r e f e r e n c i a  más especialmente a l a  f i g .  1 

de l o s  di bu jo s,  se representa en e l l a  un aparato impulsor  

de c lavazón,  designado en general  con e l  número 10 y  r e a l i  

zado conforme a l o s  p r i n c i p i o s  d e l  presente in ve n to.  E l

aparato 10 in cl u ye  una parte alargada o cuerpo de alojamien  

to  12 dotada de un mango 14  que se extiende lateralmente  

hacia fuera desde l a  parte c e n t r a l  de aquól, y  una parte  

de manipulación de c l a v o s  o elementos de su je c i ó n ,  d e s i g ­

nada en general con e l  número 16,  asegurada fi jam ente  a

339750
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uno de l o s  extremos d e l  cuerpo de alojamiento 12 y que s e :
!

extie nde hacia fuera  a p a r t i r  de é s t e ,  en a l i n e a c i ó n  con 

e l  mango 14  y  a muy poca d i s t a n c i a  de separación re sp ecto  

a é s t e .

E l  cuerpo 12  a l o j a  un mecanismo impulsor de!clavaz ón,  neumáticamente accionado, de una forma cualquie-? 

ra de con struc ció n adecuada.

La presente invenció n se r e f i e r e  más *en*'par 

t i c u l a r  a l a  parte o sección 16 de manipulación de clav'osj  

y  a su r e l a c i ó n  con e l  cuerpo 12  y e l  mango 1 4 . Los deta-j 

l i e s  de con str uc ció n d e l  mecanismo impulsor neumáticamente 

accionado, y  e l  d e t a l l e  d e l  modo de tr a b a ja r  é s t e ,  no f o r ­

man parte de l a  presente invención.  A los f i n e s  de esta  

invención,  baste hacer notar que e s t e  mecanismo incluye un 

v as ta go impulsor 18 de l o s  elementos su jet adores  o de c l a ­

vazón ( f i g s .  12 y  13) montado dentro del  cuerpo 12 con mo­

vimiento de v a iv é n  entre una p o s i c i ó n  de recepc ió n del  ele  

mentó su je tado r,  en l a  que queda di sp ue sto  dentro del  cuer  

po 12, y una p o si c i ó n  de elemento sujet ado r impulsado, en 

l a  que se extiende hasta  fuera desde e l  mismo. E l  vastago  

impulsor 18 de l o s  elementos su je tad ore s o c l a v o s  si r v e  pa 

ra impulsar e l  elemento su jet ado r que va primero, en un pa 

quete de e l l o s ,  designado en gene ral  con e l  número 20, y  

c l a v a r l o  en una piez a de labor,  durante su movimiento de s­

de l a  p o s i c i ó n  de j^epeppión de elementos su jeta do re s hasta,  

su p o s i c i ó n  de elemento su jeta do r  impulsado. ¡

Como se i l u s t r a  en l o s  di bu jo s,  e l  paquete 

20 de clavazón e s t á  construido con a r re g lo  a l o  expuesto  

en la  mencionada patente de Peterson,  e incluye multitud  

de c l a v o s  o puntas comunes 22, cada uno de l o s  cuales tiene

339750
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una e sp iga 24  que termina por un extremo en una punta 26 

; y  por e l  otro en una cabeza c i r c u l a r  agrandada 2 8 . Los

i c lav os  22 del  paquete 20 est án intercon ectados  en s e r i e ,
i ' t
i p a r a l e l o s  unos a o t r o s ,  por medio de un par de alambres ;
i i

5 i p a r a l e l o s  30 f l e x i b l e s  y  f r a n g i b l e s ,  soldados a l a  espiga!

; 24  de cada c la v o .

La parte 16  de manipulación de l o s  clav os  

incluye  una e stru c tu r a  de depósito 32, para r e c i b i r  y so- '  

portar e l  paquete de c lav os 20 en formación de r o l l o . c ó n i -  

10 ca, una estru c tu r a  de guía 34  para r e c i b i r  y  guiar l a  par­

te delan ter a de l a  capa e x t e r i o r  d e l  r o l l o  formado p o r , e l  

paquete de clavazón 20 soportado dentro del  dep ósito  32, 

y  un mecanismo de transporte  o avance 36 para coger la  par 

te  delan ter a del  paquete de cla va zón  y  meterla dentro de 

15 l a  guía 34, y  e f e c t u a r  e l  movimiento de l  c l a v o  o elemento

su jeta do r  que va primero en e s t e  paquete, introd ucióndolo  

en e l  pasaje 38 de entrega de c l a v o s .

E l  mecanismo impulsor neumáticamente acciona  

do puede hacerse funcionar para e f e c t u a r  e l  movimientp del  

20 va sta g o impulsor l 8  desde su p o s i c i ó n  de r ece pc ió n de cla^

vos cuando en e l  pasaje 38 de entrega de c l a v o s  se ha i n ­

troducido e l  c l a v o  22  que va primero, e l  operario ha apre 

tado un disparador 4 0  montado junto a l  mango 1 4 , y  e l  apa 

ra to  ha sido ap l ic ado a una pi e z a  de lab or  de modo que se 

23 oprime una zapata de a c t i v a c i ó n  42  montada con movimiento 

en l a  parte 16  de manipulación de c l a v o s .  Durante e l  mo­

vimiento del  vástago impulsor, desde su p o s i c i ó n  de r e c e p ­

ción de elementos su jeta do re s o c l a v o s  hasta su posi ción  

de elemento su jet ador clavado, e l  c l a v o  22  que e s t á  dentro  

3 0  del  pasaje de entrega 38 de l o s  elementos su jeta do re s es

339750
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! movido haci a fuer a por e l  vástago impulsor 18, e introdu-j

j cido en l a  pie za de l a b o r .  j
i  ̂^
i Como aquí se expone, e l  mecanismo impulsor

neumáticamente accionado es t a l  que e l  v as ta go impulsen?

] l8  se hace v o l v e r  a su p o sición  de recepción de elementos!
t / !
] s u je t a d o re s ,  para r e p e t i r  e l  c i c l o ,  cuando se han s á f i s f e j

i
cho l a s  condiciones i n i c i a l e s  arri ba  c i t a d a s .  !

Con r e f e r e n c i a  más especialmente a l a s  f i - ¡  

guras 2 a 6 i n c l u s i v e ,  l a  e s t r u c tu r a  de depósito 32 compren. t —

de un miembro de base 44  de a p l i c a c i ó n  a l a  la bo r,  c.onfigu

rado en general  en forma de d i s c o  con una pestaña p e r i f é ­

r i c a  46  que se ex tie nd e en sen ti do a x i l ,  formada en su ptr 

r i f e r i a  e x t e r i o r ,  y  su p e r i f e r i a  i n t e r i o r  doblada hacia., 

dentro formando una pestaña p e r i f é r i c a  in ter na 48  p a r a l e - _ 

15  l a  a l a  pestaña 4 6 . A l a  p e r i f e r i a  i n t e r i o r  de l a  p e s t a ­

ña e x t e r i o r  46  va f i jam ente  asegurada l a  parte e x t e r i o r  de 

una pestaña p e r i f é r i c a  50  de un miembro o base i n t e r i o r  

5 2 . La base i n t e r i o r  t ie n e  una abertura c e n t r a l  54  para 

r e c i b i r  uno de l o s  extremos de un e je  hueco 56 asegurado : 

20  a l a  parte c e n t r a l  de la  base i n t e r i o r  52 por un medio ade

cuado c ua lqu ie ra ,  t a l  como un conjunto de tuerca 58.

El  e j e  f i j o  56 y  la  base i n t e r i o r  52  l l e v a n  

montado, con movimiento hasta una p lu r al idad de posicion es  

de a j u s t e  re sp e cto  a aq u el los,  un conjunto de soporte de 

25 paquete de clavazón^. designado en general  con e l  número

6 0 . E l  conjunto 6 0  incluye una pared troncocónica e x t e ­

r i o r  62, di sp uesta formando con e l  e je  geométrico del  e j e ! 

56 un ángulo i g u a l  en general a l  ángulo de cono del  paque­

te de clavazón 2 0 . La p e r i f e r i a  inter na de la  pared tronco  

30 cónica 62 es e n t e r i z a  con l a  parte e x t e r i o r  de una pared

6 - 6 - 6 7
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c i r c u l a r  plana c e n t r a l  64  que se extiende radiaImeñte r e s  

pecto a l  eje  geométrico de l  e je  56. La p e r i f e r i a  interna;  

de l a  pared i n t e r i o r  64  est á f i j a d a  a uno de l o s  extremos,  

de un eje  e x t e r i o r ,  o parte c i l i n d r i c a  66  de ¡nango de ajus  

t e ,  montado a r o t a c i ó n  en e l  e je  56.  ^ ¡ }

Al extremo ópííesto d e l  eje  e x t e r i o r  móvil ' 

66, y  de modo que se extiende por é l  atravesando y  Heco- ;

; rriendo e l  e je  i n t e r i o r  f i j o  58, va asegurada una v a r i l l a  

68 cuyo extremo opuesto l l e v a  ap l ic a d a  una tuerca 7 0 . En  ̂

e l  i n t e r i o r  de l  e je  interno 56 va di sp ue sto  un muelle de ; 

compresión 72 rodeando e l  v ás ta go 68 entre l a  tuerca 70  

' y  e l  extremo opuesto de l  e j e ,  muelle que s i r v e  para pre­

disponer elást icament e e l  conjunto de su ste n tació n  60 o b l i  

gándolo a i r  hacia l a  base 52.

Se prevén medios para mantener e l  conjunto  

de soporte 60 en d i f e r e n t e s  p o sicio n e s  de separación r e s ­

pecto a l a  base 52, con e l  pr op ós it o de dar acomodo a pa­

quetes de clavazón 20  de d i s t i n t o s  tamaños. Como mejor se 

i l u s t r a  en l a s  f i g s .  5 y  7, t a l e s  medios comprenden de pr¡e 

f e r e n c i a  una p lu r a l id a d  de apéndices de a j u s t e  74  r e p a r t i ­

dos circunferencialment e y  asegurados fi j am ente a l  conjun­

to de soporte 60, en po si ci ón  que se extiende hacia l a  ba­

se 5 2 .

25

30

Como mejor se i l u s t r a  en l a  f i g .  7 , cuando 

e l  conjunto de soporte 60 está a ju stado para dar acomodo 

a un paquete de clavazón,d e tamaño grande como, por ejem­

plo ,  uno que comprenda clav os o puntas comunes 22 del  t i p o  

denominado de,"ocho peniques",cada uno de l o s  apéndices de 

a j u s t e  74  se extiende entrando en una abertura coinciden te  

76 pr acti cada en l a  base, y  una parte plana in ter na  78 de

3397
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i
cada apéndice de a j u s t e  se a p l i c a  y  es sosten ida por l a  !

s u p e r f i c i e  contigua de l a  base i n t e r i o r  5 2 . Cuando se de)

sea acomodar un paquete de clavazón de menor tamaño (por

ejemplo, uno que contenga c lav os  de " s e i s  p e n i q u e s " ) , . e l

operador .agarra e l  e je  e x t e r i o r  móvil 66  y  t i r a  de é l ¡

efectuando a l  propio tiempo una l i g e r a  r o t a c i ó n  p a r á . a p l i. *1
car una parte intermedia 80 de cada apéndice 74  a .Tá*.su- !

" !
p e r f i c i e  contigua de la  base 5 2 . Para impedir que e l  con;

t
junto de soporte 60 se salga de l a  p o sición  intermedia int 

dicada en l a  f i g .  8 , cada apéndice incluye un s a l i e n t e  82} 

junto a su parte intermedia 80, s a l i e n t e  destinado a en-  } 

t r a r  en una abertura 84  pr acti cada en la base 52  junto a 

l a  abertura 76  as oc iad a.

Como se comprenderá, pueden preverse posi- ;  

clones a d i c i o n a l e s  de a ju s te  para dar acomodo a paquetes  

de c l a v o s  que sean más pequeños que l o s  de l  paquete repre:  

sentado en l a  f i g .  8 . Una de e s t a s  po si cion e s de aj us te  

es l a  representada en l a  f i g .  9 ! en l a  que cada apéndice 

74  l l e v a  una parte e x t e r i o r  86  con un s a l i e n t e  88  a s o c i a -  

. do para ent ra r  en la  abertura 8 4 , cuando la  parte 86  e stá  

disp u e s ta  en con tac to  de a p l i c a c i ó n  con l a  base 52.

Como mejor se i l u s t r a  en la  f i g .  6 , l a  e s - ¡

t ru c tu r a  de depós it o 32 incluye  asimismo una sección o pa-r
¡

, ' i
red p e r i f e r i c á  f i j a  y  segmentada 90, asegurada firmemente,

como por soldadura o s im il a r ,  a l o  lar g o de uno de l o s  bô r 

des marginales, a l a  p e r i f e r i a  e x t e r i o r  de l a  pestaña e x ­

t e r i o r  de l a  base 4 4 . E l  confinamiento p e r i f é r i c o  del  pa [̂
! ! ' 
: quete de clavazón 20  dentro de l  depósit o 32 se completa por

medio de una parte o pared p e r i f é r i c a  segmentada 92, coope_

,rante con l a  a n t e r i o r .  La parte de pared 92 l l e v a  rígidamen

' „ 339750



t e ,  como por soldadura o s i m il a r ,  una pared de c ie r r e  9 4 ,'! , !
i de forma troncocónica en gen e ra l .  i
¡ ¡
} Como? mejor se i l u s t r a  en la  f i g .  4 , l a s  ¡
} i

partes de pared p e r i f é r i c a  90 y  92 son aproximadamente de¡
! - !

$ i l8oa de extensió n en arco, de t a l  modo que l a  partead sec^

! ción 92 y  l a s  tapas 94  f i j a d a s  a e l l a  están montadas con '

[ movimiento de separación de su r e l a c i ó n  coo pera tiv a con 

; l a  pared p e r i f é r i c a  90, permitiendo e l  completo acceso a l  

' i n t e r i o r  de la  e stru c tu r a  de dep ósi to  3 2 . Como se i l u s t r a  

10 en e l  dibujo ,  l a  se cci ó n  de pared 92 y  l a  se c ció n  de c i e ­

rre 94  están inte rcon ectadas  con l a  pared 9 0 , como por me­

dio de un conjunto de charnela i n c l i n a d a  96, con movimien­

to de g ir o  desde una po sició n de t r a b a jo  en l a  que hay coo 

peración con l a  pared p e r i f é r i c a  90 separándose de e sta  úl  

15 tima en sentido tan to r a d i a l  como a x i l ,  hasta una po si ción

de a b i e r t a  para e l  acceso,  i l u s t r a d a  en l a  f i g .  6.

La e stru c tu r a  de guia 3  ̂ e s t á  c o n s t i t u i d a  

en parte por un miembro de cuerpo r í g i d o  98 fi jam ente  a s e ­

gurado a l  extremo contiguo de l a  parte de cuerpo 1 2 , como 

2 0  por medio de t o r n i l l o s  1 0 0  o s i m i l a r e s .  Como mejor se i l u s  

tra  en l a  f i g .  1 1 , e l  miembro 98 in cl u ye  una s u p e r f i c i e  a -  

largada 1 0 2 , de co n figu rac ió n  arqueada en se cci ó n  transver  

s a l ,  di sp uesta en a l i n e a c ió n  con e l  vástago impulsor 18 y 

que define parte del  pasaje de entrega o s a l i d a  38. En co-  

23 municación l a t e r a l  con l a  s u p e r f i c i e  alargada 102 hay una

s u p e r f i c i e  alargada 1 0 4 , de co n figu rac ió n  arqueada en s e c ­

ción t r a n s v e r s a l ,  y-que define una parte de cámara s e m ici-  

l í n d r i c a  dentro de l a  cual  va montado e l  mecanismo de trans^ 

porte o avance 36. La parte del  miembro 93  que se extiende  

3 0  lateralment e hacia fuer a de l a  s u p e r f i c i e  1 04  t ie n e  una r a -

H9750
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Í nura 106 de r ece pc ió n de cabezas de c lav o,  que comunica i 

; por uno de sus extremos con l a  s u p e r f i c i e  1 0 4  en una posjú
i
} cion d i s t a n t e  d e l  extremo contiguo de la  misma, y  que por
:

' su extremo opuesto se abre con di v e r ge n c ia  hacia fuera..

5 ' En l a  parte contigua d e l  miembro 9 3 "hay.

! p r ac ti c ad o un entrante 108 que r e c i b e  uno de l o s  extremos¡  

de un conjunto de soporte 110 de montura, que t ie n e  3n ge-¡-

- ne ral  forma de L. E l  soporte de montura 1 1 0  e s t á  r í g i d a - ¡

mente asegurado a l  miembro de cuerpo 93  por un medio ade-¡
' i

10 cuado cua lqu iera ,  t a l  como unos conjuntos de perno.112,

y  su extremo opuesto va fi jamente asegurado a l a  parte con 

t ig u a  de l a  base 44  y  a l a  se cci ó n  de pared p e r i f é r i c a  90  

de l a  e st ru c tu r a  de depósit o 32, como por soldadura o simi

l a r .  Como mejor se in d ica  en l a  f i g .  4 , e l  soporte de mon

15 tura 110 puede i n c l u i r  una parte i n t e r i o r  114  de guía de

l a s  cabezas de l o s  c l a v o s ,  f i j a d a  dentro de l a  parte i n t e ­

r i o r  contigua de l a  se cci ó n  de pared p e r i f é r i c a  9 0 , y  se 

extiende hacia fuera de l a  misma en co n figu rac ió n  arquea­

da, en una p o sición  contigua a l a  ranura 106, de modo que 

20 se a p l i c a  debajo de l a s  cabezas de l o s  c lav os dispuesto s

dentro de l  de p ósito.

Otra parte de la  estru c tu r a  de guía 3 4 , que 

coopera con l a  ranura de guía 106, está sostenida por e l  

extremo contiguo de la  parte de pared p e r i f é r i c a  montada a 

25  r o t a c i ó n  92 de l a  estru c tu r a  de d e p ó si t o .  Como mejor se

i l u s t r a  en l a s  f i g s .  1 ,  6 y  1 1 ,  l a  parte de pared p e r i f é r i ­

ca 92 d e l  depósit o e stá  p r o v i s t a ,  en e l  extremo de la  mis­

ma, opuesto a la  charnela 92, de una parte e n t e r i z a  de pa- . 

red de guía 1 1 6 , que se extiende hacia f u e r a .  De pr eferen-  

30 c i a ,  l a  s u p e r f i c i e  i n t e r i o r  de l a  parte de pared de guía tie^
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i ne un reborde o r e p i s a  de guía 1 1 7  ( f i g .  4 ) situado de ma- 

! ñera que se a p l i c a  por debajo a l a s  cabezas de l o s  c la v o s ,  

t a l  s a l i r  é s t a s  de l  d e p ó s i t o .  Con e l  f i n  de e s t a b i l i z a r  ¡

! l a  parte de pared de guía l i ó  cuando e s t á  en po si ci ón  de i 

5 j t r a b a jo ,  hay una barra de guía 118 en. U fi jam ente asegura;

 ̂ da a l a  s u p e r f i c i e  e x t e r i o r  de a q u e l l a ,  como por seldadu-': 

ra o s i m i l a r ,  en p o sición  t a l  quq una de sus ramas ce aplj.  

ca sobre la  parte contigua del  miembro de cuerpo 98 mien­

t ras  la  otra rama de l a  misma se a p l i c a  por debajo de una
t !

1 C parte contigua de una pieza r í g i d a  en punta o "morro" 1 2 0  

fi jamente asegurada a l  extremo l i b r e  del  miembro de cuer ­

po 98. Como puede v e r se ,  dado que l a  parte de pared l i ó  

de guía e stá  f i j a d a  a l a  parte o sección de pared del  de­

p ó s i to  montada a r o t a c i ó n ,  puede moverse fác ilm ent e  y  s a -  

15  l i r  de su po sició n  normal de t r a b a j o ,  en r e l a c i ó n  coopera­

t i v a  con l o s  c l a v o s  dis pue sto s dentro de l a  e stru c tu r a  de 

guía,  pasando a una po si ci ón  a b i e r t a  de acceso,  para a s í  

dar acceso sompleto y  conveniente a l a  parte cooperativa  

de l a  e st ru c tu r a  de g u ía .

20  La parte r e s ta n te  de la  e stru c tu r a  de guía

34  e s t á  c o n s t i t u i d a  por un miembro de guía 122  montado a 

r o t a c i ó n  en e l  miembro de cuerpo 98, como se in d ica  en 124  

( f i g s .  2 y  4 ) en torno a un e j e  p a r a l e l o  a l  e je  geométrico  

del  pasaje 38 de entrega de c l a v o s  con movimiento entre una 

25 p o s i c i ó n  de tr a b a jo  u operativa y  una p o si c i ó n  de acceso,

o a b i e r t a .  Como se in di ca  del  mejor modo en l a  f i g .  1 1 , 

e l  miembro de guia montado a r o t a c i ó n  122 in cluye  una r a ­

nura de guía que se extiende lateralm ent e  126 situado de 

modo que queda ap l ic ado por debajo a l a s  cabezas 28 de l o s  

30  c lav os  que están dentro de la  e st ru c tu r a  de g u ía .  Uno de
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' l o s  extremos de l a  ranura de guía 126 presenta di v e rge n - i
j '
¡ c i a  ha cia  fuer a,  en t an to  que e l  extremo opuesto de l a  '
¡ i
! misma comunica con un extremo de una s u p e r f i c i e  alargada !
! }
¡ 128, de con figu r ac ió n  arqueada en secci ón t r a n s v e r s a l , ¡

"  ̂  ̂ - t
5 ' Cuando e l  miembro de guia montado a r o t a c i ó n  122  e sta  en j

' su p o s i c i ó n  de t r a b a jo ,  la  s u p e r f i c i e  128 forma como una j
¡

prolongación de l a  s u p e r f i c i e  102 y ,  por tant o,  define j

una parte de l  pasaje 38 de entrega o s a l i d a  de clavos.. Eni

l a  parte contigua de l  miembro de guía hay formado un en^ ¡. . . . .  ^
10 tran te  130 para r e c i b i r  y  cooperar en contacto con lampar­

te de pared de guía l i ó ,  reteniendo a est a última oh-.posi,

. ción de t ra b a jo  mientras e l  miembro de guía montado a r o ­

t a c i ó n  e s t a  dis pue sto  en po si ci ón  de tra b a jo .

Como mejor se i l u s t r a  en l a  f i g .  1 0 , se pre 

vén unos medios de r e te n c ió n  o bloqueo adecuados, para re-,  

tener en l a  po sició n  de t rab ajo  e l  miembro de guía monta­

do a r o t a c i ó n  122  y ,  por tan to,  l a  parte de pared de guía  

116  montada a r o t a c i ó n .  Como se i n d i c a ,  l o s  medies de blo  

queo e s t á n  r e a l i z a d o s  de pr e fe re n cia  en forma de una parte  

2 0  de bloque 132 hecha de una misma pie za con l a  parte de l

. miembro montado a r o t a c i ó n  que va exteriormente en sentido  

l a t e r a l  hacia f u er a,  yendo la  parte de bloque 132 p r o v i s ­

ta de un ánima o t a l a d r o  c e n tr a l  1 34  que comunica con la  

s u p e r f i c i e  e x t e r i o r  de l a  parte de fuera de l  bloque por me 

25  dio de una parte da^surco o ranura al arg ada .  En cada ex­

tremo d e l  t a l a d r o  1 3 4  hay un órgano de r e te n c ió n  136 dota­

do de un apéndice de a p l i c a c i ó n  I3S a modo de "dedo" que 

se extie nde radialmente hacia fuera a p a r t i r  del  taladro  

134  asociado,  por uno de sus extremos, y un pasador de bl o  

30 queo o r e te n c ió n  1 4 0  que se exti ende en sentido a x i l  hacia
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I fuera de l  extremo opuesto de l  mismo. En l a  parte interme
t

I dia de cada'órgano de r e te n c ió n  1?6 hay formado un entran'

} te  142  para r e c i b i r  en é l  un pasador de tope 1 4 4  que se

I extiende a t rav é s  de l a  e stru c tu r a  contigua de l a  parte
¡
i de bloque 132.  - , -
i ^  }
i Los pasadorés^do r e te n c ió n  1 4 0  de cadq ór-¡

! gano de r e te n c ió n  136 están elá st icam ent e  ob l igad os \á . i r  ¡

. a unas po si cion es s a l i e n t e s  de bloqueo por medio de un mu<3 

l i e  de compresión 146  di spues to dentro de l a  parte c e n t r a l  

del  t a l a d r o  1 3 4 , entre l o s  órganos 136 a l l í  d i sp u e s to s.

Los pasadores de r e te n c ió n  1 4 0  e stán  destinados a entrar  

en unas aberturas c o in c id e n te s  1 4 8  y  150 p r a c t i c a d a s  en 

l a s  pa rt es contiguas del  miembro de cuerpo 93  y  de l a  p i e ­

za en punta o "morro" 120, respectivamente,  para asegurar  

e l  miembro de guía montado a r o t a c i ó n  122 en l a  posi ción  

de t r a b a j o .  Como se i l u s t r a  claramente en l a  f i g .  1 1 , e l  

miembro de guía montado a r o t a c i ó n  122 puede moverse hacia  

fuer a,  desde su p o s i c i ó n  de t r a b a j o ,  mediante l a  acción de 

oprimir l o s  apéndices de "dedo" 138 juntándolos uno contra  

otro, hasta dar completo acceso a l a  parte de l a  e s t r u c t u ­

ra de guía por e l l o s  encerrada, a s í  como a l o s  medios de 

transporte 36 y e l  pasaje 38 de s a l i d a  de c l a v o .

Los medios de tran sport e 36 comprenden un 

órgano a modo de t o r r e t a  152  montado con movimiento de ro  

t ació n  inter mite nte paso a paso en e l  i n t e r i o r  de l a  cáma­

ra de f i n id a  por l a  s u p e r f i c i e  arqueada 1 0 4 . La p a r t i c u l a r  

manera de efect u ar  e s t e  movimiento no forma parte de la  

presente invención.  A l o s  f i n e s  pre se nt es,  baste d e c i r  

que e l  movimiento de o r ie n ta ción  se efect úa en respuesta  

a l a  acción de oprimir l a  zapata de a c t i v a c i ó n  4 2 , cuando
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! se mueve hasta cooperar en contacto  con una pieza de l a -

I bor, como preparación a l a  i n i c i a c i ó n  del  movimiento im- !

! pulsor d e l  vas tago de c l a v a r  18.
I ,
I La p e r i f e r i a  del  organo de t o r r e t a  152/.tie
i . "*

5 ' ne una p l u r a l i d a d  de bo lsas  1 54  de recepción de clávqg* o

elementos su jetad ore s,  r e p a r t i d a s  en sentido circunfe-ren-j  
' . i

c i a l  y  d e f i n i d a s  cada una de e s t a s  bolsas  por una superfi!

. c ié  alargada de co n figu rac ió n  arqueada en sec ción t r a n s -  .
i

v e r s a l ,  siendo l a  curvatura del  arco del  tamaño adecuado i 

1 0  para r e c i b i r  en e l l a  una cabeza 28  de c l a v o .  Como'méj.or !

se i l u s t r a  en l a s  f i g s .  11  a 13 i n c l u s i v e ,  l a s  acanaladu­

ras d e l  órgano de t o r r e t a  152 que definen l a s  bo lsas  1 54  t 

t ie n e n  un par de muescas 156 longitudinalmente espaciadas.  

Cada muesca 1$6 e s t á  de f i n id a  por una s u p e r f i c i e  de guía 

15 superior in cl in ad a y por una s u p e r f i c i e  i n f e r i o r  que se

extiende transversalmente,  formando un f i l o  o borde cortan  

te  1 5 8 . Como se i l u s t r a  del  mejor modo en la  f i g .  1 2 , l a s  

muescas est án  si tu a d a s  dentro d e l  órgano de t o r r e t a  en po­

s i c i ó n  para r e c i b i r  l o s  alambres 30 del  paquete de c l a v a ­

do zón.

Como mejor se in d ica  en l a s  f i g s .  11  a 13  

i n c l u s i v e ,  l a  piez a de "morro" r í g i d a  120 in cluye  una par­

te de "morro" 130 de forma c i l i n d r i c a  en general,  que se ! 

a p l i c a  a l a  labo r,  y  que ti e n e  formado un t a l a d r o  162 de 

25 re ce pción  de clavojsL.^q elementos su jetad ore s,  en a l i n e a c ió n  

con l a s  s u p e r f i c i e s  alargadas 102 y  128, definiendo como  ̂

una prolongación del  pasaje de s a l i d a  38. La zapata de ac 

t i v a c i ó n  42  e s t á  montada en l a  p ie z a  de "morro" 1 2 0 , con 

movimiento de r o t a c i ó n  en torno a un e j e  t r a n s v e r s a l  a l  

30 e je  geométrico del  t a l a d r o  1Ó2, como por medio de un pasa-
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dor de gir o  1 6 4 , incluyendo la  zapata 42  una parte 166  de! 

a p l i c a c i ó n  a la  labo r,  que rodea en general a l a  parte ! 

l 6 C de a p l i c a c i ó n  a l a  labor,  de l a  pieza de "morro". ¡

t r i c o  de l a  e stru c tu r a  de depós it o 32 c i l i n d r i c a  en,gene-!  

r a l  e s t á  en paralelismo con l a  ex tens ió n l o n g i t u d i n a l  delj  

pasaje 38 de entrega o s a l i d a  de '-clavazón, y  di sp ue sto  ¡

parte de c a ja  12 y  l o s  div ide  en dos pa rt es i g u a l e s .  Esta  

r e l a c i ó n  proporciona a l  aparato un conveniente e q u i l i b r i o ,  

que permite a l  operario e f e ct u a r  e l  movimiento de la  pieza  

de "morro" 1 20  y de l a  zapata 42  hasta su a p l i c a c i ó n  a l a  

labor,  con s e n c i l l e z  y  f a c i l i d a d .  Tambián es de notar que 

e l  miembro de base 44  de l a  e s t r u c tu r a  de depós it o 32 e s ­

tá  situado en general  en e l  plano de l a s  s u p e r f i c i e s  de 

a p l i c a c i ó n  a l  tr a b a jo  de l a  pieza de "morro" y  l a  zapata  

(una v ez  oprimidas), tomando parte materialmente en l a  sus 

t e n ta c i ó n  de l  aparato sobre l a  s u p e r f i c i e  de l a  l a b o r .  E s­

ta r e l a c i ó n  es particularmente v e n t a jo sa  cuando se usa e l  

aparato sobre s u p e r f i c i e s  de labor que dan hacia arriba,  

t a l e s  como suelos y  t e j a d o s .  La mayor s u p e r f i c i e  de a p l i ­

cación a l a  labor proporcionada por la  e st ru c tu r a  de depó­

s i t o ,  no obstante,  e stá  separada a c i e r t a  d i s t a n c i a  de l a  

pieza de "morro", de modo que puede e je c u ta r s e  convenien­

temente l a  operación de c l a v a r  oblicuamente, y  otras ope­

ra cio ne s semejantes, cuando no se presenten extensas super  

f i c i e s  planas de l abo r.

FUNCIO NAMIENTO

Antes de empezar a t r a b a j a r ,  es necesario  

montar primero un paquete de c la va zón  20 en l a  p o sició n  de

Es importante hacer notar que e l  eje  geomá!

dentro de l  plano b i s e c t o r  que pasa por e l  mango 14  y; ' la
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I t r a b a jo ,  dentro de l a  parte o se c ció n  16 de manipulación ;

' de elementos s u je t a d o r e s .  Para e f e ct u a r  e s t o ,  es necesa-
I
! r i o  empezar por tener acceso tant o a la  est ru ctu ra de de-

¡ p ó s i t o  como a l a  e stru c tu r a  de guía y  a l  mecanismo .de.*,

¡ t r a n s p o r t e .  E l  operario obtiene e s t e  acceso simplemente 
!
 ̂ agarrando l o s  apéndices de bloqueo 138 y haciendo g irar  
:

l a  parte de guía 122 hacia fu era,  como se i l u s t r a  e n - l a  ¡

' f i g .  1 1 . Este movimiento de gir o  l i b e r a  l a  parte del depó­

s i t o  que se ha hecho g i r a r ,  de t a l  modo que puede también!
t

moverse hacia fuera hasta su p o s i c i ó n  de acceso,  comó'se ; 

in d ica  en l a  f i g .  7* , .

A continuación,  e l  operario a j u s t a  e l  con­

junto de soporte 60 del  depósit o 32, para dar acomodo a l  

tamaño p a r t i c u l a r  de l  paquete de clavazón que se va a mon­

t a r  en é l .  La manera de e f e c t u a r  e st e  a j u s t e  se ha d e s c r i  

t o  ya en r e l a c i ó n  con l a  de s cr ip ció n  de l a s  f i g u r a s  7 a 9- 

Como e l  operario t i e n e  completo acceso,  tan to a x i l  como 

transversalmente,  a l  conjunto de soporte 60 de l a  e s t r u c ­

tura de de pós it o,  es cosa s e n c i l l a  para aquél dejar  caer  

e l  paquete de clavazón colocado sobre e l  eje  e x t e r i o r  66, 

y s i t u a r  en p o si c i ó n  a mano la parte delantera o de e n tra­

da de la  capa e x t e r i o r  de ar rol lam ien to del  paquete de c ía  

vazón de t a l  modo que l a s  cabezas de l o s  c lav os  que hay en 

e l l a  entren en* la  ranura de guía .106, y  los dos clav os  de­

l a n t e r o s ,  o que v'an^primero, queden dispuestos  en l a s  b o l ­

sas c on tig uas  del  órgano de t o r r e t a  de transporte 152.

Tras de efe ctu ar  e s t a  s e n c i l l a  operación de 

carga,  se hace g i r a r  simplemente la  parte móvil de l  depósi  

to hasta l l e v a r l a  a l a  po si ci ón  de tra b a jo ,  y  luego se ha­

ce g i r a r  e l  elemento de guía móvil 122 hasta l a  po sició n
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de t r a b a jo ,  mientras se agarran l o s  apéndices de bloqueo !

i 1 3 3 . Al s o l t a r  e st os apéndices de bloqueo, l a s  partes o !
¡

sec cione s que se h i c ie r o n  g ir a r  quedan firmemente r e t e ñ í - ;
í

das en po sició n  de t r a b a j o .  - -

La manera de r e te n e r  e l  paquete de c l a v a -  

¡ zón 20 dentro de l a  estructura-  de depósit o 32 con s ti tu y e  

un importante rasgo c a r a c t e r í s t i c a  del  presente invento.  - 

i Como se i l u s t r a  en l a  f i g u r a  3 , es de notar que l a  pórte :
^ i

i de pared p e r i f é r i c a  e x t e r i o r  troncocónica 62 s i r v e  para r<5
* ' .... *7

. c i b i r  y  sostener l a s  puntas 26 de l o s  c lav os  22 disp ues tos  

en l a s  capas e x t e r i o r e s  del  paquete 2 0 . Las capas Ínterijo  

re s  de l  paquete, di sp uesta s junto a l a  parte plana de su s­

te n ta c i ó n  6 4 , están soportadas por e l  co nt ac to  mutuo de 

a p l i c a c i ó n  de sus cabezas unas con o t r a s .  Como se i l u s t r a  

en l a  f i g .  5, la  c on figu r ac ió n  de l a  est ru c tu r a  de depósito  

32 es t a l  que e n c ie r r a ,  confinado entre e st re cho s l í m i t e s ,  

un paquete completo de clavazón en e l l a  montado. Así,  cuan 

do en e l  i n t e r i o r  de l  depósito e s t á  contenida l a  máxima 

carga de c la v o s ,  l a  est ru ctu ra es capaz de r e te n e r  e l  pa­

quete en su forma de r o l l o  cónico deseada. Como se com­

prenderá, en e l  funcionamiento normal de l  aparato,  e l  pa­

quete de clavazón e s t a r á  s u je t o  a i n te n s a s  fu e r z a s  de per­

cusión,  que podrían tender a desbarata r l a  formación en ro  

l i o  de t a l  modo que impidiera l a  adecuada descarga o s a l i ­

da del  paquete de clavazón desde e l  d e p ó sit o .  La descarga  

está f a c i l i t a d a  también por la  co n figu rac ió n  troncocónica  

de l a  parte de pared p e r i f é r i c a  62, ya que e s t a  s u p e r f i c i e  

tiende a hacer que l a  capa e x t e r i o r  del  paquete de c lav os  

se mueva hacia l a  pared p e r i f é r i c a ,  l o  cua l  f a c i l i t a  e l  

mantenimiento de la  a l i n e a c ió n  l o n g i t u d i n a l  de l o s  c lav os
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de l a  capa e x t e r i o r ,  tanto dentro del  depósito como den- ¡

¡ t ro  de l a  e stru c tu r a  de guía 3 4 . Además, por apoyarse l a

I t o t a l i d a d  del  paquete de clavazón en l a  s u p e r f i c i e  tronco

} có ni ca ,  por medio de l a s  puntas 26 do los c lav os  de l a s

3 j capas e x t e r i o r e s ,  se reduce grandemente la  r e sis te n c ia*  de

! rozamiento que se opone al  ne cesario movimiento de ]?ota- 
) , *

ción d e l  paquete en torno a l  eje e x t e r i o r  66, f a c i l i t a n d o !

: se a s í  l a  ac ció n de avance o t ra n sp o rt e .  Al avanzar, e l  ;

' paquete de clavazón saliendo de la  e stru c tu r a  de depósito',
. . . . A }

, I
10 por movimiento de la  capa e x t e r i o r  de aquel,  l a s  capas inr-

tern as  de l  paquete más apretadas,  contiguas a l a  parte de 

pared de su st e n tació n  plana 6 4 , en lugar de tender a mo­

ver se haci a abajo a l o  lar go de l a  s u p e r f i c i e  tro ncocó ni -  

ca 62, tenderán a ba jar  sobre l a  s u p e r f i c i e  plana de la  

1$ parte 6 4 , manteniéndose a s í  una conveniente a l i n e a c ió n

l o n g i t u d i n a l  en l a  c a p a " e x t e r io r  tanto dentro del  depósi-  

. to  como en la  e st ru c tu r a  de g u ía .

Como se comprenderá, l o s  c lav os  que* hay den 

t ro  de l a  e st ru c tu r a  de guía e stán  sostenidos por é sta  de 

20 t a l  manera que pueden moverse solamente en e l  sentido que

va d e l  depós it o a l  órgano de t o r r e t a  de transporte 152.

Con l o s  c lav os  o elementos su je tad ore s se toma contacto  

por ambos lados en d i r e c c ió n  t r a n s v e r s a l  a e ste  movimien-; 

to,  y  e l  movimiento l o n g i t u d i n a l  se impide en v i r t u d  del  

25 con tac to  de a p l i c a c i ó n  o cooperación de l a s  cabezas dentro

de l a s  ranuras 106  y  1 2 6 . Es importante hacer notar que 

l o s  c l a v o s  que van primero metidos en l a s  b o lsa s  154  del  

órgano do t o r r e t a  de transporte 152 quedan re te n ido s con-* 

t r a  movimiento por cont acto co op era tiv o de l a  cabeza con 

30 l a  s u p e r f i c i e  de a p l i c a c i ó n  de l a  bo lsa  que se extiende
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por encima de l a  cabeza, y por con tac to  coo perativo de la!  

cabeza dentro de l  surco o ranura 1 2 6 . Así,  cuando e l  ór-¡  

gano de t o r r e t a  con movimiento int erm it ent e  s i r v e  para me!

I t e r  e l  c lav o que va primero dentro del  pasaje de s a l i d a  !

5 ¡ 38, la  cabega del  c lav o queda di sp ue sta  en a l i n e a c i ó n  bon
I *
! e l  v as ta go impulsor 18, de Tal.  modo que e l  c l a v o ,  en* su 

movimiento de penetración,  no t iq n e  por qué tener coatpo- ! 

i nente alguna de movimiento l a t e r a l .  Durante todo el 'm o v í  

' miento de penetración del  c la v o ,  en e l  i n t e r i o r  d e l  pasa-  

10  je  38* va sostenido por unas s u p e r f i c i e s  arqueadas.que e s -  

, tan, en general,  muy próximas a l a  p e r i f e r i a  de la^cabeza-,  

de manera que hay poca pr ob ab il id ad  de que se atasquen.

Como mejor se i l u s t r a  en l a s  f i g u r a s  12  y  

13, se observará asimismo que, cuando en e l  i n t e r i o r  del  

13 pasaje de sa l i d a  38 hay dispues to un c la vo  o elemento su­

je t a d o r,  l o s  alambres 30 que l o  conectan a l  elemento suj<: 

tador o c lav o inmediato suc esi vo quedarán dis pue sto s en 

l a s  muescas 1 5 6 . Los f i l o s  c o r t a n t e s  1$8  quedan a s í  d i s ­

puestos en una p o si c i ó n  en que se extienden t r a n s v e r s a l -  

20 mente cruzando l o s  alambres, de manera que toman contacto  

con e l l o s  a l  moverse l o s  alambres con e l  c l a v o  durante la  

parte i n i c i a l  de su movimiento de impulsión o penetración.

; Como se i l u s t r a  en la  f i g .  1 5 , e s t e  contacto de l o s  alam­

bres con l o s  f i l o s  c or ta n te s  158 s i r v e  para s e c cio n ar lo s  

25 y tener la  seguridad de que l o s  alambres que se extienden  

' entre c l a v o s  contiguos o su cesi vo s quedarán seccionados  

por un punto intermedio entre sus conexiones de soldadura  

con l o s  c l a v o s .  Esta acción d e , c o r t e  de l o s  alambres en­

tre  sus conexiones soldadas da l a  seguridad de que cada 

30 c la vo  retendrá unas porciones de alambre, dando e l  e f e c t o
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de r e t e n c ió n  por púas, y  también de que no se t i r a r á  de 

l o s  alambres unidos a l  c la vo  inmediato su ce siv o,  durante 

e l  movimiento de impulsión d e l  c l a v o  o elemento sujetador  

que va primero. Es importante se cci o n ar  apropiada me Ji.t. e l o s  

alambres por un punto intermedio entre cada dos clavosq  

primero, porque s i  e l  c lav o l l e v a  adheridas unas pactes  

de alambre excesivamente l a r g a s ,  é s t a s  pueden tender* a 

a t a s c a r  e l  c lav o en su movimiento; y  segundo, porqué,el  j 

apoyo d e l  c l a v o  que va primero, dentro del  pasaje de s a l i i
t

da 38, depende de l a s  conexiones de alambre que lleva",, an!
, - " i

t e s  de l a  carrera de impulsión op era tiva d e l  va sta go-im - !

pulsor 18. . ;

A s í ,  como se ve rá,  se han logrado compleja 

y  efect ivamen te l o s  ob jetos  de e s t a  invención.  No obstan 

t e ,  se sobrentiende que l a  forma de r e a l i z a c i ó n  concreta ; 

que acaba de in d i c a r s e  se representa y describe únicamen- 

, te  con e l  pr opósito  de i l u s t r a r  l o s  p r i n c i p i o s  de est a in;  

vención,  y  e stá  s u j e t a  a extensos cambios s in  apartarse  

por e l l o  de t a l e s  p r i n c i p i o s .  Por c o n s ig u ie n te ,  e sta  in-<  

vención in c l u y e  todas l a s  mod ifi ca cio ne s que caigan dentro  

d e l  ámbito y  respondan a l  e s p í r i t u  de l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  

que sig uen .

Esta s o l i c i t u d ,  que corresponde a l a  presen  

tada en EstadcTs Unidos de América, e l  9 de Mayo de 1966,

25 bajo e l  n9 5 4 8 . 6 c6^^se acoge a l o s  b e n e f i c i o s  de l  a r t í c u ­

l o  51  de l  v i g e n te  E s t a t u t o  sobre Propiedad I n d u s t r i a l .

339750
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Los puntos de inve nc ió n propia y  nueva quej

se presentan para que sean ob jeto  de est a Patente db In-  I

¡ vención en España, por VEINTE .'años, son l o s  s i g u i e n t e s :  !
i " ¡
j 1 . -  Un aparato pa'ra c la v a r  elementds^sujel

¡ tadores o de clavaz ón,  que comprende: una e s t r u c tu r a 'd e  i
!
t ¡

cuerpo que define un pasaje de entrega de elementos s u j e - j  

! tadores di spues to para r e c i b i r  un elemento su je tad o r  con 

movimiento tran sverso hacia su i n t e r i o r  y  con movimiento 

l o n g i t u d i n a l  hacia fuera del  mismo; una e st ru c tu r a  de de­

p ó s i to  para contener un paquete de elementos su jet ado res  

o de clavazón que in c l u y e  multi tud de e st o s  elementos, pa­

r a l e l o s  y con cabeza, in te rcon ecta dos  en s e r i e ;  medios im­

pulso res montados en dicha e s t r u c tu r a  de cuerpo, con movi­

miento entre una p o si c i ó n  de r e ce pc ión  d e l  elemento s u je t a  

dor y una po sició n  de elemento su je tad o r  impulsado o cl av a  

do, de modo que e l  elemento s u je tado r  que va primero o de­

lan te  en dicho paquete puede ser intro ducid o t r a n s v e r s a l ­

mente en dicho pasaje de entrega cuando dichos medios im­

pulso res están en dicha p o sición  de re cepc ió n d e l  elemento 

su je tado r,  para ser movido longitudinalmente hacia fuera  

de dicho pasaje de entrega por dichos medios impulsores du 

rante e l  movimiento de estos  últimos desde dicha posi ción  

de recepción del  elemento su jet ador hasta dicha posi ción  

de elemento sujet ado r impulsado o clavado; y  unos medios 

de guía y  de tra n sp ort e,  entre dicha e stru c tu r a  de depósi­

to  y  dicho pasaje de entrega de elementos su je tado re s,  pa­

ra guiar la  parte que va primero del  paquete de elementos

339750
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s u je tado re s  y  que se extiende desde dicho depósit o hasta  

dicho pasaje de entrega de elementos su jetad ore s,  y  capa­

ces de actuar sobre dicha parte que va primero, después 

de impulsado cada elemento su je tad o r  delantero y  expulsa­

do de dicho pasaje de entrega por dichos medios im p u do­

r e s ,  para t r a e r  e l  elemento sujeta do r  inmediato sucesivo  

j de l a  s e r i e  en p o s i c i ó n  t r a n s v e r s a l  y  meterlo en dicho pa

I sa je  de ent rega;  incluyendo dichos medios de guía y.he
¡

tra n sp ort e  un órgano de alimentación o avance en forma 

' de t o r r e t a  que t i e n e  un e je  c e n t r a l  de r otación  disphhsto  

paralelamente a l a  ex ten sió n l o n g i t u d i n a l  de dicho-phs aje  

, de entrega de elementos s u je t ad o re s ,  y  una p l u r a l i d a d  de i 

b o lsa s  r ece ptoras de elementos su je tado re s ,  r e p a r t i d a s  .enj 

sent id o c i r c u n f e r e n c i a l  y  que se extienden l o n g i t u d i n a l ­

mente, de un tamaño apropiado en toda su ex tens ió n l o n g i - ¡
 ̂ ¡
; t u d in a l  para r e c i b i r  una parte de l a  p e r i f e r i a  de l a  cabe!

' za de un elemento su je tado r,  estando dicho órgano de torre  

' ta montado para d e s c r i b i r  su cesi vo s movimientos incrementa 

- l e s  en torno a su eje  de r o t a c i ó n  y a s í  l l e v a r  l a s  su cesi  

vas b o l s a s  p e r i f é r i c a s  de l a  misma a una p o sición  de traba  

] jo  en r e l a c i ó n  coo pera tiv a de comunicación t r a n s v e r s a l  con 

i dicho pasaje de entrega de elementos su jetad ore s,  de t a l  =

! modo que un elemento sujetador que va primero, r e ci b i d o  i
! n !
: en l a  bo lsa  en p o s i c i ó n  de t r a b a jo ,  queda di spues to en ;
! i
: a l i n e a c i ó n  dentro—d.e dicho pasaje de entrega para ser i m - ,

. pulsado con movimiento l o n g i t u d i n a l  hacia fuera de éste !

' por dichos medios impulsores.  !

; 2 . -  E l  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  1 , eni

! e l  que dicho órgano de avance de t o r r e t a  t ie n e  un par de

muescas longitudinalmente espaciadas,  p r a c t ic a d a s  en su !
i - '

*; -  29  -
i
i . . - - . .
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p e r i f e r i a  entre cada dos bo lsas co nt igu as,  y  cada una de ;
i

dichas muescas proporciona un f i l o  o borde cortan te trans

v e r s a l  que mira longitudinalmente hacia dentro; estando

l o s  elementos su je tado re s ,  dotados de cabeza, de dicho pa

quete int erconectad os en se r ie  por medio de un par de -

alambres p a r a l e l o s  soldados*^ l a  e sp iga de cada elemento

su je tado r,  de modo que l a  parte de l o s  alambres que,-se ex

tiende entre e l  elemento su jet ado r que va primero y  e l  irt
"*i

¡ mediato su ce siv o queda di sp ue sta ,  r e sp e c to  a l a s  muescas ¡
¡ , i
¡ que se extienden entre l a s  dos b o lsa s  as ocia d as,  en p p s i -
i , - -
¡ cion para ser seccionadas por l o s  f i l o s  c or ta n te s  a s o c ia - ;  

dos, en respuesta a l  movimiento d e l  elemento su jet ador que 

va primero a l  s a l i r  longitudinalmente de dicho pasaje de 

entrega hacia fuera por l a  ac ció n de dichos medios impul­

sadores o hincadores.

3 . -  E l  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  2 , en 

e l  que dicha e stru c tu r a  de cuerpo' i n c l u y e :  una parte móvil

dotada de medios de s u p e r f i c i e  que definen una parte trans^ 

v e r s a l  de dicho pasaje de entrega de elementos su je tad o re s;

20 medios de montaje de dicha parte móvil de l a  e stru c tu r a  de 

cuerpo, con movimiento resp ecto  a l  r e s t o  de dicha e s t r u c ­

tura de cuerpo, entre una p o si c i ó n  de t ra b a jó  en l a  que 

dichos* medios de s u p e r f i c i e  quedan di sp uestos en r e l a c i ó n  

d e f i n i t o r i a  del  pasaje de entrega,  y  una p o s i c i ó n  a b i e r ta  

25 de acceso en l a  que dichos medios de s u p e r f i c i e  quedan

dis pue sto s fuera de l a  r e l a c i ó n  c i t a d a ,  permitiendo e l  

acceso t r a n s v e r s a l  a dicho pasaje de ent rega;  y  en e l  que 

dicha est ru ctu ra de depósito in c l u y e  una parte de pared pe 

r i f é r i c a  segmentaria y  móvil,  con medios de c i e r r e  f i j a d o s  

30 ' a la  misma, unos medios de montaje de dicha parte móvil de

l a  e st ru c tu r a  de dep ós ito,  con movj^yiento m s n a c t o  a l  r e s -
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R3 '
to  de l a  e stru c tu r a  de depósito entre una po si ci ón  de tra!

'
i bajo en l a  que dicha parte móvil de depósito y  dichos me-;
¡ , i
¡ di os de c i e r r e  quedan di sp uestos en r e l a c i ó n  de retenc ió n

i d e l  paquete de elementos su jeta do re s y  una p o sición  abier

5 j t a  de acceso en l a  que dicha parte móvil de dep ósi to  que-

! " i
' da disp u e s ta  fuera de dicha r e l a c i ó n ,  permitiendo el. ,accej

' so t r a n s v e r s a l  y  l o n g i t u d i n a l  a dicha est ru ctu ra de depó-¡

i s i t o ;  pudiendo hacerse funcionar dichos medios de guía y  i
¡ -  i
' de tra n sp ort e  de manera que impidan e l  movimiento de la  !
- ' } 

10 parte que va primero del  paquete de elementos sujetadores^

guiada y transportada por e l l o s  en di r e c c ió n  t r a n s v e r s a l  

a l a  d e l  movimiento de guía y  avance del mismo cuando d i ­

chas pa rt es móviles est án  d isp ue sta s en dicha po si ción  de 

t r a b a jo ,  pero permitiendo e l  movimiento t r a n s v e r s a l  de a c -  

15  ceso de dicha parte que va primero de dicho paquete de e le

mentos su je tad ore s cuando dichas pa rt es móviles están d i s ­

puestas en dicha p o sición  a b i e r t a  de acceso.

4 . -  E l  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  3 ! en 

e l  que dichos medios de guía y  de transporte comprenden un 

20 surco o ranura de re cepc ió n de l a s  cabezas de l o s  elemen­

tos  s u je t ad o re s ,  pr ac ti c ado en dicha parte móvil de l a  e s -

t r u c tu r a  de cuerpo en comunicación con l o s  medios de super 

f i c i e  d e f i n i t o r i o s  del  pasaje de entrega y que se extiende  

a p a r t i r  de é s t o s  en forma arqueada y en comunicación con 

25 una parte de l a  p e r i f e r i a  de dicho órgano de avance de t o -

'r r e ta  cuando dicha parte móvil de l a  estru c tu r a  de cuerpo ! 

e stá  di sp ue sta  en dicha po si ci ón  de tra b a jo ,  y  un surco o ' 

ranura de recepción de l a s  cabezas de los  elementos s u j e t a ­

dores pr ac ti c ado en dicha e stru c tu r a  de cuerpo entre dicho  

30 órgano de avance de t o r r e t a  y  dicha estru c tu r a  de dep ós ito.
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5 .  -  E l  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  $, en
j

e l  que dicha estru c tu r a  de depós it o incluye un órgano c ir j  

cular  de soporte de elementos* su je tado re s,  que t ie n e  una

parte p e r i f é r i c a  e x t e r i o r  troncocónica destinada a r e c i -
! * - ! 

T ? b i r  en r e l a c i ó n  de apoyo o su s t e n t a c i ó n  e l  paquete <de ole i

! mentos su jeta do re s dispuesto, dentro de dicha e stru c tu r a  j
i !
; de dep ós ito,  y  medios para a j u s t a r  l a  po sició n  de dicho

! órgano de soporte de elementos su jetad ore s a l o  lar g ó de 

un eje  p a r a l e l o  a l a  extensión l o n g i t u d i n a l  de dicho pasar­

l o  je  de entrega de elementos s u je t a d o re s ,  para dar acomodo a 

paquetes de elementos su jeta do re s de d i f e r e n t e s  tamaños 

de elemento en l o n g i t u d ,  de t a l  modo que l a s  cabezas de 

l o s  elementos su je tad ore s queden apropiadamente si tua das  

en p o s i c i ó n  para ent ra r  en dichos surcos o ranuras de r e -  

15  cepción de l a s  cabezas de los  elementos su je t a d o r e s .

6 .  -  Un aparato para c l a v a r  elementos suje^

tadores o de clavazón,  que comprende: una e st ru c tu r a  de

cuerpo que define un pasaje de entrega de elementos s u j e ­

tadores dispuesto para r e c i b i r  un elemento su jet ador con

20 movimiento tran sverso hacia su i n t e r i o r  y  con movimiento

l o n g i t u d i n a l  hacia fuera de l  mismo; una e stru c tu r a  de depó 

s i t o  para contener un paquete de elementos su jeta do re s o 

de clavaz ón,  que in clu y e  multitud de esto s elementos para­

l e l o s  e in terc on ecta dos  en se r ie  por medio de alambres f i e  

25 x i b l e s  y f r a n g i b l e s ;  medios impulsores montados en dicha  

e stru c tu r a  de cuerpo con movimiento entre una po si ci ón  de 

r ece pc ió n d e l  elemento sujetador y una p o si c i ó n  de elemen­

to su jet ador impulsado o clavado,  de modo que e l  elemento 

su jet ador que va primero o delante en dicho paquete puede 

30 ser introducido transversalmente en dicho pasaje de e n t r e -
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ga cuando dichos medios impulsores están en dicha po si ción  

I de r ece pc ió n del  elemento sujeta do r,  para ser movido lon-¡

! gitudinalmente haci a fuera de dicho pasaje de entrega por 

 ̂ dichos medios impulsores durante e l  movimiento de estos
t

5 i últimos desde dicha po si ci ón  de recepción de l  elemento-su  

I je t a d o r  hasta dicha po si ción  de elemento sujetador impul-  

; sado o clavado; y  unos medios de guía y  de tran sporte ,  

i entre dicha e s t r u c tu r a  de depós it o y  dicho pasaje de en- ,
i '  y  !
; trega de elementos su jetad ore s,  para guiar la  parte que j 

10 va primero del  paquete de elementos su jet adores  y  que. -se ;

extiende desde dicho depósito hasta dicho pasaje de entrej  

ga de elementos su je tado re s,  y capaces de actuar sobre di  

cha parte que va primero, después de impulsado cada elemen 

to su je tado r  dela n ter o y expulsado de dicho pasaje de en-  

15 trega por dichos medios impulsores, para t ra e r  e l  elemento

su je tado r  inmediato suc esivo de la  se r ie  en p o sición  trans  

v e r s a l  y  meterlo en dicho pasaje de entrega;  incluyendo d i  

; chos medios de guía y de transporte unos medios de f i l o  cor 

tante di sp ue s to s,  cuando e l  elemento su jet ador que va p r i -  

20 mero e s t á  en dicho pasaje de entrega en una p o si c i ó n  en que 

se exti ende transversalmente a una parte intermedia de l o s  

medios de alambre, di sp ue sta entre e l  elemento sujetador  

que va primero y e l  inmediato su c e siv o,  de modo que duran­

te l a  parte i n i c i a l  del  movimiento l o n g i t u d i n a l  de sa l i d a  - 

25  de dicho elemento su jet ador que va primero, impulsado por

dichos medios impulsores,  la  parte intermedia de l o s  medios 

de alambre pasará a entrar  en r e l a c i ó n  de co rte  con dichos  

medios de f i l o  c o r ta n te ,  y a ser seccionada por é s t o s .

7 . -  E l  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  6, en 

30 e l  que dicha e s t r u c tu r a  de cuerpo i n c l u y e :  una parte móvil
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dotada de medios de s u p e r f i c i e  que definen una parte trans

v e r s a l  de dicho pasaje de entrega de elementos sujeta do res;
i }
{ medios de montaje de dicha parte móvil de l a  e stru c tu r a  dé
! . !

cuerpo, con movimiento r esp ecto  a l  r e s t o  de dicha e s t r u c - !
! ' !
. tura de cuerpo, entre una p o sición  de t ra b a jo  en la-que j

¡ dichos medios de supcrficie"l]!uedan dispuestos  en r e l a c i ó n  ;

: d e f i n i t o r i a  del  pasaje de entrega^, y una p o si c i ó n  a b i e r ta  '

' de acceso en l a  que dichos medios de s u p e r f i c i e  quedan di s  

; puestos fuera de l a  r e l a c i ó n  c i t a d a ,  permitiendo e l  acceso  

! t r a n s v e r s a l  a dicho pasaje de entrega;  y  en e l  que dicha  

est ru c tu r a  de depós it o incluye  una parte de pared p e r i f é ­

r i c a  segmentaria y  móvil,  con medios de c i e r r e  f i j a d o s  a 

l a  misma, unos medios de montaje de dicha parte móvil de 

l a  e stru c tu r a  de dep ós ito,  con movimiento r e sp e c to  a l  r e s ­

to de la  est ru ctu ra de depósito entre una p o si c i ó n  de t r a ­

bajo en la  que dicha parte móvil de depósito y dichos me­

dios de c i e r r e  quedan di sp uestos en r e l a c i ó n  de re te n ció n  

del  paquete de elementos su je tad ore s y una p o si c i ó n  a b i e r ­

ta de acceso en l a  que dicha parte móvil de depós it o queda 

dispuesta fuera de dicha r e l a c i ó n ,  permitiendo e l  acceso  

t r a n s v e r s a l  y l o n g i t u d i n a l  a dicha estru c tu r a  de depósito;  

pudiendo hacerse funcionar dichos medios de guía y  de trans  

porte de manera que impidan e l  movimiento de l a  parte que 

va primero del  paquete de elementos su je tado re s,  guiada y  

transportada por e l l o s  en d i r e c c i ó n  t r a n s v e r s a l  a la  del  

movimiento de guía y avance d e l  mismo cuando dichas partes  

móviles están d isp u e s ta s  en dicha p o sición  de t r a b a jo ,  pe­

ro permitiendo e l  movimiento t r a n s v e r s a l  de acceso de d i ­

cha parte que va primero de dicho paquete de elementos su­

je tad o re s  cuando dichas partes móviles están di sp uesta s en
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dicha p o s i c i ó n  a b i e r t a  de acceso.

8 . -  Un aparato para c l a v a r  elementos suje-^ 

tadores  o de c lavazón,  que comprende: una estru c tu r a  de

cuerpo que define un pasaje de entrega de elementos s u j e -  

! tadores di sp uesto  para r e c i b i r  un elemento su je tado r'c on

! movimiento tra n sv ers o hacia su i n t e r i o r  y  con movimiento
i!
; l o n g i t u d i n a l  hacia fuera  de l  mismo; una e s t r u c t u r a ^ c f l í n  

! d r ica  de de pós it o,  f i jamente soportada por dicha e st ru ctu y
I !
} ra de cuerpo con su e je  p a r a l e l o  a l a  extensió n l o n g i t u d i -

i
¡ nal de dicho pasaje de entrega de elementos su jetad ore s,  ]

' , t
para contener un paquete de elementos su jet adores  o de c í a  

vazón que in cl u ye  multitud de e s t o s  elementos, p a r a l e l o s  y  

con cabeza,  in te rcon ecta dos  en s e r i e ;  medios impulsores  

montados en dicha e st ru c tu r a  de cuerpo, con movimiento en 

tre  una p o si c i ó n  de recepción d e l  elemento su jet ador y  una 

p o s i c i ó n  de elemento sujetador impulsado o clavado,  de mo­

do que e l  elemento sujet ado r que va primero o delante en 

dicho paquete puede ser introducido transversalmente en di  

cho pasaje de entrega cuando dichos medios impulsores e s ­

tán en dicha p o sició n  de recepc ión del  elemento sujetado r,

; para ser movido longitudinalmente hacia fuera de dicho pa­

sa je  de entrega por dichos medios impulsores durante e l  ¡no 

vimiento de e st o s  últimos desde dicha po si ci ón  de recepción  

de l  elemento su jeta do r  hasta dicha po si ci ón  de elemento su 

je tado r  impulsado o clavado; y unos medios de guía y  de 

t ran spo rte ,  entre dicha estru c tu r a  de depósito y dicho pa­

s a je  de entrega de elementos sujetadores',  para guiar l a  i 

parte que va primero de l  paquete de elementos s u j e t a d o r e s . 

y que se extiende desde dicho depós it o hasta dicho pasaje  

de en trega de elementos su je tado re s ,  y  capaces de ac tuar
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sobre dicha parte que va primero, después de impulsado caj  

da elemento sujet ado r delantero y  expulsado de dicho pasa­

je de entrega por dichos medios impulsadores, para tr ae r  

e l  elemento su jet ador inmediato su cesi vo  de l a  s e r i e . e n  

po si ci ón  t r a n s v e r s a l  y  meterlo en dicho pasaje de entrega

! incluyendo dicha e st r u c tu r a d l e . c u e r p o  una parte móvil do-¡
} ' t
¡ tada de medios de s u p e r f i c i e  que ^definen una parte t r a n s - j

; v e r s a l  de dicho pasaje de entrega de elementos su je t a d o -  !
] . ' * - !
¡ r e s ,  medios de montaje de dicha parte móvil de l a  e s t r u c - ;

; tura de cuerpo, con movimiento r e sp e c to  a l  r e s t o  de,d icha ;  

e stru c tu r a  de cuerpo, entre una p o s i c i ó n  de t r a b a jo . e n  la< 

que dichos medios de s u p e r f i c i e  quedan di sp ue s to s  en r e l a ­

ción d c f i n i t o r i a  de l  pasaje de entrega,  y  una po sició n  

a b i e r ta  de acceso en l a  que dichos medios de s u p e r f i c i e  

quedan di sp uestos fuera de l a  r e l a c i ó n  c i t a d a ,  permitien­

do e l  acceso t r a n s v e r s a l  a dicho pasaje de entre ga,  e i n ­

cluyendo dicha e stru c tu r a  c i l i n d r i c a  de depósit o una parte  

de pared p e r i f é r i c a  segmentaria y  móvil con medios de c i e ­

rre f i j a d o s  a l a  misma, unos medios de montaje de dicha  

parte móvil de l a  e stru c tu r a  de de pós it o con movimiento 

r e sp e c to  a l  r e s t o  de l a  e st ru c tu r a  de depósit o entre una 

p o sició n  de t ra b a jo  en l a  que dicha parte móvil de depósi^ 

to y  dichos medios de c ie r r e  quedan di sp uestos en r e l a c i ó n  

de r e te n c ió n  del  paquete de elementos su jeta do re s y  una 

po si ción  a b i e r ta  de acceso en l a  que dicha parte móvil de 

depósito queda dis pue sta  fuera de dicha r e l a c i ó n ,  permi­

tiendo e l  acceso t r a n s v e r s a l  y  l o n g i t u d i n a l  a dicha est ru c  

tura de dep ósito;  pudiendo hacerse funcionar dichos medios 

de guía y  de transpote de manera que impidan e l  movimiento 

de l a  parte que va primero del  paquete de elementos s u j e -
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tadore s,  guiada y transportada por e l l o s  en dir e c c ió n  trans  

portada por e l l o s  en di r e c c ió n  t r a n s v e r s a l  a l a  del  movi­

miento de guía y avance del  mismo cuando dichas partes tnó 

v i l e s  e stán  disp u e s ta s  en dicha p o sición  de t r a b a j o , . p e r o  

permitiendo e l  movimiento t r a n s v e r s a l  de acceso de dic-há 

parte que va primero de dicho paquete de elementos sujeta-j  

I dores cuando dichas part es móviles están di sp uesta s e.á'.di-j 

; cha p o s i c i ó n  a b i e r t a  de acceso.

! 9«- E l  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  8, en

e l- que dicha parte móvil de l a  e st ru c tu r a  de depósit o i n c l u

' y e :  una extremidad e x t e r i o r ,  y  dicha parte móvil de -e s tr u c
.' - i * *

tura de cuerpo in c l u y e  una extremidad e x t e r i o r  que se su- i

perpone a l a  extremidad e x t e r i o r  de dicha parte móvil de -
i

l a  e s t r u c tu r a  de depós it o cuando dichas pa rte s móviles e s -  

;tán d i s p u e s ta s  en dicha po sició n  de tr a b a jo ;  y  unos medios.

¡de r e te n c ió n ,  en l a  extremidad e x t e r i o r  de dicha parte mó-
¡
v i l  de l a  e st ru c tu r a  de cuerpo, se lecti vam ent e a p l i c a b l e s  

a dicha estru c tu r a  de cuerpo para retene r  de manera s o l t a - '  

ble  dichas part es móviles en dicha po si ción  de tra b a jo .

1 0 . -  El  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  9 , en 

¡el  que dichos medios de montaje para dicha parte móvil de 

l a  e s t r u c tu r a  de depós it o comprenden unos medios de chame  

l a  conectados con una parte de borde de dicha parte de pa-;  

red p e r i f é r i c a  segmentaria, teniendo e l  r e s t o  de l a  estruje 

tura de depósit o s u -e je- . i n cl in a d o  r e spe c to  a l  e je  de dicha  

e s t r u c tu r a  c i l i n d r i c a  de de pós it o,  de manera que dicha par­

te móvil de la  e st ru c tu r a  de de p ósito  y  dichos medios de 

c i e r r e  est án  montados con movimiento de gir o  en e l  sentido  

de apartarse de dicha po si ci ón  de t r a b a jo ,  con componentes 

30 de movimiento tan to t r a n s v e r s a l  como l o n g i t u d i n a l .
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1 1 .  -  E l  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  8, ¡

en e l  que dichos medios de guía y  de transporte incluyen  

un órgano de alimentación o avance en forma de t o r r e t a  que 

ti e n e  un eje  c e n t r a l  de r o t a c i ó n  dis pue sto  paralelamente j
i

Í a la  ex tens ió n l o n g i t u d i n a l  de dicho pasaje de entrega, d e !

¡ elementos su jeta do re s,  y  u n a.p lur al idad de b o l s a s  r e ce p t o ;
t ' ;
! ras de elementos su jeta do re s,  r e p a r t i d a s  en s e n t i d o c i r c u n  
! *' ; 
¡ f e r e n c i a l  y  que se extienden lon git udinalm ente,  de un .tamâ

' ño apropiado en toda su extensión l o n g i t u d i n a l  para r e c i ­

b i r  una parte de l a  p e r i f e r i a  de l a  cabeza de un elemento 

su je tado r,  estando dicho órgano de t o r r e t a  montado en d i ­

cha estru c tu r a  de cuerpo para d e s c r i b i r  su c e siv os  moyitnien 

tos  increméntales en torno a su e j e  de r o t a c i ó n  y  a s í  l l e ­

var l a s  su cesi va s bo lsas  p e r i f é r i c a s  de la  misma a una po­

s i c i ó n  de tra b ajo  en r e l a c i ó n  coo pera tiv a de comunicación 

con dicho pasaje de entrega de elementos su je tado re s,  de 

t a l  modo que e l  elemento su je tado r  que va primero, r e c i b i ­

do en la bolsa en po si ci ón  de t r a b a j o ,  queda di spues to en 

a l i n e a c ió n  dentro de dicho pasaje de entrega para ser im­

pulsado con movimiento l o n g i t u d i n a l  hacia fuera de éste  

por dichos medios impulsores.

1 2 .  -  E l  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  1 1 , 

en e l  que dichos medios de guía y  de transporte compren­

den un surco o ranura de recepci ón de l a s  cabezas de l o s  

elementos su je tado re s,  prac ti cad o en dicha parte móvil de 

l a  e stru c tu r a  de cuerpo en comunicación con l o s  medios de 

s u p e r f i c i e  d e f i n i t o r i o s  de l  pasaje de entrega y  que se e x ­

tienden a p a r t i r  de éstos  en forma arqueada y  en comunica­

ción con una parte de l a  p e r i f e r i a  de dicho órgano de avan 

ce de t o r r e t a  cuando dicha parte móvil de la  e stru c tu r a  de

.6 -6 -6 7
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cuerpo e s t á  di spues to en dicha p o sición  de t r a b a jo ,  y  un 

surco o ranura de r ece pc ió n de l a s  cabezas de l o s  elem,e_n.r 

t o s  su je tad o re s  p r ac ti c ad o en dicha e stru c tu r a  de cuerpo,  

entre dicho órgano de avance de t o r r e t a  y  dicha e s t r u c t u ­

ra de d e p ó s i t o .  . . .

1 3 . -  El  aparato de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  12,  

en e l  que dicha e st ru c tu r a  de de pós it o incluye un órgano 

c i r c u l a r  de soporte de elementos su jet adores  que ti e n e  una 

parte p e r i f é r i c a  e x t e r i o r  troncocónica destinada a r e c i b i r  

en r e l a c i ó n  de apoyo o su st e n tació n  e l  paquete de elemen­

t o s  su je t a d o re s  dis pue sto  dentro de dicha e stru c tu r a  de 

dep ósi to,  y  medios para a j u s t a r  l a  po si ci ón  de dicho órga­

no de soporte de elementos su je tad o re s  a l o  lar g o de un 

e je  p a r a l e l o  a l a  ex tens ió n l o n g i t u d i n a l  de dicho pasaje  

de entrega de elementos su je tado re s ,  para dar acomodo a 

paquetes de elementos su jeta do re s de d i f e r e n t e s  tamaños 

de elemento en l o n g i t u d ,  de t a l  modo que l a s  cabezas de 

l o s  elementos su je tad ore s queden apropiadamente situadas  

en p o s i c i ó n  para ent ra r  en dichos surcos o ranuras de r e ­

cepción de l o s  elementos su je tado re s .

1 4 . -  Un aparato para c l a v a r  elementos sujs  

tadores o de clavaz ón,  que es accionado por fu er za motriz  

y  que comprende: un depósito c i l i n d r i c o  para r e c i b i r  un 

paquete c ó n i c o - c i l i n d r i c o  de c l a v o s  f i j a d o s  entre s i  en 

s e r i e ,  teniendo cada-.uno de dichos c lav os  una cabeza por 

uno de sus extremos y  una s u p e r f i c i e  en punta, de penetra­

ción en l a  pie za de labo r,  por e l  otro extremo; un órga­

no c i r c u l a r  de soporte de l o s  c l a v o s  o elementos s u j e t a ­

dores, di spues to en dicho de pós it o,  que t ie n e  una parte  

p e r i f é r i c a  e x t e r i o r  troncocónica destinada a r e c i b i r  en

539750
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relación de apoyo o sustentación el paquete cónico-cilin- 

drico de clavos, por aplicación de las superficies de.pe­

netración en la pieza de labor de los clavos adyacentes 

colocados en dicho depósito; y  medios para ajustar la.po­

sición de dicho órgano de soporte de los elementos suje­

tadores o clavos a lo largo^del eje de dicho depósito ci­

lindrico. L

15. - El aparato de la reivindicación ]4, 

en el que dicho órgano circular de soporte de los elemen­

tos sujetadores incluye una parte interior plana que se 

extiende radialmente, unida a dicha parte periférica e x ­

terior troncocónica, de modo que los clavos adyacentes 

colocados en dicho depósito están soportados por sus cabe­

zas en posición por encima de ella.

16. - El aparato de la reivindicación 15, 

en el que dicha parte interior que se extiende radialmen­

te lleva conectado un vástago cilindrico que se extiende 

en sentido axil a partir de la misma hasta su aplicación 

en el centro del paquete cónico-cilíndrico de clavos.

17. - El aparato de la reivindicación 16, 

en el que dicho depósito cilindrico incluye una estructu­

ra de base fija dispuesta por debajo de dicho órgano circu 

lar de soporte de elementos sujetadores, unos medios de pa 

red periférica sostenidos por dicha estructura de base y 

unos medios de cierre que se extienden por el interior de 

dichos medios de pared periférica a cierta distancia de se 

paración respecto a dicho órgano circular de soporte, están 

do dichos medios de ajuste funcionalmente conectados entre 

dicho órgano circular de soporte y dicha estructura de base

18. - El aparato de la reivindicación 17, 

en el que dicha estructura de base incluye un vástago in-Lnciuye un vastagt

X 7 0 7 R ñ
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a e
t e m o  fijo que recibe a rotación dicho vástago primeramen­

te citado, y en el que dichos medios de ajuste comprenden 

unos medios de resorte que actúan entre dichos vástagos, 

obligando elásticamente a dicho órgano de soporte a ir-ha­

cia dicha estructura de base, y una pluralidad de apéndi­

ces de ajuste circunferencialmente repartidos, sostenidos 

por dicho órgano de soporte y aplicables cooperativamente 

a dicha estructura de base, para disponer dicho órgano de 

soporte en diferentes posiciones de relación o distancia" 

de separación de dicha estructura, correspondientes a di­

ferentes posiciones del movimiento de rotación de d i c h o ' 

órgano de soporte respecto al eje común de dichos vásta­

gos.

15

20

25

30

19.- Un aparato para clavar elementos su­

jetadores o de clavazón, que comprende en combinación, una 

estructura de soporte de paquetes de elementos sujetadores 

o de clavazón, que incluye un órgano circular de soporte 

dotado de una parte periférica exterior troncocònica; 

medios de pared periférica cilindrica que se extiende en 

torno a la periferia de dicho órgano circular de soporte, 

y medios de cierre que se extienden por dentro de dichos 

medios de pared periférica cilindrica a cierta distancia 

de separación respecto a dicho órgano circular de sopor­

te; y  un paquete cónico-cilíndrico de elementos sujetado 

res dispuesto en dicha estructura de soporte, incluyendo 

dicho paquete multitud de clavos, cada uno de éstos pro­

visto de una espiga con cabeza circular en uno de sus ex­

tremos y una superficie en punta de penetración en la 

pieza de labor en el otro extremo, y medios de interco­

nexión de dichos clavos en serie, paralelamente unos res-

3397506 -6-67



5

10

15

20

25

30

6 - 6 7

pecto a otros, de modo que los clavos interconectados en 

serie están arrollados formando un rollo cilindrico con 

sus cabezas dispuestas en superposición unas con otras, y 

dichas superficies de penetración en la pieza de labor di: 

puestas en una superficie cónica que corresponde en gene­

ral, en inclinación, a la de^JLa superficie troncocònica de 

dicho órgano circular de soporte, estando dicho paquete de 

elementos sujetadores estrechamente encerrado y  confinado, 

en general, por dicha estructura de soporte, y  soportado 

en ella, cuando dicha estructura de soporte está dispuesta 

con el eje de dicho órgano circular de soporte en posícióx 

vertical, por contacto de aplicación de las superficies de 

penetración en la pieza de labor de dichos clavos con la 

parte troncocònica de dicho órgano circular de soporte.

20.- Un aparato para clavar elementos su­

jetadores o de clavazón, que comprende: una parte o sec­

ción de cuerpo alargada con un mango rígido que se extien­

de lateralmente hacia fuera de la parte central de aque­

lla, una estructura de cuerpo fijada a uno de los extre­

mos de dicha sección de cuerpo y que define un pasaje de 

entrega de elementos sujetadores, dispuesto para recibir 

un elemento sujetador con movimiento transverso hacia su 

interior y con movimiento longitudinal hacia fuera del 

mismo; una estructura cilindrica de depósito, fijamente 

soportada por dicha estructura de cuerpo con su eje para­

lelo a la extensión longitudinal de dicho pasaje de entre­

ga de elementos sujetadores y dispuesto en un plano bisec­

tor que pasa por dicha sección de cuerpo y dicho mango di­

vidiéndolos en dos partes iguales, para contener un paque­

te de elementos sujetadores o de clavazón que incluye multi

339750
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tud de e s t o s  elementos, p a r a l e l o s ,  int erconectad os en s e -  

i
t r i e ;  medios impulsores montados en dicha se c ció n  de cuer­

po, con movimiento l o n g i t u d i n a l  de va iv é n  r esp ecto  a e l l a
¡

entre una p o sición  de recepción del  elemento sujet ado r y  ¡
! .......  í

5 ¡ una p o s i c i ó n  de elemento su jeta do r  impulsado o clavado-, ¡

j de modo que e l  elemento sujet ado r que va primero o delan -

' te en dicho paquete puede ser introducido transversalmen-

' te en dicho pasaje de entrega cuando dichos medios impul-¡! isores est án  en dicha po si ci ón  de recepc ió n del  elemento j 

10 i su je tado r,  para ser movido longitudinalmente hacia fuera ¡ 

de dicho pasaje de entrega por dichos pedios impulsores ! 

durante e l  movimiento de estos  últimos desde dicha p o s i ­

ción de re cepc ió n de l  elemento su jeta do r  hasta dicha pogd. 

ció n de elemento sujeta do r  impulsado o clavado; y  unos me- 

15 dios de guía y  de t ra n sp o rt e ,  entre dicha est ru c tu r a  de de

p ó s i t o  y  dicho pasaje de entrega de elementos su jet adore s,  

para guiar  la  parte que va primero de l  paquete de elemen­

tos  su je tado re s y  que se extiende desde dicho depósito has 

ta dicho pasaje de entrega de elementos su jetad ore s,  y c a-  

20 paces de ac tu ar  sobre dicha parte que va primero, después

de impulsado cada elemento su je tado r  delantero y  expulsado  

de dicho pasaje de entrega por dichos medios impulsores,  

para t r a e r  e l  elemento sujet ado r inmediato suc esi vo de la  

s e r i e  en po sició n  t r a n s v e r s a l  y  meterlo en dicho pasaje de 

25 en tre ga;  definien do dicha e st ru c tu r a  de cuerpo ademas una

s u p e r f i c i e  r í g i d a  de a p l i c a c i ó n  a l a  labo r,  que rodea e l  

extremo de dicho pasaje de entrega que da longitudinalmen­

te hacia fuer a,  estando dicha e st ru c tu r a  de deposito d i s ­

puesta lateralm ent e hacia fuera a p a r t i r  de dicha s u p e r f i -  

30 c i é  de a p l i c a c i ó n  a l a  labo r,  en l a  misma d i r e c c i ó n  que l a

5397506 -6 -6 7 43 -



5

10

ex tens ió n l a t e r a l  de dicho mango y  h a b i l i t a n d o  una super-

f i c i e  r í g i d a  de a p l i c a c i ó n  a l a  l a b o r ,  di sp uesta en un plí.
*

¡no comón en general a l a  s u p e r f i c i e  de a p l i c a c i ó n  a la  l a -  

! bor que rodea e l  extremo que da lon gitudinalmente haciaI ' * 'i fuera,  de dicho pasaje de entrega de elementos su jetad ore s.
I ... *** '

2 1 . -  " U N  APARATO PARA CLAVAR ELEMENTOS i

¡SUJETADORES 0  DE CLAVAZON " (Cla^e Int erna cio na l  Ro?b.). ¡
i ' !

Tal  y  como se ha d e s c r i t o  en l a  Memoria que 

antecede,  representado en l o s  di bu jo s que se acompañan, y  i 

'con l o s  f i n e s  que se han e s p e c i f i c a d o .  . - -

: Esta Memoria consta de cuarenta y  cuptro
f
hojas e s c r i t a s  por una sola de sus c ar as.

Madrid,

P* A.

AB)

339750
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