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La presente invencidn se refiere ‘a apara-

tos para impulsar o hincar elementos de sujecién o clava-

z6n, y mAs especialmente a perfeccionamientos en la.estruc

o S AL A S ————— i —— st

. H
. s SR |
tura para manipular los elementos de sujecidn en tales apa

ratosoe )

N va

. s

T N e

Los aparatos impulsores de elementos de sg?

4
H

jecibn, accionados por fuerza motriz, tienen muchas Vent_a_a_g

v .

jas desde un punto de vista de economia tanto de mano de

obra como de tiempo, en relacibén con la impulsidn de ele--
A )

- 1
i
PN

mentos sujetadores robustos, tales como clavos, para uso
en las industrias de construccidn. Ahora biemn, en rela-~
cién con los intentos de aplicar los conceptos de impul-
sibn de elementos de sujecidn por fuerza motriz a tales
elementos robustos, surgen varios problemas. Una herra-
mienta destinada a esta aplicacidn, al tiempo que portéti;,
debe ser también relgtivamente pesada para resistir las
fuerzas que se desarrollan para iépulsar o meter un clavo
de un solo golpe. El peso de los clavos utilizados es asi
mismo factor importante, y el peso adicional de todo un de
pbsito lleno de &éstos tiende a reducir la manejabilidad de
la herramienta. Limitando el tamaiio del paquete de clavos
que vaya a aceptar el depdsito se puede tener cierta econo
mia en peso, pero esta limitacibén significa tener que re-
cargar con mayor frecuencia y, por tanto, mayores tiempos
de inactividad.

Otro problema en la construccidn de tales

herramientas impulsoras esti en la necesidad de proveer la

precisa y eficaz retencidn de los elementos sujetadores

dentro del depdsito, la guifa de dichos elementos a su sali

da del depbsito y el transporte de los repetidos elementos
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sujetadores desde el depbsito a la cdmara de impulsidn o

el pasaje de entrega o salida, de modo que sean adecuada-

SE VL

mente impulsados e introducidos por el finico recorrido de

fuerza del impulsor. Respecto a esto, la manera concreta

LY

e t
de empaquetar los elementos de sujecidn tiene, sobqq,gsta;
v }
e ® e i
estructura, una importante relacidén. La presente inven-
» - f

cidn lleva incorporada una estructura de depdsito en unidn

- B
sV

de un paquete de elementos sujetadores, del tipo exppgstog

en la patente americana de Peterson ne 3.083,369, del’2 |

L

de abril de 1963, por un conjunto de clavos.

n
s .

Los esfuerzos anteriores para habilita}'un;
aparato impulsor de elementos sujetadores, para elementos
sujetadores de tipo robusto, no han resultado hasta ahora
enteramente satisfactorios. Por ejemplo, en la actualidad

se dispone de aparatos destinados a clavar puntas de cabe-

za en T. Dandole a la cabeza de dichas puntas una configu

-racidn rectangular, de anchura igual al didmetro de la espi

ga, ¢s posible empéquetar tales puntas unas pegadas a otras,

como se hace con las grapas. En esta formacidn de asi pega

‘dasy las puntas pueden hacerse avanzar de manera muy pare-

cida a como se hace avanzar una serie de grapas usuales pe
1

gadas entre si, Ahora bien, esta disposicidn, presenta

dos ventajas cuando se trata de puntas de tamafio relativa-

) »
‘mente grande como, por ejemplo, las denominadas de "seis

peniques" y mayoresa.. Primeramente, la configuracidn de la’

cabeza es tal que sencillamente no proporciona el mismo po

der de retencidén o sujecidn que una punta comiin de cabeza

plana redonda. Esto puede ser un grave inconveniente, por
ejemplo, en la industria de la construccidén o edificacién,
donde es preciso satisfacer requisitos reglamentarios. En
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segundo lugar, un grupo o serie de estas puntas pegadas,

gue contenga un nmero de ellas adecuado para permitir

EEIEN

una frecuencia de recarga convenientemente reducida, pue-,

de presgentar problemas de distribucidn de peso nada ?eédgi
flables. Por ejemplo, recién introducida una serie de pun;

Y S

tas de cabeza en T pegadas, en un depdsito alargadd'de'ci;

pacidad suficiente para recibirlas, el centro de gravedad:

de la carga de elementos sujetadores estari aproximadamen

3

te en medio de la serie de puntas de cabeza en T pegadas.,
* To. .

. s 2
Al avanzar esta serie, el centro de gravedad se ira--des-

" plazando hacia dentro, en el sentido del avance, modifi-

cando asi apreciablemente la sensacidn al peso de la he=-
rramienta, y su facilidad de maniobra.

La primera desventaja de las puntas de ca-
beza en T puede superarse ficilmente utilizando puntas co-
munes, de cabeza plana y redonda. Ahora bien, tales pun-

tas no se han reunido hasta ahora satisfactoriamente en

" formacibn de paquete o serie de puntas pegadas. Se han he

cho diversas propuestas para empagquetar las puntas comunes

paralelas unas a otras, empleando, por ejemplo, cintas de

" pldstico y bandas sin fin de papel. Todas estas propues~

tas presentan el inconveniente de que en el aparato impul-
sor de elementos sujetadores es preciso disponer de medios
para manipular la estructura que reune o empaqueta estos
elementos de sujecidn. Por ejemplo, cuando se utilice cin
ta de pldstico es preciso prever medios sea para impulsar
la cabeza de las puntas a través de la cinta, sea para sec
cionar la cinta a fin de meterla con el clavo, y en este
caso la parte de la cinta de plistico puede sobresalir por
encima de la cabeza de la punta, una vez clavada, Se han
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habilitado aparatos impulsores de clavazbdn, para separar

los clavos de los medios de empaquetado antes de efectuar

i
i

LT I ;
se realmente la operacidn de clavarlos, pero cesto presen~:
ta el inconveniente de que es preciso prever medios“de"re%

4
1]
tencibn para sujetar, en la cimara de impulsibn el clavo {

LY

N RS AR H
. liberado, antes de la operaciﬁn de clavar, y es preciso i

- asimismo manipular aisladamente los medios de empaquatado:

10

separados.

El paquete de clavazdn descrito en’l%-heg}
)

cionada patente de Peterson proporciona una disposicidén

_de empaquetado que presenta una condicidn éptima pafé la

15

construccidn del aparato impulsor de clavos. Como se ex-
pone en la patente de Peterson, los clavos van interconec

tados en serie, paralelos unos a otros, mediante un par de

alambres paralelos, flexibles y frangibleg, soldados a la

espiga de cada clavo., Con esta disposicibn, la parte de

" los alambres que se extiende entre cada dos clavos parale

20

25

los adyacentes actlla en efecto como un sistema articulado
en paralelogramo, permitiendo el movimiento paralelo tan-
to transversal como longitudinalmente entre cada dos cla=-
vos adyacentes. Con.tal aptitud, es posible disponer mul
titud de clavos formando una especie de rollo en el que
las cabezas de las puntas o clavos queden, en cada capa su
cesiva del rollo, dispuestas debajo de las cabezas de la
capa precedente del rollo. El paguete resultante consis-
te, pues, en un rollo de elementos de sujecibn o clavos pa
ralelos, de configuracidén periférica generalmente cilindri
ca, y de configuracidén cdnica o troncocénica por arriba y

por abajo. Esta disposicidén proporciona una éptima densi-

dad de clavos en un espacioc dado, asi3c3m0917v3t0’a de qgue

-~ 5 -
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el centro de gravedad permanece relativamente estacionario

segln el rollo se va desenrollando durante el trabajo.

ad e

Es, pues, objeto del presente inventg una

- * a

: estructura de depdsito para retener eficaz y efectivamén-
i -y -

: te un paquete cdnico-cilindrico de clavazdn, del tipd dess
i LV

N L i
i .- !
{ crito, de manera que retiene firmemente los clavos én cons

i
: o |
dicidén que permite retirar fécilmente del depbsito la capa

‘exterior del rollo. e

|

- i
: ) '
' Otro objeto de la presente invencion*r@si-%
‘de en una estructura de depdsito y un paquete cénico-cilin

-

¥
drico de clavazén en é1 montado de manera gue conservi.su !
formacidn bajo fuertes cargas percutientes, permitiendo al

propio tiempo retirar ficilmente los clavos del paquete..

N

Otro objeto de la presente invencidn reside;

e
T

.en una estructura de depbsito del tipo indicado, gque posee:

-medios perfeccionados para ajustarla de modo que no se aco

‘moden paquetes de clavazdn de distintos tamafios.

»

Si bien el paquete de clavazdn arrollado en;

‘cono y la forma de construccibén de depbésito de la presente,.
B i
}nvancién proporcionan las ventajas de la forma de construc

cidn de clavos de cabeza plana completamente redonda con la
H [

bptima densidad y distribucidén de peso de los clavos, en %
¢omparaci6n con los paguetes a base de elementos pegados, !
: \ I
se presenta el “problema de transportar o hacer avanzar los i
élementos de sujec{éﬂ'péytiendo del paquete en rollo, pro-é

élema considerablemente mis diffcil gue cuando se trata de :
#n paguete a base de elementos pegados. ELl transporte o
;vance con un paquete a base de elementos pegados es cosa
sencilla, que requiere simplemente disponer de una fuerza
ée resorte, en el extremo lejano del pagquete, fuerza que

? | 339750
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u .
sacarlos del rollo, lo que hace necesaria una dispoEicidn;

‘ mucho was complicada y susceptible de mal funcionamiéﬁto

sirve para predisponér eldsticamente el paquete entero y
obligarlo a avanzar hacia una posicidn de alimentacidn.

Esta simple disposicibn de avance no es posible con un |

e - i

S
paquete de elementos de clavazdn en rollo. Por el contra:
rio, aqui hay que tirar de los elementos de clavazén’para!

A :

TN meerve o §

H

i

}

H

c

cuando se trabaja a grandes velocidades.

ot

En relacidn con el problema de hacer avan--
: .

~zZar los elementos de clavazbén retirindolos de paquetes en-

" rollo, se tropicza ademids con el problema de soportar‘losi

" elementos de clavazbén dentro del pasaje de suministro de

- los mismos, y antes de la operacidn de clavarlos. Como

antes se ha dicho, las disposiciones hasta ahora previstas

han venido presentando dos dificultades., Primeramente, la

_manipulacidén de los medios de empaquetado en el momento de

la entrega; y/¢ en segundo lugar, cuando los medios de em~

paquetado sufren una previa separacién, la manipulaci6n del

elemento sujetador o clavo individual dentro del pasaje de

entrega o suministro.

Conforme a los principios del presente in-
vento, un paguete de‘clavazén construido con arreglo a las
enseflanzas de la patente de Peterson presenta una condi-~
¢idén Sptima réspecto a estos dos problemas. En primer lu
gar, los alambres paralelos que sirven para "empaquetar"
los elementos de clavazén permiten que el elemento del pa-
quete gue va primero guede suspendido por los alambres di-
rectamente dentro del pasaje de suministro, de modo cue no
hay necesidad de prever medios de agarre ajenos o exterio-

res. En segundo lugar, el movimiento de impulsidn del ele

339750
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mento sujetador gue va primero, con el pasaje de entrega,

puede utilizarse para seccionar los alambres eantre este

elemento sujetador que va primero y el inmediato suce€sivoj

- .

* s
de modo que cuando el elemento que va primero sea intredu

5 ~ cido en su sitio, en el material de labor, llevari cénsi-

go una parte de los alambres. Estos alambres sirven:de

plas de retencidn dentro del material de labor, y aurien~

tan la eficacia del clavo como elemento de sujecidm:*Asi,

no hay necesidad de disponer en el aparato impulsof&dg‘cl

...—..lm

10  vazbén medio alguno para separar los medios de empaépé%ado;
de los elementos sujetadores o clavos, ni de manipﬁlarjde%
otro modo los medios de empaquetado aparte de los elemen-
tos sujetadores. Por el contrario, como mds arriba se ha’
indicado, los medios de empaguetado en forma de alambres

15 paralelos no sdlo facilitan la sustentacién de los elemen.
tos sujetadores antes de la impulsidn o introduccidn de
los mismos, sino que acrecientan la eficacia de estos l-
timos, una vez metidos,

Por todo ello, es ademds objeto del presen-

20 te invento un aparato impulsor de clavazdn del tipo mencig

- nado, que posee medios perfeccionados para transportar los
)

elementos sujetadores o de clavazbn de un paquete en rollo,

del tipo descrito, al pasaje de eutrega o salida del apa-

\
\

rato.

25 Oﬁﬁgmpbjgto del presente invento reside en
unos medios de transporte del tipo indicado, gue poseen |
‘medios perfeccionados para efectuar la acecidn de cortar lés
-medios de alambre que sirven para empaquetar los elementoé
Ede clavazdén, en respuesta al movimiento de impulsidn del f
30 ;elemento de clavazdn que va primero. é
- 339750
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Otra caracteristica necesaria para el fun-:

cionamiento eficaz de un aparato impulsor de clavazdn del’

tipo aqui previsto consiste en una estructura que permite’

1
i

al operario obtener répido acceso al depdsito, con el oh-!

5 i jeto de reducir el tiempo necesario para efectuar lélfe- %
L . P ‘.:" '
carga, y obtener acceso a,los’medlos de guia y transporte:
del paquete para facilit;r la redgrga, asi como para faci.
. litar la reparacidn en el caso de que haya un atasco.
Por consiguiente, es ademids objeto déi pre
s SR :
10 sente invento un aparato del tipo descrito, que poseé me-
dios perfeccionados para permitir un répido acceso ﬂo.sé-
lo al interior de la estructura de depdsito sino al interior
de la estructura de guia, entre el depdsito y los medios
’de transporte, asi como al interior del pasaje de entre-
15 ga o salida de losa elementos de clavazdn.

Otro objeto del presente invento reside en
un aparato del tipo indicado, en él que las partes compo-
nentes estén dispuestas, unas respecto a otras, de manera
gque el dispositivo puede ser convenientemente manipulado

20 por el operador, tanto horizontal como verticalmente para-
clavar sea en sentido normal o al sesgo, presentado la dis
posicidn una condicidn Sptima de equilibrio que no varia
.materialmente al variar la carga de elementos sujetadores
o de clavazbdn durante el uso.

25 Otro objeto del presente invento regide en

-un aparato del tipo indicado, de construccidn relativamen-

te sencilla, de funcionamiento eficaz y econdmico de manu-

‘facturar y mantener.

Estos y otros objetos del presente invento

30 se irédn desprendiendo en el transcurso de la siguiente des

339750
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cripcidn detallada, y de las reivindicaciones finales.

La invencidén puede comprenderse mejor por

N s vy S v

-

referencia a los dibujos adjuntos, donde se muestra’ tna

forma de ejecucidn ilustrativa de la misma, y en los.cua~

5 © les: e

PETEIN

: - la figura 1l es una vista en perspeqgtiva

{ de un aparato impulsor de clavazdm realizado conforme ‘a

: los principios del presente invento, en la cual se ilus-
i

‘ tra la disposicidn general de las partes componenteqldgl

.

10 aparato; ,;'3 ;

- la figura 2 es una vista en alzado fpogi
tal de la parte inferior, de manipulacidn de los clavos,

- del aparato ilustrado en la fig. 1;

-~ la figura 3 es una vista en alzado pos=-

15 - terior de la estructura representada'en la fig. 2;
- la figura 4 es una vista en seccidn frag

mentaria y ampliada, tomada por la 1inea 4~4 de la fig. 1;

- la figura 5 es una vista en seccibn toma

da por la linea 5-5 de la fig. 4;
20 .- = 1la figura 6 es una vista en perspectiva

‘de la forma de construccidn de depdsito del presente inven
! P .

"“to, y que ilustra la misma en su posicidén de abierto, para

acceso, y para recepcidn de un paguete de clavos:

I

N

“~- 1la figura 7 es una vista en seccidn frag
=

25 mentaria ampliada, tomada por la linea 7-7 de la fige. 5;

~ la figura 8 es una vista semejante a la
fig. 7, que ilustra la estructura de depbsito ajustada pa-.

‘ra dar acomodo a un paquete de clavos de menor tamafio que

los representados en la fig. 7;

30 : - la figura 9 es una vista semejante a la

sty 0. 939750
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i
fige 8, que ilustra la estructura de dep&gité ajustada pa;
ra dar acomodo a un paquete de clavos todavia mds peque- %
flos; |

~ la figura 10 es una vista en secci&n

Fmy - wmarge,

' fige 4; R o o

;

fragmentaria ¥ ampliada, tomada por la linea 10-10 de 1la g
: !

5

I

- la figura 11 es una vista en perspecti=:

r

va de la estructura representada en la fig. &, ¥y que‘llus

tra los medios de transporte o avance de la presente “in-

8.

vencidn, y la manera de tener acceso a los medios de tvans

- porte y al pasaje de entrega o salida de los elementos de

clavazbdng

- la figura 12 es una vista en seccidn
fragmentaria tomada por la linea 12-12 de la fig. %4 y que
ilustra la manera de soportar un elemento de clavazdn den
tro del pasaje de centrega del mismo; y

- la figura 13 es~una vista semejante a
la fig. 12, que ilustra la manera de seccionar los alam-
bres de empaguetado, durante la parte inicial del uovi-
miento de impulsidn o introduccidén del elemento sujetador
o clavo, dentro del pasaje de entrega del mismo.

Con referencia mids especialmente a la fig. 1
de los dibujos, se representa en ella un aparato impulsor
de clavazdn, designado en general con el nmero 10 y reali
zado conforme a los principios del presente invento. E1
aparato 10 incluye una parte alargada o cuerpo de alojamien
to 12 dotada de un mango 14 gue se extiende lateralumente
hacia fuera desde la parte central de aquél, y una parte
de manipuiacién de clavos o elementos de sujecidn, desig-
nada en general con el nlmero 16, asegurada fijamente a

339750
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| uno de los extremos del cuerpo de alojamiento 12 y que sef

. .
:a éstee Pel

clavazdén, neumdticamente accionado, de una forma cualquie=

extiende hacia fuera a partir de éste, en alineacidén con
el mango 14 y a muy poca distancia de separacidn respeéto

2

El cuerpo 12 aloja un mecanismo impulsor de

. ra de construccidn adecuada.

. . . o
La presente invenciln se refiere mis en‘par

-
P

. i
" ticular a la parte o seccién 16 de manipulacidn de clavos,

B ]

-y a su relacidn con el cuerpo 12 y el mango 1lk. Loé_déta%

lles de construccibn del mecanismo impulsor neumiticahmente

accionado, y el detalle del modo de trabajar éste, no for-

-man parte de la presente invencidn. A los fines de esta

invencidn, baste hacer notar que este mecanismo incluye un
véstago impulsor 18 de los elementos sujetadores o de cla-
vazbdn (figs. 12 y 13) montado dentro del cuerpo 12 con mo=-

vimiento de vaivén entre una posicidn de recepcidn del ele

mento sujetador, en la que queda dispuesto dentro del cuer
"po 12, y una posicidn de eiemento sujetador impulsado, en

la que se extiende hasta fuera desde el mismo., El vastago

impulsor 18 de los elementos sujetadores o clavos sirve pa

\]

ra impulsar el elemento sujetador que va primero, en un pa

quete de ellos, designado en general con el nOmero 20, Yy

- A}
clavarlo en una pieza de labor, durante su movimiento desg-
de la posicidn de na9eppi6n de elementos sujetadores hasta,

su posicidn de elemento sujetador impulsado.

Como se ilustra en los dibujos, el paquete

20 de clavazdén estd construido con arreglo a lo expuesto
‘en la mencionada patente de Peterson, e incluye multitud

‘de clavos o puntas comunes 22, cada uno de los cuales tiene

339750
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i

. 2 de cada clavo.

una espiga 24 que termina por un extremo en una punta 26
y por el otro en una cabeza circular agrandada 28. Los

clavos 22 del paquete 20 estin interconectados en sefié}

. : i
paralelos unos a otros, por medio de un par de alambres :
i
t

paralelos 30 flexibles y frangibles, soldados a la esplga

b T A,

La parte 16 de manipulacibén de los clavos

4 iy . s
ineluye una estructura de depbsito 32, para recibir y so-

portar el paguete de clavos 20 en formacibn de rollou cdni-

. ' '
ca, una egtructura de guila 34 para recibir y guiar la par-

te delantera de la capa exterior del rollo formado ﬁor!el,
paquete de clavazdn 20 soportado dentro del depdsito 32,
¥y un mecanismo de transporte o avance 56 para coger la par
te delantera del paquete de clavazdén y meterla dentro de
la guia 34, y efectuar el movimiento del clavo o elemento
sujetador que va primero en este paquete, introduciéndolo.
en el pasaje 38 de entrega de clavoss

El wmecanismo impulsor neumiticamente acciona
do puede hacerse funcionar para efectuar el movimientp del
vistago impulsor 18 desde su posicibn de recepcidn de cla
vos cuando en el pasaje 38 de entrega de clavos se ha in-
troducido el ¢lavo 22 que va primero, el operario ha apre
tado un disparador 40 wontado junto al mango 14, y el apa
rato ha sido aplicado a una pieza de labor de modo que se
oprime una zapata de activacidn 42 montada con movimiento
en la parte 16 de manipulacidn de clavos. Durante el mo-
vimiento del vdstago ilmpulsor, desde su posicibn de recep=-
c¢ibn de elementos sujetadores o clavos hasta su posicidn
de elemento sujetador clavado, el clavo 22 que estd dentro

del pasaje de entrega 38 de los elementos squtadores es
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_ neumiticamente accionado es tal que el vistago impulsor’

5

10

15

t
movido hacia fuera por el vistago impulsor 18, e introdu-:

cido en la pieza de labor.

an

Como aqui se expone, el mecanismo impulsor

18 se hace volver a su posicidn de recepcidn de elementos

. i
sujetadores, para repetir el ciclo, cuando se han sdﬁisfbi

}
cho las condiciones iniciales arriba citadas. ’ !

!
e T
Con referencia mis especialmente a las fi-}

guras 2 a 6 inclusive, la estructura de depbsito 32;cbmpr%5
de un miembro de base 44 de aplicacidn a la labor, éoﬁfigé
rado en general en forma de disco con una pestaila péfifé—i
rica 46 que se extiende en sentido axil, formada en su pe,
riferia exterior, y su periferia interior doblada hacia.

dentro formando una pestafia periférica interna 48 parale-

la a la pestafia 46. A la periferia interior de la pesta-

" fla exterior 46 va fijamente asegurada la parte exterior de

20

una pestaila periférica 50 de un miewbro o base interior
52, La base interior tiene una abertura central 54 para

recibir uno de los extremos de un eje hueco 56 asegurado

" a la parte central de la base interior 52 por un medio adg

- cuado cualquiera, tal como un conjunto de tuerca 58.
1

El eje fijo 56 y la base interior 52 llevan

- montado, con movimiento hasta una pluralidad de posiciones
: , X

de ajuste respecto a aquellos, un conjunto de soporte de

25

paquete de clavazdu, designado en general con el nfmero

60, El conjunto 60 incluye una pared troncocdnica exte-

~rior 62, dispuesta formando con el eje geométrico del eje

30

6-6-67 |

56 un 4ngulo igual en general al &ngulo de cono del paque#

te de clavazdn 20. La periferia interna de la pared tronco

“cbnica 62 es enteriza con la parte exterior de una pared

N

-
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66, y de modo gue se extiende por, 1 atravesando y i@co-

)
H

pecto al eje geoméirico del eje 56. La periferia interna’

!

i
L,
de un eje exterior, o parte cilindrica 66 de mango_de ajus

de la pared interior 64 estd fijada a uno de los extremos

te, montado a rotacidn en el eje 56. SN
Al extreniv opliesto del eje exterior mévil ?

‘
t

, f
d

N .
rriendo el eje interior fijo 58, va asegurada una varilla’

- 68 cuyo extremo opuesto lleva aplicada una tuerca 70. En .

3

el interior del eje interno 56 va dispuesto un muells de :

compresién 72 rodeando el vistago 68 entre la tuerca 70

o -

“y el extremo opuesto del eje, muelle gue sirve para pre-

disponer elfsticamente el conjunto de sustentacidn 60'obli
gindolo a ir hacia la base 52,

Se prevén medios para mantener el conjunto

de soporte 60 en diferentes posiciones de separacidn res-

pecto a la base 52, con el propdsito de dar acomodo a pa-
quetes de clavazdn 20 de distintos tamafios. Como mejor se
ilustra en las figs. 5 y 7, tales medios comprenden de pre
ferencia una pluralidad de apéndices de ajuste 74 reparti-
dos circunferencialmenté y asegurados fijamente al conjun-
to de soporte 60, en posicibn que se extiende hacia la ba~
se 52,

Como mejor se ilustra en la fig. 7, cuando
el conjunto de soporte 60 estd ajustado para dar acomodo
a un paquete de clavagénqu.tamaﬁo grande como, por ejem-
plo, uno que comprenda clavos o puntas comunes 22 del tipo

denominado de,"ocho penigues™,cada uno de los apéndices de

‘ajuste 7L se extiende entrando en una abertura coincidente

76 practicada en la base, y una parte plana interna 78 de

339750
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cada apéndice de ajuste se aplica y es sostenida por la
superficie contigua de la base interior 52. Cuando se de

sea acomodar un paquete de clavazbn de menor tamaiio (por

ejemplo, uno que contenga clavos de "seis peniques"), el

operador agarra el eje exterior mévil 66 y tira de- é1,

v

efectuando al propio tiempo una ligera rotacidén para.apli

-

car una parte intermedia 80 de cada apéndice 74 a.Td-.su-

Taw ]

0 1= SO

perficie contigua de la base 52. Para impedir que el con::
junto de soporte 60 se salga de la posicibdn inﬁermedig ig
10 ' dicada en la fig. 8, cada apéndice incluye un saliente 85
junto a su parte intermedia 80, saliente destinadq;éién—:
trar en una abertura 84 practicada en la base 52 j@%té a

E)

la abertura 76 asociada. -
Como se comprendera, pueden preverse posi-
15 - c¢iones adicionales de ajuste para dar acomodo a paquetes
" de clavos que sean mis pequefios que los de} paquete reprg:
sentado en la fig. 8. Una de estas posiciones de ajuste
" es la representada en la fig. 9, en la que cada apéndice
. 7% lleva una parte exterior 86 con un saliente 88 asocia-v

20 . do para entrar en la abertura 84, cuando la parte 86 estd:

Edispuesta en contacto de éplicacién con la base 52.

1

v

Como mejor se ilustra en la fig. 6, la es-;

. tructura de depdsito 32 incluye asimismo una seccidn o pa{
. i
t
“red periférica fija y segmentada 90, asegurada firmemente,

25 . como por soldadurg;p'sgmilar, a lo largo de uno de los box
, .-y Tt

‘des marginales, a la periferia exterior de la pestaiia ex~

Zterior de la base 44. E1 confinamiento periférico del pgé
1 b

%quete de clavazbn 20 dentro del depdsito 32 se completa por

jmedio de unaiparte o pared periférica segmentada 92, coope

. 30 rante con la anterior. La parte de pared 92 lleva rigidamen

¢
§
1
'
!
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.

te, como por soldadura o similar, una pared de cierre 94,:

i
a
|
z

de forma troncocdnica en general,

Como» me jor se ilustra en la fig. 4, las

b

l

partes de pared periférica 90 y 92 son aproximadamertc de

1802 de extengidén en arco, de tal modo que la parté_oasecé
n o — . . i

cién 92 y las tapas 9% fijadas a ella estdn montadas con

. movimiento de separacibn de su reqlacién cooperativéyéqn

i la pared periférica 90, permitiendo el completo acceso als

' interior de la estructura de depbsito %32. Como se ilustra

3

“en el dibujo, la seccidn de pared 92 y la seccidn de cie-

rre 94 estdn interconectadas con la pared 90, como ?by me -
dio de un conjunto de charnela inclinada 96, con mOvimien-
to de giro desde una posicidn de trabajo en la que hay coo
peracidn con la pared periférica 90 separindose de esta a1
tima en sentido tanto radial como axil, hasta una posicidn
de abierta para el acceso, ilustrada en la fig. 6.

La estructura de gﬁia 3Lk estd constituida
en parte por un miembro de cuerpo rigido 98 fijamente ase-
gurado al extremo contiguo de la parte de cuerpo 12, como
por medio de tornillos 100 o similares. Como mejor se ilus
tra en la fig. 11, el miembro 98 incluye una superficie a=-
largada 102, de configuracién arqueada en seccidn transver
sal, dispuesta en alineacidn con el vistago impulsor 18 y
que define parte del pasaje de entrega o salida 38. En co-
municacibn lateral con la superficie alargada 102 hay una
‘superficie alargada 104, de configuracidn arqueada en sec-
cién transversal, y -que define una parte de cimara semici=
lindrica dentro de la cual va montado el mecanismo de trang
porte o avance 36, La parte del miembro 98 que se exticnde
lateralmente hacia fuéra de la superficie 104 tiene uﬁa ra=

339750
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i
. . i
nura 106 de recepcidn de cabezas de clavo, que comunica :

por uno de sus extremos com la superficie 104 en una posi
cibén distante del extremo contiguo de la misma, y que por

su extremo opuesto se abre con divergencia hacia fuera.

5 ! A En la parte contigua del miembro 98~ﬁqy:

; practicado un entrante 108 que recibe uno de los extremosi
N .
" de un conjunto de soporte 110 de momtura, gue tienc 2n ges

- neral forma de L. El soporte de montura 110 estd rigida-|
- - i

" mente asegurado al wmicmbro de cuerpo 98 por un medio ade-;
10 ~cuado cualgquiera, tal como unos conjunios de perno_l;zj A;
y su extremo opuesto va fijamente asesurado a la pa?ﬁg coé
:tigua de la base 44 y a la seccidn de pared perifériéa:90:
de la estructura de depdsito 32, como por soldadura o simi
lar. Como mejpr se indica en la fig. 4, el soporte de mog
5 tura 110 puede incluir una parte interior 114 de guia de
las cabezas de los clavos, fijada dentro de la parte inte-
rior contigua de la seccidn de pared periférica 90, y se
extiende hacia fuera de la misma en configuracidn arquea-
da, en una posicibn contigua a la ranura 106, de modo que
20 se aplica debajo de las cabezas de los clavos dispuestos

dentro del depdsito. .

1

Otra parte de la estructura de guia 34, que
coopera con la ranura de guia 106, esti sostenida por el '
‘extremo contiglo dé la parte de pared periférica montada a_

25 rotacibn 92 de la estructura de depbsito., Como mejor se
ilustra en las figs. 1, 6 y 11, la parte de pared periféri-
ca 92 del depdsito estid provista, en el extremo de la mis-
ma, opuesto a la charnela 92, de una parte enteriza de pa-'.

red de guia 116, gue se extiende hacia fuera. De preferen-

30 cia, la superficie interior de la parte de pared de guia tie

6-6~67 - 18 - 339750



i
nera que se aplica por debajo a las cabezas de los clavos;

al salir &stas del depbsito., Con el fin de estabilizar

I s &
{ 1a parte de pared de gufa 116 cuando esth en posicidn de

5 ; trabajo, hay una barra de guia 118 en U fijamente asegura

R Y

da a la superficie exterior de agquella, como por scldadu-:

-

an mrm———

. 1

" ra o similar, en posicibn tal gug una de sus ramas ge apli
' ca sobre la parte contigua del miembro de cuerpo 98 mien-
_tras la otra rama de la misma se aplica por debajo de una.
1) !

10 parte contigua de una pieza rigida en punta o "morro" 120

fijamente asegurada al extremo libre del micmbro qaléuer-_
: po 98. Como puede verse, dado gue la parte de paréé 116

de guié estd fijada a la parte o seccidn de pared del de-

pdsito montada a rotacidn, puede moverse ficilmente y sa-

15 lir de su posicidén normal de trabajo, en relacidn coopera-
tiva con los clavos dispuestos dentro de la estructura de
guia, pasando a una posieidn abie}ta de acceso, para asi

" dar acceso sompleto y conveniente a la parte cooperativa
de la estructura de guia.

20 La parte restante de la estructura de guia
34k egtd constituida por un miembro de guia 122 montado a
rotacibn en el miembro de cuerpo 98, como se indica en 124
(figs. 2 y &) en torno a un eje paralelo al eje geométrico
del pasaje 38 de entrega de clavos con movimiento entre una

25 posicidn de trabajo u operativa y una posicidn de acceso,
o abierta. Como se indica del mejor modo en la fig. 11,
el miembro de guia montado a rotacidn 122 inciuye una ra-

nura deAguia que se extiende lateralmente 126 situado de

"modo que queda aplicado por debajo a las cabezas 28 de los

30 clavos que estin dentro de la estructura de gufa. Uno de

e . 339750
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© una parte del pasaje 38 de entrega o salida de clavos. En

: la parte contigua del miembro de guia hay formado un ene

los extremos de la ranura de gufa 126 presenta divergen-

cia hacia fuera, en tanto gue el cixtremo opuesto de la
misma comunica con un extremo de una superficie alargada
128, de configuracidn arqueada en seccidn transversall
Cuando el miembro de guia montado a rotacidn 122 esf%uén
su posicibn de trabajo, la superficie 128 forma comc una

prolongacidén de la superficie 102 y, por tanto, defire

i
1
!
. . t
trante 130 para recibir y cooperar en contacto coniLa,parr

te de pared de gufa 116, reteniendo a esta Gltima oh posi,

. cidn de trabajo mientras el miembro de gufa montado a ro-

tacibn estd dispuesto en posicidn de trabajo. .
Como mejor se ilustra en la fig. 10, se pré
vén unog medios de retencibén o bloqueo adecuados, para re-.
tener en la posicibn de trabajo el miembro de guia monta-
do a rotacidn 122 y, por tanto, la parte de pared de guia
116 montada a rotacidén. Como se indica, los medios de blo

queo estan realizados de preferencia en forma de una parte

de bloque 132 hecha de una misma pieza con la parte del

. miembro montado a rotacibdn que va exteriormente en sentido
\J

- lateral hacia fuera, yendo la parte de blogue 132 provis-

ta de un &nima o taladro central L34 que comunica con la

~
superficie exterior de la parte de fuera del blogue por me

dio de una parte dg~§urgo o ranura alargada. En cada ex- .

“tremo del taladro 134 hay un drgano de retencidén 136 dota-=

do de un apéndice de aplicacidn 138 a modo de "dedo" que
se extiende radialmente hacia fuera a partir del taladro

134 asociado, por uno de sus extremos, ¥y un pasador de blo

queo o retencidén 140 que se extiende en sentido axil hacia

339750

- 20 -~



lo

15

20

25

30

6-6-67

1

fuera del extremo opuesto del mismo. En 1la parte intermg'
H 1
| dia de cada’dérgano de retencidn 136 hay formado un entran:
te 142 para recibir en &1 un pasador de tope lih que se

extiende a través de la estructura contigua de la parte

; de blogque 132, .-

1. - . .
5 Los pasadores de retencibén 140 de cada 6r-!

gano de retencidn 136 estdn elésgicamente obligados a ir |

, ¢
. a unas posiciones salientes de bloqueo por medio de un mue

-

~ lle de compresidn 146 dispuesto dentro de la parte~centra1
' Rt

" del taladro 134, entre los brganos 136 alli dispuestos.

A

Los pasadores de retencidn 140 estdn destinados a entrar
en unas aberturas coincidentes 148 y 150 practicadaé én

~ las partes contiguas del miembro de cuerpo 98 y de 1é.pie—
zé en punta o "morro'" 120, respectivamente, para asegurar
el miembro de gufa montade a rotacibn 122 en la posiciédn

de trabajo. Como se ilustra claramente en la fig. 11, el

miembro de guia montado a rotacibn 122 puede moverse hacia

. fuera, desde su posicidn de trabajo, mediante la accidn de

oprimir los apéndices de "dedo" 138 juntindolos uno contra
otro, hasta dar completo acceso a la parte de la estructu-
ra de guia por ellos encerrada, asi como a los medios de
transporte 36 y el pasaje 38 de salida de clavo.

Los medios de transporte 36 comprenden un
brgano a modo de torreta 152 montado con movimiento de ro

tacibén intermitente paso a paso en el interior de la céma~

ra definida por la superficie argueada 10%. La particular

manera de efectuar este movimiento no forma parte de 1la
presente invencibén. A los fines presentes, baste decir
que el movimiento de orientacidén se efectfia en respuesta
a la accidn de oprimir la zapata de activacidén 42, cuando

339750
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25

se mueve hasta cooperar en coatacto con una piéza dé la~
bor, como preparacién a la iniciacidn del movimiento im—‘
pulsor del vistago de clavar 18,

La periferia del Srgano de torreta 152..tie

ne una pluralidad de bolsas 154 de recepcidn de clavgs: o

elementos sujetadores, repartidas en sentido circunferen-

_cial y definidas cada una de estas bolsas por una superfi!

. ¢ie alargada de configuracidn arqueada en seccidn trans-

i

‘
versal, siendo la curvatura del arco del tamafio adecuado %
para recibir en e¢lla una cabezma 28 de clave. Como mejor E
se ilustra en las figs. 11 a 13 inclusive, las acanaladu-:
ras del brgano de torreta 152 que definen las bolsés_l§4 i
tienen un par de muescas 156 longitudinalmente espaciadas.

Cada muesca 156 esti definida por una superficie de gufa

superior inclinada y por una superficie inferior gue se

extiende transversalmente, formando un filo o borde cortan

te 158, Como se ilustra del mejor modo en la fig. 12, las
muescas estin situadas dentro del 8rgano de torreta en po-
sicibn para recibir los alambres 30 del paquete de clava-
zbn.

Como mejor se'indica en lag figs. 1l a 13
inclusive, la pieza de 'morro" rigida 120 incluye una par=-
te de "morro" 130 de forma cilindrica en general, que se ;

aplica a la lébor, y que tiene formado un taladro 162 de

‘recepcidn de claéoswp‘e}ementos sujetadores, en alineacidn
~con las superficies alargadas 102 y 128, definiendo como :
-una prolongacidn del pasaje de salida 38, La zapata de ac

‘tivacidn 42 esti montada en la pieza de "morro" 120, con

. . « 2 .
movimiento de rotacion en torno a un eje transversal al

‘eje geométrico del taladro 162, como por medio de un pasa-

339750
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aplicacidén a la labor, que rodea en general a la parte

16C de aplicacibn a la labor, de la pieza de "morro".

Es importante hacer notar gue el eje °geond!

1

trico de la estructura de depbsito 32 cilindrica en_gene-

Tn T mme

ral esti en paralelismo con la extensidn longitudinal del

pasaje 38 de entrega o salida'de‘blavazén, y dispuesto

dentro del plano bisector que pasa por el mango l&‘i‘la

i parte de caja 12 y los divide en dos partes iguales..Esta;

relacibn proporciona al aparato un conveniente equi;@brio,
gue permite al operario efectuar el movimiento de la-pieza
de "morro"vizo v de la zapata 42 hasta su aplicacidn e la
labor, con sencillez y facilidad., También es de notar que
el miembro de base 44 de la estructura de depdsito 32 es-
t& situado en generai en el plano de las superficies de
aplicacibn al trabajo de la pieza de "worro" y la zapata
(una vez oprimidas), tomando parte materialmente en la sus
tentacidn del aparato sobre la superficie de la labor., Es~
ta felacién es particularmente ventajosa cuando se usa el
aparato sobre superficies de labor que dan hacia arriba,
tales como suelos y tejados. ha mayor superficie de apli-
cacidn a la labor proporcionada por la estructura de depd-
sito, no obstante, estd separada a cierta distancia de la

pieza de "morro", de modo gue puede c¢jecutarse convenicn-

temente la operacidn de clavar oblicuamente, y otras ope=-

raciones semejantes, cuando no se presenten extensas super

ficies planas de labor.

- FUNC TONAMIZENTOQ

Antes de empezar a trabajar, es necesario

-

montar primero un paguete de clavazdn 20 en la posicidn de

339750
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- sito que se ha hecho girar, de tal modo que puede también

-moverse hacia fuera hasta su posicidn de acceso, comg se

agarrando los apéndices de blogueo 138 y haciendo gi%ar

"la parte de guia 122 hacia fuera, como se ilustra en:la

A Lz RYS

trabajo, dentro de la parte o seccidn 16 de manipulacidn

de elementos sujetadores. Para efectuar esto, es necesa-
rio empezar por tener acceso tanto a la estructura de de-
pdsito como a la estructura de guia y al mecanismo da .,

transporte. El operario obtiene este acceso simplemente

‘fige 11l. Este movimiento de giro libera la parte de.depd=-

indica en la fig. 7.

A continuacidn, el operario ajusta el con-

. junto de soporte 60 del depbsito 32, para dar acomodo al

tamafio particular del paguete de clavazdn que se va a mon-~

. 3
tar en él. Lla manera de efectuar este ajuste se ha descri

to ya en relacibn con la descripcidn de las figuras 7 a 9.

Como el operario tiene completo acceso, tanto axil como

vazbén de tal wmodo gque las cabezas de los clavos que hay en

transversalmente, al conjunto de soporte 60 de la estruc-
tura de depbsito, es cosa sencilla para aquél dejar caer
el paquete de clavazdn colocado sobre el eje exterior 66,
¥ situar en posicidn a mano la parte delantera o de entra%
. .
da de la capa exterior de arrollamiento del paguete de clé

A :
ella entren en la ranura de guia 106, y los dos clavos de-

lanteros, o que vap primero, queden dispuestos ecn las bol-

~sas contiguas del drgano de torreta de transporte 152.

‘carga, se hace girar simplemente la parte mdvil del depdsi

Tras de efectuar esta sencilla operacidn de

to hasta llevarla a la posicidn de trabajo, y luego se ha=

ce girar el elemento de guifa mdvil 122 hasta la posicidbn

w. 330750
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{ 138, Al soltar estos apéndices de blogueo, las partes o

' un importante rasgo caracterfsticp del presente invento.

de trabajo, mientras se agarran los apdndices de blogueo

secciones que se hicieron girar quedan firmemente reteni-

das en posicidn de trabajo.

La manera de retener el paquete de clava-

T e

zbén 20 dentro de la estructura de depdsito 32 constituye

Como se ilustra enm la figura 5, es de notar que la parte

: i

. de pared periférica exterior troncocdnica 62 girve para rg

¢

. cibir y sostener las puntas 26 de los clavos 22 dispuestos

en las capas exteriores del paquete 20, Las capas.igterig

.res del paquete, dispuestas junto a la parte plana de sus-

tentacidn 64, estidn soportadas por el contacto mutuo de

,aplicacién de sus cabezas unas con otras. Como se ilustra

“en la figs 5, la configuracidn de la estructura de depdsito

32 es tal que encierra, confinado entre estrechos limites,

un paquete completo de clavazdn en ella montado. Asi, cuan

~do en el interior del depdsito estd contenida la mixima

.carga de clavos, la estructura es capaz de retener el pa-

guete en su forma de rollo cdnico deseada. Como se com-

prenderd, en el funcionamiento normal del aparato, el pa-

guete de clavazdn estari sujeto a intensas fuerzas de per-

‘cusibn, gue podrian tender a desbaratar la formacibén en ro

llo de tal modo gue impidiera la adecuada descarga o sali-

.da del paquete de clavazén desde el depdsito. La descarga

estd Facilitada también por la configuracidn troncocénica

de la parte de pared periférica 62, ya que esta superficie

tiende a hacer que la capa exterior del paqguete de clavos

'se mueva hacia la pared periférica, lo cual facilita el

rmantenimiento de la alineacidn longitudinal de los clavos

20339750
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de la capa exterior, tanto dentro del depdbsito como den-

tro de la estructura de guia 34, Ademas, por apoyarse la
totalidad del paquete de clavazbn en la superficie tronco
cbénica, por medio de las puntas 26 de los clavos de, las

capas exteriores, se reduce grandemente la resistencia) de

.
“e¥ e

rozamiento gue se opone al necesario movimiento de rota-
3
. . . . . PR 4
cidn del paquete en torno al eje exterior 66, facilitando

se asi la accibn de avance o transporte. Al avanzar el

v oo

1)
1
|
|
oo
paquete de clavazén saliendo de la estructura de dep6§ito?

N

. Y . ” >
por movimiento de la capa exterior de aquel, las capas inpm

- ‘

ternas del paquete mis apretadas, contiguas a la pafﬁé de%
pared de sustentacidn plana 6%, en lugar de tender a mo-

verse hacia .abajo a lo largo de la gsuperficie troncocé§i~
ca 62, tenderﬁn a bajar sobre la superficie plana de la
parte 64, manteniéndose asi una conveniente alineacidn

longitudinal en la capa exterior tanto dentro del depdsi-

to como en la estructura de guia.

Como se comprenderd, los clavos que hay den
tro de la estructura de guia estan sostenidos por ésta de
tal manera que pueden moverse solamente en el sentido que‘
va del depdsito al drgano de torreta de transporte 152.
Con los clavos o elementos sﬁjetadores se toma contacto
por ambos lados en direccidn transversal a este movimien-;
to, v el movitiento longitudinal se impide en virtud del
contacto de apliéﬂﬁ}éﬁ o cooperacidn de las cabezas dentr§
de las ranuras 106 y 126. ' Es importante hacer notar que
los clavos qgue van primero metidos en las bolsas 154 del
brgano de torreta de transporte 152 quedan retenidos con--
tra movimiento por contacto cooperativo de la cabeza con
la superficie de aplicacidn de la bolsa que se extiende
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i

i

)

]

|

!

|

i

|

et ;

por encima de la cabeza, y por contacto cooperativo de laé
1
i

-cabeza dentro del surco o ranura 126. Asi, cuando el &r-!
)

gano de torreta com movimiento intermitente girve para mei
. . i
ter el clavo que va primero dentro del pasaje de salida !

38, la cabega del clavo gueda dispuesta en alineacidn con

'
NS 1
. Ty 7 ey

el vdstago impulsor 18, de tal modo que el clavo, em su ?
: ) L !

» : ' 4 . » ) ¥
movimiento de penetracion, no tiene por qué tener compo- :

" B

i
x

nente alguna de movimiento lateral. Durante todo e;;ﬁoviz
miento de penetracidn del clavo, en el interior del bqsa—?
s . R
je 38, va sostenido por unas superficies arqueadas.quq es}
tdn, en general, muy prdximas a la periferia de laﬂEAﬁezai
de manera que hay poca probabilidad de que se atasdﬁeé.
Como mejor se ilustra en las figuras 12 y.
13, se observard asimismo que, cuando en el interior del
pasaje de salida 38 hay dispuesto un clavo o elemento su-
jetador, los alambres 30 que lo conectan al elemento suje
tador o clavo inmediato sucesivo guedarin dispuestos en
las muescas 156. Los filos cortantes 158 quedan asi dis-
puestos en una posicidén en que se extienden transversal-
mente cruzando los alambres, de manera que toman contacto
con ellos al moverse los alambres con el clavo durante la
parte inicial de su movimiento de impulsidn o penetracidn.
Como se ilustra en la fig. 13, este contacto de los alam-
bres con los filos cortantes 153 sirve para seccionarlos
y tener la seguridad de que lom alambres que se extienden
entre clavos contiguos o sucesivos quedaran seccionados
por un punto intermedio entre sus conexiones de soldadura
con los clavos. Esta accidn de, corte de los alambres en-
tre sus conexiones soldadas da la seguridad de que dada
clavo retendrd unas porciones de alambre, dando el efecto
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~te, se sobrentiende que la forma de realizacidn concreta

de retencidn por plas, ¥y también de que no se tirari de

los alambres unidos al clavo inmediato sucesivo, durante

el movimiento de impulsidn del clavo o elemento sujetador
que va primero. Es importante seccionar apropiadangnte los
alambres por un punto intermedio entre cada dos clqbgg;
primero, porque si el clavo lleva adheridas unas parites
de alambre excesivamente largas, &éstas pueden tendar ‘a
atascar el clavo en su movimiento; y segundo, porque el

apoyo del clavo que va primero, dentro del pasaje de salii

da 38, depende de las conexiones de alambre que lleva, an!

tes de la carrera de impulsidn operativa del véstagq.;m-

pulsor 18.

Asi, como se verd, se han logrado completa

1

y efectivamente los objetos de esta invencidn. No obstan

¢

que acaba de indicarse se representa y describe Gnicamen-

. te con el propdsito de ilustrar los primncipios de esta in:

- vencidn, y estd sujeta a extensos cambios sin apartarse

_por ello de tales principios. Por consiguiente, esta in-.

vencidn incluye todas las modificaciones que caigan dentro

del 4mbito y respondan al espiritu de las reivindicaciones

\]

que siguen.

Esta solicitud, que corresponde a la presen

)

tada en Estados Unidos de América, el 9 de Mayo de 1966,

~bajo el n¢ 548.606, se acoge a los beneficios del articu-;

. lo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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-.NOTA =~

Los puntos de invencidn propia y nueva gue

se presentan para gue sean objeto de esta Patente de In-
. fy T e {

vencibn en Espafia, por VEEINTE afios, son los siguientes :
- 1

: !

1.~ Un aparato para clavar elementds:suje-

tadores o de clavazdn, que comprende: una estructura-de !

cuerpo que define un pasaje de entrega de elementos suje-

‘ tadores dispuesto para recibir un elemento sujetador.con

_movimiento transverso hacia su interior y con movimiento

tlongitudinal hacia fuera del mismo; una estructura de de-

" pbsito para contener un paquete de eleuwentos sujetadores

0 de clavazdn que incluye multitud de estos elementos, pa-

ralelos y con cabeza, interconectados en serie; medios im~

pulsores montados en dicha estructura de cuerpo, con movi-

.

miento entre una posicidn de recepci&n del elemento sujeta

‘dor y una posicidn de elemento sujetador impulsado o clava

do, de modo que el elemento sujetador que va primero o de-

-ante en dicho paguete puede ser introducido transversal-~

mente en dicho pasaje de entrega cuando dichos medios im-

pulsores estén en dicha posicidén de recepcidn del elemento

sujetador, para ser movido longitudinalmente hacia fuera
!

de dicho pasaje de entrega por dichos medios impulsores du
rante el movimiento de estos ultimos desde dicha posicién
de recepocidn del elemento sujetador hasta dicha posicidn
de elewmento sujetador impulsado o clavado; y unos medios
de guia y de transporte, entre dicha estructura de d9965i~

to y dicho pasaje de entrega. de elementos sujetadores, pa-

ra guliar la parte que va primero del paguete de elementos
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sujetadores y que se extiende desde dicho depdsito hasta
dicho pasaje de enirega de elementos sujetadores, y capa-
ces de actuar sobre dicha parte que va primero, después

de impulsado cada elemento sujetador delantero y expulsa-

L]
do de dicho pasaje de entrega por dichos medios impulgo-
. .
res, para traer el elemento sujetador inmediato sucesivo
’
de la serie en posicidn transversal y meterlo en d;@hb pa
- . -

saje de entregaj incluyehdo dichos medios de guia y.de

transporte un Organo de alimentacidn o avance en forma

de torreta que tiene un eje central de rotacidn disphiesto

paralelamente a la extensidén longitudinal de dicho~pﬁ$aje!

e
~3 . N

de entrega de elementos sujetadores, y una pluralidad de |
.. i

bolsas receptoras de elementos sujetadores, repartidas en:
N] ) P i

sentido circunferencial y que se extienden longitudinal-

t

mente, de un tamailo apropiado en toda su extensibn longi-;
H

L}

tudinal para recibir una parte de la periferia de la cabe:

za de un clemento sujetador, estando dicho 8rgano de torre
ta montado para describir sucesivos movimientos incrementa
les en torno a su eje de rotacién y asi llevar las sucesi’

vas bolsas periféricas de la misma a una posicidn de traba

jo en relacibn cooperativa de comunicacién transversal con

A}

dicho pasaje de entrega de elementos sujetadores, de tal

modo que un elemepnto sujetador gue va primero, recibido
»

en la bolsa en posicidn de trabajo, queda dispuesto en

;

alineacidén dentro~de dicho pasaje de entrega para ser im-.

pulsado con movimiento longitudinal hacia fuera de éste _
por dichos medios iwmpulsores. é
!
2.~ El aparato de la reivindicacidén 1, en:

el que dicho drgano de avance de torreta tiene un par de

muescas longitudinalmente espaciadas, practicadas en su

339750
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periferia entre cada dos bolsas contiguas, y cada una de

 dichas muescas proporciona un filo o borde cortante trans

versal que mira longitudinalmente hacia dentro; estando

N Lo
Tt e

los elementos sujetadores, dotados de cabeza, de dicho pa

s

quete interconectados en serie por medio de un par de .

alambres paralelos soldados™& la espiga de cada elemerito

2

sujetador, de modo gue la parte de los alambres que -se ex
LY - 3 .

"; LN . P

tiende entre el elemento sujetador que va primero y el in

mediato sucesivo queda dispuesta, respecto a las muescas

] PR

que se extienden entre las dos bolsas asociadas, en posi-:
- . “ :

cibén para ser seccionadas por los filos cortantes asocia-;

dos, en respuesta al movimiento del elemento sujetador que

va primero al salir longitudinalmente de dicho pasajefde

15

entrega hacia fuera por la accidn de dichos medios impul~
sadores o hincadores.

3.~ El aparato de la reivindicacibn 2, en

el que dicha estructura de cuerpo incluye: una parte mbvil

. dotada de medios de superficie gue definen una parte trang

" versal de dicho pasaje de entrega de elementos sujetadores;

20

j medios de montaje de dicha parte mbvil de la estructura de

- cuerpo, con movimiento respecto al resto de dicha estruc-

_tura de cuerpo, entre una posicibén de trabajo en la gque

25

30

6-6-67

;dichos'medios de superficie quedan dispuestos en relacidn
definitoria del pasaje de entrega, y una posicidn abierta

" de acceso en la que dichos medios de superficie guedan

idispuestos fuera de la relacidn citada, p;rmitiendo el

éacceso transversal a dicho pasaje de entrega; y en el que

. dicha estructura de depdsito incluye una parte de pared pe
‘riférica segmentaria y mévil, con medios de cierre fijados

"a la misma, unos medios de montaje de dicha parte mdvil de

"la estructura de depdsito, con movg'entg‘?szgcﬁ al res-
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0

to de la estructura de depdsito entre una posicidn de tra
bajo en la que dicha parte mévil de depbsito y dichos me-
dios de cierre quedan dispuestos en relacidn de retencidn

. . s 2 .
del pagquete de elementos sujetadores y una posicidOn abier
vee s

ta de acceso-en la que dicha parte mévil de dep6sitp que~

P

da dispuesta fuera de dicha relacidn, permitiendo el,acce

2R I

so transversal y longitudinal a dicha estructura de depé-

sito; pudiendo hacerse funcionar dichos medios de gula y

- de transporte de manera que impidan el movimiento de ‘1a

i

i

aer !
¢

i

" i
i

1

parte que va primero del paquete de elementos sujetadores,
guiada y transportada por ellos en direccidén transversal

a la del movimiento de guia y avance del mismo cuando di-

chas partes mdviles estdn dispuestas en dicha posicibdn de.

trabajo, pero permitiendo el movimiento transversal de ac~-

ceso de dicha parte que va primero de dicho paquete de elé
mentos sujetadores cuando dichas partes mbviles estéan disg~-
puestas en dicha posicidn abierta de acceso.

4L,- Bl aparato de la reivindicacibn 3, en
el que dichos medios de guia y de transporte comprenden un

surco o ranura de recepcidn de las cabezas de los elemen-

tos sujetadores, practicado en dicha parte mbévil de la es-

+
tructura de cuerpo en comunicacidn con los medios de super

‘ficie definitorios del pasaje de cntrega y que se extiende

a partir de éstos en forma argueada y en comunicacidn con
una parte de la periferia de dicho bérgano de avance de to=-
. e ey
‘rreta cuando dicha parte mdvil de la estructura de cuerpo
estd dispuesta en dicha posicidn de trabajo, y un surco o
ranura de recepcidn de las cabezas de los elementos sujeta=-

dores practicado en dicha estructura de cuerpo entre dicho

drzano de avance de torreta y dicha estructura de depdsito.

- 339750
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5.,- El aparato de la reivindicacidbn 4, en

el que dicha estructura de depdsito incluye un Srgano cir

cular de soporte de elementos' sujetadores, que tiene una
parte periférica exterior troncocdédnica destinada a xwedi~

bir en relacidn de apoyo o sustentacidn el paquete §g~élg

(YRR S

mentos sujetadores dispuesto dentro de dicha estructura

Y
.

de depbsito, y medios para ajustar la posicidn de dicko

¥

Srgano de soporte de elementos sujetadores a lo 1arg6ade
un e¢je paralelo a la extensidn longitudinal de dicho pasa=
' i

je de entrega de elementos sujetadores, para dar acomodo a

paquetes de elkementos sujetadores de diferentes tamailos

- de elemento en longitud, de tal modo gue las cabezas de

los clementos sujetadores gueden apropiadamente situadas
en posiéién para entrar en dichos surcos o ranuras de re-
cepcidn de las cabezas de los elementos sujetadores,

6.~ Un aparato para clavar elementos suje
tadores o de clavazdn, que comprehde} una estructura de
cuerpo que dJefine un pasaje de entrega de elementos suje-
tadores dispuesto para recibir un elemento sujetador con

movimiento trangverso hacia su interior y con movimiento

longitudinal hacia fuera del mismoj; una egtructura de depé

sito para contener un paquete de elcmentos sujetadores o
de clavazén, que incluye multitud de estos elementos para-
lelos e interconectados en serie por medio de alambres flé
xibles v frangibles; medios impulsores montados en dicha
estructura de cuerpo con movimiento entre una posicibn de

recepcidn del elemento sujetador y una posicidn de elemen-

to sujetador impulsado o clavado, de modo que el elemento

sujetador que va primero o delante en dicho paguete puede

ser introducido transversalmente en dicho pasaje de entre-

339730
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ga cuando dichos medios impulsores estdn en dicha posiciéh
;
. . !
de recepcibén del elemento sujetador, para ser movido lon-
gitudinalmente hacia fuera de dicho pasaje de entrega por

dichos medios impulsorcs durante el wmovimiento de estos

..

Giltimos desde dicha posicidén de recepcidn del elemento ‘su

jetador hasta dicha posicidn de elemento sujetador impul-

sado o clavado; vy unos medios de guia y de tranqu:#e, i

entre dicha estructura de depdsito y dicho pasaje de en-

e

trega de elementos sujetadores, para guiar la parte que

;
{
i
va primero del paquete de elementos sujetadores y que .se
extiende desde dicho depdsito hasta dicho pasaje detyéhtrg_é
za de elementos sujetadores, y capaces de actuar sobﬁe'di’
cha parte que va primero, después de impulsado cada éié@eg
to sujetador delantero y expulsado de dicho pasaje de en-
trega por dichos medios impulsores, para traer el elemento
sujetador inmediato sucesivo de la serie en posicibn trané
versal y meterlo en dicho pasaje de entrega; incluyendo di
chos medios de guia y de transporte unos wmedios de Ffilo cor
tante dispuestos, cuando el elemento sujetador que va pri-
mero estad en dicho pasaje de entrega en una posicidn en que
se extiende transversalmente a una parte intermedia de los
medios de alambre, dispuesta éntre el elemento sujetador
que va primero y el inmediato sucesivo, de modo que duran-

E]

te la parte inicial del movimiento longitudinal de salida -

de dicho elemento sujetador que va primero, impulsado por

——— ey

dichos medios impulsores, la parte intermedia de los nedios
"de alambre pasard a entrar en relacidn de corte con dichos

-medios de filo cortante, y a ser seccionada por éstos.

7.- El aparato de la reivindicacidén 6, en’

el que dicha estructura de cuerpo incluye: una parte mbvil

- 339750
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S
versal de dicho pasaje de entrega de elementos sujetadore%;
medios de montaje de dicha parte mdvil de la estructura dé

i
cuerpo, con movimiento resgpecto al resto de dicha eétruc-?

|
tura de cuerpo, entre una posicidn de trabajo en lajhue ’

Pl A 3 s .
dichos medios de superfic¢ie juedan dispuestos en relacidn

- definitoria del pasaje de entrega, y una posicidn abierta:
LY -

‘de acceso en la gue dichos medios de superficie quedan dis

. _ :
' puestos fuera de la relacidn citada, permitiendo el acceso

“transversal a dicho pasaje de entrega; y en el que dipha

estructura de depdsito incluye una parte de pared perifé-

‘rica segmentaria y mbdvil, con medios de cierre fijados a

la misma, unos medios de montaje de dicha parte mdvil de

_1la estructura de depbsito, con movimiento respecto al res-

to de la estructura de depdsito entre una posicidn de tra-
hajo en la que dicha parte mdvil de depbsito y dichos me-
dios de cierre guedan dispuestos en relacién de retencidn
del paquete de elementos sujetadores y una posicidn abier-
ta de acceso en la que dicha parte mdvil de depdsito queda
dispuesta fuera de dicha relacidn, permitiendo el acceso
transversal y longitudinal a dicha estructura de depdsito;
pudiendo hacerse funcionar dichosg medios de guia y de trang
porte de manera gue impidan el movimiento de la parte que
va primero del paguete de elementos sujetadores, guiada y
trangportada por ellos en direccidn fraHSVersal a la del
movimiento de guia y avance del mismo cuando dichas partes
mbviles estin dispuestas en dicha posicidn de trabajo, pe-
ro permitiendo el movimiento transversal de acceso de di-

cha parte que va primero de dicho paquete de elementos su-

jetadores cuando dichas partes mbviles estdn dispuestas en

339750
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dicha posicidn abierta de acceso.
8.- Un aparato para clavar elemeutos suje-=
tadores o de clavazdn, qgque comprende: una estructura de

cuerpo que define un pasaje de entrega de elementos suje~

PN

tadores dispuesto para recibir un elemento sujetadox’ con
-"J "'_'
movimiento transverso hacia su interior y con movimiento

longitudinal hacia fuera del mismo; una estructura.silin

drica de depdsito, fijamente soportada por dicha estnuctu%

i
- k3 - ) ¢
ra de cuerpo con su eje paralelo a la extensidn longitudi-

nal de dicho pasaje de entrega de elementos sujetadores,

para contener un paquete de elementos sujetadores o de cla

vazdn qgue incluye multitud de estos elementos, paralélos ¥

con cabeza, interconectados en serie; medios impulsores

. montados en dicha estructura de cuerpo, comn movimiento en
. - —;

tre una posicidén de recepcidn del elemento sujetador y una

" posicidn de elemento sujetador impulsado o clavado, de mo -

do que el clemento sujetador que va primero o delante en

dicho paquete puede ser introducido transversalmente en di

cho pasaje de entrega cuando dichos medios impulsores es-

tdn en dicha posicidn de recepcidn del elemento sujetador,

para ser movido longitudinalmente hacia fuera de dicho pa-
)

saje de entrega por dichos wedios impulsores durante el mo

vimiento de estos @iltimos desde dicha posicibén de recepcidn

a

- del elemento éujetador hasta dicha posicidn de elemento sg

jetador impulsadeé o clavado; y unos medios de guia y de
e NG
transporte, entre dicha estructura de depdsito y dicho pa~-
’ p ¥ pa-

saje de entrega de eclementos sujetadores, para guiar la i

- parte que va primero del paguete de elementos sujetadores..

¥y que se extiende desde dicho depdsito hasta dicho pasaje

de entrega de elementos sujetadores, y capaces de actuar

- 5 33975_0
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i
{

;

;res, medios de montaje de dlcha parte mévil de la estruc-

! tura de cuerpo, con movimiento respecto al resto de, dlcha

YZ(, (A Kt?"t‘

'

sobre dicha parte que va primero, después de‘imbﬁlsado ca
da elemento sujetador delantero y e?pulsado de dicho pasa=
je de entrega por dichos medios impulsadores, para traer
el elemento sujetador inmediato sucesivo de la serie en

posicidn transversal y meterlo en dicho pasaje de entrega

K3 > A e > .
incluyendo dicha estructura de.cuerpo una parte wmdvil do-

tada de medios de sunerflcle gque deflnen una parte trans—_
p .

versal de dicho pasaje de entrega de elementos sugetado—

-y

!
;
;
;
!
s j
l

.

estructura de cuerpo, entre una posicidn de trabajo‘en la:

gque dichos medios de superficie guedan dispuestos en rela-

cidn definitoria del pasaje de entrega, y una posicidn

_abierta de acceso en Ya qgue dichos medios de superficie

gquedan dispuestos fuera de la relacidn citada, permitien-

do el agceso transversal a dicho pasaje de entrega, ¢ in-

" cluyendo dicha estructura cilindrica de depdsito una parte

de pared periférica segmentaria y m&vil con medios de cie-

rre fijados a la misma, unos medios de montaje de dicha

parte mdvil de la estructura de depdsito con movimiento

’respecto al resto de la estructura de depdsito entre una

posicidn de trabajo en la que dicha parte mbvil de depési

to y dichos medios de cierre guedan dispuestos en relacidn

" de retencildn del paguete de elementos sujetadores y una

posicidén abierta de acceso en la que dicha parte mdvil de

depbsito queda dispuesta fuera de dicha relacidn, permi-

»

tiendo el acceso transversal y longitudinal a dicha estruc
- <

- tura de depdsito; pudiendo hacerse funcionar dichos medios

“de gufia y de transpote de manera‘que impidan el movimiento

~de la parte gue va primero del paguete de elementos suje-

339750
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-

cha posicién abierta de acceso.

el- que dicha parte mdvil de la estructura de depésito-inc¥g

N : t
‘ye: una extremidad exterior, y dicha parte mbvil de-estruc

‘tura de cuerpo incluye una extremidad exterior qgue se su-

.la estructura de depbsito cuando dichas partes méviles es=

tadores, guiada y transportada por ellos en direccidn traﬁg
portada por ellos en direccibn transversal a la del movi-
miento de gufa y avance del mismo cuando dichas partes mé
viles estén dispuestas en dicha posicibn de trabajo,.pero
permitiendo el movimiento transversal de acceso de diq@é

parte que va primero de dicho paquete de elementos sujeta-

dores cuando dichas partes mbviles estin dispuestas en di-

9.~ El aparato de la reivindicacidn 8, en

perpone a la extremidad exterior de dicha parte ndvil de.

.

B
!

‘t4n dispuestas en dicha posicidn de trabajo; y unos medios,

.de retencidn, en la extremidad exterior de dicha parte mo-

-vil de la estructura de cuerpo, selectivamente aplicables

‘a dicha estructura de cuerpo para retener de manera solta-

‘ble dichas partes mbviles en dicha posicibn de trabajo.

10.- El aparato de la reivindicacibn 9,

en

.el que dichos medios de wmontaje para dicha parte moévil de
1

:la estructura de depdsito comprenden unos medios de charne:

;la conectados con una parte de borde de dicha parte de pa—t

Ay

red periférica segmentaria, teniendo el resto de la estruc-

tura de depdsito éumejeminclinado regspecto al eje de dicha

estructura cilindrica de depdsito, de manera que dicha par-

te wdvil de la estructura de depbsito y dichos medios de

cierre estin montados con movimiento de giro em el sentido

de apartarse de dicha posicién de trabajo, con componentes

de movimiento tanto transversal como longituddinal.

.. 339730
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1l.~ El aparato de la reivindicacidn 8,

jen el que dichos medios de guia y de transporte incluyen :

un brgano de alimentacidn o avance en forma de torreta que

!
tiene un eje central de rotacidn dispuesto paralelamente ;
a la extensidn longitudinal de dicho pasaje de entrega. de !

R

elementos sujetadores, y una.ﬁluralidad de bolsas recpptg%

’

i . :
'ras de elementos sujetadores, repartidas en sentido-circun
i ¢ s .
| ferencial vy que se extienden longitudinalmente, de un tama

' flo apropiado en toda su extensidn longitudinal para reci-
: ' -r y

_bir una parte de la periferia de la cabeza de un elemento

sujetador, estando dicho Srganc de torreta montado en di-

cha estructura de cuerpo para describir sucesivos moyvinien
tos incrementales en torno a su eje de rotacidn y asi lle-
var las sucesivas bolsas periféricas de la misma a una po-
sicidn de trabajo en relacidn cooperativa de comunicacidn
con dicho pasaje de entrega de elementos sujetadores, de
tal modo que el elemento sujetado; que va primero, recibi-
do en la bolsa en posicidn de trabajo, queda dispuesto en
alineacidn dentro de dicho pasaje de entrega para ser im-
pulsado con movimiento longitudinal hacia fuera de 8ste
por dichos medios impulsores.

12.- EL aparato de la reivindicacidn 11,
en el que dichos medios de guia y de transporte compren-
den un surco o ranura de recepcidn .de las cabezas de los
elementos sujetadores, practicado en dicha parte mdvil de
la estructura de cuerpo en comunicacidn con los medios de
superficie definitorios del pasaje de entrega y que se ex-
tienden a partir de é&stos en forma arqueada y en couunica-
cidn con una parte de la periferia de dicho érgano de avan
ce de torreta cuando dicha parte mévil de la estructura de

339750
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cuerpo esti dispuesto en dicha posicidn de trabajo, y un
surco o ranura de recepcidén de las cabezas de los elemen-
tos sujetadores practicado en dicha estructura de cuerno’.

entre dicho $rgano de avance de torreta y dicha estructu-

ra de depbsito.

1%3,- Bl aparato de la reivindicaci6n’i%,
en el que dicha estructura de depdsito incluye un 6rgaAo_
circular de soporfe de elementos sujetadores que tiene ;ﬁa
parte periférica exterior troncocdnica destinada a reciﬁir
en relacidén de apoyo o sustentacidn el paquete de ele@éné
tos sujetadores dispuesto dentro de dicha estructura dd'
depbsito, y medios para ajustar la posicidn de dicho drga-
no de soporte de elementos sujetadores a lo largo de un _
eje paralelo a la extensidén longitudinal de dicho pasaje
de entrega de elementos sujetadores, para dar acomodo a
pagquetes de elementos sujetadores de diferentes tamafios

de elemento en longitud, de tal modo que las cabezas de
Los elementos sujetadores queden apropiadamente situadas
en posicidn para entrar en dichos surcos o ranuras de re-
cepcidén de los elementos sujetadores.

1.« Un apargto para clavar elementos suje
tadores o de clavazbn, que es accionado por fuerza motriz
¥y que comprende: un depdsito cilindrico para recibir un
paquete cénico:cilindrico de clavos fijados entre si en
serie, teniendo cédgﬂunq de dichos clavos una cabeza por
uno de sus extremos y una superficie en punta, de penetra=
cidn en la pieza de labor, por el otro extremo; un orga-
no circular de soporte de los clavos o elementos sujeta-
dores, dispuesto en dicho depdsito, que tiene una parte
periférica exterior troncocdnica destinada a recibir en

339750
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.drico de clavos, por aplicacidn de las superficies de.pe-

# i

relacibn de apoyo o sustentacifn el paquete cénico-cilin-

netracibén en la pieza de labor de los clavos adyacentes .
colocados en dicho depbsito; y medios para ajustar la.po-

sicién de dicho drgano de soporte de los elementos syje-

"
“

tadores o clavos a lo 1£¥é37§é1 eje de dicho depbsito ci-

1indrico. Col \

.15.,- El aparato de la reivindicaci6n>14,
en el que dicho brgano circular de soporte de los elemen-
tos sujetadores igcluye una parte interior plana que §é
extiende radialmente, unida a dicha parte periférica ex-
terior troncocdnica, de modo que los clavos adyacentes
colocados en dicho depdsito estén soportados por sus cabe-
zas en posicibn por encima de ella.

16.,- El aparato de la reivindicacién 15,
en el que dicha parte interior que se extiende radialmen~
te lleva conectado un vistago cilindrico que se extiende
en sentido axil a partir de la misma hasta su aplicacidn
en el centro del paquete cdnico-cilindrico de clavos.

17.- El aparato de la reivindicacidn 16,
en el gue dicho depdsito cilindrico incluye una estructu-
ra de base fija dispuesta por debajo de dicho brgano circy
lar de soporte de elementos sujetadores, unos medios de pa
red periférica sostenidos por dicha estructura de base y

unos medios de cierre que se extienden por el interior de

dichos medios de pared periférica a cierta distancia de se

paracibn respecto a dicho 6rgano circular de soporte, estan

do dichos medios de ajuste funcionalmente conectados entre

dicho drgano circular de soporte y dicha estructura de bask.

18.- El aparato de la reivindicacién 17,

en el que dicha estructura de base iigluye un v?;tz50 in-
- 9997
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terno fijo que recibe a rotacidnm dicho véstago primeramen-
te citado, y en el que dichos medios de ajuste comprenden

unos medios de resorte que act@an entre dichos vistagos,

.
“s .

obligando elésticamente a dicho érgano de soporte a igtba~
cia dicha estructura de base, y una pluralidad de apén&iu
ces de ajuste circunferencialmente repartidos, sostenid&s
por dicho brgano de soporte y aplicables cooperativaménte
a dicha estructura de base, para disponer dicho 6rgan5'§é
soporte en diferentes posiciones de relacidn o distangﬁg;
de separacibn de dicha estructura, correspondientes a ﬂi4
ferentes posiciones del movimiento de rotacibn de dicﬁo’:
drgano de soporte respecto al eje com@in de dichos vista-

gos.

19,~ Un aparato para clavar elementos su-
jetadores o de clavazén, que comprende en combinacidn, una
estructura de soporte de paquetes de elementos sujetadores
o de clavazdn, que incluye un drgano circular de soporte
dotado de una parte periférica exterior troncocdnica;
medios de pared periférica cilindrica que se extiende en
torne a la periferia de dicho Organo circular de soporte,
y medios de cierre gque se extienden por dentro de dichos
medios de pared periférica ciiindrica a cierta distancia
de separacibn respecto a dicho brganoc circular de sopor-
tle; y un paqué%e conico-cilindrico de elementos sujetado
res dispuesto en digya_fstructura de soporte, incluyendo
dicho paquete multitud de clavos, cada uno de éstos pro-
visto de una espiga con cabeza circular en uno de sus ex~
tremos y una superficie en punta de penetracidn en la
pieza de labor en el otro extremo, y medios de interco~

nexidn de dichos clavos en serie, paralelamente unos res-
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serie estin arrollados formando un rollo cilindrico con

N

sus cabezas dispuestas en superposicidn unas con otras, y
L3

dichas superficies de penetracidn en la pieza de labor dig
puestas en una superficie cbdnica que corresponde en ggﬁe-
ral, en inclinacidn, a la.de,la superficie troncocdnica d

dicho Srgano circular de soporte, estando dicho paguete dé

.
.

elementos sujetadores estrechamente encerrado y confinado,
en general, por dicha estructura de soporte, y soport;do
en ella, cuando dicha estructura de soporte esté dispﬁestﬂ
con el eje de dicho brgano circular de soporte en posiéiﬁn
vertical, por contacto de aplicacidn de las superficies de
penetracidn en la pieza de labor de dichos clavos con la
parte troncocénica de dicho brgano circular de soporte.
20.~ Un aparato para clavar elementos su-
jetadores o de clavazbn, gque comprende: una parte o sec-
¢idén de cuerpo alargada con un mango rigido que se extien-
de lateralmente hacia fuera de la parte central de aque-
lla, una estructura de cuerpo fijada a uno de los extre-
mos de dicha seccibn de cuerpo y que define un pasaje de
entrega de elementos sujetadores, dispuesto para recibir
un elemento sujetador con movimiento transverso hacia su
interior y con movimiento longitudinal hacia fuera del
mismo; una estructura cilfindrica de depdsito, fijamente
soportada por dicha estructura de cuerpo con su eje para-
lelo a la extensidn longitudinal de dicho pasaje de entre-
ga de elementos sujetadores y dispuesto en un plano bisec-
tor que pasa por dicha seccidn de cuerpo y dicho mango di-
vidiéndolos en dos partes iguales, para contener un paque-

te de elementos sujetadores o de clavazdn que incluye mult

339750
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tud de estos elementos, paralelos, interconectados en se-

rie; medios impulsores montados en dicha seccidn de cuer-

[ p——— R

po, con movimiento longitudihal de vaivén respecto a ella

entre una posicién de recepcidn del elemento sujetador y

una posicidn de elemento sujetador impulsado o clavado,

i

de modo que el elemento sujetador qgue va primero o delan-

te en dicho paquete puede ser introducido transvergalmen-
: oy

" te en dicho pasaje de entrega cuando dichos medios impul-

P

‘ sores estdn en dicha posicidn de recepcién del elemento
; A
. sujetador, para ser movido longitudinalmente hacia fuera

~de dicho pasaje de entrega por dichos medios impulsores

durante el movimiento de estos Gltimos desde dicha posi-

cidén de recepcibn del elemento sujetador hasta dicha b.osgit
cibn de elemento sujetador impulsado o clavado; y unos me-
Edios de guia ; de transporte, enitre dicha estructura de dé
pbsito y dicho pasaje de entrega de elementos sujetadores;
-para guiar la parte que va primero del paquete de elemen-
tos sujetadores y que se extiende desde dicho depbsito has
ta dicho pasaje de entrega de elementos sujetadores, y ca-
paces de actuar sobre dicha parte gue va primero, después
de impulsado cada elemento sujetador delantero y expulsado.
de dicho pasaje de entrega poé dichos medios impulsores,
para traer el elemento sujetador inmediato sucesivo de la
serie en posicidn éransversal vy meterlo en dicho pasaje de
entrega; definiendo dicha estructura de cuerpo ademis una
L by
superficie rfgida de aplicacién a la labor, que rodea el
xtremo de dicho pasaje de entrega que da longitudinalmen-
te hacia fuera, estando dicha estructura de depdsito dis-
puesta lateralmente hacia fuera a partir de dicha superfi-
cie de aplicacidn a la labor, en la misma direccidn que la

339730
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' extensidn lateral de dicho mango y habilitando una super-

Ve
ficie rigida de aplicacifn a la labor, dispuesta en un pla

no comfin en general a la superficie de aplicacidn a la la-

bor que rodea el extremo gue da longitudinalmente hacia

i
|
{ , _ ..
5 Ifuera, de dicho pasaje de entrega de elementos suje?qgores.
Ty Y mingange, '
; 21.~ " UN APARATO PARA CLAVAR ELEMENTOS
i ' ' i
!

SUJETADCRES ¢ DE CLAVAZON " »(Clage Internacional BRGShL).

I3

i
' Tal y como se ha descrito en la Memoria que
; 48 :

N '

‘antecede, representado en los dibujos gue se acompafian, y

1

i

10 fcon los fines que se han especificado.
P "Esta Memoria consta de cuarenta y cuatro
t AR

hojas escritas por una sola de sus caras.

Madrid,

P. A.
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