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"PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS NUMERICOS
DE CLASIFICACION U ORDENACION".

Soliciante: 1A TELEMECANIQUE ELECTRIQUE, entidad francesa,
residente en 33 bis, Avenue du Maréchal Joffre,
NANTERRE, (Hauts«de-Seine), Francia,

Este invento tiene por objeto un dispo-
sitivo de clasificacién u ordenacidén de méviles.

Se conoce un dispositivo de clasifica-
cién u ordenacién de méviles para transportadores

S automdticos, en el gue cada receptdculo mévil es-
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t4 provisto de un sistema de postigos o ventanillas
que cuando se doblan de acuerdo con una combinacidn
determinada, definen un cédigo, y la posicidn de
los postigos doblados o no, se lee en los puntos
5e receptores, por conmutadores de proximidad de cir-—
cuito oscilante. Estos postigos pueden tambien in-
terceptar un sistema de lectores de células fotoeléc
tricas., ‘
Es sabido que existen tambien sistemas
10. en los Qque los portadores de c¢bdigo, estdn consti-~
tuidos por barritas magnéticas: méviles, que presen—
tan determinadas polaridades. Los dispositivos que
actian sobre los captadores por polaridades magné-
ticas, tienen el inconveniente de no actuar mas que
15, a una distancia muy reducida y, por tanto, de exi~-
gir entre-hierros pequefios. Los dispositivos que
actian sencillemente por la presencia de un cuerpo
magnetizable, o bien los que interceptan un rayo
luminoso, son por tanto preferibles dado que puede
20, hacérseles pasar a un dispositivo lector que conten
ga un canal bastente ancho, sin exigir precisién en
el adelanto del cuerpo magnetizable o interceptador
de rayo. Sin embargo se presenta todavia un incon-
veniente: 1los postigos que basculan o giren, cons-
25, tituyen drgenos mecdnicos que admiten polvo y se en
grasan cerca de los caminos de los transportadores
automdticos, siempre bien lubricados.
Cuando los postigos se desenganchan al

principio por un dispositivo automdtico de direccidn,

30, se necesita un grupo de electroimenes susceptibles
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de actuar con fuerza y, por tanto, pesado y costo-
80, Eg preciso tembien, a la llegada de los recep-
tdoulos, poner nuevamente a cero los postigos de
clasificacidén u ordenacidén, lo cual es poco compa-
tible con la construccidn a menudo sin pulir y la
marcha répida de algunos transportadores automdti-
cos., Este invento evitae estos inconvenientes.

Tiene por objeto um dispositivo de cla
sificacidén u ordenacidén por codificacién numérica,
que emplea tres elementos de cuerpo interceptador
de dos posiciones estables sin charnelas ni partes
mecdnicas sujetas al engrasado y al polvo; estos
elementos solemente necesitan una energia muy redu
cida pare ponerlos en posicién., Tiene ademds por
objeto un dispositivo de esta indole, en el que los
cambios de ordenacidén o clasificacidén, pueden lle-
varse & cabo sin contacto meterial entre el puesto
de mando y el dispositivo citado. Tiene finalmente
por objeto un dispositivo de codificacidén numérica
cuyas posiciones pueden leerse en los puntos de ma~
niobrae, tanto por'dispositivos de conmutadores de
proximidad como por células foto-eléetricas, y que
pueden controlarse visualmente en curso de trabajo.

Un dispositivo numérico de clasificaciébn
u ordenacidn de mdéviles, de acuerdo con este invento
comprende una serie de memorias mecdnicas constitui-
das, cada una, por un blogque dotado de un canal de
dos ramas dirigides hacia la base, de tal modo que
une masa mévil, susceptible de rodar que circuls en

este canal, pueda permenecer en posicidn estable en
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una ramg W otra; las memorias dispuestas una al lado
de otra se dirigen paralelamente a une fila de lecto~
res de posicidn.

Los bloques huecos son de material plds-
tico transparente, y la posicién de la masa mévil
puede leerse por la interceptacidn de um rayo lumino-
so regulado por una célula fotoeléctrica, o puede
leerse por un detector de proximidad.

La masa mévil se dirige & su posicidn en
uno de log huecos que terminan el canal por la accidn
de un imdn o de un electroimdn exterior al elemento
de clasificacidén u ordenacidn; el imdn citado se se=
parse inmediatomente del sitio en el que ha de perma-
necer la masa.

Un motor Unico hace desplazar, por cre—
mallera, una serie de brazos cadiuno de los cuales
lleva un imdn; electroimenes individuales levantan
en el momento preciso el imdn que ha de abandonar la
masa en la posicidén precisa.

Las posiciones respectivas de las masas
en su canel, forman el "cero"” o el "uno" de un siste-
ma numérico binario,

Otro tipo de construccidén de cada bloque
o memoria mecdnica del grupo de memorias que consti-
tuye el dispositivo de clasificacién u ordenacién de
acuerdo con este invento, aporta un funcionamiento
mas seguro todavia y elimina algunas partes mecdni-
cas. Se obtiene al mismo tiempo una reduccidén impor-
tante del precio de coste del conjunto, y se suprimen

distintas complicaciones de montaje.
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E1l canal intérior de cada bloque 0 memo-
ria mecdnica, presente la forma de V invertida, cada
rama de ésta constituye una rampa terminada por un
receptéculo para recibir la masa mévil susceptible de
un traspaso a una u otra rémpa, rebasando una creste
que separa las dos rampas para dicho traspaso.

' El canal en V invertida, estd tendido so-
bre un lado, de tal modo que una de las ramas o ram—
pas es de mayor longitud que la otra.

La clasificacién u ordenacién se obtiene
por un electroimdn para cada canal elemental; este elec
troimdn se coloca por encima del dispositivo entre la
cresta y la parte superior de la segunda rampa.

Ia nueva puesta a cero del sistema codifi
cedo, se realiza por medio de un imén, colocado por
encime del dispositivo, cerca de la parte superior de
la primera rampa inclinada,

La masa mévil o cuerpo rodante, es una bola,

Ia masa mévil o cuerpo rodante es un cilin
dro ahuecado o vaciado en la parte media de su super-
ficie exterior, para descansar solamente por sus ex-
tremos sobre el perfil del canal.

Este invento comprende tambien un disposi-
tivo de sostén estabilizador en cada punto de inscrip
cibn v en cada punto de lectura.

Otras caracteristicas y ventajas de este
invento, se desprenderén de la descripecidn siguiente,
en la gue se hace referencia a los dibujos adjuntos en
los que:

La figura 1, representa el esquema de una
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instalacidn que comprende un dispositivo numérico
de ordenacidén de méviles, de acuerdo con este in-
vento,

La figura 2, es una vista en perspec-
tiva de varios elementos colocados unc al lado de
otro, que constituyen el dispositivo de clasifica~-
cién u ordenacidn.

La figura 3 representa, en corte par-
cial, uno de estos elementos frente a un disposi-
tivo captador-detector.

La figura 4, representa, tambien en cor
te parcial, uno de estos elementos en presencia de
un dispositivo de inscripeidn.

Las figuras 5 y 6, son trazados que re
presentan el desplazemiento de un imdn en uno de
los elementos que constituyen el dispositivo de cla
sificacidén u ordenacidén de acuerdo con este invento.

La figufa 7 es una viste en perspectiva
de varios elementos colocados uno al lado de otro,
que constituyen otra forma de construceidn de un
dispositivo de ordenacidn, de acuerdo con este in-
vento. _

, La figura 8, representa, en corte par-
cial, uno de estos elementos frente a un dispositi-
vo captador-detector, ‘

Las figuras 9 a 12, representan tambien,
en corte parcial, uno de estos elementos en distin-
tas fases del funcionamiento.

la figura 13, representa, en alzado, un

dispositivo de soporte estabilizador.
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El dispositivo de ordenacién de mévi-
les de acuerdo con este invento, comprende una su-
cesibén de elementos o blogues 1, colocados umno al
lado de otro. Cada uno de estos elementos constitu~-
ye una memorie mecénica formada por una caja o es-
tuche estanco transparente, de dos partes, 2 y 3.
Estas dos partes, una vez reunidas, determinan un
canal interior horizontal 4 terminado en cada extre
mo por un taladro, hueco, rebajo o cavidad vertical
(55 6)s

Una bola metdlica 7 puede circular en
el canal 4 y alojarse en una u otra de las cavida-
des 5 y 6, cada una de las cuales constituye, para
esta bola, una posicién estable.

La presencia de la bola 7 en la cavidad
anterior 6, puede leerse por un dispositivo captador-
lector-detector 8 sensible, sin contacto material
que trensmite una sefial de identificacidn a un pues-
t0 de indicacidn, de recuento y de mando 9.

_ En la forma de construccidn de la figura
3, este dispositivo lector-detector 8, estd consti-~
tuido por un detector de proximidad 8a del tipo mag
nético, .

De acuerdo con una variante, el disposi-
tivo es un detector de célula fotoeléctirica.

Cada puesto de lectura comprende tantos
detectores como elementos o0 memorias 1 existen.

Los cambios de ordenacién, pueden obte-
nerse por medio de un digpositivo de inscripeidn o

de modificacidén 10 de las memorias, que permite co-
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locar a eleccidn la bola 7 de cada elemento o memoria,
1, en la cavided 5, o la cavidad 6. .

Este dispositivo comprende, en el tipo de
construccién representado en la figura 4, un imdn per-
manente 11, dispuesto en el extremo de un brazo 12 de
cremallera 13, ésta atacada por un pifidn 14 enclavija-
do en el drbol 15 de un motor de arrasitre. Por este
hecho, el brazo 12 es susceptible de un movimiento de
avance o de retroceso, segin el sentido de rotacidén del
motor.

El brazo 12 puede someterse, ademas, a un
movimiento de desviacidn v osecilacién, impuesto por
un electroimdn 16,

A causa de los dos movimientos conjugados
0 no, es posible actuar fdcilmente sobre la bola 7 pa-
ra Gesplagarla en el canal 4 y depositarla en una u
otra de las cavidades 5 y 6.

En la figura 4, la representacién en linea
continua del brazo 12, representa a éste en posicidén
baja sobre el elemento o memoria 1, en la vertical de
la cavidad 6, de tal modo que la bola 7 es atraida ha-
cia arriba,

A partir de este momento, una traslacién
de la bola por encima de la otra cavidad 5, puele rea~
lizarse haciendo actuar el motor en el sentido de la
flecha il' La bola puede dejprse en esta cavidad cor-
tando la excitacién del electroimdn 16, lo cual se tra
duce por el ascenso del brazo 12 bajo la accidn de un
muelle de traccidén 17 (posicidén esquematizada en lineas
de trazos lla, 12a).
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El imén permenente lla, en este caso, rea
liza el ciclo ABCDA de la figura 5.

51 se desea mentener la bola 7 en la ca~
vidad 6, el imén 11 recorre el ciclo ABCBA de la figu
ra 6. Ocurre pues que la bola 7 experimenta una tras-
lacidén por encime de la cavidad 5, para retornar in-
mediatamente a la cavidad 6.

Merced & la transparencia de los elementos
1, puede hacerse una verificacidén visual del cambio
de ordenacidn.

El cambio de ordenacidén se realiza cuan-—
do el dispositivo de la misma, constituido por las me
morias 1, se encuentra en posicién de paro.

Puede imeginarse, sin embargo, un cambio
de ordenacidn durante el verdadero desplazamiento del
grupo de memorias 1. Es posible imponer mecénicamente
8l dispositivo de inscripeidn una traslacibén paralela
a la marcha de los méviles portadores de bolas, con
retroceso automdtico de este dispositivo despues de
la operacién de ordenacién.

Cargas 18 transportadas a lo largo de un
transportador automdtico, estdn representadas en la
figura 1. Cada una de estas cargas, posee un disposi-
tivo numérico de clasificacidén w ordenacién, mévil
con ella. BEste dispositivo estd congtituido, por ejen
plo, por cuatro elementos 1 y un elemento complemen—
tario que sirve para dar los "Tops" de lectura.

Ia combinacién codificada, realizada pa-
ra cada grupo de elementos o memorias, por consti-

tuir un dispositivo numérico de clasificacidn u orde
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nacién puede establecerse de acuerdo con cualquier sis

tema numérico binario, deseado. ELl "cero" corresponde
a la posicidn estable de la bola en una de las cavi-
dades 5,6, y el "uno" a la posicidén estable de la bo-
la en la otra cavidad,

En la forma de construccidén representada
én las figuras 7 a 13, el dispositivo de clasifica-
cién v ordenacidén de méviles de acuerdo con este in-
vento, éomprende igualmente una serie de elementos o
bloques 1, situados uno al lado de otro. Cada uno de
estos elementos constituye wna memoris mecénics com~
puesta por una caﬁa estance transparente, de dos par
tes 2 y 3. Estas dos partes, wna vez reunidas, deter-
minan, un canal interior 4 en forme de V invertida, in
clinado sobre un lado y cuyas ramas constituyen dos
rampas 20 y 21 inelinadas hacia abajo. Ia rampa 21 es
de mayor longitud que la rampa 20, partiendo del mis-
mo origen que es el vértice de la V. Cada rampa ee
termina por un receptdculo o cavidad 5 y 6, y una cres
ta o arista 22 separa las dos cavidades.

Un cilindro metdlico 7a puede circular en
tre las dos rampas y ser recibido en una u otra de las
cavidades 5 y 6 que constituyen, cada una, para este
cilindro, una posicidn estable,

La presencia del cilindro 7a en la cavidad
anterior 6, puede leerse por el dispositivo captador-
lector-detector 8 sensible sin contacto material, gue
transmite una sefial de identificacidn a 1 puesto de
fijacidn, de recuento y de mando.

Cada puesto de lectura comprende tantos



5e

10,

15,

20.

25,

30.

detectores como elementos o memorias 1 existen.

Los cambios de clasificacidn u ordenacidén
pueden obtenerse por medio del dispositivo de inscrip
cién o de modificacidén de las memorias. Permite colo-
car a voluntad el cilindro 7g de cada elemento o memo-
ria 1, en la cavidad 5 o la cavidad 6.

Este dispositivo comprende, en el tipo de
construccidén representado en la figura 10, un electro-
imén 23, que cuando se excita, y por su posicién enci-
ma de la memoria, permite al cilindro Ta que se encon-
traba en el receptdculo 5(figurs 9) saltar la cresta
22 (figura 10) y pasar, por gravedad, al receptdculo 6
cortando la excitacibn del electroimdn (figura 11).

La posicidén del electroimdn por encima de
la memoria se situa, con preferencia, entre la cresta
22 y la parte superior de la rampa 21.

La nueva puesta a cero del dispositivo
numérico de clasificacidén u ordenacidn, mdévil con la
carge transportada, y constituido por muchas memorias
1, se realiza por medio de un imdn permanente 24, si-
tuado por encime de este dispositivo, en la vertical
del punto de origen de las rampas. Un cilindro 72 que
se encontraba en el receptdculo 6 de una memoria (figu-
ra 11) enérgicamente atraido por el imdn 24, abandona
este receptdculo para llezar al punto de origen de las
rampas (fizura 12). Cuando, a causa del desplazamiento
del sistema mdévil que lleva los blogues 1, el cilindro
7a no se encuentra ya bajo la influencia del imén 24,

cae por gravedad en el receptdculo 5 de la memoria (fi

gura 9).
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Cada cilindfo Ta. puede vaciarse o éhuecar—
se en sussuperficie lateral, para descansar solamente
por sus extremos, en el perfil de las rampas.

En cada puesto de inscripcidn o de modifi-
cacidén de las memorias, y en cada puesto de lectura de
las mismas, se acopla un dispositivo de soporte estabi-
lizador (figura 13).

Este dispositivo comprende una placa metd-
lica 25 articulada en una pequefia biela 26 pivotante
en una parte fija 27 del transportador automdtico 28,
Ta placa metdlica 25 lleva dos rodillos de colocacién
29 y bien el dispositivo de inscripeién o de modifica-
cién de las memorias o bien el dispositivo de lectura
de las mismas (representacidén en lineas de trazos en
la figura 13).

Por su parte, el dispositivo numérico de
clasificacidn u ordenacién, compuesto de las memorias ‘
se fija en la parte mévil del transportador automdtico,
por ejemplo un '‘balancin® 30,

El grupo de las memorias 1 que forman el
dispositivo de clasificacidn u ordenacidn lleva uma do
ble rampa de ajuste con los rodillos 29.

Esta doble rampa, tiene una primera rampa,
una parte horizontal 31 y uvna segunda rampa.

De acuerdo con ‘esta disposicidn, el ajuste
de la doble rampa con los rodillos, permite levantar la
placa 25 y hacerle experimentar une débil separacién
angular, para colocar exactamente fronterizos, el dis-
positivo de inscripeién (o el dispositivo de lectura)

sostenido por la placa, y el dispositivo de clasifica-
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¢idn u ordenacidén constituido por las memorias, y es-

to, cualquier que sea el huelgo o las imperfecciones
nmecénicas del transportador automdtico,
De modo general, la descripcidén anterior
5, solo ha proporcionado a titulo indicativeo y de nin-—
gin modo limitativo, y este invento es susceptible
de numerosas varisntes de acuerdo con su espiritu.
NOTA
Descrita suficientemente la naturaleza
10. del invento, asi como la manera de realizarlo en la
préctica, debe hacerse constar que las disposiciones
anteriormente indicadas son susceptibles de modifica-
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio
fundamental. También se hace constar que el invento
15. corresponde a una solicitud de Patente presentada en
Francia con fecha 6 de mayo de 1966 bajo el nimero
PV 60 675, y el 30 de septiembre de 1966, bajo el nd
mero PV 78 431, acogiéndose por tanto 2 los beneficios
gue conceden los Convenios Internacionales en vigor,
20, siendo lo que constituye la esencia del referido in-
vento y por 1o que se solicita Patente de Invenciédn
por 20 afios en Espafia sobre:
"PERFECCIONAMIENOS EN DISPOSITIVOS NUMERICOS DE
CLASIFICACION U ORDEWACION", caracterizéndose por 1o
25, siguientes
12,~Perfeccionamientos en dispositivos
numéricos de clasificacidén u ordenacidn, del tivo que
comprenden numerosas memorias mecédnicas dispuestas una
al lado de otra, un puesto lector de memoria y un

20, puesto inscriptor de clasificacidén u ordenacidn, sin
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contacto material, oaracterizados porque cads memo~
ria mecdnica se constituye por un blogue dotado in-
teriormente de un canal que incluye dos ramas diri-
gidas hacia abajo, cada uwna de las cuales forma un
receptdculod para una masa mévil susceptible de una
transferencia en uns u otra rama; la inmovilizacidén
de la masa en una u otra rama, corresponde g una po-
sicidn estable a la que se atribuye una significa-
cién numérica binaria,

28 ,-Perfeccionamientos segin reivindica-
cién 18, caracterizados porque los blogues del mismo
son de un material que permite ver la posicidén de
las masas méviles.

_ 8,~Perfeccionamientos segin reivindica-
cidn 12, caracterizados porque el canal interior de
cada memorias mecdnica del grupo de memorias, presen-
ta la forma de wne U invertida, y la masa mévil reci
be la parie horizontal de la U, para su traslado de
una rams & otra,

&, ~-Perfeccionamientos segin reivindi-
cacién 3, caracterizados porque el inscriptor de cla
sificacién u ordenacidén incluye un imén con movimien
tos de avance y de retrocess y de descenso y ascen-
so, que permite el traslado de la masa mévil metdli
ca, de una rama u otra, igual que la reintegracidn
de esta masa en una misma rams.

8,~Perfeccionamientos, segin reivindi-
cacidén 48, caracterizados porque el imén se sostie-
ne por un breazo de cremallera, accionado por un pi

#én motor de dos sentidos posibles de rotacidn, y
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por un electroimsén lateral en oposicidn a un muelle de
traceidn.

7 62.-Perfeccionamientos, segin reivindica-
cién 18, caracterizados porque el canal interior de ca
da memoria mecdnica del grupo de las mismas, afecta la
forma de una V invertida, y la masa mévil salva la cres
ta que separa les dog ramas de la V para su traslado de
una rame a otra.

, 78,~Perfeccionamientos segin reivindicacién
6, caracterizados porque el canal en V invertida se tien
de sobre un lado, de tal modo que una de las ramass de
la V es de mayor longitud gue la oira.

&,-Perfeccionamientos segin reivindicacidén
6&, caracterizados porque el inscriptor de clasifica~
¢idén u ordenacidn se constituye por un electroimén que,
por su posicidnssuperior a la memoria, permite que la
masa mévil metdlica pase de una rama a otra de la V in
vertida, saltando la cresta.
8,-Perfeccionamientos, segin reivindicacidn
68, caracterizedos porque la nueva puesita a cero se 0ob-—
tiene por un imén permenente colocado por encima del
punto de origen de las ramas de la V invertida,
108,-Perfeccionamientos segin reivindica-
cién 18, caracterizados porque la masa mévil es una bo-
la,
11&,~Perfeccionamientos segin reivindicacidn
12, caracterizados porque la masa mévil es un rodillo,
128,-Perfeccionamientos segin reivindicacién
118, caracterizados porque el rodillo estd rebvajado en

su superiicie lateral para apoyarse por sus extremos so
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132, -Perfeccionamientos segin reivindi-
cacién 18, caracterizados porque se acopla un dis-
positivo de soporte estabilizador en cada puesto
inscriptor de clasificacidn u ordenacién y en cada
puesto lector de las memorias.

148,-Perfeccionamientos segin reivindi-
cacidn 138 caracterizados, porque el dispositivo de
soporte estabilizador, incluye una placa articula-
da a una parte fija y que sostiene el puesto inscrip
tor o el puesto lector, asi como dos rodillos de co-
locacidn en los que se ajusta una doble reampa soli~
daria del grupo mévil de las memorias.

158,.~"Perfeccionamientos en dispositivos
numéricos de clasificacidén u ordenacién", tal y co-
mo queda sustancialmente descrito en la presente Me-

moria y en el dibujo adjunto,

Esta Memoria consta de dieciseis ho jas,
escritas a médquina por uns é

ola cara.
%ﬁdrido
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