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MEMORIA DESCRIPTIVA

Se conocen ya dispositivos de arrastre de piezes de mg
ders pars sierraes circuleres o de cinta. Algunos de ellos
permiten hacer avanzsar una pieza de medera desde la parte
delantera hacia la trasera respecto & la sierra, para cor-
tarle y volverla hacia adelante durante unz carreras de re~

F0YN0e = = = = = = - e am em e ew am e mm em em mm e wm me e e e e

Los‘dispositivos conocidos de este tipo presentan un
brazo lastrado montado pivotante alrededor de un ejs fijo y
gue soporta en su extremo libre dos ruedas de arrasitre dis-
puestas & una y otra parte de 12 hoja de sierrs y hacia a=-

trés de 12 MiSHMBe = = = m = = = = o = = - o o = e o o

Estas dos ruedas pueden estar acopladas entre si por
medio de una trensmision directe con un motor de dos senti-
dos de rotacidn seleccionados por un contactor~-inversor, o
pueden estar acoplsdos a un motor con un solo sentido de ro-
tacion por medio de una trensmision que comprende un embra-
gue~inversor. En cualquier caso, se constata que para arras
trer una pisza de madera en el sentido del avance o0 en el
sentido del retorno, se invierte el sentido de rotaciodn de

128 YUCUOS e = = = o = = w = o e o owm e e e o o e mr -

Estos dispositivos conocidos presentan el inconvenien-

te de ser fragiles. En efecto, precisan, para producir le
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inversion del sentido de desplazamiento de la madera, - - -

-~ 0 bien invertir el motor y de ello resultes un gran
numero de arrenques y un celentemiento importante de este
motor, 8l mismo tiempo que una gran frecuenciaz de maniobras

del contactor-inversor, = — = = = = = = = = = “« - - - -~ -

- 0 bien hacer intervenir el embregue-~inversor, 1o que
. ’ . . .
impone, no solo mandos complicados, sino tembién aparatos

COr0S y FrogileSe = = = = = = = = = = —————— = - - — -

Ademes, 1la inversion del sentido de desplazamiento de
. . ’
la pieza de madera no es instantanea de modo que se crea u-
na pérdide de tiempo apreciable, oponiéndose esta pérdida a

1a obtencion de cadenciss de 2serrado elevadaS. = = = = = =

Finalmente, el dispositivo de arrastre debe poder adap~
tarse 1o m#s rapidsmente posible al arrastre de piezas de
madera de alturas diversas. En efecto, 128 piezas de mrde-
ra que llegan 2 la mé,quin9 vueden tener alturasnetaemente di
ferentes (por ejemplo, entre 27 mm y 87 mm) y estas piezas
de madera deben poder ser aserradas sucesivemente sin que
sea necesario proceder a uns seleccidn o a le constitucion
de pilas de seleccidn. Sin embargo, la capacided de toma o
admisidn de estos dispositivos conocidos es demasisdo peque=
fla y por consiguniente se hace indispensable, en los casos

de alturas tan diferenciadas, efectuar un szjuste del tope

36 rEPOS0. = = = = = = = = - .- m = mm e - - - - -~

La presente invencion solventa estos inconvenientes,
creando un disgpositivo de arrastre que comprende por 1o me-

nos una ruede de avence y una rueda de retorno movides en
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rotaciones permanentes en sentidos opuestos y dispuestas en
un soporte basculante, estando este soporte, por una parte,
montado loco alrededor de un eje de un elemento presionsdor
guiado sobre el bastidor de la méquine y, por otra parte,or-
genizedo pers poner en contacto o toma selectivamente ls rue
de de avance 0 la rueda de retorno con la pieza & desplazar
segﬁn que se presente el extremo delantero o el extreﬁo pos-

terior, respectivamente, de esta. = = = = =@ w e v = o =~ « -

Gracias g esta caracteristica, el dispositivo de arras-
tre es simple, resistente, poco sensible gl desgaste, de uns
eficacia absoluta y duradera; no necesita practicamente ajus
te o, s01lo en ciertos casos, precisa de un zjuste que demues

tra ser prectico, fécil y répido de efectusr. — — = = — — —

Segun un modo de ejecucidn particularmente ventajoso,
el dispositivo de arrastre presenta, = una y otra parte del
eje del soporte basculente y en un plsno parslelo 2 la herra
miente de trabajo, una rueda posterior de retorno y uns rue-
da delentera de avance, estando apareada esta ultima a una

segunda rueds de avance situada en el obtro lado de dicha he-

PTOMICNTOe = = @ = = = . e m e E o em e es e e e e e -

Asi, el dispositivo arrastra en el sentido del avance
la pieza de medera por cada lado de la 1lfnea de corie de lam

() ,
sierra, pero no vuelve, en el sentido de retorno, mss que

=
4]
ko]

2rte de estz pieza en la que deben sfectuarse otros cor-

Segﬁn une primeres forme de rezlizacion, deda a titulo

’
preferente, vero no restrictivo, el soporte besculente esta
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sujeto o sometido =2 un cric de accionamiento que permite se
leccionar las posiciones de toma de las ruedes de avence y
de la ruede de retorno, cooperando este cric con una vélvu-
la de alimentacion cuye pslance de meniobra esta situada,
cerce de la herramienta de trabajo, en la trayectoria de le

Plezs a2 desplazar. = « m = = = w0 = - w - - - - - - - - -

Segin una segunda forma de realizacidn iguelmente inte
resante, el soporte basculsnte presenta una rueds interme-
die loca que permite selecclonar las posiciones de tome cl-
tedes y que, para ello, se halla situada, en la posicidn neu
tra de este soporte, nes baja gue las ruedas de avance y de

retorno en su parte inferior. — = = = = = - e e e -

Segﬁn una tercers forme de realizacion, el soporte bas-
culente est® realizado de forme gue el reperto de su eje de
pivotamiento y de los ejes de rotacidn de lss ruedas de a=
vence y de retorno sea tal que la puesta en contacto de una
cuglquiera de estas rusdas provogue, bajo 1~ eccion del par
de rotacidn ejercido permanentemente sobre ella, el bascula~
miento de dicho soporte hacia su posicién 8¢ inoperancia o

escamoteado de 1l otre YUBd8. = = = = = = = = - - - - = - -

Sea la que fuere la forme de reelizacion prevista, el
eiemento presiornador que sujeta el soporte basculante esta
constituido preferentemente por un brezo eventuslmente las-
trado, montado pivotante, en uno de sus extremos, sobre un
eje horizontal fijo y provisto, en su extremo libre, del eje

de articulecidn de dicho SOPOYEes — = = = = = = = = = = « =

’
Por lo demes, el soporte besculente esta montado loco
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alrededor de un arbol que esté a su vez montado loco en el

brazo pivotante, siendo este srbol motor y estando conecta-
. 4 -

do cinematicamente a las ruedas de svance y de retorno pars

moverlas en rotaciones permsnentes y en sentidos opuestos. —

z . . . ? .
Otras caracteristicas de le invencidn se heran més evi-

dentes, por lo demés, de la descripcidn detellads siguiente.

Unas formes de realizacion del objeto de la invencidn,
se representan, & titulo de ejemplos no limitativos, en los

Planos 2nexoSs = = = = = = = - - - - - - - - - - - - - -
En estos planogt = = = =« = = = = = = = - m o - oo o o

- la figura 1 es un #lzado, parcialmente arrancado y en
seccion, gue muestre uns primers forms de reslizacidn del

dispositivo de srrastre segﬁn 1= invencién, - —— e = - - -

~ la figura 2 es une seccion tomada segin la 1inea que-

brada II-II de la figura 1, = = = = = = = = = - = - - - - -

- 1o figura 3 es une seccidn psrcisl, tomeds segin la

1inea ITT-III de 12 figura 1, = = = = = = = = = = = _——— -

- la figure 4 es un 2lzado esquemetico que ilustra une
segunda forme de realizecicn del dispositivo de srrastre de

lainveflcio'n,-.—_-..__.-_.—__——_-._.-..—_-_

Segun la primera forma de reslizacidn representeds en
las figuras 1 & 3, el dispositivo de srrastre de la inven-
cidn presenta un sonorte besculante 1 montedo loco, por me-
dio de cojinetes 2 y 3, alrededor de un arbol 4 de wn elemen

to presionador guisdo sobre el bastidor de 1o méquina, sien-
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do esta ultima, en 12 aplicecidn prevista, uns sierra de cin

ta, pero pudiendo ser también una sierra circular o cual=-
quier otra méquina que permita trabajar piezes que, para

ello, deben ser desplazadas segun un cemino rectili{neo. — -

Este elemento presionador podria ester constituido por
una corredera movil verticalmente ¥ que actuera por su pro-
pio peso en cooperacién eventualmente con un contrapeso y/o
un resorte de lestrsdo o equilibredo. Sin embargo, en el e-
jemplo elegido a tfitulo preferente vero no restrictivo, di-
cho elemento presionador es un brazo 5 monitado pivotente,
por medio de cojinetes 6, 7 elrededor de una barra cilindri-
ca horizontal 8 que forma el eje de articulacion y llevada
en volsdizo por une columne no reovresentada fijeda en 1o me-~
sga de le méquina fuera del paso de las piezas = trsbhajar.
Esta barra se extiende perpendicularmente sl pleno de eserrsg
do en el gue se halles 1= sierra de cinta 9. En cualquier ce~
£0, el Arbol 4 de pivotamiento del soporte 1 est? situado en
el extremo libre de dicho brazo que, pers ejercer una pre-
sién, puede actuer bajo la accidn de su propio peso o, si
éste es insuficiente o excesivo, en cooperacion con un cons
trapeso y/o por lo menos un resorte, respectivamente, de las-

trado o de equilibrados = = - = = = = = = = = = - - - - - -

Segun le invencidn, el soporte besculente 1 estd pro-
visto de dos ruedas 10 y 11 de igual dismetro, solideries de
srboles 12 y 13 montedos locos en cojinetes 14, 15 y 16, 17,
alojsdos en wn~ coja 18 y une teopa 19 que forman un cérter
vacio que constituye dicho soporte. Ies ruedss 10y 11 es-

ten situadas 2 un mismo lado de 1~ sierra 9 ¥y una delante
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de la otra, encime de la pieza de madera a corter 20. BEstas
ruedas estén destinedas a ser movidas en rotaciones Permanen
tes en los sentidos de las fleches P y F1 siendo enfonces la
rueda delantéra 11 1la ruedas de 2vance y la rueds posterior
10 l2 rueda de retorno. pas figuras 1 y 2, muestran, por lo
demas, que la rueda de svance 11 no puede quedar tangente
respecto o la pieza 20 mas que detrés de la sierra de cinta
9. Ademss, los srboles 12 y 13 se extienden por une y otre
parte del arbol 4 y son paralelos a este Ultimo, esi como a
la barrs 8. Ademss, en 1la forms de realizscidn representa~
da en las figures 1 a 3, los srboles 4, 12 y 13, estdn dis-

puestos sensiblemente en el mismo planoe — = = = = = = « = =

Con 1la rueda de avence 11 puede estesr =copleda igualmen
te una segunds rueda de avence 21 de igual diémetro, pero si
tuada en el otro lzdo de 1z sierra 9 psra poder srrsstrer la
perte de lo pieza 20 que estd siendo cortads. BEs interesan-
te que la rueda 21 pueda ser desmontada y, pars ello, es so-
lideria de un cubo 22 enchavetado de forms deslizente en el
érbol vacio 13 ¥y mantenido por un tormillo 23 que se extien-
de coaxislmente en aquél ¥y cuya csbeza se apoys sobre el ex=

tremo libre del UltimO. = = = = = = = = = = = = = = = = = =

Para mover las ruedas 10, 11 y 21, en rotacion, perece
perticulsrmente ventajoso que el érbol 4 de pivotamiento del
soporte 1 sea motor y este conectedo cineméticsmente con di-
chas ruedas. Para ello, y tal como sobresele de le formes de
realizaciodn preferente pero no restrictiva ilustrada por las
figuras 1 a 3, el arbol 4 esté montado loco en cojinetes 24

y 25 del brezo 5 y estd soliderizado, por cualquier medio e-
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propiado entre el soports basculante 1 y uns de las bridas

latersles de dicho brazo, de uns poles acanalada 26. Este
brazo sostiene igualmente un grupo motoverisdor de veloci-
dad conectado por une correa trapezoidal 2% a la polee 26.
En le forme de realizacion representeda, este grupo esta
constituido por un motor eléctrico 28 cuyo arbol de sslide
esté acoplado & una polea extensible 29. El motor 28 esta
fijedo a una placs 30 solideris de un eje 31 montado loco
en cojinetes 32 y 33 del brazo. Este eje, excéntrico res-
recto & dicho motor, esta provisto de una palance de manio-
bra 34 que permite, cuecndo es eccionada, hecer pivoter la

pl=eca 30 y, por consiguiente, hacer describir al 2rbol del

) I3 » 4 . -
- motor una treyectoria semicircular, con el unico fin de ha-

cer verier el diametro de arrolledo de la polez extensible
29, y por Lo tento le velocidsd del srbol 4. Ademas, este
eje 31 es cepaz de ser bloguezdo en la posicion elezide gre-~
cias a otra pelsnca 35 provista de una tuerca 36 roscada en
une parte fileteade de dicho eje y que tiende, spoysndose
sobre el soporte 33 del brazo 5, a aplicar una guarnicion
de frenado 37 (adaptada sobrs un pleto 38 de este eje) con-
tra l2 cera interior de la brida correSpondiente de este
brezo. Asi, se puede mover en rotacidn el arbol 4 y hecer

verier su velocidad: = = = = = = = = - .- - - - = - - - -

Por 1o que se refiere shors & la tronsmision del movi-
miento de este 2rbol 4 a los arboles 12 y 13 de les ruedas
se puede prever por ejemplo un tren de engranajes =2loj=do
en el carter 18, 19 que constituye el soporte basculante 1;
por lo demis, ésta es le forme de realizacion representada

en las figuras 1 a 3. @n este ceso, evidentemente no limi-
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tativo, un pifion de entrada 39, estd tallado en el arbol 4
¥y unos pificnes de selida 40 y 41 estan calados en los arbo-
les 12 y 13 de las ruedas 10 y 11. Dos 4rboles intermedios
42 y 43 estén soportedos por cojinetes 44, 45 y 46, 47, alo-
jados en el cuerpo 18 y la tapa 19 del soporte basculente 1.
En el arbol intermedio 42 hay calados dos pifiones 48, 49 y
esimismo, en el arbol intermedio 43, hay calados dos pifio-
nes 50, 51. Ta disposicidn del tren de engranajes asi cons-

titufdo es como Sigue: — = = = = - = - - m - - - - - -

- por una parte, el pifion de entrades 39 engrans con el
pifidn intermedio 51 acoplado al pifion intermedio 50 que en—
grena con el pifion de 521id8 41, = = = = = = = = = - = = = =

- por otra parte, el pifion intermedio 51 errastrado por

< L
a]

el pifion de entrada 39 engrena con el pifidn intermedio’aco-
plado al pifion intermedio 48 que engrena con el pifin de sa—

118 400 = = = = = = & m m . e e e e m e m - - — -~ =

Se constata entonces que le cadena cinemstica 39, 51,
439, 48, 40 presente un pifion de més que le cadens cineméti-
ca 39, 51, 50, 41 y, por consiguiente, que las ruedas 10 y

11 seran movidas en sentidos OpUESEOS: = = = = = = = = = = —

Se constata también, compsrando los difmetros primiti-
vos de los pifiones (figura 1), que la relacion de reducciodn
de la cedena cinematica 39, 51, 50, 41 e8 mayor que la de
la cadena cinemética 39, 51, 49, 48, 40; en otras pslabras,
que la rueda de retorno 10 girars mas réapida gue l=a rueds

de avence 11 = = = = = o = c o - e - - - - - .- - - -

Se constata fineslmente que las ruedas 10 y 11 son movie-
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das en rotacion de forme permenente desde el momento en que

ge glimenta el Motor 28¢ = = =@ = = d - - - - —- - — - -

Es evidente que el dispositivo de transmisidn de movi-
miento del motor 28 a las ruedas 10, 11 no esta limitado a
la forma de realizacion representada en las figuras 1 2 3,
puesto que pueden preverse numerosas otras formas (dos gru-~
pos motorreductores o motovarisdores acoplados directamente
a l28 ruedag, un 8010 grupo conectado por transmisiones con
corres a estas ultimes, etc.), en tanto diches ruedes giren
permenentemente en sentidos opuesitos y, subsidiarismente,
que 1z velocidad de la ruede de retorno sea mayor que la de
la rueda de avence, no siendo esta Wltima condicidn comple-

tamente indispensable. —« = « = = = = = = - - - - - - - - -~

Se treta ahora de poner en contacto 1a_pieza de madera
20 sea con les ruedas de avance 11 y 21 para errastrar dicha
pieze bajo la sierra 9 y corter asi un subproducto, sea con
l2 rueda de retorno 10 pera llevar ls parte restante de es-
ta pieza hacia la parte delantera, es decir, haciz el opera=
dor. Para ello, se provoca el basculamiento del soporte 1
alrededor del arbol 4, sea en el sentldo de la flecha Fy sea
en el sentido de la flecha F, (figura 1), revresentendose la

posicidn intermedis neutra en dicha figura. = = = = = - = -

Pueden preverse muchas formes de realizacidn para pro-

vocar el besculamientos. = = = = = @ @ = - = - = - = = = = =

Segﬁn una primera forma de realizacion ilustrads por -
las figuras 1 y 2, un cric 52 esta alojedo en el hrezo 5. Su

vistago 53 y su cilindro 54 estan erticulados indiferente-
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mente en ejes 55 y 56 llevedos por brides formadas en la ca~
Ja 18 del soporte basculente 1 y en l= palanca sensiblemen—
te redial 57 que presenta un manguito 58 adaptedo y solida~
rizado por cualquier medio apropiado a la barra fija 8. Di-

cha palance sirve pues de elemento de apoyo pars el cric. -

Este cric puede ser del tipo neumitico o hidrdulico y
su alimentacién.esté controlada por uné velvula, no repre-
sentada, cuya palenca de maniobra esta situads delante de
la rueds de avence 11 y sobre le trayectoria seguida por ls
ﬁieza de meders 20. Esta valvula puede estar montads bajo

la mesa de la méquina o bien sobre el brazo 5. — — — — « —

En un modo de ejecucién perticularmente ventajoso, pero
no restrictivo, el eric 52 es de simple efecto: la cimers
de pequefla seccidn 59 de su cilindro 54 contiene un resorte
de retorno o est? conectads 8 una fuente de fliido neumsti-
co, mientras que la cfmare de mayor seccidn 60 es conectads
selectivamente a dichs fuente y 2 un circuito de vaciedo por
la valvule citada que presenta dos pasos. La pslenca de ma-

niobra de esta valvula es capaz de ocupar tres posiciones: -

. s 7 ’ > ) -
- una posicion neutra, cusndo no esta solieciteda por

lapieza2o,-—"-—----------——- ——————

~ una posiciodn de avance cusndo dicha pieza, empujada
por el operador y tomede por las ruedas 11 y 21, la inclina

hacia atras, = - = = = - _————— - o e e - - -

-~ Una posiciodn de retorno cuendo esta pleza tomeds por
la rueda 10, 1z incline hacis sdelante. Por lo tanto, si la

pelanca es empujeds khecia la posicion de avence, la vélvula
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conecta la cémera 60 con el circuito de alimentacidn y, a

partir de este momento, el véstago 53 del cric es desplaza-
do en el sentido de la flecha F4. E1l soporte 1 bascula en
el sentido de la flecha F2 ¥y las ruedas de =2vence 11, 21 en~
tran en contacto con le pieza 20 mientras que la rueda de re
torno queda inoperante por levantamiento. Esta pieza 20 es
entonces arrastrada sutomaticamente en el sentido de la fle-

che Fg y se efectia el aserrados = = = = = = = = = = = = ~

Si l2 palenca de meniobra vuelve 2 lg posicién neutra
(Lo que se produce cusndo la pieza de madera 20 ha acabado
o cesi acabado su carrera de avance) o si dichs palanca ocu-
pa lo posicion de retorno (lo que se produce cuendo diche
pieza la empuja hacia adelante) la valvula conecta la cima-
ra 60 g dicho circuito de vaciado y desde este momento la ag
cidn del resorte que se helle en la cémara 59, 6 del fidido
neunatico gue llega permanentemente a esta camera, se hace
preponderanie y provoca el desplazamiento en el sentido o~
puesto al de la flecha F, del vestago 53 del cric. El sopor
te 1 bzscula en el sentido de 1o flechse F3 ¥y la rueda de re-
torno 10 entra en contacto con la pieza 20, mientras que las
ruedas de avance 11 y 21 quedzn inoperantes por levantamien-
to. 3sta piezae 20 es vuelta entonces automdtica y repidamen
te, por desplazamiento, en el sentido opuesto 21 de le fle-
cha FS, haeia =sdelante donde el operador pusde tomeris de

NUEVO: = = = = = = = = = oo = = oo - - - - .- o -

Fi R a N
Cusndo se ha scrbado el ultimo cortado de 1= pieza de
madera 20, es ventajoso impulsarles en el sentido de lo fle-

cha 7 por nedio de 1o rueda 11, en vez de volverla hecia o~
5 H
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delante por medio de la rueda de retorno 10. Para ello, pue
de interponerse otra valvula mendada por un pedal entre el
circuito de alimentacidn y la cémara 60 del cric 52. En es~-
tas condiciones, la rueda 11 puede quedar écoplada (inecluso
cuando la palenca de meniobra de la valvula principal vuel-
ve & la posicién neutra, 1o que provoca normalmente, si el
citedo pedal no ss sceionado, el basculamisnto en el senti-
do de 1z flecha Py del soporte 1) y provocar la expulsion

final de la pieza de maders 20 = = = = = = = = = = = = =

Desde luego, vpueden preverse igualmente numerosos otros
nodos de conexidn del cric 52 g un circuito de alimentacidn
¥y un circulito de vaciado por la valvule citada, reemplezan—

do al que se ha descrito anteriormente: - = = = = = = = ~ -

Ademss, durante la carrera de avance {fleche FB)’ o8
indispenseble arrastrar ls pieza de madera 20 paralelamente
g s{ misma de forma rigurcse ¥, para ello, 12 ruedzs de avanw-
ce 11 presenta en su bende de rodadura estrias que se extien
den segun sus gensretrices. En cambio, durante lz carrera
de retorno, es ventajoso al principio liberzsr le pieza de
madera 20 para 2lejarla ligeramente de la sierra 9 y luego
hacerle seguir una trayectoria pesralela a si misma. Para
ello, lz rueda de retorno 10 presenta sobre su bandes de ro-
dadura estriss helicoidales arrollsdas en un sentido tal
que, cuando tiene lugar lz toma de contacto de esta rueda
con diche pieza de madera, les helices provoquen un ligero
desplazemiento transversal de esta ultime tendiendo a sle~

jerla de la sisrra. Respscto = ésto, gs inmportonte sefialar
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que, en el momsnto considerado, ls rueda 10 debe vencer la
inercia de le pieza de madera 20 que es lesnzada en el sen-
tido del aserrado (fleche F5) y, debido 2l patinado de di-
cha rueda sobre la madera, las hélices déterminan el movi-
niento transversal citado anteriormente. Una vez se ha ob-
tenido la adherencia entre la rueda y le pieza, el arrastre

’ g
se efectua normalmente en linea rectge = = = ~ = = = = = =

Por lo demés, pera determiner la posicion bsja del bra-
Zz0 5 y pare provocer su leventamiento se puede prever un dig
positiyo interpuesto entre la parte posterior de este brazo
¥ 1a barras fija 8. Z=n la forma de remslizacion representads
8610 2 titulo de ejemplo en lers figuras 1 y 2, este dispogi-
tivo esté constitufdo por un tornillo 61 que coopera con una
tuerca 62 sdaptada y fijeda en la parte posterior del brazo
5. E1 tornillo 61 est# provisto en su extremo libre de un
volente de meniobra 63, en su extremo de accionamiento, de
un tope giratorio 64 cepez de apoy-rse sobre une pslance ra~
diel 65 que presentz un menguito 66 solidarizado por cual-
quier medio apropiado 2 1la barra fija 8. Asi, haciendo gi-
rer el tornillo 61 en un sentido o en el otro, se aleja o se
acercs la pared posterior del brazo 5 respecto a la palanca
fija 65 y, por consiguiente, se provoca el levantamiento o

el descenso del soporte basculante 1 que equipa este brazo.-

Finelmente, se constata que la capacidad de toma o ad-
mision del dispositivo de la invencidn es relstivemente gren~
de y en cualquier c=s0 més importante que ls de los disposi-
tivos conocidos. En efecto, cusndo el operador empuje 12 pig=-

za a cortar 20 hacia la sierra, el soporte 1 es bessculado en
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el sentido de la flecha F3 ¥ la rueda de retorno 10 se he~
1la a un nivel bajo, mientras que las ruedas de avance 11 y
21 se hallan a un nivel alto. E1 desfasaje existente entre
estos dos niveles permits pues introducir bajo las ruedas
de avance 11 y 21 piezas de madera 20 cuyos espesores pue—
den ser muy diferentes unos de otros. Por ello, ya no es
necesario sjustar con tanta precisidn 12 elturs del disposi-
tivo de arraestre por encima de los rodillos 20g que soportan

las piezas de maderg 20 = = = = = = @ - . m o m e e - o

Para provocar el besculamiento del soporte 1 pueden

Preverse otras formas de realizecilNe = = = = = = = = = = —

En particular, segun una sezunda forme de realizacidn
ilustrada esquematicemente por la Ffigura 4, el soporte bas—
culante 1 ests provisto de una rueda intermedia loca 6% in-
tercalada entre la rueda de avence 11 ¥ la rueda de retorno
10 que son movidas con rotsciones inversas permanentes. ILas
ruedas 10 y 11 pueden por lo demds estar constituides pPor u-
ng pluralidad de discos separados unos de otros por separa-
dores, celados en los arboles 12, 13 y dispuestos enfrenta-
dos. La rueda intermedis 67 presenta entonces también uns
plurelidad de discos separados en 1= misms medida y calados
sobre un arbol 68 montado en cojinetes de soporte 1; pero es
tos discos de la rueda intermedia 67 estan intercaledos en-

tre los de 125 ruedas 10 ¥ 11s = = = = = = = = = = = o - -

En cualquier caso, en la posicidn neutrs del soporte 1
para la cuel 1los puntos mes bajos de diches ruedas 10 y 11

estan situados al mismo nivel, el punto mas bajo de dicha
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rueda intermedis 67 esté situado & un nivel inferior sl pre-
cedente. Por lo dem?s, es ventajoso que el érbol de bascu~-
lamiento 4 del soporte 1 esté situado encima del drbol 68 y

sensiblemente a una distaencie igual de los arboles 12 y 13.-

Esta rueda intermedia 67 reemplaza el cric 52 y la vel-
vula de mando, cuya palsnca de meniobra detecta la pieza de
madera 20, de la primera forma de realizacion (figuras 1 a
3). En cambio, los demds medios descritos con referencisa a
esta ultima siguen siendo validos pare este segunda forma

de realiz8cidn. — = = = = = = = = = = & - - o - - - - -~ -

Cuzndo el operador vresenta una pieza de madera 20 a
cortar, el soporte bagculante 1 ocupa le posicién neutra en
la cual 128 ruedas 10 y 11 estsn al mismo nivel y 1la rueda
intermedia 67 a un nivel inferior. Atacando 12 1{nea de
corte de 12 sierra el operador acopla diche pieza 20 bajo la
ruede intermedia 67 que se esconde pers quedar al mismo ni-
vel que 1o rueda 11 y provoca asi el basculamiento en el Sen
tido de 12 flecha F2 del soporte 1. En estes condiciones,
la rueda de avance 11 entra en contacto con 12 pieza de ma?
dera 20 y la errastra automaticemente en el sentido de la
fleche F5 hasta que se hays acabsdo la linea de corte de la

Slerra + = = = @ = = - - - - - - - I

Cusndo esta pieza 20 se escapa de le rueda intermedis
67, esta Ultima came y el soporte 1 bascula elrededor del fr-
bol 4 en el sentido de la flecha F3 hasta que la rueda de re-
torno 10 entra en contacto con la pieza citada 20. Dado que
dicha rueda de retorno 10 es movida en rotecion permanente

en el sentido de la flecha F,, vuelve dicha pieza de madera

1’
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hacia adelante para que el operador pueda tomsrle y ejecu-

tar una nueve 1ines de COrte: = = = = = = = = = = = = = = =

Segin una tercera forma de realizacidn no representada
en los planos pero que puede considererse como une veriante
de la segunda, la rusda intermedia 67 se suprime; sin embar—-
g0, los érboles 4, 12, 13 y eventualmente le barra 8 se re-
parten geomeétricements ée tal forma que le puesta en contac-
t0 de una cualquiera de l=s ruedas 10 y 11 provogue, bajo la
accion del per de rotacion ejercido permenentemente sobre
¢lla, ¢l basculamiento del soporte 1 hacia su posicidn ino-
perante de/%ifa rueda. IEn otras palabras, cuzsndo el opsera-
dor acople l= pleza de madera 20 bajo lg rueda de gvence 11,
el empuje ejercido, as{ como el par que somete dicha rueds
tienen por efecto provocer el basculamiento en el sentido
de la flechs F2 del soporte y, por lo tanto, dejer inopersn-
te la rueds de retorano 10 levanténdoia. La rueda 11 provo-
ca entonces el desplazamiento en el sentido de la flechs F5
de la pieza de madera 20, pero cuando osta Wltima ha acaba-
do su cerrera, la rueda 11 cae de nuevo, sl soporte 1 bascu-
la en el sentido de la flecha F3 ¥ l2 rueds de retorno 10
entra en contacto con dicha pieze 20. Bajo la aceion del
par ejercido permanentemente bajo este rueds de retorno, la
pieza de medera vuelve hacia adelante pero, sl mismo tiempo,
el soporte 1 bascula en el sentido de la flecha F3 dejando

asi inoperente 1z rueda 11s = = = = = = = = = = = = = = =

Ta invencidn no esta limitada a las formss de realiza-
cion representadas y descrites en detalle puesto que pueden

introducirse en la misma diversas modificaciones sin salir
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Se declaran de novedad y propiedad para Espafia, sus te~

rritorios y plazas de soberania, las siguientes: = = = « = =

REIVINDICACIONES

1.- Perfeccionamientos en los dispositivos de arrastre
de las piezas en las maquines herramienta y similares, y mas
particularmente en las sierras de cinta, ceracterizaedos por—-
gue el dispositivo comprende por 10 menos una ruedsa de avan—
ce y une rueda de retorno movidas en rotaciones permanentes
en sentidos opuestos y dispuestas en un soporte basculante,
estando este soporte, por una parte, montado loco alrededor
de un eje de un elemento presionador gulado sobre el basti-
dor de la méquina ¥y, por otra parte, organizado pars poner
en contacto selectivamente la rueda de avance o la rueda de
retorno con lo pieza a desplazar segﬁn que se rresente el ex
tremo delantero o el exitremo posterior, respectivamente, de

09t Wltima, = = = = = = = = - = - - - - —-————-—-- -

2.- Perfeccionamientos segun la reivindiceseion 1, ca-
recterizados porgue el dispositivo comprende, a une y otra
parte del eje del soporite bemsculante y en un plano perelelo
g 1la herramienta de trabsjo, una rueda posterior de retorno
y una rueda delantera de aveance, estando apareada esta ulti-
nma a uns segunda rueda de svance situade en el otro lado de

dicha herramientge. = =~ = = = = = = = = = = = = = = — = =~ -
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3.~ Perfeccionemientos segun las reivindicaciones 1 y

2, carscterizados porque el soporte basculante esta sujeto
a un cric de accionamiento que permite seleccionar las po-
siciones de toma de las ruedas de avance y de la rueda de
retorno, cooperando este cric con une valvuls de slimenta—
cién cuya palanca de maniobra estéd situada, cerca de la he-
rremienta de trabajo, en la treyectoris de la pieza a des-

PlEZET e = = = = = = - - . e e - - o . e - -

4.= Perfeccionamientos segin 1les reivindicaciones 1 a
3, caracterizados porque el cric de asccionamiento del Sopor-~
te basculante es del tipo de simple efecto y porgue su cama—
ra de avance esta conecteda & une vilvuls de dos pa2sos que
permite conectarle selectivamente a un circuito de slimenta-
cién, cusndo le palanca de meniobra citada es empujeda por
el extremo delantero de una pieza, y sobre un ecircuito de
vaciado, cuendo dichs palances vuelve s su posicion neutrsa,
0 es empujada en el sentido opuesto por el extremo posterior
de lz pieza considerada, estando montada esta vélvula, re~

ferentemente, sobre el elemento presionador del soporte. — -

5.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 y
2, caracterizados porgue el soporte basculznte presents una
rueda intermedia loce que permite seleccionaf las posicio=
nes de toma citadas y que, parz ello, se halla situede, en
le posicidn neutra de este soporte, més baja que las ruedes

de avance y de retorno en su perte inferior. = = = = — = - =

6.- Perfeccionamientos segin las reivindicsciones 1 y
2, ceracterizados porque el soporte basculente esta realize-

do de forma que el reparto de su eje de pivotamiento y de
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los ejes de rotacion de lms rusdas de svance y de retorno

sea tal que la puesta en contacto de une cualquiera de estas
ruedas provoque, bajo 1z 2ccion del par de rotecion ejerci-
do permenentemente sobre ella, el besculemien®to de dicho so-

porte haecia su posicién de inoperancis de 12 otra ruedg. - =

i.— Perfeccionamientos segﬁn la reivindiczeion 1 ¥y cual
quiera de las reivindicaciones 2 a 6, caracterizados porque
el elemento presionador que sujeta el soporte bssculasnte es—
ta constituido por un brezo eventualmente lastrado, montado
pivotante, en uno de sus extremos, sobre un eje horizontal
fijo y provisto, en su extremo libre, del eje de articulae-

cidn de dichO SODOTEE: — = = = = = = m = = = - = - - - -

8.- Perfeccionamientos segun las reivindiceciones 1y
2, ceracterizados porque el soporte basculante esta montado
loco =lrededor de un arbol que ests a su vez montado loco
en el btrazo pivotante, siendo motor este arbol y estando co-
nectedo cinematicemente a las ruedas de aevance y de retorno

,
para moverlas en rotacliones permsnentes y en sentidos opues-

9.~ Perfeccionamientos segun les reivindiceciones 1 y
2, cerecterizados porque el soporte basculante contiene un
tren de engranajes, dos de cuyos pifiones de sclida, con sen-
tidos de rotacion opuestos, son solidsrios de ruedas de las
arrestre y uno de cuyos pifiones de entrada esta celado so-
bre el drbol citedo, estando conectado este Arbol motor,por
une trensmision de correa, & un grupo motovarisdor de velo-
cidsd, del tipo con poles extensible, por ejemplo, llevado

por el brszo pivotente. = = = = = = = = = = = = o= - - = -
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10.- Perfeccionsmientos segun les reivindiceciones 1 y

2, ceracterizados porque la rucds de avance presenta en su
banda de rodadura estriss que se extienden segun sus genexrg~
trices y la. rueda de retorno estriss arrolladas en hélice

en un sentido tal que provoeen lz liberacidn de la pieza du~
rante la carrera de retorno respecto 2 la herramienta de tra

bajo [ A e R I I T

11+= "PERFPECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS DE ARRAS-
TRE DE LAS FIEZAS EN LAS MAQUINAS HERRAMIENTA Y SIMILARESY .-

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
sente memoris que consta de veintidods hojes, folizdes y me-
canografiades por una sola de sus caras, y de tres laminss

de dibujos que la ilustrean.

BARCELONA, 13 RABR, 1867
P. A M. CURELL SUR®L

(it

Por Poder
Firmada: J. Carbong!t
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