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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
a favor de LA TELEMECCANICA ELETTRICA ING. AMATI & GREGORINI
S.p.4,
de nacionalidad italiana
residente en MILAN (Italia), Via Montefeltro, 8
por: ‘
"PERFECCIONAMIENTO EN LOS DISPOSITIVOS INTERRUP-
TORES Y/0 CONMUTADORES DE MANDO ACCIONADOS POR
ORGANOS MOVILES", reivindicédndose la priorided
de la patente italiana n? 33035 del 9 abril 1966.
MENORTA DESCRIPTIVA

Ia presente invencidn se refiere a los dispositivos
interruptores accionados por Orzanos méviles en general, tales
como partes de miquinas, piezas en fabricacidn y similares y
aptos para mandar y controlar los movimientos de dichos drga-
nos de conformidad con su intervencidén sobre elementos de cir-
cuitos determinados por relevadores, contactores, electroval-
vulas y endlogos.

Los dispositivos interruptores referidos se hellem,

generalmente, provistos de un érgano palpador mecdnico que,
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mediante oporitunas itrensmisiones mecsnicas, actua sobre pulsae-
dores de un elemento eléetrico de interrupcidn y/o conmwiacidn,
el cual, en relscidn a la posicidn adquirida por el propio pal-
pador, procede a enviar un impulso elécirico de mando a los
aludidos elementos del circuito. V

En la utilizacidn préetica de tales dispositivos se
presentan varios problemas relativos a la disposicidn y a las
modealidades de funcionamiento de los mismos. _

En particular, pars el drgano palpador y la transmi-
sidén mecdnica asocisda al mismo pueden requerirse configuracio-
nes debidemente diferenciadas segin deba producirse una accidn
de mendo =obre un microinterruptor o sobre un microconmutador.

4Asi, por ejemplo, pare el control de un Srgano alter-
nativamente mévil puede ser necesario un pelpador de movimiento
axisl asociado a un microconmutador de une sola posicidn esta-
ble; para una detencidn de final de carrera puede ser necese-
rio un palpasdor del +tipo de bandera cqnjugado con un micro-
interruptor o de otro modo para el control de un drgeno o pie-
za mévil en direcciones diferenciadas puede ser preciso un pal
pador del tipo de halancin, que accione un microconmutador de
dos o mds posiciones estables.

Son conocidos dispositivos interruptores y/b conmu=-
tadores que pueden utilizarse para diversas aplicaciones me-
diente adaptacién de sus Organos internos.

En particular, son conocidos los dispositivos tal
como quede mencionado en los que un eje oscilante portador del
drgano palpedor se halla dotado de levas que actdan, a través
de un véstego transmisor, sobre el pulsador de un microinte-
rruptor o microconmutador y en el que dichas levas pueden sus-

tituirse por otras de diferente perfil para producir desplaza-
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mientos diferenciados del vdstago de transmisiones bon relacidn
a la posicidn del Srgano palpador.

ILa presente invencidn se propone perfeccionar tales
dispositivos haciéndoles méds fécil la sdapiacidn a los diversos
émpleos v permitiéndoles un uso universal de actuacidn, ya que
no solo con la adaptacidn de sus Srganos internos si. no fambién
con la sustitucidn de algunas de sus partes intercambiables,
les es posible ser puesitos en préctica con exirema rapidez y
facilidead. _

Ia invencidén se propone ademds simplificar los aludi-
dos dispositivos conocidos para reducir ulteriormente el nimero
de los drganos componentes, a fin de hacer el empleo de tales
dispositivos mds ventajoso desde el punto de vista economico y
pare mejorar su funcionamiento. |

Otros fines de la invencidn consisten en realizar un
digpositivo perticularmente resisténte al desgaste mecanico, pa-
re asegurar el perfecto funcionemiento del drgaeno eleltrico aso-
ciado al mismo, asi como conseguir un volumen reducido.

Para conseguir estas y otras finalidades que resulta—
ren de la descripeidn que sigue, la presente invencidn tiene
por objeto un dispositivo que comprende un cuerpo hueco con un
asiento, delimitado por una cobertura de plancha frontal y apto
para contener al elemento eléctrico de interrupeidn y/o conmu~
tacidn, existiendo un cabezal que posee el drgano palpador y
que se halla asociado, de forma desconectable, al citado cuerpo
para constituir un elemento intercambiable de adaptacidn y fi-
gurando medios de conexidn mecénica que cooperan por efecto de
impulso paras acoplar dicho Srgano palpador al pulsador de accio-
nemiento de aguel elemento eléetrico.

En un dispositivo interruptor segin la invencidn, al
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citado cuerpo husco pueden adaptarse cabezales dotados de un
drgano palpador constituido por une varille de movimiento axial
0 bien cabezales provistos de palpadores oscilantes de_véstago
simple o de vistago en forma de lira, cabiendo también el em-
pleo de cabezales con un drgeno pelpador de varille oscilante
tipo bandera.

Para la adapiacidn de los diversos cabezales se ha
dotado, como medio de conexidn mecdnice enire el palpador de
wn cabezl y el pulsador del elemento eléetrico de interrupcidn
y/o conmutacidén una palanca en escuadra articulada a bisagra
en el interior de la mencionada cavidad del cuerpo y que posee

un brazo que se halla en contscto por efecto de impulso, con

ol drgano palpador del cebezal y otro brazo que estd en con-

tacto, asimismo por acecidn de impulso, con el pulsador del ci-
tado elemento eléctrico.

Segim la invencidn, en un cabezal del dispositivo
provisto de drgeno palpador con varilla de movimiento axial
o de tipo bandera, tal varilla del pulsador actua por efecto
directo de impulso con el brazo de la aludida palanca en
escuadra.

En un cabezal poseedor de drgano palpedor oscilante,
tel érgemo se halle enchavetado sobre un eje de transmisidn
gue lleva posteriormente enchavetzada de forma orientable,\una
leva de sccionamiento del citado brazo de palanca en escuadra.

La leva presenta perfiles cinematicos sctivos des-
plazados angularmente sobre la propia periferia y es giravo-
ria sobre su asiento de enchavetedo para variar la posicidn
de los perfiles mismos en relscidn con la posicidn del brazo
del palpador.

De preferenciz, se han previsto medios de reten=-
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cién frontal eldstica de la propia leva, aptos para permitir

la répids variacidn del ajuste angular.

Otras caracteristicas y ventajas se desprenderén
de la detallads descripeién que sigue y con referencia a los
dibujos anexos, presentados a titulo de ejemplo no limitativo,
¥ en los cuales:

Ia Fig. 1 es una seccidn amial del cuerpo del dispo-
sitivo, desprovisto, para mayor claridad de representacidn,
del cabezal que posee el Organo palpador;

Ie Fig. 2 es una seccidn frontel segin la linea
II-IT de la Fig. 1; ‘

Les Figs. 3 a 5 ilustran cabezales portadores de dr-
ganos palpadores de movimiento axisl, segim tres diversas
formas de ejecucidn;

Ia Fig. 6 es wna seceién segun la linea VI-VI de
la Fig. 53 -

La Fig. 7 es la seccidn axial de un cabezal dotedo
de Organo palpador oscilante de palanca simple;

La Fig. 8 es una seccidn segin la linea VITI-VIII
de la Fig. T;

Ia Fig. 9 es la seccidén axial de un cabezal dotado
de Organo palpador oscilante determinado por una palence con
dos bragos tipo lira;

Ia FPig. 10 es una seccidn segin la linea X-X de la
Pig. 9; '

Les Figs. 11 y 12 muestran diversas posiciones an-
gulares de la leva del cabezal a que se refieren las Pigs. 9
y 10, en relacidn con las posiciones angulares de la palenca
que forme el palpador; ¥y

Ta Fig. 13 es la seccidn exial de un cabegal dotado



5-

10.

15.

20.

25.

30,

gl

bRy e ¢

-« -339527 -

de un drgsno pelpador determinado por una varilla mévil $ipo
bandera. |

Con veferencia & las figuras 1 y 2, con (1) se indi-
ca el cuerpo del dispositivo destinado a instalarse sobre un
soporte rigido, por ejemplo sobre el bastidor de una méquinap
herremienta o similar, y apto parz recibir un éabezal de dimen
siones, forma y estructura diferenciadas éegﬁn el empleo del
proplo dispositivo. Lag diversas formas de realizacidn de los
cabezales, ilustrades en las Figs. 3 a 11, pueden fijarse ven
tajosamente al dispositive mediante tormillos, en correspon—
dencia con su cara superior (la), oportunemente aplanade y
gue presenta un esiento anular para el alojamiento de una
guarnicidn tdrica (2).

EL cuerpo (l)-es hueco y posee un asiento (3), de-
limitado por una cubierta de plancha frontal (4), y apto para
contener un elemento eléetrico de interrupcidén o conmutacidn
constituido, por ejemplo, por un microinterruptor o por un
nicroconmutador (5), destinado a actuar sobre elementos de
un cireuito, tales como relevedores, contactores,electroval~
vules o zndlogos.

El referido elemento eléetrico se halla preferible-
mente contenido en el asiento (3) en posicidn ligeramente ine
clinada, & fin de reducir el volumen, entre dos puntos de ten=-
gencia en correspondencia con dos expansiones del cuerpo (1),
diagonalmente opuestas, que poseen orificios (6) pera la re~ :
tencidn de los tornillos de fijacidn del propio cuerpo al men- .
cionado soporte rigido, halléndose fijado el aludido elemento
eléctrico de forma desconectable, mediante tornilles (7) ros-

cados en los correspondientes asientos fileteados del propio

cuerpo.
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Tal elemento eléetrico de interrupeidn o conmuta-

cidn se halla ademds alojado en el asiento (3) a fin de pre-
gentar el propio pulsador de accionemiento vuelto hecia la
pared del fondo del propio cuerpo para guedar dispuesto de
modo que se halle obligado al contacto frontal con el brazo
(9a) de una palanca en escusdrs oscilante (9). Esta palanca
ge halla articulada, mediente un perno (10), al cuerpo del
dispositivo y presenta otro brazo (9b) doblado en correspon-
dencia con la pared del cuerpo que posee ls cara (la) para
obligarlo al contacto con wna esfera (1l) que posee una por-
cidn que sobresale de la cara (la). La esfera (1l) constituye
un elemento impulsor sobre el cual actua el mecanismo del pal-
padoxr asociado'al cabezal del dispositivo pars producir la
oscilacidén de la pelenca en escuadra (9) y el consiguiente
funcionsmiento del pulsador (8), realizéndose tal oscilacidn
contra la accidén de un resorte antagonico (12) que rodea @
un perno de guia (13).

Bl cuerpo (1) se halle ademds provisto de une aber-
tura inferior (14) para el paso de los cebles eléctricos que
se hallan empalmados al elemento eléctrico (5) mediente Bor-
nillos de borne o enchufes de clavija o andlogos.

En el caso que la uwnidn de los cables se realice
mediante enchufe de clavija, se halla prevista une variante
(no disefiada en la figura) segin la cusl le coberiura fron-
tal del cuerpo posee una serie de contactos de horguilla pro-
vigtos de bormes para el empalme de los terminales de dichos
cables, apios para cooperar rpor conexidén con los alambres
conductores correspondientes del elemento eléctrico (5), rea-
lizéndose el citado empelme en el momento en que la cobertu~

ra se coloce sobre el propio asiento del cuerpo del disposi-
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tivo.

En la Pig. 3 aparece un caﬁezal agregable al cuerpo
(1) ta2l como gqueda descrito. Este cabezel comprende un cuerpo
(15), con una cara inferior (15a) debidamente aplenads para
adherirse intimamente con la cars referida (la), que incluye
un asiento cilindrico central en el que puede deslizarse exial-
mente un véstago (16) que posee un rodillo exiremo (17), for-
mendo el vistago y este rodillo él érgano palpador asociado
gl cabezal. |

Para el acoplemiento mecdnico entre dicho drgeno
palpador y la esfera (11) arriba indicada se ha previsto un
pistén (18) conjugado con el vistago (17) a través de un re-
sorte (19) que actda para producir el descenso del aludido
plstén practicamente de golpe.

En el ejemplo ilustrado o la figure 4, el érgano
palpador, tembién comstituido por un véstago (16) y un rodi-
1lo (17), se halla orientado a 902 respecfo e la direccidn de
desplazemiento de la esfera (1l). El véstago (16) se helle
en tal caso provisto de un collar (20) dotado de una porecidn
de superficie frontal (21) conformazds cénicamente para cons-
tituir practicamente una leva frontal que, desplazéndose exial
mente, produce el descenso de la esfera (11).

En la forma de ejecucidn representads en las figu-
ras 5 y 6, el cabezal (15) se halla provisto de un vastago
(162) orientado a 90¢ con relacidén al movimiento de la esfera
(11) y apto para adquirir dos posiciones esitables de finel de
carrera. El vistago (16a) se halla tawbién dotado de un collar
(20), con une porcidn de superficie frontal ednica (21) y se
mentiene establemente en la posicidn de finel de carrers,

que alcenza con movimientos axiales de golpe, por efecto de
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la accidn de un per de resortes radiales (22).

Tales resortes ven articulados a pernos laterales
(23) y presenten una conformecidon en V, edecuada para hacer
superar de golpe al védstago (16a) la propisa posicidn interme-
dia.

"En la forme de realizacidén de las figuras 7 y 8,
el cabezal, que tembién se indica en su conjunto con (15), se
halla dotado de wn Srgano palpador (24) comstituldo por une
pelanca simple gue posee un rodillo extremo (24a).

Ie palanca (24) se halla enchaveteda, de forma orien
table angularmente, sobre un eje (25) susceptible de oscilar
angularmente para un desplazamiento tofal de cerca de 902 y
es empujado en upa posicidn estable por efecto eldstico del
muelle (26) y pistones (27) que actian sobre una primera zona
rebajeda prismatica (25a) del propio eje. Este eje presenta
ademds, wna segunda zone prismatica (25b), apta para permitir
el enchavetado de una leva (28) accionadora de la esfera (11).

La leva se mantiene en su asiento de enchavetado
por la aceidn frontal de un resorte (29) y puede desplazarse
axislmente contre tal muelle para ser extraide del referido
agsiento de enchavetado y poder girar angularmente a fin de
variar la accidn de mando sobre la esfera (1l1l) con respecto
a la posicidén de la palanca (24). De este modo, por ejemplo,
en la posicidn de enchavetado representada en la figura, la
leva (28) puede efectuar dos carreras utiles de trzbajo en
correspondencia con las oscilaciones de la palanca (24) en
dos sentidos opuestos siméitricos a la posicidn central de re-
poso definida por la muesca (28a) de la propia leva.

Por el conitrario, haeci:ndo girsr el angulo de en~

chavetado de la misma, por ejemplo, 902 en el sentido hors~
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rio, la leva podra efectuar una unica carrera de trabajo en éB- ’
rrespondencia con una oscilscidn en sentido conbrario a las agu-
jas del reloj de la palanca (24), ¥ viceversa haciendo gimr el
éngulo de enchavetado 902 en sentido contrario al de las agujas
del reloj, la levapodrd efectuar une unice carrera de Hrabajo
para una oscilacidn en sentido horario de la mencionada palanca.

En la forme de ejecucidn de las figuras § a 18, el ca-
bezal (15) del dispositivo se ha disefiado para ser equipado con
un drgano palpador (30) constituido por una palanca oscilante
con dos brazos (30a) (30b), llemeds del tipo de lira.

También diche palanca se halla enchavetada, de modo

" orientsble angularmente, sobre un eje oscilante (31) previsto

para ejecutar una oscilacidn angular de 902 con posiciones de

final de carrera en las cuales es impulsadé de golpe por la ac-

.cién de los muelles (32) y pistones (33), que actuen sobre une

primera porcidn prismdtica (31la) del propio eje, épe presenta

un perfil cuadranguler con una arista (31b) debidamente redondea- ff:-

da.

Los pistones (33) presentan cada uno un resizlte (33a)
apto para obligar a las aristas de dicha porcién de perfil cua-
drangular a constituir unos topes que resultan ineficaces soiar
mente para el aludido perfil redondeado (31b).

Tambien el eje (31) va dotado de una segunda poreidn
prismética (31le), que constifuye un asiento de enchavetado para
una leve (34) accionadora de ls esfers (11). '

Ia leve (34) es mentenidas en su asiento por la aceidn

de un resorte (35) y puede desplazarse a voluntad en posiciones

- angulares diferenciadas de enchavetado.

En las figures 11 y 12 se han representado las seis

diversas posiciones de trebajo que pueden obtenerse variando el



10,

15.

20.

25.

30.

" by
2 N
LI
Wyt W
RS
; ;Ilﬁ'Af vﬂzﬂ'%{

vy

-7 7330527 A

angulo de enchavetado de una Unica leva provista de tres mues-

cas A) (B) y (0), respectivamente, comprendidas dichas cavida-
des totalmente en un angulo de 1802.

En el caso de la figura 11 a una posicidn de encha-
vetado de la leva, s la cusl corrssponden dos posiciones de
trabajo separadas a intervales por una posicidén de reposo pa-
ra oscilaciones de 902 en sentido contrario a las agujas del
reloj de la palanca (30) siguen, para rotaciones sucesivas de
120¢ de dicho #ngulo de enchavetado de la leva, configuracio-
nes en las que se obtienen dos posiciones de trabajo separa-
das a intervalos por una posicidén de reposo para rotaciones
de 902 en sentido horario de le palanca (30) o, posteriormen-—
te, dos posiciones de reposo separadas a intervalos por una
posicidn de trabajo para oscilaciones de 452 en sentidos
opuestos de dicha palanca.

Ocurre de modo andlogo en el caso de la figura 12,
en el que el dngulo de enchavetado de la palanca (30) se ha
variado 900 en sentido contrario gl de las agujas dei relo]
respecto al dngulo en el que la propia palance se ha repre-
sentado en la figurs 1l.

En el ejemplo de la figura 13, el cabezal (15), del
tipo anteriormente descrito, se halla dotado de un véstago
(36), apto para comstituir un palpedor del tipo llemado de
bandera.

En tal caso, el vasitago (36) va articulado, median-
te un resorte en helice (37), a la verilla (38) de un pistdn
(39) que actia, a través de un cilindro impulsor (40), sobre
la referida esfera (11).

De la descripeidn efectusda con referencia a las

diferentes formas de realizacidn se desprende evidentemente
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que el dispositivo considerado en su complejo, es decir cuerpo
(1) v czbezal (15), es apropiado, de acuerdo con los fines de
la invencidn, para satisfacer las mAs variadas exigencias de

empleo y gque puede ser facil y rapidamente preparado pare los

diversos usos con la simple sustitucidn del cabezal o con la

‘adaptacidén de los drganos de este Wlitimo. En particular, la

adaptacidn de las posiciones angulares de las levas, tal como
ha quedado descrito, puede efectuarse rapidaménte nediante
une simple maniobra de desplazamiento axial de las propies le-
vas, para separarlas del respectivo asiento de enchavetado y
con la sucesiva rotacidn de las‘mismas en la posicidn angular
preelegida. Esta opg?acién no requiere ningin desmontéje de
los Orgenos del cabezal y puede efectuarse tambien sin el en=
pleo de herramientas. _

Naturalmente, permanéciendo invariable el principio
de le invencidn, las particularidades de ejecucidén y las for-

mas de realizacidn podrén variarse ampliamente respecto a lo

descerito y disefiado a titulo de ejemplo no limitativo, sin sa- -

lirse por ello del dmbito de la invencidn.
N O T &
REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto de la presente Patente de
Invencidns

18 .,—Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmutadores de mando accionados por organos mbvi-
les, del tipo que comprende un palpador mecanico que actua
sobre pulsadores de un elemento eléctrico de interrupeidn y/o
conmutacidn, gque se caracteriza vor el hecho de que figure un
cuérpo hueco con un asiento delimitado por una cobertura de

plencha frontal y apto para coniener al elemento elécirico de
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interrupeidn y/o conmutacidn, existiendo un cabezal que posee
el érgano palpador y que estéd acoplado de modo desconectable
al citado cuerpo pera constitulr un elemento intercambiable de
sdaptacidn, y hallémdose dispuestos medios de conexidn mecani-
ca, gue cooperan, por efecto de impulso, para acoplar dicho
drgano palpador al pulsador de accionamiento del aludido ele~
mento eléetrico.

28 .~Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmutadores de mando accionados por drgenos méviles,
segin la reivindicecién 1, que se caracteriza por el hecho de
que el mencionado elemento eléctrico de interrupcidn y/o con~
nmutacidén se aloja en el mencionado asiento del cuerpo en una
posicibn inclinada entre dos puntos de tangencla en correspon-
dencia con dos expansiones del propio cuerpo, gue poseen ori-
ficios para retener tornillos de fijacidn.

38 ,~Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmutadores de mando accionados por érganos moviles,
segim la reivindicacidn 1, que se caracteriza por el hecho de
que el referido elemento de conexidn mecénica entre el drgemo
palpador y el pulsador del elemento eléctrimo estd constituldo
por una palanca en escuadrs articulada a bisagrs en el inte-
rior de le referids cavidad del cuerpo ¥y que posee un primer
brazo que se halla en contacto por efecto de impulso con el
drgano palpador y un segundo brazo en contacto con el aludido
pulsedor.

48 .~Perfeccionamiento en los dispogitivos interrup-
tores y/o conmutadores de mendo eccionados por drgenos méviles,
segin la reivindicacidn 3, que se caracteriza por el hecho de
que entre el indicado primer brazo de la palanca y el drgeno

palpador se interbpone un elemento impulsor constituido por
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58 ,~Perfeccionamiento en los dispositives interrup-

ung esfera.

tores y/o commuitadores de mando accionados por drgenos mévi-
les, segln la reivindicacidén 3, que se caracteriza por el
hecho de que el mencionado'segundé brago de la palanca osci-
la contra la écdién de un resorte que rodea a un perno de
guie.

Cﬁ.-Perfecoionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmutadores de mando accionados por drganos mévi-
les, segin la reivindicacidn 1, que se caracteriza por el
hecho de que el cabezal se fija mediante tornillos, en corres-
pondencia con une cara debidamente aplanada del indicado cuer- -
po del propio dispositivo.

78 .~Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmuitedores de mando accionados por drganos mévi-
les, segin la reivindicacidn 1, que se carscteriza por el
hecho de que el referido cabezal se halla provisto de un drga~
no palpador determinado por un véstago mévil axialmente que
actia sobre el elemento de conexidn mecédnice a itravés de un
pistén enlazado al propio véstago mediante un resorte apto
pera producir el descenso de tal pistdn practicamente de gol-
Dpe.

82 .-Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmutadores de mendo accionados por drganos mévi-
les, segin le reivindicacidn 1, que se caracteriza por el
hecho de que el cabezal esté dotado de un drgano palpador
formado por un védstago mévil axialmente en direccidn perpendi-
cular al desplazemiento del elemento de conexidén mecénica y
que ofrece una unica posicidn estable, poseyendo dicho dérgano

un collar con une porcidn frontal de perfil cdnico que deter—
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mina une leve frontal zccionadore del citado elemento de cone=

xidén mecénica.

98 ,-Perfeccionamiento en los dispositivos interrrup-
tores y/o conmutedores de mando accionados por drganos mévi-
les, segin las reivindicaciones 1 ¥ 8, que se caracteriza por
el hecho de que el indicado drgeno palpador estd constituido
por un vastago mdvil exlalmente y que ofrece dos posiciones
estebles de final de carrera gue alcanza con movimientos axia-
leg de golpe siendo impulsado este véstego por la accidn de
un par de resortes rediales de perfil en V articuledos a per—
nos laterales del propio cabezal.

108 ,~Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmutadores de mendo accionsdos por drganos mévi-
les, segin larreivindicacidn 1, gue se caracteriza por el
hecho de que el citado cabezal comprende un O6rgano palpador
constituido por una palanca enchavetada sobre un eje oscilan-
te angularmenie contra la acciéq de medios elasticos y que po-
see una leva accionadora del zludido elemento de conexidn me-
cenica.

11lé.~Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmuitadores de mendo accionados por drganos mévi-
les, segin la reivindicacidén 10, que se caracterize por el
hecho de que el mencionado eje presenta una primera porcidn
prismatica sobre la cual actlsn, a través de pistones impul-
sores, un par de muelles antagonicos de oposicidn al movimien—
to angular del propio eje.

128 ,~Ferfeccionamiento en los dispositivos interrup~
tores y/o conmutedores de mendo accionados por drganos mévi-
les, segin las reivindicaciones 10 y 11, que se caracteriza

por el hecho de que el indicado Srgano palpador estéd constitul
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do por una palanca con dos brazos que presenta forms de‘lfra.
138 ,~Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-

tores y/o conmutadores de mando accionados por érganos méviles,

" seglin las reivindicaciones 1l y 12, gue se caracteriza por el

hecho de que la mencionada primera porcidn prismétice presen—
ta un perfil cuadrangular dotado, como minimo, de una arisia

redondeada. -

148 ,~Perfeccionemiento en los dispositivos interrup-

tores y/o conmutadores de mando accionasdos por drganos mévi-

les, segin la reivindicacidn 10, que se caracterize por el-
hecho de que el referido eje presenta una segunda porcidn
prismatica apta para constituir un asiento de enchavétado pe-
ra dicha leva que es impulsada para quedar fijada en el refe-
rido asiento pof la zeccidén frontal de un muelle.

158 ,~Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmutadores de mando accionados por Srganos mévi-
les, segin las reivindicaciones 10 a 14, que se ceracteriza
por el hecho de que la citeda leva presenta en su perfil ci=~
nemdtico como minimo una muesca Que corresponde & una_posicidn
de reposo, comprendida entre dos tramos llenos que responden
a dos posiciones de trabajo.

168 ,~Perfeccionamiento en los dispositivos interrup-
tores y/o conmutadores de msndo accionados por orgencs mévi-
les, segin las reivindicaciones 10 a 14, que se caracteriza
por el hecho de que la aludida leva presenta, sobre su perfil
activo, tres muesces que corresponden a tres posiciones de re=
poso separadaes a intervales por dos tramos llenos que respons
den a dos posiciones de trahajo.

1%3.-Perfeceionamiento en los dispositivos interrup-

tores y/o conmutadores de memdo accionados por Orgenos mévi-
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les, segin las reivindicaciones 10, 1l y 16, que se caracteri-
z& por el hecho de que el aludido asiento prismdtico de enche~-
vetado de la leva posee un peffil triangular para permitir ve-
riaciones angulares de enchavetado de 1202 de la propla leva.

182 ,- PERFECCIONWALIENTO EN LOS DISPOSITIVOS INTERRUP-
TORES Y/0O CONMUTADORES DE KANDO ACCIONADOS POR ORGANOS MOVI-
LES,

Sean cuvales fueren las circunstancias que concurran
con la esencialidad propia de la misma.

Consta la presente HMemoria descriptiva de diecisiete
pagines foliadas y mecsnografiades por una sole cara ¥ Ve acom~
pafiada de cuatro hojas Qe dibujos aclarativos.

Barcelona, 8 de Abril 1967
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