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E1 presente ianvento se refiere a las mdquinas
grapedoras para madsra, carida U otros materiales, que
colocan grapas que proceden de un hilo meidlico comui-
nuo.

Tomados en conjunto o separademenie, los dis-
positivos originales que se describen mds abajo pueden
utilizarse bien sobre mdquinas individuales de wnz soia
cabeza Ge grapaiora, § bien sobre miguinas miliijles qus

colocan varies grapss simltaneanente.

La grapa coustituida por un hilo metdlico cue
roceds de una devenadora se corta a la long.tud Gsscaw
da, y a continuacidén se dobla y se hace entrar en la ma—

teria que se trata ds grapar,
q

Se pueden conseguir varies formas de grepar -
tan s6lo por cambio de forms dé los elementos previstos
a este efecto para la formacién de las grapas : grapado
en recto (Figure 1), grapade de plano con petillas do-
bladas hacia arriba o no (Figura 2), gresado & esquina
sobre cala de dnzulo con patillas remescicdas dovbladas -
hacia arriba (Figura 3), grapado de esquina sin cala d&s

éngulo con patilias dobladas hacia arrive (Figura 4).

En conjunto una grapadora se compone de @

’

12) Un bestidor metélico.

2%) Un dispositivo moior, embrague y freno gue produce
la puesta en marcha de la méquina y su parada sic.-
pre en el punto muerito alio, se haya producido el
funcionamiento paso a paso o por réfagas,

32) Un dispositivo que da paso a una longitud constan—

te fija o regulable de hilo de grapar.

42) TUn dispositivo que coria el hilo a la longitud pre-

ceid/ees
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52) Un disposivivo gue dobla y hace penetrar la grapa

en la materia gque se trata de grapar.

62) Un dispositivo que provoca el remachado de la gra—

pe debajo de la materia gque se trata de grapar.
En el diwujo adjunto, se ven :

Figura 1, el perfil de un grapaGo Jecio.

Pigare 2, el perfil de un grapado p.&no con
patillas doblacas nacia arriba o no. .

Figura 3, el perfil de un grapado de esquina
sobre cala de angulio con patillas remachadas y dobladas
hacia arriba,

- Pigura 4, el perfil de un grapado ue esquina
sin cala de éngulo con patillas dobladas hacia arribda.

Figura 5, un corte axiasl del dispositivo mo-
tor-freno~embraszue.

Pigara 6, un corte transversal dei Lismo.

igara 7, un esquema del dispositivo de cor=
te recto del hilio,

Pigura 8, un esquema del dispositivo de cor-
‘te oblicuo del zilo.

Figure 9, un esquema del dispositivo de corte
por cincel del hilo.

' Figuras 10 y 11 unos cortes parciales de yun-
que en dos posiciocnes de funcionamiento.

Figura 12, vista en elevaciln esquendtica de
ung variante.

Pigura 13, visia en elevacién lateral del dis-
positivo que dobla y hace penetrar la grapa, situado en
el punte muerto also.

Figura 14, un corte detallado ampiiado,
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Figuras 15 a 20, vistas de varias fases del
ciclo,

Piguras 21 y 2la vistas en plano y de canto de
un elemento pulsador,

Figura 22, esquenma de montaje, en variante ds
la corredera soporie de pulsador y de soporie de acodam
dor,

Figura 23, corte detallado asmpliado.
El presente invento cubre

12) Un dispositivo notor-embrague~-freno, que da, con -

la inercia mis reducida posible, un Funecicnamisento
seguro, flexible y sin choques de la msrcha de 1la mé-
quine. Incluye (Figuras 5 y 6) un 4rbol motor (1) que
soporta un pifin dentado (2) que arrastra un tren de —
engranajes planetarios (3) que giran en un tambor (4)
pudiendo este Uli{imo quedar bloqueado en rotacién o -
estar suelto mediante un freao de cinta (5). Los pifio-
nes del tren de engranajes planetarios (3) arrasiran -
por sus exiremidades opussias (6) un piﬁén central (7)
sujeto sobre un tambor (8) pudiendo este Wltimo quedar
bloqueado en rotacién o estar suslto medisnts un freno
de cinta (9). EI eje (33) que acciona la mdquina estd
upido por una chaveta a este tambor.

Bl rebvorde del tambor (8) incluye una musseca
(10) que corresponde a la posicién del punto muerto al
to de la mdquina. Una palanca (11) que soporia un To-
dillo (12) se zpoya sobre el borde del tambor ¥ puede
bascular dentro de la muesea citada més arriba. Tsia
palanca (11) estd sujeta 2l mismo eje (13) que &l que

provoce el apriete o el desapriete de los frenos de -

ces//ese
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cinta (5) v (9).

El funcionemiento del conjunto es el siguien
te : en posicibén de descanso el motor gira continuamen
te; este motor puede ser elegido de velocidad elevada
a fin de que se obtenga una velocidad uniforme sin te-
ner que utilizar un volante de inercia pessdo y que o0~

eupa mucho sitio.

E1 temboxr 4 se encusntra, en razén de la PO=-
sioién de su dispositivo de apriete, liberado bajo la
accidén del muelle (14) que actua mediante una palanca
(15) sobre el eje (13) o mediante cualquier otro dis-
positivo apropiado. Este tambor gira entonces en sen—
tido inverso del motor, a una velocidad que correspon=-
de a la relacién del iren de engranajes planetarios,
El tambor (8) se halla bloqueado debido & la posicién
de su mando sobre el eje (13); inmoviliza la mdquina.
Su muesca (10) se halla situada en este momento frente
al rodillo (12) que deja el eje libre de pivotar bajo
la accién del muelle (14).

Si mediante cualquier procedimiento mecdnico,
neumdtico, hidrdulico 6 eléctrico, se comprime el uie-
1le (14) haciendo pivotar el eje (13) al mismo tiempo,
se provoca simultanceamente el desbloqueo del tambor (8)
¥y el bloqueo del tambor (4). Quedéndose fijo este Wlti
mo, los trenes de engranajes plenetarios actuan como —
reductores de velociGad y dan al tambor (8) y por vis
de consecuencia al &rbol (33) de la mdquina, el movi-
miento de rotacidén en el mismo sentido que 6l motor y
la velocidad que corresponde & la relacibén de los tre-

nes de engranajes. Por motivo del giro del tambor (8)

c--//co.
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al no estar situado todavia el rodillo (12) frente a
la mesca .del tambor (8), dicho rodillo se apoya sobre
su periferia é imposibilita la accién del muelle (14)
incluso si el dispositivo de mando utilizado para la
puesta en marcha ha dejado dé actuar. Tan solo cuando
el tambor(8) ha hecho una vuelta complete que corres-
ponde a un ciclo completo de grapado, su muesca peri-
ferica, al presentarse de nuevo delante del rodillo -
(12), este vltimo autorizard el giro del eje (13) vy -

su vuelta & la posieién primitiva del mecanisio.

Si el dispositivo de mando utilizado continua
actuando, el rodillo (12) no podrd recaer dentro de la
miesca del plato, y un nuevo ciclo empezard., Ds todas
maneras, la parada puede producirse tan sélo cuando -
la mdquina estéd en el punto-muerto-alto, debiendo cual
quier ciclo que se haya empezado terminarse, de forma
que el muelle (14) pueda tomar de nuevo su posicién de
descanso. ILa muesca del tambor (8) puede utilizarse =
igualmente, después de haber descrito un arco de 1802
¥ cuando la cabeza se encuentra en el punto-muerto ba-
Jo, para accionar, mediante la rotacién dsl eje (17) =
que soporta el rodillo (16) un dispositivo ds remacha~
do de la grapa. El ajuste vertical de la posicién del
éodillo (16) que hace actuar al dispositivo de rema=-
chado, cuando la muesca pasa delante de &1, permite -

modificar el instante preciso en que el remachado dsbe
efectuarse,

22) El1 dispositivo de corte del hilo presenia la parti-
cularidad interesante &e permitir todos los tipos

de corte: corte derecho (Figura 7, corte oblicuo (Fign

RV
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ra 8) y corte denominado de "ecincel" (Figura 9) sin

requerir un desplazamiento de la linea de hilo cuan
do se realiza el corte denominado "cincel", Para ello,

el érgano de corte, controlado por ejemplo directamen

te mediante una parte saliente o un pulsador derecho

puede :

- bien funcionar como cizalla clédsica (18 y 18 bis)
sobre una contra-cizalla fija (19 y 19 bis).

- bien, en el caso del cincel (20 - Figura 9), cor-
tar el hilo sobre un yunque (21) que se ha adelan-
tado durante el comienzo de la carrera de descenso
del oincel y antes de que este Wltimo llegue & to-
car el hilo, y & continuacidén se retira durante la
nueve subida, 1o cual permite que se doble libre-
mente la grapa; este movimiento del yunque (Figuras
10 y 11) estéd provocado por une rampa (22) solida-
ria del soporte de cuchillo (23) y wna contra-rempe
(24) sobre el yunque; un muelle (25) hace retroce-

der el yunque cuando la rampa (22) deja de actuar.

Segin una variente (Figura 12) es posible =
guiar el hilo (26) a través del yunque (21) mediante
un tubo de metal especial (27) que actua bajo la acecién
de un dispositivo de palanca (29 y 30) y rodillo (31)
que se apoya sobre una leva (32) por ejemplo solidaria
del eje (33) que procede del embrague; la gufa (27) -
empieza su movimiento de avance a la vez que el hilo,
pero & una velocidad lineal mayor; gufa el hilo (26)
hasta la entrada del maendrino (28) con preecisién, cua-
lesquiera que sean los defectos del hilo. Mientras el
hilo continua su movimiento de avance, la gufa (27) -

cei//ons
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retroceds y se encuentra de nuevo en posicién de sali-
da en el momento que el hilo estd cortado.

32) E1 dispositivo que dobla y hace entrar la grapa es-

téd compuesto de un bastidor de fundicién (34) y de
dos piezas, la una denominads "corredera soporte de -
pulsador" (35), aque deslize dentro de la otra denomi-
nada "corredera soporte de acodador" (36)., Estas dos
correderas, terminadas por un pulsador (37) y wn aco-
dador (38) estén,bien solidarizadas entre sf, & bien
liberadas por una o varias piezas méviles (rodillo ci-
lindrico (39) o bola) que un medio eldstico o un cerro
jo de forma apropiada (40) empuja o libra segin el mo-
vimiento de translacidn que se le imparte, por ejemplo,
por el basculador (41) que pivota alrededor del eje fi-~
jo (42) o por cualquier otro medio. El funcionamiento
ge deduce facilmente de las Figuras 13 a 20 que mues-
tran las varias fases del ciclo.

En el comienzo, es decir, en el punto~mierto
alto (Figuras 13 y 14) el cerrojo (40) ha sido bajado,
empujando el rodillo (39) dentro de la alveola (43) del
soporte de acodador (36) y dentro de la mueseca inferior
(44) realizada en el soporte. de pulsador (35) el cual,
tiediante una oremallera 6 cualquier otro dispositivo -
susceptible de comunicarle un movimiento alterno, des-
cenderd arrastrando el soporte de acodador (36). Este
Ultimo dobla, al pasar, el hilo ya cortado (Figuras 15
¥ 16) y que entra en el mandrino (28), la forma del -
cual depende del trabajo que se trate de realigar, Cuan
do el acodador (38) (Figura 17) hace tope contra la ma-
teria que se trata de grapar (la posicién de la cual -

..o//-c.
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ha sido ajustada previamente modificando la altufa del
dispositivo de remache (52) que la soporta, su alveola
(43) se encuentra situada frente el hmeco (45) dispues
t0 en el cuerpo de la cabeza; el pulsador (37) continuae
su movimiento de descenso haciendo que penetre la grapaj
el soporte de pulsador (35) empuja sin esfuerzo el ro-
dillo (39) en el hueco (45). Un poco antes del punto-—
muerto bajo, el soporte de pulsador (35) hace bascular
el basculador (41) y subir de nuevo el cerrojo (40) -
(Pigura 19) que empuja hacia eatrds el rodillo (39) en
la muesca superior (47) del soporte de pulsador (35) -
que ha venido a situarse frente a él. El soporte de pul
sador (35) que ha llegado mientras tanto al punto-muer-
to bajo, empieza a subir de nuevo arrastrando con é1 el
goporte de acodador (36) que estd solidarizado con 61
por medio del rodillo (39). En el momento en que el so=
porte de acodador (36) alcanza el final de su carrera
haoie arriba (Pigura 20), su alveola (43) se enousntra
frente al hueco (46) y el rodillo (39) entra en 41 sin
esfuerzo, 10 que separa el uno del otro, el soporte de
pulsador (35) y el soporte de acodador (36). Un poco -
antes de su punto-muerto alto (Figura 14), el soporte
de pulsador (35) hace bascular el vasculador (41) que
ﬁace bajar el cerrojo (40) y empuja haciq atrds el ro~
dillo (39) en la muesca (44) que se encuentra en este
momento frente & la alveola (43).El conjunto se encuen
tra de nuevo en la posicién primitiva: punto-muerto al-

to de la méquina,

La cremallera (66) puede ser accionada por

un pifién (54) que recibe un movimiento alterno de 1202

coe//eoes
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" aproximadamente por la biela (48). En el punto-merto

alto, la parte saliente del pifién (54) empuja el rodi-
1lo (49) y los pulsadores (50 y 51) provocan el corte
del hilo al hacer bajar el soporte de cuchillo (23).

Segin otro modo de reaslizacién, el mismo mo-

vimiento de las dos correderas del soporte de pulsador

¥ del soporte de acodador puede obtenerse de la siguien

te manera (Figuras 22 y 23) : el soporte de pulsador -

(55) estd arrastrado por una cremallera (56) y un pifién

(60) sujeto mediante una chaveta sobre el eje (65) que
estéd animado de un movimiento de rotacién alterns de -

120 grados por ejemplo. E1l soporte de acodador (57) estéd

accionado por unea cremallere (58) y un pifibn (59) mon-
tado de manera que pueda girar libremente sobre el eje
(65). Los dos pifiones estdn apretados el uno contra el
otro por un dispositivo eldstico (61) que comprime una
guarnioién de friccibén (62) que solidariza los dos pi-

fiones, Un dispositivo mecénico, por ejemplo un trinque-

te (63) puede solidarizar igualmente los dos pifiones;

dicho trinquete puede ser levantado por una leva (64) ¢

por cualquier otro medio que deja los piﬁQnes solidari-

zados entre si tan sélo por friceidn (62).

' En esta variante, el funcionamiento es el sie-
guiente : en el punto-muerto alto, las dos correderas -

-

solidarizedas por el trinquete (63) bajan conjuntamente;

el acodador (38) dobla la grapa alrededor del mandrino

(28) y sigue vajando. La leve (64) levanta el trinquete
(63); las dos correderas siguen bajando, arrastradas -

por friceiéns Cuando el acodador (38) llega a apoyarse

sobre la materia que se trata de grapar, se para en su

coeo/loes
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Movimiento mientras el soporte de pulsador (55) si-
éue bajando haciendo patinar la friccién (62): al -~
mismo, su pulsador (37) hace penetrar la grapa en -
1la materia. Una vezfque ha llegado a su punto-muerto
bdjo, el soporte de pulsador (55) sube arrastrando -
por friceidn el soporte de acodador (57) hasta el pun
to-muerto alto de este Altimo. El1 soporte de pulsador

(55) sigue entonces su carrera haciendo patinar la -

friccién (62) hasta que se enganche de nuevo el trin-

~quete (63), lo que corresponde al punto-muerto alto -

del soporte de pulsador (55). ILa méquina estid de nue-
vo en su punto de partida; el ciclo estd terminado.
49) Otra particularidad del invento consiste en la ma-
nera de mecanizar las piezas denominadas "pulsado - 7
res". Estas piezas (Figura 21) son habitualmente hechas
de acero especial templado duro, fresadas de una sola
pieza y que presentan por este motlivo, una gran fragi—v
lidad en el punto (a) debida.él cambio brusco de sec-
cién gue crea esfuerzos parciales, que provocan rotu~
ras frecuentes en el Angulo del nervio.

En el presente invento, la pleza denominada
"pulsador" (37) esté& hecha de metal duro, pero no fra
gil, que encierra una lamina de acero templado (53) -
muy duro, pero el perfil rectangular de la cual no proe
voca ningln esfuerzo interno.

En resumen, la Patente de Invencidn que se .—
solicita, recaeri sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1).~ DPerfeccionamientos introducidos en mlquinas gra-

padoras para madera, cartén u otros materiales
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Jdestinados a mejorar las cualidades de las méquinas

grapadoras sencillas 6 miltiples, caracterizados por

que comprenden los-dispositivos siguientes tomados en
conjunto o separadamente:
a) Un dispositivo de embrague-freno, seguro, resis-

tente y flexible, que permite al mismo tiempo el ajus

Y
[

te del mando de remachado.
b) Un dispositivo mecénico sencillo Yy resistente para
programar el funcionamiento de los érganos acodador y
pulsador de las grapas)"correspondiqndo una variante .
de este’dispositivo a clertos casos particulares del
trabajo de grapadd.

c) Un dispositivo de corte de un hil; de grapadora
con ayuda de un cincel y de un yundue fepiegablq que
evita el desplazamiento de la linea de hilo después
del corte.

d) Un dispositivo de gufa del hilo hasta un mandri-
no que permite la utiiizaéién'de un hilo de calidad
mediocre. :

e) ~Un modo de mecénizaciéh de los pulsadores, que
evita su rotura frecuente.

23.- Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el
que ﬁa de recaer la Patente de Invencidén que se soli-
cita: "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUGCIDOS EN MAQUI~

NAS GRAPADORAS PARA MADERA, CARTON U OTROS MATERTA-
1ES", ' |
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en

la presente Mémoria Descriptiva que consta de trece péé
ginas mecanogréfiadas: y dibujos adjuntos.
P Madrid, 18 de Abril de 1.967
' _ BERNARDO UNGRIA
. p.p- _ '
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