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£l presente invento se refiere a un garfio .me-

cdnico automdtico para la manipulacidn de objetos en mgif
dio péiigroso o de acceso diffcil, . .
Dicho garfio estd destinado a tomar o dejaribb-
Jetos de una manera automdtica - por medio de un cable dni
co que constituye el cable portador- en condiciones de
trabajo, temperatura, medio ambiente, stc. oeo muy varife
das y, mds particularmente dificiles., :
Este garfio es de una realizacidn muy sencilla
y de un bajo precio de fabricacidn, » i
El garfio que constituye el objeto del invento
comprende un cuerpo hueco eilindrice en el cual puede
deslizarse una corredera unida a un cable de suspensidn
mandado por un torno, incluysndo dicho cuerpe hueco, en
su parte superior, un tope que limita la carrera de la cow-
rredera hacia arriba y, en su parte inferior, medios que
transforman el movimiento vertical de la corredera en un
movimiento de apertura o de cierre de dedos de aprehensidn
provocande los movimientos de descenso y de ascensoc de
dicha corredera, respectivamente, la liberacifn y la
aprehensidén de la carga y asegurando un sistema interme-
dio entre la corredera y el cuerpo de garfio el enclava-
miento de la corredera en la posicidn de soltar la carga:
Los medios que transforman el movimiento ver-
tical de la corredera en un movimiento de apertura o de
cierre de dedos de aprehensidn del objeto consisten en
una estrella, fija a la base de la corredera, y cada una
de cuyas ramas estd provista de un eje que la atraviesa

y qus lleva en sus dos extremos un pequefio rodillo gue se

intreduce en lumbreras de perfil gqusbrado practicadas en
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los flancos de cada uno de los dedos de seccidn en U ar- .
iticulados scbre ejes fijedos en la garste inferior del T
cuerpe husco cilindrico del garfio, provecando el movimien
to de dichos rodilles en dichas lumbreras el pivctemien-
to de los dedos sobre sus ejes fijos y, por este hecho, su

expansidn 0 su retraccidén fuera de dicho cuerpo.

Dichos medios pueden estar constituides toda-
vie por una pieza cdnica o cilindrica montada en el ex- |
tremo inferior de la corredera y destinada 2 penetrar er
el orificio del objeto hueco 2 asir, incluyendo dicha =
pieza, exteriormente, por lo menos tres ranuras inclina-
das equidistantes y que se separant hacia la narte infe=-
rior de la pieza para servir de rampas de gufa a otrcs i
tantos rodillos montados, cada uno, en el extremo libre
de unea biela articuleda en su otro extremo sobre un eje
soliderio del cuerpo del gerfio; los movimientos de subi-
da y de descenso de la corredera con relacidn a dicho
cuerpo provccan, respectivamente, por este hecho, la aproxi-
macidn y el alejamiento de dichos rodillos con relacién
al eje de dicha pieza y, por consiguiznte, la suelta o la
toma del ohjeto a asir por simple contacto y acufiamiento
de los rodillos sobre la pared interna de este dltima,

El didmetro de la pieza ranurada es ligeramen-
te inferior al menor didmetro interior de los objetos
huecos sobre los cuales deben ser realizadas las opera-
ciones de manipulacidn, .

Las ranuras o rampas de gufa de los rodillos
practicadas en la pisza portzdora presentan en su parte
superior una profundided igual al didmetro de los rodi-

llos y la profundidad de dicha renura disminuye progresiva
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mente hacia abajo con una pendiente regular a 1o largq,

de la pieza portadora pera anularse en la parte infericy
de dicha pieza, de tal manera que los rodillos -estén sim
tuados siempre en su periferia, .iwl
El dispositivo de aprehensidn puede, pues, .
asir objetos cuyo didmetro interior esté comprendido

entre el didmetro méximo de la pieza portadora y este
mismo didmetro el cual se afade dos veces el didmetro de
los rodillos, |
El sistema intermedio de enclavamiento esﬁé~“
constitufdo por una pieza en forma de didbolo que pivota
sobre un eje llevado por la corredera y capaz de entrar en
contacto, por una parte, con un tope anular inferior de
seccidn triangulaf, solidario del cuerpo del ogarfio y,

hor otra parte, con un tope superior dispuesto en el inte-
rior de dicho cuerpo, provocando dichos topes pivotamien-
tos sucesivos del didbole que, en una de sus posiciones,
Fnclava la corredera en una posicidn in-termedia de suelta
de la carga y, en otra, permite la carrera completa de
Hicha corredera para asegurar la toma de dicha carga,

El garfio puede estar provisto de un sistema
de seguridad que impide gue una parada intempestiva del
gario en curso de descensgprovoque la liberacidn acciden-
tal de la carga.

Este sistema de seguridad puede estar consti-
tufdo por palancas basculantes; montadas sobre una pieza
olidaria del cuerpo del garfio y que incluye en cada

lina, en un extremo, una aspigé de enclavamiento capaz de
insertarse en muescas realizadas en la corredera y que

corresponden a las dos posiciones de toma y de suelta de
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los dedos de aprehensidn, pudiendo ser accionada la palan-
ca por un redillo colocado en su otro extremo, que entra -
en contacto con up 6rgano exterior situado en Ios lugares

de toma y de suelta de la carga.

El sistema de seguridad puede estar constitui-
do igualmente por un didbolo que incluye dos entalladu-

ras en sus dos extremos y que exigen asi la reiteracidén

de los movimientos de la corredera para conseguir la
\

toma y la suelta de la carga, i

El carfio que constituye el objeto del invtnto%
se describe con mas detalle a continuacidn, con referen-
cia a los dibujos anejos, en los cuales:

La figura 1 muestra el garfio visto en corte
longitudinaly

la figuraz 2 representa el gerfio en la posi-
cidn de toma de la carga;

la figura 3 representa el garfio en el cursa
del primer camb{o de ciclo;

la figura 4 muestra el garfio en su posiciodn
de suelta de la carga;

la figura 5 muestra el garfio en el curso.
del segundo cambio de ciclo para su retornc a la posicidn
de la figura 2;

la figura 6 representa el garfio provisto de
un didbolo con doble entalladura en posicidn de toma de
la carga; .

la figura 7 muestra una primera posicién inter~
media de sequridad;

la figura 8 muestra una primera posicién pro-
visional de suelta de tomaj;

la figura 9 pmuestra una segunda posicidn inter-
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media de seguridad;
la figurz 10 representa la posicidn definitivﬁf
de sueltas . T
la figura 11 muestra el cambio de cicle qué -
permite llevar el garfio a su posicidn de toma de la fi-
gura 63
la figura 12 es un esquema que muestra el,.
principiec de una variante de realizacidn del dispcsiti&a
de aprehensidn; "
la figura 13 muestra, en corte longitudinai,
el garfio asi perfeccionado; 4
la figura 14 es un corte segin la linea XIV-
XIV de la figura 13; ‘
la figura 15 es un corte segdn la lipea XV-Xy
de la figura 13;
la figurz 16 es un corte segdn la linea XVI-
XVI de la figurs 13,
El oren fin gue censtituye el objeto del in=-
vento comprende un cusrpo hueco cilfndrico 1 (figura 1)
que incluye, en su parte'superior, un adnima 2 y un aloja-
fiento 3 en los cuales puede dsslizarse una corredsra 4;
En la parte superior de le corredera 4 estd

montada una sujecidén § en la cual estd encajado el extre-

o de un cable 6 unido a un torno de manicbra no repre-
entzdo, Dicho extfemo del cable estd provisto de una
mbocadura engsstade 7 que se aloja en la sujecidn 5., Es=
Lz (ltima estd mantenida en la corredera por medio de una
pieza € rescada en esta Gltima.

En su parte inferior, la corredera 4 lleva una

Lstrella 9 de tres ramas, cada una de estas ramas se in-
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sert= en un dedo hueco 10 articulada sobre un eje 11l flju

‘en una protuberancia realizadz en una culata apular 127

l
|

mantenlda en la base del cuerso 1 por remaches o uarnlllcs

ilZ y véstagos filsteadss 14,

Los tres dedos 10 constituyen el érgano de .

‘aprehensidn y estdn provistos de medios 15 apropiades gue

‘correspenden a medios previstos en los objetos a maninu-

lar, En el ejemple representade en la {igura 1, estos me-
dios 15 =stén constituidos por fizdores provistos de un

reborde de enganche capaz de insertarse en una garnanta

‘apular o un reborde similer, pero de sentido opuesto, rez

'lizado en la parte interna superior del cbjeto a asir y

depositar,

s ¢

La corredera 4 tiene por misidn accionar el

froano de anrehensidn realizado come aczba de describir-

8B,

v

B este efectc, las ramas de la estrella 9 fijia

en la base de la corredera 4, llevan, cada upa, un eje 16

que la atraviesa, y cuyos extremas previstos de un pe-

. quefio rodille 17, se introduce en lumbreras 18 practica-

das en los flancos de cada deda 10, Estas lumbreras 18
tienen un perfil quebrade que permite hzcer pivoter el
dedo alrededor de su eje 1l y as{ provoecar el esngenche o i
el desenganche del objzto segln cue el eje 16 de la es-
trella 9 estd situado en la parte superior de las lum-

breras 18 o en su parte inferior. !

Sin embargo, come el ceble de suspensidn 6 es-
t4 fijado sobre la corredera, es necesario provocar un ,
)

movimiento de toma o de suelte por el sistema de aprehen-!

sidn gracias al desplazamiento de la corredera 4 en el
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Ebblo 19 trabaja sn cooperacidn con una ‘pieza de tope 21 .

éza contra un resalte la del cuerpo 1, El didbolo 19 ocupa

Cuerpo 1 del garfia, : L .

-.

: £l frgano que permite obtener este movimientd qé
‘seado estd constitufdo por una pieza en forma de didbolc’
19 que puede pivotar en sl interior de la caorredera 4.

%alrededor de un sje 20 llevado por esta (ltima, Este diae

que incluye un saliente anular 22 de secelidn triangular.

El funcionamiento de este dlSpDSlthO 8s el

;siguientei
: Cuando el garfio estd suspendido llevando un

iobjeta, el cable 6 esté tensado y la corredera 4 tropie-

zentonces la posicién vertical mostrada en la figura 2y
%los dedos de aprehensifn 10 estén en pasicidn de enganchs,;
i Si se hace reposar el cuerpo del garfio o el

%objeto sobre un punto de apoya, 8l cable 6 cesa de estar
tenso y la corredera 4 desciende en el cuerpo 1 hasta que

'su base descansa sobre el tope anular 22. Simultdneamente

'
i y

Eel didbolo 19 entra en agarre con este dltimo y adopta:
:una inclinacidn gue le hace salir fuera de su alojamiento
ien la corredera, come muestra la figura 3. En este momento
los dedos 10 cesan de snclavar el objeto. ,

"Si se ejerce una traceidn sobre el cable 6, la
corredera 4 vuelve a subir en el cuerpc 1 pero el diébolo
19 vuelve a enganchar, al pasar, la arista del resalto
1° del cuerpo y enclava la corredera en una posiecidn tal,
mostrada en la figura 4, qu el sistema de aprehensidn per-
manezca en su posicidn de retraccién,

Es posible entonces desplazar el garfio suspen=

dido del cable, sin gue la posicidn del sistema de aprehep
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{dera 4 volverd a subir en el cuerpo 1, el diébeclo pivo-

sién sea modificada, no habiendo realizado la corredera .
mas que upa carrera muerta Cl’ debido a su enclavamiento :

por el didbolo 19,

El garfio puede ser llevado asi encime de atrd

objeto similar al precedente y bajado scbre éste haste

que descanse sobre 81, siendos isertados sus fiadores 15 -
en el drcano de enganche de dicho objeto.

4 La corredera 4 viene entonces a posarse sobre
el tope anular 22 y el didbolo 19, al apoyarse sobre este
(ltimo, adopta la orientacidn mostrada en la figura 5,

Cuando se ejerza la traccidn sobre el cable 6, la corre-
]

tard cuando alcance la rosicidn representada en trazos

punteados, y la correderz podrd efectuar la carrera (til

Cz'y vclver a subir hasta que el sistema de aprehensidn

esté complstamente enganchado al objeto, El garfio estd

emtonces en el mismo estado que el mostrado en la figura
y el ciclo puede volver a empezar, Lo mismo sucederd paraé
una nueva maniobra de la corrsdera, pasando el sistema’

de aprehensidn, alternativaments, de un estado de agarre

a un estado-de depdsito, y reciprocamente.

Cuando ha de temerse gue el garfio pueda en-
confrar un obstéculo capaz de provocar su parada intempes-
tiva en el curso del descengo, le que amenazaria con mo-
dificar su estado, hay cu2 incorporarle un sistema de se-
guridad, ' .

Este sistema de sequrided puede revestir dos fo
mas y el garfio suede estar provisto de uno u otro de
los dos medios, o incluso de los dos medios,

En su- primera forma, el sistema de seguridad
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B . .
consiste en varias palancas radiales 23 articuladess sopre-
ejes 24 llevados por protuberancias 25 dispuestas debajo

ée la pieza de tope 21, Cade una de estas palarcas 23 incl

“ A
LR

ye en un extremo, un pico 26 capaz de introducirse en .-

muescas 27 y 28 przcticzdas en la cola 4a de la corredera
4 bajo la accién de un resorte 29, y, en su otro extrema,
un rodillo 30 gue scbresale fuera del cuerpo 1 a través de

una abertura 31 formada en éste,

.
By -

Se comprende que si el garfio circular al ?iré
1ibre o en un conductc de didmetro mayor gue el suyo,z
incluide el saliente de. los rodillo 30, las palancas ra-
dialess 23 enclavan la corredera 4 con relacidn al cusrpo;
Por el contrario, si en los puntos de toma y de depdsito
se dispone de un conducto que incluye un estrechamiento de
didmetro, las ‘palancas 23 pueden ser entonces empujadas,
lo que aleja sus pices 26 de las muescas 27 & 28 de la V
sorredera en las cuales estaban introducidos, Es posible
entonces asir o depesitar la cargal

B Igualmente pusden estar dispuestos pestillos
ékiales en la prolongacidn de la cola 4a de la corredera
4, si el objeto a asir estd provisto de un tope capaz de
accionarlos,

' En su segunda forma de sjecucidn, el sistema de
Feguridad consiste en gue los didbolos 19 con entalladura
inica, esta sustitufdos por didbolos 19 (figura 6) con
Hoble entalladura, La posicidn mostrada en la figura 6
corresponde a la mostrada en la figura 2, pero las figu-
ras siguierites muestran que es necesario ejecutar dos ve-
ces sucesivamente cada una de las operaciones a efectuar,

Es preciso, pues, gue el dispositivo pase su-
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cesivamente por los estados mostrados en las Figﬁras 7{ R
B y 9, antes de llegar al estado de la figura 10, que co-
rresponde al de la figura 4, mostrando las Figu}as 7 y.é .
las posiciones intermedias de seguridad que garantizaﬁ’?li
buen funcionamiento del dispositive, inclusc si se produ-

ce una parada intempestiva en el curso de descenso del

garfio; .‘f‘
Este medio de seguridad con doble entalladura
tiene la ventaja de no imsoner ninguna condicidn de cdﬁ-
duccién en el trayecto de funcionamiento del garfia, ﬁ
Evidentemente, se puede multiplicar el nidmero
de entalladuras, pero se crearia una dificultad notable
gue amenazaria con ser perjudicial,

Hay gue sefialar gque, en el dispositivo del
invento, los frotamientos son extremadamente reducidos,

y tienden a evitar los desplazamientos intempestivos del
didbolo en curso de cambio de ciclo vy, ademds, que la ca-
rrera musrta Cl de la corredera es muy pequefia con rela-
cién a la carrera activa de ésta, lo que permite concebir
garfios de pequefia longitud,

Finalmente, el sistema de cambio de ciclo es
insensible a las aceleracibnes_lineales, cuzalesquiera que
sean sus direcciaones.

En su forma de ejescucidn, tal como acazba de
ser descrita, el dispositivo de aprehensidn no puede ase~
curar la manipulacidn de piezaé mes gque si estas (ltimas
estan provistas preoiamente de una garganta interior o
exterior que permite la introduccién de los picos de
eprehensidén 15, Esta disposicidn, supone, pues, upna adap=

tacidn de las piezas que no es siempre posible o deseable.
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Para evitar esta obligacién, el invento prevé  :
una variante en la cual el dispositivo de aprehensidn ’;J
permite manipular, sin alterar su estado de supérficie,f
objetos que incluyen orificios cilindricos lisos o rugo-
sos cuya ssccidn circular, oval o poligonal, presenta, :
aproximadamente, dos ejes de simetria, y cuyo didmetra,. -
puede diferir en una proporcidn bastants importante, popr’
ejemplo del orden de 1 a 2, :ﬂ;
En esta variante de realizacidn, el disposiﬁig
vo de aprehensidn estd constitufdo ssencialmente, como
muestra la figura tedrica 12, por una pieza cdnica 32
montada en la parte inferior de la corredera 4, que coo-
pera con al menos tres rodillos 33 reqgularmente dispues-
tos con relacidn al eje de la pieza cdnica 32, pudiendo
rodar cada rodillo sobre una generatriz de ésta y estando
montado en un extremo de una biela 34 cuyo otro extremo
puede piveotar alrededor de un-éje'ZS llevado por la pieza
de tope 21,

£1 dispositiuo funciona de la manera siguien-
te: estando la pieza cdnica 32 8n su posicidn mas baja,
los rodillos 33 estén en su posicidn més prdxima al eje
de dicha pieza que puede, con los rodillos, ser introdu-
cida en el arificic del objeto 2 asir 36.

Actuando luego sobre el cable de elevacidn -
stando el dispositivo de didbolo 19 desblogqueads -, bajo
) efecto del cable, ls corredera 4 vuelve a subir y arras-
tra la pieza 32 sobre la cual los rodillos 33 comienzan a
Fodar separéndose procresivamente del eje hasta entrar en
rontackto con la pared interna del objete 36, Siendo man-

Lenida la traccidn sobre el cable, la pieza cénica 32 con=-
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tinua elsvéndose, pero bloqueada por los rodillos 33 con- |
tra la pared del objeto @ menipular, arrastra este Gltimo

-

gn SU Carrerd, ‘

La operacidén de suelta se efectua colocando el
objeto sobre un punto de apoyo. Estando aflojado el cable,
la corredera 4 descisnde y la pieza cénica 32 se despren-
de de los rodilles 33 cuyc contacte con la pzred no s@
encuentra ya asesurzdo. Se puede velvar @ subir entonses
el dispositivo después cde haberse aseguredo de que estd
bien enelavado en sosicién de suelta por la accidn del
mecanismo de didbolo.

Las figuras 13 a 16 representen una forma de

scucidn del parfio mecdnico ssi modificado,

2]

El garfic incluys esencialmente un cCuerpo hue~
co cilindrico 1 (figura 13) gue incluye en su parte su-
perior un dnime 2 y un alojamiento 3 en los cuales puede
deslizarse una corredera 4 gulada en su carrera NOT una
regleta 37 fija en el alojamiento 3 por medio del torni-
llo 38 y qus se iptroduce en una ranura 4a practicada en
la correderz 4 (figura l4). En la parte superior de la co-
rredera 4 estd montada unz nieza de sujecidn 39, destina-
da a rscibir el extiremo de un cable unido a un torno de
maniobra no representado,

Un véstago central 40 fileteado en su extremo
superior recibe la pieza de sujecidén 39 y atraviesa la
corredera 4, Incluye luego una parts 40a de wayor dié-
metro terminada en su exiremo inferior en un fileteado que
recibe un cilipdre 41 que presenta exterisrmente tres ra-

nuras 4la dispuestas a 1209 alrededor del eje de dicho

cilindro, La profundidad ce las renuras 4la disminuye, a
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partir de la parte alts del cilindro 41 con una pendiente!
préxima @ 252 con relacidn al sje de este Gltimo anuléﬁé‘m
dose en su parte inferior, Se ve gue las tres ranuras ﬁié.
constituyen un medio equivalente a la pieza cdnica telri-
ca 32 de la figura 12, ‘jv,
Tres rodillos 33 montados por medio de ejes . -
34a y de rodemientos de rodillos en el extremo de tres
bielas 34 (figura 16) gue pivotan alrededor de tres ejéé
35 llevados por lz pieza de tope 21 (figura 15) puedép
rodar en las ranuras 4la alejdndose o aproximandose al
eje del sistema, siendo su alejamiento funcidn de sus po-
siciones en sus ranuras respectivas, Una culata 12 rosca-
da en la base del cuerno 1 y retenida por tornilles 13
asegura la guifa del cilindro 41 y permite los movimientos
radiales de las bielas 34 cuando los rodilles 33 se des-
plazan en sus ranuras respectivas 4la, Unos resortes 42
sirven para aplicar con permenencia los rodillos 33 sobre
sus rampas respectivas 4la.

Como se ha descrito anteriormente, la alternan-
cia de las operaciones de suelta y de toma del garfio es-
t4 asegurada por un disnositivo de didbelo 19 que coopera,
por una parte, con un tape 1° dispuesto en el cuerpo 1,

y, por otra parte, con un tope 21 que incluye un saliente
anular 22 de seccidn trisnogular.

El funcionamiento del dispositivo del didbolo
es el mismo que el que se ha descrite mas arriba,, Por
el contrario, el funcionamiento del mecanismo de aprehen-'
sidn, modificado como acaba de decirse, se efectla como
sigue: estando el cilindro 41 -ventajosamente terminado

en su parte inferior por un chafldn o una parte redondeada
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para penetrar mejor en el orificio del objeto a asirw

'

en su posicidn mas baja, los rodillos 33 se encuentran'éh\
la parte superior de sus Tranuraes respectivas 4la vy, pof;'
consiguiente, en su posicidn mas proxima al sje, E1 ci-;‘
1indro 41 es introducido entonces en el orificio del ob-.
jeto a asir hasta la penetracidén de los rodillos en dichn
orificio, .

Estando el dispositiveo de didbolo dasenclayégo,
se actua sobre la corresdera 4 efectuando una atraccidn
progresiva sobre el cable de elevacidn. La corredera 4"
sube y arrastra el cilindro 41 en las ranuras 4la, cuyos
rodillos 33 comienzan a rodar aparténdose prouresivamente
del eje hasta entrar en contacto con la pared interior
del objeto. Estando mantenida la traccién sobre el cable,
el cilindro 41 continua elevdndose, pero bloqueado por
los rodillas 33 contra la pared del objeto a maninular,
arrastra este (ltimo en su carrera.

La operacién de suelta se efect(a colocando
el objeto sobre un punto de apoyo; Al ser aflojado el ca~-
ble, @l cilindro 41 solidarioc de la corredera 4 desciende
y los rodillos 33 se aproximan al eje rodando en sus
ranuras respectivas, El contacto entre los rodillos y la
pared del objeto no se encuentra ya asegurade. El cilin-
dro 41 continuard su carrera descendente hasta gue la
corredera 4 esté enclavada en posicidn de suvelta. Es posi4
ble entonces velver a subir el dispositivo de aprehensién}

Se observerd que sl mecanismo de aprehensidn
realizado como se acaba de describir puede llevar y trans-
porter abjetcs huecos cuyo didmetro o dimensiones interio-

res pueden variar entre D y D° (figura 13), es decir, casi
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Aungue los dispositivos de seguridad aplica;:
dos a la forma de ejecucidn mostrada en las figuras l‘éza
11 no sstén representszdos en la presente variante, nada
se opone a la aplicacidn de algunos de ellos, por ejemé‘
plo el del sistema que incluye las palancas radiales 23 -
que enclavan-la corredera 4 con relacidn al cuerpo del .,

parfio cuando éste circula al aire libre o en un conducs

*
L)

to de didmetro mayor que el suyo. .
Pero este sistema de palaﬁcas con picos qué":
se introducen en vaciados practicados en el cuerpo de

la corredera puede ser sustituido ventajosamente por un
sistema con leves o con estribos,

R pesar de gue el dispositivo objeto del pre-
sente invenfo estd destinado a ser montedo en garfiaos de
manipulacidn que funcionan en medio peligroso o de ac-
ceso dificil, se puede considerar igualmente su empleo cada
vez que sea' necesario mantener en una posicién vertical
¢ transportar cbjetos huecos, tales como tubos o elemenw
tos de conduccidn de cualguier naturaleza,

En el ejemplo que acaba de ser descrito, el
mecanisme de aprehensidn inclufs tres rodillos, pero es
posible, si se hace sentir su necesidad, realizar dispo-
sitivos con cuatro rpdillos y mas, sin salir del marce
del invento,

La presenté solicitud, que correspcnde a la
presentada en Francia el 18 de Abril de 1.966, bajo el
n2, P.¥, 58,035 y el 27 de Febrero de 1,967, bajo el
ne, P,V, 96,689, se acoge & los beneficios del articule

51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial,
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Los puntos de invencidn propia y nueve, GUE

se presentan parz que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afos, son los |
siguientes: '

1;- Un dispositivo de garfio mecanico automé-
tico para menipulacidn de objetos inacecisibles, que in-
cluye un cuerpo hueco en el cual puede deslizarse una
corredera unida a un cable de suspensidén mandado por

un tornoc y dedos de aprehensidn, caracterizado porque la
corredera estd nrovista de medios que transforman su mc-
vimiente verticel en el cuerpo del garfic en un movimien-
to de apertura o de cierre de los dedos de aprehensidn pa-
ra liberar o coger la carga; estando colocado un sistema
intermedio entre la corredera y el cuerpo del garfio para
asegurar el enclavamiento de la corredera en la posicién de
soltar la carga. ‘
2.- Un dispositivo segln la reivindicacidn 1,
caracterizado porcue el sistéma intermedio de enclavamien-
to estd constitufdo por una pieza en forma de didbolo que
pivota sobre un eje llevado por la corredera y capaz de
entrar en contacto, por una parte, con un tope anular in-
ferior de seccidn triangular, solidario del cuerpo del
garfio y, por otra parte, con un tope superior dispuesto
en el interior de dicho cuerpo, provocando dichos topes

hivotamientos sucesivos del didbolo que, en una de sus po-
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siciones, enclava la corredera en una posicidn intermedia
de soltar la carga y en otra permite la carrera complat?}”
de dicha corredera para asegurar la toma de dicha carga;f’
3.~ Un dispositivo segin la reivindicacidn 1,5;
caracterizado porque los medios que transforman en movis |
miento vertical de la corredera el movimiento de apertufa
o de cierre de los dedos de aprehensidn, consisten en yﬁa.
estrella, fija a la base de la corredera, y cada una dé{“'
cuyas ramas estd provista de un eje que la atraviesa y..
que lleva en estos dos extremos un peguefio rodillos qde~A£
se introduce en lumbreras de perfil quebrado practicadas
en los flancos de cada uno de los dedos de seccidn en U
articulados sobre ejes fijados a 'la parte inferior del
cuerpo hueco cilindrico del garfio, provocando el movi-
miento de dichos rodillos en dichas lumbreras el pivota-
miento de los dedos sobre sus ejes fijos y, por este he-
cho, 8su expansiénro su retraccidn fuera de dicho cuerpo;
4,- Un dispositivo segdn la reivindicacién 1,
caracterizado porgue los medios que transforman el movi-
miento vertical de la corredera en movimiento de apertu-~

ra o de cierre de los dedos de aprehensidn, estdn cons-

"|tituidos por una pieza ednica o cilindrica montada en el

extremo inferior de la corredera y destinada a penetrar en
el orificic del chjeto husco a coger, incluyendo dicha
pieza, exte:iormente, por lo menos tres ranuras inclina-
das sguidistantes y gue se separsn hacia la parte infe-
rior de la pieza para ssrvir de rampas de guia a otros
tantos rodillos sentados, cada upe, en el extremo libre

de una biela articulada en su otro extremo sobre un 8je

solidario del cuerpo del garfio; provocando los movimien-
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tos de subida y de bajade de la corredera con relacidn a
dicho cuerpo, respectivamente, por este motivo, la aproxiﬁ
maciﬁn y el alojamiento de dichos rodillos con relacidn .’
al eje ds dicha pieza y, por consipuiente, la suelta o';a'
toma del objeto a coger por simple contacto y acufiamiento
de los rodillos sobre la pered interna de este (ltimo,

5.~ Un dispositivo segdn las reivindicaciones
1y 4, caracterizado porgue el didmetro de la pieza ranua
rada es liperamente inferior al menor didmetro interior
de los objietos huecos scbre los cuales deben ser reali-
zadas las operaciones de manigpulacidn,

6.- Un dispositivo segln las reivindicaciones

1, 4 y 5, ceracterizado porque las rznuras o rampas de

LI B

guia de los rodilleos -racticzdas en la pieza portadora
nrasentan en su parte superior una profundidad igual al
didmetro de los rodilles y la profundided de dichas ra-
nuras disminuye progresiveménte hacia abajo con una pen-
diente requler a lo largo de la pieze portadorz para anu-
larse en la perte inferior de dicha pieza, de tal manera
que los rodillos estan situedos entonces en su periferia,
' 7.=- Un dispositivo segln la reivindicacidn 1,
caracterizado porcque el sistema iptermedio de snclava-
miento estd constituido por una pieza en forma de didbolo
gue pivotz sobre un eje llevado nor la corredera y capaz
de entrar en contecte, cor unz parte, cen un tope apular
inferior de seccidn trianguler, soliderio del cuerpo del
gerfie y, por otra parte, con un tope superior dispuesto
en el interior de dicho cuerpo, provoczndc dichos tores
mivotznisntos sucesivos del didbolo que, cn una de sus po=

siciones, snclava la corradera en una posicidén intermedia
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de suelta de la caros, Yy en otra, permite la carrera com-:
pleta de dicha corredera para asegurar la toma de dicha |
caroa.

8.~ Un dispositivo segln la reivindicaecién 1,

caracterizado porque un sistema de seguridsd que impide

gue una parada intempestiva delhgarfio en el curso de
descensc provoque unz liberacidén accidental de la cargsa,
estd constitufdo por paslancas basculantes, montadas sobre
uha pieza solidaria del cuerpo del garfio y Gue incluyeh,
cada una, en un extremo, una espiga de enclavamiento ca-
paz de insertarse en muescés realizadas en la corredera
y que corresponden a las dos posiclones de toma y de
suelta de los dedos de aprenhensidn, pudiendec ser accio-
nada la palanca por un rodille coloczdo en su otro extre-
mo, que entra en contacto con un drgano exterier situado
en los lugares de toma y de suelta de la carga,

9,~ Un dispositivo segin la reivindicgeciédn 1,
caracterizado norcue el sistema de seguridad estd consti-
tuido por un didbolo gque incluye dos muescas o dientes en
sus dos extremos y que exige as{ la reiterascidn de los
movimientos de la corredera para obtener la toma y la
suelta de la carga,

10,~ Un dispositive de carfio mecanico automa-

tico para menipulacién de objetos ipaccesibles,

Tal y como se ha descrito en la Hemoria gue
antecede, representado en los’dibufos qus se acompafian y

con los fines que se han especificado,
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Esta Memoria consta de veintiuna hojas
escritas a mdquina por una sola cara, 13 W aer
fladrid,
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