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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN IOS TELARES COTTON PARA GENEROS
DE PﬁNTO", a fevor de D. Juan UBACH Plans, de nacionalidad es-
pafiola, domiciliado en TARRASA (Barcelona), Lavoiser, 54e
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MEWORTIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de invencidén se refiere a wnos
perfeccionamientos introducidos en los telares tipo Cotion
destinados a géneros de punto, mediante los cusles se consiguen
importantes ventajas sobre los telares actualmente conocidos,
del tipo dicho. )

Esencialmente, los perfeccionamientos objeto de la
presente Patente van encaminados a conseguir un telar del sis-
temg Cotton qﬁe tenga una sole fontura, debiendo poseer por lo
tanto los correspondientes mecanismos y sistemas cinemdticos
adecuados para conseguir las funciones propies de un telar rec
tilineo de género de punto del tipo Cotton, con una sole Ffon-
tura.

Mediante la aplicacidén de los presentes perfecciong
mientos se consigue un telar del tipo dicho de gren utilidad
en les industrias de género de punto, puesto que puede utili-

zarse como mégquing suxiliar parae efectuar muestrarios de yren
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des menguadas con dibujos y calados, asunque uns méquina reali-
zade de acuerdo con los presentes perfeqcionamientos, puede
ser también eplicada & produceién, a causa del slto rendimien-
to de la misma.

Tembién los presentes perfeccionamientos pueden adap
tarse & los telares Cotton de miltiples fonturas e introducir
sus sistemas g los ya existentes.

Estos perfeccionamientos afectan a muchos dé los me-
cenismos fundamentales del telar, conténdose entre ellos, su
sistems de desplazemiento del eje central para menguar, el sig
tema de accionamiento en vaivén con su sistema de freno de cin
ta y embrague, el sistema de acclonamiento del caballete, fre=-
nos y barretas pares guia hilos, sistema hidréulico para efec-
tuar le amortiguacién del choque de los frenos, sistema de mo~
vimiento vertical del cabezel pars menguar y celar, asi como el
sistema para situar en posicién de trabejo a las cajitas de
enguer o bien a 1os peines especiales para efectuar dibujos
de celado asi como el sistema de accionemiento de dichos pei-
nes especiales para caledo, durente su trabajo, sistems para
enrollado de la'pfanda tejida y sistems electromecéniéa pare
control centralizado de los mecenismos de la méguine.

De un modo esencisl, los yresentes perfeccionamientos
se extienden al asccionemiento de los diferentes mecanismos deli
telar, mediente un sistems centfalizadd de control el cual'dig
pone de wna cints perforada'la cual es guiade por un conjunto
de rodillos, sdoptando la estructura de wna cinte sinfin y pe—~
sando sobre un ‘tembor ranurado sobre el cugl viene a coincidir
los punzones palpadores de un conjunto lector, el cual sctla
de un modo intermitente pulsando sobre le cinta perforada, de
modo que el coincidir los punzones pelpadores sobrelos orifi-

clos de la cinta perforads, los mismos se pueden introdueir en



5e

104

15.

20.

25,

30.

- 339329

las renuras correspondientes del tambor, traduciéndose ello en

un nmovimiento axial del punzén palpador correspondiente y por

lo tanto, en el accionamiento de un microrruptor que & través .

de uwn relevador puede provocar un accionsmiento mecénico. Para
eviter que la cinte sinfin pueda tener una longitud excesiva,
los presentes ﬁerféccionamientos prevén que el tambor portador
de les renuras periférices circulares, que es el destinado &
efectuar el arrastre de la cinta sinfin, pueda quedar detenido
durante las pasedas que sea necesario, para lo cual, el accio-
nemiento de dicho tambor, se lleve a cabo por un sistema de ga
$illo y rueda dentada, de modo que en un momento determinado
se puede levantar el getillo dicho por acecibén de un impulso so
bre wn relevador correspondiente, pars due quede parado el tam
bor principal, con lo cuel no existe nueva orden de la cinta
perforada el sistema de control de la méguina, repitiéndose por
lo tanto el ciclo dltimamente verificado. Un sistems de secto-
res salientes de une pieza girgtoria, mendede indirectsmente
por wn gatillo de control, reporta la puesta en funcionamiento
nuevamente del tambor, después de un cierto nimero de pasadas.
Asimismo existe un dispositivo para efectuar el levantamiento
del gatillo prineipal de'accionamiento Y asinmismo de los gati-
1los complementerios de retencidén, lo cual permite llevar a ca
o el gjuste manual del tambor de control.

El elemento lector portsdor de los miltiples punzo-
nes palpadores estd montado en un brazo basculente gque estéd ac-
cionado por un extremo mediante una excénirice del eje princi-
pel de la méquina, de modo que pare cada pesada de la méquina,
dicho conjunto pelpador efectlia wna basculacién sobre su eje de
giro, entrando en contacto los punzones palpadores sobre la cin
ta perforads.

Es caracteristica esencial de los presentes perfeccio
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namientos, el dotar a la miguina Cotton de mecenismos pars efec
tuar el cambio automitico y simultdneo del peine de calar y

del peine de menguar, comprendiendo pers ello los mecanismos .
guiados para desplazamiento de 1los peines respectivos y asimismo
los mecenismos. de accionamiento paras efectuar el cambio, de mo-
do que se puede llevar a cabo dicho cembio con gren rapidez,
eumentendo notablemente la eficacia de la méquina; Péra efectuar
dicho cambio automdtico, se dispone el peine de menguer segtn
une guls verdticel y es accionadd por un sistema cinemdtico de .
palancas, el cusl es dependiente de un sistems de sccionamiens—
to de dos varillas motrices, pudiéndose combinar el desplazamien
to de dicho peine vertical de mengusr con el accionsmiento en
desplazemiento vertical y giro del peine de calar, el cusl que-
da relaciongdo con el propio mecanismo cinemitico de acciona-
miento del primero. Iguslmente se puede llevaxr a cebo dicho can
bio automidtico disponiendo los dos peines con guiss respectives
sobre un conjunto en V, de modo que, tanto el peine de menguar
como el de calar pueden desplazarse simulteneemente, uno en as-
censo y otro en descenso sobre dos guias en Vy, lo cual represen
ta. que el movimiento de cualgquiera de elios tiene que gquedar con
dicionado el movimiento inverso del otro, de modo que cusndo -.
uno de los peines entra en funcionamiento el otro se retira.
Otras realizaciones pueden comprender la disposicién de un sis-
tems simplemente giratorio elrededor de un eje horizontal, en-
trendo en posicién el peine.de calar o de menguar segin wa giro
de 902. Tembién se puede disponer un sistems de doble cremglle-
ra y ﬁiﬁdn intermedio, el cual representa le puests en funciong
miento de cualquiera de los dos peines por accidén del desplaze-
miento rectilineo de la cremsllera y de un desplazamiento hori-
zontel dsl conjunto.

El accionamiento del conjunto de cembio auwtomético se
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lleve g cabo por medio de unas largas varillas con orificlos co-
lisos que actuan sobre los brazos de un balancin superior rela-
cionado con el eje de giro del conjunto cinemdtico, quedando
mendadas dichas varilles de control por sendas palances bascu-
lantes, las cusles son accionadas por el eje principel de éxeég
tricas de la méquine de acuerdo con le posicién de unos. rodillos
intermedios, cuya posicidén puede graduarse de ascuerdo con unas -
horquillas mandades por sendos electroimenes de control . AL ac-
cionamiento de dichos electroimsnes, las horquillass correspon-
dientes accionan los rodillos para que entren en funciones las
excéntricas correspondientes del eéje principal de la méquina,
rroduciendo la basculacién de la varilla correspondiente y con
ella, el movimiento correlacionado de los peines de menguar o -
de calar.

Pare efectuar el paro en el momento en que se lleva
a cabo el cambio automftico de los peines de menguar y de ca=- .
lar, y duraente el trabajo de los mismos, estos perfeccionamien
tos prevén un dispositivo de desembrague del conjunto del vai--
vén, el cual se basa en un desplazamiento. axial del eje princi
pal de excéntricas de la migquina, producido éste por un dispo-
sitivo desplazable perpendicularmente al.eje principal de la
méquina ¥ que cémprende un cuerpo desplazable sobre gufas rec-
tilfneas portadoras de dos rodillos laterales perpendiculares -
al pleno de deslizamiento del cuerpo portador y otro rodillo
central que es perpendicular asimismo. g dicho plsno y &l de si-
retria- de los otros dos rodillos, de modo que el trabajo de di-
cho conjunto de rodillos se debe combinar con el de una excén-
trica miltiple montada sobre el eje de excéntricas de la méqui
na, dotada de una parte de accionamiento radisl y otras dos
frontales situades a ambos lados de le excéntrica, actuando la

perte radial sobre el rodillo ¥nico que es coplarario con la



5e

10,

15.

20,

25.

30.

.. 339329

_misma y actuando las dos partes frontales, con los dos rodillos

latersles. De este modo se consigue que gl entrar el conjunto
deslizante -dicho, se lleva a cabo un desplazaﬁiento exial del
eje de excéntricas, hasta que al llegar & una cierta posicién-
én que la excéntrica radiel montada sobre el eje devuelve al
conjunto deslizante a su poéicidn inicial, donde quedsa engati-
llado por un retenedor accionado por un relevador eléctricoe.

7 Estos perfeccionsmientos se_destinan ggimisgmo g la
disposicién de un sisteme de embrague accionado por el movimien
to axial del eje principal ae excéntricas, gl cual acciong el
sisteme de veivén a través de un conjunto de piﬁoﬁes ¥ waa cre-
mellers rectilines, tranémitiehdo su movimiento dicho eje prin-
cipal de la méquins & través del embrag&e, a un sistems reduc-
tor planetario y de 61, a la excéntrica principal que transmi-
te su movimiento & un brazo deslizante guiado, el cual es por-
tador de una cremallera gue al actuar sobre el sistema de pifio
nes. reductores mueve el érbol vertical, en giro alternado, pa-
rg accionar el sistems de vaivén. EL funcionsmiento de dicho -
exbrague qﬁedaracondicionado con el de un freno de cinta que
actia sobre el sistema plenetario de transmisién, de modo que
gl-desplazarse axialmente el eje principel de ls méquina, con
10 que queds desembragado el movimiento del conjunto de vaivén,
a la vez se acciona el sistema de freno de cinta pare paser de
un modo répido todo el conjunto de transmisién a dicho sistema
de -vaivén.

El accionamiento del conjunto de vaivén, ceballetes
¥y frenos, se lleva g cgbo segln los preseﬁtes perfeccionamien-
tos, mediante una cadena de eslabones la cuel queda dispuesta
segin un plano horizontal, quedendo convenientemente guiade por
sus extremos y movida por el eje verticel de movimiento girato-

rio glternsdo accionado por el conjunto mecdnico anteriormente
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dicho, de modo que la transmisién entre la cadena y el sistems
de arrastre de los frenos, se lleva a cabo por medio de una
cinta sinfin y a través de wun brazo horizontel que enlaza con
dicha cinta metdlice sinfin dispuestas segin un plano perpendi-
culer de la cadena y cuya cinte ginfin es una fuente motriz de
los frenos por un sistems de rozamiento, de modo que gl lle-
ger los frenos a los extremos de su recorrido, es posible que
la cinta siga su marcha sin que los frenos produzcan choques
excesivos contra los dispositivos amortiguadores. El acclona-
niento del caballete es directo desde otre rema de la cadena,
con lo gue se consigue la adecuada sincronizacién de movimien
tos entre los frenos y el caballete. Tanto el caballete como
le barra de accionemiento de lg cinte sinfin movida por la ca-
dena, se desplazen sobre sendas guias planas paralelas entre
s y parelelas al eje de la miguing.

Para compensar los choques en los extremos de la ca-
rrera de log frenos portadores de los guiahilos, los presentes
perfeccionamientos prevén ls constitucién de dispositivos amor-
tiguadores para dichos frenos, los cuales quedan constituidos
por sendos cilindros dispuestos en los extremos de la carrera
de dichos frenos y con sus ejes paralelos ol de desplazamiento
de los frenos dichos, poseyendo un conjunto hidrdulico conecta-
do entre smbos cilindros, de modo que el liguido que es expul-
sado de uno de dichos cilindros por la accién de percusién de
un dispositivo de freno, es inyectado al otro cilindro hacien-
do salir por lo tanto sl ecilindro correspondiente para volver
a quedar en posicién. Dicho sistema se complementa con un pe=~
quefio depbsito para reposicién de las cantidades de liguido
eventuglmente perdidas en el conjunto, disponiéndose ademds una
vélvula intercalada en el circuito de interconexidn que es la

que ejerce una resistencia variable en dicho circuito para el
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paso del lfquido y por lo tanto una accién efectiva de frenado.

Dichos perfeccionsmientos prevén que el control .de la
posicién'de la barra portadora del dispositive llamedo de dien-
te de rgta, se lleye a. cabo por la accidn ‘conjugade de dos Ham-

bores sobre la escuadre de tope de dicha barra, uno.de cuyos

_ ‘tambores es portador de un sistems de topes longitudinales y

controla la anchura de la pieza, siendo dicho.tambor de eje per
pendicular a la cara de apoyo de la barra contre la escusdra

de tope, y condiciondndose lea enchura a la pbsicién de giro de

dicho tambor y por lo tanto el tope que se opone a dicha escug

dra, controlando por lo tanto la anchura de la pieza, mientras

que el niimero de agujas escogidas para cads pesads es -.controlg-

do por un segundo plato de eje perpendiculer al primero y cuya

" periferis posee miltiples muescas ocupadas por topes de dife-

rentes glturas, entrando en contacte con dichas muescas una ba-
rra deslizante asociada al plaeto mencionsdo en primer lugar,

de modo que su posicién axisl queda condicionada por cada tope

particular. El accionamiento de todo el conjunto se lleva a. . -

.cabo por un sistema de gatillos y ruedas dentadas, de modo que

el plato'portador de los fopes longitudinales que limiten la ..
anchura, queda accionado por un éistema de dos pifiones con sus
correspondientes gatillos y varillas de acciongmiento, de modo--
que actuan uno u otro de dichos platos segdn interese wn niime=
ro par o lmpar de dientes, y efectudndose el movimiento de di-
chos gatillos mediante un sistems de_palancgs basculantes y ex
céntricas del eje principal de la méquina, que entren en funcio
nemiento con intermedio de uﬁ'sistema de rodillos desplazables
mediante horquilles de accidn transversal a los mismos. EL se-
gundo tambor queds igualmente controlado por un sistems de rue~-
das dentadas y gatillos de accionamiento, existiendo wn disposi

tivo pars su enclavamiento en posicidn.
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Estos perfeccionamientos se destinan asimismo g la
constituc;6n de un dispositivo plegador del tejido fabricado
por lg méquina, el cual posee originales caracteristicas, pres
cindiendo de los dispositivos de pesos actualmente conocidos
v baséndose en un sistema de plegador accianado por un resorte
espiral el cual est4 montado de forma que se. pueds tensar el
dispositivo pleggdor con lg accién antagonists de wn gatillo,
que actlia sobre una pequefia rucda dentada solidaria del plato
tensor del resorte, existiendo un dispositivo de seguridad parsa
eviter el disparo brusqo del plegedor por accibn del resorte
de tensado en el caso que ocurra la.rotura del hilo, consistien
do dicho dispositivo de seguridad en un mecanismo de arrastre
de un gatillo por medio del simple rozamiento de un tope de
arrastre sobre dicho gatillo, de modo que al existir un tirén
brusco del conjunto plegador, salta el gatillo por . accibn de la
fuerza de inercia y queda en contacto con un pifidn de inmovili-
zacibn, lo cual produce el paro del sistema plegador.

Pars su mejor comprensién, se adjuntan, & titulo de
ejemplo, unos dibujos explicativos del telsr sistems Cotton
realizado de acuerdo con los presentes perfeccionamientos..

La figura 1 es una vista en perspectiva completa de
un telar Cotton realizado de acuerdo con la presente Patentee.

Las figuras 2 y 3 corresponden respectivamentie a una
seccidn longitudinal y vista en alzado del dispositivo,de deg-
plazemiento longitudinal del eje impulsor de la méguina.

La figura 4 es una seccién que muestra la disposicién
de elementos para el mecanismo de control del excéntrico de vai-
vén con su sistema de freno de cinta y embrague.

La figura 5 es una seccidn transversal del propio con
junto correspondiente a la figura 4.

Lgs figuras 6 y 7 corresponden a sendas vistas en al-
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zado con secciones parciales, del conjunto de guiado de la cin-
ta. portadora de los frenos, asi como su interrelacién con la
cadena mpulsora. | '

La figura 8 es una seccidén que muestra esquemdtica~ -
mente ia. constitucién y disposicidén de medios para la impulsién
del caballete de la miguine y de los frenose.

Lg figura 9 muestra en’ seceidn y disposicién general
esquemé:b:.oa los elementos que :mten'ran el sistems de frenado.
hidréulico contra el golpeo de los frenos portadores de los
guiahilos.

La figura 10 es una seccidn transversal gue muestra
la disposicidén del sistema amortigusdor de los frenos.

Le figura 11 muestra en alzado la disposicidén de ele
mentos para él gulado vertical del peine de calar y del de men ‘
guar, mostrando el primero en posicidn de trabajo.

Las figuras 12 y 13 son sendas vistas en alzado con -
secciones, representando el desplazamiento vertical del conjun
t0 cabezal de menguar y calar en la parte alta de su zonsg de
Teposo..

La figura 14 muestra en seccibn verticael el conjunto
portedor de los peines de menguar y celar en.posicidén de traba-
jo. o

La figura 715 es una seccidn que represents la posi-
¢ibn relativa del peine de menguar y el peine de calar, este -
Wltimo en posicidén retirada.

i:as :E'ig&ras 16 ¥ 1;7 corresponden gz sendas secciones
de los mecanismos de accionamiento de los 6rganos de control
de la zong portadora del peine de menguar.

La figure 18 corresponde a una seccidén completa del
mecanismo de accionamiento del cambio automdtico de los peines

de menguar y calar.
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e figura 19 muestra en alzado la disposicién de vari-
llas de accionamiento de lags barras motrices del sistema de cam-
bio automdtico para menguer y calar, correspondiendo la figura
20 a un detalle de dichas varillas.

La figura 21 corresponde a ung.seceibn que muestra la
disposicién de relevadores para el control de cambio automitico.

La figura 22 muestra en alzado'él conjunto de érganos
de control de la barra porftadors del peine de calar.

La figura 23 es una vista en planta con seccién par—
cial del propio conjunto correspondiente a la figura 22.

La figura 24 muestra la disposicidn relative de brga
nos parg el control de los elementos de los mecanismos corres-
pondientes a las figuras22. y 23.

La figura 25 muestra en seccidn las diferentes excén-
tricas del eje principel y de accionamiento de los érganos co-
rrespondientes a las figuras 22 y 23.

Ia figura 26 es una seccién longitudinal completa del
dispositivo plegador del género tejido, correspondiendo lg fi-
gura 27 e un detalle en seccibén por el plano K-K de la figura
26. '

Las figuras 28, 29, 30 y 31 corresponden & sendas sec
ciones por los planos indicados, de la figura 26. '

Ia figura 32 corresponde a una seccién cqmpleta del
dispositivo de control del conjunto de mecanismos de la méquina
de modo centralizado.

La figura 33 es una seccién itrensversel del dispositi
vo centralizado de control correspondiente a la figura 32.

La figura 34 es una seccibén transversal por el plano
de corte P-P de la figura 33.

Las figuras 35, 36 y 37 representan sendos montajes

de los peines de celar y menguar, para permitir el cambio automd
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cua, doble peine giratorio y peines dotados de dos desplazamien
t0s rectilineos perpendiculares entre sf.

Tal como se aprecia en las figuras, los presentes per
feccionamientos comprenden la constitucién de wn dispositivo e
ra efectusr autométiegﬁente el desplazamiento axial del eje prin
cipel motriz de la miguina, cuyo desplazamiento_de combing con
el accionamiento automdtico del cambio de la méquina para men-
guar y calar. El eje principal -1- de la méquina es impulsedo,
figura 1, por el motor -2- a través de un sistema de polea -3-
¥ correa intermedia -4~, transmitiéndose el movimiento por me-
dio de la barra longitudinal ~5-, a un sistema reductor de rue-
das dentadas ~6- ¥ -%—, estando esta Wltima montads sobre dicho
eje principal. El eje -1- comporta los diferentes sistemas de
excéntricas parsa los movimientos mecénicos de los diferentes dig
rositivos de la méquins, existiendo las debidas transmisiones
por varillas u otros medios a dichos dispositivos mecdnicos.

El dispositivo de desplazemiento axial del eje —1-.que
da constituido por wun conjunto de tres rodillos ~8-, =9~ y -10-,
de los cuales los rodillog -8~ y -10- son de ejes perpendicula-
res al eje.-1-, mientres que el rodillo ~9- es de eje peralelo
al mismo, quedando montado e; conjunto de los tres rodillos sobre
un ermazén deslizente -11-, que recibe la accién de un resorte
~12- que tiende a aproximar al conjunto de los tres rodillos al
eje principal -1-. El conjunto deslizante queda retenido por un
gatillo verticel -33— que estd articulado al véstego -14~ de
un relevador electromagnético verticel -15-~, pudiendo introducir
su extremo en una ventana de retencifn -16-. De este modo se con
sigue el bloqueo del conjunto de los tres rodillos indicados en
posicibn separada del eje -1-, bastando que la excitacién del re

levador -15- se haga efectiva, para que el gatillo -13- se reti-
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re de la abertura -16-, liberando por lo tanto el conjunto né-

vil y pudiéndose acercar el conjunto de tres rodillos haecia
ol eje -1-. La accién de desplazamiento axial del eje -1- se
consigue por medio de mna excéntrica -1%— montads sobre dicho
eje, que tiene una parte frontal y olras partes aiiales, ac-
tuando la parte central sobre el rodillo -9- y las partes axia
les, sobre los rodillos -8~ y -10-. Ia accién combinada de las
levas axiales o salientes axiales de 1arleva -1%— y los rodi-
llos -8~ y -10- se traducen en el desplagamiento axial del eje
-1-, mientras que la accidn de la excéntrice radial -17- repor
ta la recuperacidén de posicién del conjunto deslizante, el cual
queda as{ en condiciones para un nuevo ciclo de funcionemiento.

El desplazamiento axial del eje -1-, figura 4, repor
ta el desembrague del conjunito de accionamiento de un eje ver-
tical =18~ que transmite el movimiento al conjunto de impulsién
de los caballetes y frenos, de modo que en estas condiciones
tiene luger el cambio aubomético de los peines de menguar y ca-
lar, tal como se ha dicho anteriormentéhy Quedando detenido el
conjunto de aécionamiento dicho mientras tiene lugar dicha ope
racién de cambio automftico y trabajo de los mismos.

El accionamiento del eje —18- se lleva a cabo por me
dio del manguito -19- el cual es accionado directamente por
wn embregue -20-, cuando el eje -1- se halla en la debida posi
cién axial. Dicho menguito —19- transmite el movimiento por me
dio de une placa intermedis -21- portadora de los pificnes saté
lites -22- montados en sus correspondientes ejes =23~ y que en
granen en la corons dentada interna =24~ de un disco o polea
~25- gcoplado medisnte tornillos pasantes —26- a un plato -27-
que gira sobre el eje -1-. El plato -27- posee wn perfil exte—~
rior excéntrico con respecto al eje —1-, actuando sobre los o

dillos -28- y -29~ montados sobre un brazo desplazable -30- el
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““cual es portador en su .extremo, de wna cremsllere -31- que ac-

tda sobre wn pifién -32-, figura 5, .6l cual a su vez.y por me-
dio del engrenaje multiplicador -33- actia.sobre el pifién ~34~
gsolidario del eje vertical -18~. Dicho eje =18- girs sobre co-
jinetes superior e inferiormente y lleva en su parte alﬁa un
pifién -35- destinado al accionaﬁiento de una cadeng motrize

Los presentes perfeccionamientos prevén que el movi-
miento alternado de la cremsllers -31-, impulsada por el plato
-2:7‘- e través de los rodillos -28- y -29~ efectuando perpendi-~
cularmente al eje principal -1-, no dostante puede aplicarse ai
cho mecan:.smo de forma que este desplazamiento rect:.lineo pue-
da efectuarse paralelgmente al eje principal —q-.

- El accionsmiento axial del eje —1- actuando sobre el
embrague -20- se combing con el accionamiento de un freno de
cinta -36-, que actda sobre la garganta exterior del disco o
polea -25-~, siendo acelonada dicha cinta por medio de wna pa~-
lenca basculante -37- y un tirante =38- que estd fijado a uno
de los extrems de la cinta -36-, cuyo otro extremo es fijo.Isa
Palanca basculante -37- posee wn dedo o varilla intermedis ~82-
que deslizs sobre una leva frontal -83~, solidarig del embra-
gué, ‘que provoca su 1evantamien'bo. -

B accionamiento del caballete de la. méguine y de los
frenos portedores de los guishilos de 1lg misma, se lleva a ca=-
bo ‘como. se hea.dicho, a partir de una cadena de transmisién co-
nectada el pifién -35-, cuya cadena =39-, marcada en lineg de
puntos en la figure 8, discurre borizontelmente e impulsade a
un bregzo intermediq gulado -40- destinado g su vez a la impul~
sifn de los ceballetes ¥y asimismo impulsa dicha cadena de wn no
do directo al caballete -41-, convenienie guiado.

La guia del caballete -41- se hace por medio de una

barra horizontel -42~ sobre la cusl coincide mediante une esco
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tadure de formeg similar el caballete .-41-, pﬁﬁiendo actuar so-
bre las ondas intermedias =43- que a su vez actﬁan'sobre las
pletinas -44- de .la méguina.

La trensmisién de movimiento de la cadena -39~ al -
disrositivo de freno portador de gulashilos ~45~, se hace, como
se ha dicho, por intermedio del brazo guiado —40- el cual dis-
curre sobre una trayectoria paralela a la de la guia -42-,
existiendo una berra horizontal -46- de caracteristicas andlo-
gas g la -42- y paralels a la misma, encejando el brazo -40-
sobre dicha guia y eonecténdoserpor su extremo -4%-, con una
cinta metdlica -48~ de tipo sinfin, la cual queda dispuesta en
un pleno perpendicular al plano de la cadena -39-, de modo que
efectda por rozamiento, tal como se explicard, la impulsién de
los frenos =45-.

- En les figurss —6- y -7— se aprecia la disposicidn
de la cinta metélica sinfin -48-, quedando guiada por un extre

mo por ung polea o rueda -49- montada sobre un elemento -50-

~del bastidor de la méquine, mientras que por el otro extremo

figura 7, queda monteda sobre otra polea -51- que puede despla-
zarse horizontelmente segin un orificio coliso -52- a efectos
de tensadoe. Dicha cints sinfin impulsa a los frenos portadores
de guighilos ~45- al quedar apresada por rozsmiento en el inte-
rior de dichos frenos entre'dos piezas planas de cuero. especial
=53~ y =54-, que presionan por ambas carss a dicha cin%a, sien
do por el rozemiento producido ﬁor dicha presifn, el método por
el cual se produce el arrastre de los frenos. Ie presibén entre
arbos cueros y por lo tanto sobre la cinta sinfin -48-, se con
sigue mediante un resorte plano -55- que queda aplicado contra
la pieza inferior -54-~ con intermedio de un brazo horizontal
articulado ~56- y un tirante vertical -57- que se puede fijar

0 soltaer a modo de bayoneta por medio de wn botén superior -58-,
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Mediante el sisteme dicho se comsigue gque la cinta
ginfin -48- arrastre a los frenos -45- durente todo él.reco—
rrido gctivo de los mismos, permitiendo no obstante un desli-
zemiento de 1a ciﬁta con respecto a los frenos cusndo se lle~
ge al final de carrera en el cusl queda retenido mecénicemente
el carro o freno ;45-, en cuya situacién la cinta —48- desli-
[:4:1 entré las piezas de cuero -53- y —54- venciendo al rozamien
to. Teﬁiendo en-cuenta que el esfuerzo mecénico para el arras-
tre de los frenos —45- es muy reducido, se comprende que el ro
zamiento entre las pilezas -53~ y =54~ y lg cinta intermedia de
impulsidén pueda ser muy reducido y por lo tanto no cres incon—
veniente alguno el rozamiento entre dichos elementos cuando el
freno -45- se hella al fin de carrera.

Los presentes perfeccionamientos prevén en cuanto al
dispositivo anteriormente descrito de acclonamiento de los fre
nos y del ceballete, el empleo de la cadena solamente para el
accionamiento del caballete, procediendo el asccionamiento g
través de una barra de conexién y una cinta sinfin de los di-
versos frenos. .

Asimismo, es posible disponer verticel la cadena y
horizontal la Qinta, o viceversa tal como es el caso represen—
tado.. 4

Bstos perfeccionamientos prevén la constitucidén de
un sistema amortiguador del golpeo en los fingles de carrers
de los frenos portadores de los guishilos, comprendiendo un sig
tema hidréulico constituido por unos émbolos y cilindros corres
pondientes, de modo que en cada final de carrera existe un ém-
bolo receptor del impulso del freno, el cual quede amortiguado
por la expulsién del liquido hidréulico del cireuito, recorrien

do un circuito cerrado. Dicho sistems se representa en lg fi-

gure 9, en la cual se contempla la constitucidén de dos cilindros
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-59- y -60-, los cuales corresponden a los termingles de carre-
ra de los frenos, comprendiendo interiormente en cada uno de
dichos cilindros, un émbolo -61-~ y —-62-, los cusles estén do-
tados en sus extremos salientes, de sendos elementos eldsticos
empotrados —=63- y -64-, que reciben directamente el impacto de
los frenose. EL circuito hidréulico se complets por medio de
unos racores de unién -65- y -66- y una tuberia flexible —67-
de- conexién de ambos cilindros, constituyendo asi un circuito
hidréulico cerrado.

El 1{quido hidrdulico se puede afiadir por medio de
un cilindro o depésito -68- adyacente al cilindro -60-, pose-
yendo una vélvule de sguja interior -69- graduable por medio
de un botén superior -70-. De este modo se pueden compensar
las diferentes pérdidas que por fugas o por otras circunstan—
clas puedan ocurrir en el sistema hidrdulico.

La accién de frenado en el circuito se consigue, ade
més, de por las pérdides de carga propias del circuito, por me
dio de una vélvula estranguladora -71- que estd montada en el
racor -66- y cuya posicién puede ser graduada por medio de la
tuerca y contratuerca superiores -72- y -73-, interfiriendo
més o menos en el conducto de liquido hidrdulico y producien-
do por lo tanto una mayor o menor resistencia el paso del 1li-
quido. Una caperuza protectora -T4- protege dicha vélvula -T1-.

Como se comprende, al llegar un mecanismo de freno
el extremo de su carrera, incide sobre el recubrimiento eldsti
co correspondiente al émbolo en cuestién, produciendo wn impul
so0 brusco en el liguido hidrédulico del circuito el cuel, dads
su resistencias al flujo, amortigus répidamente el impulso del
dispositivo de freno. Dadas las caracteristicas del circuito
hidrédulico cerrado, se consigue ademdés, que el impulso de un

dispositivo de freno sobre uno de los cilindros, repercuta en
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le salida del otro émbolo del interior de su cilindro correspon
diente, quedando .en posicién de espera pera un nuevo ciclo. .

En lg figurs 10 se-representa.ung seccién transversal
gue indice la disposicidn de los topes del sistema amortiguador
hidréulico y asimismo de las barras de guiado y de los guighi-
log. Tal como se aprecia en dicha figura, los topes quedan dig
puestos sobre una barra longitudingl —75- de seccién rectangu~
lar; sobré la cual pueden deslizar, situindose con mejor o menor
separacién relativa seglfin corresponda al trabajo de la méguina.

Sobre dicha bar¥ra uno de los c¢ilindros, -59- se representa en

" posicién, condicionéndose esta @ wa husillo posicionador -76-,

mediante el ‘cual se pueden disponer en lz posicién deseads los
topes. Los guishilos =77-, =T8- y =79~ quedan retenidos en ca-
da final de carrera por las teclas del soporte -80- con una -
barra guia -81-. . SN

Tos preéegtes perfeccionamientos se extienden asimis-

20 a la construccidn de medios pars el cambio automitico del

‘peine de celar por el peine de menguer y viceversa, pudiendo.

efectuarse dicha operacién de un modo muy répido y sin especisal
dificulted constructiva, lo cual confiere una mayor cepacidad
productiva a la méquina.

La disposicién de dichos elementos asi como las dife
rentes fases de su funcionsmiento se muestran eﬁ las figuras 11,
12, 13, 14, 15 asi como en las figuras 35, 36 ¥y 3%.

Tal como se representé en la figura 11 y sucesivas,
el peine de celar -84~ quedas montado con.respecto a una serie
de palancgs e intérconectado con el peine de menguar -85-, de
modo que es posible conseguir una posicidn de frabajo de dicho
peine de calar quedando retirado el peine de menguar. 2l como
se aprecis en la figurs 11, existiendo para ello los medios P2

ra conseguir un desplazemiento vertical guiado del peine -85~ y
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un desplazamiento vertical juntamente con un movimiehto de gi-
ro del peine -84-, simultanedndose dichos movimientos, de. modo
que cuando el peine -84~ baja para entrar en posicién tal- como
se representa en la figura 11, el peine ~85- sube hacia arriba
gulado de modo rectilineo, pars quedar en posicién de reserva.
Inversamente, el movimiento de entrads vertical del peine -85-,
figura 15, va acompafiado de un movimiento de giro y desplaza-.
miento hacia arriba del peine -84-, quedando este a su vez en
posicidn de reserva.

EL conjunto mecénico de accionamiento comprende esen
cialmente un balancin -86- giratorio sobre un. eje horizontal .
-87— & en cuyos extremos de ambos brazos quedan dispuestos los
ejes de conexién -88- y -89~ pars sendas bielas =90~ y -91-,
le primera de las cuales estd conectada por medio de un muiién
-92- a wn biels vertical guiada -93-, que a su vez lleva wn
brazo giratorio -94-, figura 15, que puede bascular sobre el
mfidn de articulacibén -95~-, para alcanzer las dos posiciones de
servicio y de reserva en posicién retirada.

La biela -91- queda articulada sobre un eje interme-
dio ~96~ y conectada a la pleza vertical portszdora del peine
-85~ y guiada verticelmente en su desplazamiento.

Dicha biena -91- acciona al -97- a través del eje in-
ternedio -~96-, que a su vez y por medio del brazo arqueado =98-,
acciona a través del movimiento giratorio del eje -99-, al pun~-
z6n de tapar previsbto en las cajitas de menguar. 7

EL conjunto de elementos queda agpoyado sobre 4 tiran-
tes sujetos al eje -241-, los cuales son accionados a través de
los excéntricos del eje principal -1-, impulséndoles el movimien
t0. Dicho conjunto de elementos, desliza durante el movimiento
vertical, por los soportes verticales -242-, fijados sobre el

armazén ~100- de la méguina figuras 12, 13, y 14 por medio de



- 20 ~.

339329

Como se comprende, una de las ventajas de estos per-

torq;llos u otro sistema.

feccionamientos en cuanto .z la disposicibn de medios para efec
tuar el.caﬁbio del peine de menguar y del peine de calar, se

5« refiere a su guiado vertical sin necesidad de Los largos bra-.
z0s curvados .necesarios en los telares de tipo Cofton actual-. -
mente conocidos.

El movimiento de los. peines de menguar y'calar sSe pue
_de llevar a cabo tal como se represents en la figura 35 por me-

10, dio de.dos gulas rectas dispuéstas por un cierto éngulo entre
si, atendiendo cada uns de dichas guias a los elementos porta~-
dores respectivamente del peine de calar y del peine de menguar,
de modo que su desplazamiento sea simulidneo acercéndose al.
vértice inferior determinado por dichas guias oblicuas, de for-

15. ma que se pueda trabajar indistintamente con wno w otro de di-
chos peines después de un accionamiento del sistems motriz, fun
cionando por tento cada uno de dichos mecenismos de modo que
tenga lugar un desplazamiento rectilineo en avance o en retro-
ceso sobre la guia oblicua correspondiente, simultanedndose con

20, el ofro..peine de modo gue solo uno de ellos estd en posicién de
trabajo y. el otro en posieidn retirada o de reposo.

Dicha disposicidén se aprecia como se ha dicho en la
figura 35, en.la cual se muestra un bloque -101- portador de -
dos. guias oblicuas -102- y -103~ sobre las cuales discurren los

25. dispositivos =104~ y -105-, portadores respectivamenie de los
peines de menguar -106- y de calar -107;. Los dispositivos por-
tadores -104- y -105- estdn articulados s un balancin o brazo
intermedio -108- el cual & su vez puede girar glrededor de un
eje intermedio -109-. Mediante esta disposicién se consigue que

30. el peine -106- tenga un desplazamiento paralelo a si mismo al

moverse el dispositivo portador ~104-~ a lo largo de la guia -102-~,
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moverse el elemento portador -105- sobre la guia -103- y sin-
cronizéndose ambos movimientos por medio del balanecin princi-
pal -108-.

Ia figura 36 muestras una disposicidn de brazos gira-
torios para la entrada de los peines de mengusr y de calar,
comprendiendo un conjunto giratorio -110- montado sobre un eje
horizontal -111- j dotado de dos brazos relativamente cortos
-112- y -113-, el primero de los cuales es portador del peine
de calar =114~ y el segundo comporta el peine de menguar -115-.
Mediante esta disposicidn se requiere solamente un giro total
de 902 del elemento —-110- sobre el elemento -111~ para que los
brazoé portadores -112- y -113- puedan aloanzar las posiciones
representadas respectivamente en linea lleng en la figura 36 ¥y
segin la linea de puntos opuesta al brazo ~112-, correspondien
do la posicién de trazos llenos a la de funcionemiento del pel
ne de menguer, mientras que el peine de calar -114~ estd en po-
gicién de reserva, bastando por lo tanto un giro sobre el eje

~111- para que la posicién se invierta, pasando el peine ~115-

"a la posicidén de reserva 0 reposo y el peine -114- & la posicién

de trabajoe. s

El movimiento guiado y simultaneo de-los dos peines
se puede conseguir asimismo por un dispositivo en el cual dichos
peines gozen de un desplazamiento rectilineo vertical y de otro
&esplazamiento horizontal conjunto, tal como se representa en
la figura 37, en la que se gprecia la existencia de dos elemen-
t0s portadores -116- y -117- el primero de los cuales comporta
el peine de menguar -118- y el segundo el peine de calar -=119-,
desplazéndose dichos elementos en sendas guias rectas de un
bloque o guia intermedio -120- y porporcionéndose su acciona-

miento simulténeo y sincronizado por medio de un pifién =121-
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montado sobre un eje horizontal =122~ y giratorio sobre el mis-
mo y dos brazos -123- y -124-, 105 cuales estén conectados g .
los elementos portadores -116~ y =117- a la vez que en sus par-
tes internes poseen sendas cremalleras -125- y -126- ‘engranadas
con el pifién -121-. De este modo se consigue que al girér el pi
#én -121 en uno ﬁ otro sentido, se desplaceﬁ,de-modo recti@ineo
¥y asimismo en sentidos inversos las cremallerés mencionadas, y
por lo tanto y a través de los brazos correspondientes y de .
los elementos portadores, los peines 4118- ¥ -119-. Este despla |
zamiento longitudinal debe ir gcompafiado de un desplazamiento
horizontal glternativo en la cuantia de la separacidn entre los
dos peines =118~ y -119-, tal como se ha marcado por la lines
de puntos inferior de la figura 37, de ﬁbdo,que se pueda efec—
tuar simulténeamente el desplazamiento vertical de los peines

¥y el desplazamiento horizontel de posicionado de los mismos.

En el caso de accionamiento de los peines de menguar
¥ calar por medio de balancines, el eje de accionamiento que
discurre a lo largo de lg méquina -87- es realizado, figura 19
¥ 20,. por medio de una palence basculante -127— montada en el

extremo del mismo, la cual es portadora de sendos.véstagoé de

- accionamiento -128- y -129- en sus extremos, 1los cuales discu~

rren por el interior de sendos colisos ~-130- y -131- de gran .
longitud, solidarios de dos varillas =132~ y =133~ que son accio
nadas desde el eje principal de la méguina portador de las ex—
céntricas, con intermedio de unos sistemas de palancas'represeg
tados en las figuras 16, 17 y 18, con el detalle de la figura 21.
En la figura 20 se representan dichas varillas ~132-
¥ =133~ con sendos éngulos o acodamientos -134- y -135- para con
seguir la separacibén de sus partes altas de acuerdo con la se-
paracidnrexistente entre los mufiones -128- y -129-.

El gecionamiento de dichas varillas verticales se lle
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va a cabo por un conjunto de mecanismos representados en las
figuras 18 y 21. Pars dicho accionemiento se dispone de sendas
palancas para cada varilla vertical, representéndose la palan—-
ca basculante ~136- para la varilla -133—, que puede bascular
sobre un eje horizontal —13f— sblidario mediante un brazo de
soporte —-138- de una parte fija -139- de la mdquina. Dicho bra
z0 e3 solicitado por medio de un resorte -140-en sentido de.
elevacidén del extremo portador de le varilla -133-. Los despla
zemientos de dichos brazo o palanca vertical -136-=sé controlan
por medio de un rodillo intermedio -141- y una excéntrica -142-
de las que estén montadas sobre el eje principal de excéntricas
de la méguina -143-, para ello es necesario que dichos rodillos
-141- pueden deslizar axialmente hasta entrar en contacto con

la excéntrica correspondiente o puedan ser retirados asimismo

‘por un movimiento axial para dejar de recibir la accién de la

excéntrica, lo cual se consigue mediante la disposicién de la
figure 21, en la que se representa para cada palanca un releva-
dor -144- cuyo nicleo, con intermedio de una bielsta -145-,
brazo acodado ~146~ y una horquilla basculante--14é-, que abra
za por sus extremos, figura 18, una zona del rodillo -141-, al
que es susceptible de desplazar axialmente, de modo que pueda
entrar en contacto con la correspondiente excénirica -142- o
pueda ser retirada de dicho contacto.

Se eomprende por lo tanto, que mediante el control de
los relevadores ~144- es posible permitir el giro del eje prin-
cipel -143- sin accién ninguna de cambio o bien, en el momento
que se desea efectuar el cambio de peine de menguer por el de
calar o viceversa, entran los rodillos -141- en contacto con las
excéntrioés ~142~, con lo cual se transmite el desplazamiento
de estes, a través de las verillas -133- 2l sistema anteriormen

te desecrito.
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Es de resaltar la importencis del montaje de los rele-
vadores -144- sobre las propias palancas basculanﬁes, en Qisposi
cidén normal a las mismas, lo-cual simplifica notablemente dicho
montaje, permitiendo que puéda ser efectuado con elementos mucho
més simples y permitiendo que-la transmisidn de movimiento des-
de ol relevador a lor 8rganos impulsados ﬁueda'ger-muqhb nés sinm
ple y de funciohamienté més.seguro.

" No obstante pueden btembién instalarse los relevadores
-144~ en partes fijas de la méguina y efectuar la transmisién -
de su movimiento a través de palencas con horgquilla, de meyor
longitud.

ol control. de la posicién de la barrs portadora del
peine de menguar se lleva a cabo por el aispositivo mostrado en
lag figuras 23 y 22, en el cual se represents la escuadraeds des
lizente -148- cuya superficie de tope -149~ recibe el extremo
de la barra portadors del peine de menguar, condicionéndose su
posicidn a la de un conjunto de topes en forma de varillas ~150-
dispuestos en un plato. giratorio y deslizente axialmente -151-,
el cual se puede desplazar 1ongitudinalmente-§ efectos do deter-
minar la enchure de la pieza y puede asimismo girar a efectos -
de determinar el nimero de agujas escogidas, t0do ello en fun=-
cién de wn plato girstorio -152- y del giro de uno u otro de
dos pifiones =~153- y -154-, cuyo giro se traonsmite gl plato =151-.

Tento el accionamiento del. plato -152- como de los pi-
fiones -153- y -154—, se consigue por combinaciones de palancas
basculantes movidas por medio de relevadores y los correspondien
tes reenvios intermedios, tal como se describird posteriormente.

La posicidn axisl del plato =151~ varia de acuerdo con
el giro del plato =152-, por una serie de dientes periféricos
=155~ que posee dicho plato y en los cuales es posible montar

topes del tipo -156~ y -157-, pudiéndose conseguir por lo tanto
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une gamg de alturas de topes con respecto a un determinado cir-.

culo de periferias del plato -152-, de modo que para cada posi-
cibén de giro de dicho plato, un tope —-158- solidario por con—
tacto con el pléto -151-, entra en posicidén con el tope corres
pondiente del plato -152—,-por la aceién de un resorte, lo cusl
determina por lo tanto diferentes posiciones aexiales del plato
~151-. En la figura 23 se puede apreciar la digposicién de un
fiador de accionamiento -159- que actla sobre una rueda denta-
da -160- montada sobre el eje pasante -161-, sobre el cual estd
montado el plato -152-. Asimismo sobre dichb eje queda montada
una rueda estabilizadora de posicién -162- sobre la cual actia
opcionalmente un gatillo -163- representado en linea de puntos
en le figura 22, el cuel a su vez puede ser accilonado por medio
de una menija -164~-, que actiia por medio de superficies obli-
cuas coincidentes, levantando o bajando a dicho fiador -163-.

De iguel modo el sccionamiento de los pifiones =153-
¥y =154~ se lleva a cabo por medio de uno u otro de los fiado- .
res =165~ y -166~, los cuales estén montados sobre un eje in~
termedio y quedan accionadog por un sistems de varillas y pa- .
lencas desde el eje principel de la méquing. Un freno de cin-
ta -16%— actla de modo fijo sobre la garganta -168- solidaria
del pifién ~-153~, estabilizando asi{ la posicibén de dicho pifién
con respecto 8l eje. En el extremo del eje -169-, figura 23,
gsobre el cual estdn montados los pifiones ~153- y =154~ asi co- .
mo el plato -151-, gqueda dispuesto un potente resorte -170-
que tiende a mentener &l plato -151- en contacto a través de su
tope -158-, con los topes correspondientes del plato =152-.

El sccionamiento de los fiadores motrices, tanto del
plato como de los pifiones anteriormente explicados, se aprecia
en las figuras 16, 24 y 25. En dichas figuras se aprecia el ac-

cionamiento de una varilla de conexién de un fiador cualquier
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" =171=, & pariir del eje principel -143- de la miquina, portador

de las excéntricas. Como se aprecis, la conexién entre dichos.
elementos se establece por medio de una palanca bascualante
-172—,,la cual es giratoris sobre el'eje-intermedio -173- montg
do con intermedio del brazo -1%4- sobré un srmezén o parte fija
-175- de la méguinae Dicha palanca es portadors en su zona in-
termedis del relevador correspondiente -176- para su acciong~

miento y de un rodillo.-177- gque entra en contacto con'la ex--

- ¢énbrica correspondiente -178~ del eje principal para los im- °

pulsos convenidos de dicho relevador ~176-. En la parte poste-
rior de lg palanca -172-, un resorte -179- tiende g mantener
el rodillo -177- en contacto contra la excéntrica -178-, que-
dando dicho resorte montado en el extremo de un brazo -180~ fi
Jado ifuelmente sobre la parte alta del brezo portador ~174-.
La transmisién de movimiento entre el relevador =176~
¥ el rodillo -177- se establece, figurs 24, por medio de una
bieleta intermedia -181-, un brazo acodado -182- y una horqui~
1la basculante ~183~ cuyos brazos -184- y -185- rodean el co-
rrespbndiente rodillo -177-. De este modo se consigue que,él-
desplazar la bieleta longitudinal -181- por.le excitacibén del
relevador ~176-, el rodillo -177- ée desplaza axiaslmente sobre
el eje en el que estd montado, haste entraf en contacto con'la
excéntrica coriespondiente. Dicho montaje se puede apreciar de
un modo completo en la figura 25, en la cuel se representan el

rodillo -177~ asi como los rodillos ~186~ y —-187- -que integran

el tren conjunto de accionamiento del mecanismo de control de

le barra portadora del peine de menguar snteriormente descrito.
Dichos rodillos pueden entrar opcionelmente en contacto con lgs
excéntricas -178- o bien las excéntricas -188- y -189- montadas
sobre el eje prineipel -143-, poseyendo cads uno de dichos dis-

positivos una transmisién de movimiento del tipo similar sl an-
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Los presentes perfeccionamientos se extienden tam-
bién a la constitucién de un dispositivo plegador o recogedbr
del material tejido, que comporta un eje longitudinel -190=-
sobre el cual y con intermedio de wn tubo -191-, gira un con-
junto de verillas longitudinales -192-~ sobre las cuales se
arrolla el tejido, mediante una tensidn uniforme que es produ
cida por un resorte espiral -193~, uno de cuyos extremos queda
fijo a la valona -194~ portadora de las varillas ~192- y su
otro extremo queda fijo g una cazoleta ~195- que gire sobre el
eje =190~ y que es susceptiblé de tensar el resorte por accidn
mgnual, poseyendo ademds un pifién dentado solidario -196- so-
bre el cusl, figura 27, actia un fiador -197- destinado a rete
nerle en posicidén. El dispositivo dicho comporta un sistema de
freno por inercia, integrado por un gatillo -198-, figura 31,
el cual es arrastrado por un pivote ~199- montado en la valong
extrems -200- portadors de las varillas -192-, en el funciona-
miento normal del plegador. Dicho gatillo -198- s solidario
do una masa -201- montada sobre el eje -190-, soﬁre el cual pue
de girar iibremente, de modo que. al producirse un tirdn brusco
en el plegador, el gatillo -198- suelta el pitén -199- y queda
retenido por un pifién -202- solidario del eje -190-, impidien-
do asi que se dispare el plegador ocasionando desperfectos en
el género tejido, al coineidir el pitén =199~ sobre el pitdén
~243= fijo a -la masa -201-.

El sccionamiento de los diferentes dispositivos mecé-
nicos que integran el telar debe quedar debidamente sincroniza-
do y mandado por un sistema central, el cual trebaja por un sis
tema de cinta perforada y sistema lector meednico, combindndo-
se con una serie de nicrorruptores que proporcionan los diferen

tes accionamientos de los dispositivos de la niquina, sezfin sea
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el ciclo deseado de funcionamiento. Los dispositivos menciona-
dos se describen con respecto a las figuras 32. 33 y 34, asi
como con referencia a la figura 1. .

EL sccionamiento del conjunto de dispositivos,depeg
de de una cintg perforada que queds guiada por medio de un con
junto-de rodillos superibreS'-203-, =204~ montados en la par-
te superior de-la barra guig -205-, un rodillo intermedio -206-
¥ un tren de rodillos inferiores ~207-, =208- y -209- todos Los

cuales guian la cinta en el recorrido necesario para su desarro

1lo y para hacerla pasar sobre el tambor -210- el cual estd do-

tado, figura 32, de miltiples ranuras periféricas -211- desti-
nadas a permitir la introduccién de los indices lectores cuan~
do estos coinciden con orificios de la cinta. El conjunto lec—
tor, estd integrado por un cuerpo basculante -212- el cual es

portador de miltiples agujas lectoras -213-,-que estan en con-~

tacto con la periferis del tambor -210- estableciendo. contacto

con la cinta perforads -214-. En caso de que coincida una de -

las puntas 1eétoras sobre un orificio. de lz.cints perforada,
1a'misma llega hgsta el fond& de la renura correspondiente de
las ~211- gue posee el tambor mencionado, tal como Se represen
ta en la figura 32. Las puatas lectoras -~213~ transmiten su -
movimiento reetilineo vertical a un microrruptor superior, el -
cual controla el relevador correspondiente, consiguiéndose asi
el accionamienio de los diferentes dispositivos mecénicos.de la
miquing.

El movimiento del dispositivo lector comprenderd por -
lo tanto una oscilacidén ritmice alrededor del cﬁerpo =212~ para
que ciclicamente se vayan poniendo en contacto las punias lec-
toras sobre la superficie de lg cinta perforada -214-, de papel
o pléstico, lo cual se logra asociando dicho cuerpo -212- a una

large pelenca basculante -215- gque puede girar alrededor del
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eje intermedio -216-, mientras que por su extremo y mediante el
rodillo -217— recibe la accién de una excénirica -218- montada
sobre el eje principel de la méguina =143-.

o Bl arrestre de la cinta es proporcionado por el giro
del propio tambor -210- y el de este a su vez es producido por
un sistema de gatillo principel -219-, figura 33, el cual ac~-
ta sobre un pifién de accionamiento principal -220-, figura 32,
conectado por medio de clavijas a un pifién secundario de reten-

cibn -221- y este a su vez conectado al tambor -210-. El accio-

"namiento del gatille -2139- se consigue por medio de un sistema

convencional de pelanca acodada basculante -222- giratoria sobre
wm eje intermedio -223-, y cuyo brazo superior -224- es porta~
dor de un rodillo -225-, accionado por una excéntrica del eje
principal de levas, de este modo se consigue que'para cada ac-
ciongmiento del gatillo principal -219-, gire un diente la rue-
da -220- y que ello se transmite en un giro de wn éngulo equi-
valente del tambor —210-. Sobre la rueda -221- actlan los gati-
1los de retencién -226- y -227-, existiendo un disco intermedio
-228-, figura 32, que queda interpuesto entre los pifiones ~220-~
¥y -221-, ¥ que posee una expansidén -229- conectada por medio de
unaVVarilla -230- a una palenca menual -231-, la cual es acclo-
nada por un botén -232-, figura 34, el cuel por medio de un Vvés
tago interno =233~ accionado por un resorte -234-, puede iniro-
ducirse la punta extrems -235- en el interior de cualgquiera de
tres orificios existentes sobre una pieza fija -236-, delimitan
do as{ las posiciones activas de dicha palence mgnual, la cual
es giratoria sobre un eje superior -237-. Dicho accionamiento
menual permite le retirada de todos los gatillos a efectos del
ajuste manugl del tambor.

Pars reducir en lo posible lg longitud de la cinta

perforada -214-, se recurre enlos casos en que no debe existir
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7 varlaclén de los mecanismos acclonados, a defener el giro del .

tambor -210-y para lo cual exisie un dlSpOSltlvq relevador que
acciona un pequeﬁO-véstago de leventamiento del gatillo prin-
cipal, quedand6 asi inactivo el tambor haste que después de-un
cierto nimero de vueltas de wma rueda dentada de control -238«,
puede volver a descender el gatillo principal -219-, restable-
ciéndose el giro del tambor -210-. Un freno de cinta =239~ ac-.
tda sobre la garganta de wn cubo -240- solidario con la rueds -
de control, estabilizando la posicidén de la mismge. - - .

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique la
esencia de los perfeccionamientos descritos, serd variable g
los efectos de la actual Patents.

NOTA. )

Se reivindica como objeto de esta Patente de inven—
cidns

1.- Unos perfeccionamientos en los telares Cotton pa-
ra géneros de punto, caracterizasdos por comprender la disposi-
cién de un conjunto principal de control medisnte cinta perfo-
rada de una serie de mecanismos que producen los diferentes mo-
vinientos de los 6rgenos activos de la miguina, para el cambio
simulténeo del peine de calar y de menguar con guis rectilinea,
embrague y desembrague simulidneo del dispositivo de vaivén pa-
ra, 1ievar & cabo el cambio anterior, por medio del desplazamien
to axial del eje principal de levas de la méquina, con disposi-
tivo de freno automftico con el desembrague del movimiento de
vaivén y mecanismo de impulsién del mecanismo de vaivén median—
te un sistema de cédena de eslabones horizontal y cinte sinfin
en un pleno perpendicular a la primera, consiguiéndose el accio
nemiento directo del caballete y a itravéds de un brazo accionado
directamente por la cadena motriz, se logra el accionamiento de

los frenos, por medio de una cinta sinfin y por rozamiento, dig
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poniéndose mecanismos smortiguadores hidrdulicos para recibir
el choque de los frenos y devolver a su posicidn origineal al
tope opuesto. .

. g.- Los propios perfeccionamientos segin la reivin-
dicacién 1, caracterizados por la constitucién de dispositivos
de control de la barra portadora del mecanismo del diente de
rata, mediante un sistema de dos platos portadores de topes,
perpendiculares entre si y accionado cada uno de ellos indepen
dientemente por un sistems interconectado con el eje principal
de levas de la méguina, condicionéndose le anchure de la pieza
al tope presentado por el tanbor perpendicular‘a la barra ¥
condicionéndose el nimero de agujas escogidas para cada pasada
gl tope en funciones sobre el segundo tambor .

3.~ Los propios perfeccionamientos segin la reivindi-
cacién 1, caracterizados por la constitucién'de un dispositivo
parardesplazamiento axial del eje principal de levas de la mé~
quina, constituido por un cuerpo gdeslizente sobre una guia reg
ts perpendicular al eje de la méquina y portador de tres rodi-
1los de guiasdo, dos de ellos opuestos entre si{ y perpendicula~
res g una excéntrica radisl y frontel del eje de 1la méquina,
mientras que el otro rodillo es coplenario con dicha excéntrica,
en posicién normel de trabajo, recibiendo el conjunto deslizan-
te 1g accién de un potente resorte helicoidal que tiende a in-
troducir el conjunto de rodillos .en contacto con la excénirica-
radial y frontal del eje de la m4quine, traduciéndose la aceidn
combinada de los rodillos opuestos con las crestas frontales de
dicha excéntrica principal, en el desplazemiento axiel del eje
de levas, mientras que la accién de dicha excéntrica radial con
respecto sl tercer rodillo, se traduce en el retroceso autons~
tico del conjunto deslizante a su posicién de origen, en la cual

quedsg retenido en posicién por un gatillo gccionado por un rele-
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4.~ Los propios perfeccionamientos sezin la reivindi-

vador eléectrico..

cacién 3, éaracterizédos porque un extremo del eje principal de
levas de la méquine acciona un embrague pars la transmisién de
movimiento -por medio de wn sistema reductor planetario, g una
excéntrica que sctfia sobre los rodillos de. un brazo deslizante
désplazable'segﬁn Su eje en vaivén, trensmitiéndose dicho mo-
vimiento por medio de una cremgllers asociada gl extremo de di-
cho brazo, en el giro de un pifidn de un sistems de transmisién
de engranajes que accions una barra de transmisién vertical en
movimiento de giro alternativo pare el accionamiento del conjun
to de vaivén de la mdquina.

5+= Los propios perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidn 4, caracterizados por la disposicidn de un freno de cin-
ta que actia sobre una garganta exterior de la corone del siste
g, reductor, el cual es accionado por medio de una varillg gi-
ratoria por accifn de wna excéntrica asociada 21 extremo del
eje desplazable, transmitiéndose el movimiento axisl de dicho
eje en el desembrague del sistems reductor Planetario y en el

frenado simultdneo de dicho sistema, produciendo el Paro del sig

-temg, de transmisién.

6.~ Los propios perfeccionemientos segin las reivindi-
caciones anteriores, caracterizados por la. constitucién del sig—~
tema motriz del caballete ¥y de los frenos, por medio de una ca-
dena de eslabones dispuesta en un plano horizontal, accionade
elternativemente en uno u otro sentido-por la barrs vertical mo
triz y cuya cadena accions directamente por uns de sus ramas, y
a través de un brazo horizontal guiado sobre ung guia plana pa-
ralela al eje de la médguina, wne cinta sinfin dispuesta en un
Plano perpendicular g lg cadena de eslabones, quedando guiads

ﬁmaQMamrwswwmw,mﬁm%pﬂwsmn@mmmy
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de los guishilos, mientras que la propia cadena horizontal pro -
duce el arrastre por la otra ramg y de un modo directo del .
cuerpo portacaballete, el cuél ésté guigdo gobre una gula ple-
ne. paralela al eje de la mAguina.

Te~ Los propios perfeccionamientos.segﬁn la reivindi-
cacibn 6, caracterizados porque los frenos portadores de los
guiahilos son atravesados por la ramg superior de la cinta sin-
fin de accionemiento, recibiendo la accién en su cara superior
e inferior de sendas guarniciones flexibles montadas en el cuer
po del freno en su parte baja y en la cara superior de una pla-
ca basculante accionable desde la parte alta del dispositivo de
freno por un dispositivo de bayoneta, pérmitiendo que el arras-
tre del dispositivo de freno se lleve a cabo por rozamiento.

8.~ Los propios perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidn 1, caracterizados por la disposicién de un sistems amor-
tiguador hidréulico de dos topes méviles dispuestos en los ex~-
tremos de carrera de cada dispositivo de freno, transmitiéndose
lg accidén de percusién del dispositivo de freno sobre ocualguie-
ra de los topes, al otro “tope opuesto a través de un dispositi-
vo hidrdulico que amortigue la percusién y restituye e la posi-
cién activa 2l otro tope opuesto.

9.~ Los propios perfeccionamientos segim la reivindi-
cacibén 8, caracterizados por lg constitucibén del dispositivo
hidrdulico mediante dos cilindros horizontales de ejes parale~
los al de desplazamiento del dispositivo de freno en cuyo inte—
rior se desplazan sendos émbolos libres dotados de topes exte-
riores eldsticos para recibir el impacto del dispositivo de fre
no, quedando interconectados dichos cilindros por medio de un
conducto hidrdulico en el cual se intercaela una vélvula estran-

guladora gradusble y un depdsito para la reposicidén del liguido
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10+~ Los propios perfeccionamientos segin ls reivin-
dicacién 1, caracterizados por la asociacidén de los peines de
mengusr y calar a un sistema cinemético dnico de sceionemien—
to simulténeo de dichos peines, entrando uno de ellos en posi-
cibén de trabajo mientras el otro tiene el desplazamiento inver
so de separacidén de la posicidén de itrabajo hasta alcanzar una
posicidén de reposo, lo cual permite efectuar su cambio simul-
téneo g partir de un diséositivo de accionamiento interconec-
tado gl eje principal de levas de la méguina.

11+~ Los propios perfeccionsmientos segin la reivin-
dicacién 10, caracterizados por la disposicién del peine de
menguar guiado verticalmente y asociado~alrpeine de calar con
intermedio de un sistems de palencas que permite efectuar si-
mlténeamente el desplazamiento rectilineo en ascenso o descen
so del peine de menguar sobre su guia ¥y el desplazamiento en
ascenso o descenso del peine de calar simultdneamente con un
giro de 902 sobre un eje de articulacidén de uwna palanca porta-
dora de dicho reine, lo cugl se traduce en la entrada simulté-
nea de uno de los peines juntamente con la salida del otro de
la posicidén de trabajo, interconecténdose embos por medio de
un balancin basculante y las respectivas bvieletas, quedando
asociedo el punzén de tapar de las dos cajitas de menguar, sl
brazo de impulsién verticel de la guis del peine de menguar.

12.~ Los propiosVperfeccionamientos segin lg reivin-
dicacién 10, ceracterizados por la constitucidn de un sistems
de dos guias oblicuas formendo un 4ngulo egudo de vértice diri
gido hacia sbajo y a lo largo de uno de los cuales queda guia-
do el cuerpo portador del peine de menguar, guidndose a lo lar
g0 de la otra guia de un cuerpo portador del peine de calar, in

terconectdndose ambos por medio de un amplio balancin oscilan—
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te sobre un eje horizontel Ynico interconectado a su vez por
medio de un sistenms cinemético, &l eje principal de excéntri-
cas de la méquing.

13+~ Los propios perfeccionamientos segin la reivin-
dicacidén 10, caracterizados por la constitucién de wn soporte
comin para el peine de menguer y el peine de calar, que compor
ta dos brazos dispuestos a 902 portadores de dichos peines,
siendo basculante el soporte comfn sobre wn eje horizontel y
pernitiendo elcanzar las dos posiciones invertidas de trabajo
y de reposo pare los dos peines.

14 .~ Los propios perfeécionamientos segin la reivin-
dicacidn 10, caracterizados por la disposicién de los peines
de menguasr y de calar segln brazos guiados en gulas verticales
paralelas interconectadas por sus extremos, mediante palancas
portadoras de wn dentado de cremsllers interno, g uwn pifién Uni-
co de accionamiento que engrana con ambas cremalleras opuestas,
complementéndose el conjunto con un desplazamiento rectilineo
horizontal simultdneo con los desplazemientos verticales inver-
sos, permitiendo ello eféctuar el cembio dimulténeo de un peine
por otro.

150~ Los propios perfeccionamientos segin la reivindi-
cacién 11, caracterizados porque el accionamiento del eje por-
tador del balancin motriz se efectls por otro balancin montado
en su extremo.e interconectado con el eje principal de excéntri
ces, por medio de unas varilles verticales de la miguina, y sen
dos reenvios inferiores, comportando diches varillas en sus par
tes altas, en la zona de recepcibén de los mufiones motrices del
balancin extremo, sendos orificios colisos de gren longitud
sugceptibles de permitir la carrera activa de una de las vari-
1las simultaneada con una carrera de reposo de la oirs.

16+~ Los propios perfeccionamientos segin la reivindi
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cacién 15, caracterizados porgue el accionamiento de las vari-
1llas verticales conectadas al balancin extremo, se lleva a ca-
bo por medio de sendas pslancas bascuiantes sobre un eje in-
termedio, las cuales poseen asimismo en_uné posicién intermedis
un rodillo de eje paralelo al eje principal de la miquina y
desplazable segin su eje por accién de wna horquille mandada
por mn dispositivo relevédbr eléctrico, siendo susceptible de
disponer al rodillo mévil en el mismo plano que une excéntrica
del eje principal de la mdguina, sometiendo g la correspondien—
te accién de basculacibn al brazo de transmisién de movimiento
de la correspondiente varilla vertical. .

150- Los propios perfeccionamientos segin la reivin-
dicacidn 16, caracterizados porque el relevador eléctrico de
control de la horquille inteﬁmedia de mendo del rodillo despla-
zable, quede montado en wna posicidén intermediz de la propia pa
lanca basculante y en disposicién perpendicular a la misma ¥ en
posicidén fija, siguiendo los desplazamientos de giro de la pro-
Pia palanca basculante al recibir estg su sccionamiento.

18.~ Los propios perfeccionamientos seghn la reivin~
dicacidén 17, caracterizados porque ol relevador eléctrico de
control de la horquills intermedia de mando del rodillo despla-
éable, puede disponerse verticelmente y en partes fijas de la
miguina. '

19.- Los propios perfecciongmientos segin la reivin-
dicacién 1, caracterizados porque la posicién de la escuadra de
control de la barra portadora del dispositivo del diente de ra-
ta queda condicionada la accibn de un primer plato giratorio pg
ralelo al plato de control de diche escuadrs y portador en su
cara activa, de miltiples topes perpendiculares al propio plato
¥ susceptibles de ejercer su accién sobre una superficie poste-

rior de tope de dicha escuadra, limitando su posicién y efec-
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tudndose el giro de dicho plato pof un sistems de pifiones mon-
tados sobre un extremo del eje del propio pleto, y acciongdos -
por los correspondientes gatillos interconectados al eje prin-
cipal del eje de levas, existiendo un resorte que mentiense al
conjunto ds dicho plato, en contacto con intermedio de una baé
rre deslizante con los topes del segundo plato de controle

20.— Los propios perfeccionamientos segfn la reivin-
dicacién 19, caracterizados porque el segundo plato de control
quede dispuesto perpendicularmente el primero y tiene asimismo-
su eje horizontal, poseyendo en su periferia mfiltiples entallas
portadoras de los topes de diferente gltura, condiciondndose
la posicién axial del eje del primer plato y por lo tanto del
propio plato, por el tope que estd en cdntacto con lg barra
deslizante de interconexién entre ambos, condicionéndose el
giro del segundo plato, &l accionamiento de un pifién montado
sobre su eje, el cual g su vez es desplazado en giro por un
gigtema de gatillo interconectado al eje principal de levas de
le méquins.

21.~- Los propios perfeccionamientos segin la reivin-
dicacién 19, caracterizados porque los dos pifiones montedos so
bre el eje del primer platb de control son de nimero de dientes
par e impar y son accionados opcionalmente cada uno de ellos
por su correspondiente gatillo, existiendo asimismo una gargen-
ta sobre la que actia un freno de cinta & efectos de su estabi-
lizacibn y efectudndose el accionamiento de los gatillos con in
termedio de varillas de conexién a palancas basculantes dotades
de rodillos de interconexidn con las excéntricas del eje prin-
cipal de la méquina, cuyos rodillos son desplazables axialmen-
te pbr un sisteme de horguilla desplazsdora y relevador monte-
do perpendicularmente sobre una palancsa basculante.

22.~ Los propios perfeccionamientos segin ls reivin-
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dicacibén 20, caracterizados por la disposicién de un pifién aso-
ciado al eje del segundo plato de control sobre cuyo dentado
puede actuar opcionalmente un gatillo desplazable manualmente-
por un sistemg de‘excénfrica frontal o efectos de la esbtabili-
zacifn en posicidn del segundo plato de. control.

23+~ Los propios. perfeccionamientos segin lg reivin-
dicacibn 1, caracterizados porque el sistema de control central
por cinta perforada comports un tambor giratorio dotado de mil-
tiples renuras circulares periféricas sobre el cual se arrolls
parcialmente la cinta perforada, que es desplazada por el giro
de dicho tambor, coincidiendo sobre uns generatriz de dicho tam
bor, una alineacidn de punzones palpadores desplazables axial~
mente y montados en un cuerpo basculante portador de miltiples
microrruptores susceptibles de accionaemiento por el desplaza-
miento axial de dichos punzones, transmitiendo sus impulsos de
control a los correspondientes relevadores montados sobre el
cuerﬁo basculante y que controlan a su vez a 1los relevadores
de accionamiento de los diferentes mecenismos controlados de
le méguina. . - - L .

"24.~ Los propios perfeccionamientos segin ls reivin-
dicacién 23, caracterizados porque el cuerpo basculente porta=-
dor de los punzones palpadores y los microrruptores de control
estd conectado a un brazo basculante sobre un eje intermedio
paralelo al de la méquinag y que por su extremo con intermedio
de un tornillo recibe la accidn de una excéntrics del eje prin~
cipal de levas de la miquina, teniendo una bgsculaéién sobre
dicho eje para cada pasada de la méquina y efectusndo por 1o
tanto un ciclo de lectura pars cada pasada.

25 += Los propios perfeccionamientos segin la reivin-
dicacién 23, caracterizados porque el accionamiento del tambor

de arrastre de la cinta perforada se lleve & cabo por medio de
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uﬁ pifién accionado mediante un gatillo accionado a su vez por
un sistema intermedio de pelancas, desde una excéntrics del.
eje principal de la mbquina, trensmitiéndose su movimiento,
con intermedio de una rueda dentada de control sobre la cual -
actlan dos gatillos fiadores, sl tambor de arrastre.

26.- Los propios perfeccionamientos segin lg reivin-
dicacibén 25, caracterizados por lg disposicién de un disco do-~
tado de excéntricas periféricas intercalado entre el pifién de
accionamiento del tambor de arrastre de la cinta sinfin y del
tambor de control, permitiendo su giro manual, efectuen el le-
ventamiento de todos los gatillos tanto de accionamlento prin-
cipal como los de retencibn, a efectos de permitir el ajuste
manual del tambor de arrastre. i

27.— Los proplos perfeccionamientos segin la reivin-
dicacidn 25, caracterizados por la disposicién de une rueda de
control coaxial con las de accionamiento principal y la de
retencién, la cual recibe su accionamiento mientras el gatillo
principal de arrastre del tambor estén fuera de servicio por
accibn de wn sistema de palancas controlado por un relevador
independiente, haciéndose susceptible dicho pifién de control de
restablecer.el funcionemiento del gatillo principal después de
un cierto ndmero de pasadas de la méguina, lo que permite acor-
tar la cinta perforasda en los casos de ciclos sucesivos repeti-
dos.

28.~ Los propiocs perfeccionamientos segin ia reivin-
dicacién 1, caracterizados por la constitucién de un dispositi-
vo plegador del tejido fabricado por la méguina, dotado de un
plato giratorio dotado de un refundido interno pare el aloja-
miento de un resordte espirel, uno de cuyos extremos queda fija-
do o dicho plato, el cual posee ademds exteriormente un pifién de

retencidén sobre el cual actis un gatillo externo, asocidndose el
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otro extremo del resorte espiral, & una pieza portsdora de las

varillas que forman el tambor de arrollado, cuyo tensado resul

ta wniforme por la aceifn del resorte espiral, complementéndo-

se el conjunto por un éistema de frenod inercia montado en el

otro extremo del tembor de arrollado ¥ sensible a un tirén brug
co de dicho tambor por efecto de rotura de un hilo, en cuyo mo-
mento se efectlae la inmovilizacién del -propio tambor.

29.- Los propios perfeccionamientos segin lg reivin-
dicacién 28, caracterizados pérque el dispositivo de freno iner
cia comporte wne masa dotada de un gatillo arrastrado por un
pitén fijo a la pieza portadora de las varillas, por efecto de
rozamiento, de modo que un impulso brusco del plegador se tra-
duce en el disparo del gatillo y en su feteneidn sobre un pifién
calado sobre el eje del plegador, que queda inmovilizado gl in-

cidir el pitén de arrastre sobre otro pitén fijo a la masa de

-inercig.

30+~ Los propios perfeccionamientos segin las reivin-
dicaciones 28 y 29, caracterizados por le disposicién de un eje
fnico de soporte del plegador, fijo radial y axialmente y sobre
el cual estén montados con capacidad de giro, directamente, el
plafo portador del resorte espirél ¥ la masg de inercis y con
intermedio de un tubo, les dos piezas extremas portadoras de
las varillas de arrollado. '

31.- Los propios perfeccionamientos segin la reivin-
dicacién 1, carécterizados por el desplazemiento completamente
vertical del conjunto de cabezal de mengusr y calar.

32.- Los propios perfeccionamientos segin lg reivin-
dicacidn 31, caracterizados porque el desplazamiento vertical
es gulado por unos brazos fijos al éngulo superior de la mégqui

nee

33.- Los propios perfeccionamientos seglin la reivin-
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dicacidn 1, caracterizaedos porque pueden adgptarse en telares
Cotton de wna y miltiples fonturas de nueva construceibn y a
los ya construidos.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran
en la esenciglidad de lé. Patente de invencién, definida en las
anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

34.- "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN IOS TELARES COTTON
PARA GENEROS DE PUNTOM.

Consta la pi;esente menoria de cuarenta y una hojas
foliadas, mecanografiadas por una sola cera y de los dibujos
unidos o la mismg. .

Barcelona, % { ABR 1967 )

PeAo de De Jusn UBA
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