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MEMORIA DESCRIPTIVA
correspondiente a la solicitud de registro de

PATENTE DE INVENCION

a favor de

DON RICARDO GONZALEZ GOMEZ y METALURGICA DE
SANTA ANA, S. A., ambos de nacionalidad espa-—
fiola, domiciliados en Pascual ¥y Genis, 15 VA-
IENCIA y General Mola, 113 MADRID, respectiva-
mente, y por: PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS
EN LAS MAQUINAS SEMBRADORAS Y ESCARDADORAS DE
ARROZALES .-

- O m O=0=0=0 -

Ia invencion a que se refiere la presente Patente
de Invencidn constituye una novedad industrial con carac-
teristicas y ventajas que la hacen merecedora del privi-
legio de explotacién exelusiva que para ella se solicita.

Se trata de una méquina autopropulsada con fuerza
motriz y direccién en los dos ejes de las ruedas, de for-
ma que puede andar y ser dirigida en los dos sentidos
opuestos, o sea, hacia delante o hacia atrés,

Esta miquina estd dispueste de forma que se le pue-
den acoplar dos equipos sembradores de arroz, uno delante
de cada eje de las ruedas, o igualmente dos equipos escar-

dadores, pudiendo asi realizar la siembra y la escarda de

los arrozales,
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Por lo comin, las miquinas sembradoras se arroz co-
nocidas, presentan las caracteristicas de depositaf la se-
ﬁilla sobre el suelo fangoso segin una cortina, la cual
se deposita sustancialmente a chorrillo en el drea del
bancal,

Sabido es no obstante, que la forma mds iddnea de
realizar la siembra del arroz, consiste en deponer la se-
milla de manera que los granos queden fundamentalmente
agrupados enbre s{, o por lo menor, aglomerados en grupos
que observen una separacién iddnea.

Puede afirmarse que los dispositivos mecénicos ac—
tualmente aplicadoa a la siembra de esta semilla, adole-
cen de defectos orgdnicos, de los que se deriva la distri-
bucion del grano por el suelo, de una forma indeseable
para la eficacia de 1la labor de la siembra y la posterior
recoleccion de la graminea,

Los sembradores a que nos referimos en esta patente,
realizan la siembra echando la semilla en grupos, que res-
ponden a la forma mds iddnea antes dicha, y que con ellos
he quedadorperfectamente 1ograda, como se explicaré en
otro punto posterior de esta Memoria,

Ya se ha dicho que la miquina de nuestra invencidn
puede andar y ser dirigida en dos sentidos opuestos. Hay
que afiadir que el mecanismo que permite al volante de di-
reccidn actuar sobre uno u otro eje de las ruedas, segﬁn
el sentido de marcha de la méquina, le permite también
actuar sobre ambos ejes al mismo tiempo, dirigiendo en
este caso las cuatro ruedas a la vez.

Se dispone de un embrague para dejar en fukcionamien~
to solamente el sembrador o escardador (segun la labor que
se esté realizando) situado en la parte de atrds de la mé-

quina con respecto al sentido de avance de la misma,
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De todo lo dicho hasta ahora, se deduce que la ma-
quina,'objetq de esta patente de invencion, ofrece las l
siguientes ventajas. 7 _
12) Al poder trabajer la miquina en los dos sentidos (ha-
cia delante o hacia atrds), no es necesario dar la
Tuelta, al terminar de sembrar o escardar una franja,
para pasar a la franja conpigua. h

22) Al poderse actuar con la direccidn sobre las cuatro
ruedas a la vez, se consigue éue la méquina, al pasar
‘de la franja sembrada a 1a coﬂtigua (no sembragda),
pise lo menos posible lo sembrado. Lo mismo se puedé
decir referente 2 las plantas en el caso de la escafda,

32) Al sembrar siempre edn el sembrador situado detras de
la miquina (respeeto al avance de la misma). se logra
que la siembra se realice después de pasar las cuatro
ruedas de aquella, con lo cual no se pisa lo sembrado.

42) Una gran economia de tiempo y de mano de obra, que se
traduce en un magnifico rendimiento.

Pasamos ahora a hacer una descripcién de la méquina
segin las 7 hokas‘de dibujos que se adjuntan para la nés
facil comprensién de la misma, ’

Ia figura 1, es una vista lateral de la miquina.

La figura. 2 es una vista frontal de la mismé, Se-
gin la flecha A que aparece en la fig. 1.

Ambas figuras 1 y 2 se han dibujado con los sembra-
dores, pero hubiese dado igual hacerlas con los equipos
escardadores, que como se ha dicho antes, se montan de
igual forma,

Ia fig., 3 es una vista lateral de un elemento sem~
brador.

la fig. 4 es una vista lateral de un equipo escar-

dador.
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La fig. 5 es la vista de un equipo escardador se-
gun la flecha D que aparece en la fig. 4.

Ias figuras 6 y 7 son dos vistas del mecanismo que
permite al volante actuar sohre uno u otro eje de las
ruedas o sobre ambos a la vez.

Ias figuras 8 y 9 son dos vistas de detalle del me
canismo anterior.

Como puede verse, la fig. 9 es el detalle de la
fig. 7, y la fig. 8 es la vista correspondiente de dicho
detalle. |

Para la descripeion del conjunto de la miquina fi-
Jjemonos en las figuras 1 y 2,

La miquina estd soportada por cuatro ruedas —12-
de gran didmetro, debido &l hundimiento que ‘tendrd en el
terreno. Dicho hundimiento viene dado por ls diferencia
de cotas emtre las lineas de "superficie de tierra fir-
ne" y "superficie de siembra® (fig.1).

Mediante las transmisiones por cadena ~7- se comu~
nica la traccidn desde el motor ~b~ a los ejes de las
ruedas ~13~ pare el movimiento de traslacidn de la mé-
quina,

Los dos equipos de siembra -{- y -2- van montados
sobre los sopories —4-, los cusles estén dibujados en
posicién de trabajo, pero con un dispositivo convenien—
te se pueden levantar uno u otro, segin el equipo de
siembra que deba de funcionar. Dicho de otra manera,
cuando la maquina avanza en el sentido de la flecha C,
por ejemplo, el equipo de siembra que debe funcionar es
el -1-, por lo cual el otro equipo —2- se tendris levan-
tado (con el dispositivo antes eitado) en posicidn de
reposo.

Cada equipo de siembra conste de 7 elementos sem—
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bradores —3- con un 4rbol giratorio comin -14— y =15~
que es el que les d4 el movimiento de trabajo a todos
los elementos citados.

Mediante las transmisiones por cadena —8- se comu-
nica el movimiento a los ejes ~16~ y de estos, mediante
las correas —17- se transmite el movimiento & los 4rboles
giratorios —l4— y -15- de cada equipo de siembra.

Las correas —17- se encuentran normalmente flojas
y en cada unz de ellas se dispone una polea tensofa des—
plazable, de forma qﬁe para poner en funcionamiento uno
de los egquipos basta tener la correo -17- correspondiens
te. Este tipo de embrague no es sustancial, pudiendose
usar otro si se cree mas conveniente.

Los dos equipos de escarda montan sobre los mismos
soportes —4- que los de siembra, utilizando pues los
pismos enganches, dispositivos elevgdor y toma de fuerza
que hemos explicado para los equipos de siembra.

E] asiento del conductor -48- estd situado lateral-
mente, como indica la fig. 2, para que el conductor pue-
da ver en los dos sentidos de avance de la méquina.

En la fig. 3 aparece dibujada una vista de perfil
de un elemento sembrador y en ella se puede ver con cla—
ridad el funcionamiento del mismo, que es como sigue.

Una tolva -18~ almacena la semilla, que 2 traves
de la boca —19- pasa al tambor ~20-, En la boca -19- se
dispone una plaquita —21- que tiene un movimiento osci-
letorio siendo las posiciones extremas las dibujadas en
linea llena y en 1inea de trazo, con el fin de separar
2 los granos entre si, ya que estos bajan de la tolva
apelmazados, debido a la humedad.

El movimiento oscilatorio se le comunica a la pla—-

quita -21- por medio de la leva -22- a través de la vari-
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1la -23- que estd rigidamente unida e la plaquite y apo-

ya sobre la citada leva debido al muelle —24%.

En el interior del tambor =20~ se encuentran dos
cucharillas -25- unidas entre si ¥ que giran slrededor
del eje -26- de forma que recogen la cantidad de grano
que forma cada grupo de siembra en la parte inferior del
tambor, para después vaciarlo en el tubo —27—, que es el
encargado de depositarlo sobre el terrenb ¥y que le llama-
mos tubo sembrador. Este puede girar alrededor del eje _
~28- y asi ocupa las dos posiciones indicadas en la figu-
ra, una en la linea llena y otra en lines de trazos. El.
movimjento se le comunica a dicho tubo sembrador -27- por
medio del brazo -29- que estd rigidamente unido a el por
un extremo y por el otro apoya sobre la leva ~30- que eg
la gue, al girar alrededor del eje —26~ manda el despla-
zamiento del tubo a la posicién de trazos, siendo el mue-

lle =31~ el encargado de volverlo 2 la posiciodn anterior,

0 sea a la de linea llena.

Ia caida del grano por el tubo sembrador —27- estd
sincronizada con la media oscilacidn de retroceso del
mismo & tenor del desplazamiento que le imprime la leva
=30~, de modo qué a la salida del tubo -27- queda compen~
seda la velocidad del grano, debido al avance de la maqui-
na, con la debida al retroceso del tubo, Asi se consigue
la salida de la semilla con velocidad nula respecto al
terreno y por tanto que caiga en el mismo agrupada,

Como complemento se tiene el dispositivo =32~ que
en su extremidad inferior es una especie de pala, a la
cua se le comunica a través de las vamillas —33- y =34-
un movimiento de elevacidn y Gescenso por medio de la le-
va -30~, convenientemente sincronizado, para que al estar

la pala en su posicidn inferior, haga en el terreno el
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hoyo sobre el que después se ha de vertir la semilla.

Las levas =30- y -32- de cada elemento sembrador
(que acabamos de describir) van montadas sobre un 4rbol
giratorio -l4=- y =15~ de la fig, {1 comdn & %todos los ele-
mentos sembradores que formen un equipo.

El ewuipo de escarda puede verse coh claridad en las
figuras -4- y -5-, Consta de 7 elementos de escardae =35~
aungue éste nimero de elementos puede ser variado si se
estima conveniente, y 1o mismo puede decirse del numero
de elementos sembradofés.

Cada elemento de escarda consta de 6 cuchillas o
freses -36-, fijas radialmente a2l disco —37-.

Todos los élementos citados estan montados solida-
riamemte sobre el eje -38- (formando asi un equipo de es
carda, como se ve en las figuras —4- y -5-) de forma que
giran todos simultdneamente con é1, realizando asi las fre-
sas la labor de la escarda.,

Cada equipo de escarda se puede montar sobre los

mismos soportes —4- (fig.1) previstos para los de siembra,

~ de la forme indicada en la fig. 4 por medio de un tipo

de soporte como el -39~ o algo por el estilo, si parece
més conveniente.

El giro al eje -38- se le puede comunicar, igual
que a los sembradores, del eje ~16- (fig. 1).

El mecanismo mediante el cual se consigue hacer,
que el volante de direccidn se pueda actuar sobre uno u
otro eje de las ruedas o sobre ambos a la vez es como si-
gue:

Una pieza -11- que puede giger sobre su eje —40- (fi-
guras -6~ y -7-), tiene dos ranuras -41- que 2lojan y
guian a las bielas =9~ y =10~ que son las encargadas de

transmitir el movimiento de giro a las ruedas. Estas bie-
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las van unidas por un extremo 2 las piezas en &ngulo -42-
¥y en el otro extremo tienen sendos agujeros que les per—
miten poder entrar en uno de los tetones de las parejas
~43- o 44~ (fig. 8), cada una de las cuales corresponde
a cada una de las bielas.

Ias pieza ~45~ recibe el movimiento del volante de
direccidn, por medio de una columna de direccién corrien-
te =46= y lo transmite por medio de las bielas -9— y -10-
2 uno u otro eje de las ruedas.

Los citados tetones, como se ve en la fig. 8 son
cuatro, de los cuales hay dos largos, que estén fijos a
la pieza -45- y dos cortos fijos a la barra -47- del cha-
sis de 1la méquina. Cuando las ruedas se encuentran sin
ningtn giro, dichos tetones se encuentran enfrentados dos
a dos (uno largo con otro corto) tal como aparecen dibu~
jados en la figura,

ILa piegza -~1l1-, girando alrededor del eje —-40- puede
tomar las posieiones I, II y III de la fig. 9, arrastran-
do en su movimiento a los extremos de las bielas alojados
en ella,

En la posicion I (que es la misma que aparece en
linea de proyecto en la fig. T), 1la biela -9- estd engan-
chada en el tetdn largo de la pareja -43- y la biela -10-
en el tetdn corto de la -44-, Este como se dijo, estd fi-
jo al chasis y por tanto la biela ~10- se quederd inmovil,
En este caso el volante accionaria sobre el eje de las
ruedas movido por la biela -9-,

En la posicién II (no aparece en la fig. 7 por cla-
ridad del dibujo), la pieza -ll- mantiene a las dos bie-
las -9~ y =10~ enganchadas a los tetones largos, es pre-
cisamente la posicidn dibujada en la fig. 8. En este ca~

so el volante al actuar sobre la pieza -45- accionaria
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sobre ambas blelas y por tanto sobre los dos ejes de rue-
das:

En la posicidén III de la pieza -11- (aparece en la
fig. 7 en linea llena) ocurriria justamente lo contrario
a lo que ocurre en la posicién I explicada antes, o sea,
el volante accionaria solo el eje de lgs ruedas que mue-
ven la biela -10-.

El movimiento de giro de la pieza ~11- a-rededor
del eje -40- se le transmite con un dispositivo indepen-
diente y adecuado, cuyo mando tendra el conductor a mano
como todos los demds mandos necesarios.

Por ultimo hay que decir que el diferencial es co-
min para ambos ejes de las ruedaé, por lo cual &l blocar—
lo se tiene traseidn por igual en todas las ruedas y es-
%o es de gran utilidad para sacer & la miquina de los
atagues que son muy corriente trabajando en terreno em—
barrado.

En resumen, reivindican los recurrente, en virtud
de la presente Patente de Invencidn el privilegio exlu-
sivo de fabricacién, venta y explotacién industrial, en
Espafla y sus posesiones, por el plazo de 20 ARos, segﬁn
fetermina el vigente Estatuto de la Propiedad Industrial
del objeto de la misma, el cual queda esencialmente ca-
racterizado por las siguientes

NOTAS ,— REIVINDICACIONES
PRIMERA.— Perfeccionamientos introducidos en las méquinas
sembradores y escardadoras de arrozales, esencialmente
caracterizados por el hecho de constituir una maquina
autopropulsada, montada sobre un vastidor en el gue van
dispuestos dos ejes, ambos motrices, con un diferencial
comﬁn, ejes que llevan cada uno un par de ruedas de gran

didmetro, y en la gue el volante de direccién puede ac-
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cionar indistintamente a uno u otro eje de rusdas, segin
convengan, o bién al unisono, sobre ambos ejes, a fin de
poder dirigir la méquina en los dos sentidos de la mar-
cha, hacia adelante o hacis atrés, 0 en sentido lateral
cuando se acciona la direccidn simultdneamente sobre los
dos ejes, llevando para ello, ademés del mecanismo que
ha de ser objeto de la siguiente reivindicacidn, una dis-
posicidn especial en el asiento del conductor, desplaza~
do hacia un lateral del bastidor y situado de forma que
aquel puede ver y accionar en los dos sentidos de 12 mar-
¢ha.,

SEGUNDA.~ Perfecciinamientos imtroducidos en les mdquinas
sembradores y escardadoras de arroszales, segin la ante-
rior reivindicacidn y asimismo esencizlmente caracteriza—
do porque para conseguir la facilidad y diversidad de ma-—
niobra de 1z méquina, segﬁn ha quedado anberiormenite ex-
puesta, se emplea un dispositivo de direccidén que engan-
cha 2 una de las bielas, que acciona al eje de uno de

los juegos de ruedas a un tetdn fijo en la manivela de
direccidn, por lo que el movimiento de ésta serd trans-
mitido por-dicha biela al eje respectivo al que estd co-
nectado por su otro extremo, quedando la otra biels sub-
sidiaria al otro eje, enganchada en un tetdén fijado so=-
bre el chasis, por lo que este eje de ruedas queda inmovil,
siendo asimismo circunstancia- caracteristica la de que el
dispositivo dicho puede enganchar las dos bielas 2 los
tetones fijados en la manivela de direceidn, por lo que
en este caso el volante acciona simultaneamente a dichos
dos ejes y comsiguientemente 2 las cuatro ruedas del vehi-
culo,

TERCERA.~ Perfeccionamientos introducidos en las méquinas

’
sembradoras y escardadoras de arrozales, segun lus ante—
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riores reivindiceciones y asimismo esencialmente cé?ﬁé%é;
rizados por la circunstencia de que el dispositivo meca—
nico de direccidn, objeto de la reivindicacidn anterior,
estd comstituido por una pieza -ll- que gira sobre un eje
-40- ¥ que tiene dos ranuras -4l- que alojan y guian a
dos biélas ~9~ y -10-, que son las que transmiten el mo-
vimiento de giro a las ruedas del vehiculo, por lo que
dichas bielas por uno de sus extremos, van unidas a unas
piezas en éngulo -42- que accionan a las ruedas, y por el
otro, en el que se disponen sendos orificios en su testa,
queda inserto en la pieza gufa -11-, Estos orificios per-
miten que dichas bielas penetren en unos tetones =43~ y
~44— dispuestos en dos parejas, unos cortos y otros lar-
gos, situados uno sobre el chasis y los otros, los largos,
sobre la manivela de direccion. La situaciln de estos te-
tones estard reglada de modo gue al accionar la pieza
guia -11- y consiguientemente a las bielas a ella solida~
rias, éstas Y por sus orificios puedan penetran en los
tetones respectivos para &eterminar el juego de direccidn
que convenga en cada caso, y segin se especifica en la
reivindicacidn siguiente. El giro de la pieza -1l- se pro-
duce por un mecanismo independiente y gdecuado asccionado
por el conductor de la maquina,

CUARTA.- Perfeccionemientos introducidos en las méquinas
sembradoras y escardadoras de arrozales, segun las ante-
riores reivindicaciones y asimismo esencialmente caracte-~
rizados por la circunstancia de que la pieza gufa -11-

en su giro adopta tres posiciones, para determinar la si-
tuacion de las hielas -9~ y ~10- en ella alojadas, y en
cuyas posiciones, en la primera, una de las bielas ~9-
queda introducida y enganchada por tanto al tetdn largo
dispuesto en la manivela de direccidn, mientras que la

otre biela -10- se introduce en el tetdn corto disruesto
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en el chasis, quedando por tanto inmovil, por lo que de~
bido a esta circunstancia al accionar el volante de direc=-
cidn uniceamente se logra que giren las ruedas correspon-
dientes 2l eje solidario a la biela primera -9-, FEm la
segunda posicidn de la pieza gufa -11- las dos bielas pe-
netran por sus orificios en los dos tetones largos situa-
dos en la manivela de direccién, y en este caso, el volan-
te al actuar sobre la manivela de direccidn —45- acciona
a ambas bielas y por tanto é los ejes, girando consighien-
temente al unisono los dos juegos de ruedas. Y en la ter~
cera posicién, la primera biela -9- es la que quede in-
troducida y enganchada al tetdn corto fijo al chasis; por-
lo que queda immovil y es la segunda biela -10- la que
enganchada al tetdn largo de la manivela de direceidn la
que actia sobre su eje respectivo. Es asimismo circuns-
tancia caracteristica dentro de esta reivindicacidn la de
que el volante de direccion mueve a las bielas =9~ y =-10-
por medio de una columna a la que es solidaria la pieza
manivela -45-, en la que van dispuestos los tetones lar—
gos que al introducirse en los orificios dispuestos en
las testas de las bielas, hacen actiar a las mismas se-
gun sus respecgivas posiciones en funcidn al giro de la
pieza gula -11-,

QUINTA.- Perfeccionamientos introducidos en las miquines
sembradoras y escardadoras de arrozales, segﬁn las ante-
riores reivindicaciones y asimismo esencialmente carzcte-
rizados por la circunstancia de que se puede verificar la
siembra o la escarda en los dos sentidos de la marcha de
la méquina, debido 2 llevar dos equipos, bién sembrador,

o bien escardador, situvados en su frente anterior y otro
en su frente posterior, si bién solo ha de funcionar el

situado detrds de la miquina en su sentido de avance, pa-
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ra que la siembra o escarda se produzca precisamente des—
pués de que hayan pasado las cuatro ruedasg del vehiculo, -
en evitacidn a gue aquellas deterioren el trabajo reali-
zado. Es asimismo circunstancia caracteristica dentro de
esta reivindicacién, la de que para poder determinar el
funcionamiento del elemento sembrador o escardador que
ha de actuar, habida cuenta el sentido de la marcha de
la méquina, van aquellos elementos montados sobre una
armadura o soporte articulada que permite elevar por me-
dio de un mecanismo apropiado al que no ha de actuar por
desplazarse o destensarse por tel circunstancia los me-
dios de transmisidn que actian para dar movimiento a los
respectivos dispositivos.

SEXTA.~ Perfeccionamientos introducidos en las méquinas
sembradoras y escardadoras de arrozales, segﬁn las ante-
rioreg reivindidaciones y asimismo esencialmente carac-
terizados por la circunstancia de que cada equipo sembra-
dor cénsta de un nimero suficiente de elementos que que-
dan dispuestos sobre un drbol giratorio comin & todos
ellos, y que es accionado por un dispositivo de transmi-
gidn movido por el que acciona a las ruedas del vehiculo,
y constituidoe por un tambor, que gueda atravesado por
aquel eje, a2l que llega el grano a sembrar procedente de
una tolva dispuesta sobre el mismo que lleva convenien-
temente situada un mecanismo oscilante por una leva para
desepelmazar la semilla, y dentro de cuyo tambor giran
solidarias al eje o &rtol, dos o mas cucherillas o can-
gilones que recogen el grano y lo depositan en un tubo

o canal sembrador que parte de aquel tambor, en cantidad
y momento conveniente.,

SEFTIMA.- Perfeccionamientos introducidos en las méquinas

’
sembradoras y escardadoras de arrozales, segun las ante-
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riores reivindicaciones y asimismo esencialmente caracte-
tizados por la circunstancia de que al tubo o canal sem-
brador se le comunica un movimiento de vaivén respecto a
su punto de anclaje al tembor donde entra el grano y que
es estacionario, produciendose dicho movimiento en fun~
cidn a un Srgano de leva fijado al drbol motor, que trans-
mite el movimiento al tubo sembrador por medio de un bra-
0, que por uno de sus extremos es solidario a2 dicho tu~
bo ¥y por el otro ataca a la leva con un elemento de rodi-
llo, llevando el tubo un muelle o resorte, cuya fuerza
ha de vencer la leva, a fin de que pueda volver a su DO-
sicidn inicial una vez que haya sido desplazado, para

asi repetir el ciclo. i

OCTAVA.- Perfeccionamientos introducidos en las méquinas
sembradoras y escardadoras de arrozales, segﬁn las ante~
riores reivindicaciones y asimismo esencialmente caracte-
rizados por la circunstancia de que la caida del grano
por el tubo sembrador estd fundamentalmente sincronizada
con la media oscilacidn del retroceso de dicho tubo, a
tenor del desplazamiento que le imprime la leva giratoria,
de tal forma que la velocidad de avance de la miquina
queda neutralizada con la de retroceso del tubo en el
momento de la caida del grano, con lo cuzl se consigue
imprimir a éste ultimo una velocidad nula con respecto

al suelo, quedando con ello depositado en el mismo en
grupos de semillas,

NOVENA.- Perfeccionamientos introducidos en las méquinas
sembradoras y escardadoras de arrozales, seg'un las ante-
riores reivindicaciones y asimismo esencialmente caracte-
rizado por la circunstancia de 1llevar montado delante de
cada elemento sembrador, segﬁn el sentido de avance de

la méquina, un dispositivo convenientemente sinecronizado
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con el movimiento oscilatorio del tubo sembrador, para
preperar sobre el terreno los alojemientos de las semi~
1las,

DECIMA.- Perfeccionamientos introducidos en las miqiinas
sembradoras y escardadoras de arrozales, segﬁn las ante~
riores reivindicaciones y asimismo esencialmente caracte—
rizados oor la circunstancia de que aprovechando los mis-
mos soportes, elevador y toma de fuerza de los equipos

de siembra, se puede sustituir éstos por dos equipos de
escarda, los cuales quedan determinados por un nimero de
discos convenientemente montados sobre un drbol girato-
rio, de forma que al girar este ;o hace solidariamente
con &1 todos los discos citados, los cuales llevaa unas
cuchillas o fresas que son las que realizan la labor de
escarda,

UNDECIMA .~ PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN IAS I7AQUT-
NAS SEMBRADORAS Y ESCARDADORAS DE ARROZALES.

Todo tal y conforme se especifica en la anterior
femoria Descriptiva que consta de quince hojas mecanogra-
fiades por una sola cara y se reprcsenta a titulo de
ejemplo en las siete hojas de dibujos que se acompaiian.

Madrid, 14 de Abril de 1.967.
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