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El presente invento se refiere a un dispositivo

o un aparato para fabricar automdticamente, una cinte anu

-lar, preferentemente una cinta eléstica, en el cusl la -

cinte procede de un sistema de almacenamiento, por ejeme
plo un rollo .

El aparato ajusta automaticamente las cintas qqe se
necesitan para fabricar un anillo eléstico de un Qeégrmi-
nado temafio, une la cinta en forma de anillo y & éontinqg
cibn introduce el enillo en una méquina.de coser pafa;co-
serlo, 0 en otro dispositivo de ensamblaje.

E1l aparafo estd cabacterizado sugtancialmente porque
incluye un primer elemento de prensidn pare coger ls ex-
tremidad libre de.la cinta desarrollada, un dispositivo
ajustable de alimentacién para hacer avanzer una longitud
determinada Que corresponde al tamafio de la cinta anular
en cada posicibén de ajuste, un segundo elemento de pren-
sibn para coger la_cinté en la exfremidad del frozo de
cinta_desarroliada, un dispositivo de corte para partir
la cinté en la extremidad de la cinta mencionada previa-
ménte, un dispositivo de guia para conducir la cinta des

pués de que haya sido cortada con sus extremidades -situa

'das en superposicién hasta un dispositivo de unién de di

chas extremidades superpuestas de la cinta, y unos medios

de gccionamiento para hacer funcionar positivamente confor

‘me 2 un cierto orden en el tiempo, 'los elementos de pren-

gibn, el dispositivo de avance, el dispositivo de corte
¥ los medios de guia. ’ .

El inventorse desc;ibe.a continuacién con més deta-
lles, haciendo referencia a’los dibujos adjuntos que mues
tran un modo de reslizecién del mismo.
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Le figura 1 muestra una vista lateral de un aparato

segin el invento. _
La Tigura 2 muestra una vista desde el lado izquier
do de la figura 1 y que estd destinada a representar una

pogicibén de srrenque del eparato antes de Que la cinta

esté insertada en el mismo,

- Ia figura 3 representa una vista desde el lado dere
cho de 1la figura 1 y que estd principalmente destinada a
representar los medios de guia del dispesitivo de avance,
el dispositivo de corte y los clementos de prensién inclui
dos en el apareto, estando ciertas partes'omitidas, sin
émbérgo, para mayor claridad.

I» figura 4 representa una vista correspondiente a
la de la figure 1, el gparato unido a una méguina de coser,
estando ciertas pertes omitidas, igualmente.

Tal y como se ve en la figura 4, el sparato mositrado
esté, en este modo de realizacibn, adaptado & una méquina
de coger que estd representads en lineas interrumvidas en
la figura 4 y lleva el nimero de referencia 53, teniendo
el pedal de prensa el nimero de referencia 60. El aparato
incluye una placa 1 sujeta por unos tornillos o la parte
inferior de 12 mesa de la méquina de coser. Sobre la pla-
ca 1, estén sujetos mediante tornillos, dos soportes de
cojinetes la y 1b destinados a un eje de accionamiento 10,
y ademds un soporte anguler 2 y un brazo 3. El soporte an
gular 2 lleva un cojinete de eje 4, alrededor del cuel gi
ra un eje 5 provistos de dos bragos largos, que lleva en
una de sus extremidades libres un peso 9 y en su otra ex
tremidad libre estd provisto de un rodillo de leva 8,
Entre el rodillo de leva 8.y el cojimebe de eje 4, dos ba
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lancines 6 y-7 estén-montados de manera que‘puedanq9§cilar
sobre el eje 5. Los balancines soportan en su extremidad
inferior.libre unos rodillos de leva 2la y 21b reépécti—
vamente y estén provistos en sus extremidades inferiores,
de unos elementos de prensién en forma de pinzas 27 y 272
réspectivamente, para la cinta. Sobre el eje de acciona-
miento 10, el cual estd accionado mediante una correa 58
por el motor de la méquina de coser, estén montadas una.
polea 57 y una rueda denteda 56, asf comovlgs exoEnETi~
cas 11, 12 que cooperan con 1los rodillés de leva 8, 21b

y 2lc respectivamente. Debido &l motivo que se explica
més abajo, el eje de accionamiento 10 estd previsio tam-
bien de las excéntricas supletorias 18, 20, 22 y 53.

En la extremidad libie del brazo 3, estéd montado un
cojinete de eje 14, alrededor del cual puede pivotar uan
brazo ané%lar 15, que puede ser ajustado en su direccién
longitudinal. En 1a'extremidad libre del bragzo engular 15,

estéd montado un cable de 2cero 16 enrollado en un cierto

" némero de vueltas alrededor de una polea 38 y que lleva

en su extremidad libre un peso 36. Un rodillo de leva 2Lf
estd montado .sobre el brazo 15 para que coopere donblé
exeéntricalzz del eje de accionamiento 10. Sobre el coji
nete del -eje 14 eété montado, ademés, un brazo 52 que es
£4 unido mediante un eslabén a un brazo 51, qﬁe.cumple

- la tarea descrita abajo con mis detalle. Sobre el brazo

52 estéd montado un rodillo de leva 2le que coopera con la
excéntrica 53 del eje de accionamiento 10.

‘ Un brazo 17 estéd sujeto al soporte angular 2 y pro-
visto en sus extremidades libres de un eje 172 sobre el

cual estén montados dos brazos 19 y 19a. Sobre dichos
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brazos 19, 19a, estén dispuestos los dos rodillos dé le~
va 2lc y 21d respectivamente que cooperan con las .exzén-
tricas 18 y 20 respectivamente, del eje de accionamiento

10.
Los elementos de prensién en forma de pinzas, mencio

nados nés arriba 27 y 27a, estdn sujetos a unos céjinetes

de eje 25 y 25a respectivamente, los cuales & su ves pivo
tan en unos casquillos 24 y 24a respectivemente y esvén

accionados por los muelles 28 y 28a respectivemente. Di~
chos casquillos estén articulados sobre los balancines

6 y 7 respectivamente, por medio de los ejes 23 y 23a
respectivemente. Tn el lado de los casquillos 24 y 24a
respectivamente opuesto a los elementos de prehsiéﬁ 2T ¥y
27a respectivamente, las poleas de cable 26 y 26a respec
tivamente estén montados sobre los ejes 25 y 25a respec-
tivamente. Logs cables 29 ¥ 29a respectivamente, estdn su
Jeltos a una extfemidad de las poleas de cable 26 y 26a

regpectivemente, pasan sobre los discos de guia 61 y 6le

respectivamente y estén sujetos por su otra extremidad

& los brazos 19 y 1l9a respectivamentef

Sobre la parte superior de la mesa de la mAquine de
coser, estéd sujeto mediante tornillos, un soporte que
lleva un eje 34 sobre el cual estd montada una rueds de
elimentacibn 35, destinade 'a la cinta. E1 eje 34 estéd
provisto ademds, de la polea de cable 38, destinada al
cable 16 y de un muelle 39 que aplica un trinquete sobre
la polea de cable 38, en unos dientes de la rueda de ali+
mentacién 35. Un tringuete 37, estéd dispuesto para mante
ner la ruede de alimentacién 35 en posicién evanzada. Di

cho soporte lleva también un dispositivo para abrir las
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mordazas de las pinzas y un dispositivo para corter ia cin
.ta N : 4 . ."J ”)‘Q :

El dispositivo que abre las mordazas de las pinzas,

.de forma que se pueda insertar una cinta entre ellas, com

prende un brazo en forma de cuffa 33 montado sobre el so-
porte, cuyo brazo penetra entre las mordazas y laSQSepara
debido @l balanceo de los balancines que actuan sobfe_él.
Debido al movimiento de oscilacién hacia arriba de los ba
lancines, y cuando el brazo 33 se halla.fuera de las mor-
dazas, dichas mordazas estén apretadas de nuevﬁ la una con
tra la otra y sobre la cinta insertada entre ellas.

El dispositivo de corte de la cinta incluye wn dispo
gitivo de sujecibn de cuchilla 40 fijado al soporte, sobre
cuyo dispositivo de fijacién estd sujeto de menera regula-

ble, una cuchilla 54, Sobreldicho dispositivo de fijacién

.de cuchilla 40, esté sujeto un soporte 41 y una guia 46

provisfo de una cuchilla regulable 55 montada en dicho 50
porté. Bl dispositivo incluye también una barra montads
sobre la guia y un muelle 45 dispuesto alrededor de dicha
barra, El muelle 47 mentiene normelmente la guia 46 con
su cuchilla 55,.8 una cierte distancie de la ouchilla 54.
Sobre el soporte est4d montado ademds un eje 43, al cual
estd sujeto un brazo 49 que se apoya por su extremidsd 1i
bre sobre la gula entre el brazo ¥y el muelle 47. Un brazo

50 también montado sobre el eje 48, estd articulado al

brazo 51 mencionado previamente.

Sobre el soporte montado sobre la superficie superior
de la mesa de la méquina de.qoser, estéd dispuesta ademds
un eje 42 sobre el cual esté sujeto un brazo 43, provisto
en su extremidad libre del eje 44 de un rodillo de pren-
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sién 45. Dicho rodillo spriete la cinta sobre la rucéda de
alimentacién 35 para evitar que deslice, en partlcuidr en
el momento del arrenque. La cinbta puede suminlstrarse a
1a rueda de avance 35, a- partlr de unos rollos o & pﬁrﬁlr
de cinta slmecenads de otra forma. \f

%l aparato incluye finelmente unos tornillos Ge nezu-
lacién 31 y 32, para el ajuste de los balancines S.yij res
pectivamente, de forme que a los elementos de prensibn 27
y 272 respectivamente, se les dé su posicién-correcté en
relacién con la aguje de la méquina de coser. E1l tornillo
de regulncibén 31 esté montado sobre un soporte de muelle
5a, sujeto al eje 5 provisto de dos brazos. Tl tornillo
de rezulacibn 32 esté montado sobre el balancin 6. Sotre
el soporte de muelle 5a, estf sujeta una extremidad de los
faelles de tensidén 30 y 30a respectivamente de los balanci

neg 6y 7 recpectlvamente, estando sujeta la otra extremi-

dad de dichos muelles a los balancines. El aparato funcio-

na como sigue: '

Al ponerse en marche el motor de la méquina de coser,
el eje de accionamiento 10 gira, siendo transmitido el mo-
vimiento por la correa 58, la polea 57 y la rueda dentada
56, que sirve para reducir la velocidad del eje de accio-

namiento 10 y con el cual estd comunicada directamente. EL

eje 10 gira une vuelts para cada cinta que se cose comple-
tamente. Modos los movimientos del eparato esién realiza-
dos y controlados 2 pertir del eje 10 por las excéntricas
mencionadas previemente, los rodillos de leva, los brazos

v los cables representados en los dibujos. Les excéntricas
estén dispuestas de tal forma, que se pueda obtener una se
cuencia predeterminada en el tiempb de laes varies funciones,
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Las excéntricas también pueden ser intercambiables dp- for

-
At o

ma que se varie le duracién de las diversas funciones.

Esto se aplica perticularmente a la excénibrica 22; para hg

.cer varier la longitud de cinta que se desarrolla.:

La posicidén de arranque del aparato estéd repreééﬁtadd
en la figura 2. Las mordazas de las”pinzas 27 ¥ 27éﬁeSﬁén,
abiertas, por ejemplo, el brazo 33 en forma de buﬁéfésﬁé,
dispuesto entre las mordezag, Dicha posicibn ha sido oble

nida por los balancines 6 y 7 respectivamente, que hen gl

'fado a la aceldn de los muelles 30 y 30a respectivemente,

debido & los rodillos de leva 2la y 21lb respectivamente y
las excéntricas 13 y 12 respectivamehte. )

Las excéntricas 18 y 20 estén en contacto con los ro
dillos de leva 214 y 2lec, con lo cual el eje 25 y el eje

" 258 respectivamente habian girado contra la accibn de los

muelles 28 y 28a respectivemente, hasta la posicién repre
sentada en la figura 2 por el movimiento de oscilacién ha
cia abajo de los brazos 19 y 192 respectivamente, y gra-
cias a eso por la traccidn hacia'gbajo de los cables 16 y
1l6a respectivamente. . _

Ademés la excéntrica 53 estd separada del rodillo de
leva 2le de forma que el brazo 49 estd levantado hasta la
poéicién final superior y las cﬁchillas 54 y 55 estén se-
paradas. La excéntrica 22, finalmente, estd separada del’
r0dillo de leva 21f ¥ el brazo 15 esté en su posicién ter
ninal més alta posiblé.

Debido a la rotacién del eje de accionamiento 10, la
excéntrica 22 aprieta hacia abajo el brazo 15, por lo
cual, el cable 16 hace giraf la polea de cevle 35 de la

cinta B. Después de que una clierta longitud de cinta haya
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avenzado entre les mordezas’ ebiertas de las pinzes, por .
ejemplo 20 mm més alla del elemento de prensibn 27,~1é~ex—
céntrica 13 deje de estar en.contacto con el rodillé‘@é‘lg
ve 2la, por lo cusl el brazo oscilante 6 y el elemento de
presnién 27, giren hacie la derecha de la figura 2. 7L ele
mento de pfensién 27 se separa por este motivo del oraszo
33 en forme de cuila y la cinta estd apretada por 1as‘morq§
zas de las pinzas. Durante el movimisnto de rotacién dsl
brazo 6, para tomsr contacto con el Vornillo de ajuste 31,
la excéntrica 18 deja tembién de estar en contacto con el
rodillo 2lc, por 1lo cual el eje 25 y el elemenio de pren-
sibén 27, giran media vuelta debido al muelle 28, de forma
que la extremidad de la cinta esté dirigida substancialmen
te en el sentido opuesto a la direccién de la cinta avanza
da a2 través &é los elementos de prensibn.

Debido al suministro continuo de cinta,_se forma sho--
ra un bucle que cuelza entre el elemehto de preﬁsién 27T vy
el elemento de prensibén 27a, el cual estéd todavia en la po
sicibn de arranque. Cuerdo la longitud de cinta situada gg'
tre los elementos de pronsién se aproxima a una lonsitud
determinada, el brezo 7, al cooperar la excénirica 12 con
el rodillo de leva 2lh y &l actuar el muelle de tensién
30a, gira hasta una cierta. posicién en relacién con las cu
chillas 54 y 55 que estd conforme con l2 lonsitud de la
parte libre de cinta que sobresale del elemento de prensibn
27. Cuando la longitud de cinta determinada por le excéntri
ca 22 y por el brago 35 ajustable con precisién ha sido
desarrollada, la excéntrica 53 toma contacto con el rodi-
1lo de leva 2le de suerte que la cuchilla 55, estd apreta-

da hacia abajo y corta la cinta, al mismo tiempo que ¢l
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brazo 7 realiza un movimiento de giro supletorio al:coopg

rar con le excéntrica 12, de forma que el elementc de-

. prensifn 27a, se separa del brazo en Fforma de cufia 33 ¥

que la cinbe esté spretada por las mordazes de las pin-
zas, después de lo cual ‘el rdodillo de leva 2le éejéleja
de la excéntrica 53 y las cuchillas se seperan. -

Debido al movimiento de rotacién continuo del . boazo

" 7 hacia el tornillo de regulacién 32, por motivo Gel “ue

1le de tensién 30a y mientras la excéntrica 12 se separa
del rodillo de leva 21b, el muelle 28a hace zirar el eje
25a y consicuentemente, el elemento de prensibén 272 en
media vuelta, mientras gue, a 1aAve§, el rodillo-de le-
va 214, rueda fuera de la'exoéntrica 20, de forma que
las extremidades libres de la cinbta que sobresalen de
los elementos de prensibn 27 y 27a, se superponen. De €8
te manera la cinta forme un anillo no sujeto.

Hey que notar que la cinta B avanza con una veloci-

dad més reducida en el comienzo y al final, a fin de que

los balancines 6 y 7 puedan realizer sus movimientos gi-

ratorios psra poner los elementos de prensiém 27 y 27a
en contacto con la cinta. ’

Todos los rodillos de leva 2la~f, estén ahora sepa-

‘rados de sus respectivas excéniricas 12, 13, 18, 20, 53

- ¥ 22. Debido a la rotacidén continua del eje de acciona-

miento 10, la excéntrica 11l se apoya conﬁra el rodillo
de leva 8 y hace osciler el eje 5 alrededor del cojine
te 4 y por consiguiente, los balancines 6 y 7, por medio
del anillo de cinta, estén sujetos conjuniamente por los
elementos de prensién 27 y 27a en la posicién mostrada

en la figura 4, es decir que las extremidades superpues-
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tas de la cinta estén situadas debajo del pedal de bﬁén—
se 60 de la méquina de coser. Cuando las mordazas 3¢ 1asg
pinzas de los elementos de prensidn se encuentran cown la
mesa de la mégquina de cosger, pueden seguir la mesa porque
los manguitos 24 y 24a respectivamente, estén unidos 2
los balancines 6 y 7 respectivamente por los ejcs 23’y
232 regpectivamente. La excénirica 11 es, prefereniéﬁen—
te, intercambiable pars que seladapte de forma a varirr
la amplitud del movimiento oscilante del eje 5 para ajus
tarlo a distintas snchmras de cinta. Cuando una cinta es-
t4 en une- posicibén correcta debajo del pedal de prensa 60,
un miecro-contzctor (no representado) menda un'impulso a
un relevador megnético (no representado) unido 21 brazo

de arranque ls de méquine de coser, ¥y ¢l pedal de wrenca

C . . . "
cae para sujetar la cinta. A continuacidén, al rodar el

rodillo de leva 8§ fuera de la excéntrica 11, los elemen-—
tos de prensibén se separan de la cinta sujetada. La méqui
na de coser empieza a funcionar y une las exlremidades su
perpuestas de la cinta, después de lo cual, finalmente,
la anilla dé cinta estd expulsada y recogida de menera
apropiads por medio de un mecanismo dispuesto en la méqui
na de coser.

Se puede mencionar, a titulo de ejemplo, que segin
la capacidad de la méquina de coser, se pueden producir
20 a 25 anillas por minuto. ' '

En resumen la Patente de Invenclén gue se solicita
debers recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES
1. Aparato para la fabricacién sutomdtica de une ein

ta anular, preferentemente una cinta eléstica, en el cual
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la cinta procede de un dispositivo de almacenamiento,”
por ejemplo un rollo, caracteri.zado porque el aparatp'in-
cluye un primer elemento de prensibn (27) parae coger la
extremidad libre de la cinta desarrollada, un dispositi-
vo de avance regulable (35) para hacer avanzar une longi
tud determinade de cinta, segin el tamefio de la cinka en
cads posicidn de ajuste, un segundo elemento de preusién
(272) para coger la cinta én la extremidad del troéo de
cinta desarrollads, un dispositivo de corte (54,55) para
partir la cinte en dicha extremidad de la cinta, un dis- -
positivo de guia (5,8,11) para conducir la cinta después
de que haya sido cortada con sus exﬁfemidades superpues—

tas, hasta un dispositivo de unién de dichas extremida-

- des superpuestas, y un dispositivo de accionamiento para

hecer funcionar, en un clerto orden en el tiempo, los
elementos de sujecibn (27, 27a), el dispositivo de avan-
ce (35), el dispositivo de corte (54, 55) ¥y el dispositi

_vo de guia (5, 8, 11).

2+ El aparato segin la reivindicacién 1, caracteriza
do porque el dispositivo de accionamiento que produce el
funcionamiento,'inoluye un e¢je de accionamiento comdn (10)
y un sistema de transmisidn mecédnico.’

»3. Fl aparato sesin la reivindicacién 2, caracteri-
zado porque los elementos de prensién (27, 27a) en el co-
mienzo de la operscién de avance para la fabricacidén de
la:cinta anular, estén en contacto con un elemento de su-~
jecibén (338) que mentiene abiertos los elementos de pren-
gibn para que la extremidad libre de le cinta pueda avan-

zar libremente entre ellos, y porque dicho cistema de

transmisién (13, 6, 12, 7) para el control de los elemes
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tos de. prensibn (27, 272) en el orden determinado de*ﬁesg
rrollo Ge las operaciones en Tuncibén del tiempo durante
el avence, guis positivamente los elementos de prensidn
de forma qgue se separen del clemento de esujecidn (332) y
cojan la cinta. V

4, %1 esparato sexin la reivindicacibn 3, caracterize

da porgue los elemsntos de prensibn (27, 272) son unec 1f

0]

minas de muelle disvuesies en forme de pinzas.

5. X1 aparsto segﬁn 1z reivindiecscibn 3 o0 1a reivindi
cacibén 4, carscterizado porque los medios de trensmisibn
(13 y 12 respectivamente)_dispuestos para el conirol de
cada uno de los elementos de prensibén (27 y 27a respectiva
nente) incluyen unas excénitrica (13 y 12 respectivamente)
montada sobre el eje de accionamiento (10) y un brazo k6 v
T respectivamente) montado de manera que pueda virar ¥y
bifurcado sobre un eje (5) en paralelo con el eje de accio
ﬁamiento, soporitando una de las extremidades libres de di
cho brazo (6 y 7 respectivamente) el elemenio de prensidn
(27 y 272 respectivemente) y estando la otra extremidad
libre adaptada de forme cue puecda cooperar con la excdn-
trica (13 y 12 resvectivamente), por medio de cuya coonera
eidn, el brazo (6 ¥ T respectivamente) oscila zlrededor
del eje (5) y el elemento de prensidn (27 y 27a) estéd con
ducido fuera del elemento de fijacibén (33a).

6. E1 aparato segin le reivindicacién 5, cerscteriza-
do porque los elementos de prensibén (27, 27a) dispuesios
en las extremidades de los brazos (6, T& estfn montados
de forma que tengsn un movimiento de rotacién controlsdo
positivamente =zlrededor de su propvio eje geonétrico 2l o]

cilar los Trazos.
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T. El aparsto seain la reivindicacién 5 o 6, caracuepa
zado porque el eje (5) blvota alrededor de un eje de nsci-
lacibn (4) dispuesto perpendicularmente al esje (5), eéuan—
do una -escénirica montada sobre el eje de accionamiento
(10) de memera que le hega oscilar alrededor del ge ue
oscilacibn (4), por lo cual, los elementos de prenuudr
(27, 27a) que sujeten una cinta cortada con sus extromi~
dades superpuestas, conducen la cinta hesta el dispositi
vo de unidn. .

8. Tl esparato sezin cuslquiera de las reivindicacio-

‘nes 1-7, caracterizado porque el dispositivo de avence -

(35,45) incluye une rusda de alimentacién (35) y une ﬁqg
cla de presibn (45) due coopera con esta Ultima, avanzan
do 1a cinba entre dichas ruedas de01do 8 la accibn de la

rueda de alimentacién, y porque ¢l dispositivo de trens

o

misién para este funcionamiento girztorio, incluye une
excéntrica (22) moniede sobre el eje de sccionsmiento (10)
un bragzo (15) que coopera con la excéntrica y dispuesto
de forma a osc11ar alrededor de un eje (14) montado »a ara
lelamente 2l eje de accionsmiento (10), y un cdble (16)
sujeto al brazo (15), cuyo cable, al osecilar el brazo,
aceiona la rueda de alimentacidn (35);-

9. El aﬁarato sesin la reivindicacién 8, carecteriza
do porque el temafio de la excénirica (22) es variable ée
forma que se puedsn obtener varias amplitudes del movimien
‘to ‘oscilante del brazo (15) y.por consiguiente, distintas
longitudes de la cinta desarrollada,

10. Tl aparato sesin le reivindicacibén 8 o la reivin

‘dicacibn 9, carecterizado porque el brazo ss wegulavle en

su sentido lonzitudinel de maners que se pueda ajustar
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con precisibn la longitud de cinte desarrollada.
1l. El e

-

v

areto segin cuslquiera de las reivindicecso-
nes 1 a 7, caracterizaedo porgue el sistema de transmiﬁién
para el control del dispositivo de corte (54, 55).in019Ve
una excénirica (53) ﬁbntada sobre el eje de acclonamiaonto
(10) vy un dispositivo de enlace (49-52( gue coopera con
éste Gliinmo. _ |

l2. Z1 eparsto serin lo reivindicacién 11, caracteri

zado porque el dispositivo de corte, incluye una cuchilla

fija y une cuchille mévil (55 y 54 respectivenente) cuye

Ultime cuchillz esté acclonsda por el sistems de tronemi-
sién (53, 49-52).
13, 71 eparato sesdin cuslquiera de las reivindiczcio-

‘nes 1 a 12, caractorizedo porgue los movimisutos guisdos

positivamente de los ¢lemcnios de precisibn (27, 27a), el
dispositivo de avance (35), el dispositivo de corte (54,
55) ¥y el dispositivo de zuia (5, 8, 11), se producen debi
do 2 la accidn de los elementos (30, 30a, 23, 28a, 35,
47 ¥ 9 respoctivemente) que sirvven pars producir dichos
movimientos.

14, Se reivindica por ultimo, como'objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita : --

YAPARATO PARA LA FABRICACION AUTOMATICA DE CINTA ANULAR",
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~Todo conforme queda descrito y reivindicado en lapre

senbe memoria que consta de dieciseis paginas mecanogrs~—-

fiadas y dl’bu,jos que se acompanan.

Madrid, 13 de Abrilde 1. 967

BERNARDO UNGRTIA -
D.DP. :
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