.

339175

2
)

C K

PATLELRDE DI IS VLT
por VeIifh aflos
en Espaila, a faver de D, Osmano Beltremi, de naciocnalidad ita
lisne, residente en RaVeiris (I%anIa), 22C¢ Via Faentina, cuyo
Lxdelec se refiere a:

1t AR SR LT M IX1|
SaeaVaDl R Pou il oo Illianat .,

T

del tiws autouctor, montada sobre crugse, ruedas o andlcgsas,

cue ccumperta un brazo mévil scportandc una cuchara cogedora.

Se conocen varics tipes de estas excavadsras,empleag

5= das corrientemente en condiciones varias pa¥a trabejos nuy di
verscs aplicadas, en gemeral, para la nivelacibn y en rarticu

lar rara cavar cimientos, la excavacidn de genjiss ¢ andlczos.

Usuzluente estén congtitvuides ver un chasls estacicnario, so-

lidaric de las referidas orugas o ruedes, T SO0 noura nia~
PCem todoeue girateria cue give clrededer de v 8je ervendleular

. - - LU S . "
e lo superficie del suelc 7 score la cual ests manfade el bra
. : ~ - 4 I - ~ -
zo novil cor ded.g leos droorcs e aend. necescrics,ircluso la

gebine el condaicthor.

-

POOR
QUALP’““ '



10:"'

150"'

200"

250-

300"'

339175

Eé evidente que semejante excavadora permite obte —
ner un trabajo de cavado perfeciamente vertical cuando la su-
perficie del suelo es horizontal, no pudiendo asegurar los mis
mos resultados cuando le referida superficie es mis o menos -
inclinada, cono sucedé myy a menudo en la préctica, Por ejem
plo, en el momento de efectuar trabajos en terrencs accidenta
dos, o durante la excavacidn de canales o zanjas, cuyos lados
se encuentren a diferentes niveles. Por otra parte, y por es
tas mismas razones, no es posible efectuar excavaciones conpa
redes laterales inclinadas si la excavadora estd dispuesta en
un plano horizontal o, de cualguier manera, no perpendicular
2 las paredes laterales de la excavaciég e efectuar, debido a
que los dientes de la cucharae o superficie de la cuchara co-
rrespondiente no puede mentenerse siempre paralela a la super
ficie del suelo sobre el cusl la excavadora apoya.

Se ha intentado eliminer este inconveniente, por lo
menos en parte, montando una plateforme giratoria de manera
gue la haga pivotar alrededor de un eje situzdo longitudinale-
mente en el chasis de la excavadors, y gobernandc sus oscila-
ciones mediante dos gatos de accionamiento vertical dispues-
tos de una y otra parte del eje, de manera que pueda inclinay
se el brazo movil por 1o menos en una direccidn, es decir, 1lle
var a éste a una posicidn vertical cuando la excavadora traba
ja en un terreno en cuesta o, inversamente en posicidn ineli-
nada en el momento en que le excavadora debe responder a las
exigencias de trabajo dadas.

Sin embargo, aunque esta solucidn ha eportado real-
mente ventajas en los resultados practicos obtenidos, queda 1i
mitada necesariamente en 1o que concierne a su campo de apli-
cecibn y no puede ser ubtilizada nade mds que en casos partiég

lares,
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Otra limitacidn importante de las excavadoras actua
les en el mercado concierne al cempo de trabajo del brazo nd-
vil, que tiene une extensibén limitada, bien sea en gltura,
bien sea en profundidad; para aumentar este canpo, €8 necests
rio recurrir a brazos mis largos, por tanto mis pesados, lo
que expresa un aumento del entorpecimiento y, naturalmente,
del costo de la mlguina con, ademas, 1los problemas que ocasio
nan estos brazogs cuando deben ser colocados para el transpor-
te, o empleados para efectuar excavaciones poco profundas, cer
ca de la excavadora.

Es necesario hacer notar que se ha intentado reme-
diar este Ultimo inconveniente haciendo regulable el punto de
apoyo del cilindro de elevacidn, lo que ha permitido cambiar
su emplazamiento sea con relacidn a la plataforme giratoria,
sea en relzcidn con el brazo prinecipal, segin las exigencias
de trabajo. Sin embargo, algunas ventajas aportadas por este
invento, desde el punto de vista de profundidad del cavado ¥y
eltura de descarga, estdn agqul todavie limitadas por la longi
tud del brazo de una parte y los desplazamientos relativamen
te pequefios, pudiendo ser impulsados, por el referido puntode
apoyo mévil, por otra parte.

En fin, oitro inconveniente serio de las excavadoras
convencionales es el de la separacidn de la via -o distencia
en direccidn transversel entre los ejes longitudinales de las
oruges, ruedas o medios de rodamiento anilogos~ que corriente
zente no puede ser variada, lo gue ocasiona, de un lado, lane
cesidad de empleer, sobre todo para cavar zanjas o andlogos,
maquinas diferentes, segln la anchura de la excavacidn a efec
tuaer, y esto, evidentenente con gastos de operacidn elevados,

¥, por otra parte, dificultades conciderables en el momento
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del transporte de estas méquinas en distancias relativamente

importantes, & causa de la anchura, & menudo importante de la
referida separacidén. En efecto, el transporte de estas méqq;
nas debe ser efectuado con coches-remolgques especisles, mien-
tras que, si se desea evitar éstos, es conveniente prevér ope
raciones de desmontaje y montaje largas y costosas.

La presente invencién permite eliminar todos los in
convenientes indicados y atn otros, para la realizacidn de una
excavadora cuyo brazo pueda inclinarse en todas las direccio-
nes, lo que permite trabajar aim con la méquina dispuesta en
una pendiente; cuya extension de los desplazamientos del bra~
zo movil puede ser modificada y regulada de modo que aumenta
la profundidad y la altura que este brazo puede alcanzar; ycu
ya separacidn de via, carril, puede ser variada de suerte que
facilita, por un lado, el transporte de la execavadora y, de
otro lado, la ejecucidn de trabajos particulares, este dltima
caracteristica permite por otra parte, bien sea poniendo en
funcidn la méquina en superficies por las cuales sus medios
de rodamiento -orugas, ruedas- se sitien en dos planos de apo
yo paralelamente desplazadas una en relacidn con la otra, en
une distancia dada, bien para apoyar la excavadora en el sue—
lo directamente por su chasis, con el fin de evitar que 1los
choques a los cusles éste estd sometido no puedan transmitir-
se a las orugas, ruedas o andlogos, deteriorando sus drgemos
normalmente delicados y susceptibles de romperse.

Con miras a conseguir estos fines, el objeto de la
invencidn es el de realizar una excavadora perfeccionada, gque
estd provista de un brazo mévil portador de una cuchara y Or-
ganos, ‘btales como orugas, ruedas o andlogos, permitiendo su

desplazamiento por el suelo, y que comprende: medios aptos pa
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ra permitir y controler la inclinacidn del brazo movil con re
lzeion a le superficie del suelo, a través de la inclinecidn
de los elementos de soporte de dicho brazo con relacidnel eje
verticsl alrededor del cual éste gire normalmente, la citada
inelinacibn tiene lugar en todas las direcciones con un &arco
de 3602 alrededor del referido eje; de manera preferente, es-
tos medios aptos para modificar la seperacidn de la viade los
drganos -orugas, ruedas— permitiendo el desplazamiento de 1la
excavadore, y de permitir que estos drganocs aroyen, de uno y
otro lado de la seperacidn, en superficies colocadas a nive
les reciprocamente diferentes; e igualmente, de unamaperapre
ferente, medios aptos para desplazar convenientemente los pur-
tos de apoyo del brazo mévil y del o de los cilindros de ele-
vecidn de este brazo, con miras a sumentar el radio de sccidn
de éste, \

Sezln la invencion, dichos medios aptos para permi-
tir y controlar la inclinacidén del brazo mévil con relacidn a
la superficie del suelo estdn constituidos de por lo menos un
elerento de unidn con junta esférica, dispuesto entre la pla—
taforma giratoria que soporta el brazo mévil y el chasis fi-
jo de la excavadora, la mencionada junta esférica se compore
de por lo menos dos rartes, una solidaria de la plataforma gi
ratoria, la otra del citado chasis fijo, las dos partes pre-
sentan superficies de contacto correspondientes, reciprocameg
te méviles, formedas igual que los segmentos esféricos, prefe
riblemente seguentos obtenidos de la porcidn central de unaeg
fera, y definidas por dos planos secantes parslelos unoy otro
y con un plano ecuvatorial de la esfera y consicderadous Geunoy
otro ladc c¢e este ylano. De manera ventajosa y preferible, la

varte fija de la junta esférica esta constitulda por dos sec-

(3
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ciones ajustadas una a otra, que son aptas para permitir el
montaje de la parte mévil de la referida junte -égtaestd cong
titulda preferentemente de una sola pieza~ y de retenerla en
su posicidén, de manera que no la permite movimientos de rotg
cidn alrededor del centro de dichas superficies esféricas oo
rrespondientes, estos movimientos estdn gobernados con la ayu
da de elementos previstos pars este fin, preferentemente con
la ayuda de gatos hidrdulicos convenientemente ajustados por
lo menos un soporte solidario de la parte fija de esta junta,
esta disposicidn permitiendq la interposicidn de acoplemientos
que tienen como fin el permitir al soporte solidario de la re
ferida parte mévil, ser movida en todas las diredciones desea
das., “

Segin otro aspecto de la invencidn, se han previsto
medios para limitar la indicada inclinacidén de manera a hacexr
la de un dngulo cerca de aguel por el cusl la plataforma md-
vil serd llevada por contecto de la parte superior del chasis
fijo, y de medios para controlar la inclinacidén del brazo md
vil. Estos estén constituldos mediante un dispositivo de ni-
velado, colocado preferentemente en la cabina del conduetor y
en particular, teniendo como fin, el controlar ls verticali-
dad del brazo de la cabina cuando la excavadora apoya en una
pendiente.

De maners venitajosa, los referidos medios para va-
rier le separacidn de la via de los drganos de desplazamiento
-orugas, o andlogos— y que permiten a éstos establecer en los
planos de apoyo desencajados, estdn constituidos por una o ve
rias bielas ajustadas respectivamente en los citados drganos
de desplazamiento -previsto de uno y otro lado de la separa-

cibn de la via- y en la parte del chasis de la excavadora que
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se encuentra enfrente de los indicados Organos; medios conve-
nientes previstos a este efecto, estando encargados de una par
te de provocar y controlar los movimientos de los drgenocs en
el campo de accidn permitido por las citadas bielas, y por
otra perte, soportar el chesis de la excavadora a la alture
deseada del suelo. Ias bielas estén preferenterente dispuesg-
tas por parejas, de manera que formen un paralelogramo articu
lado deformable, los medios de mando mediante los cuales el
chasis es soportedo, actuandc substancialmente por o en rroxi
midad de una diagonal de este paralelogramo, de nodo gue pro-
vocan la extensidn o la retraccidn de aguel y Iluego alejer o
arroximer ias orugas o analogos que estdn unidos gl chasis fi
jo de la excavadora.

Te menera ventejosa, los pares de bielas que estan
colocades en uno u otro de los lados de la méguina, rueden
ser reemplazados por pares de bielas més largas, de acuerdo
con las exigencies de trabajo requeridas por la excavadora.
En este caso, puesto que los elementos de mando correspondien
tes estén preferentemente unidos 2 los asientos obtenidos en
una de las bielas de cada par, no es necesarioc zurentar la
longitud de los elementos. Ademds, de conformided con una qé
nera de ejecucién particular de la concepcidn inventiva, los
citados pares de bielas pueden ser telescdpicamente extensi-
bles y el gato mismo que esté unido es preferentemente exten-
sible.

En vista de estas carscteristicas particulares, &l
renos un cilindro es previsto en el chasis fijo de la excave-~
dora, la misidn de este cilindro es la de levantar la plata-
forma giretoria a vn mnivel més 2lto, de manerz cue la rote-

i6n del brazo mévil no sea obstrulda cuando les orugas o and
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logos apoyen en planos diferentes. Se ha previsto iguslmente
en la perte inferior del chasls, medios con la ayuda de los
cusles la miquina apoya directamente en el suelo, y que estén
constituidos por una pleteforme o andlogo que apoya en el sue
lo en el momento de una posicidn de extensidn preestablecida
de los paralelogramos mencionados, posicidn a la cusl corres—
ponde la mayor separacidn de laz via. Ios indicados elementos
gue gobiernan los paralelogramos ariticulados, con mirzsasu
extensibén o retraccion, estén constituidos por gatos (2l me~
nos uno por cade par de bielas) accionados mediante un siste-—
ma hidréulico, mecdnico, neumdtico o hidroneumdtico, mientras
gue por lo mencs un dispositivo de medida del nivel puede ser
previsto en posicidn conveniente para controlar la posicidn -
del brazo de la cabina y mentencrle parzlelo 2 la misma duran
te el trabajo de la excavadora. FEl citado dispositivo puede
estar bien separedo del anteriormente citado, bien coincidien
do con él.

En fin, de manera ventajose los medios que permiten
desplazar los puntos de apoyo o ejes de rotzcidn del brazo md
vil del o de los cilindros de mando correspondientes estén —
constituidos de por lo meros un elemento convenientemente for
mado que sirve de soporte a los citados ejes de rotacidn, im-
pulsado mediante un dispositivo de mendo previsto a este efec
to, el citado elemento estéd constituido por una pleca sensi-
blerente poligonal, preferentemente triangular, dispuesta en
el chasis fijo de la excavadora y cuyo mando se efectia por lo
renos por un gato zccionado hidréulicamente, mecanicamente o
neumdtidamente, o bien movido por cualquier otro sistema ade-
cuado, que tiene uno de sus extremos unido rigidamente al cﬁg

sis de la excavadora, mientras gue su otro extremo esté unido
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mediante un pivote a un punto de la citada placa poligonal. -
De manera igualmente ventajosa, los puntos de apoyo del brazo
movil y del eilindro de mendo correspondiente, estdn situados
en la placa poligonel de menera tal que el primero se encuen-
tra substancialmente en una posicidn superior con relecidn al
segundo, y detrds de aquél. Es conveniente hacer resaltar que
con el fin de poder modificar la altura y la profundidad que
pueda conseguir la cabina portadora del brazo mévil,esdeeir,
con miras a sumentar una con relacidn a la otra, seg&nlasexi
gencizs de trebajo que la mdquine debe satisfacer, se ha he-
cho desplazeble el punto de zpoyo de la placa mévil.

Otras particularidedes serén citadas en el transcur
so de la descripeidn siguiente, en la oual se refierea los éi
bujos adjuntos que muestran e titulo de ejemplo, no limitati-
vo, un modo de realizacidn de la invencidn.

En estos dibujos:

La figura 12, es una visfa de frente, parcial de la
excavadora objeto de la presente invencidn.

Ta figura 22, es une vista en corte, segtinla lines
II-II, de la figura 18,

La figura 32, es una vista de lado de la excavadora
segun la invencidn, ilustrando en particular, el dispositivo
que permite desplazar los puntos de apoyo del brazo mévil y -
del cilindro de mando correspondiente.

La figura 48, es una viste en corte parcial, segin
la 1linea VI-IV, de la figura 28, ilustrando esquemdticamente
el dispositivo que permite le inelinacidn del brazo mdvil.

Lz figura 5&, es una vista de frente, parcisl, dela
excevadora, segin la invencidn, ilustrando, en perticuler, es

. . PR . « ! 4 . a ’
te miswmo dispositivo y una gplicacion practica de este.
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La figura 62, es una vista andloga a la precedente,

ilustrando -en posicién particular de le excavadora—- el dispo
sitivo para modificar la separacidn del carril.

La figura 73, muestra siempre en vista de cara, par
cigl, una posicidn particular de la excavadora durente la ex-
cavacién de un canal.

Haciendo referencia a estas figuras, y a la figura
18 en particular, se puede ver una excavadora —~10- comportan~—
do un chasis fijo -11- montado en orugas -12- y -13-~ para per
mitir a la excavadora desplazarse por el suelo. El chasis -
lleva en su parte superior una plataforma movil —14- que gira
alrededor de su propioc eje vertical y en la cual la excavado-
re propiamente dicha estd montada. Esfa corporta un hrazo -
~15= movido por cilindros =16~ y -17-, un grupo motor -18- ¥
une csbine de maniobra -19-, donde estin dispuestas las palan
cas de mando -20- pars ser accionadas por el operario.

Como podrd comprobarse a contimuscidn, el chasis -11-
que estd unido a las oruges -12- y -13- & través de los pares
de bielas =21=, =22 y =23~ ~24- dispueétas en paralelogremno
articuladas y gobernades por cilindros -25- -26-, soporta la
parte fija -27- de una junta esférica -28- gobernada por ga -
t08 =20w y ~30-.

Como puede observarse més claramente en le figura -
28, el chasis -11~ esta soportado -de una y otra parte de és-
te- por cuatro pares de bielas, cada grupo formado por dos pa
res de bielas aproximades, es decir dos peralelogramos articu
lados, siendo gobernadas por uno de los gatos =25= ~26-, mien
tras que la junta esférica -28- esta preferentemente goberna-
da por cuatro gatos -29~, -20-, —~31- y ~32—- unidos, respecti-

vanente en el chesis fijo y sobre un elemento central ~33- so
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liderio de la parte mévil de la junta esférica. Estos gatos

comportan juntas apropiadas, tales como juntas cardin o anélg
gas, que la permiten desplezamientos afln en direccidn latersl.

Haciendo referencia ashora a la figura 32, se obser-
va que el brazo mévil -15-, que segln la invencidn, tiene que
estar enlezado rigidamente con el cuerpo de la excavadora, eg
tardo articulado 21 mismo tiempo que el cilindro de manco -16-
tiene una place -35- que gira alrededor de un punto de apoyo
-36~. El brazo -15~ puede por tanto girar, bien sea alrede-
dor de su propio eje -37-; bilen sea alrededor de un punto de
apoyo —-36-, mientras que el cilindro de mando -16- puede tam-—
bien girer alrededor de dos puntos -38- y -36-, lo que permi-
te a la cuchara -39~ efectuar movimientos més importantes,bien
en altura, bien en profundided, bien en distancia, segin las
posiciores adoptedas por la placa -35- la cual actla mediante
el mando de un gato -40-~ que tierne uno de sus extremos rigidg
mente unido en -41- 2l chasis de 1z méguina, mientras que su
otro extremo estéd unido al mismo eje -37- del brazo -15-. Eg
te disposicidn es cleramente visible en la figure 38, en la
cual & y &' nuestran las dos posiciones que puede adoptar la
cuchera cuando el punto de apoyo -37- del brazo -15- estd en
posicidn superior -37'-, a la cual corresponde le posicidn -
-38'~ del punto de apoyo =38~ del cilindro de mendo, mientras
que b ¥y b' muestran las posiciones que puede adoptar la cucha
ra cuando los puntos de apoyo =~37- y =38~ estén enposicidnin
ferior, como indica el trazo continuo en la figura y, final —
zente, ¢ y ¢! muestran las posiciones extremas, en direccidn
longitudinal pudiendo ser conseguldas respectivamente por pun
tos de apoyo en posicidn inferior y en posicidn superior.

Después de estc disposicidn, es evidente gue a Te-
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sar de los pequefios desplazamientos de la placa -35- es posi-

ble aumentar el campo de trabajo del brazo mdvil, obteniendo
al mismo tiempo resultados considerables, bien en lo que res-
pecta a la altura de descarga, bien desde el punto de vista de
profundidad de la excavacidn, caracteristicas que, en las ex-
cavadoras convencionales con punto de apoyo fijo no pueden ser
realizadas mis que alternativamente. Ademds y en vistade las
particulares exigencias de trabajo que pueden presentarse en
el campo de aplicacidn de esta excavadora, se ha hecho posi-
ble iguelmente una regulacién conveniente del punto de apoyo
fijo =36~ del chasis, regulacidén por la cual una y otrade las
dos caracteristicas deseadas -altura de descarga y profundi-
dad de excavacibén- pueden ser aumentadés posteriormente.,

Kos referiremos ahora a la figura 48, que muesira,
en detalle, el dispositivo gue permite inclinar laterslmente
7 en todas las direcciones al soporte del brazo mdvil. Como ya
se ha indicado, este dispositivo comprende una junta esférieca
formada sustancialmente por dos partes ~27- y -28-, delascua
les, una, la parte fija -27- solidaria del chasis de la exca-
vadora se compone de dos elementos separables ~41- y -42- deg
tinados para permitir el montaje de la parte mévil -28~ y su~-
cesivamente el mantenimiento en posicidn de esta parte, de ma
nera que puede girar en todas direcciones alrededor del pun-
0 —=43-. A este efecto, la parie fija -27- y la parte mévil
-28- estdn en contecto reciprocamente en una superficie esfé-
rica gue se ha obtenido cortando la esfera en dos planos se-
cantes que son paralelos uno y otro con relecidn a un plano -
ecuatorial y que se sitian de una y otra parte de éste, estos
planos estan indieados respectivamente por la parte mdévil con
las referencias -44- y -45-, y por la parte fija, por los nl~

meros =46- y —47-.
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Actuando de este modo los gatos -31- y -32--que es-

tén unidos al chasis por los ejes —48- y -49- y a la parie md
vil por el eje =50~ solidario del soporte =33-, se puede obte
ner una inclinacidn de la parte mdvil -28- v de la plataforme
giratoria -14- unida 2 ésta alrededor de un eje transversal a
la miquina y pasando por el centro -43-, mientras que actuan-
do los getos -29- y -30~ se puede obtener una inclinacidn co-
rrespondiente alrededor de un eje longitudinal a la maquina y
pesando igualmente bor el centro —-43-, de modo gue, combinan-
do juiciosamente las dos indicadas inclinaciones se obtiene en
definitiva una rotacidén del conjunto alrededor del centro -43~
como consecuencia del principio de las composiciones de los -
desplazamientos. Dos de las posibles inclinaciones estén re-
rresentadas en la figura 42, donde d y &' son precisamente -~
las posiciones que puede adoptar la placa de apoyo de la par-
te mbvil superior de la excavadora., Bs evidente que median —
te un dispositivo t2l como el gque se acegba de describir se -~
tiene la ventaja de obtener una mayor altura de descarza y -
une profundidad de excavacidn mis importante, segin las incli
naciones imprimidas a la plataforma -14-, aungue la aplica~ -
cidén més conveniente y ventajosa de este dispositivo sea en

realidad la ilustrada en le figura 58, En el caso considera-
do en esta figura, la excavadora trabaja en terreno inclinado
0 accidentado, por ejemplo, ¥y debe permitir efectuar una exca
vacidn no perpendicular, sino perfectamente verticel con rela
cidn al suelo. A este efecto, actuando mediante los gatos -
-29- v =30~ se inclina la plataforma ~14- 2 través de la jun-
ta esférice -27-, -28- hasta que diche rlataforma -mediante la
cual el brazo 7 la cabina de maniobre estédn soportados- estd

rerfectamente horizontal: la cuchara estd en ese momento en -
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condiciones de descender h;iée% s]ejz eh direccidn exactamen
te vertical., Es de notar que en semejante caso no es necesg
rio que la excavadora esté dispuesta como muestra la citeda f£i
gura, con sus orﬁgas colocadas transversalmente siguiendo la
linea de mdxima pendiente, pudiendo estar dispuesta de cual-
quier otro modo que se juzgue adecuado. Con el fin de mante=~
ner la plataforma -14- perfectamente horizonital, se ha previs—
to preferentemente un indicador de nivel que estd colocado en
la cabina del conductor y mediente el cual éste puede asegurar
cualquiera que sea la posicidn de la maquina, la verticalidad
necesaria de la excavacidn.

La figura 68, muestra el dispositivo el cual se ha
expuesto brevemente en relacidn con la figura 12 y que permite
variar la separacidn de la rodada de la excavadora. Esta va-
riacidn es obtenida merced al hecho de que el chasis -11- estd
unido a las orugas ~12- y -13- a través de los paralelogramos
articulados formados cadza uno por una pareja de bielas ~21-,
~22m § =23=, ~24~ respectivamente gue estén enlazadas bien al
chasis por los ejes -51-, =52- 0 =53~ -54~ respectivamente,
bien en las orugas por los ejes =-55-, =56~ 0 -57-, -58~ respec
tivamente. Un gato hidréulico, neumdtico o accionado por sis-
tema andlogo, estd dispuesto siguiendo unae diagonal del parale
logramo articvlado -estando enlazado en =51- -56= y =53-, ~58~
respectivamente, por ejemplo- y permitiendo slargar y reducir
este paralelograme, lo que hace alejar o aproximar del chasis
a2 la oruga correspondiente.

Esta disposicidn, pemsando bien en vaeriar a voluntad
la separacidn de la rodada de la excavadora, bien en modificar
sezim las exigencias particulares, la distarcia entre el eje

del chasis y el eje de una oruga individual. Por encima de las
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ventajas ya citedes y concerniente sl transporie por carretera

de la excavadora y la posibilidad de profundizar excavaciones
muy aunchas, este sistema asegura -la bajada y la subida del -
chagis en los cuales corresponde el aumeﬁto y la reduccidn de
la separacidn del carril- bien sea una gran profundidad de ex—
cavacidn como una altura de descarga muy elevada. Ademds, el
chasis puede ser bajado completamente haste apoyar contra el -~
suelo, de manera que evite toda posibilidad de transmisidn a -
las orugas o medios amdlogos particularmente delicados de la
rdquina, choques o sacudidas a las cuales estos instrumentos -
estan sujetos normalmente. ~12'- y -13'- representan en dicha
figura 62, la posicidn de las orugas mediante el cual se obtie
ne la seraracidn més reducids del carril, esta posicidn coinci
diendo sustancialmente con la reprresentada en la figura 12,por
la cual el chasis -11- estd muy elevado del suelo.,

Una ventaja particular del dispositivo ésté claramen
te evidenciada en la figura 78. Segin esta figura, la excava~-
dora, de conformidad con la invencidn, es capaz de trabajer en
un canal ~59- cuyos lados -60-, ~61- que se encuentran dispues
tos en planos paralelos, pero desnivelados entre si y separa —
dos por una distancia ~h-. En este caso los gatos -25- y~-26~
han sido accionados de rmanera az reducir considerablemente el -
paralelogramo formado por las bielas -21- y -22-, y a extender
convenientemente el paralelogramo forrmedo por las bielas -23-
v ~24~, Obteniendo asi, por una parte la posicidn del nivel y
el perfecto contzcto del suelo con lzs dos orugas =12« y ~13-,
v por otra perte, la rosicidn rigurosamente horizontal del cha
gis ~11=-. Como ya se La indicado, esta 1osicidn es conirolede
con la cyuda de un dispositivo indicador de niveles previsto a

este efecto, el cual se encuentra dispuesto en la cabira del
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conductor y que puede ser el mismo o distinto del dispositivo

. sz s

andlogo anteriormente citado, que sirve para controlar los mo
vimientos de la junta esférica.

Es de hacer notar, que en ciertos casos se exige
trabajar, por ejemplo, en un canal de anchura importante, tal
como el canal -59~ de la figura fé, las hielas anteriormente
mencionadas podran ser sustituidas en uno o en los dos lados
de le maquine por bielas més largas que lleven, preferentemen
te y en posicién convenienie a un pivote permitiendo la unidn
con el gato de mando correspondiente, 1o que evitaria la nece
sidad de prolongar este Ultimo elemento. De este modo, si-
guiendo otro modo particular de la invencidn (no represente-
do), se podrd recurrir a bielas telescépicarente extensibles
gue permitirédn sumentar la gama de variaciones de la separa~
cidn del earril, o rodade en cuyo caso, el mismo sistena de
prolongacidn telescdpica serd preferentemente adoptado en los
gatos accionando las referidas bieles., En fin, en los casos
implicando teles condiciones que ilustra le figura 78, un ci-
lindro o elemento andlogo interpuesto entra el chasis -11- ¥
la plataforme giratoris -14- permitiré conducir & esta plata-
forma a un nivel mds alto y le impidird golpear durante la ro
tacidn del conjunto mévil contra la oruga, muy elevade, tal cO
mo la oruga -13- de la figura 78.

Se entiende que le invencidn que queda 1limitada a
la forma de ejecucidn descrita y representada, la cual ha si-
do dado a titulo de ejemplo. En la invencidn podrén concebir
se numerosas modificaciones sin salirse del cuerpo de la in-

vencidn.

we declura ccme de cvromdiedad ¥ novedad wore tode el
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territorio espaliol el conteride de las sigulentes

REIVINDICACIONES:

18.- "Excavadora perfeccionada", provista de un bra
z0 con cuchara mévil y montada sobre orugés, ruedas o andlogas,
caracterizada porgue rosee medios que permite inclinar al cita
do brazo movil con relacién a la superficie del suelo a través
de la inclinacidn de los elementos de soporte de egte brazo dé
acuerdo con el eje vertical, alrededor del cual éste gira nor-
malmente, cuya inclinacidn tiene luger en todas las direccio —
nes con un arco de 3602 alrededor del citado eje, asi como pre
veer preferentemente de medios que permitan veriar la separa-
cién del carril o rodeda de la excavadora de manera gue las oru
gas o andlogas que se encueniran colocadas de uno y otro lado
de la separacién puedan apoyar en planos reciprocamente dife-
rentess y de manera iguelmente preferible, preveer medios gque
rermitan desplazar convenientemente log runtos de apoyo del bra
zo mévil y del o de los cilindros de levantamiento de este bra
z0 a fin de aumentar su radio de accidn.

28,- "Excavadora perfeccionada, segin reivindica-
cidn 1e, caractefizada porque los medios éue rermiten la inclj
nacidr del brazo mévil con relacidn a la superficie del suelo
estdn constituidos de, por lo menos, un elemento de unidén me-
dieante wna junta esférica que estd dispuesta entre lg platafor
ma mévil soportando el brazo y el chasis fijo de la excavado-
ra.

3¢,~ "Excavadora perfeccionada®, sezun reivindica —
ciones 18 y 282, éaracterizada rorgue el eiemento de unidnde la
junta esférica se compone de por lo menos dos rertes, una soli

daria de la plataforme mdvil, la otra del chasis fijo de134mé
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quina, presentendo ambas partes superficies coincidentes colo

cadas en contacto una con la otra y reciprocamente mdéviles,cu
yas dos superficies estén formadas tales como los segmentos -
esféricos, preferentemente segmentos obtenidos cortando una -
porcidn central de unz esfera mediante dos planos secantes pa
ralelos wno del otro y del plano ecuatorial, situdndose enuno
¥ otro lado del plano ecuatorial.

48.~ “Excavadora perfeccionada", segiin reivindica
ciones de 1& & Bé, caracterizada porgue 1& parte fijade la ci
tada junta esférica estd constituida, preferentemente, de por
lo menos dos secciones uvnidas entre si y aptas para permitir
el montaje de la parte mévil de la junta, cuya parte movil eg
t4 establecida en una sola pieza y las dos secciones son des-
tinadas pars mentener la parte mévil de maners que pueda efec
tuer movimientos de rotacidn alrededor del ceniro de las su-
perficies esféricas correspondientes.

58,~ "Excavadora perfeccionada", segin reivindica
ciones de 18 a 4é, caracterizada porgue lés partes que consti
tuyen la junta esférica estén unidas con uno o varios elemen-
tos de accionamiento, preferentemente con gatos hidraulicos,
cuyos gatos estén destinados a gobernar el movimiento relati-
vo de las dos pertes, de manera gque provocan la inclinscidn -
desecada de la plataforme giratoria y del brazo que tiene uni-
do.

6&2.~ "Excavadora perfeccionada®, segin reivindica-
cion 52 y una o Qarias de las reivindicaciones precedentes, -~
caracterizada porque los elementos deé accionamiento estd con-
venientemente unidos por medio de un pivote, al menos & un s0
porte solidario de la parte mévil de le junta esférica y a ve

rios soportes solidarios de la parte fija de la junta, estan-
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do oportunasmente interpuestos elementos de acoplamientos de mg

&9
L iz EIR

nera que permiten el desplazamiento, en todas direcciones, del
soporte solidario de le parte mbvil,

7¢.- "Excavadora perfeccionada", segin una o varias
de las reivindicéeiones precedentes, caraéterizada por contar
con medios gue permiten limitar la inclinacidn, de menera a -
circunseribir un dngulo cerca de aguel por el cual la citada -
plataforme giratoria vendré a tocar la parte superior del chaw-
sis fijo.

82,~ "Excavadora perfeccionzda", segin una o varias
de las reivindicéciones precedentes, caraéterizada porgue lg -
inelinecidn de su brazo mdvil es controlado y mendado mediante
un dispositivo indicador de nivel aproriado, cepaz, en particu
lar de controler la verticzlidad del citado brazo de la exceve
dora en el momento en gue ésta epoya en un ferreno inclinado.

98,- "Excavadora perfeccionada", segin una o varias
de las reivindicéciones precedentes, caraéterizada en gue Jlos
elementos de accionamiertc son movidos por uno o varios grupos
rotores hidrdulicos, mecanicos, neumdticos o bien mediente una
combinacibén de dos o varios de estos motores.

10&8.- "Excavadora perfeccionada", segin reivindica —
eidn 18, caractefizada porque los medios éue permiten la sepa-
racidn del carril o rodada de las oruzas o andlogos 7 mediante
los cuales lssorugas o andlogos pueden apoyar en planos desi —
guales entre si, estén constituidos por uma o varias bielas, -
unidas mediante un pivote, bien a las citadas oruges o andlo —
208, que se encuentran de uno y otro lado de la separacidn de
la rodada, bien en la parte del chesis de laz excavadora que se
encuentra enfrentada 2 las orugas o andlogos; estando previs-

tos medios adecuados para pernitir el mando de los desplaze— -
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mientos de las orugas o andlogos en el campo de accidn permi-~

tido por les bielas y &l mismo tiempo para soportar el chasis
de la excavadora a una altura adecuada por encima del suelo.

11¢.- "Exocavadora perfeccionada", segin reivindica
cidn 108, caracterizada en que las bielas estin preferentenen
te dispuestas por pares siguiendo un paralelogramo articuls =
do, los elementos de accionamiento por log cuales el chasis -
estd soportado, actllan sustancialmente en una diagonal del ra
ralelograma o de cualquier modo en una direccidn sensiblemen-
te igual o equivalenie a esta diagonal, de manera para provo-
car la extensibén o retraccidn del paralelogramo arfbiculade ¥y
como consecuencia el alejamiento o la aproximacidén de las ory,
gas o andlogas vnidas a este paralelogféma articulado, con re
lacién el chasis fijo de la excavadora.

128,~ "Excavadora perfeccionada", segin reivindica~-
ciones 108 y 113; caracterizada porque 105 pares de bielas -~
pueden ser reemplazados por pares de bielas correspondientes,
pero mds largas en uno o en los dos lados del chasis, de ==
acuerdo con las exigencias de trabajo que debe efectuar la ex
cavadora, y que en este caso los elexentos de accionamiento -
que corresponden a los pares de bielas mds lergas estén prefe
rentemente unidas en los asientos correspondientes obtenidos
en une de las bielas 48 la pareja de bielas, cuya disposicidn
evita la necesidad de prolongar los elementos de accionamien—
to.

138,~ "Excavadora perfeccionada", segin una o varias
de las reivindicéciones 108 a 128, caractérizada en gque los -~
elementos de accionemiento estén constituldos al menos por wn
gato para cada pareja de bielas o andlogas, cuyo gato es go-
bernado mediante sistema hidrdulico, mecénico, neumdtico o hi

droneumdtico.
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148.~ "Excavadora perfeccionade", segim wna o ve-
rias de las reiéindicaoiones de 108 a 13é, caracterizadas en
que estéd previsto el montaje de bielas telescdpicamente ex-
tensibles y que en este caso, el mismo sistema de prolongs-
cidn telescdépica esta preferentemente adoptado por el gato
que gobierna las bielas extensibles.

158.- "Excavadora perfeccionada", segin wna o ve-
ries de les reivindicaciones de 102 a 142; caracterizada por
que se prevé la interposicidn de al menos un elemento, tal
como un cilindro en el chasis fijo de 1la excavadora con mi-
ras & aumentar la altura de la plataforma giratoria, cuys
disposicién asegura la rotacién del brazo mévil y que el con
junto que estd enlazado no sea un obstéculo cuando las orugas
o andlogos de la excavadora apoyen en plenos desiguales uno -

con relacidn al otro.

168,~ "Excavadora perfeccionada", segin una o va-
rias de las reivindicaeiones precedentes,«caracterizada por—
que por lo menos un dispositivo indicador de nivel que puede
ser el mismo o distinto del dispositivo anteriormente indica-
do, permite controlar y mantener paralelo a é1 la posicidén -
del brazo de la cuchara cuando la excavadora es movida.

178.~- "Excavadora perfeccionada", segin una o va-
rias de las reivindicaciones precedentes,acaracterizada por -
los medios que permiten a la citada excavadora apoyar en el -
suelo directamente su chasis, estos medios estén constitufdos
rediante una plataforma o elemento andlogo que es destinado -
rara apoyar en el suelo -con el peso del todo el conjunto de
la excavadora soportada por la plataforma o andloga~- en el -

momento de una extensidn preestablecida en los paralelogramos

. o 4
articulados a la cual corresponde un avmento de la separacion

ge la rodada.
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188,- "Excavadora perfeccionada", segim reivindica —

cidn 18, paractefizada porque los medios c;ue perniten desple —
zar convenientemente los puntos de apoyo del brazo movil y del
0 de los cilindros de mando correspondientes, estén constitui-
dos, por lo menos, por un elemento de forma adecuada que porta
los citados puntos de apoyo y que un mando previsto a este —-
efecto permite ponerlo en movimiento.

192.~ "Excavadora perfeccionada", segin reivingica --
cidén 18s, carac%erizada en el elemento cc;nvenien’oemente forma~
do esta constitufdo por un placa sensiblemente poligonal, pre-
ferentemente triangular, esta placa soporta los emplazamientos
apropiados de los puntos de apoyo y estd unida a su vez median
te un pivote al chasis fijo de la excavadora.

20e,~ "Excavadora perfeccionada", segin reivindica —
ciones 188 y 199; caracterizada porque 1a-p1aca mévil es manda
da por lo menes, por un gato previsto a este efecto y que esmo
vido mediante sistemas hidrdulicos, mecdnicos o neuméticos, o
por cualquier otro sistema andlogo apropiado, cuyo gato estd -
enlazado rigidamente en €l chasis de la méquina por uno de sus
extremos, mientras que su otro extremo estd enlazado, de mane-
ra mévil, en un punto de la placa poligonal.

21&,~ "Excavadora perfeccionada”, seg\'m reivindica —
ciones 182 o 209; caracterizada porque loé puntos de apoyo del
brazo mévil y del cilindro de mando correspondiente estén dis-
puestos en la citada placa mbévil de manera que el primero se -
encuentra en una posicidén sustancislmente superior al del se —
gundo y detréds de éste.

228,~ "Excavadora perfeccionada", segin une o0 va~
rias de las reivindicaciones 182 a 21¢, caf‘acterizada porque -

es posible desplazar el punto de apoyo de la placa mévil, g -
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fin de modificar la gama de alturas y de profundidades alcan-~
zadas por la cuchara que lleva el brazo mévil, cuya disposi-
cidn permite aumentar o disminuir las citadas alturas con re-
lacidn 2 las profundidades y viceversa, de acuerdo con las
exigencias de aplicacidn a las cuales estd destinada cada mé-
quina.

238.,~ "Excavadora perfeccionada", concebida de tal
menera que permite una veriacién en la séparacién de su ca~
rril; desplezamientos independientes con relacidn a su chasis,
oruges o endlogos en los cuales estd montada; le inclinacidn
de cualcuier direccidn deseada de su equipo ndvil; ¥y el Ges~
rlagamiento de los puntos de apoyo de su brazo mévil, asi co-
o Gel Organo de menGo y enlazado.

24&,~- "EXCAVADCRA PERTECCIONADA".

A los éfectos de la Frioricdad y“de conforridad con
lo dispuesto ern los convenios Internacionales de lcs gue Espa
fia es asignateris, se reivindica expresamente la obtenida con
la Patente ITALIALA No. 8661/68 de fecha 16 de Abril del =iio
1,966,

Todo ello, conforme se descrite y reivindica en la
presente Memoria, que consta de VEIRTITRES hojas escritaszamé

quina por una sole de sus caras y dibtujos gque la ilusiran.

Mgdrid, 12 de 4bril de 1.967

€. GONZALEZ VACAa
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