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MWEMORIA DESCRIPTIVA
TE UNA PATENTE DE INVENCION POR VEINTE Af0OS EN ESPAfiA 4 Fi-
VOR IE DON AKGEL LORENZC BARROSO, DE NACTONATLIDAD ESPAROIA,
RESIDENTE EN BARCELONA, Ronda Carlos III s/n.
' sobre

MAQUINA GRAPADORA PERFECCIONADA,
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La presente patente de invencidn se refiere a una méquina
grapadora utilizeble pera el cerrado de bolsas, embutidos, mellas,
etcey con clips o grapillas retdlicas de tipo especial, que iie-
ne a aportar considerables ventajas sobre la maybria de méquinas
de tal tipo que hasta el momento se conooen.

En efecto, en primer lugar, es sabido que la generalidad
de méquinas grapadoras exisientes son de funcionzmiento rectili-
reo, mientras que la gue czhora se presenta es de constitucién
circular, ¥ ello dictz su forma de funcionamiento, que resulta
néds setisfactorio gue el de aquellas, puesto que la méquina en
cuestibn se monts sobre un eje principal en relacifn al cual pue~
den gobernarse todos los movimientos para acciornar dicha méguina,
incluso a distancia, con solo un movimiento de giro del eje so~
bre si mismo,

Otra ventaja apreciable de este sistema rotetivo es que
la disposici3n gereral del mismo es tal gue el objeto a cerrar
tiene una gran entrada dispuesta en formz vertical, o sea, gue
se coloca de arriba 2bgjo, ya cue la entrada o abertura en cues-
tign estd abierta hacia la parbe superiors

También es importante el hecho de que la fuerza motriz en
el presente sistema puede combinarse de muy distintas formas,
ya que su accionamiento puede facilmente realizarse a meano, a
pedel, neumdticamente, por electroimén, por motor y biela, etc.

La mdquina en cuestidn va dbteda de una excénirica que tie-
ne por cbjeto graduar el cerrado de la grapa, colaborando tedo
ello en permitir que, bajo el mismo sistema de arrastre o mando,
se puedan acoplar otros discos o cabezales principales completos
a distancias adecuadas, con el fin de grapar o engrapillar va-
rios cbjete & la vez, aunque lo mds normal serd la utilizacién
que se presente en las figuras.

Para su mejor comprensidn y mayor facilidzd en las déscrip-

cicnes, nos vemos a referir a continuacidn a un dibujo gue se ad-
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junta a la presente memoria y que, a titule de ejemplo explidati—
vo, no limitativo, representa una méqﬁina grapadora circular rea-
lizada de conformidad con la presente patente.

En dicho dibujo, la Figura l&., es una vista en alzado de la
médquine en cuesti&n, dispuesta para entrar en servicio.

La Flgura 22., muesire la propia mdquina cuando entra en funpr
ciones de engrapadb.

Ia Pilgura 3&., representa una vista en planta de la misma
néquina, parcialmente seccionada, para mostrar la disposicién
de varios de sus elementos internose.

Seadn tales figuras, la mdquina grepadora circular objeto
de la presente patente de invencidén, comprernde un disco o plato
rrinceipal —l- conjugado con une palance =13~ smbos atravesados
por un eje comdn ~2- que es el gue pernite desplazar la palanca
sobre el disco, segén una fraccién de vuelta, poniendo en moei-
miento el puvazén o macho -3- encargado de arrastrar a la grepa
especial -4~ hacia la matriz -5~ gue va dispuesta en forma fija
en el propio disco -l-, en el extremo opuesto de la abertura -6-
en donde se situard el objeto a cerrar.

A) o%ro lado de la precitada abertura -6~ se articula por
-7= un recogedor -8~, dotado de una ranure inferior -9~ para
guiado de la grapa —4-, asf como de un diente ~1C~ sobre su pun-—
to de articulacién, que recibe la accidn del rodillo extremo -1l-
de un sector segmentado —-12- que lleva la palance =l3= que reco—
rre diametralmente, en forma superpuesta al disco -~l=-, y recibe
le accién directa del precitado eje =2-,

Con elln, cuando se acciona sobre dicho eje —=2- y se prove-
ve el giro ée la palanca =13~ y el desplazaniento clicular de su
aro segmentado =12-, cuyo rodillo exitremo -1l- va desplazéndose
por la superficie superior del recogedor -8- y lo obliga a cervar
la gbertura -6-, en donde previamwente se he situnado la bolsa, em-

tutido, malla, etc., con lo gue dicho recogedor predispone & es-—
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te objeto para que la grapa ~4= 1o ;béfque ¥ abrace de forms
que al cerrarse no lo pellizque o taladre con sﬁs dos puntas,
ain en el caso de que éstas estén pulidas.

Obgervese qus el recogedor -8 estd mandado por medio de la
palanca ~13-, as{ como ocurre lo propio con el punzén -3~ me—
diante un blo@ue saliente =14~ a modo de chaveta anchado en
dicha palanca, por lo que todo el funcionsmiento del aparato

puede gobernarse directamente mediante una acci&n de giro en

‘relacidn al eje —2-o

Por otra parte, el cargador o peine de grapilla -15- que
quede dispuesto transversalmente con respecto al disco —l-,
es soportado adecuadamente por dste.

Para el accionamiento de la méguina, en la realizacién re~
presentada, se ha dispuesto una varilla -16-, susceptible de
ser mendada manualmente, pero pucde serlo por cualyuier otro
medlo de producir el giro en relacidn 2l eje -2-, Existe tam=-
bién una excéntrica -17~ que tiene por objeto graduar el ce~
rrado de la grepa, ya2 que si movemos la warills -18-~ relacio-~
nads, con esia excéntrica =17~ evidentemente se dard una mayor
0 menor carrers al punz&n ~3~ gue es el encargado del cerrado
de la grapa. .

Es admisiBletambién la disposicisn de un par de cuchillas.
=19 y 20~ 'que se encarguen de cortar laes bolsas, embutidos,
etc., al propio tieﬁpo-que se provoca el cerrado de ellas,

Por dltime, con lineas de trazos se ha representado la
placa o mesa de protecci&n ~21=, que podrd tener la forma es-
pecial diseflada para conseguir un mejor apoyo y descanso de
las bolsas o embutidos, al propio tiempo que se encargue de
proteger al mecanismo de rotacidn y mendo de la mdquina.

Con el conjunto de elementos deserito, si partimos de la
figura 128., en la cual la abertura -6~ es zccesible para las

bolsas, embutides, mellas, etc., debido a que el rodillo -1l-
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que ocupa el extremo del aro segmentado ~12- ligado a la ralans- .
ca —l3- montada sobre el eje principal =2-, estd apoyando en elr_
diente =10~ del reccgedor —-8-, y por tanto lo mantiene abierto,
para consegulr el funcionamiento dei'conjunio en el sentido de
engrapado de uns bolsa, una vez stz se ha situado en dicha -
aberture —~6-, bagstard con provocar el giro en relacién al eje
-2~, bien mediente la varilla -16- ¢ por cualyuier otro medio
conveniente, de forma tal gque la palenca =13~ y el aro segmen=
tado ~12~ giren en relacidn a la periferia del disco principal
~l=, con lo que el precitado rodillo -ll- desplazéndose por la
superficie superior del recogedor —9- obligard a &ste a cerrar
la mentada abertura —€-, al propio tiempo gue dicha palanca

~13~ por efecto de su trabado por -14- con el punzén -3- hard
gue este empuje a la grapa -4~ situade adecuadamente en la aber
tura b ranura por donde ha de deslizar en el mismo disco -l1~-,
hasta que al enfremtarse con la matriz fija -5- se provoque el
precitado cierre de la bolsa. Retormando de nuevo a la posicidn -
inicial todo el conjunto girard en sentido inverso y quedari
dispuesto para entrer nuevamente en ssrvicio.

Dada la simplicidad de la maniobra de sccionsmiento, podrd
el giro de la palanca =13~ lograrse por cuelguier medio usual
automdtizable, lo que dependerd del uso a que se destine la-
grepadora y del equipo al que se acoples

FPacilmente es de advertir la posibilidad de monter en se-

rie, paralelamente, dos o mds grapadoras, segin se aprecia en 1t L

la Pigura 38., todas ellas gobernzdas sobre un solo eje comin.

Todo cusnto como lo vltimomente mencionado no afecte, al- '
tere, cambie o modifique la esencia de la méguina grapadora
circvlar descrita, serd varisble & los efectos de la actual

petentes
NOoTaA

En resumen, la precente soiicitud recaerd sobre las si-

gutentes relvindicacionegst
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1l8.- Mdquina grapadora perfeccionada, caracterizada esencial-

mente por su disposicidn circular e base de un plato discoidal
principal portador de unae matriz de cierre fija; monténdose en
relacidn a dicho plato otro elemento desplazable concentrica-
nente sobre el anterior, de modo gue en el cursoc de su despla-
zamiento este elemento arrastre une grapa desprendida del car-
gador, empujdndola por uma ramura concéntrica del plato hasta
enfrentarla con la matriz fija del mismo y provocando su aplag-
tamientbry clerre, todo ollo en ralacidn a un solo movimiento
de girb concéntrico dsl segundb elemento en relacidn al platb
principal.

28 .~ Méquina grapadora perfeccionada, caracterizada esencial-
mente por comprender, montado sobre un eje principal de accionaéi B
miento, el plato discoidal, - portador de una abertura en su par-
te superior, en uno de los extremos de cuys sberturs estard ins-
teleda la matriz fija, mientras que el otre extremo lo bouparé
la zZona fin=2l de carrera-de la ranura por la que se desliza 1=
grape encargada del cierre del objeto a grapar, convenientemenw—
te arrestrada por un punz3n empujado por la palancs degplaze-
ble montada sobre dic.o eje principels

38.~ Méouina gravadora perfeccionada, caracherizada porque .
en la gbertura de sctuacidn de la grapa existe, articulado en
uno de los extremos de la misma; un recogedor encargado de ce-
rrar la precitada abertura cuando se efectda la labor de grapa-
db,-dotado a tal efecto el recogedor de una ramura inferior pa~ -
ra guiado de la grepa, asf como de un diente sobre su punto de -
articulacidn sobre el que actda, cuando corresponde que dicho
recogedor guede en posicidn elevada, el rndillo extremo de un
aro segmentado que forme parte de la palanca gue asociada al
eje principal de sccionamiento del conjunto, tiene un desplaze=
miento circular concéntrico con el mismo, y lleva anclavado el

pu@ﬁbn impulsor de las grapass
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48 .= Lidquina grapadora perfeccionada, segin las reivindiceed
ciones anteriores caracterizada asimismo por comprender, junto
a la matriz fija y el extremo del punan desplazable impulsor
de la grapa, sendas cuchlillas que provocan el corte del objeto
a cerrar, al proplo tiempo que es engrapado.

58 .~ Mdquina grapedora perfeccionada, segdn las reivindice-
ciones anteriores caracterizads asimismo por la existencia de
una excéntrica que accionada es susceptible de pregentar dige -
tintas zonas ante la palanca giratoria diametral de la méqﬁina,
con el fin de poder graduar el cerrado de la grapa, ya gque e
limita la carrera del punz&n impulsor de la misma.

68 ,— MAQUINA GRAPADCRA PERFECCIONADA,

Segdn se describe en la presente memoria que consta de sie-
te hojas escritas a mdquina por una sola cara y dibujos.

Madrid e 11 de abril de 10667
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D. ANGEL LORENZO BARROSO
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