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LORs "UN CIRCUITO rARA_EL ACCICHNAMIWHTO DE UN MCTOR DE REGULACICN
DB NIVEL CCII CCNTROL LOR ©ILOTO, A ICHBWE Da STANDARD BIECTRICA,

SeAs, CON DOMICILIO BH MADRID, CALLE D RAMIRE: Dis FRADO N9,

Para equilibrer les fluctuaciones de nivel en los sis-
temas de frecuencia carvier se emplean frecuentemeite motores que, .
oon la ayuda de un potencidmetro aocicnado yor le; armadura de los
mismos, combian la corrdente de filamento o de caleiaceiln de un
termistor, squili.rando asi las desvizoicnes de nivel, Estas des-
viaolones des nivel pusden ser positives o negatives ocn referencia
a wn nivel normal, debiendo z;ﬁar el motor, por tento, bien a dere-
cha ¢ a isquierda. Con el niv;I nomingl, o sea, ocn deovisoiln de
nivel ocero, el motor debe ‘Lueda.r varado y, oonsecusntemente, debe
obtenerse la cavsoteristioa de control dsl motor z prrtir de la
tensidn nviloto rectificada, oqractaztin'bioa que pesa por osroe Dos
ci.ndiciones deben cumplirse pava’ello, la yrimera de loc ousles
es gue el dispositivo posea una clerta stna neutre sinétrioca al
nivel nominol del piloto, para evitar cun ello ue el ocntrol reg=

poada haste para,las fluctuaciones minimas de nivel, con una actua=
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cidén casi ininterrumpida y, lo seguads, que ol ccntrol deberd des-”
occnectorse cuando se excedan unvs valores predeterainadcs, tonto
positivos ocmo negotivos. Con esta dltima oondiocidn se oonsigué
que, si ze presenta un fallo repsntine de lo frecuencia pilotey no
se produscs innecesarianente unz re:julzeidn en sumentc de 1s ampii-
iicaciine.

Lo forma de rotuar de un motor de resulzeién del nivel
cwn control por wilotc, en los cistemas de tronsmisién de informe=
oibn, en los Gue dicho motor se dispone en el rempl transverzal de
un montaje en nuente, se cunoos, nox 8jem:lo, pox la ecyecificecidn
de lz iatente .lemana 1,164,501, en cue los elews:tos del uuente
en wno de los lados del remal trensversel cuneisten urincialmente
en recistencies chmices 7, en el otro, en elenentos emplificeadores.
Uito de estos elemenics se o ntrols »or lz tensida iloto ractifioa-
¢a y el otro por uno teneidn de refersncize El objsto de ezte in-
vento er lp chteucidn de wn circuito nara ei accicaeiziento de un
moter de resulaciin del i.ivel cun cuntrol jor piloto en los ziste~
meos de transuaisidn dé iforazeion (en que el woter del notor de re—
sulzeitn se sitle en wii ramel troncverzal de un nuinteje en yuente)
ccn un geeto menoTe

Bsto se logra, de aousrdo con el inveato, o la ten~
zién de cintrol (tensién wiloto rectificadg) ccaectada al otro ro=-
n2l dransversal dsl cirouito tivo puente, conmistiendo los elenmen—
t¢z situados en ogegicién enn e1 »uente en resistencias y diodos
fzener', respeotivaxﬁenﬁe. De acuerdo ccn wa yosterior realisaciln
del invento, la ruta éﬁiabrahcolectora de un trrasistor se dizpons
en paralelo con el rotor del moter de rejulacién, cortocireuitando
a este =i la tensidn de control cae por debajo de un valor predeter-
minado., La tensidn que controla al transistor por su base se deriva

de un divisor de tensidn que la toma de la tensidén de control, ¥

c/oo
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segin otra reslizacién del invento, uno de los diodos ""zenez" se po-
lariza ﬁor una tensidn auxiliar.

El invento se detalla a continuaeiln con la ayuda de wn
ejemplo que se muestra en el dibujo que se acompafig.

La tenaidn filoto rectificada P se aplica como tensién
de control por los terminales 4y — & una diagonal del cirouito en
puente que se compone de los diodos "z;néq" ZD1 y ZD2 y de las dos
resistencias B! y R2, El rotor ML dei motor de regulacién esta en
la otra diagonal de este ciroulto de tino puente., Cuando la tensién
aplioada ha exoedido la ;ensién “zener", se produce una determina-
da caida de tensidn en los diodos "zener" y con la disposicién de
ambos diodos "zener“.se obtiene la inversidn del sentido de la
corriente en los ramales opuestos del circuito tipo puente, tan
pronto ocomo se excede de un valor determinado.

Bste punto de reversién corresponde al nivel nominal
¥, dependiendo del sentido de la desviaoidn de la tensién de con-
trol aplicada, el motor girard bien en un ‘sentido o en otro, regu-
lando con ello el nivel,

Bn paralelo ocon @l oircuito dispuesto en puente existe
un divisor de tensién, formado por las resistenociss R3 y R4, La
tenaidn del punto de conexién de ambas resistenciss se aplica a
la baze dai transistor Tra, Bl emisor de este transistor se conecta
oon uno de los polos del rotor, con lo que si la tensién cae por
debajo de un valor determinado, la tensién en la base del transis-
tor se haoe més positiva que la tensién en el emisor, con lo que
el traensistor se hase conductor, cortoocircuitande el rotor a tra-
vés de su ruta emisor ~ ooleotor.

Dado que los diodos "zener" no presentan una caracte-
ristica ideal sino que muesiran una transiocién suave en el codo de

la curva de la tensidn “zener", no se obtiene blocage repentino
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sino suave, el producirse la cafda de la tensiéndpilgjo, lo que

depende de la caracter{stica del diodo “zener",

Ahora se aplioa una tensidén auxiliar H al diodo “zenex"
ZD1, procedente de un origen independiente, controléndose el diodo
L

“zener¥, oon la ayuda de esa temsidn auxiliar, dentro de sus limi-

‘o8 "zener',

Con una sleocifn adeouada ds la corrients se logra
ghora que ls tensidn del dicdo “zenem™ permenezoa constante para
una disminuoidn de la oorriente continua piloto. En la préctioa
esto corresponde a un diodo "zener" ideal oon una curva "gener®
agudae El tremsistor Trs es blocado rdpidamente con un cambio de
un 2% aproximadamente de la tensién piloto.

Este invento corresponde a una golicitud de patente -~
formulada en Alemanig el dfa 6 de Abril de 1966, sefialada con el
ndmero St 25.212 y sé acoge, por tanto, a los beneficios que otor-

gan los convenios internacionsles vigentes,

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presentan
para que sean objeto de esta pstente de veinte afios son los sigulen-
tes:‘

le Un ciroculto para el aocioﬁamiento de un motor de regulacidn de
nivel oon control por pilote en la transmisidn de informacidn, en
que el rotor dei,m@tor'de regulacidn esta situado en un ramal
transversal de un oiiqq@to tipo puente, caracterizade. porque la
tensién de control (teQQIBn piloto rectificada P) estd conectada
al otro ramal transversal del pueﬁte ¥y porque los elementos situa—
dos en oposicién en el puente son diodos "zener" (ZD1, ZD2) o re-

sistencias (Rl, R2) o ambas cosas @ la vezs

of oo
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2, Un circuito de acuerdo con la reivindioacidén 1, caracterizado
porque en paralelo con el rotor del motoi- de regulacidn se dispone
la ruta emisor — colestor de wn tranais‘tor (Trs), la cual cortooir-
cuita el rotor (ML) si la tensién de control ocae por debajo de un
valor predeterminado. - ,N\“.

3+ Un circuito de acuerdo con la reiiripdicaéién 2, caracterizado

porque la tensifn que oontrola el tranaiis‘l}or (Trs) por su base, se

deriva de wn divisor de temsién (R3, B4), de la tensién de control.

4, Un oircuito de acuerdo oon la reivindicacion 1, caracterizado
porque uno de los diodos “zener® (GDL) estd polarizado por una ten-
sién auxiliar (H).

5¢ Ui circuito para el acoionsmiento de un motor de regulacidn de
nivel con control por piloto.

Tal y oomo se ha descrito en la Memoria que anteceds,.
representado en los dibujos que se acompafian y a los fines espeocifi~-
cados.

P GE ME e @D G SN e BB we Mm Gw WS Ep G e SU RN WD mm WY A G S M AW S B e G e e e

Esta Memoria omsta de cinco hojas esoritas por una sola

wasia, 6 ABR. 1967
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