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de ruedas planetarias, en especial para vehiculos auntbomo-:

viles utilizables en la agricultura, con un érganc accio-|

. nable constantemente & través de un 4rbol que gire & un

: nimero de revoluciones varigble y con el que estd unido,

‘por ejemplo, une ruede central y con un drgano accionable

"a eleccidn a travéds de un 4rbol que gira & un nimero de

Trevoluciones constante, por ejemplo un portasatélitesque

t

i

al igual que un acoplamiento que une el portasatélites con

su accionemiento, por ejemplo, un acoplamiento con cierre
de fuerza, otro acoplamiento y un elemento de accionamien-

to para el portasatélites impulsado desde el drbol girato-

,rio 2 un ndmerc de revoluciones constante, estdn dispues -

tos coaxialmente respecto al drbol giratorio a un ndmero

.de revoluciones variable, estando un 4rbol de salida unido

“con un tercer drgano del engranaje de cambio de ruedas pla

netarias, por ejemplo, la ruede hueca. El problema & re-

golver con el objeto del invento estriba en dar al engrana-

‘je de cambio de ruedas planetarias una forma mds ventajosa

gque hasta ahora,

Como es sabido, se pueden gobernar los nimeros
éde revoluciones de un engranaje de cambio de ruedas plane-
%tarias consistente en rueda central portasatélites y rueda%
ihueca, para lo cual la rueda central, que sirve de érgano |
Ede entrada del engranasje de cambio de ruedas planetarias, ?
2es accionada a través de un engranaje regulable sin esca-
hones, con lo que el nimero de revoluciones de la rueda
Eueca, que sirve como drgeno de salida del engranaje de cam

bio de ruedas planetarias, es variable en funcidn de le ga-

a de nfmeros de revoluciones del engranaje regulable sin
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‘escalones. A este particular son los diverséé $rganos
Edel engranaje de cambio de ruedas planetarias acoplables é
'a eleccidén entre sf, o bien con un drbol de entrada que gi}
‘ra a un nimero de revoluciones varisble y es impulsado pof
el engranaje regulable sin escalones.

El problema ha sido resuelto conforme al invent&
.por el hecho de gque la rueda central es acoplable con el
;portasatélites o con la rueda hueca a través del otro aco;
plamiento, y porque detrds del engranaje de cambio de rue{
das planetarias se puede acoplar un engranaje de cambio. :
De este modo recibe el engranaje de cambio de ruedas pla-
netarias una forma de construcecidén compacta, ya que el
,accioneniento de la rueda central tiene lugar directamenté
sobre la rueds hueca o el portasatélites de modo que exis~
te sitlo suficiente para otros grupos adicionales, por
ejemplo, para el engranaje de la direccién, Debido al
acclonamiento directo, se ha creado asimismo con relativa-—
mente pocas piezas un engranaje de gran potencia, que sa -
tisface las exigencias en los rudos trabajos a que es so -
metido en la agricultura, selvicultura y el ramo de la cong

truceidn, siendo ademds, de ésto, gracias a la posibilidad

‘carbio de ruedas planetarias, mds variables las gamas de

|
¢ . 1
numeros de revoluciones, con lo que resultan elevables o re

de montar un engranaje de cambio detrds del engranaje de |

ducibles las velocidades extremas para marcha adelante y

'
i

émarcha atréds.,
f Ventajosamente estd hecho también el otro acopla-
gmiento del engranaje de cambio de ruedas plenetarias en
forma de acoplemiento de friccién, con lo que se puede con
seguir siempre un paso exento de sacudidas de una gama de

nineros de revoluciones a la otra, Asimismo pueden los
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acoplamientos de friccidn ser dispuestos con mds shorro

i
!
i
i

de espacio que, por ejemplo, los acoplemientos con cierre!
H

. t

de fuerza, lo que a su vez contribuye a una forma compacta

de construccidn.

De acuerdo con otra caracteristica del invento,

' puede el acoplamiento de friccidn que une la rueda central

%con el portasatélites o con la rueda hmeca, presentar disf

| cos anulares que, en parte, estdn unidos con el drbol gi -

5

. ratorio a un nimero de revoluciones variable, que recibe la

- ruede central o directamente con la rueda central y, en par

te, con el portasatélites o con la rueda hueca. A este

respecto puede, segin sea la estructura del engranaje, o

.bien unirse la rueda central con el portasatélites, o bien

en otra forme de realizacidn, la rueda central con la rue-

]
i

§
|
!.
|

i

¥
{

acoplamiento de friceidn que une la rueda central con el

Eportasatélites 0 con la rueda hueca, estar dispuesto a

da hueca 2 través del otro acoplamiento, consiguiendose

‘resultados igualmente buenos para la velocidad final. De-

bido a la disposicidn de los discos anulares, se producen .
grandes superricies efectivas, de modo que el didmetro mé-

ximo de los discos puede elegirse correspondientemente pe-i
i
i

Con objeto de que ol montaje de los acoplamient&g

queﬁo .

resulte mds sencillo y no se dificulte el acceso a los aco-

rlamientos en el engranaje, puede, conforme al invento, el

un lado del engranaje de cambio de ruedas planetarias, junr
to al acoplamiento con cierre de fuerza que une el portasi-
télites con su accionamiento y cuyas discos anmlares estdn
unidos, en parte, con el elemento de accionamiento y, en
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Pare la ampliacidn ventajosa de la gema de ndme-

" ros de revoluciones alcanzable a través del engranaje de

. cambioc de ruedas planetarias, presenta el engranaje de canm

bio montado detrds del engranaje de cambio de ruedas pla-
netarias, ruedas dentadas dispuestas sobre el drbol de sa~
lida del engranaje de cambio de ruedas planetarias, que
pueden ser hechas engranar o engranan con ruedas dentadas
unidas o unibles con un segundos 4rbol de salida., ‘

En los dibujos han sido representados tres ejem=—
plos de realizacidén del objeto del invento, que serdn ex~
plicados mds detalladamente en la desceripeidn siguiente
mostrando:

e fig. 1, una seccidén longitudinal a través del
engranaje de cambio de ruedas planetarias conforme al in-
ventos;

Le figura 2, el alzado lateral de la fig, 1, par
cialmente en seccidn;

La figura 3, la representacidn gréfica de la ga-
me de velocidades para el engranaje representado en la
fig, 13 |

Ia figura 4, otra forma de realizacién del engre

naje de cambio de ruedas planetarias, en una representa -

¢idén esquemdtica;

La figura 5, la representacién grdfica de las gé-

‘mes de velocidades alcanzables con el engranaje representa~

“do en la fig. 4;

'
|

!

La figura 6, una tercera forma de realizacidén del

engranaje conforme al invento.

El engranaje representado en los dibujos estd dfg

puesto en una caje de engranajes 10, dotads de una parte %e
|
3380973
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caja delantera y una parte de caja trasera 12 y 14, res§
pectiveamente. A este partioular estd soportado en la %
parte delantera 12 de la caja un 4rbol de accionamiento ;
que, por ejemplo, en un tractor agricola, se extiende
hecia atrds visto desde el motor, que no ha sido represen
tado en honor a la sencillez, pudiendo girar a un ndmero:
de revoluciones constante y estando provisto de una ruedé
dentada recta 18 en su exitremo posterior. Asimismo estd
soportado en la parte delantera 12 de la caja, paralela-'
mente al drbol de accionamiento 16, si bien por debajo de
éste, un érbol 20 giratorio a un nimero de revoluciones
variable, cuyo nimero de revoluciones puede ser variableg
mediante un engranaje 22 regulable sin escalones. Este E
dltimo presenta una polea de sccionamiento 24 de diémetrb
eficaz variable y unidae con el &rbol de accionamiento 16
una polea accionada 26 de didmetro eficaz asimismo varia-
ble y unida con el 4rbol 20 giratorio 2 un nimero de revo-
luciones variable, asi como una correa sin fin 28 § un |
elemento de accionamiento similer, que une las correspon
dientes poleas de tal modo entre si, que el ndmero de re-
voluciones del 4rbol 20 giratorio a un nUmero de revolu{
ciones variable, puede ser variado sin escalones dentro -
de une gema limitada, que depende del mimero de revolucié
nes del 4rbol de accionamiento 16. TLos didmetros efica-
ceg de las poleas son ajustados mediante cilindros de még
do 30 ¥ 32.
Un elemento de entrada o de accionamiento 34,§
que gira a un nfmero de revoluciones constante, estd so--i
hortado coaxialmente respecto y sobre el drbol 20 girato-

rio & un ndmero de revoluciones variable, y estéd provis-

1338973
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-to de una rueda dentada recta 36, que es iméﬁiéada por el:
-4rbol de accionamiento 16 a través de una rueda intermedié

40, y de una pieza anular 38, que se extiende hacia atrés;

y estéd dotada de un dentado por entalladura interior. Uﬁ
drbol de salida 42 estd soporiado, por un extremo, coaxial
mente en el drbol 20 giratorio a un némero de revoluciones
variable y, por el otro extremo, en la parie posterior 14%
de la caja. Ademds estd dispuesto, asimismo coaxialmenté
respecto al drbol 20 giratorio a un nimero de revoluciones
variable, un engranaje de cambio de ruedas planetarias, que
estd provisto de una rueda central 46 asentada sobre dicho

4rbol en forme solidaria en giro de una rueda central 46

asentada sobre dicho 4rbol en forma solidaria en giro, de:

una rueda hueca 48 unida con el drbol de salida 42 a tra -
vés de un elemento anular 50, asi como de satélites 52 sopor
tados sobre un portasatélites 54, que estd dispuesto coaﬁig;
mente respecto al elemento de entrads 34, Este dltimo pqg
de ser unido con el elemento de entrada 34 mediante un aco-
plamiento L, que presenta discos 56 unidos, en parte, con

el portasatélites 54 y, en parte, con la pieza esnular 38

que se extiende hacia atrde, discos que, & su vez, pueden
‘ser unidos entre s{, con cierre de fuerza a través de un ém
‘bolo anular 57, E1 émbolo anular 57 es accinasble en con-.
tra de la accidn de muelle 58, a través de un agente de pre-
sién existente en la cédmara de presién 60, De igual modo
Ese puede unir a le eleccién la rueda hueca 48 con la rueda
%central 46 mediante un acoplamiento H, cuyos discos 62 es-
:tén unidos en parte eon el elemento anular 50 y, en parte |

con un galiente amalar 64 gque ataca & la rueda solar 46,

Tembién estos discos 62 pueden ser unidos con cierre de

338973
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{ fuerza mediante un émbolo anular 66, cuando éste es carga-
i

:do en contra de la accién de un muelle 68 a través de un

lagente de presidn existente en la cdmara de presidén 70.

En la parte posterior 14 de la caja estd soporté—
do asimismo, paralelamente al drbol de salida 42, wn segun~
do érbol de salida o érbol de accionamiento finel 72, que
estd unido solidariamente en accionemiento con el drbol

i

de salida 42, por medio de dos ruedas dentadas T4 y 76 que

‘engranen entre si, y estén asentadas con solidaridad de gi-

ro sobre los 4rboles 42 4§ T2, respectivamente. A este res—
pecto, no obstante, estd la rueda dentada T4 dispuesta so-

bre el érbol de salids 42 en forma desplazable exialmente,

_pudiendo ser separada de la rueda dentada 76, cuando es

desplezada hacia la izquierda con relacidn a la fig. 1. Con
ello gueda interrumpida la unidn solidaria en accionamiento
del drbol de accionamiento final 72 con el 4rbol de salida
42, lo que puede ser especialmente deseable. cuando-el trac
tor agricola es arrastrado o empujado. _
Cuando el acoplamiento L estd embragado y el aco%
fplamiento H desembragado, se encuentra el portasatélites j
A54 unido con el elemento de entrada 34 que gira a un nﬁme{
‘ro de revoluciones constante, y es accionado por éste, mlen
E tras que la rueda central 46 es accionada con un nimero de
grevolu01ones variable, si bien en el mismo sentido de glro;
tpor el drbol 20 giratorio a un nidmero de revoluciones varié
:ble. A este respecto depende el nlémero de revoluclones y,
el sentido de giro con que la rueda hueca es 1mpulsada, blen

;sea desde la ruefa central o bilen desde el elemento de enL

trada 34, tanto de sus nimeros de revoluciones relativos,

como también de las relaciones de tra?gég d§ T?naje

17.5.67 -
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“de cambio de ruedas planetarias y del elemento de entrada;
As{, por ejemplo, puede el nimero de revoluciones en el :
"engranaje ajustable sin escalones ser variado de la poleajde
accionamiento a la polea acclonada en las gamas comprendii

5 das entre 0,4 ¢ 1 y 2 ¢+ 1, tal como ha sido representado

en la ordenada de la represembtacidén gréfica en la fig. 3,;
Cuando la geme de nimeros de revoluciones 2 : 1 presenta »
su méximo, girard el drbol 20 giratorio & un nimerc de re-
veluciones variable con un nimero de revoluciones &1 doble
102 de grande que el del drbol de accionamiento 16, con lo que
la rueda central 46 gira con su numero de revoluciones mé-
ximo respecto al portesatélites 54, Ias gamas de nimeros
'de revoluciones son tales que, cuando la rueda central 46:
gira al ndmero de revoluciones médximo, la rueda hueca 48
15 gira en sentido de giro opuesto con relacidén a la rueda so
lar, Con ello se crea a su vez en un tractor agricola
une geme mdxime hacia atrds, tal como ha sido indicade en
la abscisa de la representacidn gréfica conforme a la fig.
3, En cambio, al reducirse la relacidn de trasmisién en
20 el engranaje regulable sin escalones, se reduce asimismo el
.nﬁmero de revoluciones de la rueda central hasta que su
ndmero de revoluciones o su influencia sobre el engranaje
de cambio de ruedas planetarias estd compensado por el ni-
mero de revoluciones del portasatélites 54, con lo que la |
25 irueda hueca, y por consiguiente también el 4rbol de salida

|
\quedan parados. Ia velocidad de partide es por lo tanto .

i

igual & cero. Al seguir reduciéndose la relacién de tras%
misién en el engranaje regulable sin escalones y, por con L
siguiente, también el nimero de revoluciones de la rueda

30 ‘central, girard la rueda hueca 48 en el mismo sentido de

338873
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giro que la rueda central y el portasatélltes con lo que
=f1nalmente, a saber, al minimo de la relacidn de trasmlslén
ien el engranaje regulable sin escalones, se produce una ve;
‘locidad hacia adelante de aproximademente 5,4 kph. A esta
‘velocidad se desembraga el acopiamiento L y se embrage el%
acoplamiento H, con lo que el drbol 20 giratorio a un niéme-
ro de revoluciones veriable estd unido directemente con el
'érbol de selida 42 a través de la ruede central 46, del sa-
‘liente anular 64, de los discos 62 y del elemento anular
50, y es varieble el mimero de revoluciones del érbol de
Vsalida 42 con el nimero de revoluciones del 4rbol 20 gira~-
torio a un nfimero de revoluciones variable, cuyc ndmero de
;revoluciones vuelve a aumentar, cuando el mdmero de revolu%
‘ciones en el engranaje regulsble sin escalones varia hacia;
arriba, ‘
Tal como se desprende de la fig., 3, es la veloci-
ded minime en la gema alta de némeros de revoluciones, que
se aleanza en la relacidén minima de trasmisién en el engra-
:naje regulable sin escalones, idéntica con el mdximo de la;
;gama inferior de velocidades hacia adelante, que asimismo %
ge alcanza con la relacibén de trasmisién minima, de modo qu;
;el paso de la gama alta & la inferior, o a la inversa, tie;

ne lugar suavemente en la relacién de trasmisidn minims en
H
¥

fexelusivamente con embragar o desembregar los acoplamientos
1 '

H & L. Ia caracteristica del engranaje, gobernable bajb

!el engrangje regulable sin escalones, para lo cuel hasia

. . . |
carga sin escalones, es ventajosa especialmente en el campo
de trabajo de un tractor agricola. A ésto se viene a su~
mar, que la disposicidn especial de las diversas piezas

creas una construccién econémica y compacta, relativamente

338873
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un nimero de revoluciones variable, unido con el drbol de

‘accionamiento 80 e impulsable desde éste a través de una

- barata en su fabricacién y entretenimiento, aparte de lo
- cual es posible reducir, gracias a la disposicién coaxial!

' del drbol 20 giratorio a un nimero de revoluciones variabie

y del engranaje de cambio de ruedas planetarias 44, el
mimero de piezas individusles. Debido al empleo de una
rueda dentada 40 para la unidn del 4rbol de accionamiento
16 con el elemento de entrada 34, se ha creado asimismo |
una construccidén compacta, insensible y barata.

Una forma de realizacién ligeramente modificeda
Pespecto al ejemplo de realizacidén anterior, ha sido repre~
sentada esquemdticamente en la fig. 4 y presenta un drbol

de accionamiento 80 que, visto desde un motor, se extiende

hacia atrds, siendo asimismo impulsado por éste y estando

provisto, en su extremo posterior, de una rueda dentada .

recta 82, Un 4rbol giratorio a un nimerc de revoluciones

variable, ha sido designado con 84 y estd dispuesto parale~
lamente, pero a cierta distancia del drbol de accionamien-
to 80 y unido a éste mediante un engranaje 86 reguleble

sin escalones, que presenta poleas de accionamiento y accio
nada 88 y 90 de didmetro eficaz variable, asi como un ele-

mento sin fin de accionamiento o correa 92, ILos didmetros
eficaces de la polea de accionamiento y de la polea acclo~

nada 88 y 90, son regulados mediante cilindros de mando %

94 y 86, Una parie de entrada o elemento de accionamien-

to 98 giratorio & un ndmero de revoluciones constante, es-

t4 soportado coaxialmente respecto al drbol 84 giratorio &

rueda dentada recta 82 y de una ruede intermedia 100, estaL

f

do otra rueds dentada recta 102 unida con solidaridad de giro

‘ 17-5067 - 11 bl
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con el elemento de accionamiento 98 giratorio a un mimero:

]
de revoluciones constante. Al igusl que en el ejemplo ! -
de realizacién conforme a las figs. 1 a 3, estén un érbol!
de salida 104 y un engranaje de cambio de ruedas planeta-i

rias 106 dispuestos coaxialmente respecto al érbol 84 gi~

- ratorio 2 un nidmero de revoluclones variable, El engra-?

> - > - l
naje de cambio de ruedas planetarias consiste a esie res-:

- pecto en una rueda central 108 unidae solidariamente en

giro con el drbol 84 giratorio a un nimero de revoluciones

variable, una rueds hueca unida con el 4rbol de salida

104, y varios satélites 112, soportados de manera girato-!

ria en un portasatélites 114, Este Ultimo es unible a

. eleceién con el elemento 98 giratoric a un nimero de revo—

luciones constante, por medio de un acoplamiento L que pré—

. senta varios discos 116, que estdn unidos en parte con el’

- portasafelites 114 y, en parte, con el elemento de accio-i

.
i

namiento giratorio a un rmero de revoluciones constante.

: De manera equivalente puede el portasatélites 114 unible |

. a eleccidn con el 4rbol 84 giratorio a un némero de revo-:

luciones variable, mediante un acoplamiento H que presen-i

~ ta discos 118, que estdn unidos en parte con el 4rbol 84 .

i con el soporte 114 de ruedas planetarias,

giratorio a un nimero de revoluciones variable y, en part%,

El funcionamiento del engranaje descrito anterior
mente y montado, por ejemplo, en un tractor agricola, es
igual que el explicade parae el ejemplo de realizacidn con;
forme a las fig., 1 a 3, siendo el engranaje de cambio de
ruedas planetarias 106, al estar embragado el acoplamiento
L, accionable desde dos lados, para obtener un sentido de

giro positivo o negativo del &rbol de salida 104, que

338973
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i

depende del nmero de revoluciones de la rueda central

108, variable sin escalones. Estando el acoplamiento

'H embragado, se une el portasatélites 114 con el drbol 84

. giratorio 2 un mimero de revoluciones variable y, por lo

tanto, también con la rueda central 108, de modo que la

rueda hueca 110 y el 4rbol de salida 104 giran con el &rbol

84 giratorio a un ndmero de revoluciones variable. A diﬁ

ferencia del ejemplo de realizacién conforme a las fig. 1

a 3, presenta la forma de realizacidén representada en la
fig. 4 medios parsa obtener una gama de velocidades maeyor o
menor. Para ello estdn previstas dos ruedas dentadas rec

tas 120, 122 que estdn dispuestas sobre el 4rbol de salida

"104 coaxislmente y a cierta distancia entre s, engranando

constantemente con un par de ruedas dentadas rectas 124

126 soportadas sobre un segundo 4rbol de salida 128 que a

‘pueden las ruedas dentadas rectas 124, 126 ser unidas a

su vez es8td dispuesto paralelamente y a cierta distancia
respecto al primer 4rbol de salida 104, En particular

t
eleccidn solidariemente en giro con el segundo drbol de f
salida 128, mediante un acoplamiento 129, para lo cusl las

ruedas dentadas rectas estdn provistas de dientes de mando

;130 ¥y 132, y el 4rbol de salida 128 con una rueda de mando

134, que pueden unirse a eleccidn entre si a través de un
manzito de acoplamiento 136 axialmente desplezable, de 10—

do gque, o bien los dientes de mando 130 de la rueda denta~

?da recta 124, o bien los dientes de mando 132 de la ruedav

dentada reota 126 son unidos con la rueda de mando 134, !
con lo que el segundo drbol de salida 128 es unible solidJ»
riamente en accionemiento con el primer 4rbol, de salida

104 a travds de los pares de ruedas dentadas 120, 124 §

338973
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v

ivenientemente estdn los didmetros de las rusdas dantadas

rectas elegidos de tal modo que, cuando el flujo de fuerz%
‘discurre a través de las ruedas dentadas rectas 122 ¥ 126§
%el nimero de revoluciones del segundo drbol de salida 128
es menor que cuando el flujo de fuerza discurre a través :
;de lasg ruedas dentadas rectas 120 y 124, Por consiguien- %
?te, ¥y conforme & la representacidén grédfica en la fig. 5 %
:resulta en una unidén de accionamiento a través de las rue-
das dentadas rectas 120, 124 una gama de velocidades 138,2
que es mayor que la gema de velocidades 140 resultante de 2
una unidén de accionamiento de los dos drboles a través de %
‘los pares de ruedas dentadas 122 y 126, la gama grande
.de velocidades 138 es de provecho especialmente en viajes ?
de trasporte o en el empleo en general, mientras que la ga;
me menor de velocidades 140 proporciona una gema directa :
;de trabajo de entre 3,2 y 16 kph, que se gjusta a la mayo-¥
ria de los usos agricolas. El manguito de acoplamiento ;
&36, no obstante, puede adoptar teambién una posicidén neu- ;
tra, de modo gque gueda interrumpida la unidn de accionamiqé
to entre los drboles 104 y 128 lo que, por ejemplo, es deség
ble al ser arrastrado el vehiculo. Tal como se desPrende%
ﬁe la fig. 4, estd el engranaje construido de manera senci%
lla y no dada a averiarse, estando los dos acoplamientos i
H y L dispuestos uno junto al otro en el extremo delantero!
ﬁel engrangje de cambio de ruedas planétarias, con lo que E
%e simplifica el acceso y el entretenimiento de los acopla=-
ﬁientos.

Otra forme de realizacidén he sido representada

gn la fig, 6. Presenta un 4rbol de accionamiento 142 que,
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visto desde un motor, se extiende hacia atrds, siendo im-

; |
‘pulsado por dicho motor y estando provisto de una rueda ;

t

i dentada recta posterior 144 y de una rueda dentads recta

'146 en el lado frontal. Un &rbol 148 giratorio a un nd- -
imero de revoluciones variable estd dispuesto paralelamente
¥ & cierta distancia del 4rbol de accionamiento 142, al qué
‘estd unido con solidaridad de accionamiento a través de

Sun engranaje 150 regulable sin escalones, ZEste ﬁltiﬁo
jpresen‘ba una polea impulsora 152 de didmetro eficaz varia-
:ble, que estd unida con un drbol 154, y es accionada desde
el 4rbol de accionamiento 142 a través de una rueda denta-
da asentada de manera solidaria en giro sobre el drbol 154
.Y que engrane continuamente con la rueda dentada recta 146
del lado frontal. Asimismo estd el engranaje regulable ‘
sin escalones provisto de una polea accionada 158 de did-
:metro eficaz variable, que estd dispuesta coaxialmente so-
bre el drbol 148 giratorio & un nimero de revoluciones va-
riable y unida solidariamente en accionamiento con la polea
impulsora 152 a través de una correa sin fin o de un ele- |
mento de accionamiento 160, de modo que el 4rbol 148 gira-
:torio a un nimero de revoluciones variable es accionable

%de manera variable sin escalones deniro de una gama limitaL
gda, dependiente del 4rbol de accionamiento 142. ILos dié~
Emetros eficaces de la polea impulsora y de la polea accion?—
da 152 y 158, respectivamente, son regulados a este parti—?
1cular por medio de cilindros de mando 162 y 164. Un ele-f
mento de entrada o elemento de accionamiento 166, quegira
a un nimero de revoluciones constante, ataca a través de

una rueda dentada recta 168 a la rueda dentada recta pos=

terior 144 del érbol de accionamiento 142, y estd soportado

338973
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;coaxialmente respecto al drbol 148 giratorio a un minmero de
»revoluciones variable, siendo asimismo accionable por éste
=De igual modo estdn un 4rbol de salida 170 y un engranage!
de cambio de ruedas planetarias 172 dispuestos coaxialmen-

te respecto al drbol 148 giratorio a un mimero de revolu- :

ciones varisble, A este particular estd constituido el en-
‘granaje de cambio de ruedas planetarias 172 por una rueda f
‘gcentral 174, unida coaxialmente con el drbol 148 giratorio

a un ndmero de revoluciones varigble, por una rueda hueca -

176 dispuesta coaxialmente sobre el 4rbol de salida median;
te une pieza amular 178, asi como por satélites 180 sopor-

tados sobre un portasatélites 182 que a su vez, estd sopor

tado coaxialmente respecto al drbol 148 giratorio a un nﬁai

mero de revoluciones variable. ‘El portasatélites 182
¢s unible a eleccidén con el elemento de accionamiento 166 ;
que gira a un nimero de revoluciones constante a través

de un acoplamiento L que presenta varios discos 184, que
estdn unidos en parte con el portasatélites 182 y, en par—.
te, con el elemento de accionamiento 166 que gira & un nﬁ-g
mero de revoluciones constante. El portasatélites 182 esz
del mismo modo unible, a eleccidn, con el 4rbol 148 girato-
rio a un nimero de revoluciones varisble, a través de un i
ac0plam1ento H que presenta asimismo varios discos 186, que
atacan en parte al drbol 148 giratorio a un nimero de revo-
1uclones variesble y, en parte al portasatélites 182,

i El engranaje representado en la Fig, 6 funcione &el
%ismo modo que las formas de realizacidn descritas anterlor-
%ente. Al ser montado en un tractor agricola, se puede

i mbragando los acoplamientos a eleccidén, conseguir uns gama '

e velocidades conforme al gréfico representado en la fig. 13.

338673
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. Asimismo, y debido a la disposicidn coaxial del engranaje:
de cambio de ruedas planetarias 172 respecto al drbol E
148 giratorio a un mimero de revoluciones variable, se |

i
puede reducir ain més el mimero de piezas sueltas, hacien~

do posible el accionamiento de la polea impulsora 152
mediante las rvedas dentadas rectas 146, 156, un corrimien
to relativamente pequefio entre el drbol de accionamiento |
142 y el 4rbol 148 giratorio a un ndmero de revoluciones
variable de modo que se reducen las dimensiones radisles
con relacidén al 4rbol de accionamiento 142, De igual
modo, y lo mismo que en los ejemplos de realizacién desc-
critos anteriormente, se simplifica por la disposicidn de
'1os acoplamientos uno junto al otro el entretenimiento del
engranaje, y se crea una construccidn compacta y econdmi -
ca.
Ie presente solicitud, que corresponde & la pre-
sentada en Estados Unidos de América con fecha 8 de Abril
de 1966 bajo el numero 541,271, se acoge a los beneficios

del artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus-

trial,

Los puntos de invencidn, propia y nueva, que

ise presentan para que sean objeto de esta solicitud de
1

]Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los !

siguientes:

lo- Un mecanismo de cambio de velocldad de rue-

woma - w . 338973




: das planetarias, en especial para vehiculos a motof uti-
ilizables en agricultura, con un érgano accionable cons - :
?tantemente a través de un drbol giratorio a un ndmero de %
irevoluciones variable, asi como unible con é1, por ejem- i
'plo una ruede central, y con un érgano accionable a elec-
-cién a través de un dérbol giratorio & un nimero de revoluéig
'nes constante, por ejemplo, un portasatélites, Srganos qué
-al igual que un acoplamiento que une el portasatélites con
su accionamiento, por ejemplo, un acoplamiento con cierre
de fuerza, otro acoplamiento y un elemento de accionamiento
“para el portasatélites impulsado por el drbol giratorio
a un nimero de revoluciones constante, estdn dispuestos
‘ coaxialmente respecto al 4rbol giratorio a un mimero de re
‘voluciones variable, estando un 4rbol de salida unido con
un tercer drgano del engranaje de cambio de ruedas plane-
tarias, por ejemplo, con la rueda hueca, caracterizado por-
que la rueda central es unible a través del otro acopla -
miento con el portasatélites o con la rueda hueca, :
2.~ Un mecanismo de cambio de velocidad de ruedés
planetarias, de acuerdo con la reivindicseidn 1, caracte {
rizado porque el otro acophamiento estd hecho en forma de;
;acoplamiento de friccidn. ;
‘ 3.~ Un mecanismo de cambio de velocidad de ruedas
;planetarias, de acuerdo con las reivindicaciones 1 § 2, ca~
iracterizado porque el acoplamiento Ge friceidén que une la rve

s

%da central con el portasatélites o con la rueda hueca, pre-
13

senta discos anulares que estdn unidos en parte con el &rbol
giratorio a un mimero de revoluciones variable que recibe
la rueda central o directamente con la rueda central y, en

|
parte, con el portasatélites o con la rueda hueca, ‘

338073
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4.~ Un mecanismo de cambio de velocidad de rue-

; das plenetarias, de acuerdo con una o variag de las reivin-

! dicaciones precedentes, caracterizado mev- _21 acoplamien

" to de friccidn gue une la ruede centra%ﬁ%?%&é; portasaté-
e RE ’
~lites o con la rueda hueca, estéd dispul ‘ﬁ%ﬂ}‘ n lado del -

engranaje de cembio de ruedas planetarits, junto al aco-
‘plamiento que une el portasatélites con cierre de fuerza
con su acclonamiento, y cuyos discos anulares estdn unidos
en parte con el elemento de accionamiento y, en parte, con
el portasatélites.
5.= Un mecanismo de cambio Ge velocidad de rue~
das planetarias, de acuerdo con ung o varias de las rel -
vindicaciones precedentes, caracterizado por estar monta-
" do un engrenaje de cambio detrds del engrenaje de cambio de
ruedas plaretarias.
€e= Un mecanismo de cambio de velocidad de rue-
das planetarias, de acuerdo con una o varias de las reivin
dicaciones, precedentes caracterizado porque el engranaje
de cambio montado detrds del engranaje de cambio de ruedas
plenetarias, presenta ruedas dentedas dispuestas sobre el?
érbol de salida del engranaje de cambio de ruedas planeta-
rias, que pueden ser hechas engranar ¢ que engranai con ,
rruedas dentadas unidas o unibles con un segundo érbol de ?
salida., f
7.~ Un mecenismo de cambio de velocidad, de rue
das planetarias en especial para vehiculos & motor utili~§

zables en agricultura.

338973

| 17,567 - 19 -



‘ Tal y como se ha descrito en ka Memorla que an~ :
% :
‘tecede representado en los dibujos que se acompaﬁan ¥y con ;

los fines que se han especificado,

i Esta Nemoria consta de veinte hojas escritas a

ndquine por una sola cara.

Madrid, 3 g SR
P.A.
Albero { d
17.5.67 - 20 -
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