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PATENTE TE INVENCION

que por veinte afios, para Espafia y sus Posesiones, se solicita a favor -
de DON SALVADOR SAEZ URREA, de nmcionalidad espafiola, y residente en BE-
HIAJAN(Murcia), por: MAPARATO AUTOMATICO MECANICO PARA PESATO TE BOTES -

DE CONSERVA",.

Memoria Descriptiva

Ia finalidad de este aparato automdtico mecdnico es el pesedo-
de los botes llenos de conservas antes de su cerrado y su clasificacién-
en tres tipos o clasessy botes exceso de peso, botes con el peso justo y-
botes faltos de peso.

Normalmente en la mayorfs de las fébricas de conservas se hace
el pesado ae'los botes en balanzas corrientes, de poca calidad, que impli
can pérdida de tiempo, mano de obra empleads en este menester y poca pre
cisidn en las pesadas, debido a las malas condiciones en que han de ira-
bajar, ambiente hfmedo, lleno de oxidacién, etc., que agudize afin més la

poca exsctitud cel dispositivo pesante y que aparejs reclamaciones cons—
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tantes ¥ en muchos casos ocurre, que envios para exportacidn son devuel—s
tos a su procedenciz, al ser verificados sus pssos y comprobar que los =
botes estan faltos de peso, con los consiguientes inconvenientes de todo-
tipo que ello lleva aparsjedae Por el contraric, en otrase ocasiones los-
botes llevan exceso de peso, que también se traduce en pérdida para el fa
bricante del producto.

Constituye cardoteristica fundamental de la invencidn que se -
propugna, poner a disposicidn de la indusiria conservera, un aparato auto
mﬁtico de pesado de botes, de gran sencillez, practico y econdmico, exen—
to de complicaciones mecanismos y dispositivos eldctrdnicos de exiraordi-
nario precio, procedentes normalmente de paises extranjeros que obligen -
el empleo de divisas.

Sustancialmente el aparato consiste en uns serie de horquillas-
basculantes sobre su propio eje, montadas sobre una plataforma que gire -
alrededor de un eje ceniral. En el exiremo opuesto de cada horquilla exis

te un rodamiento que apoya inferiormente sobre unas pista circular, que -

.permenece fija, solidaria y concénirica con sl volante interior, en la que

hay intercalados unos puentes mdviles, mnidos a la articulacidn mediante=-
ung yarilla roscada y sobre la que va nmontade un contrapeso desplazable.—
Ademés de lo anterior, dicha pista posee un escaldn concavo y se completa
el sistema con un alimentador de botes, sin-cronizado con el paso de las-
horquillas y tres cintas transportadoras para la retirada de botes ya pa-
sados.

Para la mejor comprensidn de cuanto antecede, se acompafian hojas
de planos en los ¢ue se representa esqueméticamente la invencidn, que & -
continuseidn y con referenciaz & los mismos dibujos se describe detallaca-
mente.

la figura primers representz en planta el aparato sutomdtico de
pesado de botes, en la que pudde apreciarse la disposicidn del alimentador

de entrads, transporte y szlida de los botes,
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En la segunda figure se muestra un detalle del juego de palan-

cas y con?rapesos, envargados de efectuar la pesala.

. JDe acuerdo con las figuras'que se adjumtan & titulo de ejemplo
$lustrativo no limitativo, el invento estd integrado por una plurslidad-
de horguillas -1,2,3-, caladas y basculantes en el eje -15-, montado so-
bre la plataforme =—4- que gira alrededor del eje central =17=-.

Dichas horquillas poseen en el extremo opuesto sendos rodamien
tos -16- gque apoyen inferiormente scbre la pista =5~ gue permanece fija=—
y solidaria con el volante interior =22-, En esta pista hay intercaladcs
unos puentes mdviles =6~ y un rehundidd cdncavo —21- y se completa el =
dispositivo activo con las varillas roscadas -8—, unides por un extremo-
a los dichos puentes y por el otrc a la articulacién ~T-y que las permi-
ta juego, mientras gue sobre ellas van montados los contrapesos =9,9'- -
con posibilidad de desplazamiento a lo largo de las mismas.

En la figura primera puede apreciarse la disposicidn del alimen
tador -1l0- gue mediante un dispositivo de levas produce la aperiura de -
les ufias -l4-, permitiendo el pasc de los botes -18,18'- en el sistemac-
pesante, que se complementa con las cintas transporiadoras =1lly1l2 y 13~
de retirada de envase llenos.

FUNCIONAMIENTO.El alimentador =10-, sincronizado con el movi -
miento ciroular de las horguillas -1,2,3- transporta los botes -18,18;19,
20-, ‘1o que permite el perfecto encaje y alojamlenio de los mismos en el
interior de éstas, una vez dentro de lae horquilla es arrastrado merced-
al giro de la plataforma -4-, manteniendose suspendido por la pestafia de
su partd superior. El rodamiento 16~ del extiremo de la palanca, opuesto-
a la horgquilla, apoya y deslize bajo la pista =5~ que permanece fija, al
llegar dicho rodamiento al puente movil =6-, si el esfuerzo de palanca, ®
producido por el peso del bote, es superior al que ejerce el brazo rosca
do =8~ con su contrapesc =9- hard cue se levante la pieza mévil =6-,arti

culzada en -T-, con lo que, la horguilla baje y el bote gue iba suspendi-
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do de ellay apoya sobre la cinta transporiadors -1ll=-, que lo arrastra en-
el sentido de la flecha hacia el punto de recogida ds botes llenos y esto~ ‘
ocurre siempre, que dicho bote tenga peso en exceso. |

5i el bote lleva su peso justo, el esfuerzo producido en €1 ==
primer puente -6~y no serd suficiente para levantar el contrapsso, en su—
yo caso continfia su camino cireular uniforme hasts llegar 2l segundo puen
te =6%, el cual, se levantard vencido por el pesc del bote, que en este=e
caso si es suficiente para mover este contrapeso, que puede ser menor que
el anterior o tener un brazo menor de palenca, depositdndose el bote en —
la cinta -12- que también lo trensporta al punto de recogida.

Finalmente, en el caso de gue el bote lleve falta de peso, pasg
T4 sin mover ninguno de los contrapesosy perc al seguir deslizande el ro-
Camiento sobre la pista, encuentras el escaldn cbneavo,~21-, que ejerce la
misma funcidn que los anteriores dispositivos, ya que sube el rodamiento-
¥ baja por tanto la horguilla, lo gque oblige & que el bote falto de peso-
apoye sobre la cinta transportadora ~1l3- que lo arrastza hacia el punto -
de redogida, continuando las horguillas vacias su giro para encontrar nug
vos botes, en una sucesidn indefinida de ciclos repetitivos a 1o largo de-~
la jornada de trzbajo.

"En el caso de manejar botes de distinto formato, basia cambiar
las horquillas, segin sean de mayor o menor didmetro, y bajar las tres -
cintas de arrasire o subirlas de acuerdc con las medidas apuntadas, PoOr =~
otro lado, los contrapesos son asimismo gemeduasbles para los distintos for
matos.

Ia figura 28 muesira mlocuentemente el proceso ¥ funcionamiento
del sistema, representendo en trazo llenoc la palanca portando el bote y -
en trazo discontinuo el movimiento de descenso que obligas a que el bote =
descanse sobre laz cinta transportadora, el sentido de las Fflachas narca =
das, aclara aun mids dicho movimiento, haciendo innecesario extenderse en-

mas explicaciones.
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las ventajas que aporta este sistema son evidentes y pueden re-
sumurge en:
a)e~ Pesado automdtico de botes y su selec€idn en tres grupos, botes con-
exceso de peso, con peso justo y con falta de peso.
b)e~ Importante shorro de mano de obra y de tiempo empleado en este menes
texr.
c)e= Gran exactitud de pesadm, evitando devoluciones y reclamaciones, ya-
que con este mecanismo se puede regular los contrapesos, mediante la ros-
ca de la varilla, obteniendo pesadas con una precisidn de hasta fracciones
de gramoe
d)e~ Economfa de adquisicidn, ya que su sencillez , exenta de complicados
mecanismos, permite fabricarla a un precic aseguible en comparacidn con -
las micuinas de pesar a base de dispositivos electrdnicos.

@)e— hhorro de divisas, en el caso de tener gue comprar & un pafs extran—
jero una de les referidas méguines de gran precisidn.

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de este inven-
to, as{ como la manera de poderlo llevars¥ a la practica, se hace constar-
gque en el mismo podrén ser variables los materiales, formas, dimensiones-
y en general todos aguellos defalles accesorios o secundarios gue no alte
ren, cambién ni modifiquen la esencialidad propuesta.

Ios términos en gue queda redactada esta memoria son ciertos y-
fuel reflejo del objeto descrifo, debiéndose interpretar en su sentido -~
mis amplio y nunca en forma limifativa.

Bl Inventor se reserva el derecho de solicitar los oportunos -
certificados de adicidn que en el futuro la practica y los awances téoni-
cos gel momento pudieran aconsejar.

la Patente de Invencidn que se solicite en Espafia y sus Posesig
nes por veinte afifis, segin legislacidn vigeni¢, deberd recaer sobre ZApa-
rato automidtico mecinico para pesaco de hotes de conserva'y de acueréo con

las caracteristicas de las siguientess
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18, Aparato automdtico mecdnico para pesado ds botes de conservay CaTac

REIVINDICACIONES

terizado por cdmprender un dispositivo sincfbnizado que se organiza a ba
se de una pluralidad de piezas horquillas basculantes sobre su propic -

135 ejey montadas schre una plataforma circular que gira alrededor de wn eje
central, dotado de radios que solidarizan un volante fijo, que a su vesz,
une una pista circular fija, dotada de dos puentes méviles y un escaldn-
cdneavo y porgue en el ektremo opussto dge cada horquilla existe un roda
miento que apoya inferiormente sobre la referida:pisfa circular, mientras

140 que los dos puentes mdviles estan unidosasendas articulaciones, mediante
respectivaé'varillas roscadas Y sobre las cuales vam-montado un contrape
so desplazable zxizlmente, que permite alargar o acortar su brazo de pa-
lanca de acuerdo con distintos formatos de los botes,completdndose la -
disposicién con un zlimentador de envases llenos y ires cintas fransporta

145 doras para retirads de los mismos una vez pedados ¥ clasificados, todo -
ello sincronizado con el movimiento circular del sistema pesante, qus -
también rreve ol cambio de las piezas horquillas segin sea mayor o menor
el difmetro de los botes.

28, UAPARATE AUTONATICO FECANTICO PARA FESADO TE BOTES DE CORSERVA".~

Segin queda sustancialmente descrito y reivindicado en esta ne
moria que conta de seis hojas numeradas y mecanografiadas por una sola -
de sus earas, & las que se acompafian hojas de planos para una mejor com-

prensidn.

Madrids | 4 ABR 1957
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