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wPerfeccionamientos en 1z construccidn de mezcla-
dores",

- wmm tw ees W W e

Folbcitante: CONSTRUCTIONS JECANIQUES LOTA S.A., entidad frencesa,

residente en 38, Avenue de la Timone, 13, MARSEILLE,

Francia,
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La presente invencion se refisre
2 los aparatos mezeladores Gestinzndos a realizer, -

- LY 0 - S "
por ejemplo, la hom genelza016n, lz diswversion o la

1
-

enulsionzeidn de sustancias contenidas en una rila o

5, tangue. La invencidn tiene més partioularmente por
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tremo de un brazo monbtado sin gpoyo sobre un sopor—

te, un motor al que va conectado un érbol, arrastrg
do directamente por el motor, cuyo extremo inferior
estd provisto de una turbina de agitacién 0 de dise-
persidn.

Los aparatos usuales son o bien f£i
jos, o bien de transmisidn flexible.

Sobre los mezeladores fijos, el -
drbol porta—turbina es rigido y ocupa una posicidn -
invariabls, en prinecipio vertical, Pueden utilizar-
se colocando la turbina en el centro de la pila, lo
cual conduce a un arrastre de las-éustancias a traba
jar en un movimiento de rotacidn del conjunto.

Iz fuerza centrifuga crea rapida-
mente un embudo en el centro de la pilz o tangue (qg
vitacion) v la turbina, al aspirar aire, pierde en -
gran parte su eficacia.

Por otra pzrte, los bofdes de pi-
la, sobre todo en lgz proximidad del fondo, coirespog
den siempre a una zona én la cual las mezclas son im
perfectas y donde se depositan los productos més den
S0S.

Si se 44 al &rbol, uma ppsicidn -
descentrada debido a la situacidn de la pila o por la
inelinacidn del érbol porta-turbina, se obtiene la -~
ventaja de retraser la apericion del fendmeno de ca-
vitacidn; esta solucidon presenta, sin embarzo, el in
conveniente de reducir lz capacidad del aparato, pues

t0 gue el flujo engendrado por lg turbina no alcanza
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la parte de pila més alejada que corresvonde al maxi
mo del excentrado.

En el segundo tipo de mezclador,
el 4rbol motor esté ﬁispuesto verticalmente, pero se
prolonga por wna transmisidn flexible que permite que
la turbina describa en el interior de la pila un mo-
vimiento plenetario. Iste principio permite obtener
nzgelas perfectamente homogéneas ¥ bordes de »ilas -
eficazmente limpiados. Evita igualmnente la cavita-
cidn.

Sin embargo, el gran inconvenien-—
te de los aparatos de este tipo reside en ls utiliza
cidn de los flexibles gue, bajo el efecto del par al
gue quedan sometidos mientras ocupan las posiciones
nas diversas en el curso del funcionamiento, sufren
deformaciones perjudicizles a su duracidn y a la se-
guridad del operador. Por otre parte, no presentan
una estangueidad suficiente a los productos de engra
Se necesarios pzra su empleo,

Ta invencion tiens por objeto eli
minar estos inconvenientes, Propone la misma un apa
rato mezeclador del tipo de arbol rigido, caracteriza
do por el hecho &e que el notor se halla montado sobre
el soporte por una suspensidn de carddn.

El conjunto constitufdo por el mo
tor, el drbol porta-turbina y la turbina estd, pues,
enteramente libre con relacidn a la vertical, 10 cual
peraive gue le turbina deseribz, de una manera conti
nua y particularmente flexible, un movimiento plane-

tario a lo largo de las psredes Ge la pila, cueles-
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modo, todes las zonas de la masa en tratamiento se -
beneficien de una accion de la turbina con el mismo
grado de intensidad,

Por otfa parte, este movimiento -
evite la sntrads en.rotaoién del conjunto de la masa
trabajada en torno ad eje de la pila, como es el ca-
so en los aparatos cuyo drbol ocupa una posicidn in-
varisble y la aparicién de los fendmenos de cavita-
cidn. 56lo tiene lugar con velocidades de eyeocidn mu
cho més elevadas que las que admiten los mezcladores
usuales,

E1 montaje en-cardén se realiza,
por ejemplo, por medio de un eje horizontal gque une

al soporte el brazo montado al aire o en falso, que,

por su parte, constituye un soporte en el que gira un

eje perpendicular al eje horigontal y solidario de

una chapa sobre cuyos.extremos va montado el motor -~
-~ o 4 .

en Gisposicion oscilante,

Segun otra caracter{stica de la

invencidn, el brazo en falso va igualmente unido, =
por un enlace inextensible,ia uno de los extremos de
u dispositivo elastico inextensible, cuyo otro ex-
tremo va fijado al soporte, de modo que se ejerce so
bre el enlace inextensible uha fuerza de traceion que
compensa sensiblemente el peso del conjunto constitui
do por el motor y el érbol. Resultado de ello es =
que el conjunto puede desplazarse verticalmente 2 ma
no, con un reducido esfuerzo, para obiensr uns egi~

« ! . o s .
tacion al nivel deseado de las sustancias contenidas
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en el reciniente.
Para aumentar la capacidsd del -
aparato, puede preverse lgualmente un dispositivo -
motor auxiliar de recorrido rectilineo cuyo elemento
mévil presente un punto de unidn al que vayan fijados
lo; extremos adyacentes del enlace inextensible y -
del dispositivo elastico.

Este disposicidn permite sustituir
al trabajo f{sico de un operador, la =ccidn de una -
fuente motriz y, por consiguiente aumentar a un tiem
po la carga soportada por el brazo montado 2l aire y
la mesa de materias a mezeclar. Gracias a los medios
elasticos, realizados por ejemplo bajo la forma de -
zuelles, que compensen esta carga, el dispositivo mo
tor auwxiliar pusde ser de un volimen y de una poten-—
cia relativamente débiles. Este dispositivo motor -
estars ventajosamente constitufdo por un gato hidrau
lico gque forma, de preferencia, parie de un conjunto
electro~hidraulico de accionamiento que permite una
marcha enteramente aubomdtica del aparato, en las tres
dimensiones del espacio, zracias principalmente a -
contactos de fin de recorrido accionados por ol ele-
mento mévil del dispositivo motor.

El 4rbol estd de prefsrencia pro-
tegido por una envoltura tubulzr cuyo extremo infe-~
rior se halla provisto de un elemento anular de dia~
metro superior al didmetro de l2 +turbina, de modo -
que 21 Arvol no se encusnire soustido a esfusrzo al-
guno de flexidn ¥y que, por otra parte, el esfuerzo =

que tiende a aplicar la turbina sobre el borde de la
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pila es absorbido pgi éi elemento tubular. ILa parte

inferior del arbol estd dotada de unos elementos pe~

rg asegurar la estanquidad entre este y la cobertura

tubular que lo rodea, y de este modo impedir el paso

del fluido en el que se iniroduce a su interior y evi
tando las acciones dafiinas que este fluido puede ejer
cer sobre los 6rganos interiores de movimiento de la

turbina,

La invencion serd explicads en dg
talle, de modo puramente indicativo, en el curso de
la descripcidn que sigue.

En los planos anexos, dades unica
mente a t{tulo de ejemplo: -

La figura 1 es una vista de con-
Junto esQuemética de un aparato mezelador conforme a
la invencién;

La figura 2 es una vista esquema-
tica con supresidn del aparato de la figura 1;

La figura 3 es una vista parcial
de la parte inferior del arbol, que muestra los medios
de estanquidad previstos entre este diltimo y la cober
tura tubular que lo rodes;

La figura 4 es una vista andloga
a la figura 2 de un mezclador que comprende un dispo
sitivo motor auxiliar,

La figura 5 es un esguema de ac-
cionamiento electro-hidrdulico del aparato,de la fi=-
gura 4.

El gparato representado en las fi

guras 1 y 2 comprende un cuerpo 1, fijado sobre una
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guperficie de montaje 2 (pared o so orte) Bn la -
parte superior del cuerpo 1, va articulado mediante .
un eje horizontal 3, un brazo montado en falso o al
aire 4, que constituye un montaje en el centro del -
cual gira un eje 6 perpendicular al eje 3, y que es
solidario del fondo jg fle una chapa % sobre los ex—
tremos de la cual se halla montado oscilante median-
te unos ejes 8, pervendiculares gl eje 6, un motor -
eldctrico 9 que arrastra directamente un Arbol 1l cu
yo extremo inferior estéd provisto de una turbina de
agitacién o de dispersién 12, destinada a ser sumer-
glda en una pila o tangue A que contiene las sustan-
clas a mezclar o dispersar,

Ia accidn de esta turbina puede -
situarse al nivel deseado por el efecto del eje hori
zontal 3 que permite al brazo montado al aire 4 osci
lar entre las dos posiciones representadas en trazos
interrumpidos y que corresponden a un angulo de 902
por ejemplo, |

Esta oscilacién del brazo se obtie
ne mediante el empuje hacia arriba, o la traccidn ha
cia abajo que ejerce el operador sobre la cubierta =
tubular de proteccién 10 que rodea el arbol porta-tur
bing 11,

El esfuerzo necesario para 1o0s deg
plazemientos del conjuhto brazo-motor-irbol es nuy re
ducido con el aparato descrito, gracias al dispositi
vo extensible constitufdo por umos muelles 23 cuyo -
extremo inferior es solidario de la parte fija 16 del

cuerpo y el extremo superior unido a una cadena 19 -
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que pasa sobre un rodille de guia 15 y va fi‘;jvado a -
un herraje 22 del brazo 4.

La posicién del eje del rodillo -
15, la eleccidn de su didmetro, y la flexibilidad de
los muelleé 23, se determinan de manera que en todas
las posiciones del brazo 4, la accidn de los muelles
compenss sensiblemente el peso de las partes méviles,

En la parte de la cadena 19 situa
da entre los muelles y el rodillo 15, se mantienen dos
zapatas 55 y 56 (una de las cuales, 56, va provista
de un endentado) entre unas gufas 5? y 58, solidariss
por su parte el soporite fijo, y pueden inmovilizer -
la cadena bajo el efecto de ﬁn muelle 59 dispuesto -
entrs les dos gulas y bloguear asi el eparato en wn
determinado nivel,

Unz palanca 71 unidé por una articu
laeidn %2 a la zapata 56 permite desbloguear el apa-
rato a fin de conseguir un movimiento vertical.

Otro medio de bloquear el mezclador
& la altura deseada, consiste en ajustar un disposi-
%ivo de friccidn interpuesto entre el brazo 4 y el -
soporte fijo 1 concéntricamente al eje horizontal 3.

Gracias al montaje del tipo cardsn
del motor 9, que gueda suspendido a la altura de su
centro de gravedad, laz turbina 12 experimenta un mo-
vimiento planetario por reaccidn de las sustancias -
tratades, segtm se indica en la figura 1 por la fle-
cha £. Ia turbine 12 estd protegida comira todo con

tacto con la pared de la pila A por un anillo 10a fi

jado a la perte inferior de la cubierta 10.
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La figura 3 muestra aeg mxr::
mo inferior del &rbol porta~turbina 11 se halla, con
respecto a la cubierta 10, soportado y centrado me-
diante un rodamiento de bolas 73 cuyo anillo extermo
ajusta en un ensanche 70 de la cubierta 10.

Un manguito T4 enroscado por deba
jo del tubo 10 sobre el extremo ensanchado 70 de es=-
te Ultimo sustente dos anillos de estanguidad en cau
cho 76 78, de seccidn en U, espaciados entre si ¥y es
raciados del rodamiento 73 ¥y cuyos labios 763, 78a -
van montados en oposicidn, lo que impide que el lubri
cante contenido entre los Gos anillos en la camara -
77 ¥y destinado a reducir el frotamiento de los labios
76a, 78z en contacto con el arbol 11, escape hacia ~
arriba o hacia abajo.

Un anillo 79, en bronce o en mate
rie pléstica, va ajustado en el extremo inferior del
manguito 74 donde queda retenido por el engarce 75,

a cierta distancia por debajo del anillo inferior 78.
La cavidad 79a del anillo 79 presenta cierto juego,
por ejemplo de 0,2 a 0,3 mm, con respecto al drbol 11,
de modo que no hay nunca contacto entre el drbol y el
anillo y que el 1{qrido o mezcla pastosa en el que se
sumerge el extremo inferior del tubo 10, tiende a as
cender en el espacio anular libre as{ previstdp en el
interior éel anillo 79, conprimiendo el gire reteni-
do hecia arriba por el amillo 78, que por reaccién -

tiende a detener la subida de 1liquido.

s o .—" >
Un efecto de estanguidad identico

se crea gor une gorganta heliccidel 81 formada en la
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cgvidad 79%a del anillo 79, dado que el sentido de la

hélice correspondiente es tal que el anillo lfquido
formado en el interior del anillo 79, cocmprendido en
la gargzanta 81, y al cual confiere la tensidn capilar

clerta cohesidn, tiende a ser rechazado haeia abajo

cusndo el grbol 11 se encuentra en rotacidn, Ie hé-

lice es, por ejemplo, recta para un 4rbol gue gira -
enel sentido de las agujas de un reloj visto desde -
arriba,

El labio 78z del anillo inferior
78 queda asi sienpre el abrigo de la accidn eventual
del 1{quido que puede ser mecénica (abresién), £{si-
ca (desecacidn) o quimica (corrosidn).

Por su parte, el anillo superior
76 se opone a lz salida hacia abajo de la grasa pro-
cedente del rodamiento 73 y que puede ser diferente
del lubrificante contenido en la cémara 77.

Segin el ejemplo Ge ejecucidn de
la,figura 4, el movimiento angular del brazo 4, que
permite un trabajo de la turbina a un nivel variable,
es engendrado por un geto hidrdulico 13, disxpuesto -
en el interior Gel cuerpo 1, cuyo cilindro 14 va Fi-
jefo ror su fondo sobre el monitaje 16 solicdario del
cuerro y cuyo véstago 17 presenta en su extremo 17z
un enlece 18 al que va fijade uno de los extremos de
la cadena 19 que pasa sobre unos rodillos de gufa 20,
21, |

Tos muslles de traccidn 23 que se
interponen entre el montaje fijo 16 y un herraje 24

P . o . o ’ -
solidario cel exiremo 17& del vasiago de suto 17, =
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ejercen de una manerza permanente una aceidn compensa
dora. El recorrido de entrada del véstago 173 se pro
voca (figuras 4 y 5) por la admisidn. de fltido bajo
presién en un conducto 25 gque comunica el caudal de
salida de una bomba hidrdulica 26, arrastrada por un
motor 2% y cuya aspiracidn 28 va acoplada a un depd-
sito 29, al extremo superior del ecilindro 14 que va
iguvalmente unido, por un conducto 31 a una vélvule -

electromag znética 32, cuya apertura actua el retorno

-
R

. " . - - -
el f1 o al cdeposito 29 pare el recorrido ¢e salila

i 7]
ot

{~

dsl véstaso del zato, 17, al gue corresponde un mMovi
miento de descenso del &rbol 11,
La posicion del eje del rodillo -~
superior 21 7y la flexibilidad de los nmuelles 23 Be -
Geterminen por ejemplo de modo gue en las posiclones
extremas del brazo 4 la aceidn Ge los muelles 23 con
rensa el 8C: del peso Gel conjunto suspendido., EL -
esfuergo a aroriar por el gato 13 para levantar lss
sartes méviles no sers, aperte Ge,los frotezientos,
a8 que Gel 20% del esfuerzo total necesario y, en -
le posicidn horizontal del brazo (con la hipdtesis -
de un movimiento total de 802) de 0,2 , 0 sea =
Tos 408
26 ¢ Gel peso eprorinzdareste. En tales condicio
nes, un gato de dimensiones recducidas pernite obte-
ner vn movimiento vertical rapido no soniende en jue
g0 s8ino umo potencia muy Gébil,
Sobre el herraje 24 ve fijada una

raxpa vertical 33 cuyos exiremos 33a, 33, cooperan

e .

= e ey - - - LRI - 4 L]
rea 2evivansote com un intery.otor imstantanec 34 de

cierre de la elaciro-vilvule 2 3 con uvm ecumulEdow
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temporizade 36, gque acciona la aperiura de la elec-

tro-valvula 32, al mismo tiempo gque el corte de la 2
limentacién eléctrice del molino 27, EL comtecto 34
ocupa wma posicion inveriable en ¢l cuerpo 1, pero -
el contacto 36 puede regularse en altura nor el he-~
cho de estar moniadc sobre un véstago deslizante 37
gue, una varilla 38 pérmite desplazar por medio de -
una palanca 39, con miras al ajuste del recorrido au
tomatice Gel gato y, por consiguiente, de la ampli-
tud del movimiento vertical del conjunto motor 9 -
drbol 11.

El esquena electro-hidraulico de
la figura 5, muestra de manara mas precisz le funcidn
de los contzctos 34 y 36, asi como sus enlsces con -
los drgenos a acciomar. Kuestra taxbién que el aceio
naziento del gato 13 puede efecitunarse manvzlmente por
redio de un inversor 41, representado en trazo conti
nuo en la posicién de marcha automéiica, pero suscep
tible de desplazerse & la posicidn de marcha manual,
representada en trazos interrumpidos. Este inversor
va montado scbre el conductor 42 de un circuifo de -
accicnaniento, conectadeo al contactor-disyuntor 43 -
que une la 1linea trifésica 44 el motor 27 de la bom=
ba 26, En 1z posicidn representada del esquema de -
accionamiento, se alimenta el motor 27, excitandose
el ccntactor por el conducvor 42 sobre el gue se cig
rran los contzcios fijos e, £ del conmutador 36. Que
da cerrada la electro-valvula 32, ya que la 1linea 46
que la conceta al conductor 42 se coria a la altura

de los contzcios fijos ¢, § del commuteder 36. En -
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censecuencia, el gato 14 se halls en curso de enira-

.

da y el conjunto motor-arbol-turbine se eleva. OCuan
o la rampa 33 alcanza sl conmutador 36, se abren los
contzctos ¢, £ y se cierran los contactos g, d, con
lo que se interrumpe la alimentacich del métor o7 de
la bomba hidréulica, mientras que el electrc-iman de
la vaivala 32 es excitado por los contactos cerrados
¢ &y a, b del conductor 46, Cuando abre le valvu-
la 32, inicia el bastago del gato l'fssu movimiento -
de salida y, entretanto, el érbol 11 empisza a des-
cender, =ste Gescenso continde haste que la rampa -
33, al alcanzar al interruptor 34, sbre 1os contactos
2 b y cierra nuevamente la valvula 32. Debido al heg
cho Ge la temporis saciln Gel conmutador 35, los contag
tos g,f vermanecen aun abiertos, con lo gque la azita
cibn vor la turbina 12 gl nivel més bzjo de la nesa
a ggiter se rrolonga hasta el romento en gue, al,ce-
sar la temporizacién, se cierran de nuevo 1los contac
tos ¢ £ y provocan la puesta en marcha de la bomba -
25,
Cuando el inversor 41 estd en posi

cién de marcha manual, el accionamiento c¢e los conmu

tadores 47, 48 gue cierran los contagtos j, k y 1, m,
nontados sobre los concuctores 42, 51 provoca resrec

tivemeinte el descenso o la subida del conjunto motor-

Unos indicedores luminoscs 52, 53,

5L selielan restectivanenis ls puesta del circuito en
. ! -

mareka automética, la onerccidn de ¢esceuso v la one

. ! ~ -
roeiln de subide del srbol 11.
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Quede bien euntendido que la inven

cidn no se limita a las particulasridedes de ejecucidn
representadas y descritas, que S0lo se han dado & t1
tulo de ejemplo.

N O T A

beserita suficientemente la natu~
raleze del invento, zsi como la manera de realizarlo
en ls practica, Gebe hacerse constar que las disposi
ciones anteriormente indicades son suscevntibles de -
modificaclones de detalle en cuanto no alteren su -
principio fundarmental. También se hace constar que
el invento corresponde 2 una sclicitud de palenig rre
sentadss en Francia con fechas 25 y 28 de abril cde -
1,956, bajo loc mimeros 58,844 y 59.465, acogiéndose
vor tanto a los beneficios que conceden los Convenios
Internacionales en vigor, siendo lo que constituye -
la esencia Gel referido invento y por lo que se soli
cite Patente de Invencidn por 20 afios en Bspaiia so-
bre: "FERFECCIOWAIZNTCS EX LA CCHSTRUCCION DE LEZCLA
DORES "} caracterizandose por lo siguientes

12,~ Perfeccionanientos en la cons
truccidn de mezcladores, del +tipo que réaliza opera-
ciones como, la homogeneizaoién, la dispersién o la

=

enulsidn de sustaencias contenidas en upa pila o tan~
que que comprende en el extremo de un brazo montado
al sire, sustentado en un soporte, un moitor al que vé
conectade un érbol, accionado directamente por el mo
tor, cuyo extremo inferior estd srovisto de una tur-

bina de agitacién, caracterizadc porque ¢l moter -

trincinal ce monta scbre ¢l sorporbe ror UnA SuS en=
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eidn en carddn, disponiéndose entre dicho exisemo -
libre, del 2rbol que es fijo ¥ el drgano giratorio o
turbina un dispositive para asegurar ls estanguidad
entre ellos,

28 ,- Perfeccionamientos, segim la
reivindicacidn 1, caracterizados porgue el brazo mon
tado al aire o en falso se conunica igualmente por un
enlace inextensible a uno de los extremos de un dispo
sitivo elds%ico extansible, cuyo otro extremo se fija
al soporte, con lo gue se ejerce sobre el enlace inex
tensible una fuerza Ge traccion gque compensa sensible

nijurto constitufds ror el moior

-—u

mente el peso del co
v el &rbol,

38,~ Perfeccionemientos, segin rei
vindicacion 2, carscterizados porgue el enlace flexi
ble se constituye mediante una cadena,

48,~ Perfeccionamientos sezim rei
vingicoeidn 2, caracterizados porgue el enlesce flexi
ble se desliue sobre uno o varios rodilles de gula,

58,~ Perfcccionamientos sezin la
weivindicacidn 2, carzcterizados porgque el disposit
vo eléstico se constituye con unos muelles de trac-
cicn.,

62,-~ Ferfceclonamientcs segﬁn las
reivindiczciones 2 a 5, ceraecterizados norque se di
Tone un Gispositive wotor awrilicy de recorrido rec—
tilineo cuyo elemento mévil presenta un punto Ge Si-
sacion al que Se fijan log exivenmos adyacentes del -
enlzes inentencible y lel diniolitive cllstico.

A K3 K3 . . K ~ - ’4
T8,- Seriecclorzaientes, cegtn la
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reivindicecicn &, caracterizados ctorgue el disposi-
tivo motor awxilisr se constituye con un gato de ae-
cionamiento por flvido,

88,- Perfeccionamientos, segim la
reivindicseidn 7, ceracterizados porque el gato hi-
dréulico y su cilindro se unen por dos conductos res
pectivamente 2 la eyeccién de una bomba ¥ & una val-
vuls electro—magnética sdaptada para comunicar con -
el dep 0sito de la bomba.

08, ~ PerrfeBcionamientos, segﬁn la
veivindicacidn B8, caracterizades porque el motor elée
trico Ge la torba y el electro-imdn de la valvula se
montan en un circuftp gue conprende Como 6rgano de -
accionamiento un interruptor y un conmutader, soneti
dos a la sccidn del visiazo del geto.

1C8,- Perfeccionanientos, uevun -
la reivindicacidn 9, carecterizados porgue ¢l connu~

tefor accions en una de sus rosicionss lz marcha del

motor Ge la bomba nil réulica, ¥ en su otre posicién,

gue quedas fefinida por lz accidn ejercida por el vég
tago del gato a1l final de su envolada de entrada, gue
corresponde 2 ls posioién alta del conjunto motor -~

principal-&drbol de turbina, la aperiura de la valvu-

la electro-magnética, nera lograr el movimieanto ds -

descenso de dicho conjuntol

112,- Perfeccionanientos, segin -
las reivindicaciones 9 6 10, carscterizados porgue -
el interruptor 2s accionado de mode gque cierre la -
viivels elcetro-magnétics gl final del recorvido de

L - 4 n - -
salica del vasiazo del jate, gue corres;onde a la 1O



sioidén baja del cenjunto motor principel-frbol de tur
bina,

128,~ Perfeccionamicntos, segin -
la reivindicacidn 11, caracterizados porque el conmu

5, tador estéd temporizado, Ge tal modo que después del
cierre de la vélvula electro-magnética por el inte-
rruptor, no se efectile la nueve puesta en mercha del
motor de la bomba hiérdulica hasta transcurrido ciexr
to tiempo,

10. 138,~ Perfeccionamientos, segzin -
ung de las reivindicaciones 7 a 12, carzcterizados -
porgue la amplitud cel recorrido avtomético del gato
wuefe regularse ror un d2silezsmiento del inbearruptor
o del conmutzdor,

15. 1428 ,~ Perfeccionamientos, segﬁn la
reivindicecidn 1, caracterizados porque en el extre-~
o inferior Gel &rbol se disyone por lo menos un elg
mento de estanguided flexible en contacto deslizante
con el drgano giratorio y por debajo de este elemento,

20, un anillo situado en el extremo del cuerso, cuya cavi
ced presenta cierto Jjuego ccn respscto al 6rgano gi-
ratorio,

158,~ Perfeccionamientos, segim -
reivindicsciln 14, caracterizados porque ¢l elemento

25, de estanquidad flexible o 2guél de los elementos fle
xibles gue se situa inmedistamente por encima del -
anillo presenta un labio disiuesto de tal modo que -
el sunerjirse en un medio liguido o pesicso el exire
o del cuerpo, el aire que guede por encina del ani~

- e £ s
20, ilo y gve es ceuprimido por la subida del liguido =
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15,

20,
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tiende a aplicer el baio en contzcto con el drgano -

giratorio,

168,- Perfeccionamientos, segim -
las reivindicaciones 14 § 15, caracterizados porgue
se dispone en la cavidad del anillo, una garganta he
licoidal de tal modo, que el anillo 1fquido que tien
de a formarse en el interior del anillo y que llena
la garganta helicoidal es rechazado hacia abajo cuan
do gira el drgano,

l%é.— Perfeccionamientos, segin -
la reivindicacidn 14, caracterizados porque en el ex
tremo inferior del érbol se Gisponen dos anillos de
estanquidad Flexibles cuyos labios se montan en opo-
sicidn.

188 ,~ Perfeccionamientos, sezin las
reivindicaciones 14 a 17, caracterizados porque el a
nillo superior reitiene el lubricante del rodamiento
eventualmente previsto por encima de este 2nillo pa-
ra el giro del érbol dentro del ecuerpo o cubierta,

198 .~ Perfeccionamientos, segin
reivindicaciones 14 a 18, caracterizados porque los
dos anillos delimitan una cémara que contiene un iu
bricante destinade 2 reducir el frotamiento y el =~
desgaste Ge los labios en contacto con el drgeno gi
ratorio,

20&,~ Perfeccionamientos en la -
construccion de mezeladores; tel y como quede sustan
cialmente descrito en la presente Memoria y en los -~

ad juntos dibujos,



Esta MNemoria %o

. N 4 A
ve hojas, escritas a mequina por una scla cara.
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