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Se conocen apisonadoras que tienen dos ruedas motril 

oes provistas cada una de un vibrador. La mayoría de las 

veces estas dos ruedas están montadas rígidamente en un 

bastidor y el conductor asegura la dirección de la máquina 

haciéndola patinar lateralmente con la ayuda de un mando; 

de dirección.

Durante un trabajo en curva, por ejemplo en un cru­

ce o en una esquina de calle, estas apisonadoras sufren un 

deslizamiento lateral, lo que deteriora el revestimiento.
t

Además, no siendo plano el suelo a apisonar, sucede fre- ¡

!cuentemente que las dos ruedas no apoyan sobre el suelo eni 

¡toda su anchura, lo que determina un bajo rendimiento y ¡ 

luna pérdida de adherencia. Por otra parte, el conductor j 
'de la apisonadora, debiendo, para virar, empujar la máqui- 

;na lateralmente con un esfuerzo importante, se fatiga r á - ;

:pídamente. ;

Se conocen igualmente apisonadoras con ruedas vibra-.
i

!doras y motrices, en las cuales el rodillo trasero está 

¡llevado' por un bastidor con relación al cual está montado 

pivotante el rodillo delantero alrededor de un eje verti­

cal. Estas apisonadoras remedian en parte los inconvenien­

tes mencionados más arriba pero no permiten además una bue 

na adaptación de los rodillos sobre el suelo. Además, ca­

da uno de los vibradores es movid.o de manera independien­

te por un motor eléctrico, de manera que no giran en sin­

cronismo y que las vibraciones son irregulares.
La presente invención tiene por el contrario por ob- 

;jero una apisonadora de dos ruedas motrices y vibradoras i
- " i: que resulta completamente satisfactoria. }

!
La apisonadora seiún la invención está caracterizada3386:5
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¡porque cada, una de las ruedas está llevada por un basti-

jdor independiente, uno de los cuales soporta al menos un
!
motor de impulsión, estando los dos bastiores unidos uno a 

otro por una junta universal, y porque los dos vibradores 3 

estén unidos uno a otro por una transmisión homocinótica
<

de árbol deslizante, de manera que pueden girar en sincro­

nismo.

En un modo de realización ventajoso de la invención,; 

cada uno de los vibradores está constituido por un árbol 

con desequilibrio, coaxial a la rueda correspondiente. ¡ 

i Se describe a continuación a titulo de ejemplo no !

^limitativo, un modo de realización de una apisonadora se­

gún la invención, con referencia al dibujo esquemático ad­

junto, en el cual:

La figura 1 es una vista en alzado de la apisonado­

ra;

La figura 2 es una vista en planta que muestra la in 

pulsión de los vibradores;

La figura 3 es una vista semejante a la figura 2, ¡

,con ángulo de viraje; ;

La figura 4 muestra cómo se adantan las ruedas al

a " !
)

La figura 5 es una vista similar a la figura 4, en ¡ 

el caso de una apisonadora de tipo usual.

En el dibujo, la apisonadora tiene dos bastidores o

] chasis 1 y 2 en cada uno de los cuales puede girar una rué!
¡ * 1  
¡ da 3 6 Por otra parte, en cada una de estas ruedas 3 y

!4 puede giran un árbol con.desequilibrio 5 ó 6.

Los dos bastidores 1 y 2 están unidos uno a otro

por una junta universal cuyo centro 7 se encuentra en el
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i plano de los ejes de las ruedas 3 y 4, a igual distancia . 

de estos dos ejes, y en el plano medio de cada una de las 

dos ruedas. Esta junta podría estar constituida por ejem­

plo por una rótula, pero, en el ejemplo de realización re­

presentado , es del tipo de cardán y comprende un eje horiy 

zontal 8 solidario de un apéndice la del bastidor 1 , un 

eje vertical 9 solidario de un apéndice 2a del bastidor 2 

y una pieza de unión 10 en la que están montados pivotan-j

tes los dos ejes 8 y 9* ¡
!

Están orevistos medios para hacer oivotar los dos ,t -  ̂ *
¡ bastidores 1  y 2 uno con relación al otro alrededor de un;

¡ eje vertical y asegurar asi la dirección. Estos medios }

- pueden ser mecánicos, pero se ha previsto aquí un gato cu 

yo cilindro 1 1  está unido por una rótula 12 al apéndice ;

, 2a mientras que el vastago de pistón 13 está unido por 

i una rótula 14 al apéndice la.

i Las dos ruedas 3 y 4 son impulsadas en rotación des

! de un motor 15 que puede mover al menos una bomba hidráu-;
i

lica 16. Esta está unida por canalizaciones flexibles y ¡
í

por un distribuidor, no representados en el dibujo, a dosj 

motores hidráulicos 17 que son llevados uno por el bastí-= 

dor 1 y el otrompor el bastidor 2. El eje de cada uno de 

los motores lleva una polea 18, que está unida por una co 

rrea 19 a una polea 20. Esta es solidaria de un piñón den 

tado 21 en engrane con una corona dentada 22, solidaria 

de la rueda correspondiente 3 ó 4.

El motor 15 puede igualmente impulsar en rotación 

a los dos árboles con desequilibrio 5 y 6. A tal efecto, !

 ̂ el árbol del motor 15 puede mover una polea 23 que está ;

' unida por al menos una correa 24 a una polea 25 solidaria

^  U U tJ! sj27.4 .6?
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del árbol con desequilibrio 5. Por otra, parte, este árbol i 

.está mi d o  al árbol con desequilibrio 6 por una transmi­

sión que comprende un elemento inversor cónico 26, un car­

dán 27, un árbol deslizante 28, un segundo cardán 29 y 

un segundo elemento inversor cónico 30.

Se deduce de la. descripción que precede que el vi- j 

raje de la apisonadora se realiza fácilmente, con la ayu­

da del gato 11, sin fatiga para el conductor; el radio de ! 

viraje es muy reducido. }

! En el momento de un viraje, el árbol deslizante 28 !

 ̂forma el mismo ángulo c( con el eje de impulsión del car-' 

dan 27 y con el eje conducido del cardán 29, de tal ma- ;

'ñera que la transmisión entre los dos vibradores es homo- * 

cinética, cualesquiera, que sean las evoluciones de la má­

quina. Si los elementos inversores 26 y 30 son idénticos, 

los des árboles con desequilibrio 5 y 6 giran constante- 

;mente en sicronismo, ya sea en el mismo sentido si estos 

: elementos inversores están dispuestos como se representa '

¡ en la figura 2, ya sea en sentido contrario si uno de los i 

¡ piñones del elemento inversor cónico 30 está colocado co­

mo se indica en líneas de trazo y punto. '

Codificando el número de dientes de los elementos j

inversores 26 y 30, se puede hacer girar a. los dos vibra-j
!

dores a velocidades diferentes para obtener un fenómeno 

aperiódico o incluso periódico de amplitud variable en 

función de una ley determinada.

Les generatrices de las d.os ruedas 3 y que están 

en contacto con el suelo son independientes y pueden to-

; mar una orientación relativa, cualquiera, según el perfil j
- . ¡ 
a apisonar, como muestra la figura. Por el contrario, ¡

en las apisonadoras del tipo usual (figura 5), las ruedas
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intermedia de manera que puede suceder que no estén en 

contacto con el suelo más que en una porción muy pequeña 

de su longitud y que el suelo sea así mal apisonado. *

Por otra parte, es posible montar los piñones de los 

elementos inversores cónicos 26 y 30 en cualesquiera po­

siciones que se desee para obtener un desplazamiento an­

gular inicial determinado de los árboles con desequili­

brio .

Se pueden adaptar así las vibraciones a las diver­

sas condiciones requeridas para el apisonado de los suelo^ 

y la traslación de la apisonadora en cualesquiera terre- ¡

I nos, y especialmente elegir la disposición más favorable.}

! Es evidente que la invención no debe considerarse ¡
i. como limitada al modo de realización descrito y represen-

i tado, sino que cubre, por el contrario, todas sus varían-!

' tes. :i
Esta solicitud que corresponde a la presentada en ' 

Francia el 30 de Marzo de 1966, bajo el número 3.266 (S&O^, 

se acoge a los beneficios del artículo 51 del vigente Es­

tatuto sobre Propiedad Industrial.

- N O T A  -

25

Los puntos de invención propia y nueva que se pre­

sentan p'-ra que sean objeto de esta solicitud de Patente 

¡ de Invención en España, por VEINTE años, son los siguien-¡

- tes:

33863527.4 .6? 6
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; IB.- Apisonadora que comprende dos ruedas motrices :

provistas cada una de un vibrador y caracterizada porque 

cada una de las ruedas está llevada por un bastidor inde­

pendiente uno de los cuales lleva un motor de impulsión; 

estando los dos bastidores unidos uno a otro por una jun­

ta universal, y porque los dos vibradores están unidos, 

uno a otro por una transmisión homocinética de árbol des­

lizante, de manera que pueden girar en sicronismo.

23.- Apisonadora según la reivindicación 1, carac- i 

terizada porque cada uno de los vibradores está constituí-} 

do por un árbol con desequilibrio coaxial a la rueda - !

:correspondiente. i

¡ 3 '̂** apisonadora. ;
Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-, 

de, representado en los dibujos que se acompañan, y con ; 

los fines que se han especificado. ¡

- 7 -27 .̂ -. 67 AVS.
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