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Memoria descriptiva

para solicitar PATENTE DE INVENCION por 20 afios |

a nombre de RICHIER

Yantidadohdaonacionalidatl sociedad anénima francesa

con domicilio en 7, Avenue Ingres, Paris, Francia

por: "UNA APISONADORA™
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Se conocen apisonadoras que tienen dos ruedas motri;
ces provistas cada una de un vibrador. La mayoria de las
veces estas dos ruedas estin montadas rigidamente en un
bastidor y el conductor asegure la direccién de la méquina
haciéndola patinar lateralmente con la ayuda de un mandd
de direccidn,

Durante un trabajo en curva, por ejemplo en vn cru-
ce 0 en una esguina de calle, estas apisonadores sufren un
deslizamiento lateral, lo que deteriora el revestimiento.

t
Ademés, no siendo planc el suelo a apisonar, sucede fre- l

! cuentemente que las dos ruedas no apoyan sobre el suelo en

i M H
itoda su anchura, lo que determina un bajo rendimiento y !

iuna pérdida de adherencia. Por otra parte, el conductor
‘de la apisonadora, debiendo, para virar, empujar la méqui{
éna lateralmente con un esfuerzo importante, se fatiga ré—%
;pidamemte. f
; Se conocen igualmente anisonadoras con ruedas vibra-
édoras v motrices, en las cuales el rodillo trasero estd

E1levado' por un bastidor con relacidn al cual estd montado
-pivotante el rodillo delantero zlrededor de un eje verti-
cal. Estas apisonadoras remedian en parte los inconvenien-—
tes mencionados més arriba pero no permiten ademés una bug
na adaptacién de los rodillos sobre el suelo. Ademéds, ca-
da wo de los vibradores es movido de manera independien-
te por un motor eléctrico, de manera cue no giran en sin-

cronismo y que las vibraciones son irregulares.

Ta presente invencidn tisne por el contrario por ob-

. dero una aplsonadora de dos ruedas motrices J vibradoras

.nue resulta completamente satisfactoria.

La apisonadora sexfm la invencidn esté caracterizada
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‘norque ceds una de las ruedas esté llevada por un basti-
dor indenendiente, uno de los cuales soporta al menos un

»otor ds impulsidn, estando los dos bastiores unidos mwno a

[£]

otro por una junta universal, y porque los dos vibradoras
estén unidos wno a otro por una transmisidén homocinética-
o
de &rbol deslizante, de manera que pueden girar en sincro-

nismo.

En un modo de realizacidn ventajoso de la invencifn,
cada uno de los vibradores esti constituido por un arbol

con desequilibrio, coaxial a la rueda correspondiente. :

; Se describe a continvacidén a titulo de ejemplo no .
llimitativo, un modo de realizacién de una apisonadora se-
-gln la invencidn, con referencia al dibujo esguematico ad-
Junto, en el cual:

La figura 1 es una vista en alzado de la apisonado-

3
0

La figura 2 es una vista en planta gue muestra la in
:pulsién de los vibradores;

La figura 3 es una visba semejante a la figura 2,
fcon &dngulo de viraje;

La figura 4 muestra cémo se adaptan las ruedas al
suelo a apisonar; g

La figura 5 es una vista similarAa la figura 4, en g
el caso de una apisgonadora de tipo usual,

Tn el dibujo, la apisonadora tiene dos bastidores o

|
|

chesis 1 v 2 en cada uno de los cuales puede girar vna rwe!

arte, en cada una de estas ruedas 3

da 3 6 &, Por otra

k3

b4 pyede girer un 4rbol con deseguilibrio 5 6 €.
Los dos bastidores 1L y 2 estén unideos uno 2 otro
nor vna junta vniversal cuyo centro 7 se encuentra en el
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Eplano de los ejes de las ruedas 3 y 4, a igual distancia

de estos dos ejes, ¥y en el plano medio de cada vna de las
dos ruedas. Esta junta podria estar constituida por ejem-
plo por una rbdtula, pero, en el ejemplo de realizacién'?en
presentado, es del tipo de cardén y comprende un eje horid
zontal 8 solidario de un apéndice la del bastidor 1, un

eje vertical 9 solidario de un apéndice 2a del bastidor 2

¥y una pieza de unidn 10 en la que estén montados pivotan-;
. |

tes los dos ejes 8 y 9. i
Estén previstos medios para hacer pivotar los dos :
bastidores 1 y 2 uno con relacidén al otro alrededor de uné

eje vertical y asegurar asi la direccibn. Estos medios !

' pueden ser mecénicos, pero se ha previsto aqui un gato cu

" yo cilindro 11 esté unido por una rétula 12 al apéndice

2a mientras que el véstago de pistdén 13 estd unido por
una rdtula 14 al apéndice laz.

Las dos ruedas 3 y # son impulsadas en rotecidn deg
de un motor 15 gue puede mover al menos una homba hidréu~;
lica 16. Esta estd unida por canalizaciones flexibles y
por un distribuidor, no representados en el dibujo, a dos!
motores hidréulicos 17 que son llevados vno por el basti-:
dor 1 y el otrompor el bastidor 2. El eje de cade uno de
los motores lleva una polea 18, que est& unida por uma cg
rrea 19 a una polea 20, Esta es solidaria de un pifidn den
tado 21 en engrane con una corona dentada 22, solidaria
de la rueda corresmondiente 3 § 4,

El motor 15 puede igualmente impulsar en rotacidn

a los des &rboles com desequilibrio 5 y 6. A tal efecto, !

el &rbol del motor 15 puede mover una nolea 23 que esté

i

* unida por al menos una correa 24 a una nolsa 28 golidaria
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del Artol con desecuilibrio 5

‘estéd unido al Arbol con desecuilibrio 6 por una transmi-

l_l.

5

2

i4n 27, wn Arbol deslizante 28, un segundo cardin 29 y
un segundo elemento inversor cdnico 30,
Se deduce de la descripcidn gue precede que el vi-

raje de la apisonsdora se realiza fécilmente, con la ayu-

da del gato 11, sin fatiga nara el conductor; el radio de!

viraje es muy reducido.

in el momento de un viraje, el Arbol deslizante 28

‘ forma el mismo &ngvlo o con el eje de impulsidn del car-

dan 27 y con el eje conducido del cardén 29, de tal ma-

én cue comnrende un elemento inversor cénico 26, un card

b

-nera cue la transmisidén entre los dos vibradores es homo~ -

cinétice cualesquiers gue sesn lag evoluciones de la mé-

cuina., 31 log elementos inversores 26 y 30 son idéntices,
les Gos &rboles con degecnilibrio B y € oiran constante-

.mente en sicronismo, ve sez en el mismo sentido si estos

. elarmentos invewmsores
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cen la fizura 2, ya sea en sentido contrario si uno de los:

20

%0

. pifiones del elemento inversor cénico 30 estéd colocado co-

mo se indica en lineas de trazo y punto.

lodificendo el nlmero de dientes de los elementos
inversores 26 y 30, s2 puede hacer girar a los dos vibra-
dores a velocidades diferentes para obbtener un fendmeno

aperibdico o incluso meriddico de amplitud variable en

cortacto con el suelo son inderendientes y nueden to-

mar una orientacidén relativa cuvalguiera secfin el perfil

-y

a apisonar, come muestrs la figura 4, Por el contrario,
en lag gpisonadoras del tino usual (figura 5), las rusdas
g
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permanecen con los ejes paralelos y toman una posicidn
intermedia de manera que puede suceder que no estén en
contacto con el suelo més que en una porcidn muy pequefia
de su longitud y que el suelo sea asi mal apisonado. . -
‘ Por otra parte, es posible montar los pifiones deiiés
elementos inversores cdnicos 26 y 30 en cualesquiera po-.
siciones que se desee para obbtener un desplazamiento an-
gular inicial determinado de los &4rboles con deseguili-

brio.

Se pueden adaptar asi las vibraciones a las diver-
sas condiciones regqueridas para el apisonado de los suelos
v la traslacién de la apisonadora en cualesquisera terre-

nos, y especialmente elegir la disposicidén més favorable,

, s evidente gue la invencidn no debe considerarse

;como limitada al modo de realizacidn descrito y represen-’
tado, sino que cubre, por el conmtrario, todas sus varian-:
ites. |
Esta solicitud gue corresponde a la presentada en
Francia el 30 de Marzo de 1966, bajo el nlmero 3.266 (S20)
se acoge a los beneficios del articulo 51 del vigente Es-

tatuto sobre Propiedad Industrial.

- NOT4A -

Los puntos de invencidn propia ¥ nuevs gue se pre-

-

sentan p-ra que sean objeto de esta solicitud de Patents

ds Invencibén en Espafia, nor VEINTE afos, son los siguien-

il

tes: !
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12,~ Anisonadora que comprende dos rueéés motrices
vrovistas cada una de un vibrador y caracterizada porque
cada una de las ruedas estd llevada por un bastidor inde-
nendiente uno de los cuales lleva un motor de impulsiéﬁ;'
5 estando los dos bastidorés unidos uno a otro por una jun-
ta vniversal, y porque los dos vibradores estén unidos ,

juno a otro nor una transmisidn homocinética de Arbol des-~

lizante, de manera que pueden girar en sicronismo.

10 terizada porque cada uno de los vibradores esta constitui-

H
13
i
29.~ Anisonadora seglin la reivindicacidén 1, carac~ |
i

do vor un &rbol con desequilibrio coaxial a ls rueda - :
;correspondiente. |
. !
| 32,~ Una apisonadora. :

Tal y como se hé descrito en la ﬂemoria aque antece-;
15 de, representado en los dibujos que se acompailan, y con i
‘los fines que se han especificado. ;
FEsta Memoria consta de siete hojas escritas a mé-
:quina por una sola cara.
‘ Madrid,

§ P4,
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