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La precente invencion se reiiere
a2 PR 3 ~ 4
a un dispositivo de arrasire de un organo en tresla
4 - - ’ )
cion sobre una curva cerrada, y mas particularmente

4 N
n traslacion circular.

De ¥1 mando de tal desilozanmiento =
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se efectia generalmente a- partir de Zagmov:{miellto ro
tativo, que se imprime a una rueda o a un érbol, el
cval debe ser transformado en desplazamiento a lo -
largo de la curva gque se trata de recorrer y ello -
sin que el 6rgano arrastrado reciba movimientos se-
cundarios, tales como un movimiento de rotacidn so-
bre si mismo o con relacidn al soporte del conjun-—
to.

Ia transformecidén del movimiento
rotativo en desplazamiento circular puede efectusr-
se por medio de una trensmisidén Gel tipo ciglefial,

’
sobre el que gire el 5rgano aarastrar, pero el ais
lemiento del movimiento Ge traslacidn es mds delica
do de realizar si se quiere disponer de un sistenma
a un tiempo poco complejo ¥ Tacil de adaptar sobre
diversos aparatos,

La presente invencidn tiene como
finglidad responder a esta necesidad realizando un
dispositivo de arrastre en el que un montaje muy sen
cillo asegura una supresidn extraordinariamente efi
caz Qe los movimientos parésitos.

El dispositivo objeto del inven-
to se caracteriza por el hecho de que comprende 4dos
drboles paralelos, uno de 1os cusles gira en un pa-
lier fijo y el otro de los cuales sustenta el 6rga—
no que se trata de arrasstrar, unidos por un sector
intermedio de excentricidad y, en %orno a este sec-
tor, wn 6rgano anular sclidario en rotacién, por -
una varte, del palier y, por otra, del érgano que -~

se trata de arrastrar,
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Bl brgano a arresirar se nalle -
as{ solidario en rotacidn del palier fijo; queda, -
pues, immovilizado en rotacidn ¥ sblo le es permiti
do el movimiento de traslacidn.

5, En una primera forma de realize-
cidn, el dispositivo comprende un tubo provisto de -
dos endentados internos, tangentes, uno de ellos a
w endentado esférico exteruo del palier fijo, y el
otro, a un endentado esférico del drgeno que se tra
10. ta de arrastrar,

Segln una segunda forma de reali
zacién, el érgano anttlar es un tubo prolongsdo en -
cada extremo por Gos brazos de srticulocidn sobre -
tn enillo coaxisl al érbol y susceptible de girar -

15,

. . as . 4
iemetralmente en el palisr fijo, o en el orzano gue

s

o trata de arr o - . s a emi L
trata de arrastrar, pero inmovilizado en rotacion

in

con respecto a éste.
Segén otra veriante de realiza-
cién, el érgano de inmovilizacidn en rotaciln en un
20. anillo circular que presenta en un lado dos dientes
dianetralmente opuestos que se deslizan dentro ds -
unas ranursas anélogas del palier fijo y, en el otro,
ciros dos diexntes opuestos asimismo diametralmente -
que se deslizan dentro de uvmas ranures correspondien
25, tes del drgano que se trata de arrastrar, teniendo -
las dos series de dientes direcciones perpendicula-
res,

Cualquiera gque sea su forma, este

O

e

{1
I

’ N . - . . =t . -
crgano es ell treoralnarianente s:.mple J facll ce

’ ) . . -
30, coner sobre el &rbol ae accionamiento. iIs, por otra
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Parte, poco voluminoso y puede por tanto, avslar fa
cilmente, si es necesario, de la etmlsfera ambiente,

Otras varias ventajes y caracterig
ticas de larinveneién resaltarén, por otra parte, en
la descripeidn que sigue, Ge unas formss de realiza—
cidn que se dan a titulo de ejemplos no limitativos
¥ representados en los planos anexos, en los cuales:

La figura 1, representa, en seccidn
axial, una bomba de dos pistones méviles en trasla—
cidn cireular,

La figura 2, representa, en sec-
cidn axial, un dispositivo de arrastre de uno de los
pistones de es<taz bomba.

La figure 3 representa, en seccidn
axial, el dispositivo de arrastre de ls Tigura 2 pro
visto de un dispositivo de seguridad de su estanqui-~
dad.

Lg figura 4 represente una varigé
te Ge realizacidn del dispositivo de la figura 3.

La figura 5 representa, una varian
te de realizacidn del dispositivo de arrastre, en sec
cidn sxial,

La figura 6 representa otra verian
te de realizacidn de este dispositivo de arrasire.

La bomba representads en la fic lgura
1 comprende en un cérter 1, dos cdmaras cildndrices
2, 4, que commican entre si y son recorrides siméiri
camente por unos pistones 6, 8, provistos cada uno de

una paleta 10 perpendicular a su eje., Estas dos pale

tas gue separan wne entrada y wna salida coaxiales -
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de fluido, deben deslizarse uns sobre Olre-

en contacto la una con la otra.

Los pistones 6 y 8 van montados,
por intermedio de rodamientos 12, cada uno sobre un
drbol 14, 14' comunicado por un sector intermedio 16,
15' 2 un segundo Arbol 18, 18! paralelo al Zrbol 14.
Bl &rbol 18, 18% va sustentado por intermedio de ro-
damicntos 19, 20 en un palier fijo 22, 22' fijado en
el cérier 1; un fuelle 24, 24' mantenido sobre el pis
+én 6, 8, por una parte y sobre dicho palisr 22, 22!,
por otre parte, asezura la estanguidad entre las od-
maras cilindricas y el exterior. Del otro lado del
velier, 22, 22' y del cdrter 1, el &rbol 18, 18! va
fijado al centro de una ruveds demtada 25, 25', sien
do ambes ruedas idénticas v engranando la una con la
otra. Un piﬁén, no revresentado, accionasdec por un -
sistema motor de cualguier tipo apropiado, arrastra
a una de estas rusdas que giran esf en sentido inver
S0.

Los drboles 18 y 18' giran igual-
mente en sentido inverso, cada uno en su palier fijo
22, 22' y provocan, por intermedio de los sectores -
16, 16', el desplazamiento de los &rboles 14, 14' en
torno a su eje. Los pistones 6 y 8 se desplazan igual
mente en torno a los ejes de log &rboles 18, 18! que

se confunden con los de las camaras 2 ¥ 4.
r ’ . 4
Ho obstante, sezun la invencion,
’

. ’ . N . o .
el nalier 22 esta provisto de un endentade esicrico

26 (figure 2) gue engrana con un endentzdo interno 28
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de un tubo 30 gue rodea el extremo deldddlM%er 22 y del

drbol 18, asi como el sector 16 y el comienzo del ér

bol 14. E1 tubo 30 comprende un segundo endentado -

32 que engrana con un endentado esférico 34 existen—

te en el pistén 6., Los dientes de este endentado 32,
como los del endentado 28, son tengentes a los del en
dentado esférico correspondiente.

Bste pistdn se prolonga alrededor
del &rbol 14 por un manguito 36 de soporte de dicho
endentado 34, manguifo que tiene un didmetro acusada
mente superior al del &rbol 14, de modo que entre es
tos dos 6rganos ve a situarse un menguito 38 solida~
rio del tubo 30 que representa una superficie inter-
na en forma de zona esférica 39. Una rdtula 40 soli
daria del 4rbol 14 v a tope contra esta zona esféri-
ca 39 impide todo desplazamiento axial relativo de ~
estos dos drganos,

En el curso de la rotacidn del 4r
bol 18 en el palier 22, que provoca la traslacidn cir
cular del drbol 14 y del pistdén 6, el tubo 30 gira,
guiado por el desplazamiento de los dientes 28 sobre
los dientes 26, pero no puede girar, ya que los dien
tes 26 del palier fijo son inméviles. Asimismo, en
el otro extremo del tubo 24, los dientes 32 giran S0
bre los dientes 34 pero son solidarios de éstos en ro

tacidn., No es, pues, posible ninguna rotacidn del -

. ’ . PR .
riston con respecto al palier 22, ni incluso ninguna
. . g . ’ .
rotecidn del pistdn sobre s{ mismo; dste no recibe ~

4 . - - . .
mas que el movimiento de treslacidn circular del 4r-

bol 14,
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de la figu
ra 1, los dos pistones 6 y 8 ven equipados con el -
mismo dispositivo e inmovilizados del mismo modo en
rotacidn con respecto a los palieres fijos, y por en
de, el cérter 1. Ko pueden, pues, girar el uno res-—
pecto al otro, y sus movimientos gquedan exactamente
limitados a la treslaciln en torno a las cémaras 2 y
4.

En ciertos casos, para reforzar -
la estanquidad, el fuelle va fijado sobre el palier
y sobre el pistdn 6 por unas bridas 42, 44 (figura 3)
prolongadas por mangultos cilindricos 43, 45, fijados
cada uno de ellos sobre una Jjuntae anuler 46 solida-
ria del tubo 30. ELl conjunto del fuelle 24, de los
dos manguitos 43, 45 y del tubo 30 delimita 2si una
cémara cerrada rigurosamente estanca que puede lle-
narse, por ejemplo, de fltido newtro ¥ afsla comple-
tamente el dispositivo de arrastre del pistdén propia
mente dicho. En caso de rotura del fuelle 24, la es
tanquidad continda siendo asegurade por el tubo 30 ¥
los manguitos 43, 45.

Segin una veriaente de realizacidn
representada en la figura 4, el tubo 30 sirve direc-
temente de apoyo al fuelle 24, Comprende entonces =~
una parte cemtral 31 de mayor didmetro que los extre
mos de soporte Ge los endentados y el fuelle 24 se -
compdne de dos partes 24a, 24b, fijadass cada una a -
esta parte 31 por una parte y a la brida 42 § 44, -
por otra parte. Cada fuelle 24a 6 24b delimita con

el manguito 43, 45 correspondiente una cdmara estan—



-8 -

o o sopmiaes. 998605

Quede bien entendido que el dispo

sitivo de arrastre que acaba de describirse no se 1i
mita a la realizacién de bombas de dos pistones simé

tricos tal como la de la figura 1, sino que puede mon

5.
tarse sobre toda clase de otros aparatos que compren
_ 7 . %4
dan un organo que se trate de accionar en traslacion
circular,
Esta aplicacidn no se ha dado mds
10, que a titulo de ejemplo puramente indicativo. Podrian

aportarse, sin embargo, diversas modificaciones 2 es
te dispositivo, sin salir del marco de la invencidn.
Por ejemplo, como muestra la figura 5, el tubo 30, -
que rodea al sector 16 y los extremos de los &rboles
15, 18 y 14, puede ester desprovisto de endentado ¥y pro
longarse por cada extremo por dos brazos 50, 51, dig
metralmente opuestos, atravesados por unos ejes 52 -
de articulacion sobre un anillo 54 8 56 que gira so-
bre el palier fijo 22 o sobre el pistén 6. EL anillo
20. 54 rodea al palier 22 para quedar sujeto en ung enbo
cadura enular 58 solidaria de éste mediante dos tor—
nillos 59, fijados en dicha embocadura y ajustados -
diametralmente en el anillo 54, Asimismo, el anillo
56 va montado sobre dos tornillos dismeiralmente

25e opuestos en el interior del manguito 36 de prolonga-—

cidn del pistén 6.
Los enillos 54 y 56 son asi soli-
darios en rotacidn respectivamente del palier fijo -

30, 22 y del pistdn 6, en tanto que el tubo 30 es solida
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rio en rotacidén de cada %o Gedichos agal‘ = TNin-

gim movimiento de rotacidn del pistén con respecto el

palier es, pues, posible, y el pistén sélo se despla
za en traslacidn circular, guiado a un tiempo por el
drbol 14 y por &l tubo giratorio 30,

Seglm otre modalidad de realiza-—
cidn, se reemplaza el tubo 30 por un anillo 60, situa
do en torno al sector 16 y provisto, en un lado, de
dos dientes axiales 62 diametralmente opuestos, que
ajustan con dos ranuras correspondientes 63 del ex-
tremo del palier fijo 22, y en el otro, de dos dien-
tee axiales 64 también opuestos diametralmente, pero
segﬁn wn didmetro perpendiculsr al primerc, en ajus—
te con unas ranuras correspondientes 65 del manguito
36 del pistén 6. Los dientes 62, 64, como las ranu-
ras 63, 65 son rectos, de modo gue permiten un desli
zamiento radial de los dos 6rganos pero impiden su =
rotacidn entre sf{., El anillo 60 es asi solidario en
rotacidén & un tiempo del pistén y del palier fijo, -
lo cual suprime toda posibilidad de rotacidn relativa
de éstos, Por el comtrario el deslizamiento del ani
1lo con respecto & cada uno de ellos, permite la -

traslacidn del pistdn en torno al eje del palier 22,

Con estas dos formas de realiza-
¢idn como con la de la figura 2, se desplaza un pis-—
tén u otro Srgano montedo scbre el arbol 14 Unicamen
te en traslacidn circular, sin riesgo de efiadidura -
de movimientc pardsito de rotacidn, Dos Jrganos -
arrastrados as{ en sentido inverso recorren con segu

ridad unas curves rigurosemente simétrices, y ello -
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Sin que se aumsnte el volumen del conjunto,

N O T 4

Descrita éuficientemente la natu-

raleza del invento, as{ como la manera de realizarlo

5, en la practica, debe hacerse constar que las disposi

ciones anteriormente indicadas son susceptibles de -

modificaciones de detalle en cuanto no alteren su -
principio fundamental. También se hace consiar que

el invento corresponde a una solicitud de patente =

10, presentada en Francia con fecha 29 de marzo de 1,966,
bajo el nimero PV, 55.542, acogiéndose por tanto a -
los beneficios que conceden los Convenios Internacip
nales en vigor, siendo lo que constituye la esencia
del referido Invento y por lo que se solicita Paten-
15, te de Invencidn por 20 afios en Espafia sobre: WPERFEC

CIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION IE DISPOSITIV&S IE -

ARRASTRE DE ORGAKOS EN TRASLACTION SOBRE CURVAS CERRé

DIS"; caracterizéndose Por lo siguiente:

o 18,~ Perfeccionamientos en la cons
20+ grucciln de dispositivos de arrestre de rgenos en tras
lacidn sobre curvas cerradas; del tipo de dispositivos
que comprenden dos &rboles péralelos, uno de los cua
les gira en un palier fijo y el otro de los cuales -
sustenta el drgano que se trata de arrastrar, unidos
25, Por un secior intermedio de excentricidad, caracteri

zados porque incluyen, en torno a este sector inter-

medio, wn érgeno anular solidario en rotacidn, por -

une parte, del palier fijo, y, por otra, del drgano

que se trata de arrastrar,

30. 28 ,~ Perfeccionamientos, sezin la
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reivindicacidn 1, caracterizados porgue se dispone -

en torno al sector intermedio, un tubo provisto de -
dos endemteados internos, tangentes uno de ellos a un
endentado esférico externo del palier fijo, y el =
otro 2 un endentado esférico del drgano que se trata
de arrastrar,

38,~ Perfeccionamientos, segin la
reivindicacidn 2, caracterizados porque el tubo lle-
va un manguito interno de apoyo sobre una rétula so-
lidaria del Arbol que sustenta al drgano que se tra-
ta de arrastrar,

48 ,~ Perfeccionamientos, segﬁn 1la
reivindicacidn 3, caracterizados porgue el manguito
iatorno es coaxial al tubo y comprende una superficie
interna esférica.

58, Perfeccionamicantos, segun la
reivindicacidn 1l, caracterizados porgue se dota 2 es
tos dispositivos de un tubo prolongado por cada extre
mo por dos brazos de articulacidn sobre un anillo coa
xial del 4rbol ¥ susceptible de girar diametralmente
en el palier fijo, 0 en el 5rgano que se trata de -
arrastrar, pero inmovilizado en rotacidn con respec-
to a éste.

68,~ Perfeccionamientos, segin la
reivindicacidn 1, caracterizados porque se dota a eg
tos dispositives de un anillo circular gue presenta
en un lado dos dientes diametralmente opusstos que -
se deslizan dentro de unas ranuras andlogas del pa-
lisr fijo y, en el otro, otros dos dientes asimismo

opuzstos diametralmente, gue se deslizan dentro de -~
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unas ranurss correspsdén%sﬁegiane se tra-

ta de arrastrar, presentzndo las dos series de dien-

tes direcciones perpendiculares.

78— Perfeccionamisntos, segin la
reivindicacidn 1, caracterizados porgue el palier i
joy el 5rgano que se trata de arrastrar llevan cada
tno una brida de soporte de un fuelle de estanguidad
prolongada por un manguito de apoyo sobre wna junta
gue se fija sobre el tubo gue rodea 2l sector inter-
medio, delimitando el conjunto de tubo, mansuitos, -
fuelles, una cémars estanca de seguridad,

82 ,~ Perfeccionamientos, segtm la
reivindicacidn 3, caracterizados porgue el tubo gue
rodea al manguito comprende un estribo de fijacidn -
de dos fuelles de estanquidad que delimitan cada uno
con la brida, el manguito y la junta, una cdmara es—
tanca de seguridad,

98,~ Perfeccionamientos en lg =
construccidn de dispositivos de arrastre de 6rganos

- « 2
en %raslacion sobre curvas cerradas; tal y como que

J. GOMEZ ACEBO Y MODET
p» p- Firmado: . Hernindez Rulz
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