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Bl presente invento se refisre a2 un
dispositivo de transformacién de un movimiento ds
rotacidn en moviniento de traslazcibdn sobrs una
curva cerrada.

Se Bsta transformacidn se efectda zeneral~

Mod. 113
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nente por medio de un ciglefial en cuyo sector medio

gira libremente la pieza éestinada a recibir el movi-
miento de traslacidn. Esta pieza, sin embargo, debe
estar unida a un punto fijo con el fin Qe evitar su
5 rotacidn sobre si misme y limitar su movimiento sola-

mente a la traslacidn. Ahors bien, egts enlace resul-
ta delicado de reazlizar, sobre todo en el caso en gue
el dispositivo se dedigue a la regulacidn de bombas,
compresores u otros aparatos del mismo género que fun-

10, cionan a gran velocidad. Por otra parie, los medios
gotualmente utilizados son comple jos. Dificilmente
pueden adaptarse a todos 1los circuitos de fllido y
particularmente a los circuitos de fllidos nocivos o
de f1Gidos que no deban estar en contacto con la at-

15. . néstera.

). presente invento tiene por objeto rea-
lizar una transformacidn simple y eficaz que puede
aiglarse fécilmente del exterior y por ende utilizar~
se en los aparatos mis diversos.

20. Tiene por objeto un dispositivo que com-
prende un &rbol acodado que dispone de un sector medio
oblicuo entre dos brazos de éjes paralelos, uno de
los cuzles gira en un cojinete £ijo en tanto gue el
otro sustenta el brgano a impulsar, y un anillo 1li-

25. - bre en rotacibn alrededor del sector medio oblicuo,
que digpone en cada extremo de un pifién cbnico, uno
de 1los cusles engrana con un pifién iiéntico solida-
rio del cojinete fijo y el o%ro con un segundo pifidn
solidario del érgano a impulsar, oscilando este ani-

30. 110 con el sector medio en el curso del movimiento cir-
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cular del segundo brazo slrededor del primero, acclio-

nando el del érgeno, pero permaneciendo siempre engra-
nado con 1os dos pifiones cdénicos e impidiendo de este

modo 1a rotacidn relativa de dicho brgano y del coji-

nete fijo.

Segin otra caracteristica del inventio, el
anillo oscilante comprende un cilindro circular recto,
coaxial al sector medio, en cada exitremo del cual va
fijada una corona cbnica dentada.

Bl brgano a impulsar conserva asi su 1i-
bertad de movimiento alrededor del Arbol de acciona-
niento pero el anillo oscilante asegura su inmovili-
zacidn en roiacidn en torno a su propio eje, no per-
mitiénlose més que un movimiento angular idénvico al
del pifidn solidario del cojinete Fijo.

Este anillo, asi como los pifiones, pue-
den por otra parte ser fhcilmente protegidos por un
fuelle de estanguidad montado alrededor del Arbol
acodado y que aisla estos drganos del f£1dido exte-
rior. E1 dispositivo del invento puede asi funcio-
nar, incluso a gren velocided, y para cualguier fldi-
doe.

En el caso de vombas, compresores y otros
aparatos de émbolos miltiples, se monta un dispositi-
vo de transformacidén sobre el mecanismo de mando de
cada émbolo, siendo con preferencia accionados todos
los dispositivos simulténeamente por un mismo brga-
no,.

Jiversas otras ventajas y caracteristi~

cas del iavento se pondrén por otra parte de manifies-
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to a través de la descripeibn é;éys;éme de una forms
de realizacidn, Tacilitada a titulo de ejemplo no li-
mitativo y representada en 1os planos anexos, en los
que s

Ia fig. 1 es wna vista en seccidn axial
de un dispositivo de transformacién segin el invento.

Ia fig. 2 es una vista, igualumente en
seceidn axial, de una variante de realizacibn de es-
te dispositivo,

Ta fig. 3 es una vistade una bowmba de
dos émbolos accionados cada uno por indermedio de
un dispositivo defransformacidn de un movimiento de
rotacibn en movimlsnto de traslacidn sobre una cur-
va cerrada.

Para accionar un érgeno 2 en traslacidn
a partir de una rueda o de un &rbol giratorio, se
interpone entre este sistema motor y dicho érgano 2
un &rbol acodado (fig. 1), que conste de dos brazos
paralelos 4a, 4b unidos por un sector medio oblicuo
6. E1 brazo 4a es sustentado por intermedio de roda-
ﬁientos 9, por un cojinete fijo 8, en el cual gira
libremente en tanto que el brazo 4b sustenta, igual-
mente por intermedio de rodamientos 10 gue 1le dejan
libre en rotacidn, el brgano 2 g impulsar.

£l cojinete fijo 8 termina en una proysc-
cién anular 12 que sustenta un pifibn cdnico 14 y
el érgano 2 estd igualmente provisto de un piﬁén'06~
nico i6 coaxial gl brazo 4b. Ios pifiones 14 y 16 son
respectivamente iGénticos a otros dos pifiones cdanicos

18 y 20 solidarios cada uno de uno de los extremos de
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un manguito anular 22 mont por ggtgimedio de
rodanientos 23 fijados por ung tuerca 25 sobre el
sector medio 6. Este anillo 22 es coaxial con respec—
to a dicho sector medio 6 pero tiene sensiblemente la
forma de un cilindro recto, de tal suerte que el des-
plazamiento del sector medio provocado por la rota-
cibn del &rbol 4 le hace oscilar entre el cojinete
8 y el bérgano 2. Los pifiones 14 a 20 son sin embar-
go de tal forma que siempre pernanecen engranados
dos a dos, sea cual fuere la posicidn del manguito
anular. '

Un nmanguito 24 fijado por una parte
entre la proyeceidn 12 y el cojinete 8 y por oira
sobre el brgano 2 rodea el conjunto de los piiiones
14, 15 y del manguito anular oscilante 22 y los aig-
la de la atmbsfera exterior.

En el curso de la rotacibn del &rvol 4
b, mis exactemente, del brazo 4a en el cojinete 8,
el brazo 4a describe un cireulo alrededor del eje del
referido brazo 4a. Arrastra en su movimiento el br-
gano 2 que le es coaxial. Sin embargo en este érgano
2 el pifién 16 engrana con el pifién 20, que es rigu-
rosamente solidario del pifidn 18. Ahora bien, este
81timo engrena con el pifidn fijo 14, y por lo tanto
estd immovilizado en rotacibn., To mismo es aplice~
ble a los pifiones 20 y 16 y por ende al érgano 2,
que puede degplazarse con el brazo 4b en trasla-
cibdn circular alrededor del eje del brazo 4a pero

no puede girar sobre si mismo ni con relacidn al

cojinete fijo 8.
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Segfin una variante 4é realizaéién repre-
sentads en la fig. 2, el manguito 22 estd constitul-
do por dos plezas anulares 26, 28, encajadas una en
1la otra, pero con ranuras y nervaduras 30, que les
permite deslizarse una con relacién a la otra para-
lelemente al eje del sector medio 6, La pieza 26 se
mantiene sobre el sector medio 6 por intermedio de un
rodaniento 27 fijado por una iuerca 29, en tanto gue
1z pieza 28 es simplemente sustentada por la primera,
Bgte pieza 26 dispone de cgvidades longitudinales 32
que sirven de alojamiento a nmuelles 34 apoyados cons-
tra la pieza 28 y que tienen gsepararla de la citada
pieze 26. Cada una de las plezas 26 y 28 posee un
pifidn cénico 38, 40, destinado a engranar con un pi-
fidn cénico idéntico 42, 44, solidario ya sea del br-
gano 2 ya de la proyeccién 12 del cojinete 8. En tor-
no a estos pifiones, las dos partes del manguito anu~
lar, asi como 1z proyeccidén 12 o el brgano 2, presen-
tan una ranurs 46 seguida de una pista cdnica 48a,
48b, 48¢, 484, tallada segin el cono primitivo del
engranaje 42, 38, 40, 44. Cuando los engranajes 38,
42 y 40, 44 ajustan entre si, las pistas lisas corres-
pondientes entran en contacto limitando as{ la accidn
de 1os muelles 34, lo cual. impide que los engranajes
gse atranguen entre si bajo el efecto de dichos mue-
lles y mantiene lg holgura de funcionamiento de los
engranajes a un valor normal. &1 desgaste es por en-
de reducido. Por otra parte, debido a su forma cb~
nica, estas pistas ruedan sin deslizarse una sobre

otra y no frenan 1z transnisidén del movimiento.



15

20,

30.

338604

E] funcionamiento de esta forma de rea-
lizacidn es el mismo que el de la forma de realiza-
clén anterior; sin embargo, cualguier holgura o varia-
cibn de distancia entre los drgancs ya sea debida a

la dilatacibn o a cualquier otra causa, es compensa-

da inmediatemente. Tal disposicibén es' igualmente Gtil

en el curso de un ajuste inicial de la posicidn de
los émbolos.

Bste dispositivo, como el de 1la fig. 1,
gue efectlia una traslacibén circular de unorgano sin
ningdn riesgo de rotacidn de éste se adapta muy par-
ticularmente al acclonamiento de las bombas u otros
aparatos en los cuales dos émbolos idénticos 2, 2',
provistos czda uno de una paleta 50, deben desplazar-
se simétricemente en dos cémaras cilindiricas 52, 52!'.
Como muestra la fiz. 3, en este caso cada émbolo es-
+4 montado sobre el brazo 4b de un Arbol acodado 4,
4' golidario de una rueda dentada 1, 1', estas dos
ruedas idénticas engranan una con otra, ¥ accione-
das por un pifién (no representado) giran en sentido
inverso. Se encueniran en el exterior de un cérter
54 gque rodea 1os dispositivos de fransformacién y
las cémaras cilindricas y un fuelle 56 fijado en
el éubolo 2 y sobre el cojinete 8 realiza la estan-
quidar de la penetracién en el cirter asi como la
separacidn entre el f1lido bormbeado y la atudsfera
exterior. Aisla izualzente 1los brganos de transfor-
nacidn de este fldido.

Zn el curso del funciloanauieato de la

s

Gos &rboles 4 giran en sentido inverso

bomba, 1los



3310604 .

¥ el brazo 4b recorren curvas simétricas; lo mismo
es aplicable a los émbolos 2 y 2', Los pifiones 14,
18, 20, 16, por una parte, y 14', 18' y 20t, 16',
por otra, impiden cualquier rotacibdn de los émbolos
5. 2 y 2' con relacién a 1los cojinetes 8 y 8', es de~
cir, al cérier 54 en el cual van fijedos &stos. Es-
tando los émbolos asi inmovilizados en rotacibn con
respecto gl mismo brgano, 10 estén uno con relacidn
al otro y las dos paletas permasnecen constantemente
10, en contacto una con otra. TLos dos movimientos de tras—
lacibn son perfectamente simétricos y estén rigurosae-
mente sincronizados. -
Fo es de temer ningin deterioro del dis—
positivo de iransformacidn por el fldiido gracias al
15. fuelle 56, al cual viene a afiadirse eventualmente
el nanguito 24.
Es evidente gue el invento no se limita
a la forma de realizacidn que acaba de describirse a
titulo de ejemplo, sino que podrian aporterse diver-
20, sag modificaciones sin salirse del marco correspondien
te.
N O & A
Degerita suficientemente la naturaleza
del invento, asi como la manera de realizarlo en la
25. préctica, debe hacerse constar que las disposiclones
anteriormente indicadas son susceptlibles de modifica-
ciones de detalle en cuanto no alteren su principlo
fundamental. Taubién se hace constar que el inventbo

corresponde a una Solicitud de Patente presentaia en

La
()
-*

Praancia n® PV. 55.541 de 23 de marzo de 1966 acogién-
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dose, por 1o tanto, a los beneficlos que conceden
10s Convenios Internacionales en vigor, siendo 10
que constituye la esencia del referido invento y
por lo que se sollclta Patente de Invencibn por 20
aflos en Bspeilat "PLRFECCIORALISNIOS EN LA CONSTRUC
CICK DX DISPOSILIVOS DI TRANSFORMACICHN DE KOVIIIER
708 ROVARIVOS BT LOVI:IENN0OS D .TRASTACICH SOBRE
CURVAS CERRADASY; caracterizdndose por lo siguiente;

18 - Perfeccionemientos en la construc-
cidn de dispositivos de transformacidn de movimientos
rotativos en movimientos de iraslacidn sobre curves
cerraefas, en 1os cnales se monta un sectvor medio
oblicuo entre dog brazos paralelos, uno de 1os cua~
les gira en un cojineve fijo en tanto que el otro
sugtenta el 6rgano a impulsar, caracterizaios porgue
incluyen un arillo libre en rotacidn alrededor del
sector medio oblicuo, que lleva en cadas extremo un
piiién cdnico que engransn uno con un piiién idéntico
solidario del cojinete fijo y el otro con un segun~
do pifibn solidariodel brgano a impulsar, oscilando
eate anillo con el secthor medio en el curso Gel mo-
vimiento circular del sezundo brazo slrededosr del pri-
mero, arrastrando el del driano, pero permaneciegio
sisupre engrenado con los dos pliiones cdnicos e im-
pidiendo asi 1z rotacidn relativa de dicho drgano y
del cojinete fijo.

28 - Perfecclonanientos se.ln la reivin-
dicacidn 18, caracierizados porgue el anillo oscilen-
te comurende un ciliiniro cireculer recio, coaxisl al

4

sector medio, en cufe exirend del cual vi fijzia una

)
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38 - Perfeccionamlentps, geglin la reivin~
dicacidn 18, caracterizados porque el anillo oscilan-
te comprende dos piezas anulares que llevan cada ura
un pifidn cénico, mbéviles axialmente una con respecihto
a la otra, con nuelles de separacibén montados entre
ellas.

48 - Perfeccionamientos, segfin la rei-
vindicacibn 38, caracterizados porque cada pleza enu-
lar comprende alrededor del pifién una pista extrema
1isa cénica de contacto, con una pista idéntica del
cojinete o del brgano a impulsar. V

58 ~ Perfeccionamientos, segin una de
las reivindicaciones 18 a 48, -caracterizados porque
el manguito de estanquidad se fija alrededor del con~
junto oscilante, por una parte entre el cojinete ¥y
el pifién cbdnico y por otra mobre él 6rgano a impul-
sar.

68 - Perfeccionamientos, segin las rei-
vindicaciones 18 a'55; cavacterizados porquepars una
bomba 0 compresor gue comprenda dos émbolos acciona-
dos simétricamente en traslacién circular por inter-
medio de dispositivos de_transformacién de un mo-
viniento rotativo en movimiento de traslacidn sobre
une curva cerrada, el dispositivo comprende un sec—
tor medio oblicuo montado entre dos brazos parale-
los uno de los cuales gira en un cojinete fijo en
tanto que el otro sustenta el émbolo aimpulsar y un

anillo libre en rotacidn alrededor del sector medio

oblicuo gque lleva en cada exiremo un pifidn cdnico
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que engranen uno con un pi#én idéntico solidario del
cojinete f£ijo y el otro con un segundo pifién solida-
rio del brgeno a impulsar, oscilando este anillo con
el sector medio en el curso del movimiento circular
del segundo brazo alrededor del primero, arrastrando
el del drgano, pero permaneciendo siempre engranado
con los dos pifiones cbdnicos e impidiendo asi 1z rote-
cibn rela“biva de dicho brgano y del cojinete fijo.
73 ~ Perfeccionamientos en la construc~
cibn de dispositivos de transformacidn de movimien-
tos rotativos en movimlentos de 'traslacidn sobre
curvas cerrsdas, tal y como queda substencialmente '
deserito en la presente lienoria e ilugtrado en 165

dibujos adjuntos.

I9ta liemoria consta de once hojas i%.,

29 W



T 6-L [
47 ~/
) \‘:'.'///v ~

26 r

FlG2

28 48

44

v v mubel
e ez 23




: ~t b -
O S S e S e O SSSSN
4 , M- RN . I /77777777777, \\
\ “_ M ; e —— : # 7 . : :
“ * = ! \ i , \
Ql T /]
3 7
£ sl \ 1.
=0 el = %
2 m%. / = |
o _
N ;
N




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



