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dor visto en la direcoidén de la flecha A de-la figura 1.
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El presente invento tiens por objeto un transpor-
tador vertical provisto de una estruotura vertical y, por .
lo menos, de una superficie. portadors, constituide por iun |
soporte,éobre ei cual van mbntadQS‘ios elementos ?ortadores
y ejecutse desplazamienxos cfclicos, estando gituada esta su-
perficie portadora, en posicidn de servicio, a un lado dela
misme al efectuar aus desplazamientos productivos, ¥ en una
posicidn oculta al oftro lado de esta estructura al efectuar
sus desplazemientos improductivos, caracterizado por él he-
cho de que dispone de un dispositivo de accionamiento qﬁe
provocea, al final de la carrera productiva o improductiva
de la superficié portadora, una sproximacién de los eiemenr
to0s portadores hacia la estruqtura vertical pafa?efeotuar el
paso de la superficie portadora de su*posicidn de servicio
& su posici6n_oou1ta © viceversa, con objeto de reducir el
volumen de desplazamiento necesario para la plataformé,'cugg
do &sta efectda su carrera improductiva, con relacién al vo-
lumen del desplazamiento de dicha plataforma, cuando ésta
efeotia su carrera productiva.

Bl dibujo adjunto ilustra esquemétioamente ya  tfe]
tulo de ejemplo una forma de ejeouoién Yy algunas variantes
del trensportador vertical desorito en el invento.

‘Ia figura 1 ilustra parclalmente y en alzado une
instelacién de garaje meoénioo en la qus se utilizan los
transportadores verticales,

Ie figura 2 es.un corte por la linea I-I de la fi-

gura 1. ‘
" Ia figura 3 es una vista pareial de un traneporta-

Ia figura 4 es una vista parcial de un transporta-
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del transportador ilustrando su cinemdtica.
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dor visto en la direceidn de la flecha B de la figura 1.
Te figura 5 es wn corte por la 1lfnea II-IT de la

figura 4. _ , . L

Ia figura 6 es wn corte por la linea III-III de

la figura 4, , .

' Ia figura 7 es una vista esquemétioa de costado

Ia figura 8 es un detalle en corte que ilustra la
fijecidén de un elemento portador aobre_una plataforma del
transportador,

la figura 9 es una vista en plano horizontal ilus~
trando parclalmente una plataforma del tramsportador, estan-
do los elementos portadores en su posiéi6n oculté.

Ia. figura 10 es una vista en plano hopizontal que
ilustra parcialmente wna plateforms del transportador, es-
tando los elementos portadoréa en su posicién de servicio,

Ia figura 11 ilustras esquemétioamente uns varianr
te de ejecucidén de la Pplataforma del “transportador,

Le figura 12 es una viasta pareial de D de la'figu-
re 1. B .
‘Lesfigures 13, 14 y 15 ilustran esquendticamente
una segunda variente de ejecucidén de una plateforma del trang
portador , estando los elementoa portadoree de éste en dife~
rentes posiciones, A

Ia figura 16 es ﬁna'vista de un detalle del trans-
portador, _ -. . | - '
. Ia figura 17 es una vista de C del detalle ilustra
do en la figurs 16, B . ' :

Ta figura 18 ilustre parcialmente el dispositivo
de ecolonamiento del transporiador,
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'paroialmente, de las mesetas de clerre y de las superficies

ser del tipo deserito en la patente suiza n? 370.564.

" de. referencia.

portadores verticales, uno frente al otro, estén dispuestos

.tuade aproximadamente al nivel del suelo. Ademds, cads
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. Ia figura 19 es una vista parcisl de las mesetas
de edexrre. - 0 Tt .
Ia figura 20 es wn corte por la 1fnea IV-IV de la

figura 19, habiéndose retirvado algunas de sus partes,
Ia figura 21 es una vista en plano horizontal,.

Portadoras del transportador. . ,

En las formas de ejecucién y en las variantea
ilnstradas ¥ desoritas a continuacién, el elevador continuo
objeto del presente invento es utilizado como transportador
vertical en wuna instalacién de garaje mecdnico para coches
automéviles. ~ Esta instalacién de garaje mécéniqo.puede'

Es evidente, no obstante, que el presente eleva=
dor podrfe ser utilizedo en otres instalaciones de garaje
meednico o ineluso simplemente como montacargas,

El elevador ilustrado en las figuras 1y 2 esté:
constituldo por dos éonjuntos o transportadores verticales
idénticos dispuestos uno frente a otro y arrastrados sinoré-
nicamente, ' _ . .
' Estos dos conjuntos o transportadores verticales
idénticos permitirdn, por este hecho, que sélo baste con
deseribir uno de ellos detalladamente, aunque los elementos

correspondientes de uno y otro llevarén las migmas cifras
En la forma de ejecucidén ilustrada, los dos trans-
en el interior de una brinchera ¥ su parte superior estd si-

transportador vertical coxrta ortogonalmente a los tres ca~
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te ol ndmero de caminos de rodamienxo horizentales supere

pexrficies portadoras o plataformas, un dispositivo de arras
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ninos de rodamiento horizontales,
En otras formas de ejecuci6n podria ser diferen-

pueatos.- Por esta causa, la forma de ejecucién ilustra=
da del elevador representa la utilizacién de transportadow
res verticales en una instalacidn de garaje mecdnico pare
coches autombviles del tipo de la desorita en la patente
suiza nﬂ 370.564. _ ' _

' Caede unoé de los dos oonjuntos 0 tranaportadorea
ilustredos se compone de una estructura, una o variss su-

tre y un dispositivo de accionamiento.

La estructurs de un transportador vertical cone-
tinvo eatd constituido en el ejemplo ilustrado por dos
gufas 1 dispuestas paralelsmente la una con respecto a ia
otra y distantes entre s{ un valor aproximadamente igual
& la anchura de una plataforms del transportador.

Cada gufe 1, cerrada sobre sf misma, constituye
un circuito cerrado provisto de dos partes rectilineas pa~~
ralelas que se extienden en toda la altura del transporta~
dor, conectadas entre si por dos partes de las extremida-
des 6, 7 en forma de semicf{rculo, una en la extremidad su-
perior y otra en 1a extremidad inferior de dichas:partes
rectilfneas; ©En las figures 4 a 6, estas gufas 1 estdn
formadas poxr perfiléa que presentan en su seceién transver-
sal 1la forma de una U, ﬁna de cuyas patas, la 2, es mds
larga que la otra, 3. ILa parte dorsal 4 de las gufas es-
+4 dirigide hacia el éxterior del transportador, es decir,
que las aberturas de ambas gufas de una estructura se en=
frentan le una a la otra, Ademds, la pata mds larga 2
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- ocha placa 8, y presenta un didmetro que corresponde a la

~ gufa unas de otras. ' De esta manera, este reborde 9 cons-
“tituye una prolongacién de la pate 3 de la parte anterior

"de 9 de las piezas de extremidades 6, 7 ¢s igual & la altu-
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estd situsda detrds del transportador, mlentras que la pa~-
ta mds corta 3 estd dirigide hacis el frente del mismo, es
decir, haoia la jaula del transportador o sea el espacio
en el interior del cmal se'desblaza la plataforma Quranxe
pus desplszmientos productivos, - las dos partes rectild-
neas de una gufa van conectadas entre 8t por medio de unos
‘contretes 5 que garantizan la rigidez de las mismas y evi-
tan toda deformacién, - Es preciso observar que estas pay-=
tes rectilineas de las guias pueden ser de una sols pieza
o de varias piezas, montadas unas a continuacién de otras
partiendo de la seocoién de gufas fijas. E

Ias piezas de la exitremidad superior‘s y de ls
extremidad inferior 7 de las gufas estdn formadas por una
place 8 sobre la cual va £ijo un reborde exterior 9, Ege
te reborde exterior 9 es de forms semlcirculsr, extendién~
dose brepen&ioularmente con respecto a la superficie de di-

distancia que aeparafa'lés patas 2 y 3 més alejadas de la

rectilfnea de 1a gufa y de 1a pata 2 de la parte posterior
rectilinea de la gufa, . Estas piezas de extremidad cons=
tituyen asi una prolongacién de las partes rectil{neas de

la gufa, cuys continuidad aseguran., Ia altura del rebor-

ra de la pata més corta 3 de las partes rectilineas de la
gufa, . . o
Estas piezas de extremidad van fijas rigidamente
8obre "las extremidades correspondientes de las partes rec-
tilfneas de la gufa. Cada gufa es solidaria @ una vigue~
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te superior 10 y a una vigueta inferior 11, situmdas en la
_Proximidad de las extremidades superlor e inferior a la
'~ gufa y entre las dos partes rectilineas de ésta. Estas

mite asimismo fijer las partes de la gufa 1 en sus posicioo °

]l' U l“ﬂl !.
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viguetas 10, 11 constituyen los érganos de fijacién del
transportador al edificio en el cual debe ser montado,
Y sirven ademds para conectar entre sf a las dos gufas 1
qué'forman parte de un mismo transportador vertical, Es-
tas dos gufas 1 van ademﬁs conectadas entre sf por medio
de los contretes 12 para asegurar la rigidez del conjunto.
Cada'guia 1 1lleva edends un dispositivo de regu-
lacién de su longltud, es decir, de la altura del trans-
portador vertical, Para ello, cada gufa 1 eatd dividida
en dos parteé, pudiendo deslizarse una de ellas por el in-
terior de la otra, £ijéndose su posicién relativa, por
ejemplo, por medio de un tornillo. Una de dichas partes
de la gufa es pequefia con relaciém a la otra, estando si-
tuado el dispositivo de'regulacidn en las proximidedes de
1s pleza de extremidad inferior 7. EL tornillo de regue-
lacidén 13 (figura 17) fija la distancia que separa & un
contrete 12 de la viguéta infefior 11, Se ha previsto
una contratuerca 14 para fijar las posiclones relativas de
las dos partes de la gufa Ll una vez ajustada su longitud
al valor exacto deseado. Un dispositivo de fijacién per-

nes respectivas deseadas, Este dispositivo de fijacién
86 compone de dos plaguitas 15 empernadss la una ¥ la otra
& embas pertes de la gufa 1. En algunas veriantes no
1lustradas podr{a reemplazarse el dispositivo de regula-
oidn y de fijacidén por otros equivélentes técnicos conoci-

dos, cualesquiera que éstos sean, Por consiguiente,

-
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peralelamente entre sf y extendiéndose en toda.ls longitud

~sea posible encastrar sus exiremidades en una pered, Ie

. 8a pues elimina todos los ajustes gemeralmente necesarios

_de fijacién solidarios a una armadura metdlica ejecutada

’inatalacionas.

_oierres,ls provistos de un larguero superior 17 que embra-
ga con las partes rectilineas de las gufas 1, y un largue-
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ls estructura de un transportador'vertical estd provista
de dos gufas 1 que forman circuiltos cerrados, dispusstas

de dicho transportador, estando conectadas entre s{ por
medio de dos viguetas 10, 11 y por los contretes 12,

- -7 la vigueta superior 10 se extiende & una y otra
parte de.las gufes 1 en wna distancia suficiente para que

estructura y, por consigulente, todo el transpértador, que-
den as{ suspendidos,” Se prevén dérgancs de guiado de esta
estructura a cada nivel de 1a construcoién pera mentener-
la en uns posicién correcta. Sin embargo, estos drganos-
gufes no tienen por funcién soportar-dicha estructura.
Egta disposici6n resulta especlialmente ventajo-

en oada nivel para hacer que se correspondan los elementos

dentro de ciertes normes con los niveles de una construc—
ci6n ejecuteda asimismo dentro de ciertas tolerancias,

Ees evidente que la vigueta 10 y sus enoastres
deben ser lo aufioientemenxe rigidos y presentar una re=
sistencia suficiente para soportar todo el trensportador
asi como.su carga méxima, teniendo en cuente los coeficien-
tes'de seguridad normalmente utilizados en este género de

Estos érganos-gufas estén constituidos por unos

ro inferior 18 dispuesto ante la parte rectilfinea anterior
de la gufae 1, Estos cierres 16 permiten, pues, sin estar
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. mévilea 19, las ouélez son susceptibles de pivoter alrede=-

- lancas estd conectada nmecédnicemente al pistén de un gato
hidrdulico 23 de doble efeoto que manda, cusndo se efeotdan|

del transportador vertical,

lruedas.de cadéna inferiores ven conectadas entre sf{ por me-

- Lt
8 ¢ ':il’m é,\? 5
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£ijos rigidemente a l1as gufas 1 del transportador, guiar a
éste. Los clerres citados descansan en el suelo de cads

riso & una y otra parteAdgvla Jaule del transportador.

E1 larguero inferior 18 de estos cierres lleve dos partes

dor-de un eje 20 y basar de la posicidn ilusirada en la fi-
gure 1 a una posicidn pera la cual se liberan de los pasos
del larguero inferior 18, Estos pasos estén destinados a
de jar pasar a los érganos mecdnicos que conectan la plata-
forms a las gufes 1 cuando se efectian los desplazamientos
verticales productivos de esta plataforma., Cada uno de

los trozos 19 es solidario a una paslanca 21, todas las cua-
les estdn gituadas uned-encima de otras y conectedas entre
s por medlo de un tirante 22, Ademds, una de esias pa~

los desplazamientos, el pilvoteo de los trozos 19,

El dispositivo de arrastre del transportador ver=]. -

tical estd proviqto,de dos ruedas de cadenas superiores 24
que pivotean en las piezas de las extremidades superiores
6 do las gufas concéntricamente con relacién al revorde 9
de dichas plezas de extremidad 6., Estas dos ruedas de ca=-
denas 24 van montadas las dos sobre un mismo drbol 25 que
pasa -entre las dos plezas de extremided 6 de la estructura

Este dispositivo de arrastre dilspone asimismo de
dos ruedas de cadene inferiores 26 pivotadas de una manera
similar a las ruedap de cadenawx24 de las piezas de extremi-
dad inferiores 7 de las gufas 1 de la estructura, Estas
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mds allf de la estructura, estando conectado mecdnicemente,

" motor eléotrico- 31. Este reductor de engranajes 30 y es-

. nderro en forma de U de dicha vigueta,35. Ademds, cadas

' Esta conexién mecdnica estd constituida por un perfil 41

- 10 =~
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dio de un drbol motor 27, el cgal se prolongs por un lado

por medio de un acoplamiento 28, al drbol de salida 29 de
un reductor de engrdnajes 30,-arrastfado por medio de un

te motor eldotrico .31l van montados sqbfe un soporte 32 so-
lidario a la estructura del transportador vertical,

Finaimente, entre las ruedas de cadena su@erio-
res 24 e inferiores 26y pivotadas sobre una misma guia 1,
ven tendidas unas cadenas sinfin 33.

Ia plataforma del transportador vertical 11eva
unos elementos portadores 34 montados paralelamente entre
s{ sobre wna vigueta 35, En la posicidn activa de la pla-
taforma, al efectuarse sus desplazamientos productivos, di
chos elementos portadores 34 se exfignﬂen précticamente
perpendiculares a dicha vigueta 35. En la forma de eje-
cucién ilustreda en las figuras 8, 9 y 10, los elementos
portadores 34 presentan, vistos desde arriba, la forma ge-
neral de una lfnea en zigzag. Ia vigueta 35 egté_consti—
tuide por un hierro en forma de U 'y una de las extremidae
des de cada elemento portador eﬁbraga en la sbertura del

elemento portador 34 pivotea sobre un eje vertical 36 que
une los bordes de las patas de la U de la vigueta 35, To=-
das las extremidades de_los alementos portadores 34 situge
das en el interior de la abertura de la U que constituye
la vigueta 35 estén conectadas mecénicamente entre si,

cuya seccidén transversal presenta la forme genaial de una
U en la cual se introducen las extremidades de 108 elemene
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tos portadores, Ia extremidad de cada elemento portador
34 estd constituida por dos piezas planas 37 golidaries
a2 las rames superiores.eé:zinferiores de cada elemento pore
tador ¥y cuye extremidad libre, provista ‘de und perforacién
39 para el eje vertical, sobresale de la cara frontal poa-
terior 38 del elemento portador, En las perforaciones
39 de cada elemento portador 34apanetran unos ejes 40, los
cuales van fijos rigidamente'a las patas doel.perfil en U.

41, De esta manera, la distancia que separa, les extremi-
~ dades de cada elemento portador es fija. Esta distancia

es igual a la que separa los dos ejes verticales 36 segin
los cusles los elementos portadores van plvotados con re-
lacién a la vigueta 35, con lo cual 1los elementos portado-
res 34 permanecen siempre parslelos los unos a 1los otros’

- cualquiera que sea Bu posicién angular con relacién a di-

cha vigueta. .
Dos dg los ejes 40 emergen por los orificios 42
rracticados en la vigueta 35, fuers de la cara'inferior 43
de esta vigueta 35, Ie extremidad libre de estos dos ejeﬂ

40 esté provista de una roldane 44,

Esta plataforma puede, pues, por simple pivoteo
de sus elementos portadores, pasar de su posicién sctiva
(£igura 10) & su posicién oculta (figura 9)., A

Ia superficie portadora de esta plataforma eatd
constituidae por los elementos portadores 34 y la vigueta
35 y v& conectada meoénioamenxe, por una parte a su dispo-
sltivo de arrastre y por otra a la estructura del transpor-
tador vertical, . o o

En efecto, la vigueta 35 es solidaria & las pie~
zas laterales 45 pivotadas sobre un soporte 46 alrededor

-
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‘gueta, van conectados entre si por medio de las viguetas
50, wna de las cualea, 1a.superior, constituye el tope 49.

338576
de un eje 47. Estas piezas laterales 45 tienen una super-
ficie de mpoyo 48 destinade a reposar sobre un tope 49 del
soporte 46 cuando la plataforma esté en posicidn activa.
Eatos soportés 46,, dispuegtps & uns j otra parte de 18 vie

Estos soportes estédn formados por dos placas conectadas enw
tre si,- entre las cuales estd dispuesta la. pieza lateral
45 corraapondienxe (figura 5).

' Cade soporte 46 1leva ademaa dos gorrones 51 que
se prolongan perpendicularmente fuere del plano de la’ plaoca
interna del soporte 46, Estos gorrones 51 constituyen ai-
nulténeamente dos ejes o contretes sucesivos de 1a cadens
33 correspondiente realizando as{ la fijaocién de la plata-
forma 8l dispositivo de arrastre. Ademés, la extremidad
libre de eada uno de estos dos gorromes 51 estd provista de
una roldana~gufa 52, Estas roldansswguia 52 estén dispues~
tas en el interior de la garganta de las gufas 1, siendo re-
forzadas por medio de unos refuerzos 53, 54 en forma de U
pare evitar tods flexién de dichos gorrones., . Uno de estos
refuerzos 54 se prolonga mds 2114 del Boporte 46 y forma
un puntal cuya extremidad lleva una roldana de apoyo 55 que
entra. en contaoto con la pata mds larga, 2:4e las partes rec=-
tilfneas de la guia 1 correspondiente, pero no con la pata
més corta 3 de esta guia.

Bl dispositivo de aooionamiento del transporfador
provoca el paso de la plataforma de su posicién active a su
posicidn oculta., Este dispositivo de mccionamiento lleva,
£1 jes rigidamente bajo la vigueta. 35, las dos piezas latera-
les 45 que sirven de soporte y de apoyo a un érbol portaex=
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.57, presentando la otra una pendiente que corresponde a la

“co de la leva 61, que son paralelos al &rbol de la excéntri-
.ca 57, eatan dispuestos en el mismo pleno radial de este dr-

Ctrica 57, y su pérfil asctivo coopera con una de las rolda-

- 13 - XX
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céntrica 57, el cusl lleve dos excéntricas 58,'59, cuyos
verfiles son complementarios. Una de.estas-excéntricés,
la 58, presenta una entallgdura 60, cuyos bordes presentan
la cgfacteristica.de que uno de ellos es paralelo al -drbol

de la excéntrica 57, mientras que ol otro presenta una pen-
diente suave. ILa otra excéntrica, la 59, tiene una leva 61

uno de cuyos flancos es paralelo al arbol de la excéntrica

de la entalladura 60. El borde de la entalladura y el flan

bol. 57. Cada una de estas excéntricas 58, 59 estd dispueg

ta en la proximidad de una extremidad del &rbol portaexcén-

nes 44. Ia posicidn angular de estas excéntricas 58, 59
determina por consiguiente de una manera univoca la posicidn
angular de los elementos portadores 34 con relacidn a la vie
gueta 35. o

El é&rbol portaexcémirica 57 lleva ademés en cada
una de”sus extremidades un pifidn dentado 62 que engrana con
une cremallera 68 portada por el réﬁal_superior de la placa
interns del soporte 46 correspondiente., De este manera,
cuando lag piezas laterales 45 plvotean alrededor de su eje
47 con relacidn a los soportes 46, el érbol de la excéntrica
57 es arrestrado en rotacion, lo que provoca el pivoteo de
los elementos portadores 34 con relecidn a la vigusta 35.

Este dispositivo de accionamiento lleve asimismo
una excéntrica superior 63 y una excéntrica inferior 64, pro
vistas cada una de ellas de una guia 65 que se presenta en
forma de garganta. Estas excéntricaé ven fijas rigidamente
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e las viguetas 10 y 11, respectivamenie, ILa gafganta 65
de egtas exeéntricas'presentatla forme generél de una por-
cidn de espiral, aunque 1las dos extiemidadeg de estas gula 65
son paralelas al eje de simetr{a de las gufas 1, es decir,
verticeles,s Una de estas extremidades, la 66, situada al
lado de la jaula del transportador, se halla a una distancia
mayor que la otra de un plano que pasa por los érboles 25 ¥
27 provistos de 1as'ruedas de cadena 24 y 26, |
. En fin, este dispositivo de accionamiento lleva
también una roldana, 67 pivotada en cada una de las piezes
laterales 45, destinada a cooperar con la garganta 65 de las
excéntricas 63, 64 correspondientes,
\ El funcionamiento del transportador vertical des=-
crito ¢s el slguiente: ) ‘
Lo figura 7 ilustra esquematieamente 1a cinematica
del trensportador vertlcal.. Supongamos que las cadenas 33
son arrastradas por medio del motor 31 en el sentido de la
flecha £ y la platafqzma es arréstradg por-estas eadepas 33
a la posicién I (figura 7). Supongamos igualmente que los
trozos 19 de losu;argderos 18 de_los cierres 16 eétén en po=
sicidn levantada, es éecir, que permiten el paso de los go-
portes.46 de la plataforme. - En esta posicidén I, la plata=
forme esté en su posicion actiya,Vcapaz°de transportar una
carga. En efecto, los elementos portadores 34 se prolon-
gan perpendicularmente fuera de la vigueta 35 y definen as{
la superficie portadora, Ademids, las piezas laterales 45
repoaan,'con su superficie de apoyo 48, éobre ol tope 39 de
los soportes 46. Estas piezas laterales 45 esidn, por con-
siguiente, ahora en posicidn de sexvicio, definida por.el to
pe 39, de manera‘que'en esta posicidn I de la Plataforms, la

»
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‘posiclon de servicio, vista horizonialmente,_por la altura

-15 -

338576

superficie portadora de esta es mantenide en una posieion
horizontal. Ademas, las roldanas 52 -son mantenidas en la
garganta de las guias.l,_mientras que la roldana 55 es man-
tenida en contacto con la pata 2 de la gufa:l por el par de-
bido al peso propio de la plataforma. La distancia que se-
pare las roldanas 52 y 55.65 suficiente para absorber log,
fuertes pares resultantes del peso de une carga colocads so=
bre la superflcie portadora. .

La plataforma permanece en esta posicidn durante
todo su desplazamiento vertical correspondiente a su carre=
ra productiva, es decir, durante el periodo en que la pla-
taforma, estd situdde en la jeula del transportador, y es
susceptible de trensportar una carga.

Durante este trayecto’ productivo de la platafor-
ma, ésta se desplaza al interior de un volumen vertical de-~
finido por el producto de la superficie de la plataforma en

del transportador, es decir, la distencia sobre la cual efec:

tla su carrera productivae dicha plataforma,
~  Cuando esta plataforma ha efectuado la totalidad

de su carrera productiva, por ejemplo, su aecensién, llega

e la posicidn I de la figura 7.
Desde este momento, cuando la plataforma continda

desplazdndose en el mentido de la flecha £, siempre arrag-

trada por las cadenas 33, la roldana 67, portaeda por cada
una de las piezas laterales 45 de la plataforma, entra en la

extremidad 56 de 1a gargenta 65 de la excéntrica superior 63
correspondiente, Desde esté iﬁstanxe, ¥ hasta el momento

en que la plataforma se encuentre en la posicidn II (figura
7), la excéntrica 63 impondrd una reduccion de la distancia
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‘terales 45 alrededor del eje 47 con,relaclon a los soportes

que separa las caaenaé 33 de las roldenas 67. Esta reduc-~

cidn de esta distancia no puede efectuarse més que porﬁmedio
del pivoteo, en-el sentido de la flecha g,-de las plezas la-

46, Al efectuar este pivoleo las plezas laterales 45, los
pifiones 62 . -que estan engranados con los dlentes.68 de los
soportes 46, son arrastrados en rotacidn, lo que provoca un
desplazamiento sngular de este érbol de excéntrica 57. Ia
amplitud del desplazamiento angular de este arbol déAéxcénr
trica 57, al pasar las piezas iaterales de su posicidn ilus-
trada en I'a su posicidn ilustrada en II, es aproximadémen—
te de 360°. Este érbol de excénirica 57 arrestra a las ex-
céntricas de campana 58, 59 en sus desplazamientos angularea
Al pivotar en.el sentido de la flecha g las piezas latera-
les 45, la excéntrica de campans 58 p?ovoca el desplazamien=-
to en el sentido de la flecha h (figura 20) de la roldana
44, embragada en la entalladura 60 de esta -excéntrica, EBs-
ta roldana 44 arrastra en su desplazamiento al perfil 41 y,
por consiguiente, a todas Ias eXtremidades posteriores 38 de
los elementos portadoyés 34 (figurses 8, 9 y 10), provocando
el pivoteo de éstos con relacidn e la vigueta 35. Estos
elementos portadores 34 pasan, por con31guiente, de su posi=-
cidn ilugtrada en la figurse 10 a su posicion ilustrada en ls
figura 9. , - ' o
' E) peso de la plaforpa de su posicién.I & su posi-
cién II {figura 7), provoca la ocultacidn de la superficie
portadora de ésta,por'la'aproximacién de sus elementos por—
tadores hecia la estructurs vertical. Esta aproximacidn

se obtiene, por una parte, por el repliegue de los elementos
portadores, yrpo:-qtra, por el bascqlamiento hacia las cade=
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que define el desplazamiénto productivo de la misma, En

nas 33 de la vigueta 35. En la posioidn II ilustreda en
la figura T, 1a'piatéforma estd oculta, la roldana 67 sa-
le de la gapganté 65 de la bxcéntrica'superiof.63; y la pla-
$aforms pérmanece en esta posicidn bajo la accidn de su pro-
pio peso. Esta plataforma permenece en esta posicidn ocul-
ta durante todo su desplazamiento improducfiVo, es decir,

en toda la longltud rectilinea de la gufa posterior 1.
Durante el desplazamiento de la plataforma de la

posicién I a la posicién II, el soporte 46 es gulado, por
una perte, por las cadenas 33,.y por otra, por las roldanas
52, que cooperan con el reborde 9 de las piezap superiores
de la gufa 1. .Durante este desplazamiento, la roldana 55
sale de la gufa 1, 1o que es posible porque ésta no entra.

en contacto .con la pata 3 de dicha gufa 1.
Durante su desplazamiento improductivo, la plata-

forme se desplaze en posicidn oculta al interior de un volu-
men definido por la superficie de la platafprma-en posicidn
oculta, vista en plano horizontal, multiplicada por le dis-
tencia sobre la cual tiene lugar la carrera improductiva de
diche ‘plataforma. Eéte volumen .que define el dpsplézamienr

to improductivo de la plataforma es muy inferior al volumen

efecto, la superficie citada vista horizontalmente, cusndo
le plataforma estd oculta, es mucho mayor que la de la pla-

taforma en posicién de servicio.
Al,final del desplazemiento improductivo de la pla

taforma, ésta se encuentre en su posicidn III, siempre su=
poniendo que las cadenas 33 se desplazan en el sentido de la

flecha £f. En-esta posicidn III, la plataforma estd dlgw
puesta de la misma maners que en .la posicidn II, aunque las

-~
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| como hemos descrito anteriormente, el- desplazamlento angular
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roidanas Gé'de las piézas lateralea'45 émbraguenk»n la gar-
ganta 65 de las excéntricas inferiores 64, . Ea%aé excéntri-
cas inferlores 64 son. identlcas pero invertidas con relacion
a las’ exeentricas superiores 63, tendiendo a alejar:ilas rol—
danas 67 de las cadenas 33, fuera del desplazamiento de la
plataforms de su posicidn III a su posiclon Iv (figura 7).
Las piezas laterales 45 van pivotades con relacion a log 80-
portes 46 - ‘en sentido contrario a la fleoha‘g, lo'que provocay

del arbol de excéntrica 57 en sentido inverso hasta au posl-
cidn inicial. Cuando se produee este desplazamiento, la
roldana 44 coopera con la excéntrica 59, siendo desplazada
hacia la derecha (figura 20), lo que pro#pca, como se indico
enteriormente, el.pivoteo de los elementos portadores 34 con
relacidn a la vigueta 35. Estos elementos portaddres 34
‘son as{ vueltos a su posicidn activa de servicio. ~. En la
posicidn IV, la plataformes estd de nuevo en posicidn activa
de servmcio en el interior de 1a jaula del transportador pa~-
re 8u carrera productiva, que se situa entre esta’ poeicion
Ivy 1a poeiclon I. .

_ El funcionamiento se ha descrito cuando las cadems
33 g8 desplazen en el sentido de 1a flecha £, pero es eviden-
te que este fpncionamlento es en todos 1os}puntos analogo
cuando las cadenas 33 se desplazen en la direccidn opuesta
a la indlcada por. la flecha £, ILa carrera productiva de la
plataforma esté comprendida siempre entre las posiciones I y
v (figu:é 7)," ¥ la carrera ;pprpductiva‘de esta plataforme
entre las posiciones II y III, Entre las posiciones I vy IV
g plataiorma eatd en posicion activa dé sexrvicio, mientras
que entre lag Posiciones II y III estd en posigién oculta,

$.
-
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do en esta posicidn, se hallan decalados los unos con rela=
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El arrestre de loa transpoﬁ?a&oroe puede efeotuar-
se también de une manera indgpendiente, es.decir;‘cada!uno
por s{ mismo, por medio de un motor distinto, si se prevé
un dispositivo de sincronizacion eptre los dos transporte=
doress ) . _ |

Un érahsportador vertical puede disponer de mas
de ung plataforma. En efecto, podrianpreverse.dos plata=
formas arrastradas por las mismas cadenas y fijas a estas
cadenas, por ejemplo, de tal suerte gue cuando una de las
plataforﬁaa estd en la posiciéh I (figura 7), la otra esté
en la posicidn IIT, Asimismo, se podrian prever varies
plataformes repartidas a lo largo de las cadenas 33,

La forma de los elementos portadores 34 podria
igualmente ser diferente., - Las figuras 13 a 15 ilustran
elementos portadores 34 en diferentes posiciones, presentan-
do la forme de un zigzeg en dngulo agudo con relacién s la
viguéta 35. i '
En la variante ilustrada en las figuras 11 y 12;
los elementos portadores 34 estan conéfituidos por hierros
en forma de U cuya sepcién es variable. En efecto, estos
hierros en forma de U presentan una seccidn mucho mayor en
su base, unida a la viguéta 39, que en su extremidad libre.
De esta menera, estos eleméhtoa portadores se embuten los
unos en los otros exw posicidn replegada, En efecto, estan-

cidn a los otros, lo que permite efectuar su embuticidn.
Las figures 19 y 2@ ilustran parcialmente un dis-
positivo de cierre que permite .obturar la jaula del elevador
cuando éaste estd parado y una de sus plataformas en la posi-
cion I (figura 7).. En efecto, en esta posicidén I (figura '

.
‘- . -~
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obturan el espacio comprendido, por una parte, entre los ele-
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7) de la plataforma, es en la que egta d1tima recibe une
carga antes de ser tfansportadé. En esta- pbsioién I,‘en
efecto, la plataforms . esta situada aproximadamente al nivel
del suelo. En ciertas realizaciones, eés importante prever
un dispositivo de cierre que obture la jeula del elevador
cuando una de sus plataformas ge detiene en esta posieion I

para que las operaciones relativas a la carga de la misma
pueden efectuarse sin peligro para €1 operador y para el

usuario. - o . .
" Esté dispositivo de cierre esté constituido, por
ﬁna parte, por unos tableros destinados a recubrir la estruc
tura del o de los trénsportadores'vertioalea que formen el
alevédor, y qu otra, de otros tableros que clerran la jaula
propiamente dicha del elevador, es decir, el espacio inte-

rior en el que s mueven 1la o laé plataformas del o de los

transportadores verticales. ' ) '

El dispositivo de cierre ilustrado y descrito an~
teriormente se ha preyiato para obturar la jaula de uh eleva
dor formadorpor dos t;ansportadores verticales dispuestoé
frente-a frente como qé iluatra en las figuras 1 y,2; por '
ejemploa - ; , .

‘En posicidn de servicio, cuando una de las plata-
formas de cada unb de los transportadores veriicales se de-

tiene en la posicidén superior I (figurs 7), dichos tableros

mentos portadores de las superficies portadoras de dichas

plataformés, ¥y por otra, el egpapio comprendido enire estas
dos superficies portadoras que se coxrresponden frente a fren-
te, Siempre en qsté posicidn de servicio, los primeros ta-~
bleros aludidos pbturan cada uno‘de los espacios cqmprendidos

t
»
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entre ol borde de la trinchera en cuyo intefior ostd situa= |-
do el elevador Yy 1la. vigueta de la superficie portadora del |
transportador vertical correspondienta.. . .

En la forma de eJecucion ilustrada del dispositivo
de cierre, dic chos tableros, en nimero de dos, estén formados
cada uno de ellos por dos elementos 68, 69, articulados en-
tre s{ segin wn eje 70. El elemento 68 esta ademas.p;vota-
do, por su eitremidad libre, sobre un cuadro Tl empotrado en
el edificio, mientras que la extremidad 1ibre del elemento
69 estd adaptada para reposar sobre la viguete 35 de la pla-
taforma de un transportador verticel cuando ésia se detiene
en la posicidén I {figura 7). Este tablero cubre, por con-'
siguiente, toda la estructura del transportador vertical,

Un gato hidraulico 72 conecta el elemento 68 del tablero a
la vigueta 10 de la estructura del tramsportador vertical

¥ permite desplazar el tablero de su posicidn da'servicio

A (figura 20) a su posicidn de reposo B (figura 20) para la
cual esta sifuado fuers de la trayectoria de las platafor—
mas del tranaportador. ,

) ~  Los tableros 0 cubiertas de cierre son igualmente
dos en nimero en el ejemplo ilustrado ¥ tienen cada uno de
ellos una Euperficie_mediaz73 llena y una superficie lateral
74 que ﬁreseqxa unos vaclamientos 75 de una forma que se CO=
rresponde conilos elementos portadores 34 de la plataforma
de un transportador. Esta superficie medlis 73 y esta su-
perficie iateral T4 son de chapa estriasda reforzada por nerw
vaduras o infraestructuras portantes. Estas dos superfi-
cies 73 y 74 son solidarias éntre g{ en el ejemplo ilustra~
do y forman una especie de suelo destinado a obturar la mi-
tad del espacio éh cuyo interior se desplazan las platafor-

' v
»
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‘Es yreoiso observar tambien que a causa de la exigua 1ongi- '
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mas de los dos transportadores que eatan frente a. frente,

tud de 1os elementos portadores 34, las partes vaciades 75
de 14 superficie lateral T4 representan solamente una peque-
fia perte de- esta. t Batas dos. superficies 73 y 74 van monta«
das sobre un carrito por intermedio de los arcos 77, El
citado carrito lleva tres pares de ruedecillas de rodamien=
to T8 pivotadés sobre un cuadro formedo por hierros pérfila—
dos, T6. Lés'ruedeéillas de rodamiento 78 embragan en un:
par de gufas laterales 79'que ée extienden paralelamente a
la vigueta 35 de la plataforma de wn transportador y ven
fijas a la esgtructuras de este Ultimo, - Los ércos 7T van
pivotados, pof una parte, asobre el carrito, y'por otra, 80-
bre las superfioies 73, T4,'de tal manera que estas supor-
ficles son capaces de ser desplazades en sentido vertical
paralelamente a sf mismas con relacidn al carrito. El cual
tiene ademés unos topes 81 destinadosa recibir a las super—
ficies 73, T4 cuando éstas estdn en posicidn.de Teposo. o

' Este dlspositivo de cierre 1lleva ademds un dispo-
gitivo de accionamiento del carrito en sus desplazamientos,
entre una posicidn activa para la cual estd situado en la
jaula del transporiador y una posicign de reposo pera la
cual estsd situado lateralmente fuera de egta Jaula., En el
ejemplo ilustrado, este dispositivo de accionemiento lleva
un gato hidrdulico de doble efecto 80 conectado por interme-
dio de une conexién de cadena al carrito.

'La superficle 1ateral 74 1lleva ademés en una de
sus extremidades una roldana 82 ‘destinada a cooperar con una
gula 83, formeda por wn hierro en forma de U, dispuesto ver-
ticalmente y solidqrio al edificio o a la estructura del '

»
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transportadof; una de‘cuygg patas.ge prdlongé para formar

un tope 84° -
El funcionamiento de estas cubiertaa 0 tableros

de cierre esg el siguienxe. _ : ,
"En posicion de reposo, las superficies 73, 74 es-

-] tén en su posicidn baja y reposan sobre los topes 81 del ca-
rrito., Beta & su vez estd en posicidn retractada, situado

fuera de la Jjaula del'transportador{

El paso a posicidn de servicio de la cubierta o
tablero de dierre es provocado bor el dispositivo de acclo=
namiento que despleza el carrito en la direccidn de la fle-
cha 8. Ouando el carrito ha llegado a la posicion que éstd
ilustrada en la figura 19, las supérficies 73, 74 estan ali-
neadas verticalmente sobre sus posiciones de servicio. Ie
roldana 82 entra en contacto con el tope 84 y mantiens a di-
chas superficies en pbsicién. El dispositivo de acciona-

niento contiﬁﬁa'desplazéndo.el cartito en la direccidn de la| .

flecha 8, lo que tiene por efecto, por intermedio de los ar-
cos 77, que se desplace verticalmente en direccidn a la pla-
taforma del transpor?qéor. Cuando el carrito llega &l fin
de su carrera hacia édelante; las superficies 73, T4 estén

| situadas ligeramente encime de un plano que contiene la su~

perficie superior de los elementos portadores de la plétaf

forme., .
Ia retirada de la cubierta de cierre se efectia

de una manera anéioga al desplazamiento de retroceso del caw-
rrito. . ) ) - l ! |

Ee preciso observa£ qﬁe todos los elementos del
fransporta@or deserito estén situados debajo del'puntorcul-
minante de la tréjqptofia de la vigueta 35 de la plataforma
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al efectuar su ‘rotaocidn’ en. la extremidad euperior de la es~
tructura. De esta manera, loa’ elementos superiores del

-transporfédor estan diapuestos, practioamente, gl mismo ni-

vel que 1a superficie portadora de 1a plataforma cuando &g
ta esta colocada en su posicion de fin de ocarrera producti—

va superior. '
Es preoiso observar también un hecho may importanr

te: la ocultacion de la platafonma ge efectia por une reduce—
cidn ddlvp}umen ocupado por dicha plataformm. - Esta,raduc_
oiénrse obtiene por el desplazémiento mecénico, prbvogado ,
con ayuda del dispositivo de accionamiento, de elementos de
esta plataforma con relacidn a otros elementos de ésta.

o En reaumen, la Patente de Inwencion que ge aolici—

ta debera recaer sobre 1as aiguientess Ly
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'tiéal y,‘por lb menos, de una superficie portadora, congtie
| tuida por un soporte sobre el cual ven montados unos-elemen-

| tadores ven pivotados con relac;ég'a su soporte segin un eje
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REIVINDICACIONES ' '. . _' .
- 1. Transportador provisto de wna-estructura ver-

tos portadores, ejecutando desplazamientos c{clicos, estan-
do situada esta superficie portadora en posicidn de servi-
cio & un lado de dicha estructura cuando ésta efectia sus
desplazemientos productivos, y en una posicidn oculta el oo
1ado_dé diche estructura cuando ésta efectia sus deeplaza-
mientos improductivosy caracteéizado por el hecho de que
tiene un dispositivo de accionamiento gue provoca, al final
de les cai'reraa productiva o improductiva de la superficie
portedora, una aproximacién de los elementos portadores ha-
cia la estructura vertical para efectusr el paso de la su-
perficie portadora de su posicion de servicio a su posicidn

oculta o viceVersa, con objeto de reducir el volumen del des

plazemiento necesario pere la plataforma, cuando ésta efec-

tda su carrerd.improductiva, con relacidn al volumen del desd |

plazemiento de esta plataforma,'cugndé efectia su carrera
productiva. : y - -

2, Transporfador‘de acuerdo con la reivindice-
eidn 1, caracterizado'por'el hecho de que el diaspositivo de
acclonamiento provoca el pivoteo de los elementos poriado-
res. _ o

3. Transportador de acuerdo con 18 reivindica~
cidn 2, ceracterizado por el hecho de ng4los elementos por-

horizonfal. ° , V _
4. . Transportedor de acuerdo con la reivindica-

cion 3, oaraoteriéqdo por el hecho de que todos los elemen-

4
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tos portadorea de una misma superfioie portadora son eoli—

darios entre si

foion 2, caracterizado por el hedho ‘de- que los elementos por-
_cion 5, caracterizado por el heeho de que todoa 165 elemen-
tados mecanicamente entre 91.

‘cidn 1, caracterizado por el hecho -de Que su estructura va

.nos de guiado que determinan la posicidn de la estructura

“-{ vo de mccionamiento lleva unag excéntricas fijas cada una de

lde aecionamiento lleva unes roldenas montadas sobre cada

-6~
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5. Transportador de acuerdo eon 1a reivindica-

tadores ven pivotados cada uno individualmente con relacion

& su- soporte segun ejes verticales.
6. Transportador de acuerdo con 1a reivindicap

tos portadores de una misma superficie portadora van conecw=

(]

T Transportador de acuerdo con la reivindica=-

suspendida. o
8. . Transportador de acuerdo con 1a reivindica-
cion 7, caracterlzado por el hecho de que lleva unos orga-

con respecto a dos ejes horiﬁoniales ortogonales entre si«

-9, N Trensportador de acuerdo -eon la reivindica=-

cion 1, caracterizado por el hecho de’ que la estructura lle~

va doS gufas cada una de las cuales forma un cireuito cerra-
do ¥ dispuestas en planos paralelos verticales.

10. Traneportador de -acuerdo con lasreivindica-

ciones 6y 9, caraeterizadd por el hecho de que el disposlitid °

ellas rigidamente a una extremidad superior o inferior de
las guias de la estructura, - .' ,

-,11.?= Transportador de aeuerdo con 1la reivindioa-
cién 2, caracterizado por el hecho de que el dispositivo

plataforma deetinadas a cooperar con las exoentricas, estan=

*
-
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.cion.1¢, oaracterizado por el hecho de que las excéntricas

" provoca la rotacidn de dicho drbol en senmtido inverso.

cion 14, caracterizado por el hecho de que el desplazemien—

tadorés con relacicn a su soporte,

| tel que pasa'por 1la superficie portadora de ja plataforma,

- 27 -
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do conectadas mecanicamente a un’ drbol de- arraatre.
12, Transportador de acuerdo con la reivindica~

¢

lleven cada una una garganta destinada 8 gular la roldana
y presentando la’ forma general de una porcion de espiral. _
13+ . Transportador de acuerdo con la. reivindica=
cidn 12, caracterizado por el hecho de que una aproxima-
cidn de las roldanas hacia.la estructura pfovbca le rota=-
cidn del é:bol‘en un sentido, pienfras'que gu'aledaﬁiento

14, Transﬁortador de acuerdo con la reivindica=
cidn 13, caracterizado por el hecho de.-que dicho érbol lle=-
va unasg excéntricas"que cooperan cade una de ellas con una
roldena conectada mecdnicemente a todos los qiementos por-

tadores de una plataforma. - ,
.15, _Transportador de aéuerdo,cqn la reivindica=~

to de estas roldanas, provocado por la rotacién de las ex=-
céntricas, provoca a su vez el pivoteo de los elemenxos por-

, © 16, Transportador de acuerdo con la reivindice-.
cidn 1, caracterizado por ol hecho de que todos ‘eatos ele-
mentos mecan@cos estén situados debado de un plano horizon-

cuando ésta estd.en su posicién de fin de carrera producti-

va superior. 7 ) '
' .17., Transportador de acuerdo oon la reivindice-
cidn 1, caracterizado por el hecho de que lleva dos plata=
formes dispuestas simétiricemente con relacidn & la estructu~

8.
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18. Se reivindica por @ltimo comé objeto

sobre ei que ﬁa de recaer la Patente de Invenéidn.que se so-
1icita:“'TRANSPORTADOR FROVISTO DE UNA ESTRUCTURA VERTICAL
Y, POR LO MENOS,DE UNA SUFPERFICIE PORTADORA"

Todo conforme queda descrlto ¥ re1v1ndica.

do en la presente memoria descriptiva que consta de veinti~

‘ocho péinas mecanografiadas y -dibujos adjuntos._'

‘Madrid, 28 de.marzo 1.967
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