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MEMORIA DESCRIPTIVA
de una Paéente de Invencidn a nombre de:
MASCHINENFABRIK MEMMINGEN KG., ING.
THEODOR OTTO, de nécionalidad alemana,
dbmiciliada en Meimingen / Bayern, Renn=
weg 1, Alemania); por: "MAQUINA ROBINADO-
RA PARA BOBINAS EN CELOSIA".
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Ta invencién concierne a una miquing bobinadora para
bobinas en celosia con un eje de soporte y accionaﬁienio de la
bobina y una instalacién conductora del hilo movida por un me-
canismo;

Son conocidaé las bobinadoras para bobinas en celosia,
eﬁ las cuales una corredera portadora del hilo se mueve a uno
y otro lado por el exterior del devanado. La corredera es movida

por un mecanismo de cambio 0 sea variable gegin la clase del de-

vanado deseado. Ia corredera debe ser ajustada al didmelro del
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hilo; por consiguiente hay que cambiarla para un cambio de did-
metro del mismo. . B

Se sabe que en una bobina en celosfa el devanado del
hilo se hace en forma de hélice. Para que esto pueda conseguirse
también cdn una gran velocida& del devanado, la corredera porta-
éora del hilo debe ser guiada con la raéidez correspondiente a 10
largo del exterior del devanado. Ia inversién del movimiento de
la corredera en las dos extremidades de su recorrido debe reali-
garse también muy ripidamente. Por lo tanto, en las méquinas bo-
binadoras conocidas, io que limita la capacidad de trabajo de las
mismas es la rapidez necesaria por este mo;imiento alternativo
de la corredera. Bs especialmente por este motivo, puesio que
los movimientos de la corredera no son de desarrollo arménico,
por 1lo gque aparecen grandes fuerzas de aceleracidén y de retardo.
Ia marcha de la miquina es 4spera y la produccibn de ruidos es
considerable.

Por medio de la invencién se debe producir una méquina
bobinadora para bobinas en celosfa, que evite los inconvenientes
de las miquinas conocidas y con la cual, esﬁecialmente la capacidad
de trabajo de la miquina, no se esté ya mis dependiente de las po-
gibilidades de funcionsmiento de la corredera portadora del hilo,

Para la resolucién del froblema con arreglo a las prow-
puestas de la invencién, parte ésta de una miquina bobinadora para
bobinas en celosfa con un eje de soporte y de accionamiento de la

bobina y con una instalacidén conductora del hilo movida por un
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mecanismo, la cual en lo esencial conduce el hilo a uno y otro
lado en un eje paralelo a la parte exterior de la bobina y lo
entrega a ésta. Ia invencidn estd caracterizada, porque la ins-
talacién conductora del hilo consiste en una envolvente girato-
ria, cilindrica, constitufda de dos partes y dispuesta paralela-
mente al eje de la bobina y los dos bordes reciprocos de las par-
tes de la envolventé formaﬁ una ranura conductora del hilo, cuya
extensién axial corresponde al ancho de la bobina.

Por consiguiente, por medio de la invencidn se susti-
tuye la conocida corredera porvadora del hilo de forma He hem-
brillas por una envolvente constitufda de dos paries, por lo que
la ranura entre las dos partes de la envolvente cumple la misién
de conducir el hilo, Para una rotacidén de la envolvente conduce
éata el hilo a uno y otro lado y para una conveniente configura-
¢ién de la ranura entre las dos partes de la envolvente se logra
la conduccidén del hilo deseada.

Ia ventaja esencial de la miguina segin las propues-
tag de la invencién, consiste en que dicha mdquina no posee nin-
guna pieza movida a ﬁno y otro lado. Es sélo el hilo el que es
conducido a uno y otro lado. Las piezas conductoras del hile gi-
ran pr0porcioﬁadamente. ﬁl mecenismo motriz para la envolvente
es se@in esto sencillo.

La méquina conforme & las propuestas de la invenoién

produce elevados rendimientos en el trabajo del devanado. La capa=

cidad de devanado ya no estd limitada por los elementos consiruce-
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tivos de la mdquina, sino ¥nicamente por la resistencia del hilo |
que hay que devanar. |

Otra ventaja mds de la méquing se obtiené, porque los
Ingares de rozamienfo'del hilo en 1a ranur; cambian constaniemen=
te durante la rotacién de la envolvente. De este modo el desgas-
te se reparte sobre una superficie relativamente grande ¥ por lo
tanto es apenas perceptible. Por el contrario en la conocida co-
rredera de hembrillas portadora del hilo éste se corta reﬁenti-
namente, por cuyo motivo hay que cembiar la corredera con frecuénp
cia.

Otra ventaja de la invencién se consigue, porque la mis-
ma envolvente puede ser tambien empleada para hilos de diferente
diduetro. Para esto es fan s61lo necesario, como la invencién pre-
viene nmés adelante, que la distancia axial entre las dos ﬁartes'
de la envolvente sea variable, para ajustar de esta menera el didme-
tro del hilo a la ranura. Por el contrario en las conocidas insfala-
ciones conductoras del hilo, é un cambio de didmetro de éste se
debia cambiar igualmente la corredera ﬁortadora del mismo.

Segin otra caracteristica de la invencién, se ha previs-
to que en la zona de la superficiérde la envolvente se adopten
elementos de conduccién para el hilo, que impidan el desprendimien~
to del misro a casusa de la rotacibén de la envolvente, que permitan
;in embargo el desplazamiehto del hilo paralelsmente al eje. ILas
dos partes de la envolvente estdn especialmente acopladas entre

s por medio de un mecanismo,
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En una realizacibn perfecciongda de 14§nvenci6n, la
envolvente estd dispuesta de tal modo que rodea a la bobina. Des~
de luego es posible tambien una disposicidn de la envolvente para-
lela préxima a la bobina, en la que el hilo se introduciria en el
eje de lz envelvente y saldria fuera de ésta a través de la ranu-
ra para ser conducido a la bobina. Ia forma de realizacién de la
miquina, con le que la envolvente rodea a la bobina, es sin em~
bargo preferible, ya que por este medio se puede conseguir un tipo
de construccién mis compacto.

Esto es favorabie, no s6lo cuando la distancia entre
las dos partes de la envolventie sea #ariable dinicamente dentro
del campo de los diversos didmetros de los hilos que hay que de-
vanar, sino también para poder situar una de aquellas paries rela-
tivamente alejada de la otra, con el fin de mejorar la accesibili-
dad de la bobina en el interior de la envolvente. Para este obje~
to - ha previsto la invencidén, que una de las partes de la en-
volvente se fije en el bastidor de la mfquina y que la otra parie
se apoye sobre un soporte de correderas. '

El mecanismo de acoplemiento entre las dos paries de la

envolvenie se compone con preferencia de una caja de mecanismo

formada de dos partes y de un eje motriz dispuesto en su interior.
Ia caja de mecaniseo y el eje motriz de este mecanismo de acompla-
miento son de tipo telescépico, sin embargo estéd asegurado contra
un giro contrerio a pesar de ser extensible.

Por otras caracteristicas de la invenciébn, el eje del
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mecanismo estéd dispuesto paralelemente a la envolvente por el
exterior de ésta, La envolvente, ademds de ser paralela al eje
del citado mecanismo de acoﬁiamiento'es particularmente orienta;
ble alrededor delreferido eje; con lo que es posible situar
siempre la instalacién conductora del hilo, segfn la invencién,
muy cerca de la bobina que se esti devanando. Los elementos de
conduccién que cooperan con la ranura se componen especialmente
de uno o varios rodillos de ejes paralelos, lo que es favorable,
cuando en el interior de esta ehvolvenie se ha previsto un ro-
dillo de tecla adjunto al devanado, el cual determina la posi-
cién de la envolventie en relacién con las éofrespondientes partes
del mecanismo durante un proceso de devanado.

Asi como en las conocidas migquines bobinadoras la bobiw-
na que se devang ha sido tal vez dispuesta de forma volante, es-
to resulta favorable con la invencién, especialmente cuando se
ha previsto sobre el soporie de correderas un apoyo de reaccidn
para la bobina que se devaha, Debido a este apoyo de reaccidn,
que en un cambio de bobina se exitrae conjuntamente con una parte
de la envolvente, el didmetro de la vains de caridén de la bobina
se puede adoptaer menos sin debilitacién de laz conduccién ni del
impulso de la bobina y de este modo aumentar la capacidad de la -
bobina.

Las partes de la envolvente de la mAquina bobinadora
seglin las propuestas de la invencién esidn especizlmente apoya-

das en cada una de las cajas de mecanismo que encierran las ex-
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tremidades de la envolvente, y en la transmisién motriz, que con
preferencie es derivada de la transmisién moiriz de la bobina,
hay intercalado un mecanismo regulable sin escala.

En el dibujo est4 representado esquemfticamente un ejem-

plo de realizacién de la invencién. En el mismo se indican:

Figura 1 una vista en alzado de la miquina bobinadora conforme a
la invencién,

Figuras 2 y 2 dos vistas parciales laterales de la méquina segin
1a Figura 1,

Figuras 4 y 5 aumentadas, representaciones parciales de seccio=
nes longitudinales de detalles de la miquina bobinadora

conforme a la invencidn,

Sobre el bastidor de la mdguina 1 estd la caja de meca-

nismo 2 y sobre la caja de mecanismo 2 hay un brazo de
apoyo para acomodacién del rodillo de conduccién del hilo 4, Ia
caja de mecanismo 2 soporta el motor 13 representado por linea de
trazos punteados y mueve el eje 12 con la polea 14 para correa,
la correa 36 y la polea conducida para correa 37. El didmetro de
la polea para correa es variable y la variacién se puede realizar
por medio de la rueda de cambio 38, con lo que es posible obtener
una variacién del mimero de rew luciones del eje de la polea 37

sin saltos.

El eje 12 es conducido a través de la caja de mecanis=-

mo £ y soporta la bobina que se devana, no represeniada, qﬁe pre-
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senta en sf misma una configuracidén conocida y ‘estd dispuesta en
el interior de la envolvente constitufda poi las partes 8 y 13. El1
eje de la bobina estd indicado por 56 (comparar con la Figura 3).

Por medio del cojinete de bolas 6 la parte 5 de la caja
del mecanismo de acoplamiento estd apoyada en la'caja de mecanis-
mo 2, la cual en lo esencial estd constituida en una sola pieza

con la caja de mecanismo 7 para acomodacién de una parte 8 de la

- envolvente. Ia parie 7 de la caja de mecanismo soporia la corona

de bolas 9 para apoyo giratorio de la parte 8 de la envolvente.
La extremidad de la enyoivente soportada po¥ el cojinete de bolas
9 estd indicada por 30. La extremidad 30 d; la envolvente, que
egtd unida firmemente con la envolvente 8, lleva ademds la corona
dentada 11,-y el eje comin Ge la parte de la envolvenie 8, de la
extremidad 30, del cojinete de boias 9 y de la rueda dentada 11
estd indicado por 10, o

Ia parte 5 de la caja del mecanismo de acoplamiento posee
una pieza adicional 6 de forma de tubo en el cual encaja oira pie-
za adiciqnai tubular 25, la cual est4 unida constituyendo una sola
pieza con la parte 21 de la caja de mecanismo. Entre las adiciones
tubulares 25 y 26 se ha previsto una unién 22 de ranura y chaveta,
de tal manera que las partes 21 y 85 ejercen traccién una sobre
otra pero no gira una contra otra.

Ia parte de la caja de mecanismo 21 se apoya sobre el
cojinete 23 en el soporie de correderas 24, el cual por su parte

con las barras 18 del soporte, encaja en la conduccién 19 del mismo
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que estdn dispuestos en las paredes laterales 20 de un suplemento
gituado sobre el bastidor de la miquina 1.

Sobre el soporte de correderas 24 hay un pedestal (ver .
Figura 5), el cual lleva el soporte de reaccidn 15 para.la bobina
que se devana, La caja 1€ sirve de apoyo al soporte 15.

| El soporte 15 puede ser formado de una sola pisza con
el eje 12, pero también es posible, que el eje 12 y el soparte 15
estén constituidos como mufiones de eje entre los cuales se inter-
cala la bobina,

Sobre el soporte de corredera 24 hay colocedo un elemen-
to de refuerzo 47 (comparar con Figura 1),.que en la Figura~5 no
estd representado. Fl elemento 47 lleva un véstago 48 con un pufio
de accionemiento.

De igual modo que la caja de mecanismo 7 para la parte
de la envolvente 8 estd unida con la parte 5 de la caja de mecanis-
mo, as{ estd unida la parte 28 de la caja de mecanismo con la par-
te de la caja de mecanismo 21. Ia parte 28 de la caja de mecanismo
1lleva el cojinete de bolas 27 con la extremidad ce la envolvente
29 y la corona dentada 35 y sirve como acomodacién de la parfe 3l
de la envolvente.

El manguito 39, sobre el cual esti afirmada la polea pa=
ra correa 37, estd provisto del pifién 41 para el movimiento de la
corona dentada 11 y estd apoyada en el cojinete 40 de la caja de
mecanismo 5. Con la disposicién de muesca y chaveta 43 el manguito

39 arrastra en su movimiento al eje 42, el cual se apoya en le parte
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Rl de la caja de mecanismo por medio deycojinete 44 y en este ex-
tremo del eje lleva el pifién 45, Este pifién 45 engrana eon la co-
rona dentada 35.

Ia disposicidn de ranura y chaveta 43 realiza la misma
funcidén que la disposicién de ranura y chaveta 22, con el resul-
tado de que con el pufio 49 la caja de mecanismo 21 con la parte
28 de la caja de la otra parte 5 y tambien 7 pueden ser acciona=
das,.con lo que también varia la distancia entre las dos partes
de la envolventé 8y 3l.

Ia tapa 46 6ierra la parte 21 de la caja de mecanismo.

De la realizacibn anterior resuita, que las dos partes
de la envolvente 8 y 31 son accionadas de la misma manera y qué
estas dos partes tambien son de la misma manera conjuntamente
orientables alrededor del eje de los cojinetes de bolas 23 y 6.

Las partes de la envolvenie 8 y 31 estén de tal manera

distanciadas una de otra, que entre ellas se forma la ranura de con-

duccibn del hilo 34. Esta ranura estd limitada por los bordes 32
y 33 de las partes de la envolvente,

| El hilo 53 qué 8 través de esta ranura en el lienzo de
lz envolvente, es introducido en la bobina no representada, es
ademds conducido por los rodillos conductores 50 y 52 apoyados
en las partes de la caja de mecanismo 7 y 28, con lo qué el rodi-
1lo 52 como rodillo de tecla estd dispuesto en el interior de la
envolvente y es retenido por la lenglieta 51. .

Bl funcionamiento de la méquina bobinadora segin las
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propuestas de la invencién se comprueba lisa y llanamente a partir
de las enteriores realizaciones. La bobina que se devana tira del
hilo 53 del ovillo 54 que estd sobre el platillo 55. la ranura

34 conduce el hilo durante la rotacién de la envolvenie compues-
ta de las partes 8 y 81, a uno y otro lado de una manera concreta
determinada por la trayectoria ce las curvas de la ranura 34, mien-
tas que los rodillos 50 y 52 impiden que la ranura arrastre con-
sigo el hilo durante la rotacién, Al comienzo del proceso del de-
vanado la envolvenie con las corfespondientes instalaciones to-

ma la ﬁosicidn repregentada en la Figura 3. De la misma manera, co-
mo el devanado de la bobina se hace mds fuerte, el rodillo de te-
cla 52 presiona a la envolvente con sus correspondientes partes
hacia la posicién indicada segfn la Figura 2. Para la introduceién
del hilo y para cambiar la bobina, la parie 3l de la envolvenie con
las correspondientes instalaciones puede ser llevada hacia la iz~
quierda de la posicidn representada en la Figura 1 por medio de

13 disposicidén del soporte de correderas; de igual manera y por .
esta misma disposicidn el ancho de la hendidura 34 puede ajustarse

al didmetro correspondiente del hilo.

—~ NOTA e

Se reivindica como nuevo y de propia invencién:

1.~ Mdquina bobinadora para bobinas en celosia, carac-



10

15

- 12 -

terizada porque, la instalacién conductora del hilo consiste en una

envolvenie giratoria, cilindrica, de dos partes y dispuesta pars-

~ lelamentie al eje de la bobina y los dos bordes reciprocos de las

paries de la envolvente forman una ranura conductora del hilo, cu-
ya extensién axial corresponde al ancho de la bobina,

2.~ Méquina bobinadora gegln la reivindicacién 1, carac-
terizada porque, en la zona de la superficie de la envolvente se
han previsto elementos de conduccidén para el hilo, que impiden el
desprendimiento del hilo por'causa de la rotacién de la envolven-
te, que sin embargo permiten el desplazamiento-del_hilo paralela-
menie al sje. )

3.~ Mdquina bobinadora seglin las reivindicaciones ane
teriores, caracterizada porque las dos partes de la envolvente
estdn acopladas entre si mediante un mecanismo.

4.~ Miquina bobinadora segin reivindicaciones anteriores,
caracterizada porque, la envolvente rodea a la bobina;

5.- Mdquina bobinadora segiin.reivindicaciones énterio-
res, caracterizada porque la distancia axial de las dos partes
de la envolvenie es variable,

6.~ Mdquina bobinadora segin reivindicaciones anterio-
res,, caracterizada porque, una de las partes de la envolvente
estd apoyada en el bastidor de la méquina y la otra parte de la
envolvente se apoya en un soporte de correderas del bastidor de

la mdquina,
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7 .- M4quina bobinadora segun reivindicaciones anie-
riores, caracterizada porque, el mecanismo de'acoplamiento en=
tre las dos partes de la envolvente se compone de dos partes de
una caja de mecanismo y un eje motriz dispuesto en el interior,
en donde la caja del mecanismo y el eje motriz son del tipo de
traccién telescdpica, asegurado sin embargo conira un giro en sen-
tido opuesto.

8.~ Miquina bobinadora segin reivindicaciones anterio-
res, caracterizada porque el mecanismo de acoplamiento estd dispues-
to en un eje parélelb por el exterior de la envolvente.

9,~ Miquina bobinadora segin reivindicaciones anterio-~
res, caracterizada porque la envolvente estd dispuesta paralela-
mente alrededor de un eje orientable especialmente alrededor del
eje del mecanismo de acoplamiento.

10.~M4quina bébinadora seglin reivindicacionss anterio-
res, caracterizada porque los elementos de conduccibn se componen
de uno o varios rodillos de ejes paralelos.

11.- Miquina bobinadora segin reivindicaciones anteriores,
caracterizada porque en el interior de la envolvente se ha previsto
un rodillo de tecla adjunto al devanado.

12.= léquina bobinadora segin reivindicaciones anteriores,
caracterizada por un soporte de reaccidén para la bobina especial-
mente dispuesto sobre el soporte de correderas.

13.~ M4quina bobinadora seguin reivindicaciones anterio-

res, caracierizada porque las paries de la envolvente se apoyan
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en cada una de las cajas de mecanismo que comprenden las extre-
ﬁidades de la envolvente. |

14.~ Miquina bobinadora segin reivindicacionss anterio-
res, caraclerizada porque el mecanismo de la enidlvente es deriva-
do del mecanismo de la bobina por una conexién intérmedia regulas-
ble sin saltos.

15.~ MAQUINA BOBINADORA PARA BOBINAS EN CELOSIA.

Tal como ée describe y reivindica en la presente Memo-
ria Descfiptiva, qﬁe consta de catorce hojas escritas a miquina

por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.
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