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Nemoxria descriptivas

El invenio se refiere s un mecanimmo sslector para maguinas
ciroulares de género de punto, con cilindros giratorios de agujas, com-
puestos de varios mecanismos fijos selectores parciales, separados o

en grupos en puestos respectivos de trabajo.
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Como mecanismos selectorss paroiales ae-ﬁueden oonsiderar pox
ejemplo, Tuedas, tambores & cintas continuas selectoras en combinacidn
con ruedas de transporte, que sirven pars transmitir una muestra selso-
oionada a los Srganos de formacién del punto de la mAguina.

En las formas de realizacidn oonocidas, con varios mecanismos
selesctores parciales, la selectividad es limitaday y las muestras se
obtienen de tamafio asimismo limitado en consecuencis. Se pueden obte-
ner muestras no limitadas asignando a cada mecaniswo selector parciq%
ung oinia propiag pero esta soluoién es costosa, ocupa mucho espacio,
y estorba la vigilancia de la maquina y de la labor de punto. Todss
las formas de ejecucidn citadas tienen ademas el inoonveniente de re-
guerir un +tiempo de reajuste demasiado largo.

Una notable limitacion de la selectividad en cuanto a anchura
de la muestra se encuenira tambien en la forma conooida de mecanismo
solector desorita on la Patente suiza num. 237.611, en la que una so-
ls ointa continua comin actia sobre los mecanismos selectores paroia-
les dispuestos en forma de ruedas selectoras, ya que para sacar Enes=-
tras 30lo sirve la periferia de las mismas. )

Tal limitaeidn ha resultado durante mucho tiempo no ser espe-
ciglmente adversa, pues por lo regular sélq se piden muesiras relati-
vanente paquefias.

La tendencia de la moda en sstos ultimos afios sefiala una nece=
sidad ;na.roa.da de muestras grandes, y el desarrollo de hilados sintéti-
oos £inos requiere el empleo de maguinas de género de punto con divie
8idn fina de agujase

Pars suprimir las mencionedas limitaciones respecto gl tamafio
de muestra y a la finura de la divisidn de agujas, el presente inven-
to tiene por objeto la provisidn de w mecanismo selector pare mAquis
nag oirculares de género de punto, el cual coneiste en varios mecanis-

mos fijos selectores parciales, asignados, sueltos & en grupos, a
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puestos respeciivos de trabajo, y se ocaracteriza por la presencia de
varias cintas oontinuas, que al producir muestras de gnchura ilimita-
da y/5 limitada, oooperan coa un nimero correspondiente de mecanismos
seleotores paroiales.

El numero de las hileras de punsones en cada una de las cintag
se rige, de uns parte, para producir muestras de anchura ilimitada,
por el de mecanimmos selectores parciales cooperanies por la cintes, y
de oira parte, para producir muestras de anchura limitada, por la po-
sibilidad de situar los grupos de punzones de los mecanismos seleotot
res parciales cooperantes por cada cinta.

Ademas, los mecanismos seleotores parciales se disponen conve-
nientemente de modo que sea posible una selecoidén para producir tanto
muestras de anchura ilimitada oomo mueatras de anchura limitada.

Cads mecenismo selector parcial se compone veniajosamente de
una rueda seleoctora f£ija con platinas, que se enclavan 6 no despues de
haber tocedo la ointa, O transportan contimuamente la muestra sin en-
olavarse, desde la ointa a los Organos de formsoidn del punto.

El disparador que gobierna el enolavamiento de las platinas
selectoras pusde ajustarse a mano & automdticamente en ocada rueda.

A continuacidén se describen ejemplos de realizsocion del objeto
del invento, representados en los dibujos anexos, su los cuales indican:

La figura 1 una proyecoion horizontal de un esquena de wn meos—
nismo melector com ruedss meleotoras y varias cintas, para producir
muestras de anchura ilimitadas

La figura 2, una vists parcial de una ointa con varias hileras
de punzones, para un mecanismos selector megun la figurs 1l

La figura 3, uns proyeceidn horizontal de un esquems de un me-
canisno selector oom ruedas melectoras y varias cintas, para producir

muestras de anohura limitadas
La figura 4, una vista parcial de una cinta oon una hilera de
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punzones, para un mecanismo selector segin la figura 33

La f£igura 5, una seccidn longitudinal vertical de una rueda
con platinas selectoras en distintas posicioness

La figura 6, diversas formas de platinas selectoras;

La figura T, un desarrollo de los conductos de d;recoién, vig-
tos desde dentro en el sentido de la flechs "A" de ls figura 8, con el
digparadors ¥y . .

La figura 8, una proyeccién horizontal de la disposicidn esq;o-
natica del disparador, con rampas.

De la maquina ocircular de género de punto oon cilindro girato-
rio de agujas, 8010 se represenia en los dibujos lo que se relaciona
oon el objeto del invento.

En la periferia de una maquina oircular de género de punto con
varios mecanismos seleotores parciales, se disponen del modo usual las
ruedas selectoras —~1-24- (figura 1), montedas £ijas sobre el tablerc
=25,

Una bands continua ~26~, que sirve para producir muesiras de
anchurs ilimitade, se hace pasar, por ejemplo, delante de sels ruedas
selestoras sucesivas, y se enrolls y desenrolla en forms espiral cono~
cida dentro de un almacén adecuados.

Bl oilindro giratorio de agujas —28- (figura 5), ocon su corona
dentads ~28a~, pone en movimiento la rueda selectora —32-, mediante la
mieda dentada =30-, solidaria del eje =3le de la rueda «=32=,

En escotaduras radiales de la rueda seleotora —32- sze alojen
platinas —=33-, que con su cabeza y un disco fijo de levas =35~ pueden
ingotivar de modo conocido (patente suiza nim. 264.568), mediante so=
leccidn adecuada, las agujas =37— del cilindro artivuladas a los jacks
=360

Cada una de las cintas =-25- presenta recortes —29- (figura 2)

para el paso de los talones =38~y =30=, =40~y =4ley =42, ~43~ (figu~
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ras 5y 6) de las platinas selectoras. Ademds la cints %ienu ti o le-

ra continua de punzones —44~ (figura 2), independiente de la muestra,
provista pare cooparar con los talo;nes ~45- (figuras 5y 6) y cuya ime
portanciz se expone mas adelantes

Unas clavijes de arrastre —~46- (Pfigura 5), dispuestas en un aro ‘
de base -47= de la rueda selectora -32-, impulsan una cinta comin para
cierto numero de estas ruedas, la cual presents con ese objeto agujeros
de transporte —48- (figura 2). |

Los cuerpos de mando -49- que giran concéntricamente con la
rueda spelectora —32~ (figura 5), firmemente unidos a piezas de guis
~49a~ son impulsados mediante lus clavijas =50~ por levas fijas de ma=
niobra —68~ en forma de conduotos o canales —68a~, ~68b=, y cooperan
con el pie ~33a~ dispuesto en cada platina selectors =33w.

El paso de un conducto o canal de gufa a otro me regula por mee
dio del dispasrador ~51=- (figuraes 7y 8)s Su funocicnamiento puede sew
automiatico, mediante rampas =52-, =53~ digpuestas directamente sobre
la corona dentada -28a~ que gira con el cilindro de agujas ~28-, ¢ a
mano, por deslizamiento de la cremallera —61-.

La transmision de movimiento para el disparador =51- 4iene lu=
gar ante todo por mediacion del rodillo -54~, sujeto sobre el cerrojo
~55- de movimiento horisontal, y de un organc de acoplamiento —60- en
forma de palanca, que oscila en un angulo ~62- gobre un picote —63= y
esta firmemente unido a la oremallera —58-, y termina en un segmento
dentado —~56- positivamente unido al disparador =5l= que gira en la ca~
ja =57-. El resorte de traccidn -65- impide que la palanca de acopla—
rpiento ~60- se abra insdvertidamente, Le clavija de ajuste =64~ sin.
ve para asegurar una u otra posicion del disparador -5l-, cuando el
movimiento automatico lo desacoples

La caja -57- (figure 5), con las placas de base =58- y de tae

pa -59-, rodea la rueda selectora ~32- y estd atornillada sobre el ta
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blero =25~ de la maguine circular de género de punto.

La rampa -52- (figura 8) que se representa fija, sobre la co-
rona dentads ~28e~, puede ser tambien de movimiento automitico, como se
desoribe en la Patente suiza num. 321.833, aunque esta posibilided no
tiene ninguna relacidn con la idea del invento, y atefie exclusivamente
al mentenimiento transitorio de una elecoidn en las ruedas selectoras
durante mas de una vuelta co;npleta del cilindro. )

Lo disposiocion representada en la figura 3 de las ruedas selec-
toras y las cintas de muesiras guarde relacién con el reparto expues~
to en la figurs 1 de ruedas y cintas, con la diferencia de que, para
producir muestras de anchura limitada, una ointa continua —66- que pa-
ga por delante de doce rusdas selectoras sucesives, por ejemplo, se
enrolla y desenrolla en un almaoén ~27- adecuados

la cinta de muestras =66~ (figura 4) prevista para este caso,
de menor anchura que antes, presenta recories ~67— segin muestra, si=
tuados por grupcs en una sola hilera, y que cooperan con los talones
selectores =45~ (figura 6) que llevan ademas las platinas =33~. Unos
agujeros de transporte -48- sirven, como en el casc anterior, para
arrastrar mediante las clavijas —46- (figura 5) del aro de base —47-,
1a rueda seleciora =32-,

El funoionamiento de este mecanismo selector para preducir
mestras de anchura llmitada es como sigue ¢

El oilindro de agujas -20-, las cintas de muestra =26=, y to=
das las ruedas —1-24- dispuestas concéntricamente en la periferia de
la maquine circular de génerc de punto, se mueven sin interrupoidn en
las direcciones que indican las flechas en la figura l.

Como el modo de accion de las cuatro cintas de muesiras res-
pecto a las ruedas selectoras es igual, la descripcion se puede limi
tar a una gola cinta =26~,

Durante cada giro de cade rueds selectora =32- (figura 5), se
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ajustan oontinuamente las platinas —33= con ayuda de la ointe =26~ per-
forada segin el dibujo de muestra. Para ello, como se describe en la
Patente suiza num. 264.568, el disparador —51- mediante clavijas —50-
del cuerpc de mando ~49-, de varias piesas, empuja hacia fuera y hace
bajar & 1la posioion inicial todas las platinasg =33-, antes de que lle~
guen a2l punto de seleccidm.

La posicion oblicua del disparador =5l-, necesaria para.conse=
guir la ocitada posicidn inicial de las platinas selectoras =33~, se son-
slgue empujando hacia dentro = mano la cremallera ~6l-, mediante la pa-
lanca =60~ abierta, en direccion al ocentro de la méquina, donde queda
asegurads despues de enclavarse detrds de la clavija de ajuste —64-
(figura 8). El disparador —51- se halla as{ en la posicién obliocus
marcada con lineas llenas en la figura To

5i la cinta de muestras —26- tiene uns escotadura =29- (figura
2), puede entrar en ella el taldn ~39~ de la platina =33, y deja ésta
en 1a posicidn que muestra en lineas llenas 1la figura 5, a la izguierda.

Poro si la cinta de muestras -26- no tiene escotadura -29-, la
platina seleciora =33- o8 empujada a la posicidén de txazos de la figure
5, 6 sea a la de trabajo. Este movimiento lleva el pie =33a~ de la
plating =33- al sector del cuerpo de mando —49-~, que a continuacidn,
de modo tambien conocido, eleva la platina =33~ hasta que su cadeza
«34~, por accidn radial del disco de levas —35~, puede selecoionar el
jack de agujas =36~, como se indica en l{neas llenas a la derecha, en
la figura 5.

Como normalmente no cambia de posioidn el disparador =5l= (fis
gura T), es oontinua 1la seleceidn de las platinas, y con ello de los
organos de formacidn del punio, para producir muesiras, que no necesi-
tan repetirse en la anchura de la muestra, y son por ello précticamen~
te ilimitadas hasta el total de agujas del cilindro.

El mismo mecanismo selector, para muesiras de anchure limitada,
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funciona del siguiente modo : | -

En oconiraste con el funocionamiento deserito, en este caso se
utilizan solo dos cintas de muestras ~66= (figura 3), una para las rue-
das selectorasd~l12-, ¥ otre para las ruedas =13=24-.

Las cintas de muestras se mueven continuamente en las direcoio=
nes indioadas en la figura 3, y me enrollan y desenrollan en los 0Orres-
pondientes aslmacenss =27=. !

Como el modo de socidn de ambas ointas de muestras respecto g
las ruedas seleoctoras es itambien exactamente igual, puede limitarse la
descripoidn asimiamo a una sola cinte =66,

Durante el primer giro de cada rueda selectors -32-, se ajustan
las platinas =33= con gyuda de lz cinta —66- perforada segm el dibujo
de la muestra (figura 4), exactamente oocmo antes, de acuerdo con la Pa~
tente suiza num. 264.568. En consecuencia, despues de terminar el ajus-
te de las platinas =33~, en ol primsr giro de la rueda selectora =32-,
la seleccidn de muestras adoptada se mantiene no volviendo a la posi-
oidn inicial ninguna otra platina ~33~ pare nueva seleociodn.

Easte enclavamiento se consigue moviendo el redillo =54= sujeto
al oerrojo =55-, mediante la rampa -53~ que gira con el oilindro -28-
(figura 8), de modo que la palanca —60- previamente cerrada y la orema=~
llera ~61- vuelven de nuevo al disparador ~51- a la posioidn horizontal
marocada con lineas de trazos en la figura 7.

En consecuencia los cuerpos de mando -49~, y las platinas se-
lectoras ~33= que ellos impulsan, permanecen en su posicién elevads O
de trabajo ultimamente alcanszadao

La ruede selectora =32~ se libera durante uma sola revolucidn
de la maguina, con ayuda de las rampas =52-, =53= (figura 8), que actdan
del modo descrito sobre el disparador —~51-, en tanto se halle asociado
por la palanca =60~ al movimiento automdtico.

Como cada rueda selectora, por razones de enoclavamiento, ne cu-
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bre durante una revolueidn de la maguina oomo minimo mas que un trayeo—
to parciel de recortes segin el dibujo de la muesira en una de las dos
cintas ~66=~, y en ol ejemplo representado no se cruzan los trayecios
parciales de dos grupos contiguos de pungones, en la forua descrita,
basta aquf, en oontraste con la Patente suiza num. (G. 11.463/62) una
sols hileras de punzones. BEn la cinta de muesiras -66~ queda s tal al~-
ture que puede ocoperar con el taldn selector =45- dispuesto en’toda
clase de platinas =33=. .

En el ejemplo de realizacion se ha supuesto que en cada una de
las cintas de muestras —66— hay dos grupos sucesivos de punzones, cuya
longitud respectiva ooncuerda con un desarrollo de la rueda selectora.

Sin embargo, es natural que los grupos de pungones se pusden di=
vidir de otros modos.

Por tanto, bastan dos cintas de poca anchura pars producir mues-
tras ouya anchura limitada se puede repeiir varias veces sobre la peri-
feria del cilindro.

En lugar de la distribucidn y el nimero de los almscenes —27-
indicados como ejemplo en las figuras 1 y 3, pueden adoptarse oiros ocua-
lesquiera que sean apropiados a la forma de la maquina oircular de gé-
nero de punto, y permitan un reparto de espacio y un aoceso satisfacto-
rio a los 6rganos formadores de mallas. La disposicidn de los mecanis-
mos selectores parciales y el mumero de hileras de punszones en las cine

tag de muestran =26~ y =66~ ge han de oonsiderar iguslmente como ejemplos
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Se reivindica como objeto de esta Patente de Invencion 3

l. -~ Mocanismo selector pars maquines ciroulares de género de
punte, con oilindro giratorio de agujas, el cusl comprende varios me-
cenismos £ijos selectores parciales, que actian sobre los Srganos de
formaocion del punto seleccionables, y se asignan susltos O en grupos
a cada puesto de trabajo, caranterizado por la presencia de varia.soéu—
tas continuas pars producir miestras de anchura ilimitada y/6 limitada
en cooperaoldn con un nimero corrsspondiente de mecanismos selectores
parciales.

2, = Mecanismo selector para maguinas oiroularss de género de
punto, segin la reivindicacién 1, caracterizado porque, para producir
muestras de anchura ilimitada, oada una de las ointas esté provista de
un nimero de hileras de punzones no menor gue el de mecanismos selecto-
reas parcliales que cooperan con ellg.

3. ~ Mecanismo::selector para miguinas oirculares de género de
punto, segin la reivindiocacion 1, caracterisado porque, pars producir
miestras de anchura limitada, osda una de las oinias tiemne un numero
de hileras de punzones no menor del necesario para situar los grupos
de pungones de los mecanismos selectores parciales coopsrantes por cinta.

4e ~ Mocanismo selector para maguinas oirculares de génexro de
punto, segin la reivindicaoidn 1, caracterizado porque los mecanismos
selectores parciales se disponen adecuadamente para producir selecti-
vanente muestras de anchura ilimitada y de anchura limitada.

5. = Mecanismo selector para maquinas ciroulares de género de
punto, segin la reivindiocaoidn 4, caracterizado porque cada uno de los
mecanismos selectores parcisles consiste en una rueds seleotora fija,
con platinas que se pueden enolavar despues de tocar la muestra de la

ointa, 6 que no se enclavan y transmiten continuamente la muestra de
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la ocinta a los Srganos de formacidon del punto.

6. — Mecanismo selector para maquinas oirculares de género de
punto, segin la reivindicacién 5, caracterizado porque se puede ajus-
tar a mano ol disparador gue enclava las platinas selectoras.

7« = Mecanismo selector pars maquinas circulares de génerc de

pun'boo

Esta memoria consta de once paginas, escritas por uns sola ca~
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