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* MEMORIA DESCRIPTIVA

E s ta  invención  se  r e f ie r e  a in s ta la c io n e s  áe almacena­

do d e l t ip o  (en  lo  su cesiv o  denominado " e l  t ip o  e s p e c i f ic a ­

do") que comprende una unidad de almacenado que incluye un 

5 . juego de p latafo rm as de almacenado d e sp la z a b le s  d isp u e s ta s  

en dos h i le r a s  p a r a le la s  entre s í  y co locad as lad o  con tra  

lad o  en un plano h o r iz o n ta l común, comprendiendo, por lo  me 

nos una de l a s  h i l e r a s ,  un e sp ac io  v ac ío  de un tamaño t a l  

que a lo je  una de l a s  p la ta fo rm as, y medios de a r r a s t r e  moto  ̂

10. r iz a d o s  para  d e sp laz a r  l a s  p latafo rm as longitudinalm ente a 

l a s  h i le r a s ,  y p ara  t r a s la d a r  p la ta fo rm as tran sversalm en te  

de una h i l e r a  a  o t r a ,  de forma que l a s  p la ta fo rm as puedan 

h acerse  c i r c u la r  a lred ed o r de l a  p i s t a  de rodadura de l a  u - 

n id ad . ------ -------------- -------------- ----------------- ;----------------- ---

15* Según l a  p resen te  invención , se  provee una in s ta la c ió n

de almacenado d e l t ip o  e sp e c if ic a d o , que comprende dos de 

d ich as un idades de almacenado d isp u e s ta s  lado con tra  lado o 

— "extremo con tra  extremo en un plano h o rizo n ta l común, pudien 

do h acerse  fu n cion ar unos medios de a r r a s t r e  m otorizados pa 

20 . r a  e fe c tu a r  l a  c ir c u la c ió n  independiente de cada juego de 

p la ta fo rm as dentro del área  de su p rop ia unidad y pudiendo 

h acerse  fu n cion ar tam bién, como y cuando se  re q u ie ra , para
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t r a s l a d a r  una p latafo rm a desde una unidad a l a  o tra ,'com pren  

diendo además, l a  in s ta la c ió n  de almacenado, unos medios se­

paradores que son e fe c t iv o s  durante dicha c irc u la c ió n  inde­

pendiente para  e v i t a r  e l  t r a s la d o  de una p latafo rm a desde u - 

5* na. unidad a l a  o tr a  pero que son capaces de quedar in e f e c t i ­

vos cuando se  desee  para  e fe c tu a r  dicho tra s la d o  desde una 

unidad a l a  o t r a . --------------- -------------- -------- -------- ----- -

Por e l  térm ino "p la ta fo rm a" t a l  como se  u sa  en lo s  dos 

p á rra fo s  inmediatamente preceden tes y en o tro s  lu g a re s  de 

10 . e s t a  memoria, se  entiende un órgano o miembro que puede u sa r  

se  para  so p o rta r  a r t íc u lo s  o m a te r ia l que deba alm acenarse; 

su s u p e r f ic ie  de soporte  puede e s t a r  toda tap ad a, como e s  e l 

caso  en una p latafo rm a convencional, o puede se r  un b a s t id o r  

a b ie r to , según lo s  a r t íc u lo s  o m a te r ia l que deba so p o rta r . 

15. l a  p latafo rm a puede c o n s t i tu ir  e l  fondo de un d ep ó sito  para 

l o s  a r t íc u lo s  o m a te r ia l alm acenados. - ------ ----------- -  -  -

A p e sar  de l a  mención a n te r io r  y l a s  menciones en o tro s 

lu g a re s  de e s t a  memoria re fe re n te s  a que l a s  unidades de a l ­

macenado e stán  co lo cad as lad o  contra lado  o extremo contra 

2 0 . extremo, debe entenderse que l a s  un idades no p re c isan  e s ta r  

en contacto  r e a l  en tre  s í .  Y de hecho normalmente e x i s t i r á  

una sep arac ión  en tre  l a s  dos un idades y más ad elan te  se  des­

c r ib i r á  en e s t a  memoria cómo e s ta  sep arac ión  e s a trav e sad a  

por p latafo rm as que son t r a s la d a d a s  desde una unidad a l a  _o 

25- t r a .  -  ------ ----------- -------- -------------- -------------- -------- - -

P referib lem en te  lo s  medios accionados por en erg ía  moto-
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r e s  de l a  in s t a la c ió n  son r e v e r s ib le s ,  de modo que puede e- 

fe c tu a r se  una c ir c u la c ió n  independiente de cada juego de p ía  

taform as dentro d e l á re a  de su p rop ia  unidad en c u a lq u ie r  d i 

re c c ió n , es d e c ir  en se n tid o  de l a s  a g u ja s  d e l r e l o j  o en ;

5. sen tid o  in v erso  a l  de l a s  a g u ja s  d e l r e l o j .  ------------ ---------

Se p r e f ie r e  ten er  un número par de p la ta fo rm as én cada 

ju ego , de modo que cada h i l e r a  de cada unidad comprenda i^n 

e sp ac io  v ac ío  de un tamaño apto p ara  acomodar una p la t a fo r ­

ma. No obstan te  l a  invención  puede ponerse en p r á c t ic a  con 

10. só lo  un e sp ac io  v ac ío  en cada unidad.

S i  b ien  l a  in s t a la c ió n  de l a  invención  ha s id o  d e f in i­

da an te s como que comprende dos unidades de alm acenado, hsy 

que entender que en una in s t a la c ió n  ú n ica  pueden in co rp o rar­

se  más de dos de d ich as u n id ad es, estando l a s  un idades co lo  

15- cadas ya se a  lad o  co n tra  lado  o extremo co n tra  extremo o en 

una combinación de d ich as p o s ic io n e s . ------- -  -------------------

Se d e sc r ib ir á n  ahora a  t í t u l o  de ejem plo dos r e a l i z a ­

cio n es de l a  invención , con r e fe r e n c ia  a  lo s  p lan os anexos, 

en lo s  que: ------ -------- -------------- ----- -- -------- -------- ----- --- -

20. Las f ig u r a s  1 a 4 se  r e f ie r e n  a una r e a l iz a c ió n  en que

se  co locan  dos un idades de almacenado extremo con tra  e x tre ­

mo, e i lu s t r a n  en esquema cuatro  p o sic io n e s su c e s iv a s  de 

l a s  p la ta fo rm as durante e l  t r a s la d o  de una unidad a  l a  o t r a .

La f ig u r a  5 i l u s t r a  l a  d isp o s ic ió n  d e l  medio motor ac­

cionado por e n erg ía  p ara  e fe c tu a r  1a. c ir c u la c ió n  y t r a s la d o  

de l a s  p la ta fo rm as de l a  r e a l iz a c ió n  de l a s  f ig u r a s  1 a  4 . -

25
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Las f ig u r a s  6 a  9 son i lu s t r a c io n e s  esquem áticas co­

rre sp o n d ie n te s  a l a s  f ig u r a s  1 a  4 pero con r e fe r e n c ia  a  u - 

na r e a l iz a c ió n  en l a  que se  colocan  dos unidades de almace­

nado lado co n tra  lado , y - --------------- ----- -------- ----- --------

La f ig u r a  10 es una i lu s t r a c ió n  correspondien te  a  l a  

f ig u r a  5 ñero con r e fe r e n c ia  a l a  r e a l iz a c ió n  de l a s  f ig u ­

r a s  6 a 9 *  ------------ --- -  —  - --------- --  —  —  ------ *  "

Con r e fe r e n c ia  primero a l a s  f ig u r a s  1 a 4 , e s t a s  f i ­

gu ras m uestran una in s t a la c ió n  de almacenado que comprende 

dos un idades de almacenado A y B co locad as extremo co n tra  

extremo en un plano h o r iz o n ta l común; cada una de l a s  uni­

dades A y B comprende un juego de d iez  p latafo rm as de alma­

cenado d e sp la z a b le s  1A a 10A y 13 a 10B resp ectiv am en te . La 

in s t a la c ió n  de almacenado ocupa en su to ta l id a d  un a re a  de 

b ase  que a e fe c to s  de d e sc r ip c ió n  puede co n sid e ra rse  como 

su b d iv id id a  en v e in t ic u a tr o  e sp ac io s  a  a x  y se  v era  de l a s  

f ig u r a s  1 a 4 que en todo momento en e l  c ic lo  de operacio­

nes i lu s t r a d o  cada una de l a s  unidades de almacenado in ­

cluye dos e sp a c io s  v a c ío s , es d e c ir  dos e sp ac io s  no ocupa­

dos por p la ta fo rm as de almacenado. - - - -  ---- - - - - - -

A e fe c to s  de i lu s t r a c ió n ,  l a s  un idades A y B se  in d i­

can en l a s  f i g u r a s  1 a  4 como estando sep arad as una de o tra  

por una l ín e a  d o b le . Has ad elan te  se  vera  en e s ta  memoria 

que en l a  p r á c t ic a  l a s  dos unidades e stán  sep arad as una de 

o tr a  só lo  durante l a  c ir c u la c ió n  independiente de cada ju e­

go de p la ta fo rm as dentro d e l á re a  de su prop ia unidad, y
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que e l  meáio ¿e  se p arac ió n  queda s in  ac tu a r  cuando se  desea  

t r a s la d a r  p la ta fo rm as de unidad a  un idad. ------ -- ----- --------

Antes de d e s c r ib ir  dicho t r a s la d o  de una unidad a  o tr a , 

se  d ará  primero una breve d e sc r ip c ió n  de l a  c ir c u la c ió n  in ­

dependiente de un juego único de p lataform asden tro  de su 

p ro p ia  un idad , por ejem plo l a  unidad B. Suponiendo que e l  

e sp ac io  m re p re se n ta  e l  lu g ar  de carga  o d escarga  de la 'u n i  

dad, y que se  d e sea  d e sp la z a r  l a  p latafo rm a 4B h ac ia  dicho 

e sp ac io  desde l a  p o s ic ió n  in d ic a d a  en l a  f ig u r a  1 , e l  p r i­

mer paso d e l p roceso  c o n s is te  en d e sp laz a r  l a s  p la ta fo rm as 

13 a 5 B  h a c ia  a fu e ra  ( e s  d e c ir  en e l  sen tid o  lo n g itu d in a l 

de l a  h i le r a  y sep arán d o las de l a  unidad A) m ientras que s i  

multáneamente se  d esp lazan  l a s  p latafo rm as 6B a  10B h a c ia  

adentro ( e s  d e c ir  en sen tid o  lo n g itu d in a l a  l a  h i l e r a  y ha­

c ia  l a  unidad A ). A s í , a l  f i n a l  de e s t a  prim era e tap a , lo s  

e sp a c io s  g  y m e stá n  v a c ío s ,  y lo s  e sp a c io s  1 y r  e sté n  o- 

cupados por p la ta fo rm as 5B y 10B resp ectiv am en te . La p ró x i­

ma e tap a  comprende e l  t r a s la d o  sim ultáneo de l a s  ú lt im as 

p la ta fo rm as de h i l e r a  a h i l e r a ,  de forma que l a  p latafo rm a 

53 venga a ocupar e l  e sp ac io  m dejando nuevamente v ac ío  e l  

e sp ac io  1 , y l a  p latafo rm a 10B se  mueva h ac ia  e l  e sp acio  

g  dejando v ac ío  e l  e sp ac io  r .  Como re su ltad o  de l a  te r c e ­

r a  e tap a  d e l p ro ce so , que in c lu y e  nuevamente e l  d e sp laza­

miento sim ultáneo h a c ia  a fu e ra  de l a s  p la ta fo rm as de l a  h i­

l e r a  de l a  iz q u ie rd a  y e l  desplazam iento h a c ia  adentro de 

l a  h i l e r a  de p la ta fo rm as de l a  derecha, e l  e sp ac io  1 r e s u l­

t a  ocupado por l a  p latafo rm a 4B y e l  e sp ac io  r  por l a  p ía -
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taform a 9B. La e tap a  f i n a l  de e s te  c ic lo  p a r t ic u la r  co n sis  

t e  en t r a s la d a r  simultáneam ente l a s  dos ú ltim as p latafo rm as 

de h i le r a  a  M ie r a ,  de modo que l a  p lataform a 4B venga a o- 

cupar e l  e sp ac io  m, como se  re q u e r ía , y l a  p lataform a 9B se  

5 . mueva a l  e sp ac io  --------------- -------------- -- -------- ----- --------

Puede v e rse  a s í  que l a  c irc u la c ió n  de un juego de p la ­

taform a dentro d e l á re a  de su p rop ia  unidad im p lica  d e sp la­

zam ientos a lte rn o s  de p la ta fo rm as a lo  la rg o  de h i le r a s  y 

de h i le r a  a M ie r a .  Con e l  d is p o s it iv o  motora de l a  presen  

10. te  in ven ción , que se  d e s c r ib ir á  a continuación , d ic h a .c irc u  

lao ió n  puede e fe c tu a r se  m ientras l a s  p latafo rm as permanecen 

to d as en e l  mismo plano h o r iz o n ta l, y l a  c irc u la c ió n  puede 

se r  en c u a lq u ie r .d ir e c c ió n , e s  d e c ir  en sen tid o  de l a s  agu­

j a s  d e l r e l o j  como en e l  ejem plo d e sc r ito  a n te s , o en s e n t i -  

15* do c o n t r a r i o . --------- ----- ----------- --------------------------------- - -

Como hemos dejado dicho y a , e l  medio motor puede tam­

bién  fu n c io n ar , como y cuando se  d esee , para  t r a s la d a r  p la ­

taform as de unidad a uM dad. Los movimientos de p la t a fo r ­

mas im plicados en dicho t r a s la d o  se  d e sc r ib ir á n  ahora con 

20 . r e fe r e n c ia  a l a s  f ig u r a s  1 a 4 . ---- ---------------------- ----- --

En l a  f ig u r a  1 se  m uestra una p o sic ió n  i M c i a l  para  l a  

operación  de t r a s la d o .  Se v e rá  aqu í que to d as l a s  p la t a fo r ­

mas A se  h a lla n  en l a  unidad A con lo s  e sp ac io s  f  y x va­

c ío s ,  y to d as l a s  p la ta fo rm as B se  h a lla n  en l a  uM dad B,

25. con lo s  e sp a c io s  1 y 3? v a c í o s . ---------------------------------------

La prim era e tap a  de l a  operación  de t r a s la d o  c o n s is te
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en t r a s p a s a r  sim ultáneam ente l a s  p la ta fo rm as 6A y 1B de h i­

l e r a  a  h i l e r a  pero to d av ía  dentro de su s r e sp e c t iv a s  un ida­

d e s , de modo que l a  p latafo rm a 6A se  mueva desde e l  e sp ac io  

s  a l  e sp ac io  f  y l a  p latafo rm a 1B se  mueva desde e l  e sp ac io  

g  h a s ta  e l  e sp ac io  r .  La p o s ic ió n  a l  f i n  de l a  prim era e ta ­

pa se  in d ic a  en l a  f ig u r a  2 . - - - - - ------------ -----------------

A ntes de que pueda ten er lu g a r  l a  segunda e tap a  d e l ^ i  

c ío  de p la ta fo rm a s , e l  medio que sep ara  l a s  dos un idades A 

y B ha s id o  convertido  en in o p eran te . Una vez r e a liz a d o  e s  

to  d e l modo d e s c r i to  más ad e lan te  de e s t a  memoria, l a s  p la ­

taform as 1A a  6A se  desp lazan  h a c ia  a fu e ra , en sen tid o  lon­

g itu d in a l  a  su  h i l e r a  p a r t ic u la r ,  de modo que l a  ú ltim a  p ía  

taform a cru za h a c ia  l a  unidad B p ara  ocupar e l  e sp ac io  g ,  y 

e l  e sp ac io  a se  d e ja  v a c ío . De modo sim ultáneo l a s  p la t a ­

form as 6B a 1B se  desp lazan  h a c ia  adentro de modo que l a  ú l  

tim a p la ta fo rm a se  mueva h ac ia  e l  e sp ac io  s  en l a  unidad A 

y e l  e sp ac io  m quede v a c ío . La p o s ic ió n  a l  f in  de l a  segun­

da e tap a  se  m uestra en l a  f ig u r a  3 . --------------- ----------- -----

E l  t r a sp a so  de p la ta fo rm as de unidad a  unidad se  h a l la  

ahora com pleto, pero an tes de que vu elva a  comenzar l a  c i r ­

cu lac ió n  de l a  p latafo rm a en e l  in t e r io r  de una de l a s  uni­

d ad es, e l  medio de sep arac ión  de un idades se  vuelve a  poner 

en funcionam iento y l a s  h i le r a s  de p la ta fo rm as 1A a 5A y 6B 

a 10B son d e sp lazad as  de modo sim ultáneo h a c ia  adentro y ha­

c ia  a fu e ra  resp ectiv am en te . La p o sic ió n  de l a s  p la ta fo rm as 

a l  f i n a l  de e s t a  te r c e r a  e tap a  se  m uestra en l a  f ig u r a  4 y
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se  ob serv ará  que l a  d isp o s ic ió n  de lo s  e sp ac io s  v ac ío s  vuel­

ve a s e r  ahora l a  misma que l a  de la  p o sic ió n  i n i c i a l  ( f ig u ­

r a  1) con lo s  e sp a c io s  f ,  1? y x desocupados. La c ir c u la ­

ción  de l a s  p latafo rm as dentro de su s r e sp e c t iv a s  unidades 

5 . puede empezar ahora, teniendo lu g a r  d icha c ir c u la c ió n  ya se a  

en só lo  una unidad a l a  vez o en ambas ju n ta s  s i  se  d ^sea . -

La f ig u r a  5 e s una v i s t a  en p lan ta  de l a  in s t a la c ió n  

de l a s  f ig u r a s  1 a  4 con l a s  p latafo rm as q u ita d a s , e i l u s ­

t r a  una form a de medio motor accionado por en erg ía  con e l  

10. que l a s  p la ta fo rm as pueden h acerse  c ir c u la r  dentro de sus

r e s p e c t iv a s  un idades y pueden t r a s l a d a r s e ,  como y cuando se  

p r e c is e , desde una unidad a  l a  o tr a . - - - - - - - - - - - -

Cada una de l a s  p la ta fo rm as l le v a  dos p ares de ruedas 

(no in d ic a d a s)  d is ta n c ia d o s  entre s í  p ara  ad ap tarse  a , y co 

1$ . r r e r  por, unos c a r r i l e s  de secc ió n  acanalada 11 durante e l  

movimiento de l a s  p la ta fo rm as en e l  sen tid o  lo n g itu d in a l de 

l a  in s t a la c ió n .  Se v erá  que un par de c a r r i l e s  se  extiende 

de extremo a  extremo de l a  h i le r a  de e sp ac io s  a  a  1 y otro  

par sem ejante se extien de de extremo a extremo de l a  h i le r a  

20. de e sp a c io s  m ?. x * Las ruedas que l a s  p la ta fo rm as presen­

tan  pueden h acerse  r e t r á c t i l e s  p ara  f a c i l id a d  de e n tre te n i­

m iento, y a f i n  de mantener lo s  c a r r i l e s  11 exentos de pol­

v o , pueden m ontarse unos c e p i l lo s  (no in d icad o s) que cu el­

guen por lo  menos de una p latafo rm a y barran  lo s  c a r r i l e s  

25 . durante e l  movimiento de l a  p l a t a f o r m a . --------- ----------- -  -

En e s t a  r e a l iz a c ió n ,  e l  medio de mover l a s  p latafo rm as
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a lo  la rg o  de lo s  c a r r i l e s  11 e s t á  accionado h idráulicam en­

te  y comprende ocho p is to n e s  h id r á u lic o s  12 a  19 in c lu s iv e  

que e stán  montados a , o debajo  de, e l  n iv e l de lo s  c a r r i l e s  

de modo que no obstruya^ e l  paso de l a s  p la ta fo rm as, y que ' 

pueden s e r  accionados ( e s  d e c ir ,  d esp lazad os por p re sió n  h i 

d rá u lic a  en l a  d ire c c ió n  de l a s  f le c h a s  de l a  f ig u r a ? 5 ) por 

e l  accionam iento de medios de mando (no in d ic a d o s ) .  Ca&$ u- 

no de lo s  p is to n e s  12 a  19 l l e v a  por lo  menos un elemento 

r e t r á c t i l  que se  acop la  a  l a s  p la ta fo rm as (no in d icad o ) que 

puede e le v a r se  desde una p o sic ió n  in operan te  p ara  ad ap tarse  

a una form ación en l a  s u p e r f ic ie  in fe r io r  de l a  p lataform a 

su p erp u esta  y d e sp la z a r  l a  p latafo rm a acop lad a a l a  d ire c ­

ción  aprop iada (tam bién como se  in d ic a  con l a s  f le c h a s  en 

l a  f ig u r a  5) cuando e l  elemento e s  a r ra s tra d o  h ac ia  adelan­

te  por su  p is tó n  aso ciad o  durante e l  funcionam iento d e l  ú l­

timo.' E l  elemento que se  ac o p la  a l a s  p la ta fo rm as se  e le v a  

p referib lem en te  h a c ia  su  p o sic ió n  o p e ra tiv a  por un medio de 

le v a  y a continuación  e s  r e tra íd o  a su  p o sic ió n  inoperan te 

por contacto  con un miembro de tope cuando e l  p is tó n  comple 

t a  su  c a r r e r a . A s í, p ara  e fe c tu a r  l a  segunda etapa de l a  o 

p erac ión  de t r a s la d o  de p latafo rm a d e s c r i t a  a n te s , por ejem 

p ío , lo s  p is to n e s  h id r á u lic o s  12 y 16 funcionan  de modo s i ­

m ultáneo, acoplándose respectivam en te a  l a s  p la ta fo rm as 1A y 

6B a  tr a v é s  de su s Elementos de acoplam iento a l a s  p la t a fo r ­

mas y  desplazando respectivam en te l a s  h i le r a s  1A -  6A y 6B -  

1B de forma que l a s  p la ta fo rm as ex te rn as  6A y 1B de aque­

l l a s  h i le r a s  se  muevan h a c ia  lo s  e sp a c io s  g  y s  como se  ha
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d e sc r ito  a n te s . De modo s im i la r ,  a l  r e a l i z a r  l a  t e r c e r a  e- 

ta p a  de l a  operación  de t r a s la d o ,  lo s  p is to n e s  13 y 17 se  

accionan  de modo sim ultán eo, acoplándose respectivam en te l a s  

p la ta fo rm as 5A y 10B con su s elementos de acoplam iento a l a s  

5 . p la ta fo rm as y desplazando respectivam en te l a s  h i le r a s  5A -

1A y 10B -  6B h a c ia  la  p o sic ió n  in d ic a d a  en l a  f ig u r a  4 . ----

Los p is to n e s  14, 15, 18 y 19 no se  usen en l a s  dos '^ta­

p as que se  acaban de d e s c r ib ir ,  pero se  apreciará, que son 

n e c e sa r io s  s i ,  como se  p r e f ie r e ,  l a  c irc u la c ió n  de l a s  p la -  

10. taform as en e l  in t e r io r  de ambas unidades A y B ha de se r

r e v e r s ib le ,  e s d e c ir  de modo que l a s  p la ta fo rm as puedan ha­

c e rse  c i r c u la r  tan to  en sen tid o  de l a s  ag u ja s  d e l r e lo j  co­

mo en sen tid o  c o n tra r io  a l a s  mismas, a v o lu n tad . -------------

Como se  ha señalado  a n te s , lo s  p is to n e s  12 a 19 s irv e n  

15- p ara  e fe c tu a r  e l  movimiento lo n g itu d in a l de l a s  p la ta fo rm as. 

E l movimiento t r a n s v e r s a l  de l a s  p la ta fo rm as, como e l  que 

se  req u ie re  p ara  mover una p latafo rm a de h i le r a  a h i le r a  

dentro  de su un idad , se  e fe c tú a  por lo s  tran sp o rtad o re s 

t r a n sv e r so s  20 a  27 cada uno de lo s  cu a le s  comprende dos ca 

20 . r r i l e s  design ad os con ^  y _z en e l  caso  d e l tran sp o rtad o r  2 0 , 

que e stán  lo  su fic ien tem en te  d is ta n c ia d o s  para  que cada uno 

pueda r e c ib i r  dos ruedas de l a  p latafo rm a que debe moverse 

tran sversa lm en te  de h i le r a  a h i l e r a .  Cada uno de lo s  c a r r i

l e s  d e l tran sp o rta d o r  como g  y z comprende una co rrea  s in  

25 . f i n  d isp u e s ta  p ara  se r  accion ada en c u a lq u ie ra  de ambas d i­

re c c io n e s  a  v o lu n tad , y e l  tramo su p erio r  de cada co rrea  e s­

t á  soportado por r o d i l lo s  t r a n s v e r s a le s  (no in d icad o s) mon-

-  11 -
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t s d o s  p ara  g i r a r  librem ente sobre su s e je s .

Los c a r r i l e s  d e l tran sp o rtad o r t a l e s  como ^  y z corren  

a  t r a v é s  de e sp a c io s  aprop iados en lo s  c a r r i l e s  11 de modo 

que e l  tramo su p e rio r  de cada co rre a  e s t á  n ivelado  con l a s  

lo n g itu d e s  de c a r r i l  ad y acen tes. Entre cada par de t r a n s -  

p o rtad o res adyacentes cooperantes (por ejemplo e l  p ar 2 3 ,2 4 ) 

v a  montado un par de r o d i l lo s  o p o lea s  28 que pueden g i r a r  

librem en te, d is ta n c ia d a s  una d istan c ia , a lgo  in f e r io r  a l  anche 

de una p latafo rm a y  co locados a  l a  a l tu r a  de la  s u p e r f ic ie  

in f e r io r  de l a s  p la ta fo rm as . La m isión de dichos r o d i l l o s  o 

po leas es ayudar a l  cruce de una p la ta fo rm a desde un t r a n s ­

p ortad or a  o tro  tran sp o rtad o r  de aquél p a r , entrando en con­

ta c to  y so sten ien do  lo s  r o d i l lo s  o p o lea s  l a  s u p e r f ic ie  in ­

f e r io r  de l a  p la ta fo rm a. --------- ----- ----------------- ----- - ____

Se observ ará  que p ara  l l e v a r  a  cabo, por ejem plo, l a  

prim era e tap a  de l a  operación  de t r a s la d o  an te s  d e s c r i t a ,  

lo s  p ares tran sp o rta d o re s  21 , 26 y 22 , 25 son accionados s i -  

multaneamente h a c ia  l a  iz q u ie rd a  y h ac ia  l a  derecha re sp e c ­

tivam ente. Se disponen unos m edios, que se rán  d e s c r i to s  más 

ad e la n te , p ara  a seg u ra r  que e l  movimiento de lo s  tra n sp o r ta ­

dores se  detenga automáticamente cuando l a s  p la ta fo rm as que 

se  t r a s la d a n  en tran  en a lin e a c ió n  con e l  juego de c a r r i l e s  

11 a  lo  la rg o  de lo s  cu a le s  deben moverse en l a  próxima etar- 

pa d e l p r o c e s o .------ -------- -------- ----------------------- --------------

E l mando de lo s  tran sp o rtad o re s  20 a  27 a s í  como de lo s  

p is to n e s  12 a  19 se  e fe c tú a  electrón icam ente desde un panel
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de mando (no in d icad o ) que puede e s t a r  colocado adyacente 

a l a  in s t a la c ió n  de almacenado o a le ja d o  de e l l a .  ----  - '

Se ha hecho ya r e fe r e n c ia  a lo s  medios que separan  de 

modo e fe c t iv o  l a s  dos unidades A y B una de o tr a  durante l a  

c ir c u la c ió n  independiente de p latafo rm as dentro de l a s  á- 

r e a s  de su s  un idades r e s p e c t iv a s ,  pero que pueden coA vertir 

se  en in o p eran te s cuando se  desea t r a s la d a r  p lataform as*-^es 

de una unidad a l a  o t r a .  Dichos medios de sep arac ión  se  i -  

lu s t r a n  en esquema en 29 en l a  f ig u r a  5 y aquí toman l a  fo r ­

ma de un p ar de p la c a s  de m etal montadas p iv o ta n te s . En su 

p o sic ió n  a c t iv a ,  e s t a s  p la c a s  29 están  v e r t ic a le s  y por en­

cima d e l n iv e l  d e l c a r r i l  para ac tu a r  como top es y e v it a r  

un desplazam iento in ad v ertid o  de una p latafo rm a desde una 

unidad a o t r a .  No o b stan te , cuando e s  p r e c iso , l a s  p la c a s  

29 pueden p iv o ta r se  la tera lm en te  y h a c ia  ab a jo  hacia, una po­

s ic ió n  in e fe c t iv a  en l a  que quedan debajo  d e l n iv e l d e l ca­

r r i l .  Se p r e f ie r e  hacer ambas p la c a s  sep arad o ras m óviles 

como una unidad en tre  su s r e sp e c t iv a s  p o sic io n e s e fe c t iv a  

e in e fe c t iv a ,  y e sto  puede lo g r a r se  simplemente conectando 

ambos ju egos de m onta-placas (por ejemplo b ie le t a s  p ivotan ­

t e s )  a una b a rra  de empuje ú n ica  montada t r a n s v e r s a l  a l  e je  

de l a  in s t a la c ió n .  La b a rra  de empuje (no v i s t a  en l a  f ig u ­

r a )  puede d e sp la z a rse  hacia, a fu e ra  y h ac ia  adentro por me­

d io s  h id r á u lic o s  co n tro lad o s electrón icam ente desde e l  mis­

mo panel de mando a que se  ha hecho ye. r e fe r e n c ia . -  -  -  -

R efirién d o n o s ahora a l a s  f ig u r a s  6 a 9; e s t a s  f ig u r a s  

i lu s t r a n  una in s t a la c ió n  de almacenado en l a  que l a s  un ida-
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des A y B se  h a lla n  co locad as lad o  co n tra  la d o . Se obser­

v ará  también que l a s  dos un idades se  muestran en e s t a s  f i ­

g u ras como sep arad as por una doble l ín e a ;  en l a  p r á c t ic a ,  

como se  d e s c r ib ir á  más ad e lan te  con r e fe r e n c ia  a  l a  f ig u r a  

10, lo s  medios de sep arac ión  n e c e s ita n  en r e a l id a d  d ispon er­

se  só lo  en tre  lo s  e sp ac io s  g  y r ,  y 1 y ni* E sto s  medios de 

sep arac ió n  deben se r  capaces de c o n v e rtir se  en in e fe c t iv o s ,  

y pueden tomar l a  forma de p la c a s  sep arad o ras r e t r á c t i l e s  

como l a s  d e s c r i t a s  an tes en e s t a  memoria con re fe re n c ia  a  

l a  f ig u r a  5 . ------------------------------------------------------------------

Asimismo en e s t a  d isp o s ic ió n  lado  con tra lad o , a l  ig u a l  

que en l a  d isp o s ic ió n  extremo co n tra  extremo d e s c r i t a  a n te s , 

lo s  ju egos de p la ta fo rm as de almacenado 1A a 10A y 1B a 10B 

pueden h acerse  c i r c u la r  cada uno dentro d e l área  de su r e s ­

p e c t iv a  un idad . No se  d ará  más d e sc r ip c ió n  de d icha c irc u ­

la c ió n  in te rn a , aq u í, ya que en modo alguno d i f i e r e  de l a  

c ir c u la c ió n  ya d e s c r i t a . --------- --- -  -  ------ ----------- --------

No o bstan te  se  d e s c r ib ir á  ahora una su ce sió n  de e tap as  

im p licad as en e l  t r a s la d o  de p la ta fo rm as desde una unidad a 

o tr a  unidad en l a  d isp o s ic ió n  lado  contra la d o , empezando 

con l a  p o s ic ió n  in d ic a d a  en l a  f ig u r a  6 . Se o b servará que 

en e s t a  f ig u r a  to d as l a s  p la ta fo rm as A se  h a lla n  en l a  un i­

dad A y to d as l a s  p latafo rm as B se  h a lla n  en l a  unidad B; y 

que en cada unidad lo s  e sp ac io s  diagonalm ente opuestos a ,  g ,  

y m, s ,  re sp ectivam en te , no e stá n  ocupados. ------------- -------

En l a  e tap a  prim era de l a  su cesió n  de t r a s la d o , l a  h i-
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l e r a  de p la ta fo rm as 1A a 5A de l a  unidad A se  desp lazan  ha­

c ia  e l  in t e r io r  de modo que l a  p latafo rm a 1A venga a  ocupar 

e l  e sp ac io  a ,  y que e l  e sp ac io  f  se  d e je  v a c ío ; sim ultán ea­

mente l a  h i l e r a  de p lataform a 6B a  10B en l a  unidad B se  

5. desp lazan  h a c ia  a fu e ra  de modo que l a  p latafo rm a 6B se  mue­

ve a l  e sp ac io  g ,  y e l  e sp ac io  x se  d e ja  s in  ocupar. La p o si 

c ión  a l  f i n a l  de l a  e tap a prim era es la  indicada, en l a  djlgu 

r a 7 *  --------- -------- -- ----------------- ----- -- ----------------------- -----

. Los medios que separan  lo s  e sp ac io s  g  y r ,  y lo s  e sp a- 

10. c io s  1 y m se  con v ierten  ahora en in e fe c t iv o s ,  y se e fe c tú a  

l a  segunda e ta p a . E s ta  im p lica  e l  desplazam iento tran sv e r­

s a l  de l a s  p la ta fo rm as 5B y 6B h ac ia  l a  iz q u ie rd a  (como se 

ve en l a s  f i g u r a s )  y un movimiento s im ila r ,  sim ultáneo de 

l a s  p la ta fo rm as 1A y 10A h ac ia  l a  derech a. A sí l a  p la t a fo r  

15. ma 5B cru za  h a c ia  l a  unidad A para ocupar e l  e sp ac io  g  y l a  

p latafo rm a 10A cru za h ac ia  l a  unidad B en l a  que ocupa e l  

e sp ac io  m; lo s  cuatro  e sp ac io s  de l a s  e sq u in as de l a  in s t a ­

la c ió n , f ;  .s y  x  s s  dejan  v a c ío s . La p o sic ió n  a l  f i n a l

de e s t a  e tap a  segunda es l a  in d icad a  por l a  f ig u r a  8 . -  -  -

20 . Se ha efectuado  e l  tr a s la d o  en s í .  E l medio sep arad o r

se  vuelve a h acer e fe c t iv o , y l a s  p la ta fo rm as t r a s la d a d a s  

5B y 10A se  d esp lazan  simultáneamente h a c ia  l a  iz q u ie rd a  y 

h ac ia  l a  derecha respectivam en te en l a  t e r c e r a  e tap a , de mo 

do que e s t a s  p la ta fo rm as vienen a ocupar lo s  e sp ac io s  f  y x 

25 . re sp ectiv am en te . Cada unidad e s tá  ahora l i s t a  para  l a  c irc u  

la c ió n  in te rn a  de p la ta fo rm as. La f ig u r a  9 m uestra l a  p o si 

c ión  a l  f i n a l  de l a  te r c e r a  etapa y se  observaré  que l a  d is
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p o s ic ió n  de l a s  p la ta fo rm as no ocupadas e s  aquí la  misma que 

en l a  f ig u r a  6 . _______ __ _____ ________ ____ ________ ______ __

8

La f ig u r a  10 e s  una v i s t a  en p lan ta  de l a  d isp o s ic ió n  

de lad o  co n tra  lad o  de l a s  un idades A y B, con l a s  p la fa fo r  

5 . mas om itidas p ara  i l u s t r a r  una forma del medio accionador

que puede em plearse en esta, r e a l iz a c ió n . 3n e s t a  f ig u r a  se  

u san  lo s  mismos números de re fe re n c ia  que lo s  que se  habían 

usado en l a  f ig u r a  5 p ara  d e sig n ar p a r te s  s im ila r e s ,  y a s í  

se  v erá  que también unos c a r r i l e s  11 se  extienden  de e x tre -  

10. mo a extremo de cad a  h i le r a  de e sp ac io s  a a f , g  a 1 , m a r  

y s  a  x ; y que tam bién unos p is to n e s  h id r á u lic o s  12, 13, 18 

y  19, y 14, 15, I 6 y 17 e stán  colocados en l a s  un idades A y 

B respectivam en te p ara  e fe c tu ar  e l  movimiento de l a s  p la ta ­

form as a  lo  la rg o  de e s t a s  h i l e r a s .  Así por ejem plo l a  e ta -  

15. pa prim era de l a  operación  de t r a s la d o  d e s c r i t a  con re fe re n ­

c ia  a  l a s  f ig u r a s  6 a 9 se  e fe c tú a  por desplazam iento sim ul­

taneo de lo s  p is to n e s  13 y 17, l o s  elem entos de acoplam ien­

to  de p la ta fo rm as de e s to s  p is to n e s  se  adaptan  a. l a s  forma­

cion es de l a  c a ra  in f e r io r  de l a s  p la ta fo rm as 5A y 10B r e s -  

20 . pectivam ante y  mueven l a s  r e sp e c t iv a s  h i le r a s  de p la ta fo r ­

mas h ac ia  l a  p o s ic ió n  in d icad a  en l a  f ig u r a  7 . (Se  a p re c ia ­

r á  que en ambas r e a l iz a c io n e s  i lu s t r a d a s  de e s t a  invención , 

l o s  p is to n e s  d e sp lazad o re s de l a s  p latafo rm as accionan  r e a l ­

mente cada uno só lo  una p latafo rm a a l a  v ez , pero que e l  d es 

plazam iento r e s u lt a n te  de dicho accionam iento es tran sm itid o  

a  l a s  o tr a s  p la ta fo rm as de l a  h i le r a  por tope en tre  l a s  p la ­

ta fo rm a s) . ------ --- - - -  ------ ----- --- -  - _____ _ _ _

25 .
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Asimismo en l a  d isp o s ic ió n  esquemáticamente i lu s t r a d a  

en l a  f ig u r a  10, e l  medio separador de un idades puede e s t a r  

c o n stitu id o  por unas p la c a s  sep arad o ras r e t r á c t i l e s  29 ; se 

v erá  aquí que l a s  p la c a s  29 están  co locad as só lo  entre lo s  

e sp ac io s  g y r y l y m ,  ya que e l  movimiento t r a n s v e r s a l  de 

l a s  p la ta fo rm as t ie n e  lu g a r  só lo  a lo  la rg o  de l a s  f i l a s  ex 

trem as a , 1 , m, x  y f ,  g ,  r ,  s¡ de l a  i n s t a l a c i ó n . -----? -

Dichos movimientos t r a n sv e r sa le s  de l a s  p la ta fo rm as 

en e s ta  d isp o s ic ió n  lad o  con tra  lado de l a s  un idades, se  l i e  

va a cabo también por medio de tran sp o rta d o re s  20 a 27, con 

r o d i l lo s  28 co locados en tre  p ares cooperantes de tra n sp o r ta ­

dores como se  ha d e sc r ito  a n te s . A sí para t r a s l a d a r ,  por e- 

jem plo, l á  p latafo rm a 5B desde su p o sic ió n  de l a  f ig u r a  7 a  

l a  p o sic ió n  in d icad a  en l a  f ig u r a  8 , l a  p la c a  sep arad ora 29 

en tre  lo s  e sp a c io s  ^  y r  se  r e t r a e  primero a  su  p o sic ió n  

in e fe c t iv a ,  y lo s  tran sp o rtad o re s  22 y 25 se  hacen mover a 

l a  iz q u ie rd a  ( e s  d e c ir  de modo que lo s  tramos su p e r io re s  de 

su s r e sp e c t iv a s  c o rre a s  da a r r a s t r e  se  muevan de derecha a 

iz q u ie r d a ) .  Asimismo, a l  ig u a l  que en l a  r e a l iz a c ió n  an te s 

d e s c r i t a ,  tan to  lo s  p is to n e s  h id rá u lic o s  como lo s  tran sp o r­

tad o re s  se  mandan desde un panel de mando ú n ico .  ------- -

31 panel de mando (no v is to  en l a s  f ig u r a s )  in co rp o ra  

medios para in d ic a r  l a  p o sic ió n  de cu a lq u ie r  p latafo rm a en 

l a  in s t a la c ió n  en cu a lq u ie r  momento dado. Para cu a lq u ie ra  

de l a s  r e a l iz a c io n e s  ex p u estas  en e s t a  memoria d e s c r ip t iv a ,  

un medio in d icad o r adecuado puede comprender un par de d i s ­

cos adyacentes que rep resen ten  cada uno una unidad d ife re n -
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te  de l a s  de l a  in s t a la c ió n , y cada uno su bd iv id ido  en seg­

mentos, llevan do  cada segmento una p la c a  numerada p ara re ­

p re se n ta r  una de l a s  d i s t in t a s  p latafo rm as de l a  in s t a l a ­

c ió n . Cada d isc o  e s t a r í a  p re v is to  para  g i r a r  paso a paso 

5. durante l a  c ir c u la c ió n  de l a s  p latafo rm as dentro de su  un i­

dad a so c iad a  de forma que en cu a lq u ie r  momento dado ^.as p ía

taform as in d ic a d a s  en e l  lado derecho d e l d isco  sean l a s  de
\

l a  h i le r a  derecha de l a  un idad, y v ic e v e r sa . E l t r a s la d o  de 

una p lataform a desde una unidad a l a  o tr a  se  in d ic a r ía  por 

10. e l  t r a s la d o  de l a  p lac a  adecuadamente numerada desde un d i s ­

co a o tro ; e s te  t r a s la d o  p o d ría  e fe c tu a rse  a  mano o automá­

ticam ente mediante un sistem a e lectro m agn ético . ---------- ----

Como se  ha in s i s t i d o  ya a n te s , todos lo s  mandos de l a  

in s t a la c ió n  se  h a lla n  c e n tra liz a d o s  en un panel ú n ico , e s-  

1$ . tando re g u lad o s lo s  d i s t in to s  mecanismos accion adores e le c ­

trónicam ente. E l funcionam iento de l a  in s t a la c ió n  com pleta 

se  hace lo  más automáticamente p o s ib le , de modo aue por e- 

jemplo accionando un sim ple in te rru p to r  o botón d e l panel 

de mando puede e fe c tu a r se  una su cesió n  en tera  de operacio - 

20 . nes como una de l a s  su cesion es de t r a s la d o  d e s c r i t a s  a n te s .

Hablando en térm inos g e n e ra le s , e sto  se  lo g r a  montando in te ­

r ru p to re s  de e x c ita c ió n  en puntos adecuados a lred ed or de l a  

p i s t a  de l a  in s t a la c ió n  de modo que dichos in te rru p to re s  

sean* ac c io n ab le s  por l a s  p latafo rm as mismas en cuanto se  

2$. mueven a  lo s  e sp a c io s  ap rop iad os. A s í, tomando a modo de e-

jemplo l a  su ce sió n  de c irc u la c ió n  d e s c r i t a  a n te s , de l a s  

p la ta fo rm as de l a  unidad B de l a  f ig u r a  1: cuando, ?1 f in a l
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de l a  prim era e tap a  de a q u e lla  su cesió n  l a s  p la ta fo rm as 5B 

y 10B se  mueven enteramente dentro de lo s  e sp ac io s  1 y r  

resp ectiv am en te , con tactan  in te rru p to re s  de e x c ita c ió n  mon­

tad o s en d ichos e sp a c io s : e l  funcionam iento de e s to s  in te ­

rru p to re s  o r ig in a  que lo s  elementos de acoplam iento de l a s  

p la ta fo rm as que an tes estaban  en p o sic ió n  e fe c t iv a  spbre 

lo s  p is to n e s  h id r á u lic o s  14 y 16 se  r e tr a ig a n  y además buce 

que lo s  p are s tran sp o rta d o re s  22 , 25 y 23, 24 sean  movidos 

h a c ia  l a  iz q u ie rd a  y h acia  l a  derecha respectivam en te a  f in  

de t r a s l a d a r  l a s  p la ta fo rm as 53 y 10B h ac ia  lo s  e sp ac io s  m 

y ¿r. Cuando l a s  p la ta fo rm as t r a s la d a d a s  se  mueven enteranen 

te  dentro de lo s  ú ltim os e sp a c io s  y vienen a a l in e a r se  con 

lo s  c e r r i l e s  11 de su s h i le r a s  r e s p e c t iv a s ,  accionan  o tro s  

in te r ru p to r e s  de e x c ita c ió n  para detener e l  movimiento de 

lo s  tran sp o rta d o re s  y e le v a r  lo s  elem entos de acoplam iento 

de l a s  p la ta fo rm as de lo s  p is to n e s  14 y 16 nuevamente a  sus 

p o s ic io n e s  e f e c t iv a s .  Todos lo s  in te rru p to re s  de e x c ita ­

ción  e sté n  montados de modo t a l  que son accionados só lo  

cuando son go lpeados de f r e n te ; e l lo  e s n ec e sa r io  pare im­

p e d ir  un funcionam iento indeseado da lo s  in te rru p to re s  de 

e x c ita c ió n  por movimientos o b licu o s desde l a s  p la ta fo rm as . 

Además, como queda im p líc ito  a n te s , ninguno de lo s  in terru j¿  

to r e s  de e x c ita c ió n  puede acc io n arse  h a s ta  que l a  p la ta fo r ­

ma que debe acc io n ar se h a l la  completamente en e l  in te r io r  

d e l e sp ac io  apropiado y a s í  e s t á  propiamente a lin e ad a  con 

lo s  c a r r i l e s  o tran sp o rtad o r  sobre e l  que ha de moverse du­

ran te  l a  próxima e tap a  de l a  su ce sió n . ---- - - - - - - - -
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En ambas r e a l iz a c io n e s  ¿ e s c r i t a s  an teriorm en te , l a s  

p la ta fo rm as e s tá n  ¿o tad as  de ruedas para  que cooperen con 

lo s  c a r r i l e s ,  y con lo s  tran sp o rtad o re s  u o tro s medios de 

t r a s la d o  t r a n s v e r s a l .  No o b stan te , en a l t e r n a t iv a  l a s  p la ­

taform as pueden e s t a r  d isp u e s ta s  p ara c o rre r  directam ente 

( e s  d e c ir ,  s in  ru ed as) sobre una p i s t a  que com prendefrodi-. 

l í o s  y c o jin e te s  de b o la s , e s to s  ú ltim o s colocados siem pre 

que l a  t r a y e c to r ia  de l a s  p la ta fo rm as g ir e  en 90S , como lo  

hace en lo s  e sp a c io s  a , f ; 1* g ) r ,  j3 y x . Como o tra  a l ­

te r n a t iv a  p ara  l a  d o tación  de ru ed as a  l a s  p la ta fo rm as, e s ­

t a s  pueden l le v a r  p a t in e s  (por ejemplo de nylon) para coo­

p erar  en d eslizam ien to  a  lo  la rg o  de lo s  c a r r i l e s  11. -------

Además, s i  b ien  en l a s  r e a l iz a c io n e s  an tes mencionadas 

e l  medio accion ador p ara  d e sp laz a r  l a s  p lataform aá en s e n t í  

do lo n g itu d in a l a  l a s  h i le r a s  comprende p is to n e s  h id r á u li­

c o s , d ich a  d isp o s ic ió n  no e s p arte  n e c e sa r ia  de l a  inven­

c ió n . A sí por ejemplo e l  medio accionador lo n g itu d in a l pue­

de e s t a r  c o n st itu id o  en a l t e r n a t iv a  por una p lu ra lid a d  de 

se cc io n es sep arad as de t o r n i l l o s  s in  f i n  d isp u e sto s  junto a 

l a s  p i s t a s  de l a s  un idades (digam os en l a s  p o sic io n e s ocu­

padas por lo s  p is to n e s  h id rá u lic o s  en l a s  f ig u r a s  5 y 10) y 

m óviles en tre  una p o sic ió n  e fe c t iv a  en que engranan con Ion 

g itu d e s  de c re m alle ra  dentada p ortad as por l a  c a ra  in fe r io r  

de cada p la ta fo rm a, y una p o sic ió n  in e fe c t iv a  en que e stán  

r e t r a íd o s  de l a  crem alle ra  y quedan debajo  d e l n iv e l de lo s

c a r r i l e s ,  l a  crem alle ra  de l a s  p latafo rm as se  ex ten d ería
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entonces p a r a le la  a l  e je  mas corto  de l a s  mismas, de modo 

que l a  ro tac ió n  de l a s  secc io n es del t o r n i l lo  s in  f in  cuan­

do se  h a l la  en p o sic ió n  e fe c t iv a  h a r ía  que l a s  p la ta fo rm as 

se  desplazaran, a lo  la rgo  de l a s  h i l e r a s . ---------  -  -  -  -

5 . Como o tra  a l t e r n a t iv a ,  e l  medio para d e sp la z a r  l a s  p la ­

taform as en sen tid o  lo n g itu d in a l de l a s  h i le r a s  puede' com­

prender un par de v a r i l l a s  de crem alle ra  d isp u e s ta s  en cada 

h i le r a .e n  o debajo  d e l n iv e l  del c a r r i l  y adaptada cada una 

a s e r  accion ada h a c ia  adentro o h ac ia  a fu e ra  a  lo  la rg o  de 

10. su  propio e je  y p a r a le la  con e l  e je  de l a  h i l e r a ,  por medio 

de una rueda de piñón montada p ara  que engrane con l a  crema­

l l e r a .  Cada v a r i l l a  d e l par l l e v a r í a  un elemento de acop la­

miento de p la ta fo rm as funcionalm ente id é n tic o  a l  elemento 

de acoplam iento de p latafo rm as d e sc r ito  a n te s , de modo que 

15 . l a  ro ta c ió n  de l a  rueda de piñón o r ig in a r ía  que l a s  p la ta ­

form as fu eran  movidas a  lo  la rg o  de l a  h i le r a  en la  d ire c ­

c ión  re q u e r id a . - - -  ---- - - - - - - - - - - -  ----  -  ----  -

Se he. d e sc r ito  ya cómo un par de r o d i l lo s  o p o lea s  que 

pueden g i r a r  librem ente van montadas en e l  e sp ac io  en tre  pa- 

20 . r e s  de tran sp o rta d o re s  cooperantes a  f in  de form ar un puen­

te  sobre dicho e sp ac io  y so p o rta r  l a s  p la ta fo rm as que se  

t r a s la d a n  a tr a v é s  d e l mismo. N aturalm ente, pueden c o lo c a r­

se  v a r io s  p ares de d ich os r o d i l lo s  o p o lea s  s i  e l  e sp ac io  e s  

lo  b a sta n te  ancho para p e rm it ir lo ; además e so s r o d i l l o s  o po 

25* le a s  pueden se r  a  su vez accionados por e n e rg ía , s i  e s  p re­

c is o  o d e se ab le , o en a l t e r n a t iv a  pueden e s t a r  su b s t itu id o s  

por una c in ta  tran sp o rtad o ra  separad a acc io n ad a . A s í , l a  pre
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se n te  invención  puede se r  p u esta  sa t is fa c to r ia m e n te  en prác 

t i c a  aún cuando e l  e sp ac io  en tre  unidades adyacentes se a  

mayor que l a  lo n g itu d  de una p la ta fo rm a. -------------------------

En l a s  dos d isp o s ic io n e s  i lu s t r a d a s  en lo s  p lan os ane­

x o s , hay en todo caso  dos e sp ac io s  v a c ío s  en cada un idad .

No obstan te  hay que entender que l a  p resen te  invención  pue­

de ponerse también en p r á c t ic a  con so lo  un e sp ac io  v a c i l e n  

cada un idad, s i  b ien  d ich a d isp o s ic ió n  s e r í a  más le n ta  que 

l a  i lu s t r a d a  en l a s  su ce sio n es de c ir c u la c ió n  independien— 

t e ,  puesto  que s e r í a  im posib le  e fe c tu a r  simultáneam ente 

dos d esp lazam ien to s. ------------ ----------- ----- ----- ----- ----- . -  -

Se v e ra , en resumen, que l a  p resen te  invención , hablan  

do en térm inos g e n e ra le s , proporciona dos o más unidades de 

almacenado que pueden ac tu a r  independientemente con l a  f a c í  

l id a d  de t r a s la d a r  p latafo rm as de una unidad a  o t r a .  A s í, 

volviendo a  tomar e l  ejemplo de l a  d isp o s ic ió n  i lu s t r a d a  en 

l a  f ig u r a  1, l a  unidad A puede r e a l iz a r  l a  m isión  de unidad 

c la s i f i c a d o r a  con d i s t in t o s  a r t íc u lo s  que son cargad os en 

l a s  d i fe r e n te s  p la ta fo rm as cuando e s t a s  c irc u la n  más a l l á  

de una p o sic ió n  de c a rg a , digamos e l  e sp ac io  x . Cuando cu a l 

q u ier  p latafo rm a determ inada de l a  unidad A r e s u l t a  comple­

tamente cargada con e l  a r t íc u lo  aprop iado , l a  p latafo rm a 

puede se r  t r a s la d a d a  a  l a  unidad B para  e sp e rar  la  d e sca rg a  

en una p o sic ió n  de s a l id a ,  digamos e l  e sp ac io  i . -  -  -  -  -

La in s t a la c ió n  de almacenado de l a  p resen te  invención  

puede em plearse p ara  acomodar v irtu alm en te  c u a lq u ie r  a r t í -
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culo o m a te r ia l capaz de s e r  alm acenado. A sí p u e d e .a p lic a r­

se  por ejem plo a l  aparcam iento de veh ícu lo s au tom óviles, a l  

almacenado de alim entos o de cu a lq u ier  producto o a l a  p la -  

s i f i c a c ió n  y almacenado tem poral de c a r g a s . ---------- -  -------

S i b ien  en ambas r e a l iz a c io n e s  i lu s t r a d a s  en lo s  p la­

nos anexos se  han i lu s t r a d o  un par de tran sp o rtad o re s  a  ca­

da extremo de cada unidad (por ejemplo en 21 , 26 en l a  f ig u ­

r a  5, y en 20 , 23 en l a  f ig u r a  10) ,  se  a p re c ia rá  que en ca­

da caso  dicho par puede e s t a r  su s t itu id o  por un tra n sp o rta ­

dor único s i  se  d e se a . E llo  re d u c irá  e l  número de tran sp or 

tad o re s  a cuatro  en cada una de l a s  r e a l iz a c io n e s  i l u s t r a ­

d a s . Dicha d isp o s ic ió n  asimismo e v it a r á  l a  n ecesidad  de ro­

d i l l o s  o p o le a s  28 en l a  ' f ig u r a  5 , s i  bien en l a  r e a l iz a ­

ción  de l a  f ig u r a  10 s e r á  n ec e sa rio  mantener e s to s  r o d i l lo s  

o p o lea s  a  cada uno de lo s  extremos de l a s  p la c a s  separado 

r a s  29 ya que debe haber un e sp ac io  en tre  lo s  tran sp o rtad o ­

r e s  en d ichos pu n tos. ------ -------------- -- ----------- -- ----- --  -  -

N O T A

Se d ec laran  de novedad y propiedad para  EspaHa, su s t e ­

r r i t o r io s  y p la z a s  de so b e ran ía , l a s  s ig u ie n te s :  - - - - - -

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 .-  I n s ta la c ió n  de almacenado con p latafo rm as d e sp la -  

z a b le s ,  d e l t ip o  que comprende una unidad de almacenado que
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^-ücluye u.n juego de p la ta fo rm as de almacenado d e sp la z a b le s  

d isp u e s ta s  en dos h i le r a s  p a r a le la s  en tre  s í  y co locad as l a  

do con tra  lad o  en un plano h o r iz o n ta l común, comprendiendo, 

por lo  menos una de l a s  h i l e r a s ,  un e sp ac io  v ac ío  de un tar- 

maño t a l  que a lo je  una de l a s  p la ta fo rm as, y medios de a- 

r r a s t r e  m otorizados p ara  d e sp laz a r  l a s  p latafo rm as lo n g itu ­

dinalm ente a  l a s  h i l e r a s ,  y p ara  t r a s la d a r  p lataform as* t r a n s  

versalm ente de una h i le r a  a o tr a , de forma que l a s  p la t a fo r ­

mas puedan h acerse  c i r c u la r  a lred ed o r de l a  p i s t a  de rodadu­

r a  de l a  un idad , c a r a c te r iz a d a  porque comprende dos de d i­

chas un idades de almacenado d isp u e s ta s  lado contra lado  o 

extremo co n tra  extremo en un plano h o r iz o n ta l común, pudien—

do h acerse  fu n c io n ar unos medios de a r r a s t r e  m otorizados pa­

r a  e fe c tu a r  l a  c ir c u la c ió n  independiente de cada juego de

p latafo rm as dentro d e l á re a  de su p ro p ia  unidad y pudiendo 

h acerse  fu n cion ar tam bién, como y cuando se  re q u ie ra , p ara  

t r a s l a d a r  una p la ta fo rm a desde una unidad a  la  o tr a , com­

prendiendo ademas, l a  in s t a la c ió n  de almacenado, unos medios 

sep arad o res que son e fe c t iv o s  durante d ich a c irc u la c ió n  in ­

dependiente p ara  e v it a r  e l  t r a s la d o  de una p latafo rm a desde 

una unidad a  l a  o tr a , pero que son capaces de quedar in e fe c ­

t iv o s  p ara  p e rm itir  dicho t r a s la d o  desde una unidad a  l a  o- 

t r a . ------------------------------------------------------------------------------

2 *— I n s ta la c ió n  según l a  re iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c te r iz a ­

da porque e x i s t e  una sep arac ió n  en tre  l a s  dos u n id ad es, e s­

tando co locados d ich os medios sep arad o res dentro de l a  sepa­

ra c ió n .



3 .-  I n s ta la c ió n  según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ó 2 , c a rac te ­

r iz a d a  porque lo s  medios de a r r a s t r e  m otorizados son rev er­

s ib l e s  de modo que puede e fe c tu a r se  l a  c ir c u la c ió n  indepen­

d ien te  de cada juego de p la ta fo rm as dentro d e l á re a  de su 

p ro p ia  unidad en c u a lq u ie r  d ire c c ió n . --------- ----------- --  -  -

4 .  -  I n s ta la c ió n  según c u a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io ­

n es p reced en tes, c a ra c te r iz a d a  porque cada unidad comprende 

un número par de p la ta fo rm as en cada juego de modo que cada 

h i le r a  de cada unidad comprende un esp acio  v ac ío  de un tama­

ño apto p ara  a l o ja r  una p la t a f o r m a .--------- -------- --- -  ------

5 . -  I n s ta la c ió n  según cu a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io ­

nes p reced en tes, c a r a c te r iz a d a  por comprender una m u lt ip li­

c idad  de d ich as un idades de almacenado d isp u e sta s  lado con­

t r a  lad o , extremo co n tra  extremo, o en una combinación de 

d ich as p o s ic io n e s , estando colocados medios sep arad ores en­

t r e  cada par de u n id ad es. --------- ----- -------- ----------- -  -  -  -

6 .  -  In s ta la c ió n  según cu a lq u ie ra  de l a s  re iv in d ic a c io ­

nes p reced en tes, c a ra c te r iz a d a  porque cada una de l a s  p la t a ­

form as e s t á  d isp u e s ta  para  c o rre r  sobre c a r r i l e s  que se  ex­

tien den  a  lo  la rgo  de l a s  h i le r a s  de cada unidad. ----------------

7 .  -  I n s ta la c ió n  según l a  r e iv in d ic a c ió n  6 , c a r a c te r iz a ­

da porque cada p latafo rm a l le v a  dos p ares de ruedas separados 

p ara  que se  adapten a dichos c a r r i l e s  durante e l  movimiento 

de l a s  p la ta fo rm as en sen tid o  lo n g itu d in a l de l a s  h i le r a s  de

-  9

l a  in s ta la c ió n
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8 .  -  In s ta la c ió n  según l a  r e iv in d ic a c ió n  6 ó 7 , ca rac ­

te r iz a d a  porque lo s  medios de a r r a s t r e  de l a s  p la ta fo rm as a  

lo  la rgo  de lo s  c a r r i l e s  comprenden unos p is to n e s  accionados 

por en erg ía  de f lu id o s  que e stán  montados en o debajo  d e l n i

5. v e l  de lo s  c a r r i l e s  de forma que no obstruyen e l  paso de l a s  

p la ta fo rm as a  lo  la rg o  de e l l o s . --------------- -- ----- -----

9 .  -  I n s ta la c ió n  según l a  re iv in d ic a c ió n  8 , c a ra .c té r i-  

zada porque cada uno de lo s  c a r r i l e s  l l e v a  por lo  menos un 

elemento r e t r á c t i l  de acoplam iento a  l a s  p latafo rm as oue pue—

10. de e le v a r se  desde una p o sic ió n  in e fe c t iv a  p ara  ad ap tarse  a 

una co n figu rac ió n  determ inada de l a  s u p e r f ic ie  in f e r io r  de 

l a  p latafo rm a su p erp u esta  y d e sp laz a r  l a  p lataform a acop lad a  

h a c ia  l a  d ire c c ió n  a d e c u a d a .--------------- -------- --------------------

10.  -  I n s ta la c ió n  según l a  re iv in d ic a c ió n  9 , c a r a c t e r i -

15. zada porque e l  elemento de acoplam iento a  l a s  p la ta fo rm as se

e le v a  a su p o sic ió n  e fe c t iv a  por medios de le v a  y a continua­

ción  es r e t r a íd o  a  su  p o sic ió n  in e fe c t iv a  por contacto  con un 

órgano de tope cuando e l  p is tó n  com pleta su c a r r e r a . ----------

11 . -  In s ta la c ió n  según cu a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io -

20. nes 8 a 10, ca rac te r iz ad a , porque lo s  p is to n e s  e stán  montados

só lo  en cada extremo de l a s  h i le r a s .  --------------------- --------

1 2 . -  I n s ta la c ió n  según cu a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io ­

n es 6 a 11, c a r a c te r iz a d a  por comprender una co rre a  s in  f i n  

a so c iad a  con cada e sp ac io  de l a  p latafo rm a extrema de cada

25. h i le r a  y que se  ex tien d e  tran sversalm en te  a l a  h i le r a  con su 

tramo su p e r io r  pasando a  tr a v é s  de l a s  sep arac io n es de lo s  ca

-  2 6 -
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r r i l e s ,  estando d isp u e sto s  medios para acc io n ar dicha co rrea  

s in  f in  en ambas d ire c c io n e s . ------------------------------------------

1 3 .-  I n s ta la c ió n  según l a  re iv in d ic a c ió n  12, c a r a c te r i­

zada porque comprende r o d i l lo s  s itu a d o s  entre cada par de co­

r r e a s  s in  f in  que quedan en r e g i s t r o ,  con ob jeto  de f a c i l i ­

t a r  e l  t r a s la d o  de una p lataform a desde una h i le r a  a la  o tr a .

14 . -  In s ta la c ió n  según cu a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io -  

,  nes p reced en tes, c a ra c te r iz a d a  porque lo s  medios separad ores

comprenden un par de p la c a s  de m etal, montadas de forma p ivo- 

ta n te , que en su  p o sic ió n  e fec tiv a , e stán  v e r t ic a le s  para ac­

tu a r  como to p e s , e im pedir un desplazam iento in ad v ertid o  de 

una p latafo rm a desde una unidad a o t r a .  ------------------------------

1 5 . -"INSTALACION DE ALMACENADO CON PLATAFORMAS DESPEA

ZABLES". ---------------------------------------------------------------------------

Todo e l lo  conforme se  d escrib e  y r e iv in d ic a  en l a  pre­

sen te  memoria que consta de v e in t i s i e t e  h o ja s , f o l ia d a s  y me­

can o gra fiad a s  por una s o la  de su s c a r a s ,  y de d ie z ,f ig u r a s  

que l a  i lu s t r a n .
mui-MADNA, 9 MAR. 1967
r. A. M. CUKEti su#**.
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