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PASYZNDE DE IRVENCIOR :

por VEINDIE afios

cuyo privilegio se solicita para Espafla,
sus territorios y plazas de soberania, a

favor de:
SELECTIVE STORAGE IIMITED
entided briténica, domiciliada en 17 Highfield

Road, Londrass, Inglasberra, rslativa a:

HTIUSTALACLOY DE ALIIACENADO COX PLATARORIIAS

DESPLAZABLES!
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" MEMORTA DESCRIPTIVA

Bsta invenciodn se refiere o instalaciones de slacena-
do del tipo (en lo sucesivo denominado "el tipo especif%ga—
do") que comprende una unidad de almacenado gue incluye un
juego de plataformas de almacenado desplazables dispuestas
en dos hilerss pnaralelas entre sf ¥y colocedas 1lado contrs
lado en un plano horizontal comﬁn, comprendiendo, por 10 me
nos una de las hileras, un espacio vacio de un tamafio tal
que aloje una de las pletaformas, y medios de arrastre moto
rizados para desplazar las pletaformas longitudinalmente a
las hilerass, y para trasladar plataformas transversalmente
de un= hilera a otra, de forma que 1las plataformas puedan

- hacerss circular alrededor de la pista de rodadura de la u-—

nidad. = = = = = = = = e e - =

’ » -’ 3 .’
Segun la presente invencion, se proves una instalacion
de almacenado del +tipo especificado, que comprsende dos de

dichas unidades de glmacensdo dispusstas lado contra lado ©

— > b4 =
— extremo contra extremo en un plano horizontzal comun, pudien

do hacerse funcionar unos medios de arrastre motorizados pa
ra efectuar la circulacion independiente de cada Jjuego de
plataformes dentro del srea de su propila unidad y pudiendo

3 » ’ 0
hacerse funcionar tambien, como ¥y cuando se requiera, para
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trasladar una pletaforma desde una unidad = la otra, compren
diendo ademas, la instalacion de almecenado, unos medios se-
paradores que son efectivos durante dicha circulacion inde-

vendiente para evitar el treslado de una plataforma desde u-: -
na unidsd 2 la otra pero que son cepeces de queder inefecti~

vos cuando se desee para efectusr dicho traslado desde una

unj_d_adalgo-i;ra,__-___--—_________.l,:._

Por el termino Wplataforma" $al como se usa en los dos
pérrafos innediatamente precedentes y en otros lugares de
gsta menoris, se entiende un drgano o miembro gue puede usar
se para soporsar srticulos o materisl que deba almacenarse;
su superficie de soports puede estar toda tapads, como e3 el
c8s0 en unz plataforma convencional, o puede ser un bestidor
abierto, sezin los articulos o material que deba soportar.
Ze pletaforma puede constituir sl fondo de un depésito para

los articulos o meterial 2lmecenzdoS. = = = = = = ~ = =~ = =

A pesar de la mencion snterior y las menciones en oiros
lugares de sstz memoriz referentes & que las unidades de al-
macenado estan colocadas lado contra ledo o exiremo contra
extremo, debe entenderse gue lss unidades no precisen estar
en conmbacto real entre si. Y de hecho normelmente existire
une separacion entre las dos unidsdes y més adelante so des—
cribira en esta memoria cdmo esta separacion es atravesada

por plataformas gue son trasladadas desde una unidad a la o

tra. - e em mm e mm e e em e e e o B

. . M . r'd
Prefariblemente los medios accionados por energia moto-
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res de la instalacion son reversibles, de modo que puede e-
fectuarse una circulaciodn independiente de cada juego de pla
taformas dentro del area de su propia unidad en cualguier di
reccién, s decir en sentido de las agujas del reloj o en ;.

sentido inverso al de lss agujas del reloje = = = = = = = ~

3 ’ [~
Se prefiere tener un numero par de plataformss én cada
Jjuego, de modo gque ceda hilera de cadz unidead comprenda“qn
. g ~ “
espacio vacio de un tamafio apto pera scomodar unas platafor-
na. No obstante la invencion puede ponerse en pracitica con

4 . '4 .
5010 un sspacio vacio en cadg unidad. = = = = = = = = - = =

Si bien la instalacion de la inveﬁcién ha sido defini=-
da antes como que comprends dos unidades de almacenado, hagy
que entender gque en una instalecidn Unice pueden incorporar—
se mas de dos de dichas unidades, estando las unidades colo

cadas ya sea lado contra lado o extremo contra exiremo o en

une combinacion de dichas posicionese. = = = = = = = = = = «

Se describiran shora a titulo de ejemplo dos realize~

ciones de la invencidn, con referencia a los planos anexos,

enlosque;——-——-—-——--—---_.—_——-—-

Ies figuras 1 a2 4 se refieren a una realizecidn en que
se colocan dos unidades de zlmacenado exbtremo contra extre-
mo, e ilustran en esquema cuatro posiciones sucesivas de

lzs pletaformes durante el traslado de una unidad a la otra.

Ta figura 5 ilustre la disposicion del medio motor ac—
cionado por energia para efectusr la circulacidn ¥y traslado

de las plataformas de la realizacion de las figuras 1 a 4. =

.

s
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Las figuras 6 a § son ilustreciones esquenmaticas co-

rrespondientes a les figuras 1 & 4 pero con referencia a u-
na reslizacion en la que se colocan dos unidades de almace-

ado lado contra lado, y = ~ - - - - e -

] . o’ »
La figura 10 es una ilustracion correspondiente a la
»
] - ~ - . -’ ' mae
figura 5 pero con referencia a la realizacion de las Tigu-

.

788 68 Gy = = = = e - - - — . S

Con referencis primero z les figurss 1 a 4, estas fi-
guras muestran una instalacion de almaqenado que comprende
dos unidedes de almacenado 4 y B colocadas exbtremo contra
extrsamo en un plano horizontal comﬁn; cada una ds las uni-
dades A y B comprends un juezo de diez plataformas de alma-
cenado desplazables 14 =2 104 y 13 a 10B respectivamente. La
instalacidn de almacenado ocupz en su totalidad un érea de
base que a2 efectos de descriveion puede considerarse como
subdividida en veinticuatro espacios g a x y se verd de las
figuras 1 a 4 que en todo momento en el ciclo de operacio~
nes ilustrado cada una de la2s unidades de slmezcenado in-
cluye dos espacios vacios, es decir dos espacios no ocupe-

dos por plataformas de almacenadle = = = = = = = = = = = =

A efectos de ilusiracidn, las unidades A y B se indi-~
can en las figuras 1 a 4 como estando separadas unz de otra
por una linea doble. ¥4s sdelente se vera en esta memoria
que en la practica las dos unidades estsn separadas una de
otra sdlo durante la circulecion independiente de cade jue-

go de pletaformas dentro del drea de su propis unidad, y
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Antes de describir dicho trasledo de una unided a otra,

dependiente de un juego unico de platafornesdentro de su
propia unidad, por ejemplo la unidad B. Suponiendo age el
gspacio m representa el lugar de carga o descarga de lé‘uni
dad, y que se desea desplazar la plateforma 4B hacia dicho
espacio desde ls posicion indicada en le figura 1, el pri-
mer paso del proceso consiste en desplazar lss plataformas
13 5.53 hacia afuera (es decir en el sentido longitudinal
de la hilera y separandolas de la unidad A) mientras que si
multéneamente sa desplezan las plataformas 6B 2 10B hacia
adentro (es decir en sentido longitudinal = la hilera y ha-
cia la unided A). Asi, al finzl de esta primera etapa, los
espacios g y m estén vacios, y los espacios 1 y r estan o-
cupados por plataformas 5B y 10B respectivaments. La préxi-
ma stapa comprende el traslado simultaneo de las ultimes
plataformas de hilsra a hilere, de forma que lz pletaforma
5B vengs a ocupar el espacio m dejando nuevemente vacio el
espacio 1, y la plataforma 10B se mueva hacia el espacio
g dejando vacio el espécio r. Como resultado de la terce-
ra etapas del proceso, que incluye nuevamente ol desplaze~
miento‘simulténeo hacisas afue}a de las plataformas ds la hi-
lera de la izquierda y el desplagamiento hacia adentro de
12 hilera de plataformas de la derecha, el espacio 1 resul-

ta ocupado por lz plataforma 4B y el espacio r por la pla-

P

’ . . 7 . « 7 3
se dara primero una breve descripcion de lz circulacion in-



10.

15.

20.

25.

taforme 9B. ILg etapa fiﬁal de este ciclo particular consig
te en trasladar simulisneamente las dos ultimas plataformas
de hilera & hilera, de modo gque la plataforma 4B venga a O~
cupar &l espacio m, como se requeria, v la plataforma 9B se

mueva al espacio z.

Pusde verse asi que la circulacion de un juego ée,pla—
taforma dentro del area de su propia unidad implica desﬁra-
zamientos alterncs de plateformes o lo lergo de hileras y
de hileras a hilera. Con el disvositivo motora de la preseg'
te invencidn, que se describird a continuacidn, dicha circu
lacion vuede efectuarse mientras las plataformas permanscen
todas en el mismo plano horizontal, y 1= circulscion puede
ser en cualquier.direcoién, es decir en sentido de las agu-
jas del reloj como en el ejemplo descrito antss, o en senti-

4o contrariQ. = = = = = = = = = = = = - - = - - - —— - -

Cono hemos dejado dicho ya, el medio motor puede tam—
bién funcionar, como y cuando se desee, para trasladar pla-
taformas de unidad 2 unidad. TLos movimientos de plztafor-
meg implicados en dicho traslado se describirén shora con

referencia 2 las figuras 1 2 ¢ = = = = = = = = — = = = ~ =~

in la figura 1 se nuestra una posicion iniciel para le
overacidn de trasliado. Se vera aqui que todaé las platafor-
mas A se hallan en la2 unidad A con los espacios f y x va-
cios, y todas las plateformes B se hallan en la unidad 3,

s '
con los espacios 1 y I vacloS.: = = = = = = = = = = = = = =

La prinera etapa de la operacidn de traslado consiste
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en traspasar simultaneamsnte las plataformas 6A y 1B de hi-
lera 2 hilera pero todavia dentro de sus respectivas unida-
des, de modo gque lza plétaforma 64 se mueva desde el espacio

s 8l espacio £ y la plataforms 1B se mueva desde el espacio

4)°]

pa se indica en la figura 2. = = = = = = = = = = ~ ~ -

Antes de que pueda tener lugar la segunda etapa del\bi
clo de plataformas, el medio que separa las dos unidades 4
y B ha sido convertido en inoverante. Una vez realizado es
to del modo desecrito més adelante de este memoria, las plo-
taformes 1A a 6A se desplazan hacis afuera, en sentido lon-
gitudinel a su hilersa particular, de modo que la Wltima pla
taforma cruza hacis la unidad B para ocupar el especio g, ¥
el espacio a se deja vacio. De modo simuliéneo las plata~

formas 6B a 1B se desplazan haciz adentro de modo que la 1l

tima plataforma se mueva hacia el espacio s en la unidad A

y el espacio m quede vacf{o. ILa posicidn sl fin de la segun~ - . °

da etapa se muesira en la figura 3¢ = = = = = = = = = « - -

El traspaso de plataformes de unided 2 unidad se halla
ghora completo, pero antes de que vuelva a comenzar la cir-
culzcidn de la plataforma en el interior de una de las uni-
dades, el medio de separacion de unidades se vuelve a poner
en funcionamiento y las hileras de plataformes 1A a 54 y 6B
a 10B son desplazadas de modo simultaneo hacia adentro ¥ ha-
cia afuera respectivamente. ILa posicién de las plestaformas

gl final de esta tercera etepa se muestra en la figura 4 y

hasta el espacio r. La posicién al fin de la primera eta~ -
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se observare que la disposicion de los espacios vacios vuel-
ve & ser ehora la misma que la de la posicion inicial (figu~ -
ra 1) con los espacios £, 1, r y x desocupados. ILa circule~-
cion de las plataformaes dentro de sus respectivas unidades

puede emnezar chorea, teniendo lugar dicha cireulacion ya sea

4 . . .
en s0lo una unidad a la vez 0 en ambas juntas si se desea. =

La figure 5 es una vista en planta de la instelaci&}
de las figures 1 a2 4 con las plataformas guitadas, e ilus~-
tre una forma de medio motor accionado por energia con el
que les plateformes pueden hacerse circular dentro de sus
respectivas unidades y pueden trasladasrse, como y cuando se

precise, desde una unidad a la otra. = = = = = = = = - = « -~

Cada una de lzs plataformes lleva dos pares de ruedas
{no indicadas) distenciados entre si pare adaptarse a, y co
rrer por, unos carriles de seccidn acenalada 11 durente el
movimiento de las plataformas en el sentido longitudinal de
la instalacidn. Se vera gque un per de carriles se extiende
de extremo a extremo de la hilera de espacios 2 a 1 y ovro
par semejante se extiende de extremo 2 extremo de la hilera
de espacics m 2 x. Las ruedas que les pletaformaes presen-—
tan pueden hecerse retréctiles vara facilided de entreteni-~
miento, y a fin de mentener los carriles 11 exentos de pol-
vo, pueden montarse unos cepillos (no indicados) que cuel-
zuen por lo menos de una plataforma y barrzn los carriles

durante el movimiento de la platsforng. = = = = = = = « = =

- « ! > - ~
En esta realizacion, el medio de mover les plateformas
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a lo laergo de los cerriles 11 es$a accionado hidridulicamen~

te y comprende ocho pistones hidraulicos 12 2 19 inclusive
que sstan montados g, 0 debajo de, el nivel de los carriles
de modo que no obstrﬁyan el paso de las plataformas, y que ‘-
pueden ser accionsdos (es decir, desplazados por residn h;
drdulice en la direccidn de las flechas de la figuras5) por
el acclonemiento de medios de mendo (no indicados). ng@ u-
no de los pistones 12 2 19 lleva por lo menos un elemento
retractil que se scopla a las plataformas (no indicsdo) que
puede elevarse desde uns posicion inoperante pars adaptarse
2 une formecidn en la superficie inferior de la plataforma
superpuests y desplazar la plataforms acoplada s lg direc—
cicn apropiada (también como se indica con las flechas en

la figura 5) cuendo el slemento es arrastrszdo hecis sdelen—
te por su piston asociado durante el funcionamiento del Ul

timo. Xl elemento que se acopla & lzs plataformas se eleva

) 3 . ] . ’ » »
preferihlemente hacia su posicion operativa por un medio de

leva .y a continuacidn es retrafdo = su posicidn inopersnte

por contacto con un miembro de tope cuendo el pistdn comple
ta su cerrera. Asi, pers efectuar lz segunda etapa ds la ]
peracion de traslado de plataforma descrite antes, por ejenm
plo, los pistones hidréulicos 12 y 16 funcionen de modo si-
multéneo;acaPléndose respectivemente a2 las plataformas 14 y
6B a traveés de sus élemehtos de acoplamiento 2 los plstafore-
mes y desplezando respectivamente las hileras 14 - 6A y 63 -
1B de forma que las plateformes externas 6A y 1B de aque-

llas hileras se muevan hacia los espacios g y S como se ha
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descrito antes. De modo similer, al reslizar l=z tercera e-—

tapa de la operacién de trasledo, los pistones 13 y 17 se

accionen de modo simulténeo, scopléndose respectivemente las

pletaformes 54 y 10B con sus elementos de acoplamiento 2 las: ..
S plateformas y desplezando respectivamente las hileras 54 -~

14 y 10B - 6B haciz la posicidn indicade en la figurg 4. - -

Los pistones 14, 15, 18 y 19 no se usen en las dos ‘gte~
pas que Se aceben de describir, pero se epreciars que son
necesarios gi, como se prefiere, la circulecidn de las pla-

10. taformes en el interior de smbas unidaedes A y B ha de ser
reversible, es decir de modo que las plataformes puedan he-
cerse circulsr tanto en sentido de las agujes del reloj co-

mo en sentido contrario 2 las mismes, & voluntad., — - — - -~

Como se ha sefialado antes, los~pistoneé 12 & 19 sirven
15. pera efectuer el movimiento longitudinal de las plataformas.
71 movimiento trensversal de las pletaformes, como el que
se requiere para mover una plateforma de hilera a hilera
dentro de su unidesd, se efoctia por log trensportaedores
transversos 2C a 27 cada uno de los cuales comprende dos ca

20. rriles designedos con y y 2z en el caso del transportador 20,

que esten lo suficientemente distenciados para que ceda uno
pueda recibir dos ruedas de la plataforme que debe moverse

transversalmente de hilera a hilera. Cada uno de los carri

les del transportador como y y z comprende una correa sin
25. fin dispuesta pera ser =sccionada en cualquiera de ambes Gi-

recciones a voluntad, y el tremo superior de ceds correa es-

t4 soportedo por rodillos trensverseles (no indicados) mon-



1C.

15.

2C.

25.

- 12 - gt

u 1yl
i a7 A

138482 -

tedos pera girar libremente sobre sus ejeSe = = - - m - m o

Los carriles del transportador tsles como y y z corren -
a través de espaciog apropiados en los carriles 11 de modo
que el tramo superior de cads correz estd nivelado con las
longitudes de cerril adyacentes. Entré cada par de trang-
portadores adyacentes cooperantes (por ejemplo el pa; 23,24) ’
va montado un par de rodillos o poleas 28 que pueden gifg%
hwmmm,ﬁ%mﬁ%%wmﬁﬁmﬁaﬂ@iﬁwmrﬂammw
de una plataforma y colocados a la altura de le superficie
inferior de las plataformas. La misidn de dichos rodillos °
poleases ayudar al cruce de una plataforme desde un trens—
portador a otro transportador de aquél par, entrando en con-
tacto y sosteniendo los rodillos o poleas la superfidie in-

ferior de la plataforma. = = = = = = = = = - - — -

Se observars que para llevar a cabo, por ejemplo, la
primera etapa de le operacion de traslado sntes descrita,
los pares trensportedores 21, 26 y 22, 25 son =sccionados sSi— -
rulténeamente hacia la izquierda y hacie la derecha respec-
tivamente. Se disponen unos medios, que sersn descritos mis
edelante, para asegurar que él movimiento de los transporta~—
dores se detenga sutomdticamente cuando lzas plataformaé que
se trasladan entran en alineacidn con el juego de carriles
11 2 1o largo de los cuales deben moverse en la proxima ete-

Pa del Proceste = = = = = = = = - - - - - - - - -— -

El mendo de los transporitadorss 20 a 27 =si como de los

pistones 12 a 19 se efectua electrdnicamente desde un penel
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de mendo (no indicado) que puede estar colocaao adyacente

N o ! . 4
a la instaleocion de 2lmacenado o0 2lejado de ella. = = = -

Se ha hecho ya referencia a los medios que separan de

modo efectivo las dos unidedes A y B una de otra durante la ‘-

cireulacion independiente de pletaformas dentro de las &~
rees de sus unidades respectivas, pero que pueden convertir
se en inoperantes cuando se desez tresladar plataforma§x@e§
de una unidad a l= otra. Dichos medios de separecion se i-
lustran en esquema en 29 en la figura 5 y aqui toman la for—
me de un var de placas de metal montadas pivotanites. En su
posicidn activa, estas placas 29 estan verticales y por en—
cima del nivel del carril pera actuar como topes y evitar
un desplazamiento insdvertido de une pleteformz desde uns
unidad a otra. No obstante, cuando es preciso, las placas
29 pueden pivotarse lateralmente y hacia sbajo haciz una po-
sicibn inefectiva en la gue guedan debajo del nivel del ca-
rril. Se prefiere hocer ambas flacas separadoras moviles
como una unidad entre sus respeciivas posiciones efectiva

e inefectiva, y esto puede lograrse simplemente conectando
ambog juegos de montae-placas (por ejemplo bieletas pivotan-—
tes) a una barra de empuje Unica montada transversal al eje
de la instalecidn. Lz barra de empuje (no vista en 1= figu—
ra) puede desplezarse hacis afuera y hacis adentro por me-
dios hidréulicos controlados electrdinicemente desde el mis—

mo panel de mendo s que se ha hecho yz referencige = = = ~

Refiriéndonos ahora a las figuras 6 a 9, estas figuras

ilustran una instalacidn de almacenado en la gue las unida-
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des A y B se hallan colocadas lado contra lzdo. Se obser—
vera también que las dos unidades se muestran en estas fi-
guras como sepgrasdas por uns doble linea; en la préctica!
como se describirs mas adelsnte con referenciz a la figura ;.
10, los medios de separacion necesiten en realidad disponer-
se sb6lo entre los espacios £y 2, ¥y 1y m Estos medios de
separacion deben ser capaces de convertirse en inefectiyos,
vy pueden tomsr la forma de placas separadoras retréctilé;

como las descritas antes en esta memoria con referencis a

1o flgura Be = = = = ;= o e m e - - m e e - - - - -

Asimismo en ests disposicion lado contra lado, al igual -
que en 1g disposicién extremo contra extremo descrita antes,:K
los juegos de plataformas de elmacenado 1A a 10A y 1B a 1038
pueaen ‘hacerse circuler cada uno dentro del sresz de su res-
vectiva unidad. No se dars més descripeidn.de dicha circu~
lacion interna, aqu{, ya que en modo alguno difiere de la

circulecion ya descritfe = = = = = = = = = = = = = = = = =

No obstente se describira shors una sucesidn de etapsas
implicadas en el trasledo de plataformas desde una unidad o
otra unidad en la disposicion lazdo contra lado, empezando
con la posicion indicada en la figura 6. Se observara que
en esta figura todas lazs plataformas A se hallan en la uni-
dad A y todas las plataformas B se hallan en la unidad B; y
que en cada unidad los espacios diagonalmente opuestos g, g,

- »
¥y m, 8, respectivamente, no estan ocupados. = = = = = - = ~

En lz etapa primera de lz sucesiln de tréaslado, la hi-
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lera de plataformas 1A a 5A de ls unided A se desplazan ha-
cia el inferior de modo gque la plateforma 1A venga a ocupar
el espaclo a, y que el espacio f se deje vacio; simulténes-
mente la hilera de plataforme 6B a 10B en la unidad B se

desﬁlazan hecia afuera de modo que la plataforms 6B se mue-—
ve al espacio 8, ¥ el espacio x se deja sin ocupar. La posi
cidén 2l final de la etapa primera es la indicada en la'{igg :

T8 Te = = = = = = = = m e e m e e e .. e - -

Los medios que seperan los espacios gy r, y los espa-
ciés 1l y m se convierten shore en inefectivos, y se efectua
la segunda stapa. Esta implica el desplagamiento transver-—
sal de lzs plataformas 5B y 6B hacizs la izquierda (como se
ve en las figuras) y un moyimiento similar, simultaneo de
las pletaformes 1A y 10A hacia le derecha. Asi 1a platafor
ma 5B cruza haciaz la unided A para ocupar el espacio gy la
plataforma 10A cruza hacia la unided B en la gque ocupz el
espacio m; los cuatro espaciocs de la2s esguinaes de la insta-
lacién, gy £, sy x se dejan vacios. Ta posicidn al finel

de esta etaps segunda es la indiceda por la figura 8. = - -

Se ha efectuado el traslado en si. E1 medio separador
se vuelve & hacerrefectivo, ¥y las plataformss tresladadss
5B y 10A se desplezen simulténeamente haciz la izquierda y
hacia la derecha respectivamente en la tercera stapa, de mo
do que estas plataformas vienen & ocupar los espacios £ y x
respectivamente. Cada unidad esta ahora lista para la circu
lacidn interna de plataformas. Ia figura G muestra la posi

cidn al final de la tercera etapa y se observara que la dis
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posicién de las plataformes no ocupadass es aqu{ la mismg que

-en la figurz 6. = - = = = i i A B R I

La figura 10 es una vista en planta de la disposicidn
de lado contra lado de las unidades & y B, con las pletafor
mas omitidas para ilustrar una forma del medio sccionador
que puede emplearse en este realizacion. 3n esta fiéﬁ?a se
usan los mismos numeros de referencia gue los que se ha%ian
usado en la figura 5 para designar partes similares, y asi
se Vers que también unos carriles 11 se extienden de extre-~
mo & extremo de cada hilera de espacios g2 f, gal, narx
Vv 8 azx;yque tembién unos pistones hidraulicos 12, 13, 18
y 19, ¥ 14,715,'16 y 17 estan colocados en las unidades A y
B respectivamente para efectuer el movimiento de las plata-
formas a lo largo de estas hileras. Asi por ejemplo la eta~
va prirera de ls operacién de traslado descrita con referen—
cia a las Ffigures 6 a 9 se efectia por desplazamisnto simul-
taneo de los pistones 13 y 17, los elementos de accplamien—
to de pletaformas de sstos pistones se adaptan = las forme—
cicnes de la cara inferior de las plataformes 54 y 10B res-
pectivamente y mueven les respectivas hileras de platsfor-
mes hacia la posicion indicads en la figura 7. (Se apreciar
Te que en ambzs realizaciones ilustradas de esta invencion,
los pistones desplezadores de las plataformas asccionan real-
mente cada uno solo una Plateforma a la vez, pero que el des
plazamiento resultante de dicho accionamiento eés transmitido
a les otras pletaformas de la hilers por tope entre las pla-

teformes). = = = = = = = — - - . e e e o - oo m
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Asimismo en la disposicidn esqueméticamente ilustrada

LA

en la figura 10, el medio separador de unidades puede estar
constituido por unas plscas separadoras retractiles 29; se
vera aqul que les placas 29 estén colocadas sdélo entre los
espacios gy r ¥y 1 ¥y, ya que el movimiento transversal de
les pletaformes tiene lugsr solo a lo largo de les filass ex

tremas a2, 1, n, Xy £, g, r, 5 de 12 instalacion. = - - -
~

Dichos movimientos itransversales de las plateformas
en esta disposicidn ledo contra lzdo de las unidades, se lle

V2 2 cabo también por medio de trangportadores 20 a 27, con

rodillos 28 coloczdos entre peres cooperzntes de transporte~. -

dores como se ha descrito sntes. Asi para tragladar, por e-
jemplo, 12 plataforms 5B desde su posicién de la figura 7 a
la posicion indicada en la figura 8, lz placa sevsradora 29
entre los espacios g y r se retrae primero a su posicidn
inefectiva, y los transportadores 22 y 25 se hacen mover a
la izquierda (es decir de modo que los tramos superiores de
sus respectivas correas de arrastre se muevan de derechs a
izquierda). Asimismo, 21 izusl que en la reslizacidn antes
descrita, %ento los pistones hidraulicos como 1os transpor-

’ .
tadores e mandan desde un penel de mando UNICO. = = = = -

Bl penel de mando (no visto en las figuras) incorpora
medios para indicar la posicién de cualquier plataforme en
la instalzcidén en cualquier momento dedo. Pera cualguiera
de las realizaciones expuestas en esta memoria desecriptiva,
un medio indiczdor zdecusdo puede comprender wn per de dis-—

cocs adyacsnbes que representen ceds uno una unidad diferen-
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te de las de la instalacién, ¥y ceda uno subdividido en seg—
mentos, llevando cade segmento una placs numerada para re-
presenvar una de lss distintas plataformes de ls instala-—
cidn. Ceda disco estarfa previsto vara girar paso a paso
durante la circulacidn de las pletaformas dentro de su uni-
ded asociada de forma que en cualguier momento dado les plz
teformes indicadas en el lado derecho del disco seen 1a§ de
la hilera derecha de la unidad, y viceversa. El.trasladg\de
una plataforms desde unz unidad & la otra se indicarise por
el traslado de la placza adecuzdamente numerads desde un dis-

. 4 4
co & oTro; este treslado poldria efectuarse a mano o subonma-

. 3 » (3 L4 »
ticenente mediante un sistenms slectromagneticoe = = = - = =

Como se he insistido ya antes, todos los méndos de le
instalecidn se hellan centralizados en un panel ﬁnico, es~
tando reguledos los distintos mecanismos accionadores elsc-
trdnicemente. 31 Funcionsmiento de la instalacidn completsa
se hace lo mas automiticamente posible, de modo que por e-
jemplo accionando un simple interrupbor o botdn del panel
de mando puede efectusrse una sucesidn enters de oneracio~
nes como une de las sucesiones de traslado descritas antes.
Heblando en términos generales, esto se logra nonisndo inte-
rruptorss de excitacidn en puntos adecuedos glrededor de ls
sista de la instelacidn de modo que dichos interrupsores
sean’ accionables por lss vletaformas mismss en cuanto se
myeven a 1o0s espaclos sproniados. Asi, tomando & modo de e=—
jemplo lz sucesion 3e circulacidn desecrita antes, de las

plateformas de la unidad B de la figure 13 cuando, 21 finel

s
¢ o~

&
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de la primera ebapa de aquells sucesibn las plataformas 538

¥y 19B se mueven enteramente dentro de los espacios 1y r
respectivanenie, contactan interruptores de excitacion mon-
t2dos en dichos espeacios; el funcionamiento de estos inte-
rruptores origina gue los elementos de acoplamiento de las
slataformas que a2ntss estaban en posicién efectiva sgbre
los pistones hidréulicos 14 y 16 se retraigan y ademésFQace

Y
gue los peres transportadores 22, 25 y 23, 24 sean movidos
hacia 1la izquierda y hecis la derscha respectivamente a fin
de treslader las plataformas 52 y 10B hacia los espacios n
¥ &« Cuando las plataformas trasladadas se mueven enteramen
te dentro de los ultimos espacios y vienen a alinearse con
los cerriles 11 de sus hileras respectivas, accionan otros
interruptores de excitacion pers detener ol movimiento de

los transportedores y elevar los slementos de acoplamiento

de las plataformas de los pistones 14 y 16 nuevamente a sus

vosiciones efsctivas. Todos los interrupbtores de excitae-
cidn estén montados de modo tal que son accionados sdlo
cuzndo son golpsados de frente; ello es necesario pare im~-
pedir un funcioneniento indeseado de los interruptores de
excitacion Doy movimientos oblicuos desde lms plataformas.
Ademés, como guesda implicito antes, ninguno de los interrup
tores de excitacion puede accionsrse hagta que la pletafor-
ma que debe accionar se halla completamente en el interior
del espacio opropiado y asi estd propismente alineada con
los carriles o bransportador sobre el que ha de moverse du-

- .’
rante la pr5x1ma etapa de la sucesion. — — =« = = = = = = -
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in ambas realizaciones descritas anteriormente, las
plataformes esisn dotadas de rusdas para gque cooperen con
10s carriles, y con los transporitedorss u otros medios de
traslado transversal. Ko obstante, en alternativa las pla-~
taformas pueden estar dispuestas para correr directaments
(es decir, sin ruedas) sobre una pista que comprendsfrodi-.
1los y cojinetss de boles, estos ultimos colocados sieﬁkqe
que la trayectoria de las plataformas gire en 902, como lo
hace en los espacios 2, £, g, 1, n, ry S ¥ x. Como otra al-
ternativa para la dotacion de ruedas a las plataformes, es-—

tas pueden llevar patines (por ejemplo de nylon) pers coo-

perar en desligamiento a lo largo de los carriles 11e = = =

Ademés, si bien en las reslizaciones zntes mencionzdas
el medio accionador para desplazar lss plataformas en senti
do longlitudinal 2 las hileras comprende pistones hidriuli-

- . » 3 [4 k3 -
cos, diche disposgicion no es parte necesaria de la inven~

cion. Asi por ejemplo el medio accionador longitudinal pue—-

de estar constituido sn alternative por una pluralidad de
secciones separadas de tornillos sin fin dispuestos Jjunto g
las pistes de las unidsdes (digemos en las vosiciones ocu~
padas por los pistones hidrsulicos en las figuras 5y 10) y
méviles entre una posicidon efectiva en que engranan con lon
gitudes de cremallera dentads porftadas por la cars inferior
de cada plataforma, y una posicidn inefective en gue estan

retreidos de la cremallera y quedan debajo del nivel de los

. - I'e
carriles. Ia cremallera de las plzitaformas se extenderis
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0 ’ Y
entonces paralela al ejs mes corto de les mismas, de modo

que la rotecion de les secciones del tornille sin fin cuan-
- « s . '4
Go se halla en posicion efectiva haria que las plataformas

se desplazaran a2 10 largo de 128 hilerfs.: = = = = = = = «

Como otra zlternativa, el medio para desplazar las ple-
taformas en sentido lonzitudinal de les hileras puede’ com—
render un par de varillas de cremallera dispuestas an ééda
hilers en o debajo del nivel del carril y adaptada cada una
a ser accionada haciz adentro o hacla afuera 2 1o largo de
su propio eje y paralela con el eje de la hilera, por medio
de una ruedg de piﬁén montada para que engrane con la creng-
llera. <Cade varilla del par llevaria un elemento e acopla—~
miento de plataformas funcionalmente ideéntico al elemento
de acoplamiento de plataformas descrito entes, de modo que
la rotacion de la rueda de pifidn originarfa que las plate-
Tformes fueren movidas a 1o largo de la hilera en le direc—

cidn TeqUeridA. = = = = = o - . e m e e m e -

Se he descrito ye como un par de rodillos o poleas que
pueden girar librements van montedas en el espacio entre pa-
res de vransportadores cooperantes a fin de formar un puen-
te sobre dicho espacio y soporter lss plataformes que se
trasladen & través del mismo. Naturalmente, pueden colocar-
8e varios pares de dichos rodillos o polesas si el espacio es
1lo bastante ancho vnsra permitirlo; ademas esos rodillos o gole]

. rg .
leas pueden ser a su vez accionsdos por energia, si es pre-

ciso o deseable, o en alternativa pueden estar substituidos

. . 4
por una cinta transportadora sepsrada accionada. Asi, la pre
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sente invencion pusde ser puesta satisfactoriamente en prac
tica aun cusndo el espacio entre unidades adyacentes sez

mayor que la longitud de una plataforma. — - - -~ = = = - -

¥n las dos disposicionss ilustradas en los planos ane-—

x0s, hay en todo caso dos espacios vecios en cada unidad.

No obstante hay que entender que la presente invencifn pue~
de ponsrse también en préctica con sdlo un espacio vacio, en
cada unidad, si bien dicha disposicidn serfs mas lenta que
la ilustrada en las sucesiones de circulacion independien-

te,. puesto que serfa imposible efectuar simultdneamente

dos desplezamientoS. = = = = = = « = = - " - .- .. m e o

ry - 4
Se veré, en resumen, que la presente invencion, hablen

do en términos generales, vroporciona dos o mas unidades de
almacenado que pusden actuar independientemente con la faci
lidad de trasladar pletaformes de une unidsd =z otra. Asi,
volviendo a ftomar el ejemplo de la disposicidon ilustrada en
la figura 1, la unided A puede realizar la misidn de unidad
clasificadors con distintos articulos que son cargados en
las diferentes plataformas cuando éstas circulan més alls
de una posicion de carga, digemos el espacio x. Cuando cual
quier plataforms defterminsdz de lsz unidad A resulia comple-
tamente cargada con el srticulo apropiado, lg plataforma
vuede ser trasladada a ls unidad B para esperar lg descarga

en una posicidn de salids, digemos el espacio 1. — = — = -

Ia instalacion de almacenzdo de 1z presente invencidn

. . ’'e
puede emplearse psra acomodar virtuslmente cualquieyr arti- -



| - 23 - Begeni

338482 ' EH

& 5%
T |
culo o materisl capsz de ser almacenado. Asi puede aplicar-

[ ‘;]‘Jnunm{
e

se por ejemplo al aparcamiento de vehiculos automéviles, al
almacenado de alimentos o de cuzlquier producto o = la ple-

sificecion y =lmecenado temporal de cargas. — = = = = = = = .

5. Si bien en ambas realizazciones ilustrades en los pla~
nos enexos se hen ilustrado un per de transportadores a ce-~
da extremo de ceda unidad (por ejemplo en 21, 25 en la E&gur
ra 5, y en 20, 23 en la figura 10), se apreciara que en ca-
da caso dicho par pusde ester sustituido por un transporta-

10. dor unico si se desea. Ello reduciré el numero de transpor
tadores a cuatro en cada una de las realizaciones ilustra-
das. Dicha disposicidn asimismo evitard ls necesidad de ro-
dillos o poleas 28 en la * figuras 5, si bien en la realiza~
cion de la figura 10 serd necesario mentener estos rodillos

15. o poleas & cada uno de los extremos de las placas separado
ras 29 ya que debe haber un espacio entre los transvortado~

res en dichos DUNTOSe = = = = = = = = = @ = - = - - - - -~

¥ O T A

Se decleran de novedad y propiedad pers Zspefla, sus te-

. . 7 - .
20. rritorios y plazas de soberania, las siguientest: = = = = = =

REIVINDICACTIONES

1.~ Instalacidn de slmacenado con plataformzs despla=~

zables, del tipo que comprende una unidzd de =2lmacensdo que
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incluye un juego de plataformas de almacenado desplazables

dispuestas en dos hilerss paralelas entre s{ y colocadas la
do contra lado en un plano horizontal comn, comprendiendo,
por 1o menos unz de les hileras, un espacio vecio de un %e~
maflo tal gque aloje una de las plataformas, y medios de a-
rrastre motorizados psra desplazar las platafﬁrmas lgngitu~
dinalmente & las hileras, y pare trasladar plataformas'@;ang
~
versalmente de uns hilera a otra, de forma que las platafor-
mas puedan hacerse eirculsr alrededor de la pista de rodadu~
ra de la unided, caracterizada porque comprende dos de di-
chas unidades de slmacensdo dispuestas lado contrs l2do o
extremo contre extremo en un plano horizonial comﬁn, pud:i.er;—_:j

do hacerse funcionar unos medios de arrasire motorizados pa-

ra efectuar la circulacidn independiente de cada juego de
o ’ . ) 3

plstaformas dentro del ares de su propia unidad y pudiendo

hacerse funcionar también, como y cuandoc se requiera, parsa

traslader una plataforma desde una unidad a la otra, com=-

prendiendo ademés, la instalacidn de almacenado, unos medios . -

separadores que son efectivos durante diche cireculacidn in-—
dependiente pars evitar sl trasledo de una plataforma desde
una unided a la otra, pero que son capaces de queder inefec-

tivos para permitir dicho traslado desde una unidad a la o=

tr0e = = = = e e - . o o e -

2.~ Instelacidn segun le reivindicacidn 1, carscteriza-
de porque existe una separacidn entrs las dos unidades, es-

tando colocados dichos medios separadores dentro de la sepa-~

7
TECLOIls = = = @ o= =@ o ;o or w5t o v on o r o e me ee e e me o -
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3.~ Instalacidn segin le reivindicacidn 1 0 2, caracte—
rizada porque los medios de arrastre moltorizados son rever-~
sibles de modo gque puede efectuarse la circulacion indepen-
diente de cadzs Jjuego de pletaformas dentro del area de su

3 0] . . . ’
propia unidad en cuslquier direccion: = = = = =« = = = = = ~

4.~ Instalacidn segin cualquiera de lss reivindfbgcio—
nes precedentes, ceracterizeda porque cada unidad compr;hde
un numero par de plateformes en ceda juezo de modo que cada
hilera de cada unidad comprende un espacio vacio de un tame-

fio apto para zlojar una pletaforma. = = = = = = = = = = « =

5.— Instalecidn segin cualquiera de las reivindicacio-
nes precedentes, caracterizada por comprender una multipli-
cidad de dichas unidades de almacensdo dispuestas ledo con-
tra lado, extremo contra extremo, 0 en una combinacidn de
dlchas posiciones, estando colocados medios separadores en=

tre cada par de unidadeS. = = = = = - - - - - - - - - - - -

6.— Instalecion segun cuelquierz de les reivindicacio-
nes precedentes, carccterizada porque cada unz de las plata-
formas esta dispuesta pers correr sobre carriles gque sSe ex-

tienden a 1o largo de las hileras de cada unidad. = = = = = -

7.~ Instalacidn segin la reivindicacion 6, carzcteriza-
da porque ceda plateforme lleva dos pares de ruedas separados
para que se adapben a dichos cerriles durante el movimiento
de las plateformas en sentido longitudinal de las hileras de

la instalsaciOn. = = = = = = = = = = .- -—-———-—-—-— - - -
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-' 2 e - .' 4
8.~ Instalzcion segﬁn la reivindicecion 6 0 7, corac-

terizada porque los medios de arrastre de las plataformes a

1o largo de los carriles comprenden unos pistones sccionsdos
por energia de fluidos que estan montados en o debajo del ni
vel de los carriles de forma que no obstruyen el paso de las

plataformas a 10 largo de 8ll0S: = = = = = = = e = = = ~ = =
’
9.~ Instalacidn segin la reivindicecidn 8, caractéri~
~

zada porque cada uno de los carriles lleva por 10 menos un
elemento retractil de acoplemiento 2 las plataformas gque pue-
de slevarse desde una posicién inefectiva para adaptarse a
una configuracion dsterminada de la superficie inferior de

la pletaforma superpueste y desplazar la plataforms acoplads

» - - ’
nacia la direccion zdecuadse. = = = = = = = - " - - — . o - -

10.~ Instalacidn segin la reivindicacidn 9, ceracteri-
zada porque el elemento de acoplamiento a las ploteformes se
eleva a su posicion efectiva por medios de leva ¥ & continua-
cion es retrafdo a su posicién inefectiva por contacto con un

. ’
6rgano de tope cuando el piston completa su carrerz. — — - —

.’ , . PR - .
11.- Instalacion segun cuslquiera de les reivindiczcio-
nes 8 a 10, carazcterizada porque los pistones estén montsdos

5610 en cada extremo de las hileras.: = = = = = = = = - - -

12.~ Instalacidn segin cuelquiera de las reivindiceacio-
nes 6 a 11, ceracterizada por comprender una corres sin fin
egsociada con cada espacio de la plataforma extrema de cade
hilerz y que se extiende transversaslmente a la hilera con su

tramo superior pasando a través de las seperaciones de los ca

..
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rriles, estando dispusstos modios pars sccionar dicha correa

gin fin en ombas direccionese - — = - - = - - - - - - ==~

. 4 13 3 . 3 )

13.= Instalaclion gezun la reivindicacion 12, corrcteri-

zada porque comprende rodillos situados entre cada par de co=
rreas gin fin que gquedan en registro, con objeto de facili-

tar el tragledo de una plataforma desde una hilera a le otra.

14.- Instelacion segin cualquiera de las reivindicacio-
nes proecedentes, caracterizada porque los medios separadores
comprenden un par de placas de metol, montadas de forma pivo-
tante, que en su posicidn efectiva sstén verticales rara ac—
tuer como topes, e impedir un desplazamiento inadvertido de

une pletaforme desde una unidad o Otroe = — = = = = = = = = =

15, ="INSTATACION DI ALMACENADO CON PLATAFORMAS DESTLA

FABLES" s = = = = = = = = = = = == e -

Podo ello conforme se describe ¥ reivindica en la pre-
gente memoria que conste de veintisiete hojas, foliadas y me=-
canografiasdas por une sola de sus ceras, y de diez figuras

que la ilustran.

pammroNA, 9 MAR, 1967
r. A M. CURELL SUNGL

)
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