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nisidén sin £in.

" via principal, estd provisto de una serie de ramales, en -

hacia una serie de estaciones o Areas de almacenamiento si-

! tuadas en diferentes puntos del suelo o superficie. Dada

" posible desviar automdticamente cualquier carretilla desplag
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Esta invencidn se relaciona con los denominados -

s
e ()

transportadores de suelo, de la clase en gue unas carretillg
portadoras de las cargas son arrastradas o impulsadas sobre
un suelo o superficie por medio de una cadena de transmi——

sién sin £in dispuesta por debajo del suelo o superficie en
un canal existente en é&sta Gltima. estando provista cadz -

carretilla de un perno o miembro a modo de barra pendienté}x
adeptado, cuando se encuentra en posicidn de funcionamiento,
para proyectarse al inberior del canal del suelo o superfi-
cie y cooperar con uno de una serie de perros o estribos de

acclonamiento espacilados a lo largo de la cadena de trans-

Con tal transportador es posible establecer una dis
posicidn en la que el canal donde se encuentra situsda la

cadena de bransmisidn, en adelante denominado trayectoria o

adelante denominados vias o lineas ramificadas, que esbtén

espaciadas a todo lo largo de aguélla y salen de la misma

tal disposicidn, el objeto principal de la invencidn es pro

porcionar medios selectores en virtud de los cuales sea -

zada a lo largo de la trayectoria o via principal, hacia
cualquier linea o via ramificada preseleccionada.
De acuerdo con la presente invencidn, en un transpox
tador de suelo de la clase especificada y en el que el suelo
. . » - ) 3 - 4 . -
o superficie esta provisto de una trayectoria o via princi-
pal y de una serie de vias o lineas ramificadas gque salen

de aquélla por puntos espaciados a lo largo de la misma, -
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. carga, provista de un dispositivo selector de acuerdo con

. la invencidn.
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sg propone disponer una carretilla portadora de la carga -

con medios selectores en virtud de los cuales puede efectualy
se una desviacidn autonmitica de tal carretilla desde la -
trayectoria o via principal hacia cualguier linea o ~via -
ramificada seleccicnada, comprendiendo tales medios selec-
tores un eiemento selector de destinos, desplazable, pow -
medio del cual puede efectuarse la seleccidn de una via orﬂ\
linea ramificada vparticular, un elemento debector adaptado,
cuando la carretilla se desplzza a lo largo de la trayecitorila
o via principal y se aproxima a cada via o linea ramificada,
para ser accionado por un miembro dispuesto junto a la re-
ferida trayectoria o via principal, medios adapbados para
comunicar un movimiento limitado al citado elemento selec-—
tor de destinos a cada accionamiento de dicho elemento de—-
tector y medios adaptados para efectuar el ajuste de un nmiem
bro de gula cuando el referido elemento se dispone en una -
posicidn correspondiente a la via o linea ramificada selecw—
cionada, cuyos medios podrén efectuar la desviacidén de la
carretilla por tal via o linea ramificada.

Para una wejor comprensidn de la invencidn, se hard
seguidamente referencia a los dibujos adjuntos, gue ilustran
varias posibles versiones constructivas a modo de ejemplos,
¥y en los cuales:

La figura 1 ilustra una carretilla portadora de la

La figura 2 es una vista en alzado lateral parcial-~
mente en seccidén de un selector, a mayor escala.

Le figura % es una vista tomada por la linea 3-3 de

la figura 2.
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La figura 4 es una vista tomada por la linea 4-4 ge

la figura 2.

La figura 5 es una vista tomada por la linea 5-5 de

_ la figura 2.

La figura 6 es una vista similar a la de la figura
5, pero gue muestra las partes en condicidén accionada. ¢
La figura 7 es una vista tomada por la linea 7-7- -

de la figura 2.

La figura 8 es una vista en planta de una parte de

. una disposicidén de vias para transportador.

Las figuras 9, 10 y 11 ilustran una forma modifica-

. da de unidad selectora.

Las figuras 12, 13 y 14 ilustran otra posible for-

" ma de unidad selectora; y

La figura 15 ilustra una posible modificacidn de -

" una parte del mecanismo.

Con referencia dora a los dibujos y més ?articular—

nente a la figura 1, el nimero 10 indica en su conjunto una

carretilla portasdora de la carga, sustentada sobre dos jue-

0
i
i

|
|

i
i
Hi

. gos de ruedas o rodillos 11 ¥ 12, de manera que pueda des-

' plazarse fhcilmente sobre un suelo o superficie. En la ver-

gidn ilustrada, las ruedas o rodillos postberiores 1l giran

. alrededor de ejes fijos, mientras que las ruedas o rodillos

| delanteros 12 son del tipo oscilante. En su extremo delan-

tero, la carretilla esti provista de un perno o barra pen-—

1 diente 13 adaptada para pender, cuando se encuentra en su

posicidn de funcionamiento, en el interior de un canal si=-

i 3 -
ituado en el suelo o superficie y cooperar con unos perros o

" estribos de accionamiento sostenidos por una cadena de bGrans|

. misidén sin fin dispuesta en el citado canal, como se indica
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en la figura 1 a 1l4. Los transportadores de la clase hasba

ahora descrita son en general bien conocidos y se hace re-
ferencia a ellos por transporteadores del +Hipo de suelo.

La presente invencidn se relaciona con transporta-—
dores del tipo de suslo, en los que el suelo o superficie
sobre el que han de desplazarse las carretillas de cargg -
estd provisto de una via o trayectoria principal transporﬁg\
dora y también de una serie de vias ramificadas que salen d¢
la citada via principal, de manera que las carretillas pue-
den ser transportadas a cualguiera de una serie de estacio-
nes o areas de almacenamiento situadas en diferentes partes
del suelo o superficie. Con tal disposicidn de vias, se pro
pone dotar a cada cerretilla de un dispositivo selector ca-
paz de ajustarse para asegurar la desviacidn aubtomdtica de
la carretilla de la via principal hacia cualquier via rami-
ficada preseleccionada.

Con referencia ahors a las figuras 2 a 7, que ilus-
tran un dispositivo selector, se verd que el perno o barra J
gue proporciona el acoplamiento o comexidbn accionadora en-
tre la carretilla y la cadenz de transmisidn, estd susten-
tada para un movimiento deslizante axial limitado en un man
guibo de apoye 15, a su vez sustentado para un wovimiento
giratorio o angular alrededor de su eje longitudinal en unos
adecuados cojinetes 16a y 16b sostenidos por una envolinra
o alojamiento 16. La disposicidn es tal que el perno o barrg
13 puede elevarse desde la posicidén de funcionamiento o acci
namiento, mostrada en las figuras 1 y 2, en la que aquélla ¢
opera con los perros o estribos accionadores situados sobre
la cadena de transmisidn, hasta una posicidén inoperante en

la que el extremo inferior de aguélla gueda separado de —-

4

{o
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del manguito de apoyo 15, simdo bal la disposicidn que aungy

- respecto al manguito, todo movimiento giratorio o angular -

comunicado a dicho perno o barra serd transmitido al citado

referida ranura 19.

' estd fijado sobre un &rbol 2% y es coaxial con el disco 21,

|
|
|

| bol 23, que estd apoyado para su rotacidén en la envoltura o

; angular respecto a la rueda de trinquete alrededor del eje

-6 -
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dichos perros o estribos accionadores y la conexidén de acecig

naniento se interrumpe o desconecta, y vice~versa. En su -
extremo inferior, el perno o barra 13 estid provisto de una
espiga transversal 17 cuya finalidad se verd més adelantbe.
Hacia su parte superior, el citado perno o barra 13 esti prd
visto ademés de un pasador 18 dirigido hacia afuera, addp-
tado para acoplarse a una ranura 19 abierta por arriba, sik\

tuada en un buje o collar 20 formado en el extremo superior-

puede efectuarse el movimiento axial del perno o barra 13 ~

nanguito 15 mientras la espiga 18 se encuentre dentro de la

El mecanismo selector efectivo comprende un disco
21 marcado con una serie de indicaclones, cada una de las
cuales representa una via ramificads o esbaciébn particular
servida por tal via, hablendo un indicador fijo 2la que co-
opera con dicho disco. En la versidn ilustrada, las diversas
vias remificadas estén representadas por las letras A, B, C,

etc.3 el nlmero 22 indica un disco selector de destinos, qusg

estando provisto el citado disco 22 de una flecha o indica-
dor 24 que, al girar el disco 22, puede quedar frente a cualj

quiera de las indicaciones conbenidas en el disco 21, El &r

alojamiento 16, lleva fijamente montada sobre &l una'rueda
de tringuete 25, y dispuesto por debajo de ésta Gltima, tam

bién sobre el &rbol 23, hay un brazo 26 capsz de desplazamie

o
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del Arbol 23%. La rueda de tringuete estd provista en su lado

inferior de un btope fijo 27 conbtra el que es presionado --

elédsticamente el brazo 26 por medio de un resorte 28. Como

se verad claramente en la figura 2, el brazo 26 estd provis-
to de una espiga pendiente 29 cuya finalidad se veréd mas -

adelante. 4

Cooperando con la rueda de trinquete 25, hay dos ;\\
fiadores 30 y 31 sostenidos por soporbes montados respectl-
vamente en las barras 32 y 33, cuyas barras, que estan sus-—
tentadas para un movimienbto deslizante axial en la envolturg
o alojamiento 16, son sostenidas por un blogque transversal
o elemento andlogo 34. Cooperando con el bloque 34, hay una
leva accionadora 35, fijada al manguito de apoyo 15.

Fijada tewmbién al manguito de apoyo 15, hay una vla-
ca 36 en forma de sechor, que sostiene dos espigas pendien—
tes 37 adapbadas para cooperar con un brazo 38 sostenido -
por un buje o collar 39, estando éste Glbtimo giraboriamente
apoyado sobre dicho msnzuito sustentador y sosteniendo a -
un segundo brazo o prolongacidn 40, dirigido hacia adelante.
El brazo o prolongacidn 40 sostiene dos barras de gula awn-
gueadas 41 y 42, cujos exbremos extericres o libres se pro-

; yectan a través de unas ranuras 45 y 44 formadas respectiva
" mente en unos soportes 45 y 46 dirigidos hacia arriba y sos
tenidos por un miembro de gula 47, estando éste Gltimo gi-

ratoriamente azpoyado sobre el extremo inferior del manguito

de apoyo 15 y adaptado para pender en el interior del canal

situado en el suelo o superficie. La disposicidén es tal gue

el miembro de guia 47 no pende por el interior del camal lo

suficiente para esbablecer conbacto con losg perros o estri-

bos accionadores situasdos en la cadena de transmisidén sin
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" malmenbte efectivos para centralizar el brazo o prolongacidn

- para un movimiento articulado alrededor de un pasador 52a,

~hay un elemento fiador 55 normalmente impulsado por un re-—

" 1la rueda de tringuete 25 es puesta en rovacidn y llevada a

i . .
© 0 angular del arbol 23 y sasegurar asimismo un correcto fun-

' selectores del tipo anteriormente indicado, es necesario -~

. friccidn, tales como se indica en 58 (figuras 2 y 4) y para

- 8 -
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fin. Los nlneros 48 y 49 indican unos resortes en espifal

sostenidos por las barras 4l y 42, cuyos resorbes son nor-

40 y el miembro de guia 47. Los ndmeros 50 y 51 indican -
unas espigas de gula adicionales, adaptadas para pender en
el interior del canal, pero no lo suficiente para establecex
contacto con los perros o estribos de accionamiento situaaba
sobre la cadena de bransmisidn.

Monbtado también en la envoltura o alojamiento 16,

sorte, tal como se indica en 53, hacia la posicidn mostrada
en la figura 5, en la que se apoya contra un tope 54. EL -
elemento fiador 52 presenta una porcibén saliente o leva 55

con la que puede cooperar la espiga 29 del brazo 26 cuando

una posicidn predeterminada, como se describird mas adelan-
te. Tal elemento fiador 52 presenta simisme unos rebordes de
retencibén 56 y 57, con uno u otro de los cuales puede co-—
operar el brazo 38 tras el accionamiento del elemento fiadoxn
tal como se describe més adelante.

4 fin de evitar un indeseable movimiento girabtorio
cilonamiento del dispositivo, se disponen unas zapatas de
asegurar un adecuado funcionamiento de tales medios, el re-

ferido Arbol es cargado a resorte, como se indica en 59.

Con carretillas de carga equipadas con dispositvivos

disponer unos adecuados medios accionadores a lo largo de

-
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{ plazamiento de la carretilla, la palanca oscilard y hard qug
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la trayectoria o via principal del tramsportador y a tal fin

se dispondrd en un punto anterior a cada unidén de una via
ramificada con la citada trayectoria o via principal del _
transportador, una espiga accionadora f£ija, tal como se in-
dica en 60 en la figura 8. En esta figura, el nlmero 61 in-~
dica la trayectoria o via principal del transportador, wien
tras que los nimeros 62 y 63 indican vias ramificadas. Se =
comprenderd gque la disposicién mostrada en la figura 8 es -
puranente ejemplificativa y que puede haber cualquier ni-

~mero de vias ramificadas saliendo de la via principal, se-
gn sea la disposicidbn particular reque rida.

Puede indicarse agul que cada carrebilla estard -
provista btambién de medios efectivos para causar la retrac—
cidén o elevacidén automltica del perno o barra 13 y la in-
terrupcibn de la transumisidn a la carretilla, en el caso en
que haya cualquier obstruccidn en su trayectoria. En la ver-
sién ahorsa ilustrada tales medios comprenden una palanca ar-
ticuladamente montada en 64 cuyo brazo 65 estd adapbtado pa-
ra proyectarse hacia abajo y hacia adelante desde el frente
de la carretilla, mientras que el segundo brazo 66 se ex—
tiende hacia abtrds y coopera con un pasador 67 situado sobre
el perno o barra l1l3. Montada en el extremo inferior del bra
zo 65, hay una placa amortiguadora o elemento similar &8, -
de cualquier disefio conveniente. Se comprenderd que en el
caso en que la placa awmortiguadora 68 entre en contacto -

con cualguier obstruccidn existente en la trayectoria de des

el brazo 66 eleve &l perno o barra 13, desconectdndola de 14

cadena de transmisidn.

El dispositivo selector descrito esta adapitado para
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funcionar de la siguiente manera.

Suponiendo que se desee la desviacidn de una carre-
tilla de la trayectoria o via principal del transportador
hacia una linea ramificada particular, entonces se gira el
disco 21 hastgque la letra indicada por la flecha 2la sefia~
le la lebra correspondiente a la esbtacidén donde se encuentra
entonces la carrebtilla. Con el disco 21 adecuadamente ajus:‘a
vado, se desplazarid entonces angularmente el disco selector
de destinos 22 hastzque la flecha o indicador 24 gquede fren-
te a la indicacidn particular del disco 21 que corresponda
a la via ramificada seleccionada. Este ajuste del disco 21

‘iendré por resultado un correspondiente ajuste de la rueda
de tringquete 25 y del brazo 26. La posibilidad de ajustar el
disco 21 es necesaria, puesto que pueden rgtirarse carreti~
llas de carga de las vias y reacoplarse en cualquier punto
deseado y, por consiguiente, el engranaje selector ha de ser
capaz de ajustarse en cualquier posicidn correspondiente a
la posicién de la carretilla en la unidad btransportadora.

Al desplazarse la carretilla a lo largo de la trayec
toria o via principal del ‘sransportador y aproximarse a la
unién de cada linea ramificada, la espiga transversal 17 si-
tuada en el perno o barra 13 establecerd contacto con una es

fpiga acclonadora f£ija 60, con el resultado de que, debido al
‘desplazamiento hacia adelante de la carretilla, se comunica-
:ré un movimiento angular o giraforio limitado al citado per—

.00 o barra y por consiguiente, a través del pasador 18, al
‘manguito de apoyo 15. El movimiento angular del manguito 15
causard un correspondiente movimiento angular de la leva 35,
con un resultante desplazmiento axial de las barras 32 y 33,

de manera que los fiadores 30 y 31 podran comunicar un movi-
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miento de rotacibén predeterminado a la rueda de trinquete

25 para desplazarla en la distancia de un diente. Se com-
prenderd que btal movimiento angular de la rusda de tringque-
te tendréd por resultado un correspondiente movimiento del
brazo 26,
El citado moviwmiento angular del manguito de apdyo
15 tendréd btambién simulbéneamente por resulvado un movimiégﬁ
to angular de la placa 36, con el resultado de gue una u o -
ra de las espigas pendientes 37, segln sea la direccidn del
: movimiento angular del manguito, establecerd contacto con
el brazo 38 y comunicari al mismo un correspondiente movi-
- miento angular y por consiguiente al btrazo o prolongacidn 4Q,

10 que a su vez tendrid por resultado la compresidn de uno u

otro de los resortes 428 y 49, con el comnsiguilente impulso

{

del miembro de gula 47 en una u otra direccidn, aungue se
inpedird el giro efectivo del miembro Gltimamente citado, -
debido al hecho de gue se desplaza por el canal. Los diver-
sos movinientos anteriormente descritos serdn sdlo momenté-

" neos mientras el pernc o barrs 13 pasa por una espiga accio
nadora fija €0 y, suponiendo cue el elemento fiador 52 ro
sea acclonasdo, las diversas partes, ademis de la rueda de -

; tringuete 25 y del brazo 26, quedaran casi inmediatamente

. restablecida en sus posiciones iniclales. Los diversos movi

E mientos u operaciones descritos btendradn lugar cada vez que

% la carretilla se aproxima a una via ramificada. Después de

i un n@imero predeterminado de bvales acclonamientos, determi-

i nado por el ajuste del disco indicador de destinos 22, la

' rueda de tringuete 25 y el brazo 26 serdn llevedos a una -

posicidn tal que el siguiente acclonamiento de la citada

ue la espiga 29 del brazo 26 establezca contacto)

© rueda hard
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con el elemento fiador 52 y lo desplace a su posicilo o -

funcionamiento (como'se ilustra en la figura 6), en la que
fijaréd efectivamente al brazo 38 y por consiguiente al bra-
zo o prolongacidn 40 en la adecuada posicidn angularmente -
desplazada, de manera que cuando el miembro de gula 47 al-
cance la unidén de la via sea desviado por el adecuado resor
%e 48 6 49 hacia la via ramificada, causando asi la desvié&x
cidn de la carretilla de carga por la linea ramificada.

Se comprenderd que con la construccidn anteriormen-—
e descrita e ilustrada, el dispositivo selector seréd accio
nado mediante unas espigas fijas dispuestas a uno y otro
lado de la trayectoria o via principal del transportador.

En un punbto seleccionado a lo largo de cada una de
ias vias o Yrayechborias ramificadas, se dispondrad preferibld
mente una espiga de reajuste tal como se indica en 69 (figu
ra 8), estando adaptada tal espiga, como en el caso de las
esplgas &0, para cooperar con la espiga transversal 17 del
perno o barra 13, causando asi un ulberior accilonamiento de
la rueda de tringuete 25 y 26, de manera que la espiga 29 dg
esta Altima rueda quede desconsctada del elemento fiador 52,
permitiendo asi que el citado elemento fiador vuelva a su
vosicidn inicial bajo la accldn de su resorte 53 y libere
al brazo 38 y &l brazo o prolongacidén 40, de manera que las
vartes recuperen su posiciones iniciales.

En las figuras 9, 10 y 11, en las que se emplean

son iguales a las de la construccidn mostrada en las figuras
2 a ¥, se ilustra una forma modificada de unidad selectora.
En este caso, se dispone un disco 70 sobre el arbol 23 que

sustenta a la rueda de trinquete 25, estando dicho disco -
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; pare un movimiente deslizante axial, hay un émbolo 77 con el
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cargado a resorte como se indica en 71 y retenido en posi-
jay

¢ién sobre dicho Arbol por medio de un elemento de rebten-
cidn 72. La disposicidn es tal que al oprimirse el citado
disco 70 contra la accidén Ge su resorte, es posible comuni-
car un novimiento angular o glratorio a un disco selector
Ge destinos 73, que andlogamente al disco 22 de las figuras
2 2 7, estd fijado al &rbol 23 que sustenta a la rueda de .
tringuete 25. Fijsmente montado en posicidén junto al disco
9%, hey un indicador de posicién 74 de las carretillas, pro-
visto de un dedo o proyeccidn P4a. En este caso, el disco
selector de destinos 73 estid provisto de una serie de cha-
vetas 0 patillas oprimibles 75 que corresponden o represen-
tan a las estaciones que pueden ser seleccionadas. Ccoperan
éo con cada chaveta o patilla 75, hay un émbolo de reten~
cidén 76 cargado a resorte. En el dibujo sblo se muestra uno
ce tales émbolos 7€, pero la disposicidén es tal que al opri
airse una chaveta o patilla 75, el éﬁbolo gue coopera c;;
ella se desplazari bajo la accidn de su resorte a una posi-
cidn en la que se proyectari a través de la parte superior
de tal chavebva o patilla y fijard asi positivamente a ésva
{ltima en su posicidn oprimida. Como se indica en 75a, a la
izquierda de la figura 9, las chavetas o patillas 75 estéa
achaflanadas en su lado inferior proporcionando una rampa o

superficie de leva cuya finalidad se verd mas adelante.

Sustentado dentro de la envoltura o alojamiento 16,

gue puede cooperar toda chaveba o patilla oprimida 75 del
disco 73. El émbolo 77, gue estid cargado a resorte hacia -

arriba por medio de un muelle 78, estd provisto de una leva

79 adaptada para cooperar con un wiembro fiador 80 que --
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. de las patillas o chavetas 75 correspondientes a la esbacidn

. tilla. Como se indica anteriormente, al oprimirse una chave-

" fase, el émbolo 77 se encontrard en su posicidén mls elevada,

© dard separada del miembro fiador 80, que de este modo resul

refemecia anberiormente, el resto del mecanismo serd exacta

se encuentra la carretilla quede frente al indicador 74 de

~como se muesbtra en la figura 9, de manera gque la leva 79 qug

- 14
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corresponde y realiza exactamente las mismas funciones gue

el miembro fiador 52 de la versidn mostrada en las figuras 2
a 7. En estas figuras el miembro fiador 52 presentg una -
porcidn saliente o leva 55 con la gque puede cooperar la es-
piga ﬁendiente 29 del brazo 26. En el presente caso, es de—-
cir, en la versidn mostrada en las figuras 9 a 11, el brazo
26 y la espiga 29 son omitidos y el miembro fiador 80 es‘c‘é:\_.q
provisto de un hueco achaflanado 8l con el que puede coope-
rar la leva 79 del émbolo 77, como se describird mids ade-
lante.

Aparte de los diversos elementos a que se ha hecho

mente igual al descrito con referencia a las figuras 2 a 7.
Cuando se emplea una construccidn tal como la ilus-
trada en las figuras 9 a 11, el modo de funcionamiento seri
como sigue.
Oprimiendo el disco 70 y glrando adecuadamente el -
mismo, se girard el disco selector de destinos 73 hasta que

la chaveta o patilla 75 correspondiente a la estacidn donde
posicidn de las mismas. Seguidamente, se oprimen una o mis
0 estaciones requeridas a las que ha de desviarse la carre-
ta o patilla 75, su émbolo de retencidn 76 se desplazard a

su posicidn de funcionamiento, en la que fijar& positivamen-

€ a tal chaveta o patilla en su posicidn oprimida. En esta
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pare fijar el brazo 38, con los correspondientes resultados.

tard inoperante. El mecanismo funcionard exactamente como se
describe con referencia a las figuras 2 a 7, es decir cada v
que la espiga transversal 17 del perno o barra 13 esbablece
contacto con una espiga operante adyacente a la via del -~
transportador, la rueda de trinquete 25 se desplazard gira-
toriamente en la distancia de un diente, moviendo asi argu-
larmente al disco selector de desbtinos 73 en una medida ——*w
eniloga. Las otras parbes del mecaniswmo, es decir el brazo
38 v sus paries asociadas gerén accionados momenténeamente
a cada conbacto de 1la espiga 17 con una esplga acclonadora
exactamente como se ha descrito antes. Después de un nimero
adecuado de bales acclonamientos, la espiga o patilla opri-
mida 75 seréd llevada a una posicidn en la que se deslizaré
sobre la parte superior del émbolo 77 y lo oprimira. El
desplazamiento de la chaveta o patilla sobre la parte supe-~
rior del émbolo 77 serd facilitado debido chaflén 75a situad
en el lado inferior de la chaveba o patilla. Al oprimirse -
el émbolo 77, la leva 79 cooperarid con el hueco achaflanado
81 del miembro fiador 80, desplazdndolo asih una posicidén -~
operante o de Tijacidn, en la gque, como se describe con re-

ferencia al wmiembro fiador 52 de las figuras 2 a 7, serviréd

Si después de la desviacidn de una carretilla a una
estacibén seleccionada, se devuelve de nuevo a la linea prin
cipal del transportador, puede desplazarse a otra esbacidn
seleccionada correspondiente a otra chaveta o patilla opri-
mida 75, si tal otra chaveta fue iniclalmente oprimida. La
chaveta o patilla de la primera estacidén seleccionada serd

aubomdticamente reajustada en su posicidn inicial o inoperarfte

debido al hecho de gque al desplazarse la carretilla a lo
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resto del mecanismo es igual y funciona exactamente del mis

{ versidén ilustrade en las figuras 12 a 14, se efecila la se-

b
ROTRIQ!

largo del transportador y ser accionada la rueda de tfin—
guebe 25, el dedo o proyeccidn 74z del indicador 74 de posi
cibn de las carrevillas causard la retraccidn del émbolo de
rebencidn 75, permitiendo asi el reftorno de la chaveta o pa
tilla haesta entonces oprimida, a su posicidn inicial.

En el caso de un ajuste incorrecto de las chavetas
o patillas del disco 73, cualgquier chaveta o msilla 75 in;ﬂ\
correctamente accionada puede devolverse a su posicidn ini-
cial simplemente oprimierndo el disco 70 y girandolo junto
con el disco 73 en una revolucidén compleba. Se comprendersa
gque durante tal rotacidn, el dedo o proyeccidn 7P4a del in-
dicador de vposicidn de las carretillas efectuarid la retrac-
cibn del éubolo o émbolos de rebvencidén 76 y por consiguente
pernitiréd el retorro a la posicidn inicial de las chavebas
o patillas 75.

Una disposicidén tal como la ilustrada en las figu-
ras 9 a 11 presentard ciertas ventajas sobre la mostrada en
las figuras 2 a 7, entre cuyas ventajas figuran un reducido

error de funcionamiento y el hecho de que serd posible una

ke

rogramacibén cenbraiizsda de las carrvetilias.

En las figuras 12 a 14 se ilustra obra forma de uni
dad selecbora. Como en el caso de la modificacidn mositrada

en las figuras 9 a 11, aparte de la unidad selectora, el -

no nodo describo con referencia a lag figuras 2 a 7 . En la

leccidn por medio de una cinta previamente perforada, es
decir una cinta en la que se efectlian orificlos correspon-

dientes a las esbtaciones a las que ha de ir la carretilla..

Como se muestra claramente en la figura 12, el &rbol 23, qug
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noruelmente conbra la cinta 83, siendo sostenido el referido
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comc en las versiones precedentes, sostiene a la rueda de

N\
B arzes

tringuete 25, lleva fijada o asegurada Iirmemente de otra
manera una rueda dentada &2 alrededor de la cual pasa la -
cinta previamente perforada 83, siendo tal la disposicidn
gue 2l efectuarse el movimiento giraborio del arbol 23, re-
sulvente del acclonamiento de la rueda de tringueve, tal
cono anteriormente se describe, la cinba serd puesta en mov;
niento. Unos adecuados nmedios de gula, tales como rodillos
84 7 gulas fijas 85, se dispondrén para asegurar gue la cin
ta sea wanbtenida adecuadanente en contacto con la rueda den
teda.

En el ledo inferior de la rueda de brinquete 82 y sd
dariamente con ella o fijemente asegurado a la misma, hay uz

disco de trinquete 86 adaptado para cooperar con un miembre

1i

deslizante 87 cargado a resorte, que presenta una abertura g3.

Es evidente, con referencia a la figura 13, gue a cada movi
miento angular de la rueda denbtada 82 y por consiguiente del
disco 86, el miembro deslizante 87 se desplazari hacia ade~
laese en una corba distancia con la cinba, cada vez que es
desiiazada esta Ultima. Ademés, el wmiembro deslizante 87 se
degplazard a la misma velocidad que la cinbta. En cada uno
de estos accionemientos, al separarse el diente de la rueda
de Hringuete 86 del extreno posterior del mieumbro deslizan-
te 87, éste Gltimo serd devuelto a su posicidn inicial por
su resorte, listo para otro accionamiento. EL nlmero 89 in-

dica un émbolo cargado a resorte, adapbado para presionar

émbolo 89 por un miembro deslizante 90 provisto de una por-
¢cibén pendiente adaptada para cooperar, comwo mis adelante se

deseribe, con un nietbro fiador 91 gue corresponde a los
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i Diembros fiadores 52 y 80 de las anberiores versiones, El

. nGmero 92 indica una guia de &mbolo fija, provista de una

- lante.

. tado para cooperar con el miembro fiador 91. En la posicidn

- via principal del transportador, se comunicarid un movimien-

: siguiente de la cinta 83. Siempre que no haya ningin orifi-

accionamiento momenténeo del brazo 38 y de sus partes aso-

i clo en la cinba 83, el émbolo 89 y su asociado miembro des=-

: con la aberfura 88 del miembro deslizante 87 y también con
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superficie achaflanada 93, cuya finalidad se verd wis ade~

El nlmero 94 indica un eje de fijacidén sustentado

>
para su movinlento deslizante axial en la envoltura o alo-

S

Jjamiento 16, estando provisto de un buje o collar 95 adap-

mostrada en la figura 14, el eje de fijacidn 94 se muestra
en su posicidn inoperante, en la que el miembro fiador 91
serd andlogamente inoperabe, es decir ineficaz para fijar el
brazo 38.

En la préctica, el mecanismo funcionarid exactamente
como Qqueda descrito con relacidn a las anteriores versiones,
es decir cada vez que 1la espiga 17 del perno o barra 13 en-

tra en conbtacto con una espiga accionadora adyacente a la
o angular a la rueda de btrinquete 25 y se producird un -

ciadas. Cada movimiento angular de la rueda de tringuete 25
v por consiguiente del Arbol 23, tendrd por resulbtado un

movimiento correspondiente de la rueda dentada 82 y por con-

lizante 90 permanecerén en las posiciones inoperantes mos-
tradas en la figura 13 y el miembro fiador 91 continuaré

permaneciendo inoperante. Cuando, como resultado de sucesi-
vos acclonamientos de la rueda de tringquete 25, la cinta 83

sea desplazada para hacer coincidir un orificio de la misma
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j Después de gue la carretilla ha sido desviada, el miembro
- fiador 91 puede soltarse e inutilizarse slumplemente elevailo

el eje de fijacidn 94 a su posicidén inicial.
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el éumbolo 89, éste Gltimo serid proyectado por su resorte a

través del orificlo de la cinta hacia dicha aberbura 88, de
manera que el referido émbolo 89 y su asociado miembro des—
lizante 90 guedarédn efectivamente acoplados al miembro desli
zante 87 y se desplazarén hacia adelante junbto con ésbte. Co
wo resultado del movimiento de avahce del miembro deslidan-
te 90, su porcidén pendiente estableceréd contacto con el —‘*\
miembro fiador 91, desplazéndolo lo suficiente para permi-
tir que el eje de fijacidén 94 caiga de manera que el buje

o collar 95 fije efectivamente al citado miembro fiador 91
en su posicidn operante, en la que fijerid al brazo 38, ase-
gurando asi la desviacidén de la carretilla hacia su esta-
cibn seleccionada. EL eje de fijacidn 94 puede desplazarse
exclusivamente bajo la accidn de la gravedad, o bien puede
ser suwxiliado por un resorte,

Al desplazarse el émbolo 89 en la guia 92, formara
conbacto finalmente con la superficie achaflanada 93 y como
resultado de ello serd retirado del orificio de la cinta y
de la abertura 87 del miembro deslizante 86. EL émbolo 89 y
su asociado nieaubro deslizante 90 volveran entonces a su
posicidn inicial mostrada en la figura 13, por medio de un
resorte (no ilustrado), de manera que la porcidn pendiente

del citado miembro 90 gquedarid separada del miembro fiador 91.

Ia cinta previamente perforada puede ser de papel
u otro meterizl andlogo, si aquélla ha de usarse solamente

algunas veces, pero si se requiere una programacidn repe-

tible, puede usarse un waberial mas duradero, tal como --
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, miembro tal como el indicado en 96 (figura 15) al manguito

: del manguito de apoyo 15 y por consiguiente del miembro 96,

' de fuerza notriz, es decir es discrecional el gue haya o no

acero. Si se desea, pueden disponerse tambiédn medios para
la carga de la ciuba en caja. Una venbaja de la modificacidn
nostrada en las figuras 12 a 14 consiste en el hecho de gque
puede seleccionarse cualquier nimero de esbtaciones.
Evidentemente, aparte de las diversas formas de uni-
dad selectora, los mecanismos anteriormente descritos e -
ilusbrados pueden variarse en muchos aspecltios. Por ejemplé}\
en lugar de la disposicidn mostrada en las figuras 2 y 4
para acclionar la rueda de tringuete 25 y el arbol 23, puede
ser deseable emplear una construceidn tal como la mostrada

en la figura 15. En lugar de la leva 35, puede fijarse un

de apoyo 15, presentando tal miembro una superficie de leva
arqueada 97, con la gue puede cooperar un seguidor 98 sos-
tenido por una palanca 99. Esta palanca 99, que se articula
en un exbremo alrededor de un pivote fijo 100, estd articu-
ladamente conectada en su otro extrewmo a una conexidn 101,
gue a su vez esta articuladamente conectada a un miembro
102 que sostlene a un fiador (no mostrado) adaptado para
cooperar con la rueda de tringuete 25 y mcionarla. Se com-
prendera Que con una disposicidn tal como la ilustrada en

la figura 15, el movimiento angular en una u obtra direccidn

tendréd por resulbtado el deseado movimiento angular de la -
rueda de tringuete 25 y por lo tanto del Arbol 23.

Con un sistena transportador tal como el anterior-—

mente descrito, las lineas ramificadas pueden o no ser dotadas

una cadena de transmisidén en el canal que define cada linea

pasmificada. En el caso en que las lineas ramificadas o cua-

-
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lesquiera de ellas estén doialas de fuerza motriz, las trang

nisiones de la cadena o cadenas de lag nismas pueden estar
engranadas epla cadena de la linea principal, pero nés -~
corrientenente no lo estarén y por consigudente las veloci-
dades de transmisidn de les lineas ramificadas pueden di-
ferir wespecto a la de la linea principal y ademés el egpa-
ciasmiento de los perros o estribos de acclonamiento de las’
cadenas de las lineas ramificadas puede dilferir respecto al
correspondiente a Llos perros o estribos de la cadena de -
sransnisién principal. Enbales circunstancias, es concebi-
ble que el perno o barra de una carretilla pueda atascarse
al desviarse desde la linea princinal del Pransportador y
para evitar tal contingencia serd necesario disponer un -
montaje slédstico de los perros o estribos sobre las cadenas
de las lineas ramificadas o adopbar otras precauciones ade-
cuadas.

Bn el caso en que las lineas raemificadas no estén
dotadas de fuerza motriz, puede ser factible disponer ¢l -
empuje de cualguier carretilla seleccionada hacia la linea
ranificada elegida por una carrebilla sigulente que avance
a 1o larzo de la linea principal. Ea tal caso, seria nece-
gario establecer slgun dispositivo en 1la parte posterior de
la carretilla seleccionada, capaz de ajustarse, posiblemen-
te de manera sipulténea con el dispositivo selector, para
inutilizar el dispositivo desacoplador de los perros en la

siguiente carrevilla.

i

Puede imicarse también aqu
el ajuste de las carrebtillas en una linea ramificada para sy
subsiguiente transfervencia a la limea principal y su ulte-

rior desviacidn desde ésta Gliima a una linea ramificada

gque seria nosible disporer
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‘ neas ramificadas tendrian que esbar dotadas de fuerza motrisz

misma. Para conseguir esto, seria necesario incorporar al-:,

no habré ningin medio de guia desplazable ni dispositivos

- recaers sobre las siguientes:

v habria que disponer los medios para evitar colisiones con

 fuese slevado separéndose de la cadena de accionamiento de 1
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seleccionada, sin cambiar en modo alguno el principio ante-

riormente descrito. Sin embargo, en tal caso todas las li-

cualquier carretilla gue se aproximase a la linea principal,
asl como con una carrebilla que avanzase a lo largo de la

\
gln medio para asegurar que la barra o perno de accionamien

to de la carretilla que se aproximase a la linea principal

linea ramificada, hasta que se disponga de un hueco o espa-
¢io en dicha linea principal pawra acomodar la carretilla en
disposicidn de espera.

Con un sistema tal como el anteriormente descrito,

selectores en el suelo o superficie. Todo lohue se necesita
es la provisidn de espigas fijas en el suelo o superficie,
puesto que el mecanismo efectivo selector de estaciones es

incluido en cada carretilla.

En resumen la patente de invencidn que se solicita

REIVINDICACIONES

1. Mejoras en transportadores de suelo del tipo en
el que el suelo o superficie esti provisto de una trayec-—
toria o via principal y una serie de viéds o lineas ramifica
das que salen de agudlla en puntos espaciados a lo largo de
la misma, la provisidn en una carretilla de un medio selec-
tor en virtud del cualrpuede efectuarse la desviacidén auto-
mética de la carretilla desde la trayectoria o via princi-

pal hacia cualquier via o linea ramificada preseleccionada,
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comprendiendo tales nedios selectores un elemento desplaza~

ble selector de destinos por medio del cual puede efectuar-
se la seleccidn de una particular via o linea ramificada,
un elemento detector adaptado para su accionamiento por un
niembro dispuesbo junto a la citada trayectoria o via prin-
cipal, cuendo la carretilla se desplaza a lo largo de dircha
via principal y se aproxima a cada via o linea :c*arrt:i..f.‘icz—ma‘,’._‘1
nedios adapbados para comunicar un movimiento limitade al
citado elemento selector de destinos a cada accionamiento
del referido elemento debtector, y wedios adaptados para -
efectuar el ajuste de un miembro de guia, cuando el citado
elemento se dispone en uns posicildn correspondiente a la -
via o linea ramificada seleccionada, gue producirad la des-—
viacidn de la carrebtilla hacia tal via o linea ramificada.
2. Mejoras en transporiadores de suelo segin la -
reivindicacibn 1, caracterizadas porque el elemento selec-
tor de destinos comprende un disco fijamente montado en un
arbol al que se comunica una rotacidén gradual como resulta-
do del sucesivo accionamiento del elemento delectior, estan-
do adaptado dicho disco para ajusbarse iniclalmente de ma-
nera que un indicador situado en el mismo sea puesto en -
coincidencia con una indicacidén seleccionada entre una se-
rie de ellas situadas en otro miembro, siendo tal la dispo-
sicién que cuando, como resuitado del movimiento gradual -
del ¢éiseo su indicador alcanza una posicidn predeterminada )
tendrid lugar el ajuste del miembro de gula.
3. Mejoras en transportadores de suelo segin la =

relvindicacidn 2, caracterizadas porgue el otro miembro -
itado comprende un disco gue incluye una serie de indica-

ciones correspondientes a las diversas vias o lineas rami-
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ficadas, estando dispuesto el otro miembro c¢cibado coaxial-

uente con el primer disco mencionado para su rotacidn con
relacién al mismo y habiendo un indicador fijo dispuesto par
cooperar con el otro miembro referido, siendo tal la dispo-
sicidén que en la préctica el otro miembro serd ajustado de
manera que una indicacidn contenida en el mismo y corres—
pondiente a la posicidn de partida de la carretilla sea

’-’
llevado frente al indicador fijo, después de lo cual el pri

coincidir el indicador del mismo con la indicacidn conteni-
da en el otro miembro y que corresponde a la via o linea
ramificada seleccionada.

4,- Mejoras en Transportadores de suelo, seghn la
reivindicacidn 1, caracterizadas porgue el elemento selec~—
Gor de destinos comprende un disco fijamente montado en
un 4rbol al gue se comunica una rotacidn gradual como resul+
tado de sucesives accionamientos del elemento detector, pre+
sentando tal disco angularmente espaciadas alrededor del
mismo vne serie de chavebtas o patillas oprimibles, cada una
de las cuales corresponde a una linea o via ramificada se-

parada. siendo btal la disposicidn que el referido disco pued

de ajustarse inicislmente para sibuar la chavebta o patills
correspondiente a la posicidn de partida de la carretilla
frente a un indicador fijo, después de lo cual .la chaveta
o patilla correspondiente a la via o linea ramificada seleg
cionada, puede ser oprimida, efectuéndese el ajuste del
niembro de gula cuando tal chaveta o patilla oprimida es
puesta finalmente en coincidencia con el indicador fijo.
5.~ DMejoras en tremnsportadores de suelo, seglin

ia reivindicacién 4, caracterizadas porgue el disco esté
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provisto de una serie de éubolos de fijacidn elésbicos,
une respecto a cada chaveta o patilla, siendo tgl la dis+t
posicidn cgue al oprimirse cualguier chaveta o patilla el
émbolo de fijacidn correspondiente & la misna se desplazari
a una posicidn de fijacidn positiva de val chaveba o pabi-
1la en su posicidn oprimida. :
6.- lejoras en transportadores de suelo, segin Y
reivindicaciones 4 y 5, caracterizedas porgue el indicador
fijo esté provisto de un dedo o proyesccidn destinado a cau-
sar la retraccidn de un émbolo de fijacidn y el reajuste
de la chavebta o patilla hasta enbonces oprimida, susbancialj
nente como gueda descrito,
7.~ lMejoras en transportadores de suelo, sezln 1

reivindicacidn 1, caracterizalss porcue el elemento selsc—

s3]

tor de destinos comprende una vinbta provista de uno o mas

orificics efectuados en puntos adecuzdos a lo largo de la mj

na, para corresponder a una o mas vias o lineas ramificadas
seleccionadas haciendose pasar dicha cinta alredsdor de una
rueda dentada monbtada sobre un &rbol al gque se ccmunica una
rotacidn gradusl como resultado de sucesivos accilonauientics
del elenento detector, siendo tal la disposicién que el
movimiento giratorio del Arbol y de la rusda denvada tendréd
por resulbvado el movimienvo de la cinta para llevar a un
orificio practicado en la misma a una posicidn predetermi-

nada que tenga por resulvado el ajuste del miembro de

8.~ liejoras en bransportadores de suelo, segin
cuslquiera de las reivindicaciones 2 a 7, caracherizadas
porgue el &rbol que sogbtiene el elemento selector de de s~

tinos lleva fijamente montada sobre sl mismo una rveda de
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_mente acoplado al miewbro de guia, disponiéndose un elemen-

trinquete con la gque puede cooperar un dispositive fiador,

estando adspivado bal dispositivo fiador para su accionaniento

a fin de comunicar una rotacidén gradual al Arbol por medlo
de un miembro de leva al que se comunica un movimienbto an-
gular como resultado de cada acclonamiento del elemento
devector. ‘
0.- lejoras en transportadores de suelos, seglin "
la reivindicacibén 8, caracterizadss porque el elemento
detector es sostenido por el perno o barra pendiente inclui
do en la carretilla , estando adaptado para proyectarse
por el canal que aloja a la cadena de transmisidn sin fin,
nientras que el miembro de leva estd montado en un manguito
sustentado para su movimiento angular o giratorio alrededor
de su eje longitudinal y a traves del cual pasa dicho per-—
no o barra, habiendo medios adaptados para acoplar el cita-—
do perne o barré a dicho manguito cuando el perno o barra
se encuenbra en su posicidn operante, de manera que al pro-
ducirse vn movimiento angular del perno o barra, resultanve

del contacto entre el elmento detector ¥y un mieubro adyacen

(Y

te a la trayectoria o via principal, se oomunicard un corresg

pondiente movimiento angular al mangaito ¥y al miembro de
leva.

10.~- Mejoras en transportadores de suelo, segin
la reivindicacidn 9, caracterizadasporque el manguito lleva
fijamante montado sobre &1 un miembro adaptado para causar Y
correspondiente desplazemiento angular, tras el movimiento
angular de dicho manguito, a un brazo capaz de desplazamien

vo angular respecto al manguito, cuyo brazo estd elastica-

to fiador para cooperar con el citado brazo, cuyo elementbo

1

o



10

15

20

25

30

- elemento selector de destinos cuando tal chaveta o patilla

. se desplaza hacia su coincidencia con el indicador fijo.

' que el elemento de leva asociado a la misma desplace al

las reivindicaciones 8 y 10, cuando la reivindicacidén 8 de-
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fiador esbd adaptado para asumir normalmente una posicidn
inoperante, perc al producirse el movinmiento del elemento
selector de destinos a la posicidn correspondiente a la
via o linea ramificada seleccionada, para su desplazamiento
a una posicidn operante, en la que fija a dicho brazo en
una posicidn angularmente desplazada, con el resultado de
que el miembro de guia serd impulsado eldsticemente a una '

T34

posicidn ajustada.

1l.~ Mejoras en transportadores de suelo, segin
las reivindicaciores 8 y 10, cuando la reivindicacidbén 8 de-
pende de le reivindicacidn 2, caracterizadasporgue la rueda
de trinquete tiene un miembro asociado a la misma, adaptado
pare desplazar el elemento fiador a su posicldn operante,
cuando la citada rueda ha sldo girada para llevar al elemen
50 selector de destinos a la posicidn correspondiente a la
via o linea ramificada seleccionada.

12.- Mejoras en ‘transportadores de suelo segln las
reivindicaciones 8 y 10 cuando la reivindicacidén 8 depende
de la reivindicacidn 4, caracterizadas porgque se dispone
una barra axialmente desplazable provista de un elemento de
leva asociado a la misma, siendo dicha barra normalmente
cargada a resorte hacia arriba a una posicidén tal que sea

acoplada y oprimida por una chaveta o patilla oprimida del

siendo tal la disposicidn que la opresidén de dicha barra har

elemento fiador hacia su posicidn operante.

13.- Mejoras en transportadores de suelo, segin

To%
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pende de la reivindicacidn 7, caracterizadas porque se dis-

g

ponen medios adaptados para su accionamiento como resulbtado
de la colocacidn de un orificio de la cinta en la posicidén
predetermirada, a fin de cazusar el movimiento del elemento
fiador a su posicidén opersnte, habiendo unos medios de fi-
jacildén adicionales adapbados para desplazarse a una posfc;ér
operante, tras dicho movimiento del elemento fiador, fijan;\
do asi positivamente al referido elemento fiador en su po-
sicidn operante.

14.- Mejoras en transportadores de suelo, segin
la reivindicacidn 1%, caracterizadssporque dichos medios
comprenden un miembro deslizante provisto de una aberbtura
v dispuesto Jjunbto a una cara de la cinbta, estando adaptado,
tras cada movimiento de é&sta Ultima, para desplazarse junto
conella a través de una disbancia limitada y volver luego a
su posicién inicial, y un miembro deslizable que sostiene
a un émbolo cargado a resorte, adaptado para apoyarse nor-—
malnente conbtra la otra cara de la cinba, siendo tal la
disposicidn que cuando se shla un orificio de la cinta frea
te al émbolo, éste Gltimo se proyectard a través de tal
orificio y se acoplard al wieubro deslizante, teniendo
asi por resultado el movimiento de dicho miembro deslizante
a través de la distancia limitada antes referida un corred
nondiente desplazamiento del miewmbro deslizable y el mo-
vimiento del elemento fiador hacia su posicidn operante.

15.- Mejoras en transpoftadores de suelo, segin
la reivindicacidén 14, caracterizades porgue el miembro des-
lizable esté cargado a resorte, de manera Que después de

cada movimiento volverd a su posicibén inicial, en la que
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establece contacto con un disco de trinquete asociado a la

rueda dentada, alrededor de la cual pasa la cinta ,siendo
val la disposicion que a cada movimiento giratorio de la
rueda dentada, el disco de tringuete podré comunicar el re~
guerido movimiento al miembro desligzable.

16.-lejoras en trensportadores de suelo, segin:la
reivindicacidén 14, caracterizadas porque se disponen medibg‘
de leva para efectuar la retraccidn del émbolo desde el ori
ficio de la cinta y desde su acoplamiento con el miembro
deslizable al eproximarse este Gltimo al limite de su despld
zamiento.

17.- Mejoras en bransportadores de suelo, segin la

cidén adicionales comprenden un perno o barra normalmente
retenida en posiciéﬁ operante por el elemento fiador cuando
gste G1ltimo se encuentra en su posicibn inoperante ,siendo
tal la disposicidn que al producirse el movimiento del ele-
mento fiador hacia su posicidn operente, el referido perno

0 barra se desplazard bajo la accidn de la gravedad o de un

resorte hacia su posicidn operanbe, en la que fijard positi;
vamente al elemento fiador.

18.~ Se reivindica por 4ltimo como cbjeto sobre
el que ha de recaer la Pabtente de Invencidn gue se solicita
"MEJORAS EN TRAWSPORTADCRES DE SUEIO, DEL TIFQC EN Eu QUE
EL SUEIO O SUPERFICIE ESTA FROVISTO DE UNA TRAYECTORIA O
VIA PRINCITAL®.
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Todo conforme queda descrito en la presnete memoria

que consta de treinta paginas mecanografiadas y dibujos

gque se acompailan.

Madrid, 2% marzo 1967

BERWARDO UNGRIA
Pebe , :
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