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Bl invento se refiere g un dispositivo de en-
tregs de hilo para tricotosas circulares y miquinas para
géneros de punto de uno o més sistemas, dotado de un ro=..|
dillo de entrega gobernado em cuanto a su velocided perie
férica y cuya superficie envolvente impulsa al hilo apo—?__
yado contra ella en forma que casi no existe resbalamieng

0, siendo impulsado por una fuente de energia que girs a

inecesidades méximas de hilo, a través de un acoplamiento

‘de resbalamiento electromegnético, cuya accidn de arrastre

un nfimero de revoluciones constante, correspondiente g la%

t

es gobernaia automfticamente, por ejemplo, a través de un

palpador de hilo, en Ffuncidn de lg tensidn del hilo, y a
un procedimiento paras conseguir cantidades de entrega -

iguales en los diversos puntos de trabajo de tales trico—r
tosas eirculares y mlquinas para géneros de punto de sis-
temas miltiples, o bhien de varias de un séio sistema. 4

Aparte de los dispositivoes de entréga de hilo

.consistentes en dos ruedaes dentadas que engranan entre sig
EdisPositivos que adolecen del inconveniente de que el hil&

es doblado varias veces y de que, a efectos de variar la

velocidad de entregs, es necesgrio acelerar o dscelerar

con las ruedas dentadas mases relativamente grandes, se ¢O

nocen dos tivos dunfamentalmente distintos de dispositivos

 §

de entrega de hilo. Estos dispositivos disponen en cada ca

s0 de rodillos de entrega con superiicie lisa. E1 hilo apo
yado contra la superficie, es impulsado en uno de los dis—
positivos de entrega de hilo casi sin resbalgmiento, mien-

trag que en el otro tipo la regulacidn de la caantided de

éhilo entregado tiene lugar varisndo el resbhalaniento del-

-

hilo resnecto g la superficie envolvente del rodillo de en-
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itrega, que gira a un nimero constante de revoluciones.
1 En el dispositivo de entrega de hilo gue traba-~

ja con un resbalamiento del hilo respecto a la superfici '{
envolvente del rodillo de entrega, estd el hilo generalmenai
i

te arrollado verias veces de manera suelta en tomo del ro
§
dillo de entrega, que gira a una gran velocidad y estd prog

visto de ung superficie métalica Gura. En cuanto es ejerci-

da una fuerza de traccitn sobre el extremo del hilo corres-

:pondiente al lado del sistemsg de hacerpunto,.tal como ceu-
rre en el movimiento descendente de las asujas, se estableQ
ce el acoplamiento con cierre de friceidn entre la superfi-
cie del roiillo de entrega y el hilo apoyado contra dicha |
superficie, de modoc gue el hilo es impuisado con la velo-
cidad neccsaria. Dispositivos de entrega de hilo de este
tipo soa empleados por lo zeneral en el tejido éde dibujos
Jacquard.

Zn contraposicibén o ésto, el invento se refiere
a un dispositivo de entrega de hilo del tipo mencionedo en
primer lugar, mediante el cual los hilos son alimentedos
pasi sin resbalaniento a los diversos sistemas de una tri—i
EotOSa circular, a una velocidad constante, correspondien~

$e al consumo de hilo.

In la préctica es conocido un dispositivo de en-

e

rega de hilo, en el que e cada sistema se le gdjudica una

Fueda circundada varias veces por el hilo, que es impulsa~

] :
da a un nlaero constente de revoluciones y que presenta un”
}

Gifmetro variable, fijando laz entrega del hilo conducido
sobre ella en forma casi exenta de resbalaniento. Lz ten- .

si10a del hilo procedente de esta rueda determbanie de le

cantidel de sntrega, es5 explorala mediante un palpador de
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-hilo gue gobierna cilindros neumiticos, que levantan o ba~

i jan les partes de cierre en la medida necesgria para ase-

gquiere dispositivos relativamente costosos y complicados.

[ ST 0
Inmlxn}
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%
X &

i [ (Yo

gurar una tensién uniforme del hilo., Este dispositivo, due
proporciong una cantidad de entrega aproximedamente cong=
tente, asi como una tensidn del hilo sustanciglmente sicn-
pte igual en los lugares de tejido, permite la confeccién

de un género especiglmente uniforme, pero en cambio re-

%También resulta su manejo poco practico en diversos aspéc-

}
tos, ]

El objetivo del inventd es crear un dispositivoé
de entrega de hilo que peralte regular de manera sencilla%
la velocidad de entrega en funciln de la tensidn del hilo,
existiendo la posibilidad de sincronizar entre si los di-
verosos sistemas de la tricotosg circulgr. Uno de estos
dispositivos puede ser montado detrés de un aparato, por
ejemplo, del tipo citado, que fija la cantidgd de entrega
por cada sistema. Con ello queda asegurado que, pPor ung
parte, la cantidad de entrega por sistema permanezca cons—
%ante ¥, por otra parte, gue las posibles oscilaciones de :
tensidn, motivadas por irregularidades de la mégquina, sean
compensadas en los lugares de tejido, partiéndose de lg -

condicién previg de que el consuno de hilo en cada lugar dg

tejido - visto g la largs - sea constante. ;

.A este particular hay que tener en cuenta, qué ya

irregularidades pequelias en el consumo de hilo en los diver-

- 80s sistemas son de importeancia para un género excelente-

mente uvniforme, porque las iregularidades ya no percepti-
bles en detalle a la vista, pero sin embargo existentes y

producidas por diferencias muy pequeilas en el consumo del
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 @el clectroimdn. Asimismo precisa piezas constructivas re-

! lativanente pesadas. la inercia del sistema es considera-

'

ble - ~:
Partiendo del estado de la técnica citado ante-

riormente, estriba el invento en que el rodillo de entre-

ga, de la manera en si conocida, presenta una envolvente

| metdlica o menera de tambor gue, junto con wn sistema mag%
?nético dispuesto coaxiglmente en ella y generador de un %
campo mggnético rotativo, forma un acoplamiento de corrieé
tes Foucault, cuyc resbalamiento es gobernzble de manera
continug o por impulsos, en funcidn de la tensidn del hi-
lo, medisnte la variacibn de lg magnitud y/o de la fre-
cuencia de la corriente de excitacibn de palpadores de la
tensidbn del hilo, situedos en el cireuito execitzdor.

Bl gobierno de la aceibn de arrastre del acopla-
niento puede realizarse, por ejem;lo, de modo que los pal-
padores de la tensidn del hilo oscilen como consecuencia ‘
de las oscilaciones de la tensibn del hilo, conectando con
ello contactos eléctricos correspondientes, lo que hace

i

T
que seen suministrados impulsos al arrolemiento excitedor,

0 bien de modo que un palpador de +tensibn regule un poten-
cibmetro como consecuencia de una tensibn variada del hi-
lo, al igual que también es posible que la regulacidn se
lleve a cebo sin contactos, a través de sistemas semicon-
ductores,

El sistenma magnético que lleva un arrollamiento

‘exeltador, pucde estar dispuesto de manera fija en el in-
‘terior del rodillo de entrega, de la manera en si conoci—§
da, mientras que el arrollgniento excitador es alimentadof
con ung corriente polifisice de Trecuencia varigble, Debi-

do a la variacibn de frecucncia resulta wna variacibn de

la velocidad Cc giro del caupo de siro generafo por el

- TFIAA7TLHAN
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i hilo, pueden ser comprobalas de maners molesta en toda una
{ pieza de género. Un ajuste geométrico de los brganos formé-

dores de mglla, no garantiza imprescindiblemente un consu~

mo igual de hilo a la misma tensidn, puesto que la tole~’

elasticidad del hilo, el celentamiento de la méguina y la

g

!

. N ~ . ’ !

5 raencia de fabricacibn de las agujas, ete., asi como la -
i

!

i

%proyecoién de las agujas, son cosas que hay que tener en
‘cuenta. .E
E1l gobernar la velocidad de transporte de un hi%
10 lo en funcidn de su tensidn medisnte la regulacidn corres-
pondiente de la velocidad de giro de un elemento de trans-
porte, es en si ya conocido, Asi, por ejemplo, ha sido des-
cerito ya en un dispositivo de avance regulador de la ten-
sién, dotado de un rodillo de avance, una rueda de avance
15 que es accionads por un acoplamiento de resbalamiento, cu—
ya accibn de arrastre es gobernada o conseguida por medio
de un palpador conductor del hilo. t
Este acoplamiento de resbalamiento puede consis-
tir a este particular en un electroimin, cuya armadura gi;
20 ;ratoria es desplazada por un palpador conductor del hilo,
g efectos de variar la accidn del acoplamiento. Al guia-
hilos regulador de la tensiln se le adjudican al mismo -
tienpo contactos de limite, con los que hace contacto en
su posicibn extrems superior y en la inferior, lo que tie-
25 ne como consecuencia la parada de la mAguina, tal como es

preciso en el caso de rotura o de agarrotamiento del hi-

;100
! i
; Bste dispositivo reguiere fuerzas relativgmente !

‘grandes en el palpador de hilo para su accionamiento, con :
30 objeto de hacer posible el desplazaaiento de la aramadura

358362
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arrollaniento excitador alimentado de meners polifésics,

' de modo que también la envolvente metdlica del rodillo de

 entrega es accioneda con un ndmero varigble de revolucio<

ines,

Ahora bien, es posible asimismo que el sistemy

i
|
i nagnético acciongdo por la fuente de energla gire a una
!velocidad constante, siendo variable lg intensidad del
'campo por 81 generado. Ia variacidn de la intensidad del
campo, es decir, més exactamente la induccidn, tienec lu~
gar por 1o general nediente la variagciln de la intensi-
dad de la corriente de excitaecibn, Sin embargo seria ima-
ginable también el que se variara para este fin la resis-
tencia magnética del circuito de cicrre de lag lineas de
fuerza, o bien el subdividir la bobinag de excitacibn ea
grupos de nendo. Es evidente que la variacibn de lg indu-
ccibn puede tener lugar también mediante la combinacibn de
rla variacidn de lg corriente de exeitacibn y de la frecuen-
cia. Las dos posibilidades mencionalas de la disposicidn
‘el sistema negnético pueden también combinarse de tal mo-
fdo, gue el sistema magnético esté dotado de un arrollgmien-
to excitador glimentado con uwna corriente polifdsica de -‘
frecuencia variable, y sea accionado por la fuenie de enerL
gla en el sentido o en conira del sentido de giro del cam~

i
po de giro gzenerzdo por el arrollamiento excitador. Con -~

ello es posible conseguir una esdaptacibn Optima de la ve- |

l

locidad relativa entre el cauapo magnético y del rodillo de!

entrega metdlico arrastrado por 61, necesaria para el accio
(3 - L
‘naniento del acoplaniento de resbalaniento, sin por ello

‘estarse sometido a limitaciones demasiado grandes en la -

eleccida de la frecuencia de la corriente de excitacidn o
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del ndmero de polos del arrollemiento polifésico.

eléctrico propiamente dicho de rodillos de entreza es, Lo

'y lise como un espejo, arrastra al hilo mis o menos fuer-!

Bl nuevo dispositivo estd caracterizado por una
estructura sencilla de funcionamiento seguro, que permite
tambied su incorporacién ulterior en méquinas ya existen-

tes., Aparte de ésto, asegura también la consecucién de -~

una constancia 6ptima de la tensidn del hilo, pudiendo lg

| tensién de hilo, segfin las necesidades, ser mantenida du-!
: rante la glimentacién de manera constante hasta casi cero,

;gramos de entrega ﬁor unidad de tiempo., El accionamiento ;

que debe ser mencionado a este respecto, en si conocido -
(DS 1.147.705). Tales rodillos de entrega han sido hechos

"a este particular ya de tal modo, que el elemento de trans-

porte es un cilindro, que es el rotor de un moitor eléctri-

c0. Ahora bien, este rodillo de entrega gira a una veloci-
. 3ad coastante invariable, variindose la cantidad de enire-
_ga del hilo tPansportado por el hecho de que la superfi-

.cle del elemento de transporte abrazada por el hilo, duraz

i
1

i
temente medisnte la varizcibn de la tensibn del hilo.

El nuevo dispositivo permite una utilizgeibn nuy
ventajosa en el sentido de que hace posible ajustar la en-
trega de;hilo a los diversos lugares de hacer punto de ung
méguina de sistemas miltiples a un valor absolutamente cons—
tante y uniforme en tolas partes, y mantenerla a este va-~

lor.

De gcuerdo con el invento se puede conseguir és-

to de modo que en cala sistema de tejer o de hacer punto |

ise prevé un disco estroboscbpico iluminasble por una lémpa-

. ra estroboscbpica ¥ que es gecionado por el hilo que dis-"

- ¢ -338362
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gcurre enire lg bobina de hilo y un rodillo de entrega de
rhilo, estando su lémpara- estroboscédpica alimentadsg por un

emisor de impulsos eléctricos comin a todos los sistemaéi
(contador de cadencia), y porque conforme a la indicacifn

de los discos estroboscbpicos, se ajustan en los diversos

sistenas las cantidades de enitrega a valores iguales, mc~,
!dificando para €llo la posicibn de las piezas de desmonto-

‘do de las mallas, después de lo cual cada uno de los hilos

'trans;ortado sin resbalamiento por el rodillo de entrega,
impulssdo por via electromagnética y reguleble por si en
su velocidad periférica, es controlado mediante palpadoreé
de tensién de hilo rezulgbles, montados detréds del rodillo
de entreza 7y oue conmprucban las variaciones de lg tensibn

de los hilos en la zZona comaprendida entre el rodillo de en-

[

trega de cada caso y el sistema de hacer punto, y cuyos -
perceptores gobiernan emisores eléetricos de impulsos que,
‘por via eléotrica, rvegulan la velocidad periférica de los

.correspondisnies rodillos de entréga a una tensién de hilo
‘constante. Los palpadores ajustables de la tensibn de hild
‘de los diversos sistemas pueden, a este pariticular, ser -%
ajustados a la misma tensidén de hilo, tal como por lo ge-
neral serd conveniente., Aparte de ésto es posible deter—

iningr directamense la cantidad de enirega de hilo en los

‘diversos sistenas medisnte un disnssitivo comparador de lgr-

i
i

igos de hilo, ¥ ajustar a mano o gutométicauente las pieZag
¢ desmontado de mallas en funcidn del resultado de la ume-
dicibn del dispositivo comparedor de largos de hilo, de -
tal modo que, a una tensibn constente del hilo, se consi-

oue un consumo constanise de cantifad de hilo en todos los

sistemas, ‘53 8 3 6 2
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:deseable en casos individuales.

{
‘cantidad de entrega de hilo, en el caso de que ello fuera;

: a
‘originsr la compensacidén de las puntas de tensidn del hilo,

!procedentes de la bobina de hilo.

Al mismo tiempo estd prevista entonces una resqé
va de hilo entre el dispositivo fijador de la cantidad de
entrega de hilo y el dispositivo determinante de la velq%}n
cidad de-entrega, cuyo palpador de hilo conirola la ten-, .
sidn del hilo que va al sistema desde el dispositivo regu-
lador de la velocidad de entrega. Al mismo tiempo es po- ;

sible también itrabajar sin este dispositivo fijador de la

4

Para conseguir una marchs del hilo absolutamente
uniforme y, en especial, exluir puntas de tensién que pue-
dan producirse por una retirada irregulsr del hilo de lg :
bobina ¥y que puedan ponerse de manifiesto de manera desa-

aradable, se puede, por 1o demis, profeder de molo que en

cada caso se prevea Ge manera conocida en el recorrido del

hilo entre la bobina de hilo y el rodillo de entrega, un

freno de hilc que coopere con un medidor de la tensibn del

hilo que, mediante el gobierno del freno del hilo, puede !

En el dibujo ha sido repreéentaﬂo un ejemplo de
realizecibn del objeto del invento, mostrando en cada caso

en representacidn en perspectiva:

La fig. 1, un dispositivo de entrega de hilo con-
forme gl invento en su estructura de funcionamiento, con la

coordinacibn correspondiente de las diversas piezas;

la fig. 2, el rodillo de entrega del dispositivo;

conforme a la fig. 1, en seccibn axial,de un alzado late-
i

ral, v a otra escala;

la fig. 3, un cierto nlmero de dispositivos de
|
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acuerdo con lg f£ig. 1, habiéndose representado de manera ;
siuplificada en especial la distribucibn de divisidn de
la miquina y la fuente comin de accionamiento; 3
la fig. 4, un dispositivo palpador de tensibn, -
combinado con un dispositivo eléectrico de parals para el

dispositivo conforme a lg fig. 1, ¥

la fig. 5, un esquena elécirico de conexiones

l
| para explicar el funcionemiento del dispositivo conforme

a la fig. 1.

Bl materisl de hilo o torcido slmacenado sobre
la bobina 1 (fig. 1), cuyo luger puede ocupar naturalmen-
te también otro materisl en formg de cinta, se mueve SO~
bre rodillos de desviacibn 2, 3 para llegar a un freno de
hilo 4., Desde alli discurre el recorrido del hilo a través
de un aperato indicador electro-b6ptico 5, que trabaja so—
bre base estroboscdpica, para llegar a un rodillo de entre-
ge 6, Este rodillo de entrega de hilo 6, que presenta una
superficie perifefica cilindrica disa, se abraza varias —i
veces por el hilo, de la manera que puelle gpreclarse en :

'la fig. 1, de modo que précticamente no se produce ningin
t

i
t

resbalaniento enire la superficie periférica y las espiras
de hilo. Seguidamente pasg el hilo a través de un disposi-
tivo combinado 7 de palpacién y de parada del hilo, para
llegar gl luger de hacer punto 8, en el que ha sido indi-
cado todavia, Ge manera simplificada, un dispositivo eléc-

trico 9 de desmontado.

. ;
F1 rodillo de entrega 6, que revira el hilo de

t
i

'1a bobina 1 en la direccién de la flecha (fig. 1), esta
unido por medio de un acoplaaiento de resbalamiento regu- !

lable con una fuente de energfa formada, por ejemplo, por
g ’ _
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una correa 10, representada de manera esquemfbica en las
figs. 1 y 3, que es puesta en rotacidén a lo largo de la
periferig de la méquina.' _
Demonera andloga puede realizarse también el -
accionamiento a'éravés de otros elementos de impulsibén co-
nocidos agui aplicables, por ejemplo, una corres dentada
0 una ruedg de friécién,'o bien puede también cada elemen-
t0 ser sccionado individualmente, 1o que en determinados

casos puede traer consigo ventajss especiales.

g La estructura del rodillo de entrega 6 y de su

- correspondiente acoplamiento de resbalamiento, se desprené
L
3

'den en especial de la fig. 2. ;
En el soporte representado en 24 en lg fig. 2,
‘que con el anillo de soporte 27 ests unido en lg fig. 1,
imediante tornillos 24' gl armazdn de la miguina, estd fi-
jedo un eje hueco 25, en cuyo &nima estd soportado un ar-.
ébol 11 mediente dos cojinetes de bolas 12 en forma girato;
%ria pero indesplazable axialmente. E1 4rbol 11 soporia una
envolvente cilindrica 13 de forma de manguito y hecha de i
un meterial conductor eléetrico, qﬁe estd provista de un
apoyo 14 que forma la superficie del rofillo de entrega.
El gpoyo 14 consiste en un materigl que proporciona un -
coeficiente de friccidn elevado para el hilo arrollado en
torno de 81, de modo gque no puede producirse un resbalg-

miento de hilo entre la superficie periférica del rodillo

de entrega y el hilo. Ahora bien, puede asimismo estar pu-~

]

1ido a zlto brillo, 1o gue en determinadas circunstancias
H 4 ;

;
t

puede representar una ventaja.
: §

: Dentro de la envolvente metdlics 13 del rodillo .

-de entrega 6 esti dispucsta una bobina excitadora coaxial

S -938362
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15, que estd circundeda, de la manera visible en la fig.

2, por una envolvente 16 consistente en un materigl mag-

ta la formg de un cuerpo configurado. La envolvente o -
cuerpo configurado 16 esti hecha de dos paries, pudiendo
apreciarse las junturas entre las dos partes 16 y 18. En

su superficie periférica vuelta hacia la pieza 13 de for-

yma de manguito, est4 hecho el cuerpo moldeado 16 .a la ma-~
?nera del rotor de un motor de polos intercalados, lo que
se produce por el hecho de que la juntura 18 tiene forms
‘de linea sinuosa o de zigzag.

' Ias dos partes del cuerpo configurado 16 estén
fijadas sobre un 4rbol hueco 19, que, a su vez, esti so-
portado mediante cojinetes de agujas 20 sobre el eje hue-
‘co fijo 25. Bl &rbol hueco 19 estd al mismo tiempo unido

rizidamente con una polea de cordén 21. La bobina de ex-

nético, buen conductor, por ejemplo, hierro, y que presen§~

‘eitacibn 15, asentada sobre las partes 16 del cuerpo con~

;figurado, estd conectada a enillos rozentes 22, g 1los que
iestén adjudicados porta-escobillas 23, a través de los -
‘cuales tiene lugar la alimentacibn de corriente., Los dos
anillos rozantes 22 estdn montados de manera aislada, ©
bien estd la polea 21 de trasmisibn por cordén sin fin,
junto con el eje 19, hechs totalmente de un material ais-
lante.

L1 funcionaniento de este diépositivo es el si-

guientes

v Bl &rbol hueco 19 y, por tanto, las partes 16
‘del cuerpo confizurasdo asentadas sobre €1 y circundanties
de le bobina excitadora, son izpulsados por la correa 1O

(fig. 1 y .3) con un nimero constante de revoluciones, -
D ’

- u - 3ARIE2
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! son variables por medio de la regulacidn correspondiente |

-cibn y de parada del hilo, 1o gue serd explicado todavia

fen detalle.

4) est4 montado sobre una placa de base comin 28, que en

;su nitad superior soporta el palpador de hilo 17. Este pal

que es mis elevado que el ndmero mis alto de revolucio-

nes correspondiente al consumo miximo de hilo. Las lfneas

de fuerza generadas por la bobina de exoitacibn 15 se o;eé;
rran a través de la envolvente netédlica 13 del rodillo dél
transporte 6. Como consecuenclg del mo%imiento relativo

entre la envolvente metdlica 13 y el campo, son inducidas
en lz envolvente 13 corrientes de Foucéult, por las que sé
produce una accibén de arrastre entre el sistema magnético
girgtorio 15, 16 y la envolvenite 13. Le magnitud del res—]r

balamiento y, con ello, la velocidad de entrega del hilo,

'de lg intensidad de la corriente de excitacifn. La corrien-

i

e de excitacién es regulada a este respecto de un palpa- -

dor de hilo 17 (fig. 4) previsto en el grupo 7 de palpa-~

El grupo 7 palpador y de parada del hilo (Zfig.

pador consiste en una palanca de dos brazos basculable en
torno de su centro de gravedad, y cuyo eje de giro 30 estd
soportado de monera fhcilmente movible en un soporte de la
placa de base 28, Un muelle lamingr espiral 29 esti whido
por su ndcleo fijamente con el eje de giro 30, mientras -

que el extremo exterior del muelle 29 estd anclado en un

taco 31, que por medio de un tornillo 32 estd fijado de na

nera regulsble sobre un soporite 33 sujeto a la placa de -

'base 28, E1 muelle 29 actiia cono fuerza antagonista res-
i i
'pecto al hilo conducido sobre rodillos 34, de la menera - !

visible en la fig. 4, moviéndose en lg direccifn de la -
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flecha hacie el lugar de hacer punito y que, debido a su ‘
4
3

tensidn, ejerce una fuerza de basculacién sobre la palen-
¢a de dos brazos. S3obre el eje de giro 30 esti montado -
fijemente un dedo de contacto 35, que, al hacerse mis -

fuerte la iraccibn del hilo, puede poner en contacto la

lengiieta elistica de contacto 36 de un conectador y des-
conectador 43 con un contacto entagonista 37, no eldsti- |
co. Al ceder la traccifn del hilo, se interrumpe la ali- |

' mentacibn de corriente a través del interruptor 43.

Sobre la nitad inferior de la placa de base 28

_esienta un dispositivo eléctrico de paro 46, cuyas len-

giietas de contacto 38 y 38a pueden ser puestas en corto-

~eircuito, por ejemplo, al producirse la rotura del hilo,
La forme de realizaciln, el ajuste y el funcionemiento del
dispositivo eléetrico de paro 46 en caso de rotura del hi-
lo, son similares a los del palpador de hilo 17 més arri-

ba fdescritos |
; E1l hilo, conducido de memera tirante a través -
de ojetes 39, es explorado por un rodillo palpador 43, Se-
mﬁn el pretensado del muelle laminar espiral 49, que pue-‘
de ser ajustada del mismo modo que en el palpador ée hi-

lo 17, tiene lugar el paro de la méquina al ceder la ten-
sibn del hilo o producirse lg roturs de éste, para lo cual
el correspondiente disparador de contactos 50 oprime la -

lenglieta de contacto flexible inferior 38.contra una len-

igleta de contacto 30a 2és dura, montade encima.

En luzar de un pelpador de hilo 17 puede también
smplearse (fig., 3) un potencibmetro 26 regulado por la ten—

sibn del hilo, que gobierna la corriente Ge excitacibn de

a58362
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‘aparatos indicadores 5 que, tal como ya he sido indicado

anteriormente, trabgjan conforme al principio de los co-

;impulsos 51. Aplicando el conocido efecto estroboscbpico
%es posible, variando al montado de mallas gjustar, en ca- |

éda lugar de hacer punto (sistema) la mismg velocidad de

*
A}
A
(=)
3

En lugar de los muelles calibrados 29 emplead os
en 1os palpadores de hilo 17, podrian utilizarse también
electroimanes pars la generacién de la fuerza ‘antagonis-. |-
ta, que entonces podrian ser regulados todos centralmen~ |
te. 7 Co

El aparato eléetrico 51 montado en la fig. 1 S0+

bre el anillo dé soporte 27 ﬁara los rodillos de entrega d

@®

hilo, sirve como emisor de impulsos comfn para todos los

nocidos estroboscédpios. Los aparatos indicadores disponen :
de ruedas de disco perforadas, que estén accionadas por el
hilo. Pera ello estd conducido el hilo en tormo de las ra-

nuras para el hilo de dichas ruedas con un éngulo abrazado

de agproximadamente 3602, Por detris de lgs ruedas de disco
accionzflas con la velocidad del hilo, asientan lémparas es-

“troboscbpicas que reciben impulsos del emisor central de

hilo. Ello se realizg de la manera siguiente:
Una vez que por 1o pronto se ha determinagdo la

posicidn corrscta de desmontado de mallas, se varia segui-

‘damente, en el mismo puesto de trgbajo y medisnte varia-
l

‘oién del ajuste del aparato 51, la sucesidn de impulsos de

Ela lénpara estroboscédpica, de tal modo que en el lugar de

hacer punto observado, parezca que la rueda indicadora del;
' i
aparato 5 estéd parada. Como la sucesibn de impulsos enton-:
ces fijada es alimentada o todos los aparaios indicadores

o estroboscbpicos 5, pueden todos los demis lugares de ha-

338362



10

15

20

25

Lo
(&

542,57

cer punio ser sincronizados mediante lg observaciln 6pti-
ca de los correspondientes aparatos indicadores 5, a sa~

ber, de modo que todo desmonéado de malla es ajustado g g~
no, hasta que la rueda de disco del correspondiente apara=

t0 indicador 5 parece estar parada. !

Una vez que las velocidades de los hilos hgn Si-

do sincronizadas en la miquina en todos los lugares de ha=

|
H
i

cer punto con ayuda de los medios m4s arriba mencionados,

‘puede tener lugar, a partir de esite ajuste bisico (ajuste |

\ 1

‘non), automfticamente la regulacién ulterior en funcién del
mando, por medio de los palpadores de hilo 7. Zsta regula-

cibn antomdtica tiene lugar de la manera Siguiente:

Cuando se conecta la tricotosa, es decir, cugndo
esté en nmarcha el motor de gecionemiento y comienza el te-—
jido, se cierra un contactor automdtico 40 (fiz. 5) y pun~
tea con sus contactos 41 los comductores de glimentacibn
de la fuente de corriente continua 42, de modo que los bor-
nes del conectador-desconectador 43 se encuentran bajo ten-
‘'sibn. Este interruptor 43 puede ser disparagio mediante su ;

palenca palpadora 17 incorporada (fig. 4), que explora la J

!
Itensibn del hilo. Al aumentar la tensién del hilo, se cier]

ra el interruptor 43 (fig. 5), Ge modo que la bobina exci-

'tadora 15 del rodillo de enitreza 6 (fig. 2) recibe corrien
+

te. Como la bobing estéd impulsads con giro forzoso, es -
arrastrado el tambor de entresa 6, soportado por separado,

por la sccidn de las corrientes de Foucault, que se ini-

cig, Con ello es sunministrado hilo al lugar de hacer nun—
to. |
Para el conirol Sptico, sirve una lémpera 44 gue,

como el interruptor 43 conecta en cala caso tan ¢blo duran-



(%S}
O

te breve tiempo, Unicamente llega a luecir débilmente, de-

bido a su inercié. Esta lémpgra permite, por consiguiente,
controlar de maneras sencilla el funcionamiento del acoplédf
miento de corripntés Foucault.

Si cede ahora la tensibn del hilo, entonces re-|
percute ello sobre la posicién de la palanca palpadora 17
en el interruptor 43, és decir, que se interrumpe el con--

tacto 36, 37. Ia consecuencia de ello es gue el tambor de

lentrega 6 del dispositivo de entrega de hilo ya no es arraf-
tI‘aG.O.

El continuo caembio entre conexibn y desconexidn

del interruptor 43 origina por +&rmino medio une velocidad.
del tambor regulada uniformemente y, oon ello, una regula;
cibn correspondiente de la entrega total o de la cantidad i
de hilo edjudicada al sistema de hacer punto. La tensibn 1
.del hilo, por comsiguiente, regula automiticamente la en- '
trega de hilo.
: Un diodo 45, conectado en paralelo respecto g la
%bobina de excitacibn 15, hace que resulte inefectiva la

punta de tensidn que gparece al gbrirse el interruptor 43,
jmpidiendo con ello que los contactos se quemen prematura-

nente.

5i, por ejemplo, en el caso de ung rotura del his

lo, entra en gecibn un dispositivo eléetrico de parada 46
i(fig. 4), para perar la miquina, entonces se abre el con-
‘tactor automético 40, mientras que se cierra el reld 47,

conectado en paralelo con el imén de freno de lg mdquina,

‘que no ha sido representado, a través de los conductores
de excitacibn 52. A travéds del reld 47 es coneciads al -~

mismo tiempo tensibn continua a la bobing de exeitacidn 15.
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Go.n0 Gespués Ge parade la maguina se ParaasimisT

'm0 la bobina Ge excitacibn 15, que de otro modo es acciona-

1

!

‘da forzomamente, actda el campo megnético de 1la bobina de
excitacidn, ahora ya parada, como freno sobre el cuerpo '
del tgmbor de entrega 6, que sigue girando, de @080 gue el
transporte del hilo gqueda finalizado rapidamente. |

La posicidn de desmontado puede ser también re-

tgulada adenmds centralmente por el aparato 51 hacia el lo- |
4o positivo y el lado negativo, partiendo del gjuste “O“,j
ia saber, al nisxo tiempo y de manera sSincronizada en todoé
.los lugeres de hacer punto. Para este fin estan previstos

|
en los diversos lugares de hacer punto pequelios servomoto-

res G (fig. 1), denoninados motores de »aso a paso, que

zeraiton, adicionelnente al gjuste manual, dicho ajuste

zobernado del desmontado. El sistema de regulacidn puede,

por lo Gemds, estar estructurado tazbién de %al modo, que
‘también para mantener constente la cantidad .de entreza
de hilo g los diversos sistemas, se intercalsn los servo-
notores 9 en el cireuito de regulacidn de los tambores de
entrega 6,

Si bhien en lo anterior ha sido descrita lg sin-
eronizacidn de la entrega de hilo a los diversos lugares
de hacer punto de una néquina de varios sistenas, es natu-
ralnente posible, sin més ni mis, sincronizar también de
- 1la mapera indiecalda uns sevi: Ce méguinas separadas de wun
sb61l0 sistema. A condicidn de emplearse el nisno hilo, asi
coio de producirse un misuzo tipo de género, se asegura con
ello una calided invariable de género a lo largo ds lgpsos
de tiempo prolonzados, en todas laz maguinas asi sincroni-

“
TelLiaS.
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Esta solicitud que corresponie a la preseﬁféda
en la Replblica Pederal Alemana, el diz 25 de Larzo de -
1.966, con el nim. F 48.764 VIIa/2522, se acoge s 10s be-
neficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro-

piedad Industrial.

- ¥ 0T A -

Los puntos de invencidn propis y nueva que se
Epresentan para gue Scan objeto de esta solicitud de Paten-
fte de Invencidn en Zspafia, por VIINIZ efios, son los sizulen

Ttes:

1.- Un procedimiento para consezulr cantidades y

de entreza de hilo iguales en tolios los sistemas Ge hacer

:
i
. ]
punto o géneros de punto Ge tricotosas circulares o miqui-=

‘nas para zéneros de punto de varios sistemas, o bien en -
i

;los sistemas individuasles de variags tricotosas circulares
iy niquinas para géneros de punto separatas, de wn sdlo sig

I 0
i tema, caracterizado porgue en cada uno de los sistemas de
|

thacer punto o género Ge punto estd previsto un disco es-

H

' troboscbpico ilumingble por una limpara estroboscépica y

-que estd accionadc por el hilo circulante entre la bobina

"de hilo y un rodillo de entrega de hilo, siendo alimentad@
t

su l4apara estroboscdpica por un emisor de impulsos elée-:
tricos (contador de cadencia) comin a todos los sis%emas,‘
J porque de acuerdo con la indicgeibn de los discos esﬁro;
bosclpicos en los diversos sisiemas, se¢ gjustan las canvi-

dades de entrega a valores igusles nedisnte variacidn de
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la vosicidn de las partes Ge descontadio de wallas, des-
pués de lo cual cada uno de los hilos es tremsportado sin
resbalgniento por el rodillo de entrega accionado por via
electromagnética, regulable por si en su velocidad peri-
férica, es controlado mediante palpadores de la fensidn
del hilo nontado detras del rodillo de entrega, que com—
prueban Jas variaciones de la Pensidn del hilo en la zona
conprendida entre el correspondiente rodillo de entrega ¥y
el sistema Ge hacer punto, y ocuyos Orgenos walpadores go-

biernan emisores eléetricos de impulsos que, por via eléc-

trica, regulan la veloeldsd perférica de los correspondien

tes rodillos de entrega a una btensidn constante del hilo, :

!

! 2.~ Un procedimiento de gcuerdo con la reivindi

cacidn 1, caracterizado porque 1os palpalores pjustables de

. la tensidn del hilo de los diversos sistenas son gjusta~ |
‘dos todos ellos a la uisaa tensién de hilo. ;
3+= Un procedimiento Ce¢ acuerdo con la reivin- ;

dicgeidn 1, caracterizado porque la cantidad de eatrega

;de hilo g los diversos sistemas se detzraing directemente

!
! por medio de un dispositivo comparador de longitudes de -

%hilo, ajustindose las piezas de desmontado de mallas a na-

i no o automfticasente en funcidn del resudtado de la medi-

cibn del dispositivo comparsdor de lgrgos de hilo, de tal

'modo que, siendo constente la tensidn del hilo, se consi-!

gue en toGos los sistengs un consumo constante de centi-

dad de hilo,

4o~ Un procediniento de acuerio con la reivin-
dicacidn 1, caracterizado porgus en cada caso se ha pre-
visto, en el recorrido del hilo entre lg bobina del hilo

7 ¢l rodillo de entreza, de la aanera =a si conocida, un

JIR3E2
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freno de hilo que coopera con un medidor de lg tensifn del
hilo que, por medio del freno de hilo, puede prbvoca:c lg -
comprensacidn de las puntas de tensidn procedentes de lg -
bobina de hilo. A
5.~ Un procedimiento de acuerdo con lg reivindid
cacibn 3, caracterizado porque el ajuste antomgtico de 1as:.
piezas de desmontado de mallas se lleva a cabo con ayuda -
de motores subordingdos de agvance paso a paso. .
6.~ Un procedimiento para oonseguir cantidades -
de entrega de hilo iguales en todos los sistemas de:hacer
pmto o géneros de punto de tricotosas circulares o méqui-
nes para géneros de punto de varios sistemas. .
Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompa'fian'y con
los fines que se hen especificado. '
Esta Memoria consta de veintidos hojas escrifas a

nméquina, por una sola cara.

16 Erns 19RR

Madrid,
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