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PATENTE
DE

INVENCION

por "SISTEMA PARA CONTROIAR LOS MEDIOS CAILEFACTORES", & Tavor
de la firma estadounidense ROBERTSHAW CONTROLS COMPANY, resi-

dente en RICHMOND, VIRGINIA (EE.UU.), 1701 Byrd Avenue.

MEMORIA DESCRIPIIVA

Esta invencidn se reflere a un sigtema de control me-
jorado para medios calefactofes, tal como los medios calefac-
tores para un aparato de coccibén doméstico o similar, asi co-
mo tembién a partes temporizadoras mejoradas y similares para

tal sistema de conirol o similar.
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Es bien conocido que se han previsto diversos apara-
tog de coccibén con medios temporizadores para permitir al ama
de casa o semejante gituar alimentos en un horno que han de
ser inmedietamente cocidos, a la temperatura de coccién de-

5 seada por un especio de tiempo preseleccionado, con lo que
despuds del espacio de tiempo preseleccionado de coccidn, el
gistema de control reduce automdticamente la temperatura en
el horno a una temperatura de conservacién de calor y de no
coccién por un espacio de tiempo indefinido. De esta ménera,

io. el ama de casa o similar puede extramer el alimento cocido del
horno en cualquier tiempo deseado durante su operacién de con-
gervacibén de calor y no coccibn, para servir el alimerto sin
que se requiera servir el alimento exactamente en el momento
en que se ha completado la operacibén de coccién.

15 9in embargo, de acuerdo con las ensefianzas de esta
invenoidén, se proporciongn medios de control mejorados, en
los que el ema de casa o semejante puede situer los alimentos
en el horno y no inicier la operacidn de coccidn hasta des-
pués del lapso de un primer intervalo de tiempo preseleccio-

20. nado, con lo que el sistema de control cocerd luego el ali-
mento a una temperatura de coccibén seleccionada por un se-
gundo intervalo de tiempo seleccionado y, subsiguientemente,
reducird la tempersturs del horno & una temperature de reten-
cién de calor y no coceldn tras el periodo del segundo in-

25, tevalo de tiempo selecclonado.

De esta menera, no se requiere un perfodo relativa-

mente largo de temperatura de retencién de calor y de no
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coccidn para el horno cuando el ame de case o semejante de-
sea siftuar el alimento que ha de ser cocido en el horno por
la mafiana u otro momento para servirlo subsiguientemente por
la noche, alin cuando el tiempo efectivo de servirlo en la
noche see indefinido. 4si, el ama de casa o semejante pue-
de colocar los alimentos gue han de cocerse en el horno per
la mafiana y volver por la noche y servir los alimentos coci-
dos a la temperatura de retencibén de calor moderado y de no
coccibn, sin requerir que los medios calefactores del horno
estén continuamente en marcha durante todo el dia, como su-
cede en los aparatos de coccién previamente conocidos, por
lo que el coste de la operacién de coccidn queda reducido
subgtancialmente con respecto a las operaciones de cocelén
y mentenimiento hasta ahora conocidas.

En consecuencia, es un objeto de esta invencién pro-
porcionar un sistema de control mejorado para los medios ca-
lefactores de un aparato de cocelén o similar, teniendo el
gistema de control de esta invencién una o més de las nuevas
caracteristicas que se han expuesto antes y que se muestran
y especifican més adelante.

Otro objeto de esta invencién es proporcionar partes
mejoradas para un tal sistema de control o similar.

Otrog objetos, usos y ventajas de esta invencidén re-
sultardn evidentes por la lectura de esta descripcién, la
cual se expone haciendo referencia a los dibujos gue se acom-
pafian y que constituyen parte de la misma, y en los gque:

Ia Figura 1 es una vista frontal de los medios mejo-
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rados del control temporigzador compacto de esta invencidn.

Ia Pigura 2 es una vigta por encime de la estructu-
ra ilustrada en la Figura 1, con diversas partes mostradas
en seccibn transversal y otras partes extirpadas.

Ia Migura 3 es una vista posterior de la estruciura
ilustrada en la Figurae 1, con diversas partes de la misua
extirpadas.

Ia Pigura 4 es una vigta similar a la Figura 3, con
otras partes de la Figura 1 exbtirpadas.

Ia Figura 5 es unae vista similar a la Figuras 2, que
ilustra los medios de control en una de sus posiciones ope-
rantes.

Ia Pigura 6 es una vista esquemética que ilusire el
gigtema de control mejorado de ésta invencién utilizando la
estructura de la Pigura 1, halléndose en esta Figura 6 el
sigtema ajustado para su primer lapso de tiempo.

Ia Figura 7 es una vista similar a la Figura 6, e
ilustra el sistema de control halléndose ajustado en su posi-
cibén de tiempo de cocciédn.

Ia Figura 8 es una vista similar a la Figura 6, ilus-
$rendo el sistema de control en su posicibn de cocciédn.

Ia Figura 9 es una vista similar a la Figura 8, ilus-
trando el sistema de control en su posicién de conservacidn
de calor moderado y no coccidn.

Ia Figura 10 es una vista en perspectiva fragmenta-
ria, ilustrando parte de los medios temporizadores de la Fi-

gura 1.
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La Figura 11 es una vista similar a la TFigura 10,
ilustrando otras partes de los medios temporizadores de la
Pigura 1.

Ia Pigura 12 es una vista esquemdtica fragmentaria,

a mayor escala, similar a la Figura 6 e ilustrando el siste-
me en su posiclén de conservacidén de calor moderado y de ro
coccibn,

La FPigura 13 es una vista similar a la TFigura 12, pe-
ro ilustra el sistema ajustado en su posicibén "manual®.

La Figura 14 es una vigta similar a la Figura 6 e ilus-
tre otra realizacién de esta invencidn.

Aungue la diversas caraclteristicas de esta inwvencién
gserdn descritas e ilustradas mfs adelante como siendo purti-
cularmente adaptables para controlar la operacién de calefac-
cibén de un hormo de coccibn Goméstico o similar, es de com-
prender que las diversas caracteristicas de esta invencidn
pueden utilizarse aisladanente o en cualquier combinacidn de
las mismas para proporcionar medios de control para otros dis-
positivos segin se desee.

For consiguiente, esta invencidén no queda limitads
golamente a las realizaciones iludtradas en los dibujos,
puesto que los dibujos son ubilizados meramente paura ilus-
tar una de la fmplia variedad de usos de esta invencidn.

Haciendo ahora referencla a la FMgurs 1, los medilos
nejorados de control temporizador de esta invencidn se indi-
can en general con la referencia numérica 20, y comprenden

unos medios de bastidor compacto 21 que conitienen unos medlosg
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temporizadores y de mando de reloj convencionales 22, un
mando ds tiempo de iniciacién de coccibén accionado manual-
mente 23 y unos medios de mando de tiempo de coceién accio-
nados manualmente 24.

Los medios temporizadores compactos de la Figura 1
ge utilizan en el sistema 25 de esta invencidn ilustrade es-
quemdticamente en la Figura 6, incluyendo este sistema 25 un
horno de coccibn 26 que tiene unos medios calefactores 27,
tales como medios calefactores eléctricos, que tienen un éx—
tremo 28 interconectado o un conductor de una fuente de po-
tencia L2 y el otro extremo 29 interconsctado al otro conduc-
tor de fuente de potencia L1 mediante los medios temporizado-
res 20 de esta invencién de una menera que se especificard
a continuacibm.

Aungue los medios calefactores 27 de esta invencidn
ge describen uds adelante como siendo unos medios calefacto-
res eléctricos, es de couprender que les diversas caracteris-
ticas de esta invencién pueden utilizarse para controlar me-
dios calefactores de encendido por combustible si se desea.

Como se ilusgtra en las Flguras 3 y 6, los medios de
bagtidor 21 de los medios temporizedores 20, tienen cinco
terminales 30, 31, 32, 33 y 34 aptos para ser conectados eldc-
tricamente en la meneras ilugtrada en la Figura 6.

En particular, puede verse en la Figura 6 que el con-
ductor de la fuente de potencia L1 estd interconectado al ter-
ninal 30 mediante el conductor 35 y al terminal 33 mediante

un conductok derivado 36 conectado al conductor 35. &1 ter-
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minal 31 es apto para ser interconectado & wn extremo 37 de
unos medios indicadores 38, tal como une luz indicadora, me-
diante un conductor 39 con el olro extremo 40 de los medios
indicadores 38, estando interconectados a masa nediante un
conductor 41. Bl terminal 32 es apto para ser interconccta-
do a un extremo 32 de una galida de enchufe conveniente 43
mediante un conductor 44, estando interconectado el oiro ex-—
tremo 45 de la salida 43 a masa mediante un conductor deriva-
do 46 interconectado al conductor 41. 21 terminal 34 eaté
interconectado a un exbtremo 47 de unos medios interruptores
accionados termostéticamente 48 mediante un conductor 49,
egtando interconectado el otro extremo 50 del interruptor 48
accionado termostdticamente al extremo 29 de los medios cale-
factores 27 mediante un conductor 51,

Tos medlos de vdlvula accionados termostéticemente
48 verifican la temperatura del horno 26 por medio de un ele-
nento verificador de temperatura convencional 52 y se ajusta
manualmente mediante un botbén de control 53.

Los medios accionzados termostéticamente 48 son aptios
para mentener la temperatura del horno 26 a una temperatura
de coccibn seleccionada mediante el botén 53 de manera que se
indicard més adelante.

Un sexto terminal 54, de los medios temporizadores
22 ge interconecta a un extremo 55 de unos medios de interrup-
tor accionados termostédticamente 26 mediante un conductor 57,
interconecténdose el otro extremo 58 de los medios de inte-

rruptor 56 accionados termostiticemente al extremo 29 de los
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medios calefactores 27 mediante un conductor 59,

Ios medios de interruptor 56 accionados termostiti-
camente son aptos para verificar la temperatura del horno 26
mediante wnos medios de verificacién de temperatura conven-

5 cionales 60, y se ajustan manualmente para maniener una bem-
peratura de retencibén de calor moderado y de no coccibn me-
diante un botdén de control accionado manualmente 61.

Los terminales 30 y 34 de los medios temporizadcres
20 llevan, respectivamente, cuchillas de interruptor eldsti-

10, cas 62 y 63 que tienen medios de contacto eldctrico 64 ¢ 65
en sus extremos exteriores, impeliendo normalmente le elasti-
cidad de las cuchillas 62 y 63 los medios de contacto 64 y 65
e la posicibn ilustrada en las Figuras 4 y 8 para logz fines
que méds adelante se explicarédn.

15, Tos terminales 32 y 33 de los medios temporizadores
20 lleven también, respectivemente, un par de cuchillas de
interruptor eldsticas 66 y 67 que tienen, respectivamente,
medios de contacto eléctrico 68 y 69 en sus exbremos exterio-
reg, tendiendo la elasticidad natural de las cuchillas de re-~

20, gorte 66 y 67 a mantener log medios de contacto 68 y 69 en la
posicidn ilustrads en las TFiguras 6 y 9.

Los medios de terminal 54 de los medios temporizado-
res 20 se interconectan eléctricamente a unos medios de con-
tacto fijo 70, por lo que cuando la cuchilla de interruptor

25. 67 estd en la posicibn ilustrada en las PFiguras 6 y 9, los
medios de contacto 69 se situan en contacto eléctrico con los

medios de contacto 70 para fines que se describirdn mds adelan-
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Bl terminal 31 de los medios temporizadores 20 lleva
tambidn un contacto fijo 71, aptp para ser empefiado por los
medios de contacto 64 de la cuchilla interruptor 62, ouando
la cuchilla interruptor 62 se mueve exteriormente a la posgi-
cibn ilustrada en la Figura 6 de manera que se indicard més
adelante.

Ios medios temporizadores 20 inecluyen una placa de
tapa 72 que tiene la cara 73 impresa con las doce horas.con-
vencionales, con el botén de control 22 estando interconectado
a unos medios de 4rbol 74 que controlan la manecilla Ge las
horas convencionales 75 y la manecilla de los minutos 7€,

Ademés, los medios de 4rbol 74 llevan una merecilla
temporizadora 77 mévil a través de una cara de temporizador
78 sobre el panel 72,

Ias manecillasg 75 y 76 son impulsadas con respecto
a la cara de reloj 73 mediante un motor eldctrico convencio-
nal 79 interconectado a los medios de érbo; 74 mediante unos
medios de tren de engrane convencionales 80.

De esta manera, el operador puede ajustar las mane-
clllas 75 y 76 al tiempo aproviado medisnte el botén de con-
trol 22 de manera convencional y puede ajustar la manecilla
77 a un intervalo de tiempo deseado, por lo que cuando la ma-
necilla temporizadora 77 es impulsada posieriormente a su po-
sicién "desconectada" por el motor temporizador 79, la campa-
na convencional 81 sonard indicando que ha transcurrido el

intervalo del temporizador.
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El tren de engrane 80 del motor temporizador 79 in-

cluye una rueda dentada giratoria 82 que engrana con otra
ruedsa dentada 83, estando montada giratoriamente la rueda
dentada 83 a unos medios de bagtidor 24 mediante unos medios
de manguito 84.

El botén de control 23, para el ajuste del tiempo de
inicio, se monta sobre un Arbol 85 mévil axialmente y girato-
rio, dispuesto en el manguito 84, llevando el érbol 85 una
manecilla 86 mévil a travéds de una cara o esfera de reloj 87
gsobre el panel 72 para fines que se describirén ulteriormen-—
te.

Bl 4rbol 85 lleva un miembro 87 que gira y mucve axial-
mente al unisono con el 4rbol 85, teniendo el miembro 87 dien~
teas de engrane 88 sobre su periferia exterior para los finales
que se indicarén mds adelante. &1 miembro 87 tiene una plura-
1lidad de ranuras 89 que pasan a todo su través y que son aptas
para fegistrar ¥y recibir las espigas 90, dirigidas exterior-
mente, llevadas por el engraneje 83, por lo que cuando el miem-
bro 87 es embragado al engranaje 83 mediante las espiges 90
que son recibidas en las ranures 89, la menecilla 86 sobre los
medios de &rbol 85 mueven al unfsono con la rueda dentade 83
que es impulsada por la rueda dentada 82 del motor temporiza-
dor 79.

Ia relacién de engrane esti construida y dispuesta de
modo que la mamnecilla 86, cuando es impulsada por el engrana-
Jje 83 en la manera previemente descrita, indica el mismo tiémp

po sobre la esfera de reloj 87' que el de lag manecillas 75 y
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76 indican sobre la esfera de reloj 78.

Loz medios de 4rbol 85 tienen un extremo 9% empefia~
ble con un extremo 92 de una palanca 93, montada pivotable~
nente a los medios de bastidor 21 mediante unos medios de
espiga pivote 94. Se dispone un resorte de compresién 95
entre los medios de bastidor 21 y la palanca 93 de tal wanre-
ra que la fuerza del resorte de compresién 95 tienda a mante-
ner la palance 93 en la posicién pivotada que se muestra en
las Figuras 2 y 6 para la finalidad que se indicard mis ade-
lante, por lo que el Arbol 85 estd en la posicidén exterror
ilugtrada en la Pigura 2 y el miembro de engrane 87 eaté om-
bragado al miembro de engrane 83, de modo que la manecilla
86 se mueve al unfisono con lag manecillas de reloj 75 y 76
de la maners que Se ha descrito antes,

Como se ilustra en las Figuras 4 y 10, la palanca

93 tiene un extremo 96 en forma de U, provisto con brazos

97 y 98 aptos respectivamente para arrastrarse contra los
medios de excéntrico o resaltes 99 y 100, respectivamente
llevados por las liminas de resorte 62 y 63.

Por ejemplo, cuando el &rbol 85 se mueve axialmente
hacia adentro en la forma ilustrada en la Figura 5, los bra-
zos 97 y 98 de la palanca 93 son pivotados en una direccién
de las manecillas del reloj para arrasirarse contra los me~-
dios de excéntrica 99 y 100 de las ldminas de resorte 62 y
63, para moverlas exteriormente a la posicibn ilustrada en
la Figura 6 para una finalidad que se describird ulterior-

mentee.
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Una rueda dentada loca 101 estd montada giratoria-
mente a los medios de bagtidor 21 y es impelida en relacién
de engrane con los dientes 88 de la rueda dentada 87 median~
te un resorte de extensién 101', estando le rueda dentada
loca 101 solamente en relacibén de engrane con la rueda den-
tada 87 cuando esta rueda dentada 87 estd embragada a la
rueda dentada 83. DTor ejemplo, vedse la Figura 5, en la que
la rueda dentada 87 se mueve fuera de relacién de engrane
con la rueda dentada ioi cuando el 4rbol 85 es movide axiaul-
mente hacia dentro para desembragar la rueda dentada o nien-
bro 8% del miembro dentado 83 para la finalidad que se Ges-
cribird mds adelante.

¥l botén 24 es llevado sobre un drbol 102 montado
giratorismente a los medios de bastidor 21, teniendo el 4r-
bol 102 un niembro de engrane 103 y un par de miembro de ex-
céntrica 104 y 105 fijados al mismo, para girar al unisono
con el 4rbol 102.

Como se ilustra en la Figura 12, el miembro de engra-
ne 103 sobre el Arbol 102 tiene dientes de engrane 106 subs—
tancialmente a itravés de la periferia total del miembro 103,
excepto de que estd prevista en la misma uvna cavidad 107.

Tos dientes Qe engrane 106 del miembro de engrane 103
son aptos para engranar con los dientes de engrane del niem-
bro o rueda locg 101, pars wna finalidad que se describiré
nés adelante, y cuando la cavidad 107 del miembro de engrane
103 se dispone adyacente & la rueda loca 101, la rotacibn de

esta rueda loca 101 no ocasionard rotacidn del miembro de en-
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grane 106 y, por consiguiente, del drbol 102 y los medios
de excénirica 104 y 105 para la finalidad gque se indicard
ulteriormente.

Como ge ilustrs en la Migura 11, el excénirico 104
en el eje 102 tiene una cavidad 108 formada en su periferia
exterior y un par de proyeccloneg 109 y 110 formzdas en asu
periferia exterior para definir una cavidad de fijacién 111
para une finalidad que se describird mds adelante.

41 otro excédnilrico 105 sobre el drbol 102 tiene una
cavidad 112 formada en su periferis exterior y dispuesta en
oposicibn diametralmente a la cavidad 108 del excénirico 104.

Un par de seguldores de excéntrica 113 y 114 eiguen
respectivemente el contorno periférico exterior de los excén~
tricos 104 & 105 y son mbviles radialmente hacia dentro y ha-
cia afuera con respecto al drbol 102 en ranuras de gufa 115
v 116 en los medios de bastidor 21, llevando los seguidores
de exedntrica 113 ¥y 114 respectivamente plezas de empuje o
aletas 117 y 118 cmpefiables respeciivamente con los resortes
laminares 66 y 67.

Cuando el boién de control 24 ean el drbol 102 es gi-
rado para girar el miembro de engrane 103 y los excéntricos
104 y 105 a la posicién "manual", como se indica mediante una
monecilla 119 llevada por el &rbol 102 y mévil a iravés de
una cara indicadora 120 sobre el panel de control 72, puede
verse en la Figura 13 que los sesuidores de excéntrico 113 ¥
114 se mueven radialmente hacia fuera para mantener las cu-

chillas de interruptor G6 y 67 en la posicién iluctrada en



la Pigura 13, con el seguldor de excéntrico 113 que es reci-
bido en la cavidad de retencidn %1; del excéntrico i04, mien-
tras que la cavidad 107 del miembro de engrane 103 previene
a la rueda loca 101 de glrar el 4rbol 102 desde su pogicidn
5 manualt,
Asinismo, cuande el boitén de control 24 en el &rbol
102 es girado para situar la menecilla 119 en una posicidn
de horas de coccidn, tal como en la Pigura 7, los seguldores
de excéntrico 113 y 114 se nueven radialmente hacia fuera me-
iO. diante los excéntricos 104 y 105 para mantener las liminas de
resorte 66 y 6% en la posioclén ilustrada en la Pigura 7, mlen-
tras que los dientes de engrane 106 del miembro dentado 103
ge disponen en relacidn de engrane con los dientes de engra-
ne de la yrueda loca dentada 101, de modo que la rotacidn de
15, la ruede dentada loca 101, de manera que se describird ulte-
riormente, ocasionard la rotacibn del Arbol 102 en una direc-~
cibén horaria hacia su posicién "retenida",
Cuando el 4rbol 102 es impulsado a la posicién de
"petenida’ del mismo, mediante la rueda dentads loeca 101, o
20. es ajustado manualmente mediante el botén de control 24 en
la posicibn de "retenida', de la manera ilustrada en la Fi-

- gura 9, la cavidad 107 del miembro dentado 103 previene la
rotacién del 4rbol 102 mediante la rueda dentada loca 101 ¥y
los seguidores de excéntrico 113 y 114 son recibidos respec-~

25. tivamente en las cavidades 108 y i12 fde los excéniricos 104
y 105 para permitir a las léminas de resorte 66 y 67 ser dis-

puegtas en la posicibén ilustrada en la Figura 9 para una fi-



5.

10.

15.

20.

25.

nalidad que se describird més adelante.

Ta operacién de los medios temporizadores compactos
20 de esta invencién se describird ahora en conexién con el
sigtema 25 ilugtrado en las Flguras 6-13.

Congiderando que el ama de casa 0 semejente desee co-
locar alimentos en el horno 26 a 1:30 a ser cocidos a una tem-
peratura elevada de coceldén durante cuatro horas, con la con-
Gicibn de que la operacién de coccidn no se inicie hasta las
3 del reloj, el ema de casa ajusta primeramente el botbn de
control 53 del termostato de coccibn 48 a la temperatura de
coccién deseada, tal como de 3258F o similar. $1 el siste~
ma 2% permite al ama de casa o semejante ajustar manuulmente
el termosiato de no cocecibn y conservacién de calor moderado
deseado 56, entonces el ama de casa ajusta el botén de con-
trol 61 a la temperatura deseada de conservacién de calor mo-
derado y de no coccibn, tal como de 1502F o similar. Sin em-
bargo, es de comprender que los medios de termogstato de baja
temperatura 56 puedem ser un ftermostato fijo, en el que el
botbn de contral 61 sea meramente un ajuste de factor, de mo-
do que durante la operacién de retencién de calor moderado y
de no coccién del horno 26, este horno.26 se mantendrd a una
temperatura preseleccionada, tal como de 1502F o similar.

Entonces el ama de casa empuja el botén de control 23,
en la forma ilustrada en la Figura 5, para desembragar el miem-
bro de rueda dentada 87 del miembro de engrane 33 y gira el
botén de control 23 en una direccidn horaria para ajustar la

maenecilla 26 al tiempo geleccionado de la hora 3. Puede ver-
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ge que cuando el miembro de rueds dentada 87 es girado en
une direccién seglin las manecillas del reloj por el empuje
en el botdén 23, 1os medios de ranura 89 del mismo estédn aho-
rg fuera de registro con log medios de espiga 90, de modo
que la fuerza del resorte de compresién 95, que tiende a pi-
votar la palanca 93 hacia atrds, a la posicifn ilustrade en
la Pigura 2, es prevenlda por la porcién no ranurada de la
rueda dentada 87 que apoya contra el extremo de las espigas
90, por lo gque la palanca 93 es mantenida en la posicién pi-
votada de la Figura 5 hasta que la rueda dentada 83 es gira-
da por el reloj temporizador 79 para situar de nuevo laa es-
pigas 90 en registro con los medios de ranura 89, lo cual se
ocagsionard en el perfodo seleccionado de la hora 3.

Con la rueda dentada 87, ahora ajustads en su posi-
cibn de la hora 3, puede verse gque los brazos 97 y 98 de la
palanca 93 han movido las cuchillas de interruptor 62 y 63
exteriormente a la posicién ilustreda en la Figura 6, por lo
que los medios de contacto 64 se digponsn contra el contacto
71, de modo que fluiréd corriente a través de los medios indi-
cadores 38 para indicar que se ha ajustedo un tiempo futuro
para el horno 26 para iniciar la operacién de coccibn después
del lapso de un primer intervalo de tilempo ajustado por el bo-~
4én de control 23 en la maners previamente descrita.

Seguidamente, el ama de casa gira el botén 24 para
gituar la menecilla 119 en el esgpacio desecado de tiempo de
coceibn, el cual en el ejemplo ilustrado en los dibujos es

de 4 horas segln se indica en la Figura 7. Con el botén de
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control 24, ahora ajustado para 4 horas de perfodo de tiempo
de coccibn, los seguidores de excéntrica 113 y 114 han sido
movidos exteriormente por los excéniricos 104 y 105, para
mentener las cuchillas de interruptor 56 y 67 en la posicién
ilustrade en la Figure 7, en la que sus medios de contacto
68 y 69 se mantienen fuera de contacto con cualglera de los
medios de contacto operables del sistema 25.

Do esta manera, el sistema de control 25 ha sido aho-
ra ajustedo de modo que no pueda verificarse en el horno 25
unea operacién de coceidn haste la hora 3, ¥y se cocerén los
alimentos en el horno 26 a le hora 3 durante un periodo ds
cuatro horas, por lo que despuds que ha transcurrido el pe-
riodo de coceidn de cuatro horas, el sistema de control 25
reducird automdticamente la temperatura del horno 26 a la
temperatura seleccionada de no coccibén y retencién de calor
moderado y se mantendrd la temperatura en el horno 26 a esta
temperatura de retencién de calor moderado y no coccidn se-
leccionaeda indefinidamente hasta que el ama de casa desconec-
tado el gistema 25 en la manera gue se degcribird mas adelan-
te.

Aln cuando el ajuste anterior del sistema de control
25, para realizar la funcidn precedente, ha sido descrito con
el ame de casa ajustando los botones de termostato 53 y 61 en
sus posicilones seleccionadas antes de ajustar los botones de
control 23 y 24 en sug posiciones seleccionada, eg de compren-
der que log botones de control 23 y 24 pueden ser ajustados

en sus posiciones seleccionadas antes de ajustar los botones
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de control 53 y 61 si se desea.

En cualquier ceso, con el sistema 25, ahora ajusta-
do en la posicibén ilustrada en la Figura 7, puede verse que
cuando el motor temporizador 79 estd operando, el mismo estd
girando el miembro de engrane 83 de ‘tal manera que, cuando
es la hora 3, las espigas 90 en la rueda dentada 83 han sido
ahora llevadas a registro con la ranura 89 del miembro Qe
engrane 87, por lo que la fuerza del resorte de compresidén
95 pivota la palanca 93 en una direccidén contraria a la de
las manecillas del reloj, a fin de mover el eje 85 axialmen-
te hacla afuera para llevar el miembro de engrane 86 en rele-
¢ién impulsante con el miembro de engrane 83, asi como tam—
bién para situar los dientes de engrane 88 del miembro ‘de
engrane 87 en relacién impulsante con la rueda de engrane
101,

Cuando la palanca 93 es pivotada hacia atrds a la
posicidn ilustrada en la Figura 2 @ la hora 3, puede verse
fédcilmente en la Figura 8 que las cuchillas de interruptor
62 y 63 se mueven hacla dentro para situar respectivemente
los contactos 64 y 65 de las nmismas a contacto eléctrico con
los contactos 68 y 69. IZstando los contactos 65 y 69 inter-
conectados eléctricamente entre sf, fluird ahora corriente a
través de los medios de interruptor termostético 48, con lo
que los mediod de interruptor termostdtico 48 interconectan
la fuente de potencia L1 a través de los medios calefactores
27, para ocagionar la operacidén de los medios calefactores 27

a calentar sl horno 26 a la temperatura de coccibén seleccio-
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nada mediante el botén 53, controlando los medios termosté-
ticos 48 el funcionamiento de los medios calefactores 27 en
forma conectada-degconectada pare mantener la temperatura
del horno 26 a la temperatura de coccién seleccionada Je ma-
nera convencional tanto fiempo como log contactos 65 y 69
estdn dispuestos en contacto entre si en la forma ilustrade
en la Pigura 8.

Cuando el miembro de engrane 87 ha sido movidc hacia
atrds en relacién impulsante con el miembro de engrane 83 a
la hora 3, de la manera previamente descrita, puede verce
que los dientes de engrane 08 del miembro de engrane 87 estdn
ahore dispusstos en relacién de engranecon los dientes de en-~
grane en la rueda dentada loca 101, de modo que la ulterior
rotacién del miembro de engrane 83 por el motor temporizador
79 ocasiona la rotacibén de la rueda loca 101. 4sf, con la
rueda dentada loca 101 girando ahora mediante el motor tempo-~
rizador 79, a travds de log medios de engrane 80, 83 y 87,
dicha rueda de engrane loca 101 iniecla el giro de la rueda
dentada 103 a través de su relacibén de engrane, de modo que
los excéntricos 104, 103 y el 4rbol 102 giran al unisono con
ella.

£n consecuencia, @ las 3 del reloj, no solamente es
accionado ahora el horno 26 a la tempexratura de coccibén selec-
cionada mediante el botbén de control 53, sino que asimismo
los excéntricos 104 y 105 inician el giro, manteniéndose los
seguldores de excéntrico 113 y 114 exteriormente en la posi-

e¢ibn ilustrada en la Figura 8 hasta despuéds del lapso de tiem-
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po de coceibn ajustado mediante el botén de control 24, el

cual en el ejemplo indicado en log dibujos es de cuatro ho-
ras.

Al final del perfodo de cuatro horas de coccibn, los
medios de &rbol 102 han sido girados por los medios Ge rueda
dentada 103 en tal manera que las cavidades 108 y 112 de los
excéntricos 104 y 105 reciben los seguidores de exeéntrigo
113 y 114 en ellas, en la forma ilustrada en la Figura 9, pa-
re permitir a las cuchillas de interruptor 66 y 67 moverse
hecia adentro a la posicibn ilustrada en la Tigura Q.Imiens
trag que la cavidad de los medios de rueda dentada 103 ae
disponen ahora adyacentes al miembro de rueda dentada loca
101, de modo que se previene la rotacién ulterior de los me-
dios de &rbol 102, niembro de rueda dentada 103 y excéntri-
cos 104 y 105,

Con las cuchillas de interruptor 66 y 6; movidas aho-
ra radialmente hacia adentro a la posicién ilustrada en la
Figura 9, puecde verse que el contacto 69 es movido ahora fue-
ra de contacto eldctrico con el contacto 65 para terminar la
operacidn de los medios calefactores 27, bajo la influencia
del interruptor termostitico 48. 11 contacto 69 ha sido aho-
ra nmovido a contacto con el contacto fijo 70 de la maners ilus-
trada en la Figura 9, poP lo gue el conductor de fuente de
potencia L1 se interconscta ahora a los medios interruptores
termostdticos 56 de wvetlencidn de calor moderado y de no coc-
cibn, los cuales accionarén log medios calefactorss 27 de ma-

nera convencional para mentener la remperatura en el horno 26
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a la temperatura de retencibén de calor moderado y no coccién
regulada por el botén de control 61 indefinidamente hasta que
la ama de casa o semejante desconecta el sistema 25.

Por ejemplo, cnando el ama de casa o senejante desea
terminar la operacidén de retencién de calor moderadu y no coc-
¢ibn del horno 26, el ama Gz cagsa gira el botén de control 61
de los nedios termostédticos 56 a su posicién desconecteda para
terminar la operacién de los medios calefactores 27.

9i el botbén de control 61 en loe medios termostédticos
56 es meramente un ajuste de fébrica que no puede ser acciona-
do manualmente por el ama de casa o semejante, el aua de casa
gira el botén de control 24 a la posicién de la manecilla 119
en su posicibn "manual', como se ilugira en la Figura 13, pa-
ra mover de nuevo las cuchillas de resorte 66 y 67 exterior-
mente, con lo gue el contacio 69 es movido fuera de contacto
eléctrico con el contacto 70 para terminar la operacibén de
los medios termostéticos 56 de retencibn de calor moderado y
no coccibn, y situa el contacto 69 hacia atréds a contacto eléc-
trico 65, por lo gue los medios termostdticos 48 de alta tem-
peratura actuardn en la nenera previamente descrita. Sin em-
bargo, el ama de casa gira el botdn de control 53 de los me-
dios termogtdticos 48 a su posicibén desconectada, de modo que
los medios calefactores 27 no pueden ser accionadog aln cuando
log contactos 69 y 65 se hallen en contacto eléctico enire si.

Asi, puede verse gue cuando el sgistema 25 estd ajusta-
do en su posicibn "manual" de la Figura ﬁ4, el ama de casa o

semejante puede accionar el horno 26 para una operacién de
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coccibn convencional mediante simple conexién y desconexidn

del botbén de control 53 de los medios termostédticos 48, sin

ninguna operacibén automdtica puesto que los medios termostd-
ticos 40 mantienen el horno 26 a la temperatura selecéionada
mediante el botdn 53 para operaciones de coccién convencio-

nhales.

Asimismo, podrd verse fédcilmente en la Figura 9, que
el ama de casa o semejante cuando degea utilizar simplemente
el horno 26 para su operacién de conservacién de calor mode-
rado y no coccldén, tel como para bandeja templadora o para
garepifiar alimentos o similares, el ama de casa puede girar
gimplemente el botdn de control 24 a su posicién "retenida
como se ilustra en la Figura 9, con lo que el contacto 62 se
gituard en contacto con el contacto 70, de modo que los me-
dios termostiticos 56 accionarin el calefactor 27 de mamera
pare mentensr el horno 26 al ajuste de temperatura baja me-
diante el botbén de control 61.

Agimismo, puede verse que el ama de casa o semejan-
te puede disponer alimentos en el horno 26 y obtener los mis-
mnos inmediatemente cocidos a una temperatura de alta coecibn
para un nimero seleccionado de horas o similares y tener el
sistema 25 autométicamente reduce la temperatura del horno
26 a una temperatura de conservacibn Ge calor y no coccién
tras el lapso de tiempo de coccibdn preseleccionado.

Por ejemploy el ama de casa no ajusta el botén de
control 23 y meramente ajuste sl botén de conirol 24 para

el nimero degeado de horas de coccibn o similares, con lo
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que inmediztamente los medios de termostato elevado 48 se
accionan en la condicién ilustrada en la Figura & y manien-
drén la temperatura del horno 26 a la temperatura de soccidn
gseleccionada cuando se ajusta por el botén de control 53 has-
ta que el botbn de control 24 vuelve a la posicibn "retenida"
de la Figura 9, para mantener la temperatura del horno 26 a
la temperatura de conservacién de calor moderado y no cocecién
de la manera previamente descrita.

Adenmds, el sistema de control 25 de egta invencién
puede ser utilizado para controlar la operacién de un apara-
t0 enchufado en el conveniente enchufe 43 de la manera dque
ahora se describird.

Por ejemplo, el ama de casa o semejente puede enchu-
far una cafetera automdtica en el enchufe 43 antes de acos-
tarse y ajustar el sistema de control 25 de esta invencién
de manera que se describird mds adelante, para hacer que la
cafetera automdtica sea conectada por la maflana a un tiempo
preseleccionado y permanezca conectada durante otro tiempo
seleccionado previamente.

Por ejemplo, con los termostatos para horno 53 y 61
girados & sus posiciones desconectadas, el ama de case ajus-~
ta el botén de control 23 para el tiempo seleccionado en que
la cafetera ha de ponerse en marcha por la mafiana, tal como
a la hora 6 del reloj, con lo que las cuchillag de resorte
62 y 63 son movidas fuera de la posicidn ilustrada en la Fi-
gura 6 para conectar la lémpara indicadora 38 de la manera

previamente descrita. Seguidemente, el ama de casa ajusta
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el botén de control 24 para la extensién de tiempo deseada
en que la cafetera debe estar conectada tras el tiempo_de
inicio por la mafiana, digamos una hora, con lo que lés~ﬁup
chillas de resorte 66 y 67 son movidas hacia afuera a la
posicién ilustrada en la Figura 7. Asi, cuando se ilega a
la hora 6 de le maflana, las cuchillas de resorte 62 y A3 ge
mueven hacia dentro a la posicién ilustrada en la Flgura 8,
de la manere previamente descrita, con lo que la luz indica-
dora 38 se desconecta y el contacto 64 se situa en conbacto
eléctrico con el contacto 68, de modo gque la corriente bro—
cedente de la fuente de potencia L1 fluya shora al extremo
42 del enchufe 43, a través de la cafebers automdtica hacia
atrds del otro extremo 45 de la toma de enchufe 43 y, asi,

a masa a través del conductor 46, por lo gue la cafetera es
accionada tanto tiempo como el contacto 68 estd en contacto
con el contacto 54. Sin embargo, cuando el botén de control
24 se mueve sobre la posicibn "retenida" tras el tiempo de
puesta en marcha, lag cuchillas de resorte 66 y 67 se mueven
a la posicién ilustrada en la Figura 9 para terminar la ope-
racién de la cafetera mediante movimiento del contacto 68 le-
jos del contacto 64.

Agi, puede verse que la conveniente toma de corrien=-
te 33 del sistema 25 puede ser utilizada substancialmente en
la misma menere que en los médios de horno 26 previamente des-
critos, siendo accionada inmediatamente la toma de corriente
43 cuando el botén 24 es movido & su posicibn "menual", como

ge ilustra en la Figura 13, y desconectédndose cuendo el botén
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de control 24 es movido a su posicién de "retenida.

Aunque el sistema 25 previamente descrito ha sido
ilustrado como teniendo dog interruptores accionados ter-
mogtdticamente 48 y 56, respectivamente para las tempsra-

5. turag de coccidén y temperaturas de no coccidbn, es de com-
prender que preverse solamente un interruptor termostdti-
co, 81 ge desea.

Por ejemplo, se hace ahora referencia a la Figura
i4, en la que otro sistema de esta invencidén se indlea en

iO. general con la referencia numérice 25A y sus partes simi-
lares a las del sistema 25 previeamente descrito estén in-
dicadas por idénticas referencia numéricas seguidas por la
letra de referencia "AY,

Como se ilustra en la Figura 14, estin provistos

{5. unos medios simples termostdticos 48A y tienen una gema de
temperatura seleccionable manualmente mediante un botén de
control 53 A, por 1lo que el ama de casa ajusta el bolén de
control 53A a la temperatura de coccibén deseada y los me-
diog termostédticos 43A mantienen el horno 26A a la tempera-

20. tura de coccién deseada cuando los contactos 654 y 694 se
hallan en contacto entre gf, de la manera que se ha descri-
‘to antes con respecto al sistema 25 de la Figura 6.

Sin embargo, cuando el ciclo de coccién ha sido com-
pletado y el contacto 69A es movido contra el contacto TOA

25, en la manera prevista en la Pigura 9, puede versge gue la co-
rriente que se dirige al conductor 57A pasa a través de un

motor calefactor 200 y del motor calefactor a masa a través
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de un conductor 201. Cuando el motor calefactor 200 es ex-
citado en la manera antes indicada, el motor calefactor 200,
a través de medios mecdnicos apropiados 202, gira ellbé%én
de control 53A hacia su ajuste de temperatura de conserve-
ci6n de calor moderado y no coccién, por lo que los medios
termostdticos 484 son ahora suminisirados de corriente des-
de el conductor L1 nediante un conductor derivado 203;ipter-
conectado al conductor 57A para controlar la operacién de
los medios calefactores 27A en la maners que se ha descrito
previamente.

Por consiguiente, puede verse que esta invencién pro-
porcione no solamente un sistema de control para realizar
nuevos y mejorados procesos de coccidn asi como también para
los procesos de coccidn previemente conocidos, sind que tam-
bidn esta invencién proporciona unos medios de control tempo-

rizador mejorados para tal sistema o similar.
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Descrito el objeto del presente invento, se deplaran
nuevas y de prople invencibén las sigulentes reivindicaciones
con prioridad.de la solicitud de patente estadounidense nime.
535.853 del 21 de marzo de 1966,

f.- Sistema para controlar los medios calefactores,
caracterizado por comprender en combinacién, medios calefac=
tores pare cocer alimentos o similares, medios accionados ter-
nogtéticamente que tienen une primera condicién para accionar
los citados medios calefactores para un primer efecto de tem-
peratura de los mismos y que tienen una segunda condicién pa-
ra acclonar los citados medios calefactores para un segundo
efecto de temperatura de los mismos medios temporizadores,
unos primeros medios selectores interconectados operativemen-
te a los citados medios accionados termostéticamente y los ci-
tados medios temporizadores para accionar los mencionados me-
dios accionados termostdticamente en su citada primera condi-
cién despuds de un primer periodo de tiempo seleccionado por
los mencionados primeros medios selectores, y unos segundos
medios selectores interconectados operativamente a los cita-
dos medios accionados termostédticamente y mencionados medios
temporizadores para accionar los aludldos medios accionados
tormostdticamente en la citada segunda condicibén despuds de
un segundo perfodo de tiempo seleccionado por los mencionados
segundos medios selectores.

2.~ Sigtema seglin se define en la reivindicacién 1,
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en el que los citados segundos medios selectores accionardn
los citados medios accionados termostéticamente en su mencio-
nada segunda condicidn despuds del citado segundo peribds de
tiempo que sigue al aludido citado primer periodo de 'biempo;'
5e 3e- Sistema segln se define en la reivindicacién ;,
en el que los segundos citados medios selectores tiene una
posicién que terminaréd la actumcién de los mencionados medios
accionados termostdticamente en su aludida segunda condicién.
4o~ Sistema segin se define en la reivindicacién 3,
10, en el que los citados segundos medios selectores se desconec-
tan de los mencionados medios temporizadores en la citada po-
glcidn de los aludidos segundos medios selectores, ‘
5.~ Sigtoma seglin se define en la reivindicacién 4,
en el que los citados primeros medios selectores interconectan
;5. los mencionadog medios temporizadores & los dichos segundos
medlos selectores despuds del perfodo del citado primer periodo
de tiempo seleccionado por los aludidos primeros medios selec-
tores para ocasionar que los citadoa segundos medios selectores
mantengen los dichos medios accionados termostéticamente en su
20. citade primera condicién accionade durante el segundo perifodo
total de tiempo seleccionado por los dichos segundos medios
selectores.
6.~ Sistema segln se define en la reivindicacidn ;,
en el que los citados segundos medios selectores tienen una
25. posicién "menuel" en la que los dichos primeros medlos selec-
' tores; en una poéicién de los mismos, ocasionan la actuacién

de los citados medios accionados termostéticamente en la alu-
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dida primera condicibn de los mismos hasta que los dichos me-

dios accionados termogtéticamente se cilerran manuelmente.

7.~ Sistema segln se define en la reivindicacién 6,
en el que los citados primeros medios selectores pueden ajus-
tarse para el mencionado perfodo de tlempo de los mismos, con
lo’que los aludidos medios temporizadores situsrén los citados
primeros medios selectores en la dicha primera posicién de los
mismos despuds del periodo del citado primer perfiodo de ¥iempo.

8.~ Sistema seglin se define en la reivindicacién 7, en
el que los citados primeros medios selectores permanecerén en
la mencionada primera posicidén de los mismos hasta que se ajus-
te manualmente en otra de sus posiclones.

9.~ Sisteme segin se define en la reivindicacién 1, en
el que estén previgtos primeros medios para interconectar los
dichos medios temporizadores a los mencionados primeros medios
selectores después del periodo del citado primer periodo de
tiempo seleccionado por los citados primeros medios selectores,
y en la que estin previstos segundos medios para interconectar
los dichos segundos medios selectores a los aludidos primeros
medios cuando los citados segundos medios selectores han sido
ajugtados para seleccionar un segundo perfiodo de tiempo, con
lo que log mencionados medios temporizadores actuan los aludi=-
dos segundos medios selectores después que el periodo del cita-
do primer perfodo de tiempo se ajusta por los dichos primeros
medios selectores.

10+~ Sigsteme segln se define en la reivindicacién 9,

en el que los citados medios desconectan los mencionados segun-
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dos medios selectores de los dichos primeros medios cuando
el vitado segundo perfodo de tiempo seleccionado por los
mencionados segundos medios selectores se ha extinguiéb;jcon
lo que log citados medios accionados termostéticemente perma-
necen en su citada segunda condicibén hasta que los dichos
medios accionados termostédticamente se giran manualmente a
su posicibn cerrada.

11+~ Sistema segin se define en la reivindicacidn ;,
en el que los citados medios temporizadores incluyen ur pri-
mer miembro giratorio que tiene primeros medios de embrague,
ineluyendo los mencionzdos primeros medios selectores un se-
gundo miembro giratorio que tiene unos segundos medios de em-
brague pare empeifiar los mencionados primeros medios de embra-
gue & fin de embragar los dichos primero y segundo miembros
conjuntamente, teniendo los citados primeros medios selectores
medios de §rbol para mover axialmente el aludido segundo miem~
bro lejos de los mencionados primercs medios de embragne y gi-
ratoriamente fuera de registro con los dichos primeros medlos
de embrague, con lo que el citado segundo miembro no serd im-
pulsado por el mencionado primero miembro hasta que los aludi-
dos primeros medios de embrague se registren de nuevo con los
dlchos segundos medios de embrague después del perfodo del ci-
tado primer perfodo de tiempo seleccionado por los citados pri-
meros medlos selectores, incluyendo los aludidos segundos me-
dlos selectores un terver miembro giratorio apto para ser im=~
pulsado por el citedo segundo miembro cuando el aludido segun-—

do miembro es impulsado por el dicho primer miembro, tenlendo
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el citado tercer miembro medios de &rbol que tienen medios

que desconectan el mencilonado tercer miembro de relacién im-
pulsada con el cltado segundo miembro despuds del perfodo
del dicho segundo perfodo de tiempo seleccionado por los ci-
tados segundos medios melectores. o

12,~ Sisteme segin se define en la reivindicacién 1,
en el que estéd previsto un primer contacto eldctrico mévil,
teniendo log citados primeros medios selectores medios para
mover el mencionado primer conitacto a una posicién cuando el
aludido segundo miembro es embragado con el citado primer
miembro y para mover el dicho primer contacto a otra posicibn
cuando el citado segundo miembro es desembragedo del menciona-
do primer miembro, adapténdose el citado primer contacto para
controlar la actuacidén de los mencionados medios accionadés
termostdticemente en su primera condicién citada, siendo apto
un segundo contacto eléctrico para controlar la actuacidn de
los aludidos medios acclonados termostdticamente en su segun-
da condicién citada, y un tercer contacto eléctrico mévil in-
terconectado a una fuente de potencia, teniendo el mencionado
tercer contacto una posicién que empefia el citado primer con-
tacto solamente cuando el aludido primer contacto estd en su
primers posicidén, teniendo el mencionado tercer contacto otra
poasicién que empefia al aludido segundeo contacto, teniendo los
cltados segundos medlos selectores medlos para mentener el men-
clonado tercer contacto en la dichae primera posicidén del mismo
cuando los citedos segundos medios selectores estén seleccio-

nando un segundo perfodo de tiempo y para mentener el citado
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tYercer contacto de la dicha otra posicién del mismo después

de un perfodo del citado segundo perfodo de tiempo.

13.- Siatema segfin se define en le reivindicaciéﬁ ;2,
en el que los cltados segundos medios selectores tienen una
posicién "manual" que posicions el mencionado tercer miembro
en su relacibén desconectada con el aludido segundo mienmbro
v mantiene el citado tercer contacto en su primera mencionada
posicién.

14 .- Sistema segin se define en la reivindicacién 12,
en el que estd previsto un cuarto contacto eldctrico mévil y
estd interconectado a la citada fuente de potencia, moviendo
los dichos medios méviles de los citados primeros medios selec-
tores el mencionado cuarto contacto a una pogicibn del mismo
cuando el citado segundo miembro es embragado con el aludido
primer miembro y moviendo el citado cuarto contacto a otra
posicidén del mismo cuando el mencionado segundo miembro es
desembragado del citado primer miembro.

i5.- Sistema segin se define en la reivindicacién ;4,
en el que estd previsto un quinto contacto eldetrico y estéd
conectado eléctricemente a unos medios de indicacién, empefian-
el dicho cuarto contacto el citado quinto contacto cuando el
mencionado cuarto contacto estd en la sludidae otra posicidén
del mismo. '

56.- Sistema segln se define en la reivindicacién ;4,
en el que estéd previsto un sexto contacto eléctrico mévil y
estéd interconectado eléctricaments & una salida de toma de

corriente eléctrice, teniendo los citados segundos medios se-
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lectores los mencionadoas medios de movimiento de los mismoa
que mueven el aludido sexto contacto a una posicién del mis-
mo cuendo los citados segundos medios selectores se ajusian
a une posicién del mismo gue selecciona el aludido segundo
perfodo de tiempo para ser empefiados por el mencionado cuar-
to contacto cuando este cuarto contacto estd sélamente en la
citada primera posicién del mismo y para mover el dicho sex-
to contacto a otra posicién del mismo lejos del citado cuarto
contacto despuds del pefiodo del citado segundo perfodo de
tiempo.

17+~ Sistema, segin las reivindicaciones precedentes,
con unos medlos temporizadores para controlar los medios ca-
lefactores para un aparato de coccibén o similar, caracteriza-
do por tener los citados medios temporizadores una primeros
medios selectores para ser interconectados operativamente a
unos medios acclonados termostdticemente de los citados medios
calefactores, tenlendo los mencionados medios temporlizadores
un temporizador, siendo los aludidos primeros medios selecto-
res Interconectados operativamente al citado bemporizador pa-
re actuar los mencionados medios acclonados termostidticemente
en una primera condicién de los mismos para producir un primer
efecto de temperatura de los citados medios calefactores des-
puds de un primer perfodo de tiempo seleccionado por los pri-
meros medios selectores, y unos segundos medios selectores in-
terconectados operativamente a los mencionados medlos tempori-
zadores y que son aptos pare ser interconsctados operativamen-

te a los citados medilos accionados termostéticemente paras ac-
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ra actuar log mencionados medios accionados termostéticamen-
te en una segunda condicién de los mismos para producir un
segundo efecto de temperatura de los aludidos medios éaiéfac—
tores despuds de un segundo perfodo de tlempo seleccionado
por los cltados segundos medios selectores.

18.- Sisteme seglin se define en la reivindicacién 17,
en el que los citados segundos medios selectores son aptos
para actuar los mencionados medios accionados termostétiica-
mente en la aludida segunda condicién de los mismos despuds
del citado segundo perfodo de tiempo que sigue al mencionado
primer perfodo de tiempo. '

i9.- Sistema segln se define en la reivindicacién 17,
en el que los citados segundos medios selectores tienen una
posicidn que es apta para terminar la actuacién de los mencio-
nados medios accionados termostéticamente en la dicha segunda
condioidén de los mismos.

20.- Sistema segin se define en la reivindicacién 49;
en el que los citados segundos medios selectores se desconec-
tan del mencionado temporizador en la aludida primers posicién
de los dichos segundos medios selectorese.

21.- Sistema segin se define en la reivindicacién 20,
en ol que los citados primeros medios selectores interconectan
el mencionado temporizador a los citados segundos medios selec~
tores despuds del perfodo del aludido primer perfodo de tiempo
seleccionado por los citados primeros medios selectores pars
ocagionar que log dichos segundos medios selectores mantengan

medios accionados termostéticemente en la citada primera condi-
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ciédn accionada de los mismos durante el segundo periodo total
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del tiempo seleccionado por loa dichos segundos medios selec-

tores. )
22,~ Sistema segln se define en la reivindicacidén 17,

De en el que los citados segundos medlos selectores tienen una
posicién "manual" en la que los mencionados primeros medlos
selectores, cuando se hellen en la primera posicidén de los
mismos, son apitos paras ocesionar la actuacién de los mencio-
nados medios accionados termostdticemente en la sludide pri-

;0. mers condicién de los mismos haste que los citados medios ao-
cionados termostéticamente se cierren manuelmente.
23+~ Sistems seglin se define en la reivindicacién 22,
en el que los citados primeros medios selectores pueden ajus-
tarse al mencionado perfodo de tiempo de los mismos, por lo
{5. que el aludido temporizador situard los citados primeros me-
dios selectores en la mencionada primera posicién de los mis-
mos después del perfodo del dicho primer perfodo de tiempo.
24.~ Sistems segin se define en la reivindicacidén 23,
en el que los citados primeros medios selectores permanecerén
20, en la mencionada primera posicién de los mismos hasta que se
ejusten menualmente en otra posicién de los mismos.
25.= Sistema segin se define en la reivindicscién ;f,
en el que estén previstos primeros medios para interconsctar
el citado temporizador a los mencionados primeros medlos selec~
25. tores despuds del periodo del primer aludido perfodo de tiempo
seleccionado por los citados primeros medios selectores, y en

los que estén previsios segundos medios para interconectar los
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mencionados segundos medios selectores a los dichos primeros
medios cuando los aludidos segundos medios selectores han si—
do sjustados para seleccionar un segundo periodo de tiémﬁo,
con lo que el citado temporizador antua los citados segundos
medios selectores después de un pefiodo del mencionado primer
periodo de tiempo ajustado por los mencionados primeros medios
selectores. . _
26.~ Sigtema segln se define en la reivindicaci6n 25,
en el que los citados segundos medios desconectan los menclo-
nados segundos medios selecltores de losg dichqs primeros medios
cuando el aludido segundo periodo de tlempo seleccionado por
los citados segundos medios gelectores se ha extinguldo, por
lo quelos dichos medios accionados termostéticamente permane-
rén en lg citada segunda condicién de los mismos hasta que los
mencionados medios accionados termostéiicamente se giren manual-
mente a su posicién cerrada. '
27+~ Sistema segin se define en la reivindicacién 1;,
en el que el oitado temporizador incluye un primer miembro gi-
ratorio que tiene unos primeros medios de embrague, incluyendo
los mencionados primeros selectores un segundo miembro girato-
rio que tiene segundos medios de embrague paré empefiar los alu~
didos primeros medios de embrague a fin de embragar los citados
primero y segundo miembros entre si, teniendo los dichos prime-
ros miembros selectores medios de 4rbol para mover axlalmente
el citado segundo miembro lejos de log mencionados primeros me-—
dios de embrague y giratoriamente fuera del registro con los

citados primeros medios de embrague, por lo que el aludido se~



5e

10.

15.

20,

25.

gundo miembro no seré impulsado por el aludido primer miembro
hasta que log citados primeros mediosg de embrague estén de nue-
vo en reglstro con los dichos segundos medios de embrégue des-
puds del perfodo del citado primer periodo seleccionado por los
mencionados primeros medios selectores, incluyendo los dichos
segundog medios selectores un tercer miembro giratorio epto pa-
ra ger Impulsado por el aludido segundo miembro cuande el dicho
segundo miembro es impulsado por el citado primer miembro, te-
niendo el aludido tercer miembro medios de 4rbol para ajustar
la posicién de giro del citado tercer miembro con respecto al
menclonado segundo miembro, teniendo el aludido tercer miembro
medios que desconectan el dicho tercer miembro de relacién im-
pulsada con el citado segundo miembro despuds del perfodo del
mencionado segundo perfodo de tiempo seleccionado por los ci-
tados segundos medios selectores. '

28.~ Sistema segin se define en la reivindicacién 27,
en el que estd previsto un primer contacto eléctrico mévil,
teniendo los citados primeros medios selectores medios para
mover el mencionado primer contacto a una posicién cuando el
cltado segundo miembro se embraga con el dicho primer miembro
¥ pars mover el aludido primer contacto a otra posicibén cuan-
do el ciltado segunfo contacto se desembraga del mencionado
primer miembro, siendo apto el aludido primer contacto para
controlar la actuacién de los dichos medios accionados fermos—
t4ticamente en la primera condicién citada de los mismos, sien-
do apto un megundo contacto eléctrico para controlar la actua-

cldén de los dichos medlos accionados termostédticamente en la
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citada segunda condicidén de los mismos, y un tercer contacto
eléctrico mévil interconectable a una fuente de potencia, te-
niendo el aludido tercer contacto una posicidn que empéﬁa el
mencionado primer contacto gdolamente cuando el citado primer
contacto estd en su primera posicidén, teniendo el aludido ter-
cer contacto otra posicibn que empefia el dicho segundo contac-
to, teniendo los citados segundos medios selectores medios pe-
ra mantener el mencionado tereer contacto en la dicha -primera
posicidn del mismo cuando los citados segundos medios seleé%o-
ros estdn seleccionando un segundo periodo de tiempo y para
mantener el mencionado tercer contacto en la citada optra po-
gicién del mismo después del periodo del mencionado segundo
periodo de tiempo. '

29+~ Sistems segin se define en la reivindicacién 28,
en el que los cltados segundos medios selectores tlenen una po-
sicién "manuel' que presiona el mencionado tercer miembro en
su relaéién deéconectada con el aludido segundo miembro y man-
tiene el citado tercer conitacto en su primera posicibén mencio-
nada.

30.~ Sistema segin se define en la reivindicacién 28,
en el que estd previsto un cuarto contacto eléetrico mévil y
es apto para ser interconectado a la citada fuente de potencia,
moviendo los mencionados medios méviles de los aludidos prime-
ros medios selectores el citado cuarto contacto a una posicién
del mismo cuando el aludido segundo miembro se embrage con el
dicho primer miembro y para mover el cltado cuarto contacto &

otre posicién del mismo cuendo el mencionado segundo miembro
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. 8¢ desembrage del dicho primer miembro.

31.~ Sisteme seglin se define en la reivindicacién 30,
en ol que estd previsto un quinto contacto eldctrico y es ap-
to pars ser conectado eldciricamente a unos medios indicadores,
empefiando el mencionado cuarto contacto al aludido quirte con-
tacto cuando el dicho cuarto contacto se halla en la citada
otra posicién del mismo.

32.,~ Sisteme segln se define en la reivindicacién 30,
en el que estd previsto un sexto contacto eléctrico mévil y
es apto para ser interconectado eléctricamente a una salida
de enchufe eléctrico, teniendo los citados segundos medibs
selectores los mencionados medios méviles del mismo que mue-
ven el aludido sexto contacto a una posicién del mismo cuan-
do los citados segundos medios selectores se ajustan & una
pogicién de los mismos gue selecciona el aludido segundo pe-
riodo de tlempo pare mer empefiado por el aludido cuarto con-
tacto cuando el mencionado cuarto contacto estd solamente en
la citade primera posicién del mismo y para mover el dicho sex-
to contacto en otra posicibén del mismo lejos del mencionado
cuarto contecto despuds del perfodo del mludido segundo perio-
do de tiempo.

33.- Siatems para controlar los medios calefactores.

Segdn se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva que consta de 39 hojas, foliadas y escritas a mé-
quina por una sole de sus caras, acompafiadas de los dibujos re-

glamentariog.
Madrid, a, 20 de marzo de 1,967

Firmpda, Josg RODRIGUEZ
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