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D, Juan Ruaix Faixé; D, Carlos Domingo Pagés y D. Ricardo
Al enmsny Oapafona; todos ellos de nacionalidad espafiola, domici-
liados en Barcelona; calle Balmes n2 399; solicitan registrar
una Patente de Introduoci6n; por 10 aﬁos; pare Espalia y sus Pro-
vincias de Ultramar; que se refiere a: "SISTEMA DE ACCIONAMIENTO
POR PALANCA; CON ENCLAVAMIENTO AUTOMATICO DE LA MISMA",

El objeto de la presente so}icitud de Patente de Introduc—
cién es dar a conocer, en Eapafia, un sistema'de acclonamiento
mediente palanca, para aplicaciones diversas, con dispositivo de
enclavamiento autométioo'de le misma, en cualesquiera de las po=-
gleciones de su rechrido, a lo largo de wn cuadrante circular,

Dicho sistema, explotado con éxito en Estados Unidoe desde
hace algunos aﬁos; no ha sido conocido ni'divulgado en nuestro
pals y para beneficiar la economia patria, se solicita la presen-
te Patente de Introduccidn,

El sistemn de accionamiento que se patenta; 80 compone;
esencialmente; de clnco elementos principales; a saber:

Un mango o palanca impulsora; una palanca de acclonamiento
gobre el mecanismo que se preve regular; un cuadrante fijo; que
sirve de gufa al recorrido de las anteriores; y dos piezas o za-
patas de enclavamiento automdtico.

Las dos palancas, la impulsora y la de acclonemiento del me-

canismo, se acoplan entre s{ por medio de dos ejes comunes, uno

de los cuales sirve de eje de glro del conjunto sobre el cuadran-
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te fijo; mientras el segundo eje sirve; asimismo; de punto de
acoplamiento de los elementos de enclavamiento, constituidos,
cada uno de ellos, por una pileze plana dotada de dos salientea,
obtenidos por dobladurg de los bordes laterales opuestos, los
cuales quedan situados, respectivamenﬁe; a wmo y otro lado del
cuadrante fijo. Un muelle helicoidal colocado entre ambas pie-
zas; tiende a mantenerlas separadas; actuando los indicados sa-
lientes, al apoyarse sobre el cuadrante; de elementos o soportes
de enclavamiento,. |

En los dibujos que acompafian a la presente memoria descrip-
tive y que constituyen parte integrante de la misma, se ha re-
presentado, a t{tulo de ejempio ilustrativo, pero no 1imitativo,
une, aplicacién préctice del sistema de accionamiento por palan-
oa; con enclavamiento automdtico de la misma, que es objeto de
la Patente que se solicita, |

Dichos dibujos muestran:

Fig. 14= Vista frontal esqueméticé del sistema de acciona=
miento; con su dispositivo de enclavamiento.

Fige 24= Despieoé de los elementos que componen el sistema
y su ordenacién de montaje. '

Refiriéndonos concretamente a los citados dibujos, pasamos
a describir con mayor detalle; las particularidades constructi-
vas y de funcionamiento del indicado sistema de acoionamiento y
su dispositivo de enclavamiento.

Segin se aprecia grédficamente por la vista frontal de Fig.1
y desplece de Fig. 2; el conjunto del sistema estd compuesto por
una palanca o mango de accionamiento ~l1-, que se acopla; por me-
dio de los ejes =2y -3-; & une segunda palanca =4-, que actia
directamente sobre el meoan;smo a regular, El conjgnto de ambas
palancas -1- y =4- se acopla al cuadrente fijo =5-, a través del
eje comin =3=-. El segundo eje -2-_sirve tambidn de eje a las dos

piezas de enclavamiento -6- y =7=, que estdn dotadas, en sus bor-
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des opuestos, de unos salientes =8- =8'= y =9= =9’=, que encajan
sobre los cantos externo e interno del cuadrante =5-~. Un muelle
helicoidal -10- aplicado entre las dos piezas a modo de zapata
whe I -7-; tiende a mantenerlas separades por sus exbtremos li-
bres; provocando que los salientes =8« ~8’= y =0~ -9'- ge apoyen
sobre los cantos del cuadrante -5-; provocando el enclavamiento
de Z!.as palancas =l= y «4«, Todo eafuerzo apl:l.cadc_: a la palanca -
~4-, tiende a provocar su giro y queda bloqueado, por la accidn
de 108 salientes =8= =8'= y =9= =9’=,

Sin embargo; un ligero esfuerzo aplicado a la palanca de
mando =1- libera dicho enclavamien’ao; debldo a que los taladros
practicados en la parte inferior de las piezas de enclavemiento .
~fe ¥ -7-; por los que pasa el eje de articulacién -2-; estdn 1li-
geramente sobredimensionados en sentido alargado; para permitir
un ligero desplazamiento de. dichas piezas; las cuales; impulsadas
por los salientes =11= y =12~ previstos en la palanca -1-; seglin
sea el sentido de giro impuesto & la misma pro‘lrocan; al vencer
la accidén del muelle -10-; el desenclavamlento, mientras se man-
tenga .la presién sobre dicha palanca -1-; enclavdndose automdti-
camente de nuevo; tan pronto deje de actuarse sobre la misma,

Las posiciones relativas de las palancas -1-'- y =4~ gson inde-
pendientes de su funoionamiento; pudiendo actuar, tal como ae’ha
dispuesto en las Figuras; o sea como prolongacién una de otra,

81 bien podrdn disponerse ambas en el mismo sentido.

Para dar cumplimiento a lo dispuesto en el Art:tcu:!.o 'iO del:
vigente Estatu‘!:o sobre la Propiedad Industrial se cita, como fuen-
te informativa, que el sistema de accionamiento por palancg., oon
enclavamiento automdtico de la misma; que c.le;]a.mos descrito, se
fabrica con éxito desde hace mds de un effo, por la casa ADAMS RITE
Manufacturing company;_. de Glendale, California, en- Estados Unidos
de Amérioca,

La Patente de In‘croduccién; pors "SISIEMA DE ACCIONAMIENIO
POR PALANGA; CON ENCLAVAMIENTO AUTOMATICO DE LA MISMA", cuyo pri=-
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vilegio ;13 e:_:plo‘!:gcién en Espafia y sug Provincias de Ultramar

se so],:’q.cita_z_p_or wn pexiodq_gg ‘io aﬂoa; debgré_reqa}evr‘sobre las

particularidades, que se concretan en las siguienteé,
REIVINDICACTION E 8

18 ,~ "SISTEMA DB ACCIONA.MIENTO POR PALANGA, CON ENCLAVAMIENTO
AUTOMATICO DE DA MISMA", caracterizado por el hecho de que se
compone de dosg 13;).1'&:‘10-9.@;t una de mendo ¥y otra de accionamiento
sobre el mecanismo que se desee oon’crolar; acoplados entre si
por dos e;jea; uno de los owa_.leg_sizjve agimismo de acoplamiento

a un cua@ran‘be .f.i;lo; nmientras que ex; el segundo eje estdn monta-
das dos plezas de enclavamiento & modo de zapataa; do’cadas; ‘cada
una, de dos salientes dispuestos en sus bordes laterales opues-
’Gos; que encejan respectivamente sobre los cantos superior e in-
ferior del ocuadrante fi;jo; antes citado. , '
26,~ "SISTEMA DE ACCIONAMTENTO POR PALANCA, CON ENCLAVAMIENTO -
AUTOMATICO" DE LA MISMA", gsegin la 18 reivindicacién; | caracteri-
zado por el hecho de q;té.e mediante la _di79posioi<5n de un muelle
helicoi’ﬁaﬂ:';; aplioadq entre los gxtﬁmos libres=de las dos piezas
que actian de .zapa.'bas; se provoca su sepa::'acidn; dando lugar al
enclavaniento de 1os salientes que las mismas presentan, contra
el cuadrante fijo, e inmovilizando el oon;]unto del diapos:!.'bivo.
38,~ "SISTEMA DE ACCIONAMIENTO POR PALANCA, CON ENCLAVAMIENTO
AUTOMATICO DE LA MISMA"; segin las anteriores reivindicaciones,
caracterizado por el hecho de que se ha previsto un sobredimen=
aionado de los taladros de articulacién de las piezas de encla-
v'a.m:l.en'bo, a través de los cuales pasa el eje de giro, con objeto
de que éstas puedan sufrir un ligero desplazamiento; que facili-
ta el desenclavamiento; cuando se acciona sobre la palenca de
mando.

48~ WSISTEMA DE ACCIONAMIENTO PCR PALANCA, CON ENCLAVAMIENTO
AUTOMATICO DE TA MISMA", segin 1as relvindicaciones preoedentes,
caracterizado por el hecho de que, mediapte cuatro sal:f,entes la~-

terales que presenta la pelance de mando, se logra que, cuando
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presionen sobre las piezas que actian de zapatas, venclendo el
esfuerzo del muelle helicoidal y provocando un ligero giro de
les mismas; que d4 como resultado el desenclavamiento de la pa~
1anca; mientras se mentiene la actuacidn sobre ella; enclavin-
dose automdticamente de nuevo; tan pronto deje de accionarse so-
bre la misma.
58,= "SISTEMA DE ACCIONAMIENTO POR,PALANCA; CON ENCLAVAMIENTO
AUTOMATICO DE LA MISMA“,- Tal como se ha descrito y demostrado
en los dibujos adjuntos.

Consta de cinco hojas foliadas y mecanografiadas por una

g0la cara.

Barcelona a3 de Marzo de 1967
P.A. de D, Juan. Ruaix Faix§,
D, Carlos Dcmingo Pagés y
— s D, Ricardo Alsmany Capafons
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