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MEMORIA DESCRIPTIVA

- Ia presente invencién se refiere a una balanza
de conmutacidn de masas del tipo de la descrita por el
mismo solicitante en su solicitud de Tatente de Introduc-
cién que lleva por titulo "Perfeccionamientos en las ba-

lanzas de conmutacién de masas", de esta misme fecha. - =

En este tipo de balanzas, las masas estdn cons—
tituidas por boles que pueden hacerse gravitar a volunted

sobre el brazo o levantarse de €8t6e = = ~ = = = = = = = =

Segin una forma de realizacién de este tipo de
balanza, las bolas son levantadas por véstagos verticales
provistos, en su exiremo superior, de una copela, aiendo
solidario cada uno de estos vdstagos, por su exiremo in-

ferior, del nidcleo mévil de un electroimén, = « = = = = =

En la balanza segin la presente invencidn, la a
limentacidn de los electroimdnes correspondlentes a una
década estd mandada a distancia, a partir de un punto de
mando gue presenta un drbol en el cual haycaladas levas
por encima de cada una de las cuales hay dispuesto un cone
tactor conectado & uno de los electroiménes citados, pus
dlendo realizarse el moviniento de este 4rbol sea manual-

mente por medio de una palanca, sea automdticamente por
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medio de un grupo motorreducior que Puede ponerse en marcha

g voluntad en un sentide o en el otro, o tambidn automdtica~
mente por el sometimiento de la alimentacidn eldetrica de eg

te grupo motorreductor al desequilibrio del brezoe « = = = =

La balanza presente evidentemente tantos 4rboles

portalevas como décadas, es decir, generalmente cuatro. - -

Para permitir la automatizacidn del Ffuncionamiento
de esta balanza, el extremo del brazo estf provisio de un
dispositivo detector de equilibrio, con transformador diferen
cial, con células fotoeldctricas o fotorresistentes o cual-

quier otro captador de desplazamiento conocidoe = = = = = =

Segin un modo preferido de realizacién de la inven
cibn, en el extremo del brazo, hay fijesdo un obturador que
presente una serie de estriaes horizonteles, mientras que una
ldmpara fija ilumina, a través de una lente y un obturador
fijo que forma reticula, dos célules fotorresistentes monta-
das en puente de Wheatstone en el cual hay intercalado un
galvanbmetro de cuadrante mévil, de tal modo que, cusndo el
brazo estd en equilibrio, es. decir cuando el obturador es-
triado coincide con el que forma retfcula, la aguja del gal-

vandmetro estd a cero, es decir en el centro, = ~ = ~ = ~ =

Una ventaja de esta balanza es que, gracias a la
supresién de las palancas transmisoras que unen log recepto-
res de carga a los cabezales de lectura, los puntos de recep
cién de carga y de mando y de registro, son independientes

UVNOS A OTY0Se ™ = @ o o o0 v = o0 = =0 50 o= "0 = a0 a0 o = oo = o o=
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Para hacer que el punto de marcacién o de lectu-

ra sea igualmente independiente, se fija un distribuidor
eldctrico en cada drbol portalevas y se conscta un conectg
dor calado sobre un drbol independiente movido en rotacién
por un motor eldetrico y sobre el cual hay tambidn calado

un disco que lleva las cifras de lecturao = = = = = = =« = =

El tarado se resliza con la ayuda de masas idéne
ticas a las wtilizedas para las pesades, pero cuyo momento
determina reacciones iguales a log mimeros de una progresidén

goomdtrice G YBZON 2, = = = = = m " m m - ——- .-

Con una balenza de este tipo es posible seleccio-
nar y pilotar dos o varios brazos. Es suficiente para ello
gituar un inversor o un cormutedor que permitan aislar un

brazo de su punto de mando y conmuter los circulios de mane-

do sobre uno de 108 Otro9 HraZofe = = = = = = = = w = = - o

En cualquier caso,'la invencidn se comprenderd
prerfectamente con la ayuda de la descripcidn sliguiente, ¥y
con referencia a los planos esquemdticos anexos que repre-

sentan, a titulo de ejemplos no limitativos, algunas for-

mas de realizacidn de esta balanz: = « = = = =« = = « = « =

la figura 1 muesira la disposicién del brazo de

1a DRlIANZA; = = = = = = - - - - — - = -

lag figuras 2 y 3 muestran una disposicidén del

punto respectivamente de mando y de marcacidn o de lecturz; -

la figura 4 muestra otra disposicidén posible del
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punto de mando; « w = = = = = = - -

la figura 5 muestra la instalacidén de un punto de
mando ¥nico que puede unirse & varios puntos de recepcién

de CArgR: = = = = = = = = = = = - e — e .- --—.---

En la figura 1, 1 designa la wvarilla de potencia
que recibe las reacciones de la infraestructura de pesado y
las transmite a la cuchilla 2 del brazo 3, por medio de un
juego de palancag reductores 4 y 5 y Ge bridas de unidén 6 y

7.n-u-—-.—-—-c———----—m-—u———-——--.——m

Ll brazo 3 oscila sobre el soporte 8 gracims a un
eje 9. En uno de sus extremos, el brazo 3 lleva una masa de

El brazo 3 que es un brazo multirrama, presenta
para cada rama una serie de alojamientos que reciben cada u-
no une masa de equilibrado 11, correspondiendo cada serie a
una década. Cada mass 11, de forma esférica, se dimensiona
de tal modo que su momento determina una reaccidén equivalen

te a un ndmero entero de escalones de graduacidne = = = = =

El extremo del brazo 3 opuesto a la masa de tara
10 estd provisto de un dispositivo detector de equilibrio.
In el ejemplo representado en la figura 1, este dispositivo
es un dispositivo de células fotorresistentes. En el extre-
mo del brazo 3 hay fijado un obturador 12 que presenta una
serle de estrlas horizontales. Una fuente de luz 13 ilumina
a través de una lente 14 y de un obturador 15 que forma re-

tfcula, dos células fotorresistentes 16. Las células foto-
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rresigtentes 16 estdn montadas en un puente Wheatstone 17
representado en la figura 2. En el puente 17 hay intercale-
do un galvandmetro de cuadrante mévil 18 cuya aguja estd

centrada cuando el brazo estd en equilibriocs, = = = = = = = -

Las masas 11 de equilibrado del brazo 3 pueden
ser levantedas de su alojamiento, es decir puede aligerarse
el brazo 3 de su peso por medio de véstagos o varillas verw
ticales 19 que presentan en cada exitremo superior copelas
21. Cada varilla 19 estd asociada al micleo 22 de un elec~
troimdn 23 de tal modo que la masa 11 correspondiente desw
canse en el fondo de su alojamiento o esté levantada del mig
mo segin que el electroimdn 23 esté excitado o no. Ia alimen
tacién de los electroimdnes se efectia por medio de una red

e conduchtores 24, = = = = = « w -~ T,

Ia figura 2 wmuestira una disposicidén del punto de
mande, correspondiente a una década, es decir a la maniobra
de las masas 11 de una de las ramas del brazo 3. Une maneci-
1la 25 calada sobre un A&rbol 26 se desplaza delante del sec-

"JOI‘gI‘&dquOfijOZ?.----—--—------ ——————

El 4rbol 26 lleva, enchavetadas, levas 28, un dis-
tribuidor rotativo 29 con diez circuitos y una moleta impre~

S0T8 3¢ = = = = = = = - - - e e e e e e am e

Encima de cada leva 28 hay montado un contactor
32 cuyos bornes estédn conectados a dos de los contactores

24 de la red de alimentacidn de los electroimdnes 23, Las
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levas 28 llevan resaltes 28a que permiten cerrar los con-
tactores 32 normalmente abiertos. La cifra del sector 27
delante de la cual se halla la manecilla 25 indica el va=
lor de pesada correspondiente a la década considerads, pues
e to que cada resalte 28a de las levas 28, estd situado para
obtener le poslcidn levantada o bajada de cada masa 11 de

esta ddcadle = = = = = = = = = - - - - =

El equipo de mando estd completado por un dispo-
gltivo de golpeteo que consta de un martillo 33 mandado
10, por un electroimén 34 para realizar la impresién del peso
sobre tiquets o albaranes. La maniobra del martille 33 es-
4 mandada por un botdn pulsador 35, que sblo es eficaz
cuando la aguja 18a del galvandmetro 18 se halla en una
zona muy préxima a la posicién de equilibrio. Para ello,
15 un reld 36 excitado por un amplificador 3% que amplifica
lag corrientes derivadas de lags cédlulas fotorresistentes 16
somete, por su contacto 36a, el clrcuito de mando de impre-

sibn al equilibrio del brazo 3¢ = = = = = . _————— -

La figura 3 muestra una disposicién del disposgi-
20, tivo de marcacién. La lectura del peso es dada con cifras
alineadas en una caja independiente. El distribuidor, 29
(fig. 2) estd conectado a un colector 38, Un motor eléctri
co 39 mueve un 4rbol 41 sobre el que hay calados, por una
perte, un disco 42 que lleva las cifras de lectura y, por
25, ctra parte, un dedo de contacto 43 que gira sobre el colec=

tor 380"'"'— ——————— — e e w mm m e m an e wm em = me = e
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El tarado se realiza con la ayuda de masas idénti-
cas a las utilizadas para las pesadas, yero cuyo momento de-
termina reacciones iguales al nimero de una progresidn geond

tricaderaZ6n2° ------ -G W . W WM Tm e S am R am ow Wm e e

Para ello, un conmubador rotativo, no represenfado
sobre el plano, acciona los electroimdnes de masas de tara,
en un orden tal que, para una rotacién de una divisidén de es-
te conmutador, la tara varfa en una unided. Este dispositivo
pormite realizar el equilibrado en vaclo, con la aproximécidn
de un escaldn de graduacidn, Para ajuster con precisidn, se u-
tiliza la regulacién del galvanémetro mismo actuando sobre el

tarado eléctrico de Bu 8EUJ8e = = = = =~ = = = = = = = - = =

Como se observa, tal dlsposicién hace indepsndien=
tes unos de otros los puntos de recepeidén de carga 0 de pesa—
da, de mando y de marcacién. Pueden situarse a cualquier dis-
tancia unos de otrosgs, 1o gque en muchos casos es particularmen

te interegantee = = = = = = = = - - - - .--————-—- - - -

La disposicidén del punto de mando representada en
la figura 2 es de mando manual. La figura 4 representa una
disposicibn que hace semiautomético el punto de mando. En es-
ta figura, 1los elementos idénticos a los de la figura 2 estén
indicados con las mismas cifras de referencia. Aqui la maneci-
lla 25 estd reemplazada por un grupo motorreductor 44 con dos
sentidos de rotacidén. Estd mandado por dos botones pulsadores
45 que clerran los circuitos de alimentacién de dos relés 46

cuya autoalimentacién estd determinada por un contactor 47
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pilotado por una leva 48 con diez resaltes 48a y calada
gobre el 4rbol 26. En el 4rbol 26 hay también calada una
leva 49 que cierra a cada vuelta del &rbol 26 un contac~
tor de transferencia 51. Egte contactor 51 sstd conecta-
do, en paralelo, con log botones pulsadores 45 y tiene
por objeto dar un impulso & la década de orden directa-
mente superilor, Este montaje permite maniobrar las déca-
dag independiénﬁemente una de la otra o, si se quiere, no
maniobrar mds que la década de las unidades, funcionando
entonces el conjunto de las otras ddcadas (generalmente
cuatro) por medio del contactor de transfers=ncia 51, como
un contactor electromecdnico reversible, es decir de cone

+$330-3c8coNtad0, = = = = = = = = . .- e . o o oo - -

Para automatizar completanente el funcionamiento
del punto de mando, es posible conectar a log bornes de
los botones pulsadores 45 de la primera década, es decir,
la de las unidades del orden inferior, log bornes de un
contactor cuyo cierre estd mandado por el reld 36 (fig.

2)y mmmmmm e mmm e mmm e m e

El conjunto funciona entonces de una manera en-
teramente automdtica, puesto que el mando de la primera
década y por consigulente del conjunto de las cuatro déca—

das estd sometido al desequilibrio del brazoe « = = « = =

Otra ventaja de esta instalacién es que es po-
sible conectar un so0lo punto de mando manual o automdtico

a dos brazos telemandados con la ayuda de dos interrupto-
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res que permitan aislar uwno de los dos brazos del punto

de mando, o con la ayuda de un inversor que permlta conmu=-
tar los clrcuitos de mando sobre uno o el otro de los dos

brazos y por lo tanto de dos receptores de carga distine

tos'on—b—--- ———————————— i

Reemplazando el inversor citado por un conmuta-
dor 52 de n posiciones, es posible que un punto de mando 53
Wnico seleccione y pilote uno cualquiera de los n brazos

Bly = m == - = i

Ia marcacién del peso puede igualmente estar con-
mutade sobre varios indicadores 55 diferentes de la misma
manera que para el mando de los brazes, es decir con la a-
yuda de un conmutador 56. Este montaje permite entre otras
disposicionss realizables, afectar un dispositivo de marca-

cidn 55 a cada brazo 54 0 receptor de cargf 57c = = - = = =

Como es evidente, la invencién no se limite a las
Unicas formas de realizacién de esta balanza que se han deg
crito anteriormente a tf{tulo de sjemplos no limitativos;

por el contrario, abarca todas las variantes de realizacién.-

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espafia,

sus territorios y plazas de soberania, las giguientes: - -

REIVINDICACIONES

le~ Perfeccionamientos en los dispositivos de pe
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gsar con conmutacidén de masas, del tipo de las balanzas que

presentan masas constitufdas por bolas, que pueden depogi-
tarse a voluntad en el fondo de su alojamiento o levantar-
ge de égte por medio de védstagos o de varillas verticales
provigtos en su exiremo superior de una copela y solida-
rios cada uno del ndcleo de un electroimdn, caracterizados
porque la alimentacidn de los electroimdnes correspondien-
tes a una década estd mandada & distancia a partir de un
punto de mando gue presenta un drbol en el cual hay cala-
das levas encima de cada una de las cuales hay dispuesto
un contactor conectado 8 uno de los electroiménes citados,
pudiendo realizarse el arrastre de este drbol manualmente
con la ayuda de una palanca, semieutomdticamente con ayuda
de un grupo motorreductor que puede ponerse en marcha, a
voluntad en un sentido o en el otro, o también automdtica-
mente, por el sometimiento de la alimentacidn eléctrica de

este grupo motorreductor al desequilibrio del brazoe = = =

2+~ Perfecclonamientos segin la reivindicacidn
1, caracterizados porgue el extremo del brazo estd provis-
to de un disposiltivo detector de equilibrio con transfor-
mador diferencial, con células fotoeléetricas o fotorresis~

tentes o cualguier otro captador de desplazamiento conoci-

dO.—a----- uuuuu - w aw e we e e e e - e = e e ws

3o~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las
relvindicacionses anteriores, caracterizados porque en el
extremo del brazo hay fijado un obturador que presenta una
gerie de estrias horizontales, mientrss que una lémpara fi-

ja ilumina, & través de una lente y de un obturador fijo
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que forma retfcula, dos células fotorresistentes montadas

en puente de Wheatstone en el cual hay intercalado un gal-
vanémetro de cuadrante mévil, de tal modo que, cuando el
brazo estd en equilibrio, es decir cuando el obturador es-
triado coincide con el que formae retfeula, la aguja del

galvanbmetro estd a cero, es decir en el centro, = = = - =

4 .- Perfecclonamientos segin cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque un dis-
tribuidor eléetrico estd fijado en cada drbol portalevas y
eatd conectado a un colector calado en un &rbol independien
te movido en rotacién por un motor elécirico y sobre el
cual hay también calado un disco gque lleva las cifras de

lecturae = = = = w = e e m " = - - —-———-- - - - -

54~ WPERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS DE FE
SAR CON CONMUTACION DE MASAS": = = = = = = o = = = = = = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de doce hojas foliadas y meca-
nografiadas por una sola de sus caras y de dos lémimas de
dibujos que la ilustran.,

BARCELONA, 98 FEB, 1967
P. A. M. CURELL SUROL

&/nt NN

Por Poder
ficmado: J. Carbonslt
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