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 PATENTE DE_TRVEHNCION
que por veinte aflos, pars Espaﬂa'y sus Posgesiones, ge solicita a
favor de la firma, MASCHINENFABRIK HABEGGER AG, entidad suiza —
residente en THUN (SUIZA), por: "SISTEMA DE DIRECCION PARA MAQUT-
NAS PERFORADORAS DE GATERIAS Y DE AVANCE AUTCHATICOY,-

-

Memoria deseriptiva

, Ia invencidn se refiere a un sistema de direccidn para
méquinas perforadoras de galerias o, respectivamente, tineles y
de avance automatico que se conducen detrds de los Utiles dispues
tos en la parte frontal a lo largo de la pared de la galeria. En
cada avance mecdnico por galerias 0, respectivamente, tineles, -
debe existir tanto la posibilidad de correccidn de una desviag—
cién involuntaris de la direccidén del tinel exigida, como la po~
gibllided de perforar un tinel o una galeria curvada. Estas con-
diciones exigen el desplazamiento del eje principal de la mAgui-
ne perforadora o, respectivamente de avance con respecto al eje
de la galeria o, respectivamente, del tinel, tanto en direccidn
horizontal hecla la izquierda y la derecha, como en direcclén per
pendicular hacia arriba y abajo.

‘Ba conocida upa mdquina con eje principal tubular cen~
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tral que lleva en dos planos transversales situados uno detras

de otro, cuatro cilindros hidraulicos, en e~ cada uno de ellos
y @ los cuales van fijados bastidores de desligamiento de tal -
manera, que uno de ellos se desplaza por el fondo y el otro por
el techo de la gelerfa y otros a lo largo de las doﬁharedes late
rales de la misma. Durante la manlobre de direccidn quedan los =
pistones de los cilindros traseros en su posicidn central y’los
bastidores de deslizamientos de estos cilindros forman en clerto
grgdo ﬁn punto fijo, mientras que los mecanismos de empuje por ém
bolo es cada vez uno extendido y el opuesto encogido, por lo que
el eje de la miquina se desplaza con respecto al eje del tinel,-
haciendo describir a la méquina upa curva. Este sistema de direc=
cidn exige, debido a la disposicidén de los cilindros,una construc
cibn particular de la miquina en su totalidad. Los cilindros de-
direccidn estdn dispuestos de un modo desfavorable relativamente
cerca de los utiles perforantes y cortantes, donde se originan -
los mayorses esfusrzos de corte. El ajuste de los mecanismos de -
empuje exige wn extenso y complicado mando hidraulico, siendo com
plejo y por lo tanto diffcil el servicio. |

Otra mdquina conocida posee inmediatamente detrds del
tambor que lleva los Utiles cortantes, un patin de gufa y en la
parte trasera de la mAquina un patin de apoyo,.Pera la direccidn,
es cambiada la posicidén del patin de gufa con ayuda de un mecenig
mo de émbolo hidrdulico, sirviendo el patin de apoyo de nuevo co=-
mo punto f£ijo. También aqui las condiciones de direccidn son com
plejas, encontrandose el sistema dé direccidn muy cerca de la zo-
na de corte, por lo que se gumentanles posibilidades de defectos -
en la correcciéﬁ. Lo mismo ocurre en una variante de realizacidn
en que se emplean en lugar del patin de gufa qus se desliza por
el suelo del tinel o, respectivamente, el techo de la galeria, -
chasis de rodaje ajustables con rodillos.

Finalmente es conocida, aplicsds a las llamadas maqui-
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nas de avance del disco, un 9istema de direccidn en qué 1@5 pren-
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sas de avance son aplicadas ademds para el cambio de direccidng-

mds, puesto que em las méquinas de avance, los cilindros de gvan-
ce eatdn dilspuestos en la mayoria de los casos laterslmente, pue-
de dirigirse s6lo en plano horizontal, mientras que las variacio-
nes de direccidn verticales son conseguldas otra vez sélo con ayu
da de 1los patines de gufa o chasis de rodaje ya descritos, mediay
se su desplazamiento verticale. Como en todos los sistemas de di~—

receibn con mecanismos de éubolos hidraulicos, es también aqui re

lativamente complicado y complejo la construccidn ¥y el servicio.

Ademés lo cilindros de avance entre el cuerpo de la wéquina y las

placas contrafuertes laterales, estén dispuestos en la mayorfa de
los casos inclinados, por lo que resultan en el avance por gale—-
rias o, respectivamente, tineles en curva diffciles relaciones —-
geométricas que hacen casi imposible un control de direccidn exag
t0. Entonces debén efectuarse dificultosas correcciones a mano, -
segin correspondientes calewlos y un mando automdtico sobre esta

base no es posible.

La invencidn tiene por objeto la eliminacidn de estos
defectos y la creacidn de un sistema de direccidn senmcillo y de
fécil atencién y ademds automdticamente controlable que se adap-~
ta a.las méquinas perforadoras de galerfas dotadas de avamce y de
yealizacidn cualguiera del cuerpoe soporte de la maquina, resultap
do una elevada exactitud. en la direccidn y que se adapta la méqqi
na a diferentes digmetros del taladro.

" La invencidn se caracteriza en esenclal por el hecho,-
de gue el sistema de direccidn estd formado como unidad construg
tiva independiente éboyada por s séla y dispuesta detrds de la
méquina de avance y unida con &sta desenganchable mediante barras
de arrastre o andlogo, teniendo la méquina de avance en su emtre
mo trasero, un muidn soporte, preferentemente ceptral, dirigido

hacia atrds, que es sostenido ajustable en el sistema de direc—-
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oidn en dos diferentes direcciones que. son normales al eje del -
mufidn, preferentemente en direccidn perpendicular y horizontal.
Buesto que el sistema de direccidn estd construfdo como unidad
constructiva independiente, el mismo no influye en la estructu
ra de la miquine de avance; mas puede tener la misma distintos
cu~crpos soportes, por ejemplo, pucle estar compuesta de tramos
tubulares o llevar forma de celosia o tener un eje principel cep
tral. La miquina de avance debe poseer 6lo el muildn soporte cen
tral situado en direccién hacia atrds. El sistema de direccidn -
puede ser desﬁontado de la maquina de avance dentro de la galeria
v representa ademds para el transporte una unidad independiente.
Es claro, que en caso de un desplasamiento del mufidn soporte en
una y/o0 otra direccidn, cambia la posicidn del sje de la miquina
con réspecto al eje de la galeria o, respectivamente, del tinel
v que as{ se hace posible la deseada posibilidad de direccidn tan
to hacia ambos lados como hacia arriba y abajo. Bn ello, el movi-

miento del mufidn soporte es dividido en dos componentes, de modo

- que pueden conseguirse todas las posibled .direcciones, mientras

que el control se limita al control de dos movimientos rectili-

_neos y puede ser construfdo con ello sencilla y fdcilmente. ...

El movimiento de la direccidn actﬁa en un punto Que tiene la ma
yor distancia posible de la zufa délantera de la miquina de avan-
ce. De este modo es awnentada le exactidud de la direccidn y me-
jorada la gufa rigida de la miquina de avance, necesaria para la
perforacidn en roca dura, en la galeria gracias a la gran longi-
tud de insercidn. En la proximidad de los ftiles la miquina de
avance puede ser guiada o, respectivamente, sostenida en esencial
por piezas de construccidn rigidas.

Para el desplazamiento del mufibln soporte estén previs-

tos dos husillos fileteados accionableé por separado. Estos husj

llos fileteados que son accionados, por ejemplo, mediante un mo-

tor eléctrico dotado de fremo de retencibn, o un motor hidrduli-
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co a través de una transmisidn por tornillo sin fin cada uno, pue
den ser wontrolados, contrarios a cilindros de direccién hidréu-
licos, de un modo sencillo, de modo que guedan esenclalmente re-
dipidas las posibilidades de incorreccidn en el servicio. En ca~
s0 de emplear un control por pulsador con produccién de contactos
continuos para las drdenes de desplazamlento, se necesitan 3610
dos pulsadores para uno y otfo movimiento, es decir, respectiva-
mente, para el movimiento horizontal y para el movimiento verti-
cale En ello, los pulsadores pueden astar montados sobre un cua-
dro de distribuéién separado de la maguine en au totalidad, por
ejemplo, en el lugar de control de'direccién pera el sje del i~
nel, por lo que la dirececitn puede ser controlaaa a distancia. -
Contrario a otros sistemas de direccidn es posible en la realiza
cién segln invencidn, ademds una automatizacidn de los movimien-
tos de desplazamiento del muwiidn soporte. Para dicho objeto puede
ser montado, por ejemplo, Sobre la miquina de avance una mijilagi
roscépica con registrador de rumbo, que ipdica la desviaeidn de
la direccifn del eje de la méquina de la direccién tedrica, trang
mitiéndola a un integrédor superficial. Integrador y contro)elec
tronico transformen entonces las desviaclones del rumbo en impul
sos de mando para los gotores de accionamiento de los husillos -
fileteados, dirigziéndo asi la méquine automdticamente. Cuando eg
t4 prevista una posibilidad de cambio de direccldn autouwdtico a
direccidn a mano, el conductor de la méquina puede mapdar tau-
bién por medio de contactos directos. Para la direccidn por un
arco o una curva predeterminada, pueden insertarse cada vez los
mandos de desplazamiento en direccidn automdtica en forma de un
programa en el aperato electrdnico de control.

Una construccidn correspendiente en particular al obje-
to del mecanismo de ajuste, resulia, cuando el husillo fileteado

s glratorio en una caja o anélogo, pero no desplazable axialmen—

te, encontrandoce sobre cada husillo una cruceta fija no girato~
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ria dotada de rosca interior sobre la- que actia una biela, sobre

cuyo otro exitremo estd dotade de un alojamiento para cojinete pa
ra el mufién soporte. EL mufidn soporte estd alojado entonces en -

las dos bielas que llevan cada una una criceta y pueden ser des—

-plazadas a volunitad mediante desplazamlientos de las crucetas con

ayuda de los husillos flleteados. Con el fin de tener todo el sig
tema libre de tolerancia, se encuentra sobre el mufién soporte , -
adends un espaciador o andlogo sobre el cual actfia un elemento -
de traccién que transcurre aproximadamente por el plano de sime=
tria angular prolongado de los dos husillos fileteados y condu~
ce @ un mecanismo de émbolos hidrdulicos accionado constanteman=
te por el elemento de presidn.

Otra posibilidad copstructiva consiste en que estd pre
&isto un carro desplazable mediante uno de los husillos filetea-
dos en um bastidor de gufa, en cuyo carro esta montado un cuerpo
soporte que aloja el mufidn soporie y que es desplazable con ayu-
da del otro husillo fileteado en sentido transversal con respeg
to a la direccidn de movimiento del carro.

Con el fin de obtener un seguro apoye del sistema de
direccién en la galer{a sin que resulte, debido al desplazemiep
to del uufidn soporte, un afiojamiento, la caja o andlogo que alg
ja el dispositlvo de ajuste para el mufién soporte estd montada
con dos rodillos de rodaje sobre los carri=les de un carro infe-
rior y apoyada a través de mecanlsmos de émbolos hidraulicos ag
cionados constantemente, contra un patin adosado al techo de la
galeria. Ia caja puede seguir a dicho movimiento gracias al mop
taje sobre los dos rodillos y con ocasibn del movimiento de ajug
te vertical del mufidn soporte y de la inclinacién del eje de la
maguina ¥y del mufidn soporte gue resulta de ello, ejerciendo los
rodillos sobre;. los carriles poco movimiento. Con el fin de ha~
cer posible ademés el.desplazamiento lateral del mufibn soporte
en cano de ajuste horizontal an Guo es girada alpgo inoluso la -

caja 0 apndlogo con respecto al carro, llevan los rodillos ejes
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inclinados entre of y poseen superficies de rodaje cénicas, asi
como pestafias cénicas, obtenléndose la trensmisiérfle fuerzas ep
tre la caja o andlogo y la mdquina de avance en direccidn del —
ejo del mufidn, de tal manera que se dispone, al menos, un resor
te de presidn que se apoya sobre el carro inferior y actia con-
tra la caja o andlogo, estando dispuestos en la parte frontal
trasera de la méquina de avance, asi como en la pared frontal
delantera de la caja, listones de presidn o, respectivamente,-
de deslizamiento que cooperan entre'si.

Los carriles del carro se apoyan o través de sovortes
perpendiculares y horizontales cada uno sobre dos patines unidos
entre s{ por tirantes inelinados, siendo cambiables los soportes
¥ tirantes inclinados por partes igualés mds cortas o mds largas.
De este modo es poéible emplear el mismo carro para galerias v}
analogo con diferente difmetro; sélo es necesario el gue los sp
portes y tirantes puedan ser cambiados con otros mas largos o -
més cortos. Con el fin de conseguir gne posibilidad de adapta—-
cibn en la zona del apoyo superior sin tener gue proveer los me
canismos de émbolos de una cerrera demasiado extensa, pueden in
tercalarse entre la caja o anilogo y los accionamientos por ém~
bolo que sirven para el apoyo superior o, reaspectivamente, entre
éstos y el patin, a voluntad, piezas suplementarias, estando —=-
constitufdo el sistema de patines convenientemente por dos pati
nes latersles, por nervios que unen éstos y por una chapa de re
cubrimiento.

Naturalmernte, es ademds posible, siendo por lo demds
igual la construccidn del sistema de direccién,.disponer en lu-
gar del carro o, respectivamente, los patines, rodillos o chasisg
de trensporte sobre carriles impulsados por cadena.

En el plano estd ilustrado el objeto de la invencién

en un ejemplo de realizacitn, mostrando:
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~fige 1. Una mdguina de avapce con sistema de direccidn,

en vista lateral;

~fige 2. Bl sistema direccidn, aumentado a escala, en
la misma ilustracidn;

-fig. 3. Una seccitn transversal correspondiente segin
la linea III = IIT de fige 23

—fig. 4+ Una seccidn transversal segﬁn la linea IV-IV
de fige 2, en una geleria de menor didmetro;

~fig. 5. Una seccidén longitudinal correspondiente gse-
gin la linea V - V de la fig. 43

~fig. 6o Una seccién transversal seglin la linea VI-VI
de fige. 2, reducida a escalaj;

~fige 7. Bl enganche de las barras de arrastre en el
carro inferior, en planta;

~fige 8« Un corte de los rodillos a la altura del can-
to superior del carro, y '

~fige 9« Otro dispositivo de ajuste del sistema de di~
receidn, en esquenas

Ia méquina de avance segin fige 1, consta de un cuer-
po 1 compuesto por wios tramos ftubulares y de un tambor 2 mon—
btado giratorio sobre su parte delantera y doctado del grupo de =~
Gitiles 3. Para el avance de la mdquina estd previsto wn grupo -
de avance 4 con mecanismos de acclonamiento por émbolos hiarég
licos. Ia méquina de avance se apoya con un patin 5 sobre el sue
lo de la galeria. Un patin superior 6 es presionado por mecanis
mos de émbolos hidraulicos 7 contra el techo de la galerfa y eg
t4 acoplado mediante barras des presidn 8 al cuerpo 1 de la mé——
quina. Para la evacuacidn de los escombros sirve una cinta trang
portadora G«

En el extremo trasero de la mAquina de avance 1 estd
dispuesto un mufidn soporte 10 central dirigido hacia atrds que

(4 .
esta sostenido en el sistema de direceidn ajustable en direccidn
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perpendicular y horizontel. El sistema de direccién lleva como
parte=soporte una caja 11 que consta de placas frontales y es-
cuadras distanciadoras que unen éstas. La caja 11 lleva abajo

dos rodillos 12 montados entre dos chapas soportes oblicuas, me
diante los cua}es descansa sobre carriles 13 de un carro inferior.
Los rodillos 12 poseen superficies de rodaje cénicas e igualmen-
te pestafias conicas, de modo que la caja puede girar, como demueg
tra fige 8, lateralmente, igual como es posible el que la caja=—
11 se incline, con poco movimiento de los rodillos 12 sobre los
carriles 13, hécia adelante y atrds. Ia caja 11 es presiopada =
por un resorte de presidn 14, que se apoya contra el patin y que
genera. la fuerza P, contra la pared frontal tresera de la md-
quina de avance 1, estando previstos en dicha pgred frontel, asi
como en la pared frontal delantera de la caja, listones de pre-
sibn 15 0, respectivamente listones de deslizamiento16 (fig. 6)
que se cruzan con ellos.

Los dos carriles 13 del carro se apoyan cada uno con
sus soportes 1; sobre dos patines 18 unidos entre s{ por tiran-
tes oblicuos 19. Entre los carrilew 13 y los patines inferiores
18 egtén previstas uniones transversales 20. ILos soportes 1% N'g
los tirentes oblicuos 19 pueden ser intercambiados con piezags -
anélogas mas cortas o mas largas, como se deduce de una compa-
racidn de fige 3 con fige 4. De este modo es posible adaptar el
carro g diferentes didmetros de la galeria. Sobre el carro pue~
de disponerse una plataforme 21, de donde puede aplicarse por -
inyeccifn, hormigdn a la pared de la geleria o taladrar agujeros
para la colocacidn de anclas de empotramiento. Ademds es posible
disponer sobre el carro upna méquina perforadora de niicleo 22 deg
plazable trapsversalmente. Con ésta pueden realizarse mediante
el mufidn soporte 10, el cuerpo 1 de la maquina, as{ como mediap
te el tambor 2 dotado de un taladro central, taladrados de nficleo

o de soﬂdeo delante de la mdquinae. Tales taladrados de nlcleo =
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dan lugar a vallosas conclusiones geolégicas sobre las caracte-
r{isticas del terreno y el des-cubrimientc de agua durante el avance
Hacia arriba, la caja 11 se apoya mediante mecanismos de
émbolos hidrdulicos 23 acciona-dos constantemente por elementos
2;5 de presibn mediante un patin que se agoga al techo de la galeria,
cuyo patin consta de dos patines laterales 24, de nervios 25 que
los unen ¥ de wna chapa de recubrimiento 26+ Entre los mecanls-
mos de Smbolos 23 y la caja 11 estdn intercaladas varigs piezas
suplementarias 2; (£igse 2 § 3), By caso de menor didmetro de -
280  la galeria es reducido correspondientemente el nimero de estas
piezas suplementarias completamente iguales entre s{, como lo -
denuestra fig; 4. Tos patines 24 estan articulados al cuerpo 1
de la mdquina de avancé a través de barras de arrastre 28. En -
el tubo transversal delantero 20 del carro inferior estd monta-
285 do giratoria una placa triangular de compensacidn 29, a la que
se wnen articuladamente las barras de arrastre 30 inferiores que
actian lgualmente sobre el cuerpo 1 de la miquina (fig. 7).
Pars el desplazamiento del mufién soporte'10 estén pre—-
vistos dos husillos fileteados 31, 32 de los cuales uno estd ——
290 dispuesto perpendicularmente, y el otro horizontalmente y gque -
van montados giratorios, pero no desplazables axialmente, en la
cajas Sobre los dos husillos filetesdos 31, 32 va nmontada sobre
cada uno de ellos una cruceta 33 dotada de rosca interior y cop
ducida no giratoria sobre barras de ghid laterales, de modo que,
2085 gl girarse el husillo.fileteado es desplazada dorrespondiente——
mente la cruceta perteneciente. Sobre cada una de las crucetas
33 actla una biela doble 34 cuyo otro extremo forma un alojamiep
to de cojinete para el muﬁén'soporte 10+ Entre lasbilelasesta a1
tuado sobre el mufidn goporte 10 adends un espacliador 35 scbre -
300 el que una cadena de rodillos 36 va articulada y que es conduci-
da sobre el cilindro de inversidn 3; de tal forma que a un meca-

nilsmo de émbolos 38 que trapscurre aproximadamente em el plano
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de simetr{a anguler de las dos gufas 34 EL émbolo del mecanis-
mo de émbolos 38 estd accionado en el lado de la biela constan~
temente por acelte comprimido, de modo que se ejerce sobre el
mufién soporte 10 una fuerza de tracciln y mentiene todo el gis
tema de ajuste libre de toleramcias, lo que es necesarlo para
el montaje fijo de la maquina de avances

En fige 3 el mufidn soporte estd ilustrado en posicidn
central coincidiendo entonces el eje de la mdquina de avance -
con el eje de la galerfa. Segln fig. 4, en cambio, el mufidn so
porte estd sifuado desplazado por la distancia Y en direccidn
vertical y por la distancia X en direccidén horizontal, de modo
que el eje de las maquinas de avance se desvia tanto en direc-
cién perpendicular como horizontel del eje de la goleriae En tal
caso, la galeria puede ser perforada comd ilustra fige 1, con
una inclinacidn hacia abajo simulidneamente en una curva hacia
la derecha. Este desplazamiento con ayuda de los husirilos fi-
leteados,sin embargo, no es necesario solamente para la reallza
cibn de arcos de galerias, sino ademds para la correccidn en -
caso de desviaciones involuntarias del eje tedrico de la gale=
ria.

Los dos husillos 31, 32 son accilonados cada uno por
un mdior eléctrico dotado de freno de retencidn 39 a través de
un embrague elamiico, un engranaje de tornillo sin fin 40 y un
accionsmieto por cadena. El motor debe ser un motdr dotado de
freno de retencidn para que, al cesar el suministro de corriep
te de orden de camblo, el rotné quede inmediatemente frenado,
siendo blogueado a continuacidn, por lo que resulta lmposible
un desplazamiento involuntario. Existe, sin embargo, adends la
posibilidad de prever un motor hidraulico alimentado por acei-
te comprimido parando enseguida debido a su pequefla masa rota-
tiva, wa vez cerrada la admisién de aceite. La copmutacidén -

puede efectuarse como en los motores eléctricos dotados de frg
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nos de retencidn con control por contaotos eléctricos a través
de correderas magnéticas, cerrando cada una de las correderas
en su posicidn central el suministro de aceite comprimido al me
tor y su evacuacidn del mismo,de modo gue guede blogueada el mo
tor.

Bn Tige 9 estd otra realizacifn de la instalacidn pa
ra el despiazamiento del muiidn soporte 10 que trabaja segﬁn el
tipo de un llamado carro en oruz. En la caja 11 estd montado un
carro 42 desplazable verticalmente mediante el husillo filetea~
do 31, 1levande la ruede helicoidal del engranaje de tornillo -
gin £in 40 la rosca interior, slendo impedtido el giro del husi-

110 31. BEn el carro 42 estd previsto un cuerpo soporte 43 que

" aloja el mufidy soporte 10 ¥ que puede ser desplazade en valvén

en sentido horlzontal mediante el husillo fileteado 32, es de~-
cir, transversal a la direccién de movimiento del carro 42. El
impulso de los engranajes de tornillo sin fin se efectia otra -
vez mediante un modor eléctrico o hidrdulico agregado a cada uno
de ellos.

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de la
presente invencidn, se hace constar que en la misma, podran ser
variables los materiales, dimensiones y en general aguellos otros
detalles accesorios o sécuﬁdaribs que no alteren, cambien ni mo-
difiquen la esenciaglidad propuestae

Los términos en que gueda redactada esta memoria son
ciertos y fiel reflejo del objeto deserito, debiéndose bomar en
un sentido mds amplio ¥y nunca en forma limitativa.

REIVIHDICACTCNES
Se relvindica como de 1a'propia y nueﬁa-invencién, la propiedad
y explotacidn exclusiva de:
18.~Sistema de direccidn para mdquinas perforadoras de galerias
y de avance automético, por la seccidn a construir que se condu

cen detrds de los Gtiles dispuestos ey el lado frontal a lo lar
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go de la pared. de la galeria, caracterizado, pqrqﬁé el sistema
de direccidn estd construldo como unidad constructive independien
te, que se apoya por si sbla en la galerfa, estapdo dispuesta -
detrés de la miquina de avance unido desacoplable cop la misma
mediante barras de arrastre o andlogo, tenlendo la miquina de -
avance en Su extremo trasero un muiidn de soporte prefereptemente
central y en direccidn hacia atrds el due en el sistema de direg
cibn es desplazable en AOs direcclones diferentes que transcurren
normalmente con respecto al eje del mufidn, preferentemente en -

direccidn perpéndicular y horizontal.

- 28.-8istema de direccidppara miquinas perforasdoras de galerias

.y de avance automdtico, segin reivindicacidn 18, caracterizado

por estar previstos para el desplazamiento del wufidn soporte dos

husillos fileteados acclonable cada uno independientemente.

38.-Sistema de direccidn para méquinas pesforadoras de galerias

y de avence automatico, segin las reivindicaciones 12 y 28, ca-
racterizado, porque el husillo fileteado es giratorio en upna cg .
jo o andlogo, perc no desplazable axialmente, eutando montada -
gobre cada husillo una cruceta no giratoria dotada de una rosca
interior sobre la que actla una biela cuyo otro extremo lleva un
alojemiento para el.cojinete del muildn soportes. |
48.~-Sistema de direccidn para mdquinas perforadoras de golerias
y de avance automitico, segln reivindicaciones 18-38, caracteri-
zado por llevar el mufidn soporte un espaciador o anélogo sobre
el que actla un elemento de tracclidn que transcurre aproximadas—
mente por el prolongado planc de simetria angular de los dos hu
s1llos fileteados Ng va acoplado a un mecanismo de émbolo hidréu-
1lico accionado constantemente por un elemento de presidne.
58.-Sistema de direccidn para maquinas perforadoras de galer{as
y de avance automatico, segin las relvindicaciones 12 y 28, ca-

racterizado, por estar previsto un carro que es desplazable me-
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diante uno de los husillos fileteados.en un bastidor de gufa y
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que 2loja un cuerpo soporte que a su vez aloié el nuidn soporte
¥ es desplazable mediante el otro husillo fileteado en sentldo
en sentido transversal a la direccidn de movimiento del carro.
6%.-Sistema de direccidn para méquines perforadoras de galerias
y de avance automitico, seglin una o varias de las reivindicacio-
nee 18 a 38, caracterizado, porque los husillos fileteados o,res
pectivamente, las tuercas, que sirven para el desplazamiento del
respectivo husilio pueden ser accionados cada uno por un mecanis
mo de tornillo sin fin. }
78.-Sistema de direccién para mAquinas perforadoras de galerias
v de avance aubtomatico, Segiy una o varias de las reivindicacio-
nes 18-5&, ocaracterizado, porque la caja o andlogo que aloja el
dispositivo de desplazamiento del mufidn soporte esta montado a
travds de dos rodillos sobre carriles de un carro inferior y se
apoya a través de mecanismos de émbolo hidrdulico constantemente
accionados contra un petin que se adosa al techo de la galeria.
8a,-Sistema de direccidn para maquinas perforadoras de galerias
y de av-ance automdtico, seglin reivindicacidn 7%, caracterizado,

porque los rodillos llevan ejes inclinados entre si y superficies

‘de rodaje e¢dnicas, as{ como pestailas cdnicas.

98.-Sistema de direccidn para mdquinas perforadoras de galerias

y de avence automdtico, segln reivindicacidn 72 u 88, caracteri

cado, por estar previsio, al menos, un resorte de presibn que se
apoya contra el carro inferior y actla sobre la caja o andlog0,~
estando dispuesto en el lado frontal trasero de la mdquina de ==
avance, as{ como en la pared frontal delantera de la caja, listo
nes @ presidn o respectivamente de deslizamiento que cooperan en
tre sf. '

108.-Sistema de direccidn para ﬁéquinas perforadoras de ga%erias

y de avance automdtico, segin una de las reivindicaciones T78-98,

caracterizado, porque los carriles del carro se apoyan cada uno
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& través de soportes perpendlceulares y horizontales sobre doy -
patines unidos entre s{ mediante tirentes oblicuos, pudiendo ser
intercambiados los apoyos y tirantes oblicuos con piezas similg
res mds cortas o mds largase

118.~Sistema de direccidn para miquinas perforadoras de galerias
Y de avance automitico, segin una o varias de las relvindicacio-
nes 78-98, caracterizado, porque pueden intercalarse a voluntad
plezas supdementarias entre la caja o andlogo y los mecanismos
de émbolo hidrdulico que sirven para el apoyo superior 0, res—
pectivamente, entre éstos y el patine.

128.-S1stema de direccidn para miquinas perforadoras de galerias
y de avance automdtico, segin una o varias de las reivindicaci o-
nes Té=-114, caractérizado, porave QL pafin consta de dos patines
laterales, de nervios que unen los Qltimos y de una chapa de Yre
cubrimiento.

138.-Sistema de direceidn pare mdquinas perforadoras de galerias
y de avance automdtico, seglin una o varias de las reivindicacio-
nes 18-68, caracterizado, porque la caja © andlogo gque aloja el
disposivo de ajuste para el muildn soporte se apoya a través de
cadenas de rodillos en la galeria.

148 . -"SIETTEMA DE DIRBCCICH PARA DAQUTHAS
Y DE_AVANCE AUTGHATICOM,- '

Consta la presente memoria descriptiva de quince hojas

DARTORADORAS DE GATSRIAS

numeradas y mecanografiadas por una glla rera a las que se acom-

pafian tres plapos para su mejor comps; 310
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