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PARSYT & D & Iryveyc1ou

a favor de:
Do JOSE LIANOSA FONTS, de nacionalidad espauola, cox do-
picilio on Carrotera de Sallent, u 53 ARTSES (Barcolouna)
por:
midquina oleo dinamica para el pulido y/o esuerilado de
de superiicies planas”e
em————czEmse g 000 : =mrzmzemm——r

Lemoria degcriptiva

Ia presente invencidn se reficre a una miguina
oleo dindiica pafa ol pulido y/o0 egucrilado de suporli-
cies planase

-

Jn la inveucidn se ha previgto ura mdquins espe-

cialuente destinada pava roalizar ¢l pulido de planchas
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de acerc inoxidable, aluwainio, 1la%dn, etc., asi como, con
ayuda de utillajes adecnados, ol pulido simulitanso de varias
piezas con superficies planas.

Por otra parte, la mdquing es, taubidn, apta para
¢l canorilado de superiicies planag de determinadas piezas
o chapas, mediante la aplicaci8n de un mecanismo adecuado,
previa la retirada del sistema pulidor.

Las caracteristicas v ventajas esenciales de la
naquina objeto de esta patente son, en cseacia, adoads ds
su doble aplicacidn de esmerilar y pulir, el proporcionar
una presidn de trabajo gradusble, mediante ¢l ascenso ver-
tical de una mesa de soporte de la plancha ¢ plezas gue se
trabajan que, a su vez, van fijadas a dicha mesa, por me-
dio de utillajes pertincntes, y por el hecho de gque, la me-
sa de soporte estd provista de un dispositivo que le comu-
nica un movimiento alternativo de vaivén, con la combinacidn
del montaje de la muela o rodillo pulidor que estd dotada
de un movimiento alternativo axial, con lo que se obtiense
un pulido uniforme en todos log puntos de la superficie.

Ta presidn de pulido es regulable mediante una val-
vula de presidn congtante, que solventa el problemd de gsas—
to de la mucla, con la consiguiénte dismimicidn de didmetro.

Otra de las notables ventajas de la méquina, eg la
de que el eje:soporte de la muela, integrada por un rodillo
de discos dc pafio, se extiende en un plano superior y para—
lelo a la mesa, y estd compuesto por dos porciones de ficil
desuontaje, de manera gque resulta sencillo cl desmontaje dcl
gistemna pulidor y su cambio por el mecanismo de esuerilado.

Con el fin de concretar las caracteristicas de la
méquina objeto de esta patente, se acompaila a la presente

nemorda dssordpiiva wia Linina do dibdujos, que roproegonta,
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unicanente a titulo de ejemplo, no limitativo, una cons-

truccidn preferida de la méquina de referenciae

En los dibujos,

La figura 1, representa una vigta en algado fron-
tal de la mdquina.

La Tfigura 2, muestra una vista en seccidn alzada
de la misna.

La figura 3, muestra cn detalle une ae las partes
del eje portador de la nucla,

La figura 4, es un detalle geccionado del,sistong
de deslizado de la mesa mdvil.

Las figuras 5 y 6, representan en vigta frontal y
lateral, respectivamente, el mecanismo para esuerilar.

Bn lesfiguras, se aprecia una mdquina compucsta
por un armazén -l-, en cuya parte interior estd ubicado
un motor =~2-, que transmite el movimiento a wn eje -3-,
gituado en la parte superior, el cual lleva calado el ro-
dillo pulidor o muela =-4- compuesto de discos de pafios

Debajo de dicho rodillo queda situada una mesa rec—
ténzular mdvil =5-, que mediante un cilindro oleo-dindumico
—6=, con doble salida de vdstago, adquiere un movimiento
de vaivén, de extremo a extremo.

Dicha mesa ndvil -5- descansa sobre otra mesa inte-
rior -7-, provigta de guias especiales -8-, situadas en
sus laterales, sobre las cuales se desliza la mesa mdvil,
a cuyo efecto estd equipada con rodasientos adecuados =11l-
digpuegtos ortogonalmente por pares, con lo cual queda
guiado con precigidn el desplazamiento de la mesa mévile

La mega fija -7—-, a su vez descansa sobre cuatro
colunnas %elescépicas ~-10- gituadas aproximadasente en los

éngﬁlos, ¥ que sirven pgra gular el movimiento vertical
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ascendente y descendente de dicha mesa, determinado por
un cilindro oleo-dindmico -1l-, situado on el centro del
conjunto.

Tz plancha o superficie plana a pulir, se dispons
fija nediante el utillaje pertinente, a la mesa névil =5-,
y al entrar en funcién €l cilindro 1l-, es apretada con-
fra el rodillo —4—-, con lo que se proporciona la presidn
necesaria para cl pulido.

Bsba presidn se regula mediante una vdlvula de
presidn constantes

EL rodillo pulidor —4- estd dotado, a su vez, de
uh movimiento lateral alternativo, en la direccidn de su
gjee

El eje del rodillo estd dividido en dos partes,
fijadas por un cono morse, y registrada por un acoplamien-
0. Una de las partes—I5=- tiene la longitud correspondien—
te gl ancho d¢l armazdn, como puede apreciarse ca la fi-
gura 3, y la otra el resto de la longitud totale

Ta parte superior del armazén ~1-, lleva el bra-
zo-puente -12- provisto de gulas en forma de cola de mi-
lano, por las gue desliza una pieza =13-, en voladizo,
en cuyo extremo exbterior opuesto va colocado €l soporte
~1l4-, que elberga los rodamisentos del extremo exterior del
eje del rodillo.

En el caso de que la pieza a pulir tenga menor an-
chura que el rodillo pulidor, para evitar desgaste innece-
gario del conjunto, se dispone un eje de menor longitud,
sobre el que se monta ol mimero de cepillos o discos de
trapo conveniente, disminuyendo, en consecuencla, el an-
cho del rodillo pulidoxr, y se desplaza el soporte —li4-

para sostener debidamente dicho eje.
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Por otra parte, quitando el soporte -l4~ de la guia -12-
es posible realizar el cambio del rodillo con gran faci-
1idade

Para la colocacidn del mecanigno de egmerilar,
es condicién necesaria previa, haber desmontado la par—
te exterior del eje. Una vez efectuada esta operacién,
el mecanisuo ge montard al brazo-puente -13~, para lo
cual posee las guias correspondientes (figse 5y 6Je

Un motor -lb-, acciopa:mediante correas trape-
zoidales -17~, la polea motriz -18-, de una tranamisidn
que produce el movimiento de una cintg de esmeril -19-.

La polea conducida ~20-, es desplazable median~-
te un mecanigno -21-, a bage de volante y tornillo sin
fin, que permite graduar la tensidn de la cinta -19-.

La presidn de la cinta contra la superficie pla-
na a esmerilar se la proporciona un sistema -22- que ac-—
tus a través de un resorte rezulable.

Ta descrincidn que antecede se refiere unicamen-
Yo a una Yorma preferida de ejecucidn de la méquina obje-
¥o de esgta patente, y se comprenders que pueden introdu-
cirge todas aquellas variasciones de detalle y de ejecu~
cidn que no alteren las caracteristicas esenciales, que

vienen resuaidas a continuacidn.

ge reivindica como objeto de esta patente:

1.~ ildquina oleo-dindmica para el pulido y/o es-
merilade de superficies planas, caracterizada por el he-
cho de egtar congtituida por un armazdn general ,operati~
vamense dispuesta para comyrender una mesa fija, soporta—
da por éolumnas telescdpicas y sobre ella, en gulas ade-

; . ar . s s
cuadas - “dtra mesa novil accionada en movimiento de vaivén
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por la intervencién de wn cilindro oleo-dindmico, estan—
do la mesa fija antes mencionada, dotada de desplazamien-
to en sentido ascendente y descendente mediante un mando
oleo dindmico y existiendo, en el armazdn general, un elec—
tromotor que acciona a un eje superior parslclo a la mesa
mévil, cuyo eje constituye el soporte del elecmento activo
congistente en un frotador cilindrico integrado por dis—
cos de pafio, en el caso de tratarse del elemento pulidor.

2.~ Héquina segin la reivindicacidn anterior ca-
racterizada por la disposicidn, solidariamente wnido a la
parte superior del amazén de la méquina, de un brazo de
guia que se extiende parslelamente a la mesa mdvil de tra-
bajo y que estd provisto de zuias longitudinales adecua-
das, constituyendo un soporte para el cojinete del extre-
mo del eje portador del frotador cilindrico o de un Uil
de trabajo para el esmerilado.

30— MAquina segin cualguicra de las reivindica-
ciones anteriores, caracterizada en que ¢l eje soporte
del elemento pulidor activo estd integrado por dos par—
tes coaxiales acoplables entre si, una de ellas soporta-
da por cojinetes previstos on la armazon de la mdquina,
recibiendo, este eje parcial el movimiento del electro-
motor antes nombrado, nientras que la otra parte comple—
mentaria del eje, esta acoplada, por un extremo, a conti-
miacidn de la primera, y, por su extramo libre, va apoya-
da en un soporte deglizable sobre las gulas previstas on
el brazo superior, y cuya posicidn pucde fijarse de acuer-
do con la longitud del eje complementario que se utilice.

4.~ Ldquina segin cualquiera de las reivindicacio-

nes anterioreg, caracterizada por la disposicién de mn

mecanismo para practicar el esmerilado de superficies



10

15

20

25

30

blanas, que consiste en un soporte encajable en las suias
del brazo-puente, previa retirada del gistema pulidor,
exigtiendo en dicho soporte una cinta sin fin abrasiva
entre dos poleag, de¢ las cuales, una de ellas es nobrig
y estd aceionada por un electromotor awwiliar del apara-
to, mientras que la otra polea es de condicidn desplaza-
ble a voluntad, en combinacidn con un mecanismo que per-
mite atirantar en mayor o menor gradop la cinta abragiva.
5e— ldquina segin cualquiera de las reivindica-
eiones anteriores, caracterizada en que la presidn de
trabajo se¢ obtiene elevando la mesa que lleva las viczas
que ge trabajan, hasta aplicar dicha pieza contra cl cle-
mento activo, sea el rodillo pulidor o la cinta abrasgiva,
elevaocldn que se obtiene y gradua mediante un pistdén
oleo-dindmico que actida sobre el conjunto de la nesa du

trabajo. ,
6.~ liaquina segén cualquiera de las reivindicacio-

neg anteriores, caracterizada cn queé la mesa mévil se deg-
liza horigontaluente sobre la mesa elevable, ea virtud de
la disposicidén de wnas guias que comportan pares de coji-
netes de rodamiento dispuestos a escuadra, uno lateral y
otro inferiorx.

Te~ Lifquina segin la reivindicacidn 4, caractori-~
zada en que la presidn de la cinta abrasiva sobre la su—
perficie que se trabaja, se regula por medio de un eapuja-
jador telescdpico con regorte v el conjunto dcl mecanis-
mo para esmerilar, puede desplazarse con movimicnto de
vaivén de la auplitud conveniente, nor deslizamicinto sop
bre las guias del brazo-puente, afcionado por los impul-
sos de un cilindro oleo-dindmico regulable.

8o= ldquina oleo dindnica prara el »ulido y,/ 0 es~

perilado d¢ superficies Planasg,



Egta menoria consta de ocho pasinas escritas

por una sbla carae
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