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TLas rayas de los tejidos fabricados sobre telares
circulares se obtienen alternando sobre las distintas cafda
hilos de -colores distintos. Sobre la piezd de tela que sale
del telar, las rayas estdn dispuestas pués segin hélices y
es necesario para que se pueda proceder logicamenté ala -
labor de confeceidén, transformar estas hélices en anillos
cerrados. Para conseguir este resultado, hasta ahora, se =
sol{a cortar la pieza de tejido a lo largo de una generatrij

y coserla de nuevo provocdndose previamente un desplazamien

to relativo de los dos bordes del tejido a fin de situar -

las dos extremidades de las rayas frente a frents,

Este trabajo es diffeil, lento y presenta el in-
conveniente de que debido a su contextura propia el tejido

tiende a enrollarse sobre si mismo.

El objeto del invento es el de realizar una mdqui
na automdtica querejecuté'el mismo trgbajo en condiciones -

mucho mejores.

‘A este efecto, la mdquina para>alinear las rayés

segin el invento incluye :

- un dispositivo de abastecimiento de tejido pla-

no y, por consiguiente, con espesor doble,

—un dispositivo de corte del tejido a lo largo

de un doblez; es decir, a lo largo de una generatriz.

- un dispositivo de desplazamiento relativo qus
incluye una guia de.desplazamiento relatiYo contra la cual
pasa la parte marginal cortads de una soiamente de las dos
partes de la pieza de tejido, siendo preferentemente regu-
lable el emplazamiento de esta gufa de desplazamiento rela-
tivo de manera que dicha parte marginal recorra un trayecto

superior al'trayecto‘marginal‘recorrido por la parte margi-
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‘de los tejidos segin el invento.
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nal de la otra pieza de tejido en una longitud igual a la
anchura de una raya, encontrandose, a continuacién, las -
partes de la pieza la una contra la otra ?on sug rayas en
coincidencia,.

- y una méquina de coser preferentemente del mo-
delo que sirve para sobrehilar y afeitar, que ensambla las

piezas de tejido asi alineadas.

1l invento tiene tamviédn por objeto unos modos de
realizacién que incluyen una, por lo menos, de las caracte-

risticas giguientes :

a) Fl dispositivo de desplazamiento relativo in-
cluye una paresja de rodillos de entrada y una pareja de ro-
dillos de salfda, estando dispuesto el sistema de guia de

desplazamiento entre estas dos parejas de rodillos,

b) La salida de la méquiha incluye un dispositivo

de almacenamiento en rollos § que dobla el tejido.

¢) Todos lgs dispositivos de la mdquina estén en-
trenados por un motor unico, por ejemplo el de la miquina -

de coser, mediante dispositivos dé transmisién apropiados,

El invento se entenderd mejor al leerse la des-
cripeién siguiente y al esaminarse los dibujos adjuntos que
muestran, a t{tulo de ejemplo no limitativo, un modo de rea

lizacidén de una miquina automdtica para alinear las rayas

En los dibujos :

-

La Figura 1 representa esquematicamente el conjun

to de la méquina en elevacién, ¥y

Te Figura 2 es una vista en plano correspondiente}
Ia miquina-representada en los dibujos y destina-

da a alinear las rayas de los tejidos fabricados con telarep
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- dispuesto en rollos 10 A & bien doblados como estd indicado

jido.

. ferior 10' de tejido pasa directamente en linea recta desde
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circulares incluye en este e jemplo, seis conjuntos princi-
pales, & saber: un dispositivo de alimentacidén 1, un dispo-
sitivo de corte 2, un dispositivo para realizar un despla-
zamiento relativo 3, un dispositivo para coser 4, un dispo-

sitivo de evacuacién 5 ¥y un dispositivo de almacenamiento 6}

Bl dispositivo de alimentacién 1 incluye esencial
mente un rodillo horizontal de alimentacién 11 entrenado -~

en rotacién y capaz de arrastrar el tejido 10 que estd bien

en 10B. Este rodillo 11 se recubrird preferentemente con -
una sustancia que tenga un fuerte coeficiente de adherencia
De todag formas el tejido pasa plano sobre el rodillo de -
alimentacién 11; es decir, con espesor doble, estando las
dos piezas unidas entre si por los dos dobleces marginales.

A 1a entrada del rodillo 11 se halle una gufa 12 pera el te

El dlsp051t1vo de corte 2 "est4 constituido por un
aparato 14, de cualquler tipo clésico apropiado, capaz de
hender longitudinalmente el tejido a lo largo de uno de sus
dobleces; es decir, segin una de las ﬂeneratrlces del teji=-

do tubuler.

El dispositivo de desplazamiento relativo 3 estd
constituido esencialmente por una pareja de rodillos de en-
trada 31, 32, una pareja de rodillos de salfda 33, 34 y una

guia de desplazamisnto relativo 35.

Las dos pareaas de rodillos y la guia de desplazad
miento relativo estén dispuestos cerca del borde del tejido

10 que aceba de ser cortado por el aparato 24. L& pieza in-

1o0s rodillos de entrade 31, 32, hasta los rodillos de salid*
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33, 34, las rayas estén en coincidencia, Preferentemente,

~ da su anchura y que puede estar revestido de una sustancia

dillo 61 que'reeibe el tejido alineado, Es posible utilizan
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33, 34 mientras que la parte marginal de la pieza superior

10'!' recorre un trayecto mds largo que el-que recorre la -
pieza inferior 10’ y esto en una longitud igual a la anchu-
ra de una rayas, de forma que, cuendo las partes marginales

de las dos piezas se reunen entre los rodillos de salfda

la guié de desplazamiento relativo se monta de manere regu-
lable en altura, de forma que se pueda ajustar & voluntad
el desplazamiento relativo de las partes marginales de las

dos piezas de tejido en fuﬁcién de la anchura de las rayas,

El disposit'ivo de coctura 4 estéd constitufdo por -
una miquina de coser 41 de cualquier tipo cldsicp apropia-
do, preferentemente del tipo de méquina para sobrehilar ¥y
afeitar. Se coloca a la salfda de los rodillos 33, 34 dé -
manera que asegure el acoplamiento de los dos bordes del -
tejidos ) |

' E1 dispositivo de evacuacién 5 se compone esen-

cialmente de un rodillo 51 que soporta el tejido sobre to-

que ténga un cbeficiente de adherencia elevado, de manera
que el tejido que pasa sobre 61 esté entrenado sencillamen- '

te bajo el efecto de su propio peso.

~ E1 dispositivo de almacenamiento 6 incluye un ro-

este rodillo pare la evacuacién, suprimiéndose entonces el
dispositivo 5. Esté provisto de un sistema conveniente parg
disponer el tejido en rollo 6 para doblarlo como se indi-

ca en 62,

Los varios fpdillos'de entrenamiento del tejido,

el dispositivo de corte y la miquina de coser, son movidos
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en el ejemplo representado, por medio de un motor Ynico 43
que es el motor de entrenamiento de la médquina de coser. Se
ha indicado esquematicamente en 44, la transmisién que une
el motor 43 a la mdquina de coser. Se han representado es-
quematicamente las otras transmisiones tales como la trans-
misién 25 de arrastre del rodillo 11 del dispositivo de ali
mentacidn por medio del reductor 45, la transmisidn 52 de
arrastre del rodillo 51 de evacuacién por medio del reduce-
tor y finelmente la transmisién 53 de arrastre del rodillo
61 del dispositivo de almacenaﬁiento por medio del rodillo
51.

En el ejemplo, todas estas transmisiones se repre
sentan esquematicamente por unas transmisiones de correas
pero es evidente que podrian ser de cualquier otro tipo con

veniente.,

El dispositivo de corte 24 es, por ejemplo, un =
dispositivo eléctrico autonomo alimentado directamente a

pertir de la red de distribucién.usual,

Durante el funcionamiento, al ser arrastirados to-
dos los rodillos a la misma velociddd lineal, el tejido, -
trafdo por el dispositivo de.alimentécién 1 2l dispositivo
de corte 2, se corta a lo largo de un doblez, a continuacibnp
su pieza inferior 10’ atraviesa, en lineé recté, el dispo-
gitivo de desplazamiento relativo 3, mientras que la parte
marginai de su pieza superior 10’’ recorre un trayecto mds
largo en la longitud que conviene exactamente para poner de

nuevo en coincidencia las rayas en hélice del-tejido,

A su salida del dispositivo de desplazamiento re-
lativo las partes marginales de las dos partes de la pieza,

que se ponen entonces en coincidencia, estédn cosidas por le

IS




10

15

20

25

30

337715

méquina 41, y & continuacién el tejido, que se presenta de
nuevo bajo una forma tubular con una costura a lo largo de
uno de sus dobleces estd evacuado sobre el rodillo 51 desde

el cual pasa hasta el dispositivo de almacenamiento 6.

De esta forma, pueden alinearse las rayas de los
tejidos de manera automdtica y por consiguiente rédpida y se
gura, Segin la anchura de las rayas, se ajusta la posicién

en altura de la gufa de desplazemiento relativo 35. .

Naturalmente, el invento no se limita al modo de
realizacién deserito y representado, Pueden hacerse modifi-

caciones, sin, por esto, salirse del cuadro del invento..

En resumen, la Patente de Invencién que se soli-

cita, recaerd sobre las siguientes :

REIVINDICACIONGSES

1).- Miquina para alinear las rayas de los tejidoé fabrica

dos sobre telares circulares, que incluye :

- un dispositivo de alimentacidén del tejido plano

y por comsiguiente con espesor doble.

- un dispositivo de corte del tejido a lo largo

de un doblez; es decir, a lo largo de una generatriz,

- = un dispositivo de desplazamiento relativo que
incluye una gufa de desplazamiento relativo contra el cual
pasa la parte marginal cortada de una, tan gélo, de las dos
piezas de tejido, siendo el emplazamiento de dicha gufa de
desplazamiento, preferentemenfe regulable, dQ’ménera que di
cha parte marginal recorra un trayecto superior al trayecto
recorrido por la parte marginal de la otra pieza de tejido
en una longitud igual a la anchura de una raya, encontréndo
se, a continuacidn, las dos partes de la pieéa en contaeto

la una con la otra, con sus rayas en coincidencia,

!0.//'0.
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- v una mAquina de coser, preferentemente del
tipo de sobrehilar y afeitar que une las piezes de tejido
asi alineadas.

2).- MAquina para alinear las rayas de los tejidos que in-
cluye una por lo menos de las caracteristicas siguien-
tes: _

a) el dispositivo de desplazamiento relativo in
cluye una pareja de rodillos de entrada y una pareja de ro-
dillos de salida, estando la gufa de desplazamiento relativo
dispuesta entre estas dos parejas de rodillos.

D) la salida de la mégquina inciuye un dispositi
vo de élmacenamiento en rollos 6 que doble el t%jido.

¢) Todos los dispositivos de la mdquina estén

entrenados por medio de un motor dnico, por ejemplo el de la

miquina de coser, mediante transmis;ones apropiadas.
3).=- Se reivindica por Altimo comorobjeto sobre el gque ha
de recaer la patente de invencién que se solicita:"MA-
QUINA PARA ALINEAR LAS RAYAS DE LOS TEJIDOS FABRICADOS SOBRE
TELARES GIRCULARES". ‘ ‘
Podo eonforme queda éescri’cb ¥ reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de ocho piginas

mecanografiadas,y dibujos adjuntos.

Medrid, 7 marzo 1.967

BERNARDO UNGRIA
P.D.
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