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* Procedimiento para la regulacidn de la
velocidad de grupos hidroeléctricos®.

é;Zébﬂknﬁa- Etablissenments NEYRPIC, entidad francesa, residente en
Av, de Beauvert, Grenoble, Francia,
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En el estado actual de la técnica, la regu-
lacidn de la velocidad de los grupos hidroeléctricos,
ge lleva a cabo por procedimiento de mando continuo
del servomotor que accions los Organos de regulacidn

3. de la velocidad de la turbina.
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Este invento tiene por objeto un procediw-

miento mds sencillo de regulacidn de la velocided

de estos grupos hidroeléetricos, esencialmente carac-
terizado porque el mando del servomotor del Srganc de
regulacién de la velocidad de la turbina, se realiza
discontinuamente s partir de una sefial taquimétrica,
por medio de electro-distribuidores de todo o nada,
que regulan el cierre o la abertura totales de su
circuito de alimentacién; estos electro-distribuido-
res, se accionan por seflales discontinuas procedentes
de un sistema de bédsculas electrdnices que reciben
directamente a la salide del mezclador, la seiial con-
tinua cldsice de mando, funcidn de la sparacidn de
velocidaed de le turbine.

Bl modo de funcionamiento que aspela a elecw=
tro=distribuidores de cierre y de abertura, de todo
o neda, en substitueidén de las correderas cldsicas de
movimiento progresivo, permite utilizar elevadas pre-
siones de funcionamiento y, por tanto, el dar al ser-
vo-motor dimensiones reducidas.

Las fugas permenentes en dichos electro-dig-
$ribuldores, pueden reducirse a pequefios valores,

Los electro-distribuidores son mids econémi-
cos que las correderas, y pueden ademds accionarse
directamente por una impulsidn eléetrica sin necesidad
de un dispositivo de amplificecidn electro-hidridulico,
como ocurre en un mando eléetrico continuo, eldsico.

, Ia separacidn entre los umbrales de bascu=-
lacidn de las bdsculas electrénicas, permite asegurar

le estabilidad del sistema, pero introduce una impre=-
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.¢isién en la colocacidén u orientacién del drgano

scoplado, con respecto a la sefial de mando,

Esta imprecisidn es funcidn de la constante
de tiempo de los electro-distribuidores y del tiem-
po de maniobre del servo-motor. Por ejemplo, esta im-
precisidn es del orden de 1% para tiempos de manio-
bra comprendidos entre 40 y 50 segundos, que pueden
obtenerse fdcilmente con electro-distribuidores clé-
sicos,.

Este valor de 1% es constante en el tiempo,
y del mismo drden de magnitud que le deriva de un
sistema de mando continuo cldsico,

Las caracteristicas y ventajas de este in-
vento, se desprenderdn desde luego de la descripeidn
siguiente, relativa a una forme de construccién,con
referencia a la figura adjunta, que representa esg-
quemdticamente el sistema discontinuo de acuerdo con
este invento, aplicado al mando de una combinscidn de
compuertas de una turbine Francis,

En el esquema de regulacidn adjunto, puede
observarse el sistema de compuertas 1 de unaturbina
Prancis, cuya regulacidén de posicidén se acciona por
un servo-motor 2 que en su védstago tiene un captor
3, que emitc una sefial eléctrica de acoplamiento en
funcidn de su posicidn,

El regulador de mando discontinuo de acuer-
do con este invento, tiene un mezclador sumador 4
querecibe, por una parte, de un circuito taguimétrico
5, una sefial eléctrica correspondiente a la velocidad

del grupo y, por otra parte, la sefial de acoplamiento
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de la posicidn 5@12 c@mpZerQas procedentes del men-

cionado captor 3.
Este mezelador-sumador puede recibir drdenes
exteriores eventuales 6, y constituir el objeto de una
5. regulacidén manval de carge o de la velocidad vacio 7.
4 la salida del mezclador 4, la sefial de
error amplificada acciona dos bdsculas electrénicas 8
y 8',cada una de las cuales emite una tensidn nula o
una tensién dada, que actian por la mediacidn de los

10, circuitos de potencia 9, sobre wn electro-distribui-
dor 10 de tres posiciones. De acuerdo con las tensio-
nes recibidas de las dos basculas electronicas 8 y 8°
el electro-distribuidor se coloca, bien en posicidn
de abertura, que acciona la llegada de acelte al cilin-

15. dro-abertura 1l del servo-motor 2 y provoce el movi- .
miento de las compuertas en el sentido de abertura, o
bien en posicidn de cierre, lo cual regula la llegade
de aceite al cilindro-cierre 12 del srvo-motor 2 y
provoca el movimiento de las compuertas en el sentido

20, del cierre, 0 bienfambién en posicidén de reposo, que
provoca la suspensién de la alimentacidn delservo-motor
¥y, por tento, del movimiento de las compuertas, gue se
produce cuendo la separacidén de velocidad se compensa,
y les dos bdsculas 8 y & emiten wnae tensién nula.

25. En estas condiciones cuando el electro-~disg
tribuidor se encuentra fuera de su posicidn de reposo,
el movimiento de las compueritas conitinuas hasta la ve-
locidad del grupo haya conseguido de nuevo la veloci~-
dad de régimen, teniendo en cuenta le seiial de acopla-

30. miento dada por el captor 3. En este momento, el elec-
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tro-distribuidor 10 no recibe ya impulsién alguna de
las basculas 8 y 8'y se coloca en posicidn de reposo.

Ias compuertas se estabilizan en su nueva
posicidn de regulacidn, en espers de una nusva varia-
eidn de velocidad que hard funcionar de nuevo el ser—
vomotor,

NOTA

Descrite suficientementie la naturaleza del
invento, asi como la manera de realizarlo en la préce-
tica, debe hacerse constar que lag disposiciones ante-
riormente indicadas son susceptibles de modificacio-
nes de detalle en cvanto no alteren su principio fun-
damental. También se hace constar que el invento co-—
rresponde a una solicitud de patente presentada en
Francia con el numero P.V. Isdre 4.903 de 21 de mar-
zo de 1966, acogiéndose por lo tanto a los beneficios
gue conceden los Convenios Internacionales en ﬁigor,
siendo lo que constituye la esencig del referido in-
vento, y por lo que se solicita Patente de Invencidn
por 20 afios en Espafia sobre: " PROCEDINIENTO PARA LA
REGULACION DE LA VELUCIDAD DE GRUPOS HIDROELECTRICOS?
caracterizdndose por lo siguiente:

18,~ Procedimiento para la regulacidn de
la velocidad de grupos hidroeléctricos, caracteriza-
do porque el mando del servomotor del drgano de regu~ .
lacién de la velocidad de la turbine se realiza dis-
continuamente, a partir de una sefial taquimétrica,
por medio de electro-distribuidores de todo o nads,
que accionan el cierre o la apertura totales de su

circuito de alimentacidn y se accionan por sefiales dis
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‘continuas precedentes de un sistems de bdsculas
electrdénicas que reciben directamente, & la salida
del mezclador, la sefial continua clésica de mando,
funeidén de la variacidn de velocidad de la turbina.

28,- " Procedimiento para la regulacidén de
la velocidad de grupos hidroeldetricosy, tal y como
queda sustancialmente descriﬁ? en la presénte liemo—~

ria, y en el dibujo zdjunto. .
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