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357El invento se refiere a una multicopista para.la repro-8
ducción por líneas o párrafos de líneas o párrafos alternan­
tes de un clisé, por medio de (dispositivos. destinados a la 
impresión por lineas o a la selección de líneas alternantes 
a imprimir.

El invento se refiere en especial a multicopistas, en 
las que la impresión de líneas tiene lugar mediante la bas- 
culación aproximatlva die elementos impresores-, gobernada por 
medio de levase Asimismo se refiere, tanto- a multicopistas 

10 en las que la impresión de líneas se lleva a cabo mediante
la cooperación electromagnética de los elementos impresores, 
como también a multicopistas- en las que la selección de lí­
neas tiene lugar mediante corrimiento del clisé frente a uno 
o varios elementos impresores, en especial por medio de un 

1$ dispositivo de fijación desplazable axialmente.
Han sido dad'as a conocer multicopistas que disponían de 

mecanismos timbradores para imprimir datos variables. Estos 
mecanismos timbradores tenían que ser ajustados en parte a 
mano individualmente: y puestos a cero del mismo modo, y un 

20 texto, una vez. ajustado, servía para todo el proceso de im­
presión de un original. Siempre que se empleaban numeradores 
en máquinas impresoras, trabajaban éstos con avance automáti­
co en cada proceso de impresión, y ello independientemente 
del texto- a imprimir empleado .o de una imagen de impresión 

25 siempre invariable.
El invento se ha propuesto ahora crear, por ejemplo, en 

la preparación del trabajjo para la lectura mecánica de docu­
mentos en máquinas de tratamiento de datos, una impresión de 
direcciones- que se representan en un número timbrado corres- 

'30 pondiente, al ritmo de líneas correspondiente. La dirección
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se compone de un número de referencia invariable para todo el 
clisé, por ejemplo, número de piezas o número de pedido, y de 
un número correlativo adicional que, por ejemplo, se corres­
ponde en la preparación del trabajo con las operaciones por 
lineas o por secciones del plan de trabajo. Los distintos- do­
cumentos', provistos: de una impresión de lineas o secciones 
alternantes y que, por lo general, llevan también un encabe­
zamiento invariable, reciben por consiguiente un número de 
dirección distinto por cada línea, con el que, por ejemplo, 
al emplearse una escritura legible por vía óptica o magnéti­
ca, por ejemplo, OCR, CMC7, son reconocidos directamente por 
tales máquinas de lectura en- sistemas de tratamiento de da­
tos, para solicitar las correspondientes posiciones almace­
nadas en memorias magnéticas o de disco, haciendo posible la 
evaluación correspondiente de los datos almacenados, de acuei- 
do con la lectura del documento. Sucintamente, por lo tanto, 
representa la esencia del invento la combinación de la impre­
sión por lineas con una impresión de dirección correspondien­
te para el tratamiento de datos.

De acuerdo con el invento, la multicopista empleada pre­
senta un mecanismo timbrador de avance progresivo paso a pa­
so, preferentemente con arrastre de decenas*, y el avance pa­
so a paso del mecanismo timbrador tiene lugar en dependencia 
del dispositivo de la multicopista que gobierna la impresión 
alternante de lineas o secciones, o bien la selección alter­
nante de lineas-.

El dispositivo de cambio de línea para el gobierno*'de 
la impresión progresiva de líneas o secciones alternantes de. 
clisé está unido de tal modo con el dispositivo de avance pa­
so a paso del mecanismo timbrador que, durante un ciclo de
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traba jio de la multicopista, tiente lugar el avance forzoso de 
um paso del mecanismo timbrador, por cada paso simple o múl­
tiple del dispositivo de cambio de línea.

El invento puede star puesto en práctica de modo que el 
mecanismo timbrador esté incorporado en el tambor impresor 
de la multicopista, realizándose el avance paso a paso del 
mecanismo timbrador mediante un electroimán dispuesto asi­
mismo en el tambor impresor, y que es excitado a través de 
contactos deslizantes montados en la parte exterior del tam­
bor impresor, en dependencia del dispositivo de cambio de 
línea para los órganos de la multicopista que provocan la 
impresión de líneas o la selección de la impresión.

Cuando- se utiliza una multicopista en la que la impre­
sión de líneas se realiza mediante la basculación aproxima- 
tiva de los elementos impresores gobernada por medio de le­
vas, tiene lugar entonces-, además de la excitación del imán 
para el cambio de línea de las levas que gobiernan la impre­
sión de líneas, la excitación de imanes dispuestos en el 
tambor impresor para el avance del mecanismo timbrador, de 
manera simultánea y automáticamente' durante una revolución 
del tambór impresor, o bien mediante accionamiento a mano 
estando la multicopista parada.

Si se emplea una multicopista en la que la impresión de 
lineas se realiza mediante la cooperación de los elementos 
impresores: gobernada por vía electromagnética, entonces- tie­
ne lugar, ademas de la excitación del imán para el transpor­
te de un selector giratorio o de un interruptor horario, la 
excitación simultanea del imán dispuesto en el tambor impre­
sor para el ayance del mecanismo timbrador, automáticamente 
durante una revolución del tambor impresor, o bien mediante
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accionamiento a mano estando parada la multicopista.

Desde el punto de vista puramente mecánico, puede el 
invento ser puesto en práctica de modo que el mecanismo tim­
brador esté incorporado en el tambor impresor de la multi­
copista y que el avance paso a paso del mecanismo timbrador 
tenga lugar por medio de un sistema mecánico de palancas y 
de una o varias levas de mando para el accionamiento del sis­
tema de palancas, actuando las levas de mando durante cada 
revolución del tambor impresor únicamente sobre el sistema 
de palancas y el mecanismo timbrador, cuando también el dis­
positivo de cambio de línea de la multicopista avanza asimis­
mo un paso durante la revolución del tambor impresor.

La realización mecánica del invento puede consistir 
asimismo en que el sistema de palancas para el accionamiento 
del avance paso a paso del mecanismo- timbrador, esté sopor­
tado dentro del tambor impresor, siendo accionado desde el 
lado frontal del tambor impresor por una leva de mando, que 
al mismo tiempo actúa sobre los órganos de mando del meca­
nismo de impresión de líneas de la multicopista, que provo­
can el cambio de línea.

Cuando se emplea una multicopista en la que la selec­
ción de líneas se realiza mediante el corrimiento del clisé 
con relación a uno o varios elementos impresores, en espe= 
cial mediante un dispositivo de fijación para el clisé des- 
plazable axialmente, entonces tiene lugar, durante un ciclo 
de trabajo de la multicopista, el ajuste por líneas del dis­
positivo de fijación para el clisé y, en dependencia de di­
cho ajusta, el avance paso a paso de un mecanismo timbrador 
dispuesto en la multicopista.

Esta última forma de realización puede hacerse también
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de tal forma, que sobre uin eje rotativo paralelamente al eje 
del tambor impresor, esté dispuesto un mecanismo timbrador 
que pueda ser hecho avanzar paso a paso y que es hecho avan­
zar así mediante un electroimán, al mismo tiempo que es- ac­

de fijación del clisé.
Convenientemente se disponen las cosas en estas dos úl­

timas formas de realización de tal manera que, durante un 
-ciclo' de trabajo, son accionados- simultáneamente el electro­
imán para el cambio de línea del dispositivo de fijación, y 
el electroimán para el avance paso a paso del mecanismo tim­
brador.

El inve.nto puede ser realizado también de modo que, en 
dependencia del ajuste mecánico del dispositivo de fijación 
para él clisé, sea hecho avanzar paso a paso un mecanismo 
timbrador no rotativo, dispuesto- delante o detrás del tambor 
impresor.

Para poder mantener adecuadamente el ritmo nuevamente 
después de cada cambio de un clisé, se ha previsto que la 
puesta a cero del mecanismo timbrador tenga lugar al cam­
biarse el clisé, mediante un giro de 360° de una rueda de 
mano- o similar.

El mecanismo timbrador puede estar provisto también de 
un dispositivo electromecánico de borrado o puesta a cero, 
que está dispuesto en el tambor impresor o en el soporte dei 
mecanismo timbrador, siendo accionado automáticamente al 
volver el mecanismo impresor de líneas o el dispositivo de 
selección de lineas de la multicopista a la posición básica 
o de partida.

Para casos especiales en que, en determinadas circuns-

cionado el mecanismo de cambio de línea para el dispositivo
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tandas, tiene lugar una numeración correlativa de las ope­
raciones de trabajo o posiciones de entrega a lo largo de 
un número considerable de clisés, puede el invento ser rea­
lizado también de tal modo, que el accionamiento automático 
o el dispositivo de puesta a cero sean interrumpidos durante 
el retroceso del mecanismo de impresión de líneas o del dis­
positivo de selección de lineas, en caso necesario por me­
dio de un dispositivo de mando o de conexión especial.

En los dibujos ha sido representado el invento en algu­
nos ejemplos de formas de realización, mostrando.

La fig. 1, una sección* a través de una multicopista ro­
tativa con elemento de impresión antagonista gobernado por 
vía mecánica, y el dispositivo eléctrico de mando para el 
numerador;

la fig. 2, una sección a través del tambor impresor, 
con el numerador, los imanes de regulación y el servomotor; 

la fig. 3, el árb.ol de acoplamiento para el accionamien
to electromecánico de las levas de lineas;

la fig. 4, el esquema de conexiones para el numerador; 
la fig. 5, una sección a través de una multicopista ro­

tativa con elemento de impresión antagonista gobernado por 
vía electromagnética o electrónica, y el dispositivo eléc­
trico de mando para-el numerador;

la fig. 6, una sección a través de una multicopista ro­
tativa con elemento de impresión antagonista gobernado por 
vía mecánica, y con un dispositivo mecánico de. mando para 
el numerador;

la fig. 7, una sección a través del tambor impresor de
la multicopista rotativa conforme a la fig. 6;

la fig. 8, de manera esquemática, otra multicopista ro-

*6
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tativa con original de líneas desplazable y numerador dis­
puesto- detrás de la línea de impresión;

la fig. 9, de manera esquemática, otra multicopista ro­
tativa con Original de líneas desplazable en combinación con 
un numerador dispuesto delante de la línea de impresión;

la fig. 10, el tambor de impresión de una multicopista 
rotativa con un numerador, cuyo émbolo buzo es accionado a 
través de un electroimán por medio de una placa de mando uni­
da de manera no- rígida con el émbolo buzo.

Conforme a las fig. 1, 2, 3 y 4, el tambor impresor 1, 
con el clisé original 2 montado sobre él, es mantenido en 
la posición fundamental por la palanca de retención 3 y la 
palanca de disparo 4, mediante el tope 5 y el gatillo 6. Los 
muelles de tracción 7, 8, 9 hacen que los elementos de mando 
3, 4 y 6 se apoyen contra los topes 10 y 11 en la posición 
de partida. La rueda de arrastre 13, soportada sobre el eje 
12, gira constantemente en la dirección de la flecha. A tra­
vés de un juego de ruedas: dentadas 14, 15 y 16 está la leva

20

25-

30

giratoria de líneas 18, soportada sobre el eje 17, unida 
de manera sincronizada con el tambor impresor 1. El pliego 
19 a reproducir pasa por la mesa introductora 20, el dispo­
sitivo humectador 21, los rodillos de arrastre de entrada 
22, 23 y el puesto de fijación 24,25, para llegar a la linee 
de impresión 26. El elemento de impresión antagonista 27 es­
tá unido con la palanca sensitiva 33 a través de una articu­
lación de rótula 28,29, de las palancas articuladas 30,31 y 
de la palanca basculante 3 2, y es hecho bascular hacia el 
tambor impresor 1 por la leva de líneas. 18.

Al ser impulsada la tecla selectora de lineas, se co­
necta el interruptor de limite- 34 (véase la fig. 4), a tra-
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ves del cual recibe corriente el imán paso a paso 35. El 
imán paso a paso 35 actúa sobre el balancín de mando 36 y la 
leva de lineas 18, pretensada por un muelle helicoidal 37, 
puede avanzar un diente. Al mismo tiempo se conecta el imán 
transportador 38 a través del interruptor de limite 34 y el 
anillo rozante 39, y el numerador 40 es hecho avanzar un pa­
so.

Si se desea un número de líneas inferior al ajustado, o 
bien si se desea comenzar un original nuevo otra vez con el 
número de línea 1, entonces se oprime la tecla de puesta a 
cero 41 (fig. 4)* con Io< que se conecta el relé 42. El aco­
plamiento 43 queda embragado, la leva de mando de lineas 18 
es hecha girar a la posición fundamental y, en esta posición, 
es desembragado de nuevo el acoplamiento 43 por la leva de 
mando de líneas 18, a través del interruptor de límite 44. 
Además se conecta el relé 45, con lo que el servomotor 47 re­
cibe corriente a través- de;l anillo rozante 46 y hace que el 
numerador vuelva a cero, mientras que el motor 47 es desco­
nectado de nuevo en esta posición por la leva 48, montada 
sobre el eje del numerador-, a través del interruptor de li­

mite 49.
Al impulsarse la tecla para el avance automático de lí­

neas, se cierra el interruptor 50, y el imán 51 de cambio de 
línea atrae a la palanca basculante 52 a la zona del balan­
cín de mando 36. En cada revolución de la máquina y de la le­
va de lineas 18, choca el balancín de mandó 36 contra la es­
piga 53 de la palanca basculante 52, y la leva de lineas 18 
puede, debido a estar pretensada por el muelle helicoidal 
37, avanzar un diente en contra de su sentido.de giro, En 
cada revolución de la leva de lineas 18, es conectado asi-
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mismo el interruptor de límite 54. El imán transportador 38 
recibe corriente a través del anillo deslizante 39 y hace 
que el numerador 40 avance un paso. Si para un problema es­
pecial de organización se desea numerar correlativamente las 
hojas impresas-., entonces se puede desconectar a través del 
interruptor 55 el mecanismo' de puesta a cero del numerador.

Si la maquina es empleada en calidad de multicopista, 
entonces está interrumpido todo el circuito eléctrico, y to­
dos los mecanismos anteriormente descritos son puestos auto­
máticamente fuera de servicio mediante el interruptor 56.

En la fig. 5 ha sido representada una multicopista, en 
la que el rodillo impresor antagonista 27 está gobernado 
electromagnéticamente para la impresión por secciones y por 
líneas-. El rodillo impresor antagonista 27 está soportado de 
manera giratoria en las palancas basculantes 57. Las palan­
cas basculantes 57, con el punto de soporte 58, son hechas 
bascular contra el tambor impresor 1 por medio de imanes, 
que no han sido representados. Para el mando de la selecciór 
de líneas está previsto un mecanismo paso a paso 59) que es 
hecho avanzar automáticamente después de cada revolución deü 
tambor impresor, por medio del brazo' de contacto 60, fijado 
sobre el árbol 61, y del interruptor de límite 62. Un inte­
rruptor de mano 63 adicional, permite hacer avanzar a mano 
el mecanismo paso a paso 59. Si se pone en marcha la máqui­
na para la impresión de los pliegos de reproducción 19, en­
tonces se cierra por el contacto 66 el circuido para la lí­
nea 1, a través del brazo de contacto 60, de los contactos 
deslizantes 64 y del anillo deslizante 65, y los imanes, qut 
no han sido representados, reciben corriente a través del 
amplificador 67, haciendo que el elemento impresor antago-
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Mista 27 bascule hacia el tambor impresor 1.

* Poco antes del término de la posición fundamental, ac­
ciona el brazo de contacto 60 durante breve tiempo al inte­
rruptor de limite 62, con lo que la bobina*megnética 68 re­
cibe corriente, atrayendo a la brida de mando 69, con el ga­
tillo de mando 70 soportado sobre ella. A través del disco 
de mando 71, es hecho avanzar el contacto rozante 72 en di­
rección de la flecha A,.hasta llegar al contacto de la linea 
2 (Z 2). El muelle 73 atrae al gatillo de mando 70 siempre 
hacia el disco de mando 71. Al mismo tiempo recibe también 
el imán) 38 durante breve tiempo tensión a través del inte­
rruptor de límite 62, y el numerador 40 es ajustado a la li­
nea 2 inmediata siguiente, de manera sincronizada con el pa­
so de linea. Mediante el interruptor de líneas 74, se puede 
desconectar el dispositivo de cambio de línea.

Es posible asimismo, tal como ha sido descrito en las 
fig. 1 a 4, suspender mediante un interruptor la sincroniza­
ción entre el cambio de línea y el avance del numerador, de 
modo que al volver a la linea 1 para la impresión por li­
neas, el numerador no es puesto- a cero, sino que sigue con­
tando correlativamente. Al conmutarse a la reproducción de 
páginas enteras, se interrumpe también el avance del numera­

dor.
En las fig. 6 y 7 ha sido representada una multicopis­

ta mecánica para la impresión por secciones y líneas, en con 
binación con un numerador accionado por vía mecánica. La 
multicopista trabaja'de la manera descrita en las fig. 1 a

4.
En la pared lateral 75 (fig.. 7) está fijado un ángulo 

de montaje 76, con los espárragos 77. Los espárragos 77 sir-
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ven! como puntos de giro para las patillas de mando 78 y 79. 
Las patillas de mando 78 y 79 llevan en un lado la leva 80, 
y por el otro lado están unidas' a la varilla de tracción 81. 
En torno de un punto de giro 82 fij<o en la- pared lateral 75, 
es acoplada la varilla de mando 83 en el ángulo de correde­
ra 84. Son posibles cuatro posiciones: a = interlinea a un 
punto-; b = interlínea a dos- puntos; c. = interlinea a tres 
puntos y v = copiar, siendo en "a"'conducido el rodillo 131, 
en "b" los rodillos 131 y 132, y en "c" los rodillos 131,
132 y 133 en la zona del balancín de mando, en la dirección 
de la flecha, a través de un sistema de varillas, que no ha 
sido representado y que está unido con la varilla de mando 
83. Al mismo tiempo pasa la prolongación 85 de la varilla de 
mando rozando sobre la palanca 86 (fig. 6). La palanca 86 

se mueve en torno de un punto de giro 87 fijo en la pared 
lateral 75, y está unida con la varilla de tracción 81 por 
medio de la espiga 88. Para conseguir una reacción de la pa­
lanca contra la prolongación 85 de la varilla de mando, es­
tá dispuesto un muelle de tracción 90 entre la patilla de 
mando 79 y una espiga flexible 89, fijada en la pared late­
ral 7 5. La regulación de la linea a imprimir se realiza a 
través de un sistema dé varillas, que no ha sido representa­
do, con el rodillo 102 que hace presión contra el balancín 
de mando 36 al ser accionado.

Cuando! la leva 80 está en posición de trabajo que mues­
tra la fig. 7 en las posiciones a - b - c, entonces la espi­
ga de mando 9 1 , qué sobresale del tambor 1, choca contra la 
leva 80 y se introduce en el tambor 1. Como guía sirve un 
nervio 92, fundido en el tambor 1. En la espiga de mando 91 
está insertada una cuna 93, que hace presión contra la es-

*5
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piga 95 remachada en la varilla de tracción 94, haciendo cor 
ello que el numerador 40 avance una cifra. Para evitar un 
ladeo da la varilla de tracción 94, está ésta provista de 
un agujero alargado 96 que forma una guía, junto con la es­
piga 97. La espiga 91 es oprimida hacia atrás por el muelle 
98 y el anillo de regulación 99, hasta su posición de par­
tida. Para volver a poner el numerador 40 de nuevo en la po­
sición de cero después dé varias revoluciones del tambor 1, 
sirve la rueda de mano* 100.

En el régimen da multicopista, se retira la leva 80 de 
la zona de la espiga de mando 9 1 , para lo cual se encastra 
la varilla de mando 83 en la muesca v del ángulo de correde­
ra 84. Con ello resulta que la leva 101 practicada en la 
prolongación 85 de la varilla de mando actúa sobre la palan­
ca 86, sacando a la leva 80 de su posición de trabajo en la 
dirección de la flecha, a través de la varilla de tracción 
81 y de las patillas de mando 78 y 79. El tambor 1 puede en­
tonces girar, sin que el numerador 40 experimente ningún

cambio.
ía fig. 8 muestra un ejemplo de forma de realización 

de una multicopista con clisés simétricos desplazaM.es, en 
combinación con un numerador rotativo, gobernado por vía 
magnética. Con el árbol 103 está unido fijamente el tambor 
104 con los clisés simétricos desplazables, consistentes en 
.1 original de encabezamiento 105 y el original de lineas 
106, así como la cubierta 107- A través del p4dón 108 es 
accionado continuamente el árbol 109 y, con él, el cilindro 
111 que soporta el numerador 110. El numerador 110 es hecho 
avanzar de manera correspondiente al movimiento del origi­
nal de lineas 106 por medio de un contacto, que no ha sido
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representado, a través de los contactos deslizantes 112 y de 
los anillos deslizantes 1 1 3 , y por medio del imán 1 1 4 a tra­
vés de la palanca acodada 1 1 5 -

La fig. 9 muestra el ejemplo de la forma de realizaciór 
de una máquina multicopista con clisés simétricos desplaza- 
bles, en combinación con un numerador impresor mediante bas­
cula c ion.

Mediante el árbol hueco 116, unido fijamente con el 
tambor 117, está conducida de manera sin fin la cadena 118, 
con la abrazadera 119, sobre las ruedas de cadena 120, 121, 
122 y la doble rueda de cadena 123. Desde la doble rueda de 
cadena 123 se mueve la cadena 124 hacia la doble rueda de 
cadena 125 situada sobre el eje de basculación 126, y la ca­
dena 127 desde, la doble rueda de cadena 125 hasta la rueda 
de cadena 128, que está unida fijamente con el numerador 
129. Un mecanismo paso a paso, que no ha sido representado, 
hace que la abrazadera 119 avance paso a paso con el origi­
nal de líneas 130. Cada paso de la abrazadera 119 es apro­
vechado así forzosamente para el avance del numerador 129, 
que imprime mediante basculación.

En la fig. 10 es hecho avanzar el numerador 40 a tra­
vés del émbolo buzo 131, que es accionado por una placa de 
mando 132 unida de manera no rígida con el émbolo buzo 131, 
que está soportada de manera móvil sobre el eje 133, y por 
el imán transportador 38. El muelle compresor 134, una vez 
que el imán transportador 33 ha quedado sin corriente, vuel­
ve a empujar a la placa de mando 132 a su posición de par­
tida.

En resúmen, la.Patente de Invención que se solicita de­
berá recaer sobre las siguientes reivindicaciones:
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- REIVINDICACIONES -

1. Una multicopista para la reproducción por líneas o 
párrafos de líneas o párrafos alternantes de un clisé, por 
medio de dispositivos destinados a la impresión por lineas o 
a la selección de líneas alternantes a imprimir, caracteriza­
da porque la multicopista presenta un mecanismo timbrador de 
avance progresivo, preferentemente con arrastre de decenas,
y porque el avance paso a paso del timbrador tiene lugar en 
dependencia del dispositivo de la multicopista que gobierna 
la impresión alternante de líneas o secciones, o bien la se­
lección alternante de líneas.

2. Una multicopista de acuerdo con la reivindicación 1 
caracterizada porque el dispositivo de cambio de línea para 
el mando de la impresión progresiva de lineas o secciones a l ­
ternantes del clisé está unido de tal forma con el dispositi­
vo de avance paso a paso del mecanismo timbrador que, duran­
te un ciclo de trabajo de la multicopista, tiene lugar el 
avance forzoso de un paso del mecanismo timbrador, por cada 
paso simple o múltiple del dispositivo de cambio de línea.

3. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 y 2, caracterizadaporque el mecanismo timbrador esta 
incorporado en el tambor impresor de la multicopista, reali­
zándose el avance, paso a paso del mecanismo timbrador median­
te un electroimán dispuesto asimismo en el tambor impresor,
y que es excitado a través de contactos deslizantes montados 
en la parte exteridr del tambor impresor, en dependencia del 
dispositivo de cambio de línea para los órganos de la multi­
copista que provocan la impresión de líneas o la selección 
de la impresión.

4. Una multicopista de acuerdo con las reivindicado-
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nes 1 a 3) en la que la impresión de líneas se realiza me­
diante la basculación aproximativa de los elementos impreso­
res gobernada por medio de levas, caracterizada porque, ade­
más de la excitación del imán para el cambio de línea de las 
levas que gobiernan la impresión de líneas, tiene lugar si­
multáneamente la excitación de imanes dispuestos en el tam­
bor impresor para el avance del mecanismo timbrador, automá­
ticamente durante una revolución del tambor impresor, o bien 
mediante accionamiento a mano estando la multicopista parada.

5. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 a 3, en la que la impresión de líneas se realiza me­
diante la cooperación de los elementos impresores gobernada 
por vía electromagnética, caracterizada porque, además de la 
excitación del imán para el transporte de un selector gira­
torio o de un interruptor horario^ tiene lugar simultáneamen­
te del imáni dispuesto en el tambor impresor para el avance 
del mecanismo timbrador, automáticamente durante una revolu­
ción del tambor impresor, o bien mediante accionamiento a 
mano estando la multicopista parada.

6. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 y 2, caracterizada porque el mecanismo timbrador está 
incorporado en el tambor impresor de la multicopista, y por­
que el avance paso a paso del mecanismo timbrador tiene lu­
gar por medio de un sistema mecánico de palancas y de una o 
varias levas de mando para el accionamiento del sistema de 
palancas, actuando las levas de mando durante-cada revolución 
del tambor impresor únicamente sobre el sistema de palancas
y el mecanismo timbrador, cuando también el dispositivo de 
cambio de línea de la multicopista avanza asimismo un paso 
durante la revolución del tambor impresor.
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7. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­

nes 1 y 2 y la reivindicación 6, caracterizada porque el sis­
tema de palancas para el accionamiento del avance paso a pa­
so del mecanismo-timbrador está soportado dentro del tambor 
impresor, siendo accionado desde el lado frontal del tambor 
impresor por una leva de mando, que al mismo tiempo actúa so­
bre los órganos de mando del mecanismo de impresión de linea! 
de la multicopista, que provocan el cambio de línea.

8. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 a 3, en la que la selección de líneas se realiza me­
diante el corrimiento del clisé con relación a uno o varios 
elementos impresores, en especial mediante un dispositivo de 
fijación para el clisé, desplazable axialmente, caracterizada 
porque, durante un ciclo de trabajo de la multicopista, tie­
ne lugar el.ajuste por líneas del dispositivo de fijación 
para el clisé y, en dependencia de dicho ajuste, el avance 
paso a paso de un mecanismo' timbrador dispuesto en la multi­
copista.

9. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 y 2 y la reivindicación 8, caracterizada porque sobre 
un eje rotativo paralelamente, al e'je del tambor impresor, es­
tá dispuesto un mecanismo timbrador que puede ser hecho avan­
zar paso a paso y que es hecho avanzar así mediante un elec­
troimán, al mismo tiempo que es accionado el mecanismo de 
cambio de línea para el dispositivo de fijación del clisé.

10. Una multicopista de acuerdo con las-reivindicacio­
nes 1 a 5 y 8 y  9 , caracterizada porque , durante un ciclo 
de trabajo, son accionados simultáneamente el-electroimán 
para el cambio de línea del dispositivo de fijación del cli­
sé, y el electroimán para el avance paso a paso del mecanis-

-  1 7 -  - 6
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mo timbrador.

11. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 y 2 y 8 a 10, caracterizada porque, en dependencia del 
ajuste mecánico del dispositivo de fijación para el clisé, 
es hecho- avanzar paso a paso un mecanismo timbrador no rota­
tivo, dispuesto- delante o detrás del tambor impresor.

12. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 a 11, caracterizada porque la puesta a cero del meca­
nismo timbrador se realiza al cambiarse el clisé, mediante 
un giro de 360° de una rueda de mano- o similar.

13. Una multicopista de- acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 a 11, caracterizada porque el mecanismo timbrador está 
provisto de un dispositivo electromecánico de borrado o pues 
ta a cero, que está dispuesto en el tambor impresor o en el 
soporte del mecanismo timbrador, siendo accionado automáti­
camente. al ser devuelto el mecanismo impresor de líneas o el 
dispositivo de selección de líneas de la multicopista a la 
posición básica o de partida.

14. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 a 11, caracterizada porque el accionamiento automáti­
co o el dispositivo de puesta a cero son interrumpidos durar 
te el retroceso de mecanismo de impresión de líneas o del 
dispositivo de selección de líneas, eventualmente por medio 
de un dispositivo de mando o de conexión especial.

15. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio­
nes 1 a 7 y 9 & 1 4 ,  caracterizada porque en¡ el. tambor im­
presor de la multicopista está incorporado un mecanismo tim­
brador con avance mediante un émbolo buzo, estando dicho ém­
bolo buzo dispuesto por debajo de la envolvente del tambor 
impresor, y porque dentro de la periferia del tambor impre-

-  18 -
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; sor está prevista una palanca de accionamiento, soportada 
¡ de manera basculable, para el accionamiento del émbolo buzo, 
¡ que es accionada mediante un electroimán dispuesto en el 

tambor impresor, o bien con ayuda de un dispositivo mecáni­
co de mando, desde fuera del tambor impresor y en dependen­
cia del avance de líneas de la multicopista, o bien a mano,

10

1 5

20

paso a paso.
¡ 16. Se reivindica por último como objeto sobre el que

ha de recaer la Patente de Invención que se solicita: "UNA 
MULTICOPISTA PARA LA REPRODUCCION POR LINEAS 0 PARRAFOS DE 
LINEAS 0 PARRAFOS ALTERNANTES DE UN CLISE".

Todo conforme queda descrito y reividicado en la pre­
sente Memoria descriptiva que consta de diecinueve paginas 
mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 6 de Marzo 1.967
" ' BERNARDO UNGRIA

p.p.
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