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Fl invento se refiere a una multicopista para la repro-
duccidén por lineas o parrafos de lineas o pArrafos alternan-
tes de un clisé, por medioc de dispositivos destinados a la
impresién por lineas o a la seleccidn de liﬁeas alternantes
a imprimir.

Bl invento se refiere en especial a multicopistas, en
las que la impresidén de lineas tiene Iugar mediante la bas-
culacidn aproximativa de elementos impresores, gobernada por
medio de levas. Asimismo se refiere, tamto a multicopistas
en las que la impresidén de lineas se lleva a cabo mediamte
la cooperacidén electromagnética de log elementos impresores,
como también a multicopistas em las que la seleccidn de 1li-
neas tiene lugar mediante corrimiento del clisé frente a uno
0 varios elementos impresores, en especial por medio de un
dispositivo de fijacidn desplazable axialmente.

Hamn sido dadas a conocer multibbpistas que disponian de
mecanismos timbradores para imprimir datos variables. Estos
mecanismos timbradores tenian que ser ajustados en parte a
mano individualmente: y puestos a cero del mismo modo, ¥ un
texto, una vez ajustado, servia paia todo el proceso de im-
presidn de un originél. Siemp;e que se enpleahan mumeradores
en maquinas impresoras, trabajahanéstos con avance automdti-
co en cada proceso de impresidm, ¥y ello independientemente
del texto a imprimir empleado o de una imagen de impresidn
siempre invariable.

El invento se ha propuesto ahora creai, por ejemplo, en
la preparacidén del trabajo para la lectura mecanica de docu-
mentos en maquinas de tratamiento de datos, una impresidn de
direcciones que se representan en un nﬁméro timhrado corres-

pondiente, al ritmo de lineas correspondiente. La direccion
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se compone de um mumero de referencia invariable para todo el
clisé, por ejemplo, nimero de piezas o mumero de pedido, y de
un numero correlativo adicional que, por ejemplo, se corres-
ponde en la preparacién del trabajo con las operaciones por
lineas o por secciones del plan de trabajo. Los distintos do-
cumentos, provistos de una impresiém de lineas o secciones
alternantes y que, por lo general, llevan también un encabe-
zamiento invariable, reciben por consiguiente un nimero de
direccién distinto por cada linea, con el que, por ejemplo,
al emplearse una escritura 1egible por via dptica o magnéti-
ca, por ejemplo, OCR, CMC7, son reconocidos directamente por
tales madquinas de lectura en sistemas de tratamiento de da-
tos, para solicitar las correspondientes posiciones almace—
nadas en memorias magnéticas o de disco, haciendo posible la
evaluacidén correspondiente de los datos almacenados, de acuer
do. con la lectura del documento. Subimtamente, por lo tanto,
representa la esencia del invento la combinacién de la impre-
sibén por lineas con una impresidn de direccidn correspondien-
te para el tratamiento de datos.

De acuerdo con el invento, la multicopista empleada pre-
senta ur mecanismo timbrador de avdance progresivo paso a pa-
so, preferentemente con arrastre de decenas, ¥y el avance pa-
so a paso del mecanismo timbrador tiene lugar en dependencia
del dispositivo de la multicopista que gobierna la impresién
alternante de lineas o secciones, o bien la seleccidn alter-
namte de lineas. L

E1l dispositivo de cambio de linea para el gobierno de

la impresiém progresiva de lineas o secciones alternantes de]

so a paso del mecanismo timbrador que, durante un eiclo de

clisé estd umido de tal modo com el dispositivo de avance pa-
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tambor impresor para el avance del mecanismo timbrador, de
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trabajo de la multicopista, tieme lugar el avance forzoso de

un paso del mecanismo timbrador, por cada paso simple o mil-
tiple del dispositivo de cambio de linea,

El invento puede ser puesto en prdetica de modo que el
mecanismo timbrador esté incorporado en el tambor impresor
de la multicopista, realizéndose el avance paso a paso del
mecanismo timbmador mediante un electroimdn dispueste asi-
mismo en el tgmhor impresor, y que es exeitado a través de
contactos deslizantes montados em la parte exterior del tam-
bor impresor, en dependencia del dispositivo de cambio de
linea para los Organos de la multicopista que provocan la
impresidén de lineas o la seleccidn de la impresidn.

Cuando se utiliza una multicopista em la que la impre-
sién de lineas se realiza mediante la basculacién aproxima-
tiva de los elementos impresores gobernada por medio de le-
vas, tiene lugar entonces, ademds de la excitacidn del iman
para el cambio de linea de las levas que gobiernan la impre-

sién de lineas, la execitacidén de imanes dispuestos en el

manera simultdnea y automdticamente durante una revolucidn
del tambor impresor, o bien mediante accionamiento a mano
estando la multicopista parada.

Si se emplea una multicopista em la que la impresidn de
lineas se realiza mediante la cooperacidén de los elementos
impresores gobernada por via electromagnética, entonces tie-
ne lugar, ademds de la excitacidén del iman para el transpor-
te de un selector giratorio o de un interruptor horario, la
ex¢itacidn simultdnea del imén dispuesto en el tambor impre-
sor para el avance del mecanismo timbrador, automdticamente

durante -una revolucién del tambor impresor, o bien mediante
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accionamiento a mano estando parada la multicopista.

Desde el punto de vista puramente mecanico, puede el
invento ser puesto en prdetica de modo que el mecanismo tim-
brador esté incorporado en el tambor impresor de la multi-
copista y que el avance paso a paso del mecanismo timbrador
tenga Iugar por medio de un sistema mecdnico de palancas ¥y
de una o varias levas de mando para el accionamiento del sis
tema de palancas, actuando las levas de mando durante cada
revolucidén del tambor impresor Unicamente sobre el sistema
de palancas y el mecanismo timbrador, cuando también el dis-
positivo de. cambio de linea de la multicopista avanza asimis
mo un paso durante la revolucidén del tambor impresor.

La realizacidén mecanica del invento puede consistir
asimismo en que el sistema de palancas para el accionamiento
del avance paso a paso del mecanismo timbrador, esté sopor-
tado dentro del tambor impresor, sién&o accionado desde el
lado frontal del tambor impresor por una leva de mando, que
al mismo‘tiemmo actia sobre los drganos de mando del meca-
nismo de impresidén de lineas de la multicopista, que provo-
can el cambio de linea.

Cuando se emplea una multicopista en la que la selec-
cién de lineas se fealiza mediante el corrimiento del clisé
con relacidén a uno o varios elementos impresores, en espe=
cial mediante un dispositivo de fijacidn para el clisé des-
plazable axialmente, entonces tiene lugar, durante un ciclo
de trabajo de la multicopista, el ajuste pbr lineas del dis-]
positivo de fijacidn para el clisé y, en dependencia de di-
cho ajuste, el avance paso a paso de un mecanismo timbrador
dispuesto en la multicopista. .

Esta Wltima forma de realizacidén puede hacerse también

v
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de tal forma, que sobre un eje rotativo paralelamente al eje
del tambor impresor, esté dispuesto un mecanismo timbradof
gue pueda ser hecho avanzar paso a paso y que es hecho avan-
zar asi mediante um eleectroimdn, al mismo tiempo que es ac~
cionado el mecanismo de cambio de linea para el dispositivo
de fijacidén del clisé.

Convenientemente se disponen las cosas en estas dos Ul-
timas formas de realizacién de fal_manera que, durante um
.ciclo de trabajo, son accionados simultdaneamente el eleetro-
imdm para el cambio de linea del dispositivo de fijaciénm, y
el electroimdmn para el avance paso a paso del mecanismo tim-
brador.

El inwvento puede ser realizado'tambiénnde modo que, en
dependencia del ajuste mecdnico del dispositivo de fijacién
para €l clisé, sea hecho avanzar paso & paso un mecanismo
timbrador mo rotativo, dispuesto deiante o detrds del tambor
impresor. | v

Para poder mantener adecuadamente el ritmo nuevamente
después de cada cambio de um clisé, se ha previsto que la
puesta a cero del mecanismo timbrador tenga lugar al cam-
biarse el clisé, mediante un"giro de 360° de una rueda de
manc o similar. |

E1 mecanismo timbrador puede estar provisto también de
un dispositivo electromecdnico de borrado o puesta a cero,
que estd dispuesto enm el tambor imprespr 0 en el soporte del
mecanismo timbrador, siendo accionado autdﬁétgpémente al
volver el mecanismo impresor de lineas o el dispositivo de
seleccidn de lineas de la multicopista a la posicidn bdasica
o de partida. . .

Para casos especiales en que, en determinadas circuns-
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tancias, tiene lugar una numeracidn correlativa de las ope-
raciones de trabajo o posiciones de entrega a lo largo de
un numero considerable de clisés, puede el invento ser rea-
lizado tambiér de tal modo, que el accionamiento automatico
o el dispositivo de puesta a cero sean interrumpidos durante
el retroceso del mecanismo de impresién de lineas o del dis-
positivo de seleccidn de lineas, en caso necesario por me-
dio de un diSpositivo de mando o de conexién especial.

En los dibujos ha sido representado el invento en algu-
nos ejemplos de formas de realizacién, mostrando:

la fig. 1, una seccidn a través de una multicopista ro-
tativa con elemento de impresidn antagonista gobernado por
via mecdnica, y el dispositivo eléctrico de mando para el
numerador;

la fig. 2, una seccidn a través del tambor impresor,
con el mumerador, los imanes de regﬁlacién y el servonmotor;

la fig. 3, ei drbol de acoplamiento para el accionamien
to electromecénico de las levas de lineas;

la fig. 4, el esquema de conexiones para el numerador,

la fig. 5, una geccidn a traves de una mwlticopista ro-
tativa con elemento de 1mpresién antagonista gobernado por
via electromagnética o electrénica, y el dispositivo eléc-
trico de mando para .el numerador;

la fig. 6, una seccidén a través de una multicopista ro-
tativa con elemento de impresion antagonista gobernado por
via mecdnica, y con um dispositivo mecénico de mando para
el numerador;

la fig. 7, una seccidn a través del tambor impresor de
la multicopista rotativa conforme a la fig. 63

la fig. 8, de manera esquematica, otra multicopista ro-
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tativa con original de lineas desplazable y numerador dis-
puesto detrds de la linea de impresidn;

la fig. 9, de manera esquemdtica, otra multicopista ro-
tativa con original de lineas desplazable en combinacidn con
un numerador dispuesto delante de la linea de impresiom;

¥a fig. 10, el tambor de impresidn de una multicopista
rotativa conm un numerador, cuyo émbqlo buzo es accionado a
través de um électroimém por medio de una plaeca de mandé uni
da de manera hm:rigida con el émbolo buéo.

Conforme a las fig. 1, 2,'3 y 4, el tambor impresor 1,
con el clisé original 2 montado sobre €l, es mantenido en
la posieidén fundamental por la palancé de retencidn 3 y la
palanca ée disparo 4, mediante el tope 5 y el gatillo 6. Los
muelles de traceidén 7, 8, 9 hacenique los elémentos de mandg
3, 4 y 6 se apoyen contra los topes 10 y 11 en la posicién
de partida., La rueda de arrastre 13; soportada sobre el eje
12, gira constantemente en la direccién de la flecha. A tra-
vés de un juego de ruedas dentadas 14, 15 y 16 estd la leva
giratoria de lineas 18, soportada sobre el eje 17, unida
de manera sincronizada con el tambor impresor 1. E1l pliego
19 a reproducir pasa por la mesa introductorg 20, el dispo-
sitivo humectador 21, los rodillos de arrastre de entrada
22, 23 y el puesto de fijacién 24,25, para llegar a la lineq
de impresidén 26. El elemento de impresidén antagonista 27 es-
t4 unido con la palaneca sensitiva 33 a través de una articu-
lacidén de rdtula 28,29, de las-paléncas afficuladas 30,31 ¥
de la palanca basculante 32, y es hecho bascular hacia el
tambor impresor 1 por la leva de lineas 18.

Al sef_;mpulsada la tecla selectora de lineas, se co-

necta el interruptor de limite 34 (véase la fig. 4), a tra-
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vés del cual recibe corriente el imén paso a paso 35. El

im4n paso a paso 35 actia sobre el balancin de mando 36 y la
leva de lineas 18, pretensada por um ruelle helicoidal 37,
puede avanzar un diente. Al mismo tiempo se‘conecta el imdn
transportador 38 a través del interruptor de limite 34 y el
anillo rozante 39, y el numerador 40 es hecho avanzar un pa-
SO.
S5i se desea un-nﬁmgro de lineas inferior al ajustado, o
bien si se desea comenzar un original nuevo otra vez con el
ntmero de linea 1, entonces se oprime la tecla de puesta a
cero 41 (fig. 4), con lo que se eonecta el relé 42. El aco-
plamiento 43 queda embragado, la leva de mando de lineas 18
es hecha girar a 1a posicién fundamental y, en esta posicidn}
es desembragado de nuevo el acoplamiento 43 por la leva de

mando de lineas 18, a través del interruptor de limite 44.

Ll

Ademds se conecta el relé 45, con 1o que el servomotor 47 re
cibe corriente a %favés del anillo rozante 46 ¥y hace que el
numerador vuelva a cero, mientras que el motor 47 es desco-
nectado de nuevo en esta posicidn por la leva 48, montada
sobre el eje del numerador, a través del interruptor de 1li-
mite 49.

Al impulsarse la tecla para el avance automdtico de 1li-
neas, se cierra el interruptor 50, y el imdnm 51 de cambio de

1{nea atrae a la palanca basculante 52 a la zona del balan-

1

cin de mando 36. En cada revolucién de la miquina y de la le
va de lineas 18, choca el balancin de mando 36.éontra la es-
piga 53 de lé palanca basculante 52, ¥ la leva de lineas 18
puede, debido a estar pretensada por el muelle helicoidal
37, avanzar un diente en conira de su sentido.de giro. En

cada revolucién de la-leva de lineas 18, es conectado asi-
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mismo el inmterruptor de limite 54. Bl iman transportador 38
recibe corriente a través del anille deslizénte 39 y hace
que el nmumerador 40 avance unm paso. Si para un problema es-
pecial de organizaciém se desea numerar corfelativamente ias
hojas impresas, entonceé se puede desconectar a través del
interruptor 55 el mecanismo de puesta a cero del numerador.
Si la mdquina es empleada en calidad de multicopista,
entonces estd interrumpido todo el eircuito eléetrico, y to-
dos los mecanismos anteriormente descritos son puestos auto-
méticamente fuera de servieio mediante el interruptor 56.
En 1a fig. 5 ha sido répresentada una multicopista, en
la que el rodillo impresor antagonista 27 estd gobernado
electromagnéticamente para la impresidm por secgiones y por
lineas. E1 rodillo impresor antagonista 27 estd soportado de
manera giratoria en las: palancas basculantes 57. Las palan-
cas basculantes 57, com el punto &é'soporte 58, son hechas
bascular contra el tambor impresor-1 por medio de imanes,
que no ham sido representados. Para el mando de la seleecidn
de lineas estd previsto um mecanismo paso a paso 59, que es
hecho avanzar automdticamente después de cada revoluecidn del
tambor impresor, por.medio del brazo de contacto 60, fijado
sobre el arbol 61, y del interruptor de limite 62. Un inte-
rruptor de mano 63 adiciomal, permite hacer avanzar a mano
el mecanismo paso a paso 59. Si se pome en marcha la miqui-
na para la impresiém de los pliegos de reproduccidm 19, en-
tonces se cierra por el contacto 66 el cifcuijo'para la 1i-
nea 1, a través del brazo de contacto 60, de los contactos
deslizantes 64 y del anillo deslizamte 65, ¥y los imanes, quq
no han sido representados, reciben corriente a través del

amplificador 67, haciendo que el elemento impresor antago-
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nista 27 bascule hacia el tambor impresor 1.

Poco amtesrdel término de la posicidn fundamental, ac-
ciona el brazo de contacto 60 durante breve tiempo al inte-
rruptor de limite.62, con lo que la hobina megnética 68 re-
cibe corriente, atrayendo a la brida de mando 69, com el ga-
tillo de mando TO soportado sobre ella, A través del disco
de mando 71, es hecho avanzar el contacto rozante 72 en di-
reccién de la flecha A, hasta llegar al contacto de la linea
2 (2 2). E1 muelle 73 atrae al gatillo de mando 70 siempre
haeia el disco de mando 71. AL mismo tiempo recibe también
el imanm %8 durante breve tiempo tensidn a través del inte-
rruptor de limite 62; y el mumerador 40 es ajustado a la 11i-
nea 2 inmediata siguiente, de manera sincronizadé con el pa-
so de linea. Mediante el interruptor de 1ineas 74, se puede
desconectar el dispositivo de cambio de linea.

Es posible asimismo, tai como'ha sido descrito em las
fig. 1 a 4, suspeﬁder mediante un interruptor la sincroniza-
cién entre el cambio de 1i{nea y el avance del numerador, de
modo que al volver a la 1{nea 1 para la impresiém por 14—
neas, el numerador no es puesto a cero, sino que sigue con-
tando correlativamente. Al copmutaise a la reproduccién de
piginas enteras, se interrumpe también el avance del numera-
dor.

En las fig. 6 y T ha sido representada una multicopis-
ta mecdnica para la'impresiém por secciones y lineas, em con
binacién con um nmumerador accionado por via mecénica. La
multicopista trabaja de la manera descrita en las fig. 1 a
i .

En la pared lateral 75 (fig. T} esfé'fija&o un &ngulo

de momtaje 76, con los espérragos TT. Los espérragos T7 sir-
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ven como puntos de giro para las patillas de mando 78 y 79.

Las patillas de mando 78 y 79 llevan en un lado la leva 80,
¥y por el otro lado estdm unidas a la varilla de traceidm 81.
En tormo de um punto de giro 82 fijo em la pared lateral 75,
es acoplada la varilla de mando 83 en el 4ngulo de correde-
ra 84, Son posibles cuatro posiciones: a = interlinea a un
punto; b = interlinea a dos puntos; c.= interlinea a tres
puntos y v = copiar, siendo en "a» conducido el rodillo 131,
en "b" los ro&illos 131 y 132, y en "c¢" los rodillos 131,
132 y 133 en la zona del balanecin de mando, er la direccidn
de la flecha, a través de un sistema de varillas, que no ha
sido representado y que estd unido com la varilla de mando
83. Al mismo tiempo pasa la prolongacidén 85 de la varilla de
mando rozando sobre la palanca 86 (fig. 6). Ia palanca 86
se mueve en torno de un punto de giro 87 fijo en la pared
lateral 75, y estd unida con la vafilla de traccidn 81 por
nedio de la espiga 88. Para comseguir una reaccidén de la pa-
lanca contra la prolongacidm 85 de la varilla de mando, es-
ta dispuesto um muelle de traccidén 90 entre la patilla de
mando 79 y una espiga flexible 89, fijada en la pared late-
ral 75. La regulacidén de la ;inea a imprimir se realiza a
través de un sistema dé varillas, que no ha sido representa-
do, con el rodillo 102 que hace presidm contra el balancin
de-mando %6 al ser accionado.

Cuando a leva 80 estd en posicidn de trabajo que mues-
tra la fig. 7 en las posiciones a - b - ¢, entonces la espi-
ga de mando 91, que sobresale del tambor 1, choea contra la
leva 80 y se introduce en el tambor 1. Como giufa sirve un
nervio 92, fquido en el tambor 1. En lé espiga de mando 91

estd insertada una cufia 93, que hace presidn contra la es-
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ello que el numerador 40 avance uma cifra.

un agujero alargado 96 que forma una guia,

sirve la rueda de mano 100,

ca 86, sacando a la leva 80 de su posicidn

cambio.

ILa fig. 8 muestra un ejemplo'de forma

104 con los clisés simétricos desplazables,

nal de lineas 106 por medio de un contaecto,

piga 95 remachada en la varilla de traccidn 94, haciendo con
ladeo de la varilla de traccidn 94, estd ésta provista de

piga 97. La espiga 91 es oprimida hacia atris por el muelle
98 y el anillo de regulacidén 99, hasta su posicién de par-
tida. Para volver a poner el numerador 40 de nuevo en la po-

gicidén de cero después dé varias revoluciones del tambor 1,

En el régimen de multicopisia, ge retira la leva 80 de
ia zona de la espiga de mando 91, para lo cual se encastra
1a varilla de mando 83 en la muesta v del dngulo de correde-
ra 84. Con ello resulta que la leva f01 practicada en 1la

prolongacién 85 de la varilla de mande actia sobre la palan-

direccidm de la flecha, a través de la varilla de traccién
81 vy de las patillas de mando 78 ¥ 79. El tambor 1 puede en-

tonces girar, sin que el numerador 40 experimente ningun

de una multicopista con clisés simétricos desplazables, en
combinacidén con un numerador rotativo, gobernado por via

magnética. Com el drbol 103 egtd unido fijamente el tambor

el orlglnal de ‘encabezaniento 105 ¥y el or1gin11 de lineas '
106, ‘asi como la cubierta 107. A través del pifién 108 es

accionado continuamente el 4rbol 109 y, com é1, el cilindro
111 que soporta el numerador 110. El numerador 110 es hecho

avanzar de manera correspondiente al mov1m1ento del origi-

Para evitar un

junto con la es-

de trabajo en la

de realizacidén

consistentes: en

que no ha sido
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representado, a través de los contactos deslizantes 112 y de

los anillos deslizantes 113, y por medio del iman 114 a tra
vés de la palanca acodada 115.

ILa fig. 9 muestra el ejemplo de la forma de realizacidn
de una mdquina multicopista con clisés simétricos.desplaza-
bles, en combinacidén con um mumerador impresor mediante bas-
culacidn.

Mediante.el drbol huecq 116, unido fijamente con el
tambor 117, estd conducida de manera sin fin la cadema 118,
con la abrazadera 119, sobre las ruedag de cadena 120, 121,
122 y la doble rueda de cadena 123. Desde la doble rueda de
cadena 123 se mueve la cadema 124 hacia la doble rueda de
cadena 125 situada sobre el eje de basculacidn 126, y la cad
dena 127 desde la doble rueda de cadena 125 hasta la rueda
de cadena 128, que estd unida fijamente con el numerador
129. Un mecanismo paso a paso, que no ha sido representado,
hace que la abrazadera 119 avance paso a paso con el origi-|.
nal de lineas 130. Cada paso de la abrazadera 119 es apro-
vechado asi forzosamente para el avance del numerador 129,
que imprime mediante basculaciém.‘

En iﬁ fig. 10 es hecho avanzar el numerador 40 a tra-
vés del émbolo buzo 131, que es accionado por una placa de
mando 132 unida de manera no rigida con el émbolo buzo 131,
que estd soportada de manera mévil sobre el eje 133, y por
el imén transportador %8. E1l muelle compresor 134, uma vez

que el imdn transportador 38 ha quedado sin corriente, vuel

ve a empujar a la'placa de mando 132 a su posicidn de par-
tida.

Bn restmen, la Patente de Invencidén que se solicita de

berd recaer sobre las siguientes reivindicaciones:
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la impresién alternante de lineas o secciones, 0 bien la se-
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- REIVINDICACIONES -

1. Una multicopista para la reproduccién por lineas o
parrafos de lineas o pdrrafos alternantes de un clisé, por
medio de dispositivos destinados a la imprésién por lineas o
a la seleccién de lineas alternantes a imprinmir, caracteriza
da porque la multicopista presenta un mecanismo timbrador de
avance progresivo, preférentemente con arrastre de decenas,
y porque el avance paso a paso del timbrador tiene lugar en

dependencia del dispositivo de la multicopista que goblerna

leccidn alternante de lineas.
2. Una multicopista de acduerdo con la reivindicacion 1

caracterizada porque el dispositivo de cambio de linea para

el mando de la impresién progresiva de lineas o secciones alj

ternantes del clisé estd unido de tal forma con el dispositi-
vo de avance paso a paso del mecanismo timbrador que, duran-
te un ciclo de trabajo de la multicopista, tiene lugar el
avance forzoso de un paso del mecanismo timbrador, por cada
paso simple o miltiple del dispositivo de cambio de linea.
3, Una nulticopista de acuef&o con las reivindicacio-
nes 1 y 2, caracterizadaporque el mecanismo timbrador estd

incorporado en el tambor impresor de la multicopista, reali-

zdndose el avance paso a paso del mecanismo timhrador median
te un electroimdn dispuesto asimismo en el tambor impresor,
y que es excitado a través de contactos deslizantes montados
en la parte exterior del tambor impresor, én dependencia del
dispositivo de cambio de 1inea para los érganos de la multi-
copista due provocan la impresidn de l1ineas o la seleccion

de la impresiodn.

4. Una multicopista de acuerdo eon las reivindicacio-
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nes 1 a %, en la que la impresidén de lineas se realiza me-

diante la basculacidn aproximatiﬁa de los elementos impreso-
res gohernada por medio de levas, caracterigzada porque,‘ade-
mAs de la excitacidén del imdn para el cambio de linea de las
levas que gobiernan la impresién de lineas, tiene lugar si-
multdneamente la gxcitacién de imanes dispuestos en el tam-
bor impresor para el avance del mecanismo timbrador, automa-
ticamente durgnteruna revolucidén del tambor impresor, o hien
mediante accionamiento a mano estando la multicopista paradal

5. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio-
nes 1 a 3, en la que la impresidén de lineas se realiza me-
diante la cooperacion de los elementos impresores gobernada
por via electromagnética, caracterizada porque, ademds de la

excitacidén del iman para el transporte de un selector gira-

torio o de un interruptor horario; tiene lugar simulténeamen
te del imdn dispuesto en el tambor impresor para el avance
del mecanismo timbrador, automdticamente durante una revolu-
cion del tambor impresor, o bien mediante accionamiento a
mano eétando la multicopista parada.

6. Una multicopista de acuer&orcom las reivindicacio-
nes 1 y 2, caracterizada porque el mecanismo timbrador ésté
incorporado en el tambor impresor de la multicopista, y por-
que el avance paso a paso del mecanismo timhrador tiene lu-
gar por medio de un sispema mecanico de palancas ¥ de uma o
varias levas de mando para el accionamiento del sistema de
palancas, actuando las levas de mando duraﬁte-cada revolucidh
del tambor impresof Unicamente sobre el sistema de palancas
y el mecanismo timbrador, cuando también: el dispositivo de
cambio de linea de la multicopista avanza asimismo un paso

durante la revolucidn del tambor impresor.
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7. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio-

nes 1y 2yla reivindiecacibn 6, caracterizadé porque el sisq
tema de palancas para el accionamiento del avance paso a pa-
so del mecanismo\timbrador.esté soportado dentro del tambor
impresor, siendo aedionado desde el lado frontal del tambor
impresor por una leva de mando, que al mismo tienpo aqtﬁa S0
bre los 6rganos de mando del mecanismo de impresidén de lineag
de la multicopista, que provocan el cambio de linea.

8. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio-
nes 1 a 3, en la que 1a seleccidn de lineas se realiza me-
diante el corrimiento del clisé con relacién a uno o varios
elementos impresores, en especial mediante un dispositivo de

fijacién para el elisé, desplazable axialmente, caracterizadq

porque, durante un ciclo de trabajo de la multicopista, tie-

para el clisé y, en dependencia de dicho ajuste, el avance
paso a paso de un mecanismo timbrador dispuesto en la multi-
copista.

9. Una>multicopista de acuerdo con las reivindicacio-

nes 1y 2yla reivindicacidn 8, caracterizada poraue sobre

un eje rotativo paralelamente al ¢'je del tambor impresor, es

t4 dispuesto un mecanismo timbrador que puede ser hecho avan
zar paso a paso y que es hecho avanzar asi{ mediante un elec-
troiman, al mismo tiempo que es accionado el mecanismo de
cambio de linea para el dispositivo de fijacién del clisé.
10, Una multicopista de acuerdo con ias-reivindicacio-
nes 1 &3y Sfy' 9, caracterizada porque, durante un ciclo
de trabajo, son accionados simultéaneamente el-electroinan
para el cambio de linea del dispositivo de fijacidén del cli-

sé, y el electroiman para el avance paso a paso del mecanis-

e
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11. Una multicopista de acuerdo con las reivindicaecio-
nes 1 y 2 y 8 a 10, caracterizada porque, en dependencia del
ajuste mecdnico del dispositivo de fijacidn para el clisé,
es hecho avanzar paso a paso um meeanismo timbrador no rota-
tivo, dispuesto delante o detras del tambor impresor.

12. Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio-
nes 1 a 11, garacterizada porque la puesta a cero del meca-
nismo timbrador se realiza al éambiarse el clisé, mediante
un giro de 360° de una rueda de mano o similar.

13. Una multicopista de: acuerdo con las reivindicacio-
nes 1 a 11, caracterizada porque el mecanismo timbrador esta
provisto de un dispositivo electromecdnico de borrado o pues
ta a cero, que estd dispuesto en el tambor impresor o en el
soporte del mecanismo timbrador, siendo accionado automati-
camente al ser devuelto el mecanismo impresor de lineas o el
dispositivo de seleccidn de lineas de la multicopista a la
posicidén bdsica o de partida. ‘

14.' Una multicopista de acuerdo con las reivindicacio-
nes 1 a 11, caracterizada porque ei accionamiento automati-
co o el dispositivo de puesta a ecero son interrumpidos durar
te el retroceso de mecanismo de impresidén de lineas o del
dispositivo de seleccidn de lineas, eventualmente por medio
de un dispositivo de mando o de conexidn especial.

15. TUna multicopista de acuerdo con las reivindicacio-
nes Ta7y9al4, caracterizada porque éﬁ el tamhor im-
presor de la multicopista espé incorporado un meecanismo tim-
brador con avance mediante un émbolo buzo, estando dicho ém-
bolo buzo dispuesto por debajo de la envolvente del tambor

impresor, y porque dentro de la periferia del tambor impre-
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sor estd prevista una palanca de accionamiento, soportada
de manera basculable, para el accionamiento del émbolo buzo,
que es accionada mediante un electroimén dispuesto en el
tambor impresor, o bien con ayuda de um dispositivo mecani-
co de mando, desde fuera del tambor impresor y en dependen-
cia del avance de lineas de la multicopista, o bien a mano,
paso a paso.

16. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el que
ha de recaer 1la Patente de Invencidén que se solicita: "UNA
MULTICOPISTA PARA LA REPRODUCCION POR LINEAS O PARRAFOS DE
LINEAS O PARRAFOS ALTERNANTES DE UN CLISE".

DTodo conforme queda descrito y reivinlicado en la pre-
sente Memoria descriptiva que consta de diecinueve péginas

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 6 de Marzo 1.967

~ 7 - BERNARDO UNGRIA
SR
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