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PATENTE DE INVENCION

MEMORTIA DESCRIPTIVA
Sobre:
" APARATO NAUTICO "
Solicitante: Don Justin Benoit PILION, de nacionalidad fran-
cés, domiciliado en 38, rue Bugeaud, LYON (Rho-
ne) Prancia.
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La presente invencidn tiene por objeto un aparato naé

tico, apto para asegurar la sustentaciln y la propulsidn 80

bre el agua de una persona en posicién de nadar, del tipo -
constituido por un soporte flotante, dispuesto para permi-

5. tir al usvario apoyarse por su térax y llegado el caso su -

abddémen, y por un dispositivo propulsor gue comprende un -
mando manual conectado por una transmisidn con una hélice.

Uno de los objetos de la invencién es realizar un apa

rato de este tipo, de comstruceidn simple y que, 2 la vez -

10. que asegura & su usuario una gran facilidad de maniobra y -
una gran eficacia en su utilizacidn, ofrece la ventaja de ser
fécilmente regulable incluso en el curso de su utilizacién,
para adaptarse & la morfologla & a la conveniencia del usug
rio , y de ser desmontable con vistas é su almacenaje 0 -

15. transporte ocupando muy poco espacio, todo ello, preferente
mente, sin ser necesario recurrir al empleo de la menor -
herramienta.

Con tal objeto, el aparato de acuerdo con la invencidn
estd caracterizado porgue el dispositivo propulsor estd -

20. portado por una deriva central amovible montada de un modo
deslizante en uns ranura longitudinal formada sobre la cara
inferior-del soporte flotante, habiéndhse previsto un medio
de blogueo para inmovilizar a voluntad esta deriva en la po
sicidn deseada con relacifn al soporte flotante.

25, Gracias a esta disposicién, para regular la posicidn
del mando manual con relacidm al soporte flotante, basta -
con desbloquear la deriva y deslizarla hacis adelante o0 -
hacia atrds en la ranura del soporte flotante. Esta maniobra
puede efectuarse incluso en el curso de su utilizacién, apo

30. yéndose, el usuario, por su térax y llegado el caso su abdd
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men sobre el soporte flotante, pudiendo accionar el medio

de bloqueo y modificar después la posicidn de la deriva -
con relacibn al soporte flotante tirando del/o empujendo
el mando manual,

Igualmente, ge puede separar la deriva del soporte
flotante deslizéndola totalmente fuera de la ranurs de -
este ltimo. Los elementos se pueden disponer entonces en
plano uno contra otro,-ocu;ando muy poco espacio, lo que
permite guardarlos por ejemplo en una maléta § en el por-
tamaletas de un coche.

Ventajosamente, la deriva es més larga que el so-
porte flotante, de modo que en posicibn de utilizacibn, -
estando la hélice situade debajo del cuerpo flotante hacia
la parte posterior del mismo, se encuentra el mando manual
delante de dicho cuerpo flotante.

Esto asegura una gran facilidad de maniobra al -
usuario, cuyos dos brazos se extienden delante de la cabe
z8 en una posicidn propicia para el equilibrio y para el
esfuerzo requerido, mientras que las piernas quedan li-
bres en toda su longitud, detras del soporte flotante. -
El uguario puede ayudar a la propulsidén por movimientos -
o batimientos de las piernas, y servirse de éstas para -
gobernar el aparato.

Otras caracteristicas y ventajas de la invencidn
se deduciran de la descripeidn expuesta a continuacidn de
una forme de realizacidn dada a titulo de ejemplo y repre
gentada en los dibujos adjuntog, en los cuzales:

- la fig. 1 es una vista en alzado, parte en cor-
te, de un aparato ndutico de acuerdo con la presente inven

cibn;



- la fig. 2 es un corte transversal siguiendo la -
linea II-II de la fig. 1j
- la fig. 3 es una vista a escala mayor de un deta-
1lle de 1la fig. 23
5. - la fig. 4 representa el mando manual y una parte
del sistema de transmisién de movimientos;
~ la fig. 5 es una vista en planta por encima del -
elemento del soporte flotante;
- las figs. 6 y 62 son unas vigtas parciales esque-
10. mdticas mostrando un dispositivo de inmovilizacién del S0
porte flotante con relacidn a la derivaj
- la fig. % es una vista parcial en corte de un de-
talle de realizacién;
- las figs. 8 y 9 son unas vistas parciales en corte
15. mostrando la fijacién de un lastre sobre la deriva,
Como puede verse principalmente en las figuras 1 y 2
el aparato ndutico de acuerdo con la invencidn comprende

esencialmente un soporte flotante 1 sobre ¢l que reposa -

el usuario por su térax y llegado el caso su abdomen vy

20. uma deriva 2 que est4 ensamblada de manera amovible con

este soporte, habiéndose preﬁisto unos medios, que se -~
deseribirdn més adelante, para inmovilizar este soporte y
esta deriva entre si. La deriva 2 estd constitufda por -
dos semicoquillas 3 y 4 convenientemente conformadas y ca

25. da una de las cuales comprende una brida 5, 6 respectiva-
mente que ocupan toda la periferia de cada semicoquilla y
gracias a las cuales pueden ensamblarse estas semicoqui-
llas por encolado, soldadura o por cualquier otro medio -
andlogo.

30, El soporte flotante 1 estd realizado igualmente ba-
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jo la forma de dos semicoguillas 7 y 8 comprendiendo unas
bridas periféricas 9 y 10 que permiten su ensambladura. -
Estas dos semicoquillas estén moldeadas de maners que for
men dos flotadores laterales 1l y 12 que aumentan la esta
5 bilidad del conjunto y constituyen igualmente un medio =
para sujetar el cuerpo del usuario.
Como puede verse preferentemente en las figuras -
2 vy 3, la semicoquilla 8 egtd moldeada de manera que com-
prenda en su cara inferior un canal 13 relativamente pro-
10. fundo, canal en el que se alojan las dos bridas superio-
res ensambladas 5 y 6 de las semicoquillas que constitu-
yen la deriva. La anchura interna de este canal, es decir
la distancia que separa sus dos paredes 14 y 15, es sensi
blemente igual a la anchura exterior de la deriva, como -
15. puede verse en lag figuras 2 y 3, de tal modo que el so-
porte flotante recubra la deriva en una profundided sufi-
ciente para evitar todo desplazamiento angular de esta -
{ltima con relacidn al soporte, en el plano de la figura.
Con vistas a asegurar la fijacién amovible de la
b0, deriva sobre el soporte flotante, las bridas 5 y 6 estdn
abat{das preferentemente hacia el exterior para formar -
unas alag 16 y 17 que se alojan entre el fondo 18 del ca-
nal 13 y unas correderas de seccién en "L" 19 y 20 solida
rias con las paredes 14 y 15 respectivamente de este canal.
25, Por consiguiente se observa que, de este modo, -
el soporte flotante puede ser desplazado longitudinalmen-
te con relacidn a la deriva y separarlo asi de ella, por
ejemplo para el transporte, y que, por el contrario, es -
imposible su separacidn en el sentido vertical.

30, Esta disposicién permite ademds ajustar las posi
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ciones relativas de estos dos elementos en funcidén de la

talla del usuario para inmovilizar seguidamente estos -
dos elementos entre si. Con tal objeto se puede prever,
por supuesto, cualquier dispositivo conocido, tal como -~
wn tornillo de presién o similar.

Igualmente y como puede verse en las figuras 5 ¥
6, se puede formar sobre una de las alas 16 o 17, o so-
bre una pieza solidaria con.estas alas, una serie de -
muescas como se ha indicado por 21. En la parte anterior
del soporte flotante 1 se ha previsto una varilla 22 men
dada por una manivela 23 poritadora de un botdén 24, estan
do situada esta varilla a la altura de las muescas tales
como 21, etce

Ia varilla 22 tiene una cara plana gque ocupa su -
semicircunferencia. Cuando se halla el botén 24 en la -
posicidén mostrada en trazos ininterrumpidos, la parte mna
ciza de la varilla 22 se aloja en una de las muescas de
la serie de muescas 21 y como esta varille estd solidari
zada con el coporte flotante 1, dste y la deriva son -
inmovilizados entre si.

Si se desplaza el botdén 24 en el sentido de la -
flecha F para disponerlo en 24' , las muescas 21 quedan
libres y el soporte flotante puede ser desplazado con -~
relacibn a la deriva.

La propulsién de este aparato estd asegurada por
un mecanismo de mando manual, encerrado en un carter 25
previsto en la parte delantera de la deriva y que arras-
tra una hélice 26 dispuesta en la parte posterior de la
misma.

Este cérter 25 estd atravesado por un drbol 252 -
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que lleva, en cada uno de sus extremos, unaiﬁg§§v;1a 27
que puede accionar el usuario por medio de una empufiadu
ra 28. Sobre este &rbol 25a se ha ecoplado una rueda cd
nica dentada 29 que engrana con un pifién cbénico 30 en-
chavetado en el extremo de un érbol de transmigién 31,
En el extremo de este 4rbol 31 es donde estd mintada la
hélice 26. Este 4rbol atraviesa la deriva 2 pasando en-
tre las.coquillas 3 ¥ 4, como puede verse mejor en la -
figura 2.

Por supuesto, este 4rbol estd soportado por un -
cojinete 32 en la proximidad del pifidn 30 y por un coji
nete 33 en la proximidad de la hélice.

El funcionamiento de este dispositivo es evidente.
El usuario coge las manivelas tales como 28 y las hace
giar, lo que transmite a la hélice un movimiento de ro-
tacién multiplicado en la relacidn de multiplicacidn de
los dos engranajes 29 y 30. Evidentemente se han tomado
todas las precauciones necesarias para asegurar lé estan
queidad en la proximidad del cojinete 33.

Se observa en 34 un alerén de forma general tra-
pezoidal que estéd montado sobre la deriva 2, por ejemplo
en la proximidad del tubo que rodea al drbol 31.

Es posible que séa necesario lastrar el aparato,
especialmente si se desea utilizarlo con la mar un poco
fuerte. Por otra parte es muy importante que este lastre
séa amovible con el fin de no sobrecargar el aparato -
cuando no sea preciso utilizar este lasire.

Con tal objeto, se puede dar a las bridas 5 y 6,
situddas en la parte inferior de la deriva 2, una forma

en semicirculo como se ha mostrado en 35 y 36, de tal -
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modo que, después de la ensambladura de estas dos:bridas
por soldadura, la deriva comprende una especie de tubo -
en su parte inferior.

Se puede recubrir este tubo con unas semicoquillas
37 ¥ 38 de plomo gque tienen igualmente, cada una, la for
ms, de una semicircunferencia y que comprenden cada una,-
una brida 39, 40. lLag dos bridas 39, 40 son por lo tanto
susceptibles de ser ensambladas por ejemplo mediante tuer
cas y pernos. Esta disposicidn asegura un montaje sblido
y seguro del lastre y permite quitarlo répidamente aflo-
jando los pernos.

Segin una variante, estasg bridas 5°y 6 pueden

estar abatidas en 4ngulo sensiblemente recto hacia el

exterior como se muegtra por 41 y 42 en la figura 9. El

lastre puede estar previsto en este caso bajo forma de
dos lingotes 43 y 44 cada uno de los cuales comprende un.
canal 45, 46 en el que se introducen los rebordes abat{-
dos 41 y'42 respectivamente. Estos dos lingotes pueden -~
estar ensamblados como se ha mostrado en 47 por medio de
tuercas y pernos,

Con el fin de asegurar una mayor estabilidad, se -
puede completar el soporte flotante por dos alerones ta=-
les como 48 y 49 (figura 5). Estos dos alerones estén =~
destinados a alojarse encima de las bridas 9 y 10 que ase
guran la ensambladura de las dos semicoquillas del sopor-
te flotante. Con tal objeto, y como puede verse mejor en
la figure 7, estas bridas estdn abatidas hacia el exte-
rior, sensiblemente en 4ngulo recto, como se ha mostrado
en 50 y 51 y el alerfn, 49 por ejemplo, termina en un ner

vio de refuerzo 52 en el que se ha perforado un canal 53
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de forma interior en "T" correspondiente a la forma de las
bridas 9 y 10 y de los bordes ebatidos 50 y 51. Este canal
53 desemboce en uno por .lo menos de los extremos del alerdn,
lo que permite deslizar el alerén para montarlo en su sitio.
Se puede mantener en esta posioién por unos medios conoci-
dos; en particular el canal 53 podria no desembocar mds que
un solo lado, el alerdn tropezaria entonces sobre el extre-
mo de las partes vueltas 51 y 52 de las bridas 9 y 10. Se -
puede prever igualmente unos pernos que atraviesen el taldn
52 y las bridas 9 y 10, ¥ cooperantes con unes tuercas de
mariposa.

Ni que decir tiene que los elementos constitutivesde
este aparato, y en particular las semicoquillas que congti-
tuyen el soporte flotante por un lado y la deriva por otro
lado, podrian estar ejecutados en cuaslquier clase de mate-
rial, por ejemplo de chapa pintada, chapa recubiérta de -~
pléstico o bien en un metal inoxidable.

Ha resultado ser ventajoso realizar estos diversos -
elementos en materia pldstica y mis especialmente estrati-
ficada. Igualmente los engranajes del &rbol de transmisidn
de los movimientos y la hélice misma estardn realizados -
preferentemente en una materia pléstica apropiada.

El modo de ejecucién de la invenciln que acaba de ser
descrito no ha sido dado mds que a titulo de ejemplo no li-
mitativo por lo que se puede introducir en é1l todas las mo-
dificaciones de detalle sin salir por ello del marco de la
invencidn.

N O T A
La Patente de Invencidn, que se solicita por vein

te afios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién
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debersd recaer sobre: "APARATO NAUTICOY, con Prioridad de la
demanda de Patente en Francia ne PV 51.850, de fecha 3 de Mar-
zo de 1966, segin las caracteristicas esenciales de las siguien-
tes:

0y

REIVINDICACIONES

12,~ Aparato njutico, apto para asegurar la sustenta-
cidn y la propulsidn sobre el agua de una persona en posicidn
de nadar, del tipo comstituldo por un soporte flotante, previs-
to para permitir al usuwario apoyarse por su térax y llegado el
caso su abdomen y un dispositive propulsor que comprende  un
mando manual unido por una ‘transmisidén con una hélice, carac-
terizado porque el dispositivo propulsor esta portado por una
deriva central amovible montadse de un modo deslizante en una
ranura longitudinal formada sobre la cara inferior del sopor-
te flotante, habiéndose previsto un medio de blogueo para inmo-
vilizar a voluntad esta deriva en la posicidn deseada con rela-
cidn al soporte flotante.

08,- Aparato ndutico, segin la reivindicacidén 18, ca-
racterizado porque la deriva es mis larga que el soporte flo-
tante, de modo que en posicidn de utilizacidn, estando situada
la hélice debajo del cuerpo flotante hacia la parte posterior

del mismo, el mando manual se halle delante de dicho cuerpo

- flotante.

38,.- Aparato ndutico, segin la reivindicacidén 18, ca-
racterizado porgque la deriva comprende en su parte superior un
carril de seccion en "T" que sé desliza en unsg corredera en el
fondo de la ranura del soporte flotante.

48 .~ Aparato ndutico, segin la reivindicacidén 18, ca-
racterizado porque la deriva estd realizada por ensambladura de

dos semicoquillas cada una de las cuales estd provista de una



brida periférica, abatida hacia el exterior, sensiblemente en
dngulo recto, para constituir un carril en "I deslizante en
una corredera en el fondo de la ranura del soporte flotante.

58,~ Aparato ndutico, segin la reivindicacidn 18,

5. caracterizado porque la deriva lleva un alerdn estabilizador.

68.- Aparato ndutico, segin la reivindicacidn 18,
caracterizado porque la deriva comprende un dispositivo de
enganche para un lastre, montado de un modo amovible.

78.~ Aparato ndutico, segln la reivindicacidn 18,

10, caracterizado porque dos alerones de estabilizacidn estan mon-—
tados a ambos lados del soporte flotante.

88.— Aparato ndutico, segin la reivindicacién 1e,
caracterizado porque el soporte flotante estd constituido por
dos semicoquillas ensambladas, formando unos rebordes latera-

15. les.

9f.,~ APARATO HAUTICO,.

Segin queda sustancialmente descrito en la presente
memoria, que consta de once hojas, escritas s méquina por una
sola cars y dibujos.

Madrid, 3 de Marzo de 1967

it PITLON
O GARCIA CABRER!
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