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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por"MﬁQUINA COSEDORA DE PUNTERA PARA MEDIAS", a favor de D.
José Antonio RAMIREZ Rodriguez, de nacionalidad espafiola, do-
miciliado en TARRASA (Barcelons), Joaquin Costa, 156.

e m e mw ee ey e e mr  mas e v s S Sy mee e e m

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia presente Patente de invencidn se refiere a une
méquina de nuevo tipo, destinada a faciliter la operacibn del
cosido de la puntera en la fabricacibn de medias, operacidn
que hasta la fecha se realiza & base de sistemas mds o menos
manvuales y que precisabe su automatizacibn, a efectos de eli-
minar le gran cantidad de tiempo muerto que su préctica presen—
ta.

Dentro de la oadena de fabricacidn de las medias, en
le. que muchos de sus procesos se hallen ye automatizados, el
cosido de la puntera viene a representar un eslabbn més dentro
de la corrlente ya iniclada. Este paso que shora se ha eutoma-
tizedo implica en si una de los avances més importantes dentro
de esta técnica de la fabricacidn textil.

Ia mAquina cosedora de puntera que se describird pue-
de emplearse conjuntamente con una méquina seleccionadora auto-
mética de hedias, 0 gea una trangsportadora~clasificadora, obte-

niéndose la combinacidén de las maquinses en cuestibn, un proceso
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de fabricecidén de mediss altamente automatizedo, lo cual re-
percute directemente en una gran capacidad de produccibn y una
reduccibn, précticamente al minimo de los defectos y taras pro
ducidos en las medias.

Ia nuevs mégquins, consta en esencial de tres partes,
gituadas caeda une de ellas en un cuerpo diferente, une horma
transportadore sobre la cual ven montadas las medias que se
ven a coser, una unidad que contiene la méquine de coser, el
dispositivo de sujecibén de medias y el de extraccidn de las mig
mes, y une unidad recolectadora gue contiene el aspirador pars
el giro y extraccidn de mediass, el descargador, el contador de
produceldn y cubets de recogida. Iae tres uuidades se combinan
pare formar un conjunto funcionel acoplado a las transportado-
regs-clasificadoras, la unidad recolectadora no se emplea, pues
queds sustituida por la unidad clasificadora del conjunto trang
portadora—clasificadora.

Para facilitar la explicacidn, se acompaiia a le pre-
sente memoria cuatro hojas de dibujos, en los que se ha represen
tado, a titulo de ejemplo ilustrado y no limitado un caso, de
resglizacidn de une méquina de coser punteras de medias, un caso,
segin los principios de revindicaciones.

En los dibujos:

Lo figura 1 presenta el conjunto de la horme despla-
zable empleada para la entrega de la media y que contiene ademés
el equipo eléctrico.

La figura 2 representa el cuerpo de la otra méquina,
quse contiene la méquina de coser, la grapa de sujecidn etec.

Ls figura 3 representa el cuerpo de la unidad recolec-
‘tadora, que contiens al aspirador, al descargador, a las vdlwulas
de suspensidn y giro stc.

Las figuras 4 a 6 muestran los diferentes tipos de co-
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Bl cuerpo portador ds la horma desplazable consta de

sido que se pueden realizar.

un bastidor en forma, preferentemente, de caja rectangular dig
puesta horizontalmente, que comporta un cilindro neumédtico pro-
pulsor provisto de una electrovdlvula de mando con dispositivo
reductor de velocidad y amortiguacidn. E1l eje soporte de la hor
ma lleva una leva que actua sobre dos finales de carrera los cua
les al ser accionados. efectuan las siguientes misiones, uno ha-
ce retroceder la horma y bajar las grapas de sujecibn, y el otro
manda la puesta en marcha del carro poria hormas y de la miqui-
na de coser.

La hors de que va provisto el primer cuerpo es un disg
positivo de estructura alargeda y forma cénica y con un éngulo
my agudo y que se destina a facilitar la operacidn del centrado
vy la verificacidn de las medias. Sobre la horms se disponen es-
tas de manera que sea fécil el extenderlas y estirarlas modera-
damente para que los posibles defectos debidos a un funcionamien
to defectuoso de la miquine tejedora o & la manipulacidn poste-
rior que ha recibido la medis se hagan visibles, permitiendo la
eliminacidn de las medias cuyos defectos las hagan inadmisibles
pera su presentacidn. De esta maners se tendrd une forma de ve-
rificacidn répide y eficaz de log defectos que puedan aparecer

en lag medias.

La miquina que se describe comports , como se ha di-
cho, un segundo cuerpo, constituido con esencia por la méquina
cosedora, una grapa o pinze para fijacibén de las medias o ele-
mentos complementarios. '

El objeto que constitye la base de la presente paten-
te consta de un bastidor o soporte en forma de caje prismética

rectangular, enaiya parte superior se ha montado la mAquina co~

gsedora, que se dedicara a la realizacidn de la operacibn del
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cosido de las punteras de las medias. Ia mAguina comportaré
igualmente unes pinzas que serdén las que cogerén el extremo
de la medie, situendo la horme y la presenierédn a un sistema
pretensor formedo por unas mendibulas cerrebles, las cuales
reelizerén la presentecién de la medie s la miquina cosedora.

Ie wmiquine comports igualmente un dispositivo para
el accionamiento de le pinza y unos medios pars realizar ls
operacibn de vuelta de la media & fectos de su presentacidn
por la pinza & la méquina de coser.

Lo figura 2 da ides de la constitucidn del segundo
cuerpo, en el cual -10= representa le méquina de coser y -11-
es el mecanismo que gula al conjunto de pinzas. Estas estén
formadas por el dlispositivo =12~, constituido esencislmente
por dos mendibulas acoplables y separahles, las cusles se acer-
cen o separsn por la accidn de un mecanismo neumdtico mediante
cilindro. En =13~ (parte posterior del tubo de aspiracibn con-
giguiente a la pinza ~124, figure el -cilindro aspirador,'que
es el que realizard la eliminacibn, giro y transporte de ls
medie.

El motor -14=-, de reducids potencia, impulss la mé-
guina de coser =10~ medisnte un sistems de polea y correa.

El aspirador ~15- es el encargado de producir una co-
rriente aspirante, para efectuar la succidn del sobrante de la
media,; el cual es depositado automAticemente en la cémara —16-.

Le pinze de colocacidn de la media ante la méquine de
coger es arrastrada por un mecanismo de dos bielas, el cual a
su vez eg accionado por un grupo moto-variador-reductor y elec—
troembrague -17=-, por lo que el movimiento resultente en las
pinzes es obtenido por el éircular que nos da el grupo =17-y
la guia -11-, es por ello que sustituyendo la guia -11- y las

grapas de las pinzms, se obtienen los tres tipos de cosidos re-
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\presentados en las figuras 4 a 6.

Ig figure 3 de idea de la constitucidén de la unidad re~
colectora, en la cual -18- representa al descargador con detec-
cibén de medias por célula foto-eléctrica -19~, y dispositivo de
apertura acclonado por el cilindro neumético -20-, el aspirador
de gran potencia estéd conexlonado por el dispositivo —21-~ de sus
pensidén y giro, figura 2, mediante las vdlvulas -22-, figura 3,
aspirando por -13- figurs 2, cuando realiza el giro y traslado
a la unidad colectora.

Con el fin de consegulr que la media quede depositada
completamente plana en la cubste receptors, existe el juego de
vélvulas neuméticas ~23-, las cuales efectuan primero une pér-
dida de aire que provoca una marcha més lente de la media, al
mismo tiempo que toma una posicibn alargada, haste que la media
llega al descargedor donde es detectada por la célula foto-elbée-
trica, la ocusl cierrs la védlvula de paro a agpiracidén que hay
~23=-, 2l mismo tilempo que el ollindro neumdtico abre el descar-
gador, ceyendo le media en la cubeta de recogida =~24-, figura
3y completamente plana.

Les tres unidades o conjuntos representedos respecti-
vemente en las figuras 1, 2 y 3 se montan acoplados de maners
que el primero realiza le transferencia de la medis al segundo
y esta, una vez ha coslido la punteras, es girada por el disposi-
tivo =21~ figura 2 y trasladads a la tercers unidad donde es

descargade.
A continuacién se procede a la explicacidn detallada

de la miquina con las tres unidades ascopladas:

La media se coloce en lg horma de inspeccidn =1=, fi-
gura 1, en la cual es verificada y colocads de forma convenlen-
te pars poderla coser. Si egta es buena, el operario apriets el
pulsador 9, figura 1 o bien uno de los pulsadores que contiene

el panel -25- figura 2, si la horma esta en posicidn correcta
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(es decir el dispositivo —4- tiene gue estar presionando el fi
nal de carrera -3-, figura 1). El cilindro -2~ se pone en mo=-
vimiento arrastrando a la horma con la medias, la cual es intro-
ducida entre las grapas =12-, figura 2, en este momento la le=
va =8-, figura 1, acciona el finel de carrera -7-, el cual al
mismo tiempo que oblige al retroceso del c¢ilindro, hace que las
grapas aprisionen a la media, queddndose con ella. Es de resal-
ter que el movimiento dsl cilindro en sus extremos es amortigua-—
do, en el retroceso la leva =8- pulse el final de carrera =6-
figura 1, el cual pone en funcionamiento el grupo -17-y y & la
méguina de coser -10- figura 2.

Bl operario coloca la media en donde es sustentads
por une corriente de gire existente entre los dos tubjos. Una
vez terminede esta operascidn el operaric coloca nuevemente otra
medisa en la horma de inspeccibn.

Lo media sujete por las grapag es presenteda a la mé-
quine de coser 40~y la cual g medida que se la van presentando
la ve cosiendo, ddndole la forma que le obliga la plantilla -11-.
Tanto al prineipio como al final del cosido, la cadeneta es cor
teda por un dispositivo especial que tiene acoplado le mAquina
de coser y los restos son recogidos por un gspirador gue no for
ma parte de la méquina.

Al llegar al final del recorrido el carro porta-grapas
presiona un final de carrera, el cual abre las grapes pars la
méquina de coser y acciona un pistdén que hace retroceder sl ce-
rro porta grepas a su posicidn inicial, dispuesto para una hue-
ve operacidn.

El desperdicio de la medis es absorvido por el elec~
tro-a2spirador -15-, figura 2, y depositado en el recipiente =16-
figura 2, con lo que se evita la acumulacidén de sobrante que po

dria perturbar el funcionamiento de la méquina, al acumulerse
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excesivamente en la misma.

Al abrir las grapas, la media es aspirada por el dis-
positivo ~21=, hasta que el cosido coincide concéntricamente con
el tubo central, en este momento la aspiracidn pasa de -13- a

5. =26= figura 2 y le medis es girada y transportada hacia el des-

cargador -18- donde, sl ser detectads por las células -19-, ac-—
ciona el cilindro -20=~ cayendo la media completamente plana en
la cubeta de recoglde ~24-.

Ls puntera de la media puede ser cosida en tres for-

10. mas diferentes a sabers En V, en disposicidn simétrica respecto
al plano tedrico de simetria de la media, figura 4, en cosido
latersl siguiendo el borde de lg media vista esta por su parte
lateral figura 5; y en toda la longitud de la zona de la medis
correspondiente a la planta del pie, figura 6.

154 El tiempo de cosido y repaso oscila entre cuatro y
sels segundos, teniendo presente gque mientras le operarie o ope
rario encergedos de la mlquins repasss la medis, le maquina al
mismo tlempo cose otra media.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique la

20. esencia de la méquina descrita, serd variable a los efectos de
la actual Patente.

NOTA:
Se reivindice como objeto de esta Patente de invenciédn:
1.~ MAgquina cosedora de punteras para medias, ceracte-

25. brizads por constar esencialmente de tres cuerpos asociados, for-
medos cada uno de ellos por un bastidor de forma rectaengular, de
los que el primero de ellos realize la sustentacibén y el acclona—
miento de una horma desplazable, destinasda a la sujecidn de 1la
media durante la .operacidén de verificacién de la misma, siendo

30. dicha horma desplazable segin un movimiento rectilineo alterna-

tivo originado por un mecanismo constituldo esencialmente por un
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¢ilindro neumédtico mcoplado al eje soporte de le horma y el cual
al desplazarse acciona unos topes fineles de carrers, que ponsn
en funcionemiento algunos 6rganos del segundo cuerpo, el cual
comporte en su estructurs una grepa de sujecibén de la media, en
la miquina de coser, la cual realiza la operacidén de cosido de
la puntera de la medis, tras cuya operacién la grapas se abré y
un dispositivo aspirador, efectfia una suceldn que determina la
vuglta el revés de la media y la extraccién de la misma del cuer
po de la mAguina, cuyo segundo cuerpo se complementa con los co-
rrespondientes mecanismos de propulsién de la miquina cosedore,
de aspiracidn de retales y cadenilla y el accionamiento oscilan-
te de la grapa, describiendo un movimiento curvilineo de acuer-
do con le forma de la puntera a coser.

2.~ La propia miquina de la reivindicacién 1, caracte-
rizada por efectuarse el transporte de la media, une vez que ha
sido girada a la tercera unidad de la miquina por el aspirador
que existe en la misma, efectudndose su alargamiento por unas
vdlvulas especiales dispuestas en el mismo cuerpo y una vez de~
tectada se abre el descargador, ceyendo la medis completamente
plena en la cuba recolectora.

Sean cuales fueran las circunstancias que concurran
en la esencialidad de la Patente de invencidn, definida en las
anteriores reivindicaciones cuyo objeto es:

3.= "MAQUINA COSEDCRA DE PUNTERA PARA MEDIAS".

COns%a la presente memoria de nueve hojas foiiadas, me

canografiadas por una sola cera y de los dibujos unidos a la
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Barcelona, 1(Q FEB 1967
P.A. de D. José Antonio RAMIREZ Rodrigues,

F.
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