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El invento se r e f ie r e  á enganches de operación mecá­

n ic a  para  u n ir  aperos a t r a c to r e s  y , especia lm ente, a enganches 
d e l t ip o  que incluyen un p a r  de a r t ic u la c io n e s  de t i r o  in f e r io re s  
y  una a r t ic u la c ió n  su p e r io r , to d as e l l a s  p iv o tad as universalm en­
te  a  la  c a r ro c e r ía  del t r a c to r  por sus extremos d e lan te ro s  y  que 
son conectab les por sus extremos p o s te r io re s  a  un apero .

Un ob je to  del invento  es f a c i l i t a r  un d isp o s itiv o  
perfeccionado para  co n ec ta r la s  a r t ic u la c io n e s  con e l  apero .

De acuerdo con e l  invento  se proporciona un enganche 
de operación mecánica para  un t r a c to r ,  incluyendo un p a r de a r t i ­
cu lac iones de t i r o  la te ra lm en te  espaciadas conec tab les por sus ex ­
trem os d e lan te ro s  con un t r a c to r  y conectab les tam bién a la  toma 
de fu e rza  de un t r a c to r  para  un movimiento contro lado  de e levación  
y  de descenso a lred ed o r de sus conexiones con e l  t r a c to r ,  dispo­
niendo d ichas a r t ic u la c io n e s  de t i r o  de unos conectores en lo s  ex­
trem os p o s te r io re s  de la s  mismas para  su acoplam iento con unos co­
n ec to re s  complementarios con ten idos en un apero , medios de f i j a - , 
c ión  para f i j a r  desengancheblemente lo s  conecto res en la  p o sic ió n  
acoplada, y  un miembro esp ac iad o r de la s  a r t ic u la c io n e s  u n iv e r s a l-  
mente conectado sobre p iv o te  a cada una de la s  mencionadas a r t i c u ­
lac io n es  e n tre  medias de sus extrem os.

P re fe rib lem en te , dicho miembro esp ac iad o r de la s  a r ­
t ic u la c io n e s  es a ju s ta b le  en anchura y  puede tam bién form ar un 
miembro operador del c ie r r e  para  lo s  medios de f i ja c ió n .

Además, de acuerdo con e l  in ven to , se f a c i l i t a  una 
a r t ic u la c ió n  su p e rio r  para u t i l i z a r  con un enganche de t r e s  puntos 
de un t r a c to r ,  ten iendo la  a r t ic u la c ió n  su p e rio r  un e n tra n te  de 
extremos a b ie r to s  en su extremo p o s te r io r  adaptado t a l  e n tra n te  
para  r e c ib i r  una conexión de enganche conten ida en un apero , y 
medios de f i ja c ió n  m ovibles con re la c ió n  a la  a r t ic u la c ió n  h ac ia
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y desde uno. posic ión  de f i jn c ió n  cubriendo e l  e n tra n te  y mantenien­
do en e l  mismo la  conexión de enganche del apero , incluyendo d i­
chos medios do f i ja c ió n  un manguito tu b u la r  que r id e a  la  a r t i c u la ­
ción y  urgido por medios e lá s t ic o s  a la  c ita d a  posic ión  de f i j a ­
c ión .

A f in  de que e l  invento pueda comprenderse más c la ­
ramente, se d e sc r ib irá n  ahora como ejemplo únicamente unas r e a l i ­
zaciones con re fe re n c ia  a lo s  ad jun tos d ib u jo s , en lo s  que;

La F igura 1 es un alzado l a t e r a l  de un t r a c to r  que 
incluye un enganche de acuerdo con una re a liz a c ió n  del invento 
y  un apero para  s e r  enganchado a l  mismo.

La F igura 2 es una p e rsp ec tiv a  del enganche que se 
m uestra en la  F igura 1 con un apero adaptado para  s e r  enganchado 
a l  mismo que se m uestra en lin e a s  a tra z o s .

La F igura 3 es un alzado l a t e r a l ,  parcialm ente en 
sección , de una p a r te  del enganche mostrando lo s  medios do f i j a ­
ción con más d e ta l le .

La F igura  4 es una v i s t a  en p lan ta -d e  una p a r te  del 
enganche jun to  con un apero adaptado para s e r  enganchado a l  mis­
mo mostrándose en l in e a s  a t ra z o s .

La F igura 5 es una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  s im ila r  a la  
F igura 1, mostrando una re a liz a c ió n  a l te r n a t iv a .

La F igura  6 es una v i s t a  f ro n ta l  parcia lm en te  en sec­
ción del enganche que se m uestra en la  F igura 5.

La F igura 7 es un alzado l a t e r a l  en sección de una 
a r t ic u la c ió n  su p e rio r a l te rn a t iv a .

La F igura  8 es una v i s ta  de un fragmento de la  a r t i ­
cu lación  en la  d irecc ió n  V III-V III de la  F igura  7.

Con re fe re n c ia  en prim er lu g ar a la  F igura 1, en la  
misma se m uestra e l  extremo p o s te r io r  de un t r a c to r  (10) que t i e -
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ne un enganche de operación mecánica q u e .inc luye  un p ar de a r t i c u ­
lac io n es  de t i r o  ( l l )  la te ra lm en te  espaciadas y un iversalm ente  co­
nectadas sobre p iv o te  en 12 a l  cuerpo del t r a c to r .  Las a r t ic u la c io ­
nes de t i r o  e s tán  también conectadas a tra v ó s  de unas a r t i c u la c io ­
nes de e levación  (13) y unos brazos acodados (14) a un e je  t r a n s ­
v e rs a l  (15) que es ro ta b le  m ediante un p is tó n  h id rá u lic o  para  e le ­
v a r  y descender la s  a r t ic u la c io n e s  11. E l t r a c to r  e s tá  p ro v is to  
también de una a r t ic u la c ió n  su p e r io r  (16) un iversalm cnte conecta­
da sobre p iv o te  en 17 a l  cuerpo del t r a c to r .

El enganche an terio rm en te  d e s c r i to  es del t ip o  c o rrie n ­
te  de t r e s  puntos y  normalmente la s  a r t ic u la c io n e s  do t i r o  y  la  su­
p e r io r  e s tán  p ro v is ta s  de ju n ta s  u n iv e rsa le s  e s fó r ic a s  que rec ib en  
lo s  pasadores en un apero . Bajo t a l e s  c irc u n s ta n c ia s , como la s  a r ­
tic u la c io n e s  están  universalm ente  conectadas a l  apero y  a l  t r a c to r ,  
e l  apero quedará l ib r e  de g i r a r  la te ra lm en te  con resp ec to  a l  t r a c ­
t o r  y  para  moverse v e rtica lm en te  bajo e l  c o n tro l de la  toma de fu e r­
za del t r a c to r .  S in embargo, e l  mótodo c o rr ie n te  de unión d e l ape­
ro es en muchas c irc u n s ta n c ia s  más d i f í c i l  y p a ra  c o n v e r tir  ósto  
en una ta r e a  s e n c i l la  cada a r t ic u la c ió n  de t i r o  en ó s ta  r e a l i z a -
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25
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ción e s tá  p ro v is ta  en su extremo p o s te r io r  de un conecto r que com­
prende un e n tra n te  con la  p a r te  su p e rio r  a b ie r ta  (20) (F iguras 2 
y  3) con una s u p e rf ic ie  de contorno parcia lm en te  e s fó t ic a .  También 
para  m antener la s  a r t ic u la c io n e s  de t i r o  con e l  cspnciam iento re ­
querido , un travesano  (2 l)  e s tá  universalm ente pivotado con las* 
a r t ic u la c io n e s  de t i r o .

E l travesano  (2 l)  e s tá  formado de dos miembros (22) 
que se extienden generalm ente h ac ia  a r r ib a ,  soportando cada uno 
de e l lo s  en su extremo in f e r io r  un a lo jam iento  (23) para  una bola 
(24) de una ju n ta  e s fó r ic a .  Los pasadores (25) rígidam ente unidos 
a la s  a r t ic u la c io n e s  de t i r o  po r ejemplo m ediante unas tu e rc a s  (20)
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pasan a tra v ó s  de la s  bo las (24) de forma que e l  travesano  queda 
universalm ente pivotado sobre cada a r t ic u la c ió n  de t i r o .  Los miem­
bros 22 soportan unas p a r te s  de sección nó c i r c u la r  (27 y  28) 
que en general se extienden horizon talm ente , estando la  p a r te  27 
deslizablem ente enchufada en la  p a r te  28. Para c o n tro la r  e l  enchü- 
fam iento de la s  p a r te s  27 y 28, la  p a rte  27 e s tá  p ro v is ta  de una 
v a r i l l a  roscada (29) ro ta tivam en te  montada en la  tap a  de extremo 
(30) y  que se acopla a .una rosca en la  pared  de extremo (31) de 
la  p a rte  27. Una m anivela acodada (33), que forma p a r te  de la  va­
j i l l a  (29), se ex tiende más a l l á  de la  pared  de extremo (30) de 
forma que la  ro tac ió n  de la  m anivela por e l  o perario  c o n tro la rá  
e l  movimiento te le sc ó p ic o  de la s  p a r te s  27 y  28.

Además de c o n tro la r  e l  espaciam iento de la s  a r t ic u ­
lac io n es de t i r o  ( l l ) ,  e l  miembro tra n s v e rs a l  (2 l)  actda también 
para c o n tro la r  lo s  p e s t i l lo s  (34) que están  pivotantem ente conec­
tados a la s  o re je ta s  (35) y  se extienden desde la s  ranuras (36) 
p ro v is ta s  sobre cada a r t ic u la c ió n  de t i r o  ( l l ) .  Los p e s t i l l o s  (34) 
pueden p iv o ta r  e n tre  la  posic ión  de f i ja c ió n  ind icada en la  Figu­
ra  2 en que lo s  mismos c ie rra n  la s  p a r te s  su p e rio re s  a b ie r ta s  de 
lo s  e n tra n te s  (20) y una posic ión  de desenganche en que lo s  mis­
mos se encuentran re t i r a d o s  a l  i n te r io r  de la s  ranuras (36) de 
forma que lo s  e n tra n te s  quedan a b ie r to s .  Cada p e s t i l l o  (34) e s tá  
p ro v is to  de un pasador (38) que se ex tiende h ac ia  e l in t e r io r  y  . 
que acopla e l  extremo de h o rq u il la  (39) de un ac tuador de p e s t i ­
l lo  (40) que incluye un miembro de canal (4 l)  deslizab lem ente  mon­
tado sobre unos soportes espaciados (42 y 43) rígidam ente unidos 
a la  cara  v e r t i c a l  in te r io r  de la  co rrespondien te  a r t ic u la c ió n  de 
t i r o  y guiados por unos pasadores (44) montados en lo s  soportes 
de guia y  que se extienden a tra v ó s  de unas ran u ras (46) en la s  
ca ras su p e rio r  e in f e r io r  del miembro de canal ( 4 l ) .
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Rígidamente unido a l  extremo d e lan te ro  del canal 
( é l )  e x is te  un d isp arad o r (47) que se ex tiende ascendentem ente 
con un pasador (48) que se p royecta  h ac ia  dentro  en su extremo 
su p e rio r . Un m uelle de compresión (49) e s tá  encerrado por e l  miem­
bro de canal (4 l)  y  la s  a r t ic u la c io n e s  de t i r o  y  se ex tiende des­
de e l  bloque de guia (42) h a s ta  un .pasador (50) que a t ra v ie s a  e l  
miembro de canal (41) de forma que e l  m uelle tie n d e  a mover e l  
ac tuador (40) h ac ia  l a  derecha segdn se vó en la  F igura 3, es  de­
c i r ,  a la  p o sic ió n  de f i ja c ió n .

E l miembrp esp ac iad o r (2 l)  de la s  a r t ic u la c io n e s  es 
ro ta b le  a lred ed o r de l pasador 25 e n tre  la s  p o sic io n es  de avance 
y  de re tro c e so  de la  operación ..de f i ja c ió n  determ inadas por dos 
r e s a l te s  (52 y 53) de l alo jam ien to  (23) aco p lab les  respectivam en­
t e  con la s  proyecciones 54 y  55 que se ex tienden  h ac ia  dentro  des­
de la s  a r t ic u la c io n e s  de t i r o .  Un m uelle (56) se ex tiende desde 
una re p isa  de an c la je  (57) sobre cada a r t ic u la c ió n  de t i r o  h a s ta  

. e l  co rrespondien te  miembro 22 para  m antener e l  m iem bro.transver­
s a l  (2 l)  en la  p o sic ió n  e le g id a .

Un lin g u e te  (58) so b resa le  descendentemente desde ca­
da alo jam ien to  (23) para  cooperar con e l  co rrespond ien te  pasador 
(48) sobre e l  d isp a rad o r (47) de forma que en la  p o sic ió n  que se 
m uestra en la  F igura  3 lo s  lin g u e te s  e s tán  re t r a íd o s  de lo s  pasa­
dores para  p e rm it ir  que lo s  ac tuadores (40) de lo s  p e s t i l l o s  se 
muevan h ac ia  a t r á s  bajo  la  in f lu e n c ia  de lo s  m uelles (49) a f in  
de que lo s  p e s t i l l o s  (34) adopten sus p o sic io n es de f i ja c ió n .  El 
movimiento del miembro tr a n s v e rs a l  (2 l)  a su p o sic ió n  t r a s e r a  en 
que lo s  r e s a l te s  53 se acoplan con la s  proyecciones 55, ocasiona­
rá  que lo s  lin g u e te s  (58) se acoplen a lo s  pasadores 48 y  muevan 
h ac ia  de lan tp  lo s  ac tuadores de lo s  p e s t i l l o s  a rra s tran d o  a lo s  
p e s t i l l o s  a l  i n te r io r  de lo s  e n tra n te s  36.
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La a r t ic u la c ió n  su p e rio r  (16) incluye p a r te s  delan­

te r a  y p o s te r io r  (62 y 63 respectivam ente) que tie n e n  extremos 
opuestamente roscados acoplados en un c il in d ro  c e n tra l  (64) de 
forma que la  ro tac ió n  del c i l in d ro  cambiará la  lo n g itu d  t o t a l  de 
la  a r t ic u la c ió n .

La p a r te  p o s te r io r  (63) tie n e  un extremo e s te r io r
(65) de diámetro aumentado (F igura 3) que term ina en un gancho
(66) d ispuesto  para f a c i l i t a r  un en tra n te  (67) de p a rte  in f e r io r  
a b ie r ta ,  con una su p e rf ic ie  de contom o parcialm ente e s fó r ic a .
Una lengüeta de f i ja c ió n  (68) e s tá  formada sobre la  cara  in f e r io r  
de un c o l la r  (69) deslizab lem ente montado sobre e l  extremo ex te ­
r io r  (65) d é l a  a r t ic u la c ió n ,  y se extiende sobre la  a b e r tu ra  del 
en tra n te  67. Un manguito (70) que tie n e  un diám etro in te r io r  ma­
yor que e l  c o l la r  e s tá  unido a l  mismo y se ex tiende h ac ia  dolan­
te  para a lo ja r  un m uelle (73) que rodea e l  extremo e x te r io r  (65), 
El manguito (70) e s ta  deslizab lem ente  montado por su extremo de­
la n te ro  sobre e l  c i l in d ro  64.

Un c o l la r  de re ten c ió n  (74) hace contacto  con tra  un 
aro de re ten c ió n  (76) sobre la  p a r te  p o s te r io r  (63) para form ar 
un r e s a l te  con tra  e l  que ac túa  e l  extremo de lan te ro  del m uelle 
(73), E l extremo p o s te r io r  del m uelle hace con tacto  con la  super­
f i c i e  d e la n te ra  (75)- del c o l la r  69 para u r g i r  e l  montaje de f i j a ­
ción incluyendo la  lengüeta  (68), e l  c o l la r  (69) y e l  manguito 
(70) h ac ia  a t r á s  para c e r ra r  e l  en tra n te  (67). La lengüeta  (68) 
e s tá  p ro v is ta  de una su p e rf ic ie  su p e rio r  contorneada (7 l)  de foi^- 
ma que en la  posic ión  de f i ja c ió n  la  misma co n stitu y e  una co n ti­
nuación de la  s u p e rf ic ie  parcialm ente e s fó r ic a  del e n tra n te  67.

En la s  F iguras 1, 2 y  4 se i l u s t r a  p a r te  de un apero 
debidamente modificado para  acomodar e l  conjunto de enganche an­
te rio rm en te  d e s c r i to ,  p a r te s  del cual son id ó n tic a s  a un apero de30
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enganche c o rr ie n te  de t r e s  puntos que se m uestra en l in e a s  a t r a ­
zos y  m ostrándose la s  par,tes m odificadas o a d ic io n a le s  con l in e a s  
de tra z o  lle n o . E l apero incluye miembros de b a s tid o r  p r in c ip a l 
(78) soportando un b a s t id o r  en forma de "A" (79) que t ie n e  un ex -' 
tremo su p e rio r  b ifu rcado  e n tre  e l  cual se ex tiende normalmente 
un pasador (80) para  a tra v e s a r  la  a r t ic u la c ió n  c o rr ie n te  e s f é r i ­
ca del enganche normal de t r e s  pun tos. La ú n ica  m odificación re ­
querida para  acomodar la  a r t ic u la c ió n  su p e rio r  d e l p resen te  en­
ganche es la  ad ic ió n  de una bo la  (8 l)  montada sobre e l  pasador 
(80) y con una su p e r f ic ie  e x te r io r  parcia lm en te  e s fé r ic a  p ara  fo i '-  
mar un conecto r complementario que co incida  con la  su p e r f ic ie  del 
e n tra n te  (67) y  la  le n g ü e ta .(68).

También, cada pasador c o rr ie n te  de unión in f e r io r  
es  s u s t i tu id o  por un pasador (83) rígidam ente unido a l  b a s tid o r ,
por ejemplo m ediante una tu e rc a  (8 4 ), y  que soporta  una bo la  (85)

-que t ie n e  una s u p e rf ic ie  parcia lm en te  e s f é r ic a  formando un conec­
t o r  complementario para  cooperar con la  su p e r f ic ie  del correspbn— 
d ien te  e n tra n te  (20) de a r t ic u la c ió n  in f e r io r .  Rígidamente unida 
a l  pasador (83) o formando p a r te  de ó l ,  e x is te  una b rid a  abocina­
da de guia (86) que se ex tien d e  h ac ia  d e lan te  y  se abro h ac ia  e l  
e x te r io r  desde e l  pasador para g u ia r  a su p o sic ió n  a la  correspon­
d ien te  a r t ic u la c ió n  in f e r io r .

Ih  operación, p a rtien d o  de la  condición en que e l  
apero no e s té  unido a l  t r a c to r ,  e l  operario  se asegura prim era­
mente de que la s  a r t ic u la c io n e s  in f e r io re s  e s tán  a ju s ta d a s  a l  es— 
paciam iento t r a n s v e rs a l  apropiado para  e l  apero y , s i  es necesa­
r io ,  a ju s ta  e l  espaciam ionto de la s  a r t ic u la c io n e s  in fe r io re s  me­
d ian te  la  ro tac ió n  de la  m anivela acodada (3 3 ). So asegura después 
de que la  a r t ic u la c ió n  su p e r io r  e s té  s itu a d a  de forma que no cho­
caré  con e l  b a s tid o r  en forma de "A" del apero o, a ltcm ativ am en —
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te  lo  e lev a rá  y re ten d rá  f i j o .  El t r a c to r  es ahora in v e rtid o  ha­
c ia  e l  apero y la s  a r t ic u la c io n e s  a ju s ta d a s  de forma que e l g u ia je  
de la s  b rid as  (80) posic io n ard  lo s  e n tra n te s  (20) bajo la s  bolas 
(85). Las a r t ic u la c io n e s  in fe r io re s  son entonces elevadas median­
te  la  m anipulación de la  toma de fuerza  h id rá u lic a  del t r a c to r  
h a s ta  que la s  bo las (85) quedan to ta lm en te  encajadas en lo s  en tran ­
te s  (20).

Durante ó s ta  o p e ra c ió n ,'e l  miembro tra n s v e rs a l  (2 l)  
puede e s ta r  bien en su posic ión  avanzada o b ien en su posic ión  
r e t r a íd a .  En e l  caso de que e l  mismo se encuentre en la  prim er 
p o sic ió n , por v ir tu d  de la  conexión de una d irecc ió n  e n tre  e l  mis­
mo y lo s  actuadores de lo s  p e s t i l l o s ,  e l  peso del apero s e r ía  su­
f ic ie n te  para empujar lo s  p e s t i l l o s  a l  in t e r io r  de la s  ranuras 
(36) f re n te  a la  acción de lo s  m uelles (49) que después devolve­
rán lo s  p e s t i l lo s  a la  p o sic ió n  de f i ja c ió n  después de que la s  
bo las (85) han quedado encajadas en lo s  e n tra n te s  (20).

Entonces, e l  o perario  ag a rra  e l  manguito (70) y a t r a ­
yéndolo h ac ia  s í  re tr a e  la  lengüeta  (68) de forma que e l  e n tra n te
(67) puede só r s itu ad o  sobre la  bola 81 segdn se in d ica  en la  F i­
gura 1. En e l  caso de que lo s  mismos no coincidan correctam ente, 
la  d is ta n c ia  e n tre  la  bola (8 l)  y  la  conexión ( l7 )  de la  a r t ic u ­
lac ió n  su p e rio r  del t r a c t o r  puede a ju s ta r s e  elevando y  descendien­
do la  toma de fu e rza  o, s i  es n e c e sa rio , a justando  la  lo n g itu d  de 
la  a r t ic u la c ió n  su p e rio r  mediante la  ro tac ió n  del c i l in d ro  (64). 
Cuando e l  operario  s u e lta  e l  manguito (70), e l  m uelle (73) move­
rá  automáticamente la  lengüeta  h acia  a t r á s  para c e r ra r  e l  en tran ­
te  (67).

Con e l  apero unido a l  t r a c to r ,  la s  a r t ic u la c io n e s  de 
t i r o  y la  a r t ic u la c ió n  su p e rio r  e s tán  universalm ente p ivo tadas a l  
t r a c to r  en 12 y  17, e l  miembro tra n s v e rs a l  (2 l)  a la s  a r t i c u la c io -30
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nes de t i r o  en 24, y e l  apero a lo s  extremos de la s  a r t i c u la c io ­
nes de t i r o  y  a la  a r t ic u la c ió n  su p e rio r . A sí, a p esa r do la  a d i­
ción del b a s tid o r  t r a n s v e rs a l  (2 l)  y de la s  m odificaciones a lo s  
extremos de la s  a r t ic u la c io n e s ,  e l  apero queda l ib r e  to d a v ía  pa­
ra  g i r a r  la te ra lm en te  con resp ec to  a l  t r a c to r .

También puede a ju s ta r s e  fác ilm en te  e l  enganche an tes  
d e sc r ito  dentro  de am plios l im ite s  para  a d ap ta rlo  a d iv e rso s  ape- J ' 
ro s , y c u a lq u ie r ppero c o rr ie n te  de t r e s  puntos solamente n e c e s i­
t a  muy l ig e ra  m odificación  para  hacerlo  adecuado para  e l  enganche.

Las F igu ras S y  6 m uestran una forma a l te r n a t iv a  de 
enganche en e l  que e l  miembro tr a n s v e rs a l  (2 l)  e s tá  compuesto de 
dos p a r te s  (130 y 1 3 l) , cada una de e l l a s  un iversalm ente  conecta­
da sobre p iv o te  en 24 a una de la s  a r t ic u la c io n e s  de t i r o  ( l l )  
y  pivotantem ente conectadas e n tre  s í  en 132. La v a ria c ió n  de la  
anchura del miembro tr a n s v e rs a l  se e fe c tú a  m ediante la  ro ta c ió n  
de una m anivela acodada (133) roscadamente acoplada con un pasa­
dor de p iv o te  (134) en la  p a r te  130 y  soportada para  un movimien­
to  ro ta c io n a l pero nó a x ia l  en una re p isa  (135) p ivo tada  e n tre  
unas p lacas  d e 'so p o rte  (136) aseguradas a la s  p a r te s  130 y  131.

Los p e s t i l l o s  34 son ligeram ente d i s t in to s  a lo s  de 
la  re a liz a c ió n  de la s  F igu ras 1 a 4, pero funcionan de la  misma 
forma y están  con tro lados por e l  pivotado lo n g itu d in a l del miem­
bro tra n s v e rs a l  ( 2 l ) ,  para  cuya f in a l id a d  se f a c i l i t a  una palan­
ca de mano (137). Los m uelles 56 no son m uelles de sobroccntro 
y actúan para  d esv ia r e l  miembro tra n s v e rs a l  (2 l)  a la  p o sic ió n  
in c lin a d a  h ac ia  d e lan te  en que lo s  p e s t i l lo s  (34) se ex tienden  a 
tra v ú s  de lo s  e n tra n te s  (20). P ara desacop lar e l  apero , e l  opera­
r io  t i r a  de la  palanca (137) h ac ia  a r r ib a ,  basculando a s i  e l  miem­
bro tr a n s v e rs a l  (2 l)  h ac ia  a t rú s  y so ltándose lo s  p e s t i l l o s  a t r a -  
vós de lo s  actuadores (40).
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Las F iguras 7 y  8 m uestran una forma a l te r n a t iv a  de 
la  a r t ic u la c ió n  su p e rio r (90) que, aunque funciona según p r in c i­
p io s s im ila re s  a la  a r t ic u la c ió n  (16) an terio rm ente  d e s c r i ta ,  in ­
corpora algunas c a r a c te r í s t i c a s  a d ic io n a le s . Como en e l  a n te r io r  
ejem plo, la  a r t ic u la c ió n  incluye en su extremo p o s te r io r  un g an -' 
cho (66) que t ie n e  un e n tran te  (67) in ferio rm ente  a b ie r to  de con­
to rno  parcialm ente e s fó r ic o . El gancho e s tá  rígidam ente unido a 1 
extremo p o s te r io r  de un tubo (9 l)  roscadamente acoplado en 92 con 
un e je  (93). Un tubo (94) rígidam ente unido a l  extremo de lan te ro  
del e je  (93) y que se ex tiende desde e l  mismo h ac ia  d e la n te , aco­
p la  roscadamente en 95 a un e je  (96) que soporta  l a  ju n ta  e s f ó r i -  
ca (97) adaptado para s e r  pivotantem ente conectado e l  tra c to r* e n  
e l  p iv o te  17 (F igura l ) .

Un su je ta d o r (98) pivotado sobre e l  tubo 94 se aco­
p la  normalmente a l  e je  96 para im pedir la  ro ta c ió n . Para a ju s ta r  
la  lo n g itu d  de la  a r t ic u la c ió n  suponiendo que e l  gancho 66 y  e l  
e je  96 se mantienen e s ta c io n a r io s  t a l  como mediante sus conexio­
nes con e l  apero y e l  t r a c to r  respectivam ente, e l  su je ta d o r 98 
es girado fu e ra  de acoplam iento con e l  e je  96. La ro tac ió n  de la  
unidad de e je  y  tubo (93 y 94) u til iz a n d o  un to rn iq u e te  (9 9 )^so - 
bre e l  tubo 94, ocasionará entonces que e l  e je  96 y  e l  tubo 91 
se muevan en d irecc io n es opuestas.

La lengüeta  (6S), que tie n e  un e n tra n te  (7 l)  s im ila r  
a l  ejemplo a n te r io r ,  e s tá  rígidam ente unida a un c o l la r  (102) 
que term ina por su extremo d e lan te ro  en un e n tra n te  an u la r  (103) 
que rodea a un manguito (104) unido a l  mismo no deslizablem ente 
pero s i  ro ta tivam ente  por ejemplo mediante pasadores acanalado* 
(105). Un m uelle (106) rodea a l  tubo 91 y  un c o l la r  do re ten c ió n  
y un su je ta d o r (107) montados sobre e l tubo 91 forman un r e s a l te  
co n tra  e l  que actúa e l  extremo de lan te ro  del m uelle (106). El
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extremo p o s te r io r  del m uelle hace contacto  con la  s u p e rf ic ie  in ­
t e r i o r  (108) del e n tra n te  (103) para  u r g i r  a l  conjunto de f i j a ­
ción que incluye la  lengUeta (68), e l  c o l la r  (102) y e l  manguito *
(104) h ac ia  la  p o s ic ió n  de f i j a c ió n .  El f r e n te .d e l  m uelle t ie n e  <;;
un extremo (109) v u e lto  h ac ia  dentro  que se acopla a un tr in q u e te  
(110) en e l  tubo (9 l)  y la  p a r te  p o s te r io r  de l m uelle t ie n e  un e x - -  
tremo (112) v u e lto  h ac ia  fu e ra  que se acopla a una ranura  (113) 
en e l  extremo del manguito (104).

El manguito (104) e s tá  p ro v is to  de una ranura  que 
t ie n e  una p a rte  c e n tra l  (116) que se ex tiende longitud inalm ente  
y  dos p a r te s  espaciadas (117 y 118) que se ex tienden  p e r i f é r ic a ­
mente para form ar una a b e rtu ra  ..(119). Uá pasador (120) so e x tie n ­
de d esd e ,e Í-tú h o  91 a l  in t e r io r  de la  a b e r tu ra  119. E l manguito 
de tubo (104), e l  c o l la r  (102) y  la  lengüeta  (68) son d e s liz a b lc s  
desde una p osic ión  en que la  lengüeta  se encuen tra  en p o sic ió n  de 
f i ja c ió n  segdn se m uestra en la  F ig u ra  7 en que la  ranu ra  (117) 
e s tá  a lin ead a  con e l  pasador, h a s ta  una p o s ic ió n  desenganchada 
en que e l  pasador e s tá  a lineado  con la  ranu ra  118. [

Durante e l  m ontaje, primeramente se montan la s  p i e - '  ¡
zas e n tre  s i ,  siendo t a l  la  d is ta n c ia  e n tre  e l  ré ten ed o r (107) y 
la  s u p e rf ic ie  103 que e l  m uelle (106) e s tá  bajo  compresión. En­
tonces es girado e l  manguito (104) y e l  pasador (120) es s itu ad o  
en p o s ic ió n . Como e l  m uelle e s tá  anclado por un extremo en e l  man— ¡
gü ito  y  por e l o tro  extremo en e l  tubo 91, ó s ta  ro tac ió n  co locará  j
también e l  m uelle bajo to rs ió n  de forma que ten d erá  a g i r a r  a l  .
tubo (104). cuando e l  mismo e s tá  s u e lto .  E l p re to rsionudo  que se }
dá es t a l  que s i  una p a r te  (117 o 118) do la  a b e r tu ra  119 queda 
a lin ead a  con e l  pasador 120 te n d rá  lu g a r la  ro ta c ió n  del tubo has­
t a  que e l  pasador (120) im pide.m is ro ta c ió n  haciendo con tacto  con­
t r a  la  p a r te  de ranu ra  (117 o 118) r e tira d o  de la  p a r te  lo n g itu d i—
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n a l (116).

A si, la  to rs ió n  del muelle ocasionará  automáticamente 
que e l  pasador quede s ituado  en una u o tra  de la s  ranuras (117 o 
118) dependiendo de con cual de e l la s  quedo a lin ead o , fiján d o se  
a s i  e l  manguito con tra  e l  movimiento de deslizam iento  l o n g i tu d i - ' 
n a l para  im pedir, en e l caso de que e l  pasador e s tó  en la  ranura 
117, e l  desenganche in ad v ertid o  de la  lengüeta (68). S im ilarm cnte, 
cuando se req u ie re  u n ir  o enganchar e l  apero, e l  operario  desde 
e l  a s ie n to  del t r a c to r  puede a g a rra r  e l  manguito (104) girando e l 
mismo ligeram ente para a l in e a r  e l  pasador 120 con la  p a r te  de ra ­
nura  116 y t i ra r ¡e n to n c e s  del mismo y  en ca ja r e l 'p a s a d o r  en la  ra ­
nura  116, momento en que la .le n g ü e ta  (68) se mantendrá autom ática­
mente en la  posic ión  desenganchada. A si, en c o n tra s te  con e l  ejempl( 
a n te r io r ,  e l  operario  no t ie n e  necesidad  de m antener continuamente 
la  lengüeta en la  posic ión  desenganchada m ien tras se maniobra la  
a r t ic u la c ió n . íh  e l caso de que se c s tó  uniendo un apero, todo lo  
que es n ecesario  después de que e l  en tra n te  (67) e s tá  acoplado con 
la  bola (8 l)  del apero, es g i r a r  ligeram ente e l  manguito (104) mo­
mento en que la  lengüe ta , bajo la  in flu e n c ia  de la  fuerza  de com­
presión  del m uelle, c e rra rá  automáticamente e l  e n tran te  67, t r a s  
de lo  cual e l  operario  no t ie n e  que p r e s ta r  más a tención  sobre e l  
manguito que g i r a r  e l  mismo para  f i j a r l o  con tra  e l  movimiento des­
l iz a n te .

25
También en ó ste  ejemplo, para f a c i l id a d  do la  opera­

c ión , e l  manguito 104 se ex tiende sustancialm ente sobre toda la  
lo n g itu d  de la  a r t ic u la c ió n  90 de forma que e l  o p erario  puede fá ­
cilm ente a lcan zarlo  en c u a lq u ie r condición.

Ea re súmen, la  P a ten te  de Invención que se s o l i c i t a  
deberá re c a e r  sobre la s  s ig u ie n te s :
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1. Un enganche p ara  t r a c to r  de operación mecánica 
que incluye un p a r ¿e a r t ic u la c io n e s  do t i r o  la te ra lm en te  espacia­
das que pueden conectarse  univcrsalm onte p o r sus extremos d e lan te ­
ros a un t r a c to r  y  que también pueden conectarse  a la  toma de fu e r­
za del t r a c to r  para  un movimiento contro lado  de e levación  y  de des­
censo a lre d e d o r de sus conexiones a l  t r a c to r ,  ca rac te rizán d o se  d i­
cho enganche porque la s  mencionadas a r t ic u la c io n e s  de t i r e  ( l l )  
tie n e n  unos concctorcs (20) en lo s  extremos p o s te r io re s  de la s  
mismas para acoplam iento con unos concctorcs complementarios (85) 
soportados por un apero , medios de f i ja c ió n  (34) para  a seg u ra r 
desenganchablemente lo s  concctores en una p o sic ió n  de acoplam iento, 
y  un medio espaciador de a r t ic u la c io n e s  (2 l)  un iversalm ente conec­
tado sobre p iv o te  a cada una de la s  c i ta d a s  a r t ic u la c io n e s  ( l l )  
e n tre  medias de sus extrem os.

2. Un enganche p a ra  t r a c to r  de operación mecánica 
scgiin la  R eiv indicación  1, que so c a ra c te r iz a  porque e l  mencionado 
miembro espaciador, de a r t ic u la c io n e s  (2 l)  es a ju 's tab lc  en anchura.

3. Un enganche para  t r a c t o r  de operación mecánica 
scgdn la  R eiv indicación  2, que se c a ra c te r iz a  porque e l  expresado 
miembro espaciador de a r t ic u la c io n e s  (2 l)  es un b a s tid o r  en forma 
de "U" in v e r tid a , estando formada la  base de la  "U" de miembros 
te le sc ó p ic o s  (27 y  28) para  a l t e r a r  la  anchura del b a s tid o r .

4. Un enganche para  t r a c t o r  de operación mecánica 
segdn la  R eiv ind icación  2, que se c a ra c te r iz a  porque e l  mencio­
nado miembro espac iador de a r t ic u la c io n e s  (2 l)  es un b a s tid o r  en 
forma de "U" in v e r tid a , siendo a ju s ta b le  e l  ángulo e n tre  una pa­
t a  (22) de la  "U" y la  base (28) para  a l t e r a r  la  anchura d e l bas­
t id o r .

5. Un enganche p a ra  t r a c to r  de operación mecánica 
scgdn la s  R eiv ind icaciones 3 o 4, que se c a ra c te r iz a  porque e l
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a ju s te  de la  anchura del mencionado b a s tid o r  se e fec tú a  por medio 
de una m anivela acodada (33) ro ta tivam ente  montada en un miembro 
(28) del b a s tid o r  (2 l)  y roscadamente acoplada con o tro  miembro 
(27) re la tivam en te  movible.

6. Un enganche para  t r a c to r  de operación mecánica 
do acuerdo con cu a lq u ie ra  de la s  a n te r io re s  R eiv ind icaciones, que 
se c a ra c te r iz a  porque e l  mencionado miembro espaciador do la s  a r­
tic u la c io n e s  (2 l)  forma un miembro de operación f i ja d o ra  p ara  lo s  
ind icados medios de f i ja c ió n  (34).

7. Un enganche para t r a c to r  de operación mecánica 
según la  R eiv indicación  6, que se c a ra c te r iz a  porque e l movimien­
to  p ivo ton te  del mencionado miembro espaciador (2 l)  en una d irec ­
ción generalm ente lo n g itu d in a l e s tá  lim itado  por unos medios do 
tope (54 y 55) sobre la s  a r t ic u la c io n e s  de t i r o  ( l l ) .

8. Un enganche para  t r a c to r  de operación mecánica 
según la  R eiv indicación  7, que se c a ra c te r iz a  porque e l mencionado 
miembro espaciador (2 l)  os un m uelle urgido co n tra  uno de lo s  in ­
dicados medios de tope (54) en una posic ión  en que son opera tivos 
lo s  expresados medios de f i ja c ió n  (34).

9. Un enganche para  t r a c to r  de operación mecánica 
según la s  R eiv indicaciones 6, 7 u  8, que se c a ra c te r iz a  porque los 
mencionados conectores son unos ganchos (20) que se abren h acia  
a r r ib a  y porque lo s  ind icados medios de f i ja c ió n  incluyen unos pes­
t i l l o s  (34), movibles sobre la s  ab e rtu ra s  de lo s  ganchos para  ce­
r r a r  la s  mismas.por lo menos parc ia lm en te , estando conectados d i­
chos p e s t i l lo s  a unos actuadores d e s liz a b le s  (40) que tie n e n  p a r­
te s  adaptadas para acoplam iento con unas proyecciones (58) que 
penden del c itad o  miembro espaciador (2 l) .

10. Un enganche para  t r a c to r  de operación mecánica 
según la  R eiv indicación  9, que se c a ra c te r iz a  porque lo s  mencionado:
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ao tuadores (40) de lo s  p e s t i l l o s  e s tá n  urg idos por r e s o r te  en una 
p o sio ió n  en la  que lo s  p e s t i l l o s  (34) se  ex tien d en  sobre la s  aber­
tu ra s  (20) de lo s  c ita d o s  ganohos.

11. Se re iv in d io a  por ú ltim o como o b je to  sobre e l  que 
ha de re o a e r la  P a ten te  de Invención que se s o l io i ta *  "UN ENGANCHE 
PARA TRACTOR DE OPERACION MECANICA".

Todo oonforme queda d e s o r ito  y  re iv in d ic a d o  en la  p re ­
sen te  Memoria d e s c r ip tiv a  que oonsta de d ie o is e is  páginas mecanogra­
f ia d a s  y  d ib u jo s  a d ju n to s .

Madrid, 2 de Marzo de 1.967
BERNARDO UNGRIA 
P .P .
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