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PATENTE DE INVENCION 
Pile JWB/W/B 5109.

"PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS DE REGULACION 
DE SEÑALES DE TRAPICO".

oñácitante: GENERAL SIGNAD CORPORATION,
entidad norteamericana, residente en 
Rochester, New York 14602, EE. UU. de A.

Este invento se refiere a -un sistema 
de regulación de señales de tráfico y, de una forma 
más particular, aunque no exclusiva, se refiere a 
un sistema numérico en el que una pluralidad de re 
guiadores secundarios, cada uno de ellos comprendien
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do mi registrador de intervalos y un cronomedidor, 
son regalados independientemente desde un regulador 
patrón mediante la transmisión de una señal de re­
gulación numérica desde el regulador patrón a cada 
regulador secundario. El invento está relacionado 
particularmente con el aparato diseñado para ir co­
nectado a un regulador de tipo corriente que compren­
de un disco o cuadrante sincronizador y un interrup­
tor de leva para permitir el uso de dicho regulador 
secundario en un sistema de regulación por código 
numérico.

En la solicitud de patente 
del mismo solicitante número 337052, registrada 
el 20 de febrero de 1967 , se describe un sistema 
para la regulación de una pluralidad de regula - 
dores de intersección o secundarios desde un regu­
lador patrón por medio de un sistema de regulación 
por código numérico. En ese sistema, el regulador pa­
trón recibe periódicamente datos respecto al estado 
del tráfico desde un cierto .número de detectores de 
vehículos, y una vez cada segundo (u otro breve in­
tervalo apropiado) el regulador patrón formula un 
nuevo mensaje en código para cada regulador secunda­
rio del sistema. Cada mensaje en código designa el 
intervalo particular de señal al que debe funcionar 
él regulador secundario con él asociado a lo largo 
de un breve periodo de tiempo que comienza con la 
recepción del mensaje y se prolonga hasta la recep­
ción de otro mensaje poco tiempo después. En otras 
palabras, una vez cada segundo el regulador patrón
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determina la combinación particular de indicacio­

nes de señales que ha de desplegar cada regulador 
secundario durante el intervalo de un segundo inme­

diatamente siguiente. Cuando haya de continuar el 

mismo intervalo de señal durante un tiempo en cual­
quier regulador de señal» el regulador patrón envía 

el mismo mensaje repetidamente y cambia el mensaje 
codificado solamente cuando se haya de llevar a 
efecto un intervalo de señal diferente.

£1 sistema de regulación numérico así 
descrito tiene una completa flexibilidad de opera- 

olón puesto que el regulador patrón puede poner en 
efecto oualquier secuencia de operaciones de seña­
les» evitándose con ello completamente loa problemas 
que han existido hasta ahora en el funcionamiento 
de reguladores mecánicos cuando se desea proporcio­
nar una seouenaia diferente de funcionamiento de la 

programada en principio en el regulador. Esto puede 

oourrir, por ejemplo» cuando se tiene previsto un 

regulador accionado por vehículos y se desea actuar 

de una fase existente a otra fase en la que ha ha­

bido una demanda para vehículos o peatones» mientras 
que al mismo tiempo se pasa por alto otra fase en 

la que no haya habido demanda de vehículos o peato­
nes.

Naturalmente» se comprenderá que un sis­
tema de este tipo es relativamente caro puesto que 

la instalación de tal sistema exige quitar todos 

los reguladores existentes y reemplazarlos por nue­

vos reguladores especialmente adaptados para respon-



337353 V
der a loe mensajes en código cifrado recibidos 
periódicamente del regulador patrón*

Segán un aspecto del invento se propor­
ciona un sistema de regulación del tráfieo que com­
prende en combinación* un regulador de señales de 

tráfico que oomprende un dispositivo interruptor 
de condiciones mdltiples que funciona en cada una 

de las condiciones o estados para activar una com­

binación elegida de lámparas de señales* un dispo­

sitivo cronomedidor gara accionar dicho dispositivo 
interruptor de un estado o oondición al siguiente en 
intervalos previamente determinados y un dispositivo 

suplente para accionar dicho dispositivo interruptor 
. a intervalos deseados* comprendiendo dicho disposi­

tivo suplente un dispositivo transmisor del código 
conectado para funolonar con el citado regulador 

por vía de un circuito de comunicaciones, activando 

dicho dispositivo transmisor del código de una forma 
selectiva a dicho circuito de comunicaciones con 

energía constante y también en ocasiones desactivando 

momentáneamente dicho circuito de comunicaciones, y 

un dispositivo de regulación en el oitado regulador 
sensible a la citada activación constante del men­

cionado circuito de comunicaciones para regular el 
referido dispositivo interruptor de forma que sea 
sensible al dispositivo suplente en lugar de serlo 

al dispositivo cronomedidor y que sea sensible tam­

bién a la desaparición momentánea de la citada activa­

ción fija para accionar dicho dispositivo interrup­

tor de un estado a la etapa siguiente de una vez en
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respuesta a dicha desaparición de energía» siendo 

dicho dispositivo de regulación sensible además a 

la desaparición continuada de energía por un espa­

cio de tiemposensiblemente mayor que el momentáneo 

citado para regular dicho dispositivo interruptor 

de forma que sea sensible al dispositivo cronome- 

dldor en lugar de serlo al dispositivo suplente.
Segán otro aspecto del invento se pro­

porciona un sistema de regulación de sedales de trá- 
fioo que comprende al menos un regulador secundario 

que tiene un dispositivo cronomedidor y un disposi­

tivo interruptor para regular la activación selec­
tiva de «na pluralidad de lámparas de señales» y un 

dispositivo de regulación que funciona entre un pri­
mer y un segundo estado o condición» para interconec­
tar el cuadrante o disco sincronizador y el interrup­

tor de leva solamente cuando se halle en primer es­
tado o condición; un regulador patrón conectado para 

funcionar oon dicho regulador secundarlo por vía de 
un circuito de comunicación, incluyendo dicho regu­

lador patrón un dispositivo para transmitir una 

primera señal de regulación para accionar dicho dis­
positivo regulador de una forma selectiva a su pri­

mer o segundo estados y para transmitir una segunda 

señal de regulación al mismo tiempo que dioha pri­

mera señal para accionar el citado interruptor de 
leva independientemente del citado cuadrante o dis­

co.
Oon respecto a las consideraciones arri­

ba expuestas, un sistema preferente (que se desori-
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birá más adelante con mayor detalle), según el 

invento, posibilita el uso continuado de regula­

dores mecánicos de tipo corriente empleando un cua­
drante o disco sincronizador y un interruptor de le­
va, pero con cuyo sistema el regulador patrón pro­

porciona todas las funciones necesarias de cálculo 

y cronomedieión para' el sistema y transmite a cada 

regulador individual seoundario del sistema una se- 

Hal codificada para el accionamiento del interrup­
tor de leva de una posición a la siguiente a inter­

valos determinados por el regulador patrón. Aunque 
este sistema preferente no tiene la total flexibi­
lidad de funcionamiento del descrito en la mencio­

nada solicitud* proporciona no obstante un sistema 
altamente adaptable y flexible. Por ejemplo, el sis­

tema preferente de este invento proporciona un dis­
positivo mediante el cual se puede pasar por alto 
a voluntad cualquier etapa del registrador de in­

tervalos o del interruptor de leva de un regula­

dor seoundario. Como resultado de esta caracterís­

tica, se puede pasar por alto cualquier fase ele­

gida de un regulador de fases múltiples, por lo que 
Iob expertos en la materia verán fácilmente la gran 

importancia de esta característica. El sistema pro­
porciona también la transmisión de una indicación 

distintiva de cada regulador de cruce al regulador 
patrón para indioar a éste cuando el regulador se­
cundario o de cruce se baila en una etapa predeter­

minada de su registrador de intervalos. Esta carac­

terística es importante porque permite que el computa-3 0 .
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dor del regulador patrón esté informado del estado 

de funcionamiento e intervalo de acción de cada uno 

de los reguladores secundarios y esto facilita enor­

memente la coordinación apropiada de los diversos 

reguladores secundarios en el funcionamiento del 

sistema cuando se altera el funcionamiento de un 
estado de espera a un estado de acción* Asimismo, 
puesto que el grupo de interruptor de leva de oa- 

da regulador secundario está funcionando de una 

etapa a la siguiente en respuesta a una señal de 

impulso procedente del regulador patrón, la trans­
misión de la indicación, arriba descrita, al regu­
lador patrón bace posible que éste determine una 

vez cada ciclo, durante la operación de "acción", 

que el interruptor de leva se baile "en fase" con 
el intervalo de señal pedido en el regulador pa­
trón*

Descrito en pocas palabras, el siste­

ma de preferencia proporciona la transmisión de im­
pulsos de corriente continua en código ..'cifrado des­

de el regulador patrón a cada regulador de cruce o 

secundario y también proporciona la transmisión de 

una señal distintiva de corriente alterna desde 

cada regulador secundario al regulador patrón* Con 

respecto al código de corriente continua transmiti­

do desde el regulador patrón a cada regulador de 
oruoe , dicho código está formado selectivamente 

de señal oero, y corriente oontlnua de polaridad 

positiva y polaridad negativa. Una señal de polari­

dad positiva es reconocida por cada regulador seounr-
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darlo como indicativa de funcionamiento de "acción" 

como opuesta al fuñeionamiento"de espera". Xa señal 
de polaridad positiva puede quedar brevemente inte­

rrumpida para proporcionar con ello un impulso que 

hará adelantar una etapa o paso el registrador de 

intervalos o interruptor de leva. Esas breves in­
terrupciones de la polaridad positiva de la acti­

vación de la linea para efectuar el impulso de avanr 

ce de pasos no afectan a la detección de la función 
de "acción" en el regulador secundario.

Segfin se mencionó anteriormente, el sis­

tema preferente puede proporcionar el avance de pa­

sos de un registrador de intervalos en cualquier 
regulador de cruce a travás de cualquier interva­

lo no deseado y esto se realiza a lo largo de un 
intervalo cuando, en respuesta a un código proce­
dente del regulador patrón, el regulador de un cruce 

se halla regulando las señales asociadas para des­
plegar una señal de indicación de SOBO ROJO, Así 

el avance del registrador de intervalos durante 
el periodo en que las señales asociadas desplie­

gan todas una indicación ROJA, sin tener en cuenta 

el estado de funcionamiento del registrador de in­

tervalos, no produoirá funcionamiento alguno de una 

señal no deseada porque el registrador de interva­
los pasa por alto los pasos o etapas no deseados. 
Para efectuar esta forma de funcionamiento, el re­

gulador patrón envia una señal de oorriente conti­
nua al regulador secundario elegido de polaridad 

negativa y este estado es detectado en el regula-



-337353
dor secundario por la actuación de todas las salía­

les a una indicación de KfflO ROJO independientemente 

del registrador de intervalos o interruptor de leva. 

Esta señal negativa puede tener la forma de impulsos 

negativos sin afectar la detección del estado o con­
dición de TODO ROJO, y estos impulsos negativos pue­

den haoer saltar al registrador de intervalos por los 

pasos o etapas no deseados, a razón de un paso cada 
vez, en respuesta a cada impulso negativo.

Por consiguiente, una de las finalida­

des del presente invento, en su forma preferente, 

es proporcionar un sistema para la regulación 
de una pluralidad de reguladores secundarios de 
cruoe o intersección desde un regulador patrón trans­

mitiendo un código distintivo desde el regulador par* 
trón a cada regalador secundario en el momento en que 

se desee el cambio de intervalo de señal en cada re­

gulador secundarlo.
Otra finalidad del invento, en su for­

ma preferente, ee proporcionar un sistema en el que 

una pluralidad de reguladores de cruce, cada uno de 

ellos de tipo corriente que comprenden un disco o 
cuadrante sincronizador y un interruptor de leva, 

avanzan de un intervalo de señal al siguiente en 

los momentos deseados en respuesta a un mensaje en 

código recibido de un regulador patrón.
Otro de los objetos del invento, en su 

forma preferente, es proporcionar un sistema para 
la regulación de una pluralidad de reguladores de 

señales de tráfico desde un regulador patrón en el
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tad a través de cualesquiera Intervalos no deseados 

en respuesta a un código distintivo reoibido del re­
gulador patrón.

Otro fin más del invento, en su forma 
preferente, es proporcionar un aparato para modifi­

car un regulador de asílales de tipo tradicional que 

emplea un disco sincronizador y un interruptor de le­
vas con el fin de permitir que funcione el regulador 

da sedales en respuesta a los impulsos distintivos 
de código recibidos del regulador patrón*

Otros objetos, finalidades y caracte­
rísticas del Invento, en su forma preferente, se ha­
rán evidentes en parte por los dibujos adjuntos y 
en parte se indicarán en el transcurso de la des­
cripción siguiente*

A continuación se desoribirá el inven­
to, a título de ejemplo, con relación a los dibujos 

adjuntos en los que los caraoteres iguales de refe­

rencia designan partes corrospondientes en las di­
versas vistas, y en los que*

La figura 1 es un esquema de conjunto 
del sistema preferente segán el presente invento.

La figura 2 es un esquema de cirouito 
de la unidad terminal de línea de la fig. 1.

La figura 3 es unesquema de circuito 
de un regulador secundario típico en el sistema 
preferente del presente invento; y

La figura 4 es un esquema que ilustra 
el código distintivo que se transmite del regulador
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patrón a cada regalador secundarlo del sistema pre­

ferente del Invento.
En los dibujos, los símbolos (♦) y (-) 

indican conexiones a los terminales positivos y ne­

gativos, respectivamente, de una fuente de energía 
eléctrica de corriente continua. Asimismo, los sím­

bolos que representan una cola y punto de flecha, 
cada uno de ellos asociado con la clave ,,A.C.H de­

notan conexiones a terminales opuestos de una fuen­

te de energía eléctrica de corriente alterna mono- 

fase.
Somando como referencia la flg. 1, el 

regulador patrón se representa comprendiendo un or­
denador de regulación de señales 31 conectado a una 

pluralidad de unidades terminales de línea, una para 

cada regulador secundario o de cruce del sistema.

Así, se representa una unidad terminal 32 de la li­

nea No. 1 asociado oonun regulador secundario 35 N2 1 
y se dispone de una unidad similar 33 para el regu­
lador secundario 35a NB 2. El conductor 34 que conec­

ta el ordenador de regulación de señales 31 con la 
unidad terminal de línea 32 está diseñado para de­

signar una conexión de accionamiento entre estas 
dos unidades que proporciona la transmisión de da­
tos de regulación del ordenador 31, a través de la 

unidad terminal de línea 32 al regulador secundario 

35 con ella asociado, y funciona también para trans­

mitir indicaciones al ordenador de regulación de 

señales 31 del regulador secundario 35 a través de 
la misma unidad terminal de línea 32. En lo que se



1 2 -

5.

10.

15.

20.

25.

3 0 .

3373#
refiere a la transmisión de indicaciones, es con­
veniente, que el ordenador de regulación de se fíales 

31 tenga noticia del tiempo de funcionamiento de 

cualquier regulador a un intervalo de sedal parti­
cular para facilitar el traslado de funcionamiento 

de cualquier regulador de un estado de espera a un 

estado de acción y proporcionar una comprobación 

periódica de que el interruptor de leva se halla 
adecuadamente en fase con el intervalo de sedal de­

mandado por el regulador patrón y que el ordenador 

de regulación de sedales 31 tenga información del 
estado de funcionamiento existente del regulador se­

cundario antes de que comience el estado de "acción" 
y antes de enviar un mensaje al regulador para accio­

narlo a su siguiente intervalo de sedal.

la conexión prevista entre, cualquier uni­
dad terminal de linea como la unidad 32 y el regula­

dor secundario correspondiente 35 puede comprender 
una linea telefónica de dos cables capaz de trans­
mitir impulsos de corriente continua de polaridad 

positiva y negativa y tambián impulsos de corriente 

alterna para comprender una sedal de indicación.

Cada regulador secundario como el regu­
lador 35 de la figura 1 comprende un disco o cuadran­
te sincronizador 36, un registrador de intervalos que 

puede comprender un dispositivo interruptor de leva 

37» las sedales de tráfico 38 que se aotivan selec­

tivamente deBde el dispositivo del interruptor de 
leva, y un modificador 39 que tiene la función de 

modificar el funcionamiento del que de otro modo se-
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ría un regulador secundarlo de tipo tradicional pa­

ra permitir que funcione de la forma pretendida por 

el código recibido por la línea telefónica 40 desde 

la unidad terminal de línea 32 con la que se halla 
asooiado.

la figura 2 ilustra una unidad típica 

terminal de línea* la unidad comprende dos relés P y 

U cuyo funcionamiento está regulado por el ordena­
dor de reculación de señales 31 y estos relés pueden 

ser activados bien de una forma alterna o concurren­
temente* El funcionamiento selectivo de estos relés 

regula la aplicación de impulsos da corriente conti­

nua a los terminales 41 y 42 que se conectan a los 
eables de línea 40 de la fig. 1.

Cuando se sueltan ambos relés P y N, como 
se ilustra en la fig* 2» se produce un corto circuito 
virtual a través de los terminales 41 y 42 porque el 

terminal 41 se conecta entonces a través de la resis­

tencia 43». a través del contacto posterior o de repo­
so 44 del relé P, contacto posterior 45 del relé 2T, 

contacto de reposo 46 del relé N y contacto de reposo 
47 del relé P al terminal 42*

Supongamos que el rolé P entran en acoión 
mientras que el relé N se suelta. En estas circunstan­

cias» el terminal 41 se eonecta a través de la resis­

tencia 43 y a través del contacto delantero 44 del 
relé P al terminal (♦)• Al mismo tiempo» el terminal 

42 se consota a través del contacto delantero 47 del 

relé P al terminal (-)• Así» los terminales 41 y 42 

se activan con corriente continua y la polaridad es
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tal que el terminal 41 es de potencial positivo 
con relación al terminal 42. Esta polaridad se de­

nominará en adelante como activación "positiva" 

de la linea*
Si el relé N entra en acción pero se 

suelta el relé P» se conecta el terminal 41 a tra­
vés de la resistencia 43» por el contacto poste­

rior 44 del relé P y contacto delantero 45 del re­
lé H al terminal (-) • Al mismo tiempof el terminal 

42 se conecta por el contacto posterior 47 del relé 
P y contacto delantero 46 del relé K al terminal 

(♦). '
En estas circunstancias» por consiguien­

te» los terminales 41 y 42 se activan nuevamente con 
corriente continua pero de polaridad opuesta a la 

acabada de describir cuando el relé F es activado 
pero el relé N se suelta porque el terminal 41 tiene 

ahora potencial negativo con relación al terminal 42* 
Esta polaridad se denominará en adelante como acti­

vación "negativa de la linea".
Si se activan ambos relés P y N, se ve­

rá fácilmente que la activación de los terminales 41 

y 42 es la misma que cuando entra en acción solamen­
te el relé F pero se suelta el relé N. Por consi­

guiente» en estas circunstancias» el terminal 41 es 

(fe nuevo de polaridad positiva con respecto al ter­

minal 42.
El resto del aparato asociado oon la 

unidad terminal de linea de la figura 2 y que com­

prende el transistor Q1 y el relé de indicación I30
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se asocia con la recepción de una aeSal de indica­

ción procedente del regulador secundario con el que 
está asociado* La descripción de esta parte de la 

unidad terminal de línea se expondrá más adelante 

con mayor detalle.
Habiendo descrito el efecto sobre los 

cables de la línea producido por la activación se­
lectiva de los relés P y Nf se explicará abora el 
gráfico de código de la figura 4 antes de seguir con 

la descripción de un regulador típico de cruce o in­

tersección segán se ilustra en la figura 3. Así» 

refiriéndonos a la figura 4» la línea A de la mis­
ma comprende una escala de tiempos que» en el su­

puesto ejemplo en consideración, se divide en in­
tervalos de un segundo. Es lógico que se pueden 

emplear intervalos de tiempo más cortoB o más lar­

gos. No obstante, por conveniencia, los varios 
tiempos de la escala se denominarán en adelante 

como “tiempo 8", "tiempo 11", y se comprenderá 

que se refieren a las marcas correspondientes en 

la escala de tiempos 'de la línea A.

La línea B ilustra un patrón típico 

de activación del relé P en respuesta al ordenador 

de regulación de seSales 31* Así, el relé P ee ilus­

tra como si estuviera normalmente desactivado pero 

se aotiva en el tiempo 3 y permanece activado des­
de entonces basta el tiempo 5. Desde el tiempo 5 al 
tiempo 6 de la escala, el relé P está desactivado; 

posteriormente, el relé P se activa con corriente 

constante desde el tiempo 6 al tiempo 8 pero enton-
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cas se desactiva brevemente en tres ocasiones suce­

sivas , desde el tiempo 8 al tiempo 9» tiempo 10 al 

tiempo 11, y de nuevo del tiempo 12 al tiempo 13, 

proporcionando asi tres periodos sucesivos de des­
activación del relé P a lo largo del período'trana- 

currido desde el tiempo 8 hasta el tiempo 13. Pos­
teriormente el relé P se activa de una forma cons­

tante hasta el tiempo 20 en cuyo tiempo se desacti­
va de nuevo durante un intervalo de un segundo. En 

el tiempo 25 se desactiva de nuevo el relé P y per­
manece desactivado durante el periodo siguiente.

Con respecto al relé N (véase la linea 

C), este relé se halla desactivado normalmente pero 

se activa a partir del tiempo 8 hasta el tiempo 13 
y se desactiva después otra vez.

El efecto de este patrén selectivo de 
activaoién de los relés P y N en su efecto 3obre la 

activación de los cables de la linea se halla repre­
sentado en la linea I). Asi, siempre que se activa 

solo el relé P, la activación de la linea es posi­

tiva de acuerdo con la descripción ya expuesta con 

relación a la fig. 2* Cuando se activa solamente el 

relé N, la activación de la linea es negativa. Cuan­
do se activan ambos relés P y N, el resultado es una 

activación positiva do la línea, segdn se ha descri­
to también con relación a la figura 2. Segiin se evi­

denciará más adelante, la presencia de activación 

positiva en los cables de la linea conectados a un 
regulador secundario tiene la función de regular el 

regulador secundario para un funcionamiento de ac-
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olón” o "en linea” en contraposición al estado o 

funcionamiento de "espera”. En el funcionamiento 

de "aoclón" o ”en linead, el avance del registrar 
dor de intervalos o interruptor de leva se realiza 

en respuesta a la energía de impulsos que aparece 

en los cables de la línea de modo que el regulador 

se vó entonces sometido a la regulación del regula­

dor patrón, mientras que en el estado de espera, el 
regulador secundario avanza de un intervalo al si- 

guíente totalmente de acuerdo con el funcionamiento 
del disco'sincro alzador. Para ilustrarlo, la línea E 

de la figura 4 ilustra que la función de "acción” 

o ”en línea" se realiza en el tiempo 3 cuando apa­
rece el primer impulso de activación positiva en 

la linea* Se verá que la función de "acción” o"en 
linea” permanece constante hasta algún momento com­
prendido entre el tiempo 26 y el tiempo 27* Esto es 

debido a que la activación positiva de la línea ter­

mina en el tiempo 25 cuando se separa el relé P se­

gún se ilustra en la línea D. Durante el intervalo 
comprendido entre el tiempo 3 y el tiempo 25, la 

activación positiva de la linea se interrumpe in­

termitentemente cuando la energía de la linea cae 

a veces a cero y otras veces para a negativa en 

respuesta a la activación del relé N solamente*
Sin embargo, se puede ver que cada desaparición 
de la aotivaeión positiva de la linaa ocurre du­

rante una unidad de tiempo solamente como, por 

ejemplo, del tiempo 8 al tiempo 9, o del tiempo 

10 al tiempo 11* Dicha breve interrupción de la
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1¿3l3el n3 qSlîiáactivación positiva de ld/LiáeA n V  qt&iM'á la 
función de "acción" o "en línea" según se ilustra 

en la línea E. No obstante, si la activación posi­
tiva de la linea se ausenta durante un periodo su­

perior a una unidad de tiempo* v.g., por espacio 

de l ( 5 unidades de tiempo aproximadamente* desapare­

cerá la función de "acción" o "en línea". Por es­

ta razón la función "en línea" se representa oomo 
finalizada en el tiempo 26,5 aproximadamente de la 

figura 4» línea E, en respuesta a la desactivación 

de la línea en el tiempo 25 según se ilustra en la 
línea D. Un período más corto de desactivación como 

el que tiene lugar durante una sola unidad de tiem­
po no hará desaparecer la función "en línea" ♦

Con relación a la figura 3, cuando se 
suelta el relé £4, durante el estado de espera, 
el contacto posterior 69a se cierra para que se 

cierre un cireuito de energía de corriente alterna 
para activar el motor 29. No obstante, durante el 

funcionamiento "en línea" o de "acción", cuando el 

relé £4 está cerrado, este contacto se hallará 
abierto", de esta forma el motor 29 se desactiva­

rá.
Según se ha descrito anteriormente de 

una forma general, una funoión del sistema es pro­
porcionar el salto de pasos o etapas no deseados 
del registrador de intervalos y realizarlo de una 

manera que no produzca indicaciones de sedales ex­

trañas. En general* esto se realiza en el sistema 

de este invento proveyendo en puntos deseados del
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ciclo ele señales,v.g., cuando se desee el avance 

del interruptor de leva a través de pasos no desear- 
dos, un intervalo de señal de TODO HOJO y accionar 

entonces rápidamente elregis tractor de intervalos a 

través de las etapas o pasos no deseados durante 
ese intervalo de TODO ROJO. Puesto que esto ocurre 

en un momento en que todas las señales están en 
rojo, la lUnción se conoce por conveniencia como 

la función HASRM, v.g., la regulación de todas las 

señales al estado rojo para permitir el salto rápido 
del interruptor de leva por los pasos no deseados.

la función ASR entra en acción en cual­

quier regulador de señales transmitiendo a ese re­

gulador un periodo de activación negativa de la 

linea. Dicha activación negativa de la linea se 
obtiene por la activación del relé N según se ilus­

tra en la figura 40. En el tiempo 8, figura 4, 
el relé N se cierra y esta acción produce una acti­

vación de la línea con polaridad negativa de co­

rriente continua. Según se ilustra en la linea P, 

la activación negativa de la línea inicia inmediata­
mente la función ASR. naturalmente, es de desear que 

el salto del registrador de intervalos sobre los pa­

sos no deseados tenga lugar en respuesta a órdenes 
específicas procedentes del ordenador de regulación 
de señales y esto se realiza desactivando intermi­

tentemente el relé P durante el tiempo que la fun­

ción ASR se halle en efecto. Asi, la desactivación 

del rolé P en el tiempo 8 produce un avance del 

registrador de intervalos y la segunda y tercera
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interrupciones dê  la eriergía positiva tienen lugar 

en los tiempos 10 y 12 cuando se vuelve a desacti­

var el relé. P* Segán se explicará más adelante, 

cada desaparición de la activación positiva de la 
línea dé por resultado la aplicación de un impulso 

de salto al registrador de intervalos o interruptor 

de leva y ocurren tres de estos avances a lo largo 

del intervalo comprendido entre el tiempo 8 y el 
tiempo 13 en la fig•• 4*' En el transcurso de este pe­

riodo entra también en acción la función ASR segfin 

se ilustra en la línea P para asegurar qué todas - 
las se fíales de tráfico. quedarán reguladas para des­

plegar una indicación de se Sal roja durante este 
tiempo para que no se den indicaciones de señales 
no deseadas a medida que avanza el interruptor de 

leva sobre los pasos o etapas no deseados*
La forma en que las funciones citadas 

se llevan a cabo en el regulador secundario se com­

prenderán tomando como referencia la figura 3*

En la figura 3, los terminales 48 y 49 
son los que se conectan a los cables de la linea 40 

conectando el regulador seoundario al regulador 

patrón* El terminal 48 se halla conectado a través 
de la resistencia 50 por la bobina primaria del trans­
formador II y por el diodo 51 a un terminal del re­

lé Kl, y el otro terminal de este relé Kl se halla 

conectado directamente al terminal 49*
Por consiguiente, la activación positi­

va de la línea, que hace que el terminal 48 sea posi­

tivo respecto al terminal 49» dé por resultado un
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flujo de corriente por el diodo 51 en dirección 

de avanoe y por la bobina del relé El para activar 

a este relé. De una forma similar, la polaridad 

opuesta de la activación de la linea dá por resul­

tado un flujo de corriente por la bobina del relé 

E2 y por el diodo 52 en dirección de avance para 
que se active este relé E2.

En la figura 3» los símbolos (*1),

(♦2) y (*3) se refieren a diferentes niveles de 
voltaje positivo. Dos námeroa 1* 2 y 3 de estos 

símbolos no son indicativos de la magnitud de los 

voltajes sino que se usan simplemente como distin­
tivos de los voltajes empleados. El lado negativo 

de la fuente de energía se indica simplemente con 
(-) pero el lado positivo se indica con (♦) o con 
(♦3). Dos símbolos (*l) y'(+2) denotan diferentes 
niveles de voltajas^ántexmedios que se usan apro­

piadamente para fines de polarización.
El relé K3 es un repetidor del relé 

El puesto que cada cierre del relé El cierra su 

contacto delantero 53 para aplicar energía a la 
bobina del relé E3« Cada vez que entra en acción 

el relé E3, se aplica energía a través de la resis­

tencia 54 de la fuente («3) y a través del contao- 
to delantero 55 del relé E3 al terminal superior 

del oapaoitador 56 cuyo terminal inferior se coneo- • 

ta a una fuente de voltaje negativo representada 

por el símbolo (-) • Si no ba habido accionamiento 

del relé E3 durante un cierto tiempo previo, el - 

oapaoitador 56 quedará descargado a través de las
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resistencias 57 y 58. Por consiguiente, el voltaje 

en la liase del transistor Q2 es práoticamente el 

de la fuente (-). Puesto que el emisor de este tran­
sistor N-P-N se polariza positivamente conectándose 

a la fuente de voltaje (♦!), el transistor Q2 se de­
rivará normalmente al corte. ¿ causa de este estado 

de ooete o interrupción, la base del transistor Q3 

se halla prácticamente ai voltaje de la fuente (♦3)» 

y este voltaje será ligeramente superior al poten­

cial del emisor conectado a (*2). A causa de esto, 
se interrumpe también el transistor Q3 de manera 
que el relé K4 estará normalmente desactivado.

Cuando el relé K3 entra en acción en res­
puesta a un impulso de activación positiva de la li­

nea, el capacitador 58 ee carga rápidamente a causa 
del bajo valor de resistencia que proporciona la re­

sistencia 54« El aumento resultante de voltaje en la 
base del transistor Q2 le conecta y el aumento re­
sultante de potencial en la base del transistor Q3 

le ooneota y además se activa la bobina del relé 
K4 y entra en función este relé. Si en cualquier 

momento el relé K3 se separa por la desaparición de 
activación positiva de la linea, se abre el contac­

to delantero 55 de Ister relé para que el capacitar* 

dor 56 pueda descargarse ahora solamente a través 

de la resistencia relativamente elevada proporcio­

nada por las resistencias 57 y 58 en serie. Debido 
a que estas resistencias tienen un valor muy ele­
vado de resistencia, el capacitador 56 puede des­

cargarse solo lentamente y por lo tanto las condi-
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clones descritas anteriormente continúan en los 

diversos terminales de los transistores Q2 y 03 
durante cierto tiempo y si relé £4 permanece ce­

rrado. loa diversos parámetros se ajustan de modo 

que el relé £4 permanezca aotivo durante una uni­
dad y media de tiempo de la escala de tiempo de la 

línea A, figura 4» después que se abre el oontao- 
to delantero 55» Por lo tanto* las interrupciones 

momentáneas de la activación positiva de la línea 
que no sobrepasan una unidad de tiempo de duración 
no producirán efecto alguno en el relé £4, que con­

tinuará en acción de una forma continua*
Para la regulación del relé £5 se dispo­

ne de un circuito similar. Siempre que la línea se 
activa oon polaridad negativa de corriente con­
tinua* entra en acción el relé £2 pero se suelta 
el relé K1 y asimismo el relé £3. En estas circuns­

tancias* se completa un circuito desde (♦)* a tra­

vés da la resistencia 54» contacto posterior 55 dsl 

relé K3 y contaoto delantero 59 del relé £2 basta 
el tormirmi superior del oapacitador 60. Este cir­

cuito completa un circuito de carga para el capaoi- 
tador 60 y el efecto de carga de este capacitador 

es aotivar el relé £5. El circuito para el control 
del relé £5 es idéntico al proporcionado por el relé 

£4 de forma que resulte una activación negativa en 
la activación de este relé* mientras que las interrup­

ciones intermitentes de dicha polaridad negativa de 

la activación de la línea que no excedan de una uni­
dad de tiempo aproximadamente de duración no afectar
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rán al relé K5 que permanecerá activo.

La figura 3 ilustra también un regula­
dor mecánico de tiempo fijo 10 que tiene una unidad 

motriz de leva 11» una unidad de disco o cuadrante 
accionada sincrónicamente que comprende una llave 

de enclavamiento del cuadrante 19 en el cuadrante 

18 y una llave de señales del cuadrante o disoo 23 

en el disco 22, con los cuadrantes o discos movi­
dos por un motor sincrónico 29* La unidad movida 

por la leva 11 puede funcionar en una pluralidad 

de posiciones, moviéndose de un paso o etapa a 
otro en respuesta a cada Impulso de energía eléc­

trica aplicada a la misma. La unidad de leva com­
prende también una pluralidad de contactos cada 

uno de los cuales regula la activación de una corres­

pondiente lámpara de señal. Para facilitar la ilus­
tración del funcionamiento del regulador, se repre­

sentan los diversos contactos de la unidad de leva 

de una forma esquemática en la figura 3 oomo, por 
ejemplo, el contacto 65 que funciona en cualquiera 

de cuatro posiciones diferentes y que se representa 

completando un circuito para activar una lámpara de 

señal ROJA para la fase de la calle lateral en dos 
de sus cuatro posiciones diferentes.

La unidad de leva se ilustra en la fi­

gura 3 en el estado en que aparecen encendidas la 
señal YERBE de arteria principal y la luz ROJA de 
la calle lateral. Asi, el contacto 66 se representa 

en una posición en la que se completa un circuito 

para activar la lámpara de la luz YERBE por un con-
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taoto posterior 67 del relá K6. En cada una de las 

posiciones de la unidad de leva distintas a la repre­

sentada en la fig. 3, el accionamiento de la unidad 

de leva a la posición siguiente se realiza a través 

del cierre momentáneo de los contacto 24 y 25 en 

respuesta a la rotación del disco 22» Este disco 

o cuadrante 22 tiene una llave 23 que acciona al 

contacto movible 24 en un punto predeterminado del 

giro del disco para cerrar los contactos 24 y 25 y 
proporcionar con ello un impulso de energía en el 

cable 68 y a través del contacto trasero 69 del re­

lá K4 a la unidad de accionamiento de leva 11* No 
obstante, es evidente que la unidad de leva no pue­

de ser accionada fuera de la posición VERDE de la 

arteria en la que se representa en la figura 3 en 
respuesta a la rotación del disco 22 puesto que no se 
puede completar circuito alguno al cable 68 en ese 
memento» En lugar de esto* el accionamiento de la uni­

dad de leva 11 dependerá ahora del cierre de los con­
tactos 20 y 21 en respuesta al accionamiento de la 

llave de enotavamlento del disao 19 en el disco 18» 

Cuando la llave 19 alcanza su posición superior en 
respuesta -a la ligera rotación a derechas de la po­

sición ilustrada en la figura 3» estos contactos 20 

y 21 se cierran momentáneamente de manera que se 
provee un impulso de energía por el contacto poste­

rior 69 del relé K4 a la unidad de leva 11 para ha­
cerla avanzar de su estado VERDE al contacto siguien­

te en sentido de las manecillas de un reloj a la po- 

sioión siguiente en la que se ilumina la señal arte-
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Una vez que se halla fuera de la cita» 

da posición VERDEt los accionamientos adicionales 

de la unidad de leva 11 tienen lugar a medida.que 

gira el disco 22 adicionalmente a derechas de ma­

nera que los accionamientos adicionales ocurran a 
medida que las llaves 23, 26 y 27 accionen en se­

cuencia los contaotos 24 y 25* De este modo, se 
mantiene el sincronismo deseado entre el cuadrante 

o disco y la unidad de leva puesto que, por cada 

revolución de la unidad de leva, se puede obtener 

el funcionamiento fuera de la posición VERDE de la 

arteria solamente,cuando el cuadrante o disoo se ha­
lla en un estado particular en el que su llave de 

enclavamiento del disoo 19 cierra los contaotos 20 

y 21.
La desoripción hecha del funcionamien­

to del regulador 10 la hemos supuesto en funciona­

miento de espera, en el que la unidad de leva es 

accionada enteramente en respuesta al cuadrante o 

disco de acuerdo con un programa dispuesto previa-, 

mente que se determina por las posioiones de las 
llaves de señales del cuadrante alrededor de la cir­

cunferencia de la llave del disco o cuadrante 22.

De acuerdo con la descripción hecha, es evidente 
que la aplicación de impulsos a la unidad de accio­

namiento de la leva 11, para moverla de un paso al 
siguiente, depende de que se olerre el contacto pos­

terior 69 del reló K4* Cuando se activa el relé K4, 

se abre el circuito acabado de describir y el accio-
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r>amianto de la unidad de leva depende entonces de 

la recepción de impulsos procedentes del regulador 

patrón de la manera descrita*
Refiriéndonos a la figura 4» se verá 

que, hasta el tiempo 3t ao ha habido presente ac­

tivación positiva de la linea de modo que no exis­

tirá la función "en linea" o de "acción" sogán se 

Índica en la línea E. Esto sucede porque la desac­

tivación continuada del relé Kl y también del £3, 

hace que el relé £4 se desactive de forma que su 

contacto posterior 69 se oierre con el resultado 
de que al funcionamiento de la unidad de la leva 11 
dependerá del cuadrante o disco mecánica* lío obstan­
te* en el tiempo 3, entra en función el relé £4 y se 

cierra el contacto delantero 69 de forma que la apli- 
oaoiÓn de impulsos de entrada a la unidad de acciona­
miento de la leva 11 dependerá ahora del acoionamienr- 

to del relé £3 y el contacto 70 con él asociado*

En el tiempo 5» figura 4» el relé E se 
desactiva y dá por resultado la desaparición de aotlva- 

oión positiva de la línea* El resultado de esto, en el 

oirculto de la figura 3» es que el relé £3, que entró 
en aoaión en el tiempo 3 de acuerdo con el relé £1, 

se abre ahora en el tiempo 5 para cerrar su contacto 
posterior 70 y aplicar un impulso de energía a la 

unidad de accionamiento de la leva 11* Esto haoe avan­

zar la unidad de la leva al paso siguiente* En el 
tiempo 6, el relé £3 entra de nuevo en acción y des­

activa la unidad de accionamiento de la leva*
De esta forma se podrá ver como la uni-
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dad de aooionamiento de la leva 11 puede pasar 
de un Intervalo el siguiente simplemente por la 

interrupción momentánea de la activación positiva 

de la línea que normalmente tiene por objeto propor­
cionar la función de "acción" o "en línea". Siempre 

que el regulador patrón determina, por medio de su or­
denador de regulación de señales 31, que ha de ter­

minar cualquier intervalo de señal existente y debe 

entrar en acción el intervalo siguiente, simplemen­

te regula el relé P oon él asooiado para que Be des­

active por un período de una unidad de tiempo en la 

Figura 4, quitando por consiguiente la activación 
positiva de la línea y completando un circuito de ac­
tivación de la unidad de leva a través del contacto 

posterior 70 del relé K3.
Supongamos ahora que se desea hacer fun­

cionar el regulador secundario a lo largo de varios 

intervalos sin desplegar la combinación de indica­

ción de señal asociada con esos intervalos. Normal­

mente esto no se realiza, naturalmente, oon un re­
gulador simple de dos fases del tipo descrito por con­

veniencia en la figura 3* Normalmente, ese funciona­
miento con salto de fase se efectda solamente cuando 

se dispone de un regulador de fases máltiples segfin 
se ha descrito anteriormente. A pesar de todo, eBta 

característica del invento puede ilustrarse fácil­

mente por medio del aparato de la figufa 3»

Para pasar* por alto cualesquiera in­
tervalos no deseados, se activa el relé N del regu­

lador patróh segán se ha descrito, la línea C de la
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figura 4 representa esta aociÓn como si tuviera 

lugar en el tiempo 8« Al mismo tiempo del cierre 
del relé N, el relé P se suelta de manera que solo 

se hallará activado el relé N durante el primer 

intervalo de un segundo* Se recordará que la acti­
vación del relé N solo, y no del relé Pf dá por re­

sultado una activación negativa de la linea. En la 
figura 3 » esto significa que el relé K2 se activa 
ahora, mientras que los relés Ki y K3 se sueltan. 

Naturalmente, se verá en la figura 4 que los relés 

El y £3 permanecerán sueltos durante un segundo apro­
ximadamente y por tanto no existirá la posibilidad 
de que se suelte el relé £4* No obstante, la activa- 
oi6n del relé £2 con el relé £3 suelto significa que 

el relé £5 se hallará entonces activado de acuerdo 
con la descripción expuesta anteriormente y esto da­

rá por resultado el cierre del contacto delantero 71 
de este relé que completa un circuito para activar 

el relé £6* Con el relé £6 activado, cada uno de los 

contactos posteriores 67 y 72-76 se halla ahora 

abierto de forma que no se completará circuito al­

guno para activar las lámparas de las señales de los 

diversos contactos asociados con la unidad de accio­

namiento de la leva 11* No obstante, se verá que con 
respeoto a ambas lámparas de señal HOJA de la arte­

ria principal y la calle lateral, se activarán las 
dos a través de circuitos completados respectivamen­

te a través del contacto delantero 73 y del contacto 

delantero 76 del relé £6* Así, ambas señales de la 
arteria principal y de la calle lateral se hallarán
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mente la anidad de leva a través de los intervalos 

no deseados sin producir efeoto alguno en el accio­

namiento de las señalas.
la desaparición de activación de la 

línea en polarización positiva y la aplicación de 

una activación negativa en su lugar en el tiempo 8 

de la figura 4 produce también el efecto de que» debi­

do a la desactivación del relé Kl y del relé K3 y el

cierre consiguiente del contacto posterior 70 del 

relé K3, se aplique un impulso de energía a la uni­

dad de accionamiento de la leva 11 para hacerla pa­
sar a la posición siguiente. En el tiempo 9, se ao- 
tiva de nuevo el relé P para proporcionar una activar 

ción positiva de la línea y esto produce el efecto 
de activar el relé Kl y abrir el circuito a la uni­

dad de leva 11 por el contacto posterior 70 ahora 

abierto. Esto libera de hecho la unidad de acciona­
miento de la leva 11 de modo que la liberación del re­
lé Kl, que ocurre de nuevo en el tiempo 10 ouando el 
relé P se halla otra vez desactivado y se obtiene una 
activación negativa de la línea» permitirá el accio­

namiento de la unidad de leva 11 al paso siguiente. 

Segfin se ilustra en la figura 4* ocurren tres suce­
sivas desactivaciones del relé P durante la activa­
ción continuada del relé H y cada desactivación del 

relé P tiene el efecto de hacer avanzar la unidad 

de'aceion&mieñto de la leva 11 un paso más de manera 

que la unidad de leva coja tres pasos sucesivos du­

rante el tiempo en que el relé se halla activado de
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una forma constante para proporcionar la función

veniente que el regulador patrón se halle repetida­

mente informado del estado de funcionamiento de cada 

regulador, y esto se consigue informando al regula­

dor patrfin de cuando cada regulador individual de 
oruoe alcanza el intervalo VERDE de la arteria prin­

cipal. Para realizarlo, el circuito de la figura 3 

representa ana conexión prevista desde la fuente de 
energía de corriente alterna, a través del contacto 

66 en la unidad de accionamiento de la leva, sobre 
el cable 77 y a través- del bobinado primario del trans­

formador El al terminal opuesto de la fuente de co­
rriente alterna. En razón a esta conexión, la bobina 
primaria del transformador El se activa con corrien­

te alterna siempre que la unidad de leva se baile en 
posición do funcionamiento en la que normalmente pro­

porcionará la activación de la luz VERDE de la arte­
ria principal. El voltaje secundario inducido que apa­

raos a través de la bobina secundarla del transfor­

mador se aplica a los terminales 48 y 49» aplicándo­
se directamente al texmlnal 48 a través de la resis­

tencia 60, y al terminal 49 a través del capacitador 
de derivación 78 previsto principalmente con el fin 

de asegurar que la energía de corriente alterna no 
pase por las bobinas de los relés K1 y K2.

La sefial de oorriente alterna indica-

ASR.

Segán se mencionó anteriormente, es con-

tiva del estado VERDE de la arteria principal se 

aplica por los cables de la línea desde el regula-
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dor secundario al regulador patrón y así aparece 

en ios terminales 41 y 42 de la Figura 2. Cuando 
uno u otro relé P y N, o ambos, se activan, esta 

sefial de corriente alterna aparece a través del su­

ministro de corriente continua y resistencia 43 en 
serle. Puesto que el suministro de corriente conti­

nua tiene una impedaneia baja a 60 ciclos por segun­

do, la señal de corriente alterna aparece casi com­

pletamente a través de la resistencia 43* Siempre 
que ambos relés P y N se separan, se conecta el ter­
minal 42 por los diversos contaotos posteriores de 

los relés P y N al terminal inferior de la resisten­

cia 43 y por lo tanto la señal de corriente alterna 
que aparece en los cables de la línea, apareceré 

también a través de la resistencia 43 siempre que 

se separen ambos relés P y N. La señal de corriente 
alterna pasa por el capacitador en serie y es medio 
rectificada por el diodo 80 y el voltaje resultante 

que aparece entre el emisor y la base del transistor 

Q1 sirve para conectar este transistor, haciendo que 
una corriente colectora fluya por la bobina del re­

lé I y active este relé* Oh capacitador 81 y resis­

tencia 82 se hallan conectados en serle a través de 

la bobina del relé I para proporcionar una caracte­

rística de liberación lenta para este relé, asegu­
rando asi que el relé I permanezca activado aunque 

se active solamente durante el tiempo que dura apro­

ximadamente la mitad de cada ciclo de la sefial a 60 

ciclos* Cuando se cierra el relé I se completa un cir­
cuito a través de su contacto delantero 83 para puen-
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toar los terminales de salida 84 y 85 que se conec­

tan al ordenador de regulación de señales 31 y pro­
porciona una indicación en el regulador patrón del 

heoho de que el regulador secundarlo con él asociado 

se halla en estado TEilDE para la arteria principal.

Se deberá ver que el circuito del tran­

sistor 01 y el relé I se halla energizado por su 
propia disposición de transformador y rectificador. 

Esto proporciona aislamiento para que se puedan usar 

juntas muchas unidades terminales de linea con un 

suministro de energía de la linea de corriente con­

tinua »
Guando se efectúa un cambio de posi­

ción del relé P o del relé II, el cambio de aorrien- 

te continua en la señal de la linea se acopla a tra­
vés del capaoitador a la base del transistor Q1 y 

puede hacer que el relé I asuma una posición incorrec­
ta durante un corto intervalo* Para evitar que se lea 

mal esa indicación, el ordenador no deberá interrogar 
nunca a los contactos del relé I inmediatamente des­
pués produciendo un cambio de estado del relé P o del 

relé K. En la práctica, el ordenador pide la informa­
ción justo en el momento antes de enviar nuevas órde­
nes.

En la descripción anterior se han su­

puesto varias polaridades de activación de la línea; 
no obstante, resulta evidente que se pueden emplear 

otras combinaciones de señales diferentes para efec­
tuar las funciones expuestas. Asimismo, aunque el 

sistema ae ha descrito como el que tiene la carao-
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terística de permitir que el regulador secundario 
sea accionado a través de pasos no deseados durante 
un intervalo de todas las señales en ROJO, se debe­
rá entender que esta funeién puede eliminarse fácil­
mente para proporcionar un aparato más simple y con 
ello más ecénomico de regulador secundario.

Habiendo descrito un sistema de regula 
cidn por código cifrado para reguladores de tráfico, 
deseamos que se entienda que se pueden realizar di­
versas modificaciones y alteraciones a la modalidad 
específica ilustrada sin salirse del espíritu o al­
cance del invento.

R O I A

Descrita suficientemente la naturaleza 
del invento, asi como la manera de realizarlo en la 
práctica, debe hacerse constar que las disposiciones 
anteriormente indicadas son susceptibles de modifica 
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio 
fundamental. También se hace constar que el invento 
corresponde a una Solicitud de Patente presentada 
en Norteamérica Ser. nS 530.687 de 28 de febrero de 
1966 acogiéndose, por lo tanto, a los beneficios que 
conceden los Convenios Internacionales en vigor, sien 
do lo que constituye la esencia del referido invento 
y por lo que se solicita Patente de Invención por 20 
años en España sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS 
DE REGULACION DE SEÑALES DE TRAPICO"; caracterizándose 
por lo siguiente:

1§.-Perfeccionamientos en sistemas 
de regulación de señales de tráfico, caracterizados30
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porque se constituye al menos dicho sistema con un 
regulador secundario que tiene un dispositivo sin­
cronizador y un dispositivo interruptor para regular 
la activación selectiva de una pluralidad de lámpa­
ras de señales; un dispositivo de regulación que 
funciona entre un primer y un segundo estado o con­
dición, par interconectar en su funcionamiento di­
cho cuadrante o disco y dicho interruptor de leva 
cuando se halla en el primero de los estados o con­
diciones; y un regulador patrón conectado para fun­
cionar con dicho regulador secundario por via de un 
circuito de comunicaciones, incluyendo dicho regula­
dor patrón un dispositivo para transmitir una prime­
ra señal de regulación para accionar dicho disposi­
tivo de regulación a sus primero y segundo estados 
de una forma selectiva y para transmitir una segun­
da señal de regulación al mismo tiempo que la prime­
ra señal para accionar dicho interruptor de leva in­
dependientemente de dicho disco o cuadrante.

2S.-Perfeccionamientos, según reivindica­
ción 1®, caracterizados porque se disponen en combina­
ción en dicho sistema un regulador de señales de trá­
fico, que comprende un dispositivo interruptor de es­
tados múltiples que actúa en cada estado para acti­
var xana combinación elegida de lámparas de señales; 
un dispositivo cronomedidor para accionar dicho dis­
positivo interruptor de un estado al siguiente en in­
tervalos predeterminados y un dispositivo suplente 
para accionar dicho dispositivo interruptor en in­
tervalos deseados, caracterizados porque dicho dis-3 0 .
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positivo suplente se constituye con un dispositivo 
transmisor de códigos de señales conectado en su 
funcionamiento con el citado regulador por vía de 
un circuito de comunicaciones, activando dicho dis 
positivo transmisor del código de una forma selec­
tiva dicho circuito de comunicaciones con energia 
constante y también desactivando en ocasiones de 
una forma momentánea dicho circuito de comunicado 
nes y con un dispositivo de regulación en el cita­
do regulador sensible a la citada activación cons­
tante del circuito de comunicaciones para regular 
el referido dispositivo interruptor de forma que 
sea sensible al citado dispositivo suplente en lu 
gar de serlo al citado dispositivo sincronizador, 
y que sea también sensible a la desaparición momen 
tánea de dicha activación constante para accionar 
dicho dispositivo interruptor de un estado al si­
guiente de una vez en respuesta a la citada desa­
parición, siendo dicho dispositivo de regulación 
además sensible a la desaparición continuada de di 
cha energía por un tiempo sensiblemente más largo 
que la citada desaparición momentánea citada de la 
misma, para regular dicho dispositivo interruptor 
de forma que sea sensible al dispositivo sincroni­
zador en lugar de serlo al dispositivo suplente.

3§.-Perfeccionamientos, segón la rei­
vindicación 22, caracterizados porque dicho circui­
to de comunicaciones comprende un par de cables de 
línea y porque dicho dispositivo transmisor del có­
digo activa de una forma selectiva dichos cables de

-  36 -
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la línea con corriente continua fija de una polari­
dad elegida y en ocasiones hace desaparecer momen­
táneamente dicha corriente continua de los citados 
cables de la línea.

4§.-Perfeccionamientos, según la re¿ 
vindicación 38, caracterizados porque en dicho regu 
lador se dispone además un dispositivo para activar 
de una forma selectiva dichos cables de línea con 
corriente alterna durante el intervalo en que dicho 
dispositivo interruptor se halla en un estado pre­
determinado, y un dispositivo conectado para fun­
cionar con dichos cables de línea sensible a la 
activación con corriente alterna de los mismos.

58.-Perfeccionamientos, según las rei­
vindicaciones 3§ y 4Sjcaracterizados porque dicho 
dispositivo transmisor del código funciona también 
a veces para activar selectivamente dichos cables 
de línea con polaridades opuestas de corriente con­
tinua de una forma alternativa, siendo dicho dispo­
sitivo de regulación del código sensible a la acti­
vación alterna por dicha polaridad elegida para ha 
cer avanzar dicho dispositivo interruptor y siendo 
también sensible a la activación alterna por la po 
laridad opuesta para accionar las lámparas de seña- 
lea correspondientes y desplegar unas indicaciones 
previamente elegidas sin tener en cuenta el estado 
accionado de dicho dispositivo interruptor.

68.-Perfeccionamientos, según las 
reivindicaciones anteriores caracterizados porque 
dicho dispositivo de regulación es sensible a la
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activación del citado circuito de comunicaciones 
para desconectar dicho dispositivo interruptor del 
citado dispositivo sincronizador y en su lugar, C£ 
néctar dicho dispositivo interruptor a un disposi- 

5 . tivo sensible a los impulsos de la línea.
7a.-Perfeccionamientos, según la reivin­

dicación Ia, caracterizados porque dicho disposi­
tivo transmisor del regulador patrón transmite 
también al mismo tiempo, en ocasiones, una terce­

ro. ra señal de regulación para activar una combina­
ción predeterminada de dichas lámparas de señales 
independientemente del dispositivo interruptor,

8a.-Perfeccionamientos, según la reivin­
dicación 7 a, caracterizados .porque dicha primera y 

# segunda señal de regulación efectúan la activación
selectiva de los citados cables de la línea con co­
rriente continua de polaridad predeterminada y la 
interrupción intermitente de dicha corriente conti­
nua, respectivamente, y dicha tercera señal efec- 

2 0 0 tila la activación selectiva de dichos cables de la
línea con corriente continua de polaridad opuesta.

9a.-Perfeccionamientos, según las reivin 
dicaciones 7 a u 8 a, caracterizados porque dicho 
regulador secundario despliega una indicación de 

2 5 0 parada a todas las direcciones del tráfico en res­
puesta a la citada tercera señal de regulación.

10.-Perfeccionamientos, según las reivin 
dicaciones Ia, 7 a, 8a, y 9a, caracterizados porque 
dicho circuito de comunicación comprende un cir­
cuito de cable de línea; dicha primera señal de30
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regulación comprende una activación de corriente con­
tinua de loa citados caíales de la línea y dicha se­
gunda señal comprende periodos breves de interrupción 
de la citada activación de corriente continua, inclu­
yendo dicho regulador secundario un primer dispositi­
vo sensible a la activación citada de corriente con­
tinua para accionar el citado dispositivo de regula­
ción al segundo estado o condición y siendo senaible 
solamente a un período sostenido de desactivación más 
largo que cualquier periodo breve citado para accio­
nar dicho dispositivo de regulación al primer estado 
o condición, comprendiendo dicho regulador secundario 
tambiln un dispositivo sensible a cada uno de diohos 
breves períodos de interrupción de la citada activa­
ción para accionar dicho dispositivo interruptor.

ll*.-Perfecoionamientos en sistemas de 
regulación de señales de tráfico, tal y como queda
substanci
ilustrado
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