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MEMORIA 3ESCRIPTIVA PARA gOLICITAR 

PATENTE SE INVEUCION EN ESPADA POR 

"UNA MAMMINA DE ENCINTAR"

A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA. S.A. CON 

DOMICILIO EI MADRID. CAT.TR UE PWIREZ DE PRADO, ns. 5

El prosonte invento so rofioro a una máquina de encintar 

para el arrollanionto de una cinta (que puedo sor do papel) alrodedor 

do un cuerpo alargado (cono puedo aor un cable). El arrollamiento — 

tiene lugar ror la rotación de uno o varios rollos de cinta alrodedor 

5 dol eje dol cable mientras que el cabio se está moviendo a una velo­

cidad lineal constante.

El prosonto invento rofioro, adornas, a una máquina do 

encintar que tionc por lo monos una devanadora con un dispositivo de 

rotención para controlar la tonsión do la ointa.

10 Se conocen varios tipos do uájuinas do encintar, con di-

forontos sistemas do dispositivos do rotonoión y guía de la cinta, 

poro ninguna do les máquinas conocidas puedo sor empleada con veloci­

dades altas, pues la cinta se guía usualnonto dándolo una torsión y
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la tensión de la cinta so influoncia por las fuerzas centrifugas.

El objoto del prosonte invento es tener una máquina de 

encintar que so pueda usar con vclocidados altas.

La principal característica del invento es que la devana­

dora con dispositivo do retención ostá dispuesta do uanora quo se pue­

do ajustar al ángulo deseado ou un plano paralelo al plano en que ee 

guiada la cinta desde un rodillo guía al cabio, con la que se facili­

ta el ajuste de la máquina de encintar, sin torsión de la cinta, a 

cualquier ángulo quo so dosoo de arrollamiento do la misma.

Es inportanto que la cinta no tenga torcí *,n . al ser guia­

da desdo la bobina hasta el cable, ya que cual;.uior torsión puedo ha­

cer quo so rompa. Aún pequeñas torsiones, quo también son nocivas, 

so eliminan con la máquina de encintar a que so rofioro ol prosonte 

invento. DI arrollamiento continuo son una bobina liona no oausa la 

menor torsión do 1c cinta.

Otra característica os que la posición dol cilindro guía 

os ajustcblc según ol diámetro ¿ol cabio, oon la quo la cinta os guia, 

da sobre el cable on planos paralelos entre sí, oon independencia del 

diámetro dol cable. .

Otra característica más del invento es que las partes 

principales del dispositivo de retención, es decir, una guia de la 

cinta y una zapata de freno, están montadas equilibradas en relación 

con el eje común de rotación;? es decir, con el eje del cable, de mane 

ra que las fuerzas centrífugas no tienen influencia sobre la tensión 

de la cinta.

Cuando las partes principales del dispositivo de reten­

ción se montan así equilibradas, la tensión de la cinta se mantiene 

oonstante para todas las velocidades de arrollamiento.
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Este.mantaje equilibrado se puede obtener montando la 

guía de forma que gire sobre su centro de gravedad, y con la zapata 

de freno de forma que la recta que pase por su eje de giro y su cen­

tro de gravedad corte en su prolongación al oje común de rotación.

Otras características del invento son que la zapata dol 

frono está oprimida por medio do un resorte contra un tambor de fre­

nado de la bobina y quo la tensión do la bobina, que dopende do la 

fuerza que se ejerza sobre la guía, es contrarestada por un muelle 

de presión, controlándose la acción dol frenado dentro de unos ostre- 

chos límites.

Las características que se han mencionado y otras que son 

objeto do la patente, se verán con claridad en la descripción detalla­

da, .que se da a continuación, de una realización dol invento, oonjun 

tamento con los dibujos quo muestran esquemáticamente una devanadora 

para el arrollado de cinta alrededor do un cable, vista desdo diforon 

tes lados.

La figura 1 os una proyección de la devanadora, mientras 

que la Fig. 2 en una vista en perspectiva.

Es obvio que una máquina do encintar puedo estar provis­

ta do una, dos o más devanaderas del tipo que so indica.

Cada uno de los conjuntos que forman la devanadera _1 es­

tá dispuesto para quo giro alrededor do un núcleo do cable 2 quo con^ 

tituye un eje común do rotación.

La devanadora está provista de un tambor do frono 3 sobre 

el que se prosiona una zapata 4 por medio de un resorte de presión 5* 

La zapata de freno 4 está montada de forma que pudiera trazarse una 

recta pasando por su eje de montaje 6, su centro de gravedad y la 

prolongación del eje del cable 2. El muelle de presión 5 está monta­

do sobro uno de los brazos 7 de la guía 8. Esta guía 8¡ está montada
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!, estando los brazos .B? ysobro su oontro do gravedad 9, estando^los bfázóB .B? y 11 equilibra­

dos con unos pesos quo no se representan en las figuras. Sobro el bra 

zo 10 hay montado un rodillo guía 12, cuya posición puede ajustarse

dentro do ciertos límitos on la ranura 13 para diferentes diámetros 

de cabios. La cinta 14 pasa desdo la bobina 15 por el rodillo 12 al

cable 2, para dar lugar al arrollamiento 16. El brazo 11 de la guía 

está provisto do un muelle de prosión 17 ouya presión afootiva so ro- 

gula con la tuerca 18.

So ontiondo quo ol frono 4) la guía 8 y ol muollo do pro­

sión 17 están montados en el soporte de la devanadera, que no so indi 

ca.

La máquina do encintar está disonada de manora que ol mo­

vimiento de la cinta desdo la bobina 15 hasta ol cable 2 so divido en 

dos partos, una primera desdo la devanadora 15 al rodillo guía 12 y la 

segunda desde ol rodillo guía 12 al cable 2. Con ello, el desplaza­

miento angular de la cinta al pasar do la bobina 15 al rodillo 12, 

por la diforonoia do diámetros ontre una bobina llena y otra vacía, no 

tiono influencia- sobro ol movimiento do la cinta desdo el rodillo 

guía 12 al cabio 2. La cinta 14 se arrolla, por tanto, sobre el cable 

2 con el ángulo para ol que se ajusta y, consiguientemente, sin que 

jamás sufra torsión.

En la Fig. 2 so ve, adornas, quo la posición del rodillo 

guía 12 so puodo ajustar con rolación al diámetro del cabio, arrollan 

dose así siempro sogún una línea paralela a la línoa 19.

Lógicamonto, un arrollamiento continuo se obtionc movien­

do el cable 2 a velocidad constante on la dirección que se indica, 

mientras quo el conjunto do la devanadera 1 (y otros olomentos quo 

pueda llevar adicionados) gira a velocidad angular oonstante alrede­

dor del cable 2.
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Los resortes do presión 5 y 7 se ajustan do forma quo la 

zapata de freno 4 presiona al tambor de freno 3 con la presión conve­

niente, la cual tiende a sor reducida por la tensión de la cinta 14? 

con lo quo se obtiono oasi constantemente la tensión debida.

Las fuerzas centrífugas no afootan para nada la presión 

dol freno, por el equilibrio on ol montajo do la zapata 4 y ol rodi­

llo guía 8,

Con objoto do facilitar ol ajusto do la máquina para los 

diforontos ángulos do encintado todas las dovonadoras conjunto 1, so 

disponen do manora quo girón al ángulo dosoado, en un plano paralelo 

al plano roprosontado por la línoa 19 (Fig. 2). Al pasar la cinta des­

de ol rodillo guía 12 al cabio 2 lo haco paralelamente a la línea 19? 

para cualquier ángulo do arrollamiento y para todos los diámetros do 

cabio, ajustando, para último, ol rodillo guía 12 on la ranura 13.

La descripción dotallada quo antocede do una roalizaoión 

dol invento no dobo considerarse como una limitación dol mismo bajo el 

punto de vista do su protección, puos las diforontos partes se pueden 

designar con otros nombres y p.o. la zapata do freno puedo montarse 

sobro su centro do gravedad.

El presente invonto puedo gonoralmente usarse para ol arro 

llamionto do cintas o materialos similares como papel u otros, inclu­

so métalos, sobro cuorpos alargados que se mueven a una alta volooi- 

dad constante. La máquina do encintar a quo se refiere ol prosonto in­

vento puede sor usada para ol onointado de cualquier clase de cable.

Esto invonto corresponde a una solicitud de patento formu­

lada en Noruega el día 25 do Febrero do 1966? señalada con el número 

I6I .846 y so acogo, por tanto, a los beneficios que otorgan los con­

venios internacionales vigentes.
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--------------------------N O T A --------------

Los puntos do Invención propia y nuova que se presentan 

para que sea objeto do osta patonto de veinte años son loa siguientes*

1. Una máquina do onointar quo comprende, por lo menos,

una devanadora con un dispositivo do rotonción para el control do la i*. - 

tensión de la cinta, quo so caracteriza porquo la devanadera con bl 

dispositivo de rotonción está dispuosto do forma que puedo sor ajusta­

da al ángulo quo intoroso on un plano paralólo al plano 19 en el que 

os guiada la cinta dosdo un rodillo guía 12 al oable 2, de modo quo 

quedo facilitado ol ajuste do la máquina de onointar para cualquier 

ángulo do encintado sin torsión do la ointa.

2. Una máquina do onointar, do aouordo con la reivindica­

ción 1, quo so caracteriza por quo la posición del rodillo guía do la 

ointa os ajustable con relación al diámetro del cable, de forma quo 

la ointa so guía on ol oablo on planos paralelos ontro si aún con di- 

ferontos diámotros do cabios.

3. Una máquina do onointar do aouordo oon las reivindica­

ciones 1 y 2, caracterizada porque las partes principales del disposi 

tivo de rotenoión, como son una guía de cinta y una zapata de frenado, 

están montadas en equilibrio oon relación al eje común do rotación, o 

sea, del ojo del cable, oon lo quo las fuorzas centrífugas no ojoroen 

influencia sobro la tensión de la cinta.

4. Una máquina do onointar, do aouordo oon la reivindica­

ción 3, caracterizada porquo la guía do la ointa está montada sobro su 

centro de gravedad.

5. Una máquina do encintar, de aouordo oon las reivindica­

ciones 3 o 4, que so caracteriza porque la zapata do freno, está opri­

mida por un muelle y la acción de la guía de la ointa contra un tambor 

de frenado situado on la devanadora.
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6. Una máquina de onointar, do acuerdo oon las reivindi­

caciones 3, 4 ó 5, que so oaraoteriza porque la zapata de freno está 

montada do forma que una reota que pasase por su oje y su oentro de 

gravedad, podría prolongar hasta ol eje común de giro*

7. Una máquina de onointar de acuerdo oon la reivindica­

ción 3 que so caracteriza porque la fuerza que actúa sobro la guía

de la ointa, quo dopondo de la tonsión de la misma, es oontrarrestra- 

da por un muelle de presión, controlándose así la acción de frenado 

dentro de unos límites estrechos.

8. Una máquina de encintar.

Tal y como se ha doscrito on la memoria que antecede, re­

presentado en los dibujos que aoompañan a los finos especificados.

Esta memoria consta de siete hojas escritas por una sola

cara.

M U ,, 2 5  FEB. Í967

U S E L O S - \ . u
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