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Lste invento se refiere a un mecanismo alimentador
y was particuiarmente & un tronsportodor alimentador pers utili-
zor en conjunto con une méquina -empaquetadora de alta velocidad °*

del tipo que se ubiliza para envesar una pluralided de paquetos

primarios en wa sola envoltura del tipo de mﬁnguito de extremo

abierto,

‘ " Les mdgquinas empaquetadoras de alta velocidad ordi-
nariamente estan dispuestas de'fo}ma‘due la operacién del enva-
sado se realiza micntras’los artfeulos a envnsqy.y sus envoltu-
ras se mueven continuamente en grupos,ihdividuales. As{, es nece-
sario disponer de medios para separor los varios grupos de arti~
culos y para impartir a los mismos un moéimien%o contfnuo, Uhar
disposicidén conocida para tal Tinnlidad ut?lizu w par de cade-
nes sinfin dispuestas respectivamente en los costados opuestos
del recorrido del movimiento de los articulos o ser envnsn&os

junto con wnas varillas empujadoras transversalmente dispuestas

- deiomincdas’ en ocasiones verillas "de rastra" aseguradas por sus

extremos & las cadenas conbinuas, Aunque tal disposicién es satis~
factorie para mﬁc@aa aplicaciones de mﬁquinasrempnquetudoras de
alta velooidad y ha aleanzado une sustancial aceptacién comercial,
dicho mecanismo requicre una.sincronizaci6n ¥ posicionado exactos
de las den;minadas "varillaes de rastra" arfin de evitor una inde—
seada colisién de las paftes de la mdquina con los artfculos a

sor envosados ﬁ causa del tramo de retorno normalmente dispuesto
por dehnjo del rccorrido de movimiento de los articulos a envasar

Y les "varillas de rastra” deben por gonsiguiente pesar sobre y

" entre los grupos de afticu;os a envasar, Cuando los artfculos enva-

sodos son frédgiles, es costumbre facilitar un espacio entre los
mismos pare impedir la colisién y rotura de los artfculos contf=

guos,. Tal espaciamiento plantea diffciles problgm&s para lo mdqui-
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no ¢ causa de wuna posible interferencia por la envoltura, Ademds,

Y
p

s

}mlnfum 5

cuondo la pieza de la eavoltura és construida con bordes irregu~
lares pucden originarse pfoblemas adicionales,

Un pfincipal objeto de éste invento es facilitar un
mecanismo olimentador perlfeccioncdo para una-mﬁqﬁina empaquetado-
ro miltiple de alta velocidad, em el que'e; posible un alto gru-
do de adaptabilidad para diversas condiciones de cmpaquetado y en
que se consigue lo péxima sencillesz,

Otro objets de dste invento es la provisifn de wn me-
conismo alimentador perfeccionado para miquinns empaquetodoras
de alta velocidad, en que el mecanismo sirve no solo para trons—
mitir el movimiento deseado a los grupes de artfculos a embalar
sino que sirve tambien para esteblecer cutomaticamente el esponcio
debido entre los grupos contiguos.de una serie de grupes que se
mueven uno tras otro, 7

. O0tro objeto mds de éste invento es proporcionar wna -

-disposicidén perfeccionada para un mecanismo alimentador, en que

el meconismo entero se encueantra dispuesto al costado, mejor que

por debnjo, del recorrido del movimiento de los grupos de articu-

"los pars reducir al minimo la necesidad de sincronizar los diver—

s0s movimientos de le mdquina y del mecanismo Pransportador,

. Otro objeto del invento gs la provisién de wn meca=
nismo alimentador perfeccionado que estd adaptado para impartir
un movimiento & grupos de artfculos y que tembien es eficaz para
espaciar entre sf los artfculos de un grupoe en la direccidén del
recorrido de los mismos,

0tro objeto mds del invento es faczl;tnr una orejeta
peraeccxonnda de arrastre pars un mecanismo ullmentndor, en que
lu,oregeta estd adeptada para.poner en correlecién el movimiento

[ R ’
de los articulos a empaquetar con una envoltura para los mismos
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cuya envolturae tiene confimuraciones irregulares de b&rde a lo
large de los extremos de la misma,

' In uwna forma, el invento segin se aplica 2 un meca=-
nisgo para espacior wna pluralided de grupos de articulos que se
mueven en serie uno tras otro y phra.avanzur los grupos & lo lor—
go de uﬁ recorrido predeterminado, debe comprender uﬁntrdnsporta-
dor alimentador continuo montado sobrg elementos rotativos y que
tiene wn dlcnnée elimentador dispuesto en una relacién general-—

mente paralela al recorrido del movimiento del grupo de artfcu-

4
los, una pluralided de orejetas alimentadoras pivotantemente mon-

tadas sobre dicho transportader y dispuestas para gsobresalir en-
tre los grupoé adyacentes, un' seguidor de leve sobre cada orejeta
¥y wa leva fija dispuesta a la entrada del alcance alimentador:
del transportador, siendo dicha leva sebuenciélmente acoplable
por los citados seguidores de leva y estundo'confiéufada-purn i

partir wne rotacién inicial o las orejetas y para transmitir des-

-pues & las misins un movimiento totalmente transversal en rela=

cién con el fecor;ido del movimiénto de los grupes de nfticulos.
Ademds, la leva hace que las orejotas giren en una forma tal que
lns.puntws exteriores de lns orejetas se muevan a ia misma velo=
cidad que los artfculos durante el movimiento transversal de las
orejetas,

. De acuerde con una caracteristica del invento, seo
dispone wuna gufa estabilizadora en una relacién paralela con el
recorrido del movimiente de los grupes de ﬁrticulos, ¥y un elemen-—
‘o seguiddr estabilizador va montado sobre cada uﬁu de dichas ore-
jetas y estd dispuesto para acoplar d dicha gufa estabilizadora
para mantener una orientapidg predeterminada de la orejeta con

relacién a los grupos de articulos,

Do acuerdo con obtra caracter{stica del invento, la

e . T a
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rotacién de las orejetas se consigue ériginalmente debido a que la
configurccién de la leva en la que inicinlmente se acopla parbe
de los mismas estd constfuid& con un radio de curvatura rélutivn—
mente corto y porque la parte subsiguicntemente acoplada estd
construida con un radio de curvatura mds largo y generalmente de
wna configuracidn parsbélica, con lo que cade orejeta es girada
inicialmente alrededor de su montaje pivotante y deSpnes 50 nue~
ve en una direccién transversal con relﬁcién al recorride del mo-
vimiento de los grupos de articules, 7
' De acuerdo con otra caracteristica del invento, se
dispone wna mufa eyectora en ¢l extremo de exiraccidn del tfnmo
alimentador del transportador y cétd dispuosta pere acoplamiento
y pora impartir wn movimiente rotative de las orejetas en secuen—
cia, y con ello para liberiar los grupos de articulos de las ore-
jetas y de las restantes partes del aparato alimentador, -
Mediante otra faceta dél invento, la extremidad ex—
terior de cada orejeta es de una configuracidn biselada para evi-
tar la colisién entre el oxbremo exterior de la orejeta y el exire=-
mo de cola de un por de grupos de #rticulps entre 10# que so in-
terpone la orejeta mientrag se realiza una operecidn ﬁe espacia~
ﬁiento y de alimentaciédn,

Otra posibilidad inherente del mecanismo alimentedor

" del invento permite que el dispositivo espacie entre sf los artf=-

culos de un solo grupo, permitiendo que las orejetas sobresalgan
o través de unas aberjpuras en la pared lateral de la envoltura y

mana oxejeta perfeccionadsa del invento correlaciona el movimiento

“de un grﬁpo de art{culos y de una envoltura para los mismos que

estd irregularmente confipurada, 7
Pare una mejor comprensién del invent6 ha de hacerse

referencia a la siguiente descripeidén detallads en conjunito con

»
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}os adjuntos diﬁuﬁos, en los que la Figura 1 es wna vista en plon-
ta doe wn meciniémd alimentador dons£ruido de- acuerdo con el in-
ventos la Figura 2 es unq'vistu frontal de~in disposicidn mostra~
de en la Figura 13 la Figura 3 es una vista en.per;pecﬁiva de una
ce.dena transpoftadora en la que van montadqs una pluralidad de
orejetas alimentadoras 7y que puestra wna éola orcjeba en una re-
lacién aleatoria con la cadena; le Figura 4 es wna vista en pers-
pecbiva de wna orejeta modificeda; la Figura 8 es una seccidn
transversal.thﬁada s lo largo de la linca 5=5 de la Eigura 1; la
Figura 6 es wna %ista lateral de un grupo de artfculos y su gqvol—
ture junto con la orejeta modificada de la Figurs 43 lo Figuro 7
es una vista desde arriba y tomada a lo 1ﬁrgo de 1o lineﬁ T=T7 de
lo Pigura 6; la Figura 8 es una vista lnéeral de una envoltura pe=
ra lo que el alimentador eé efectbivo pare oSpacin? centre si los
artfculos en su interior; y la Figura O es una.vista«de lo TMigu-

re 8 desde arriba y tomada sobre la lfnea en seccidn designada

.9=9 en la Figura 8,

Parn mayor sencillesz, ldAFigufa 1 muestra lo ﬁarte

del sistema traﬂsportador alimentador que eStﬁ.dispuesta solemen=-

. te en un costado de una mdquina empaguetndora, entendiendose que

preferiblemente wna disposicién similar va dispuesta sobre el cos-
tado opueéto de la mfquina y coopera con el transportador opues~
t0 pora imphftir el espaciamiento y el movimiento deseudés-a los
grupos de nr#iculos a lo lnrgy»del fecorrido del movimiento de
los mismos, >' . o .

"En la Fiéura 1, la cifra de referencia 1 indica un
grupo de art{culos individunlmente designados‘por la letra C, que
son ulimeﬂtados o travéé de una parte de la mfiquina empaquetadora

medionte el mecanismo de éste invento, El mecanismo alimentador

es soportado desde el bastidor principal de la mdquinn empaqueto-

R ¥
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dora por un pa} de hrazos de soporte (2 y 8) tronsversalmente dis-
puestos que estaﬂ fijos por sus extremos exteriores al bastidor
de la mdquin} empaquetadora en forma de voladizo, mostrandose el
elerento de soporte 2 partido en su parte media con lo extremidad
exterior (4) del mismo asegurada al hastidor de la méquina cmpa-
quetadora, Fije a los brazos tyansvcrsules-de soporte (2 y 3) hay
una ploca de base generalmonte designqda por la cifra de referen=
¢ia 5, asegurandose la placa de base al brazo de séporte 2 por me;
dio deo pernoé (6) dispuestos en unas ranuras (7 y 8) formadas en

el brazo truns?ersal‘a. Desde luego, las ranuras (7 y 8) acomodan
el ajuste lnﬁeralgde la placa de base (5) y el aparato asociado

con respecto a los brazos transversales de soporte (2 y 3). I une
forma similar, un por do ranuras (9 y 10) eston formandas en el bra-
zo transversal de soporte 3 y reciben los adecuados pernos de fi-

jeoién que no se muestran en la Figure l. Ia ranura (11) formada

en la placa (12) fija por cualquior medio apropiade, tal como me-

diante soldadurs, a la place de base (5) sirven para ajustar las

diferencins de dimengidn longitudinal.

" Para lo finalidad de Soportur movilmente ‘el transpor-
tador alimentador que se muestra en dna cadena sinfin designada
pér la c¢ifra de referencia 13; un par de ruedas erize (14 y 15)
von montadas respectivamente en los'eégremos de la placa de base
(8) ¥ estan rotativomente soportadas sobre unos ejes (16 y 17)

que'a su vez estan soportados por las placas 18 y 19, La placa 18

- va fija o la placa de base (5) mediante wn par de pernos (20) en

tabto que la placa 19 estd proviste de una brida (21) que estd
a;oguradd por unos pernos (22) a la placa de extremo (23) asegura-
de. pos medios gdecuddos & la placa de base (5)s Preferiblemente,
un elemento de soporte y gufe (24) estd asegurado por medios apro-

piados (256 y 26) & las extremidades de la place de base (5) y a

.t
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la ostructura asociada para sopértﬁr los ore jetas:(30) } pera
guiar los cortonajes a lo largo del tramo alimentador de la pig-
ma., » . A

La rotacidn es transmitida al transportador alimen-
tador (13) mediante medies gotric;s acoplados con el eje (27)
el cual, o su vez, estd conécﬁado mediantcﬂun mecanismo de engra=-
naje con el eje 17 y la fueda e:izo 15, Segtén ‘se observe en la

Figura 1, el tramo alimentador dosimnado por la cifra de referen-

.cin 29, se mueve desde Juego de derecha a izquicrda,

Segdn se ha expuesto, el movimiento es transmitido
& los grupos, tales como el 1, mediante orejetas pivotantcﬁente
montadas en el transportader alimentador 113). In la Figura 3 se
muestra una. orejete designada por la cifra de referencia 30, Se~-
gin estd claro en la'Figuéa 3, la orejeta (30) estd pivotantemen—

te montads en un pasador (81) parﬁ rotacién completa alrededor

" del mismo. La orejeta (30) estd provista do wn primer elemento
-seguidor de leva {(32) rotativamente montado en wn pasedor fijo

-+ (88) junto con un elemento estabilizador (34) montade en el pasa-

dor 31 o en una prolongacién del miswmo, Lo extremidad exterior
de la orejeta (30) estd biselade como se indica en 35 a los efecc—
tos que se explicaran,

Lo orejeta {30) segin se ha descrito anteriormente

_coopera con una leve fija designdda por la cifra de referencia 36

y asegurada en posicién por medio de un par de pernos (37) -que se

"extienden a través de wnos orificios de la placa de soporte (18).

Segin se ébsqrvg en la Figura 1, el extremo de la izquierde de la
leva (36) estd dotado de wna coufiguraci6n espe¢ial con la que se
tronsmite el movimiento de giro y.cnternmente transversal a las
orojetas (30) de wne forma secuencial,

Coﬁo‘la extremidad de cade orejeta (30) que se ex—
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tiende hacia el cxterior sirve como un espaciador entre los gru—
pos (1) y pucde tambien espaciar entre sf a los artfculos (C),

Y como normnlmente es peq(mfio el espacio entre un grupe y el pgru=

po inmediatamente sipuiente, es necesario facilitar mcdios con los

que las orejetas alimentadoras (30) se muevan en wna direccién com-
pletamonte transversal mediante una accién de cufia, con lo que pe-
netre on el espudio oxistente entre los prupos adyacentes de los
paquetes (1) sin girar alrededor del pasador (31), Dicho de otra .
forma, si las ‘orejeta.s pudiesen girar en 'la.pbsicidn' «expuesta in-
mediatomente detrds del grupo ilustrado (1), el movimiento de pi-
ro rompor'ia o deiiarfn de otra formwn a lo envoltura y los paquetes
primorios’ inmedintamente detras del grupo ilustrado,

A fin de girer las orejeto.s desde la posicién que las
i smos ocupan en el tramo de retorno (29) del transportador ali=

mentador (18), 1o leva (86) estd provista de wna parte inicialmen-

‘te acoplada que estd construida con un radio de curvatura relati=-

vamente corto, Asf, la parte de 1a leva (36) que se extiende apro-
ximadomente desde el punto designado "X" haste el punto desi@ado
vy, ostd construida con un radio de curvatura relativamente corto
y el transportador a.lixﬂento.dor (18) estd distencindo cié 1o mismo

de tal forma que las orejetas' (30) son girodas aproximadamente en

1802 desde la posicibn expuesta en 38,a la cxpue'sta en el tramo

alimentodor del transportador en 39,

Como el movimiento descado de las orejetns cuando pe=-

" metran en el espacio entre los grupos adyacentes de los artfculos,

es en una direccién transversal ¥ generalmente perpendiculai‘ al

recarrido del movimiento de los grupos de artfculos, la parte de
1a leva (36) entre el punto "Y® y el punto "Z" gencralmente es de
una configuracidén pt;ro.bdlica: ¥y six‘nplemente' ocasiona el movimiento

completamente transversal de las orejetas mientrss que las mizmas

")

Ce
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giran alrededor de sus pivotes (31) em el senbido de las agujus

del reloj y despues en el Beptido contratio al de las apujas del
reloj durante un breve intervalo,. Esto oseilacidn es pars asegu-
rar que le punts (33). de cada orejeta.se mieve a la misma velocidad
que los artfeulos "C" incluso aunque el recorrido 11nea1 del transge
portador desde el punto "Y" al punto nz" es inferior que el corres=
pondiente recorrido linenl de los urtﬁculos "G debido o la curva-
tura do la leya desde -"Y" a "Z", Dicho en otros términos, cadn in-
cremento de movimiento del'transpdrtudor desde "Y" o "2" t?ene un
componente en la direccién del tramo alimentador del transporta—
dor, asf como bambien un componente en wne direccidn trunsversal.
Asf, el desplazamiento de izquierda o derechu de wa oregeta des=
de "%" o "X“ no es suficiente para igualar a le velocidad de los
artfculos "C", Asf, las orejetas son osciledas desde "Y' a "Z" pa-

ro pare compensor durante wn ciclo, Como le parte (85) de cada ore-

'jeta estd biselada, queda reducida al mfnimo la tendencia de la

orejota a acoplarse o a interferirse de otra formy con un paquete
siguiente, ) )

Para.lo finelided dé asegurar las orejetas (30) en in=
timo contacto con la leve 86, wnn gufa apropinde (40) va asegura—
da mediante unas repisas (41) a la leva 36 y cstablece un paso (42)
por el que los rodillos (32) son obligados & rodar,

A fin de aseguraf lo ostabilidad de las orejetas (30)

cuando las mismas se mmeven a lo largo del tramo alimentador del

- transportador alimentador (13), una gufa estabilizadora (43) va

fije a la place de base (5) mediante unos pernos (43A) y se extien-
de por toda la moyor purte del tramo alimentadox del transporﬂudor
(18), ‘La gufa (43) estd provista de un canal o acanaladura (44)
en la que va dispuesto el elemento seguidor (33) de estabiliza-

cidn y que tambien recibe al elemento seguidor de leva (32), Los
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dos seguidores (32 y 84) proporcionan osf una sustancial base de

gufa que mantiene eficazmente a las orcjetas (30) en una relacién
transversal con la place de base (5) y con el recorride de movi-

miento de los grupos de artfculos designados por la cifra de ro-—

‘ferencia 1,

. A lo terminacidén de la operacién alimentedora reali-
zada por éste invento, es mecesario extraer las orejotas (30) de
su relacién de espaciamiento y de alimentacién con los grupos de
artfculos (1), A tal fiﬁ, ma gufa eyectorﬁ (45) vo fiju o lo pla-
ca 19 y estd proyista de wna’ superficie de tope (46) que se aco-
pla o las orejetas y transmite o las mismos wa rotacién alrede-
dor de sus pivotes (31) segdn se ilustra en 47 en la Figura 1.

Como hejé} g0 ve en la Figura B, el tramo alimonta-

dor (28) del transportedor (13) es soportado contra el movimien—

-to lateral hocia afuera mediante el borde guindor.(5A) de la pla-

ca de base (8) y el peso de las orejetas (31) es soportado en par-

-te por la placa de deslizamiento .(24B) nsegurada o la gufa metd-

lice (24A), El borde de la izquierds de la gufe 24A posiciona la

_pared lateral de la envoltura de certén (B) y la place do desli-

zemiento (24B) preferiblemente esid construida de pldstico de es~
casn friccién y soporta las orejetes (30),

- El tramo de retorno (29), del transportador estd so-
portodo comtra el movimiento lateral en ambos dkrecciones. Por
ejemplo, el borde de gpufa (5b) de la placa de base (5) asegura el
tramo de retormo del'transportador contra el movimiento hacia el
interior en tanto que la gufa de tipo de cunal (48), ssegurada
por soldadura o por obro proccdxmxcnto a la plucn de soporte (12)
¥y a los brazes (2 y.3), forma w puso entre ¢l que gqueda eprisio-
nado ol seguidor de leva (32). Mediante los elementos que se¢ aca—

ban de describir el transportador contfnuo queda controlado en

g
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cuanto & posicién en todas las ocasiones contra el mofimiento low
teral indebido, ‘

A fin de manipular las envolturas de cartén del bipo

de arrollamiento, tales como las que se muestran mejor on lag Fi-

. suras 6y 7, de acuerdo con una foceta de éste invento se faciliw

ta una orejeta especial segdn se ilustra en la Figura 4, Con re-
ferencia a-.la Figurﬁ 6, se muestra un_paéuete generalmente désig—
nado por la cifra de referencia 50 en el que lasvparedes latéra—
les (51 y 52) estan especinlmente configuradas con bordes de ex—
tremo (53 y 54) angularmente dispuestos, La especial configuracién
de los bordes de extremo (53 y 54) es tal que una ofejeﬁn como la

que se muestra en la Figura 8 no podria normnlmente.acoplurse al

“borde (53) de la envoltura (Bl) cuando la‘orejetu eatd eﬁaooplu—

miento con el artfculo adyacente "C!, Asf, a fin de asegurar que
la orejeta (30) se acoplard tento al artfculo como &l borde de

extremo (53), se facilita una configuracidn especial, tal como se

-muestra en la Figura 4 y que comprende una superficie acopladora

de los artfculos (55) y una superficie acopledora del borde de la
envoltur&, cuya superficic se ﬂesigndrcon la cifrﬁ de referencia
56. Asf, mediante la orejeta de la Figura 4, las paredes latera=—
les (51 y 52) del cartonaje son movibles simultaneamente y al uni-
sono con los articules “C¥ pnrn.asegurar una relacién apropiada
entre las m{smgs cuando el paquete se ha formado y completado,

) Como el movimiento de las arejctas (30) nacie el'in-
terior en el extremo de entrada del tramo alimentador del trons-
portador y hacia el exterior en el extremo de salida del ‘ramo a='
limentador del transportador es en wa direccién transversal, es
posible utilizar el meccanismo alimentador de éste invento como
medio para espaciar los articuloes ind}viduales longitudinalmente

en elrintérior de una envoltura, Dosde.luego, ordinariamente se

N -

-
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desen tal espacipmiento debido al hecho .de que los articulos a
embalar sean de naturaleza frdgil por lo que debe evitarse la co-
licién cntre los artfculos contiguos.

En las'Figurns 8 y 9 se muostra un paquete de una
sole linea, on el que se ilustran espociados entré sl tres arti~
culos frdgiles designades Al, A2 y A3, Dstos artfculos est;u dis—~
ﬂuestos en el interior de una envoltura que tiene una pared supe-
rior (57) unﬁ pared de fondo (58).y un par do paredes laterales
(59 y 60), In le pared lateral 60 cxisten ventonas o aberturas
adecuadas generalmente desipnadas en 61‘y 62. Si se desea, estos
aberturas podrian estar provistas con compuertos embisagraaaﬁente
montadas tol como se deaign; en la abertura 61 medionte la cifro
de referencia 63, Desde luego, habrd de entenderse que preferibie-
mente un panel (63) me monta embisagrodamente en la lfnca de do-
blez (64) en tanto que el otro panel (63) estd preferiblemente

montodo embisagradamente en la linea de doblez 65, Como mejor se

-miestra en la Figurd 9, las orejetas (30) pueden estar dispucstas

para penetrar en las aberturns 61 y 62, o si se usa el clemento

. de, panel 63 las'orejetns,(ao) giran simplemente hacin dentro los

paneles (63) & 1o largo de las lfncos de doblez (64 y 65) para
facilitar @l espacio adecundo entre los ;rticulos Al 3 A2 por wa
parte y entre los artfculos A2 y A3 por otro parte, Desde luego,
1os artfculos se menticnen on wna relacién espaciads por medios
conocidos como, por ejemplo,‘mediunte las ronuras de esquino desig-
nadas en los dibujos por las cifras de reforencia 66 a Ti.

Si se desea, la pared de extremo, tal como las pare-

" "des de extremo 59 y 60 pueden estar provistas en sus exbremos de

unos entrantes como los que se mucstran en 72 y 73 en la Figura
8, Estos entrantes permiten desde luego que las orejetes tales co~

mo la 31 so acopleh al borde de extremo de la envoliura y ol mis=
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mo tiempe se pongan en.contacto seguro con el #rtfculo udyacento,.
tal como el Al, Por otra parte,, la fanura 75 proporciona simple—
mente un espacio pars facilitar lu.entradn de wna de las orejetas
(31) entre un pn? de paquetes adyacentes, tal como se miestra en
los Figuras 8 y 9,

| Por la descripci6n enterior qﬁedu claro que mediante

éste invento se facilite un sistema transportader alimentador que

no se caracteriza solamente por wun alte grado de sencillez y de

seguridad'siﬁo'qne tombien realiza la doble funcién de espaciar
un par de grupos adyacentes de urticulos'dispuéstos en una rela-~
ci6n.con§e§uente uno tras otro y de ulimepthr individualmenﬁe los
grupos en tods wna parte de una opéracidn de emp&quetado.

Annque se ha mostrado ¥ deserito una realizacién por-
‘ticuler del invento, el ;nvento no queda lxmztudo e la m1sma por
lo que en las adjuntas reivindicaciones se pretgnde cubrir todos

aqueilos-cﬁmbioé vy modificaciones que canen dentro del verdadero

.espiritu R4 aleance del invento,

En resdmen, la Patente de invencién que se sollcltu

deberd recaer sobre las sipguientes:
 REIVINDICACIONES =

1. Un meconismo alimentador para espaciar de una
foxma predeteiminndn una pluralided de artfculos que se mmeven en

sorie, uno tras otro, y para avanzar los artfculos a lo large de

am ' recorrido predetermineado, comprendieﬁ&o dicha m{quine un trans-

portador alimentador contfnuo que tiene un tramo alimentador que

se extiende entre un par de elementos rotativos y dispuesto en ﬁna
relacién genéralmente peralela al recorride del movimiento de los
artfculos, una pluralided de orejetas nlimentadoras pivotnntemen—
te montadas en relacién espaciadn sobre dicho transportador, dis—

poniendose las indicedas orejetas para sobresalir entre los arti-

+
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culos adyccentes, un seguidor de leva sobro cada ino de dichas

orejetas, y una leva dispueste en cl.cxbremo de entrada del tra=
mo alimontador del mencionade transportador, siendo dicha leva
secuencialmente'acopldblé por los citados seguidores de lova y es—
tﬁndo cénfigurada y dispuesta en relacién con el‘expresado troans~
portador para trnnsmitir-nnu rotacién n los referidas orejetas ini-
cinlmente alrededor de sus montajes pivotantes y pufa impartir a
las mismos un movimiento enteremente transversal con relacién al
recorrido del movimiento de los articulos. V

' : 2, Un mecdnismo alimentador sepin la Reivindica=-
cién 1, en el que se dispone unz gufa estabilizadora en wna rela-
cién fija y generalmente puralola~con el recorrido del movimiento
de los aryiculoa, y en que un seguidor estabilizador va montado
sobre cndp una de las expresadng orejetus-y dispuesto para acoplar
la indicado pufa estabilizadora con lo que se mantienen las desea=

des orientacién angular y disposicién lineal de tales orejotas

en una direccién transversal sl recorride del movimiento de los

grupos de artf{culos, a lo largé por lo menos de una parte sustan-
cial del tramo alimentador del mencionado transportador,

' 3. Un mecan1smo alimentador segén lo Reivindica=
cl6n 1, en el que la perte inicialmente acoplada de diche leva

estd configurada con'una curvatura de,radio mfs corto que la par-

'te de la misma que es acoplada subsiguientemente por los menciona-

dos seguidores de leva, -

4, Un mecanismo alimentador segin la Reivindica—

‘cidn 2, en el que wno gufa eyectora va dispuesta en el extremo

de extraccién del tramo nlimentador del mencionado transportador
¥y dispuesio para acoplar secuencinlmente a dichos seguidores de

leve y poara tronsmitir un movimiento de giro a las correspondien-

tes orejetas alrededor de sus nonte jes pi@otantes siguiendo inme-

PP
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distamente el desenganche de la mencionada gufa estabilizadora
por las orejetas, con lo que se hace que las indicadas orejotas
desacoplen respectivamente los correspondientes grupos de artie
culos, ' _

5. Un mecanismo alihontador segin la Reivindica-
cién 1, en que lns’extremidades exteriores de las mencionadas ore-
jetas son de una configuracién biselada a lo large de la superfi-
c¢ie posterior,de los mismas, ' ‘

6. Un mecanismo alimentador segin lo Reivindica=
cién 1, en el que un cartonaje del tipo de envoltura es transpor—
tado juntb con un grupo‘de artfculos y en que una orejeta alimen—
tadora se utiliza para scoplar una parte de la envoltura y un arbt{-

culo néyucgnte, disponiende dicha orejetc de una superficie acopla-

.dore de los articulos y wna superficie diferente acopladora de la

envoltura espaciadas entre si en la direccidén del movimicnto de

"los artfculos y de las envolturas,

T.. Un meconismo alimentador segdn la Reivindica—~

cién 1, en el que se facilita une placa de base entre medias de

" los tremos nlimentodor y de retorno del expresado trunsport&dor,

y en que se forman unos bordes de gufa en los la&oa opuestos deo
Ia indicads placa de base pare su acoplamiento por el citado trans-
portador a lo largo de ambos tramos d; alimentpcidg'y de retorno
del mismo, ‘ 7
. 8  Un mecanismo alimentador segin la Reivindicacién

2, en que el mencionado seguidor de lova y el expresado seguidor
estubiliznd§r estan dispuestos amhos para moie;se en la citada
guin—est&biiizadora. . '

| 9., Un mecanismo alimentador segdn la Reivindica—-
¢ién 1, en que un canal de gufa va diépuesto a lo l}rgo del tramo
de retorno del citado transportador, y. en que el mencionado segui-

dor de leve se mueve en dicho canal,

. -
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.dispuestoralrededor de un grupo de artfcules, y en el que va for-
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10, Un mecanismo alimentador sexin la Reivindica=

’

cién 1, en el que se tronsmite wna oscilacién limitada para un
ciclo o cada orejeta medi}nte la exprosade leva exactemonte antes
do que la misma penctre en el tramo alimentador del transportador,
con lo que se hace que la punts exteorior do la misma se mueva sus—
tancialmente a la misma velocidad que los ért{culos.

"11,  Un ‘mecanismo alimentador y espaciador semin

la Reivindicacién 1, en que’ un cartonaje de tipo de emvoltura va

mada poxr lo menos una abertura en una ﬁared lateral de la envolturs
¥ en que una de las mencionadas orejetns estd dispucsta para sobre-
salir a trovés de dicha abertura a lo largo del tramo alimentador
del transportador para eSpacznr los articulos adyacentes entre sf
en la direccidn del movimiento de los mismos,

12, Se reivindioa por Wltimo como objeto sobre el

que ha de recaer la Patente de Invencidn que se soliocitas "UN ME-

PLURALIDAD DE ARTICULOS QUB SE MUEVEN EN SERIE",

Todo conforme queda desorlto y relvindioado en la
pres;nte Mbmorla desorlptlva que consta de diecisiete péginas me-
canograf:adas ¥y d:bujos adjuntos, )

" - thrld, 24 de Febrero 1,967

BERNARDO UNGRIA
PeDe .
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